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do

wniosku dotyczacego

ROZPORZADZENIA PARLAMENTI EUROPEJSKIEGO I RADY

zmieniajacego rozporzadzenie (UE) 2017/2107 ustanawiajace Srodki zarzadzania,
ochrony i kontroli obowigzujgace na obszarze konwencji Mi¢dzynarodowej Komisji ds.
Ochrony Tunczyka Atlantyckiego ICCAT), rozporzadzenie (UE) 2018/975
ustanawiajace Srodki zarzadzania, ochrony i kontroli obowiazujace na obszarze
konwencji Regionalnej Organizacji ds. Zarzadzania Ryboléwstwem na Poludniowym
Pacyfiku (SPRFMO), rozporzadzenie (UE) 2019/833 ustanawiajace Srodki ochrony i
egzekwowania majace zastosowanie na obszarze podlegajacym regulacji Organizacji
Rybolowstwa Pélnocno-Zachodniego Atlantyku, rozporzadzenie (UE) 2021/56
ustanawiajace Srodki zarzadzania, ochrony i kontroli obowiazujace na obszarze objetym
Konwencja ustanawiajaca Miedzyamerykanska Komisje ds. Tunczyka Tropikalnego,
rozporzadzenie (UE) 2022/2056 w sprawie ustanowienia Srodkow ochrony i zarzadzania
obowiazujacych na obszarze objetym konwencja w sprawie ryboléwstwa na zachodnim i
srodkowym Pacyfiku, rozporzadzenie (UE) 2022/2343 w sprawie ustanowienia sSrodkow
zarzadzania, ochrony i kontroli majacych zastosowanie na obszarze podlegajacym
kompetencji Komisji ds. Tuniczyka na Oceanie Indyjskim (IOTC) oraz rozporzadzenie
(UE) 2023/2053 ustanawiajace wieloletni plan zarzadzania zasobami tunczyka
blekitnopletwego we wschodnim Atlantyku i w Morzu Srédziemnym
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ZALACZNIK

W nastegpujacych zatgcznikach do rozporzadzenia (UE) 2018/975 wprowadza si¢ zmiany:
1) zalgcznik IV otrzymuje brzmienie:

»LALACZNIK IV
Wytyczne dotyczace przygotowywania i przedstawiania zgtoszen dotyczacych
bioindykatorow potencjalnych wrazliwych ekosysteméw morskich

1. Informacje og6lne

a) dane kontaktowe

b) bandera

C) nazwa statku

d) daty naktadu potowowego i powiadomienia

e) godzina rozpoczgcia zaciagu (UTC)
f) godzina zakonczenia zaciggu (UTC)

g) stosowane narzedzia potowowe

2. Lokalizacja informacji
a) wtok denny lub wlok pelagiczny

b) pozycja poczatkowa i koncowa wtoka (do najblizszego 0,01 stopnia dziesigtnego)

3. Informacje o wrazliwym ekosystemie morskim
a) informacje zbiorcze:
(1) liczba napotkanych taksondw wskaznikowych wrazliwych ekosystemo6w morskich

(1) catkowita masa napotkanych taksonéw wskaznikowych wrazliwych ekosystemow
morskich

b) informacje szczegotowe:

(1) masa kazdego ztaksonow wskaznikowych wrazliwych ekosysteméw morskich
w zaciggu (w tym wszelkich ponizej progu)”;

2) w zalaczniku X wprowadza si¢ nastgpujgce zmiany:
1. sekcja A.1 lit. g) otrzymuje brzmienie:

»Z) Niepowtarzalny identyfikator statku/numer rejestru Lloyda/IMO”;
2. sekcja B.2 lit. ¢) 1 d) otrzymuje brzmienie:

»C) Pozycja wczasie rozpoczgcia zaciggu  (szerokos¢/dtugos¢  geogr.,
w przyblizeniu do 1/100 stopnia w przypadku potowdw dennych i 1/10 w przypadku
wlokow pelagicznych — w formacie zapisu dziesigtnego)

d) Pozycja wczasie zakonczenia zaciggu (szerokos$¢/dlugos¢  geogr.,
w przyblizeniu do 1/100 stopnia w przypadku potowow dennych i 1/10 w przypadku
wlokow pelagicznych — w formacie zapisu dziesi¢tnego)”;
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sekcja B.2 lit. n), 0), p) 1 q) otrzymuje brzmienie:

,n) Jezeli zlowiono jakiekolwiek ssaki morskie, ptaki morskie, gady lub inne
gatunki stanowigce przedmiot zainteresowania, nalezy zgtosi¢ zgodnie z wymogami
opisanymi w sekcji G

o) Jezeli ztowiono jakikolwiek material bentosowy, w tym taksony wskaznikowe
wrazliwych ekosystemow morskich!, nalezy zarejestrowa¢ zgodnie z wymogami
opisanymi w sekcji H

p)  Szacowany potow wszystkich gatunkow (kod gatunkéw FAO) odrzuconych
w podziale na gatunki w kg masy w relacji pelnej (w zaokragleniu do najblizszego
kg), w tym wszystkich taksonow bentosowych

q) Nalezy zarejestrowa¢ wszelkie zastosowane $rodki ograniczania przytowow,
W sposob przedstawiony ponize;j:

(1) Podbory straszace — jezeli tak, nalezy zarejestrowac dane opisane w sekcji L

(i1) Kurtyny odstraszajace ptaki — jezeli tak, nalezy zarejestrowacé dane opisane

w sekcji N
(iil) Zarzadzanie odpadami zryb — jezeli tak, nalezy zarejestrowaé
W nastepujacy sposob:

(i) Brak zrzutu podczas wydawania i wybierania sieci
(i1) Tylko zrzut ptynnych odpadéw
(ii1) Grupowanie odpadow > 2 godz./inne/brak
(iv) Inne — jezeli tak, nalezy zapisa¢ dane”;
sekcja C.2 lit. d) otrzymuje brzmienie:

»d) Pozycja w momencie rozpoczecia wydawania (szerokos¢/dlugos¢é geogr.,
z doktadnos$cig do najblizszej 1/100 stopnia)”;

sekcja C.2 lit. j), k), 1) i m) otrzymuje brzmienie:

»)) Jezeli zlowiono jakiekolwiek ssaki morskie, ptaki morskie, gady lub inne
gatunki stanowigce przedmiot zainteresowania, nalezy zgltosi¢ zgodnie z wymogami
opisanymi w sekcji G

k)  Jezeli ztowiono jakikolwiek material bentosowy, w tym taksony wskaznikowe
wrazliwych ekosysteméw morskich?, nalezy zarejestrowaé¢ zgodnie z wymogami
opisanymi w sekcji H

1) Szacowany poldéw wszystkich gatunkéw (kod gatunkow FAQO) odrzuconych
w podziale na gatunki w kg masy w relacji pelnej (w zaokragleniu do najblizszego
kg), w tym wszystkich taksonow bentosowych

m) Nalezy zarejestrowa¢ wszelkie zastosowane $rodki ograniczania przylowow,
stosujgc rodzaje opisane ponizej i w razie potrzeby podajac szczegotowe informacije:

(1) Podbory straszace — jezeli tak, nalezy zarejestrowac dane opisane w sekcji L

Taksony wskaznikowe wrazliwych ekosysteméw morskich zdefiniowano w zatgczniku XVII.
Taksony wskaznikowe wrazliwych ekosysteméw morskich zdefiniowano w zatgczniku XVII.
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(1i1) Kurtyny odstraszajace ptaki — jezeli tak, nalezy zarejestrowa¢ dane opisane
w sekcji N

(ii1) Zarzadzanie odpadami zryb — jezeli tak, nalezy zarejestrowaé w nastepujacy
sposob:

(1) Brak zrzutu podczas wydawania i wybierania sieci

(i1) Tylko zrzut ptynnych odpadéw

(ii1) Grupowanie odpadow > 2 godz./inne/brak

(iv) Nocne wydawanie narzedzi (gdy wydawanie narzedzi odbywato si¢ wytacznie
miedzy zmierzchem a §witem nawigacyjnym)

(v) Inne — jezeli tak, nalezy zapisa¢ dane”;

sekcja D.2 lit. ¢) 1 d) otrzymuje brzmienie:

»C) Pozycja w momencie rozpoczgcia wydawania (szeroko$¢/dlugosé geogr., do
najblizszej 1/100 stopnia — w formacie zapisu dziesi¢tnego)

d) Pozycja w momencie zakonczenia wydawania (szeroko$¢/dlugosé geogr., do
najblizszej 1/100 stopnia — w formacie zapisu dziesi¢tnego)”;

sekcja D.2 lit. k), 1), m) i n) otrzymuje brzmienie:

»K) Jezeli zlowiono jakiekolwiek ssaki morskie, ptaki morskie, gady lub inne

gatunki stanowiace przedmiot zainteresowania, nalezy zglosi¢ zgodnie z wymogami
opisanymi w sekcji G

1) Jezeli ztowiono jakikolwiek material bentosowy, w tym taksony wskaznikowe
wrazliwych ekosystemoéw morskich, nalezy zarejestrowaé zgodnie z wymogami
opisanymi w sekcji H

m) Szacowany polow wszystkich gatunkow (kod gatunkéw FAO) odrzuconych
w podziale na gatunki w kg masy w relacji pelnej (w zaokragleniu do najblizszego
kg), w tym wszystkich takson6w bentosowych

n) Nalezy zarejestrowaé wszelkie zastosowane Srodki ograniczania przylowow
irodzaj przynety, stosujac rodzaje opisane ponizej 1w razie potrzeby podajac
szczegotowe informacje:

(1) Podbory straszace — jezeli tak, nalezy zarejestrowa¢ dane opisane w sekcji

M

(i1) Kurtyny odstraszajace ptaki — jezeli tak, nalezy zarejestrowac dane opisane
w sekeji O

(iii) Zarzadzanie odpadami zryb — jezeli tak, nalezy zarejestrowac
W nastepujacy sposob:

(1) Brak zrzutu podczas wydawania i wybierania sieci
(11) Tylko zrzut ptynnych odpadow
(ii1) Grupowanie odpadow > 2 godz./inne/brak

(iv) Nocne wydawanie narzedzi (gdy wydawanie narzedzi odbywato si¢
wylacznie miedzy zmierzchem a §witem nawigacyjnym)

(v) Obcigzanie lin — jezeli tak, nalezy zarejestrowa¢ dane opisane
w sekcji M
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(vi) Rodzaj przynety — nalezy zarejestrowac, czy
ryby/katamarnice/mieszana; zywa/martwa/mieszana;
zamrozona/rozmrozona/mieszana; syntetyczna

(vii) Inne — jezeli tak, nalezy zapisa¢ dane”;
8. w sekcji D.2 skresla si¢ lit. p), q) 1 1);
0. sekcja E otrzymuje brzmienie:
,E. Gromadzone dane dotyczgce czgstotliwosci wystepowania okazow okreslonej dlugosci

Nalezy zgromadzi¢ reprezentatywne i zgromadzone losowo dane dotyczace czestotliwosci
wystepowania okazéw okreslonej dlugosci gatunkow docelowych 1, jesli czas na to pozwala,
innych gléwnych gatunkdéw stanowigcych przylow. Dane dotyczace dlugosci sg zgromadzone
1 zarejestrowane na najbardziej precyzyjnym poziomie dla tych gatunkow (w cm lub mm oraz
w odniesieniu do najblizszej jednostki badz jednostki ponizej), a takze odnotowany zostaje
rodzaj zastosowanych pomiarow (dlugos¢ -calkowita, dlugos¢ ogonowa lub dlugosc
standardowa). Jezeli to mozliwe, rejestruje si¢ mase catkowita prébek z badania
czgstotliwosci wystepowania okazow okreslonej dlugosci dla kazdego gatunku lub szacuje si¢
ja 1odnotowuje si¢ metode zastosowang do oszacowania, a od obserwatord6w mozna
wymagaé, aby rowniez okreslili ple¢ mierzonych ryb wcelu zgromadzenia danych
dotyczacych czgstotliwosci wystepowania okazow okreslonej dtugosci w podziale na plec.

1. Komercyjny protokot pobierania probek
a)  Gatunki ryb inne niz rajowate, ptaszczki i rekiny:

(1) dlugo$¢ ryb mierzy sie, zgodnie zsekcja P, w zaokragleniu do cm
w przypadku ryb, ktére osiggaja maksymalng dlugos$¢ wieksza niz 40 cm

(i) dlugos¢ ryb mierzy si¢, zgodnie zsekcja P, w zaokragleniu do mm
w przypadku ryb, ktére osiggaja maksymalng dlugos¢ mniejszg niz 40 cm

b)  Kalmary:

dhugos¢ plaszcza mierzy si¢ z doktadnoscig do cm
c)  Rajoksztattne:

mierzy si¢ maksymalng szeroko$¢ dysku
d)  Rekiny:

dla kazdego gatunku wybiera si¢ odpowiedni pomiar dlugosci (zob. sekcja P).
Domyslnie mierzy si¢ dtugos¢ catkowita.

e)  Ssakii gady morskie (w miar¢ mozliwos$ci):
W miar¢ mozliwo$ci mierzy si¢ dtugos$¢ catkowitg
2. Naukowy protokot pobierania probek

Przy naukowym pobieraniu probek gatunkéw moze wystapi¢ konieczno$¢ pomiaréw dtugosci
z wieksza doktadno$cig niz podana w pkt 1.

Normy pomiarowe dla bezkrggowcoéw (tj. krabéw/homardéw) opracowuje si¢ zgodnie
z wymogami odpowiednio do rozwoju powigzanych zwiaddéw rybackich.”;

10. sekcja F.1 otrzymuje brzmienie:
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1. Nastepujace  biologiczne dane  gromadzi si¢  w odniesieniu  do
reprezentatywnych probek gtownych gatunkéw docelowych oraz, jesli czas na to
pozwala, do innych gtownych gatunkéw stanowigcych przytow:

a)  Gatunek

b) Dhlugos¢ (mm 1lub cm). Precyzja pomiaru 1ijego rodzaj =zalezag od
poszczeg6lnych gatunkow zgodnie z opisem w sekcji E powyzej

c¢) Rodzaj zastosowanego pomiaru dhlugosci (tj. diugos¢ catkowita, dlugos¢
ogonowa itp.)

d)  Ple¢ (meska, zenska, okaz niedojrzaty, pte¢ nieokreslona)

e) Stopien dojrzatosci (w przypadku rekinéw nalezy podaé, czy byly ciezarne
oraz ile znaleziono jaj/mtodych (jezeli dotyczy))”;

11. sekcja G.1 lit. e) otrzymuje brzmienie:

»€)  Jezeli martwe, nalezy zgromadzi¢ odpowiednie informacje lub probki® do
identyfikacji na brzegu zgodnie z okreslonymi wcze$niej protokotami pobierania probek.
Jezeli nie jest to mozliwe, obserwatorzy moga zostaé poproszeni o zebranie podprobek
charakterystycznych cze¢sci, jak okreslono w protokotach pobierania probek biologicznych.”;

12. sekcja G.2 otrzymuje brzmienie:

»2.  Nalezy zarejestrowaé pte¢ kazdego osobnika z taksonu, tam gdzie jest to mozliwe
z obserwacji zewnetrznej w przypadku gatunkoéw stanowigcych przedmiot zainteresowania
np. zwierzat ptetwonogich, matych waleni lub spodoustych (Elasmobranchii).”;

13. sekcja G.3 otrzymuje brzmienie:

»3.  Nalezy zarejestrowac¢ dtugos¢ kazdego osobnika (cm), wraz ze wskazaniem rodzaju
zastosowanego pomiaru dlugos$ci. Precyzja pomiaru 1jego rodzaj zaleza od poszczegdlnych
gatunkow.”;

14. w sekcji G dodaje si¢ pkt 4 w brzmieniu:

4. W miar¢ mozliwo$ci nalezy zarejestrowac etap cyklu zycia kazdego osobnika (tj.
mlodociany/dorosty).”;
15. sekcja H otrzymuje brzmienie:

,H. Wykrywanie potowow w zwigzku z wrazliwymi ekosystemami morskimi

1) W odniesieniu do wszystkich polowow dennych, w tym uzycia wtoka, podbory
i wigcierza, nalezy zgromadzi¢ nast¢pujace dane dotyczace wszystkich
ztowionych taksonéw bentosowych:

a)  Gatunek (ewentualnie udokumentowany za pomoca zdje¢, jezeli
identyfikacja rodzaju lub gatunku jest trudna).

b)  Dane szacunkowe dotyczace ilosci (z doktadnoscig do 0,1 kg) kazdego
wymienionego taksonu bentosowego ztowionego w trakcie polowow.

c) Metoda szacowania masy (np. oszacowanie wizualne, wazenie w cato$ci,
doktadnie policzona zawarto$¢ pojemnikéw pomnozona przez liczbe

Mozliwe rozwigzania to m.in.: zwrot tusz do nekropsji, fotografie wykonane z zastosowaniem
odpowiednich protokoldw badz probki tkanek lub pior w celu oznaczenia genetycznego.
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pojemnikoOw) (uwaga: tych informacji nie gromadzi sekretariat
SPRFMO, ale muszg by¢ dostgpne na zadanie).

d) Jesli to mozliwe, azwlaszcza w przypadku nowych lub rzadkich
gatunkow bentosowych, ktérych nie ma w instrukcjach shuzacych do
identyfikacji gatunkow, zbiera si¢ 1 odpowiednio zabezpiecza cale probki
w celu identyfikacji na ladzie.

e) Jesli to mozliwe, obserwatorzy pobierajg probki igromadzg obrazy
zgodnie z okre$lonymi wcze$niej konkretnymi programami badawczymi
realizowanymi przez Komitet Naukowy SPRFMO lub inny krajowy
organ badawczy.

2) W odniesieniu do wszystkich potowdéw dennych nalezy gromadzi¢ nastepujace
dane dotyczace wszystkich taksondow zidentyfikowanych jako wskazniki
wrazliwego ekosystemu morskiego, zgodnie z zatgcznikiem XVII:

a)  Dane szacunkowe dotyczace ilosci (z doktadnoscig do 0,1 kg) kazdego
taksonu wskaznikowego wrazliwych ekosysteméw morskich zlowionego
w trakcie potowow.

b) Jesli to mozliwe, fotografia reprezentatywnej proby kazdego taksonu
wskaznikowego wrazliwego ekosystemu morskiego zlowionego
w trakcie potowu, zarchiwizowana przez panstwo cztonkowskie bandery
w ramach programu obecnos$ci obserwatoréw w sposéb umozliwiajacy
powigzanie fotografii z konkretnym zapisem dotyczacym masy
zwigzanym z danym potowem.

c) Jesli to mozliwe, fotografia calej ilos$ci kazdego taksonu wskaznikowego
wrazliwego ekosystemu morskiego ztowionego w trakcie polowu,
zarchiwizowana przez panstwo cztonkowskie bandery w ramach
programu obecnosci obserwatorow w sposob umozliwiajacy powigzanie
fotografii z konkretnym zapisem dotyczacym masy zwigzanym z danym
potowem.

3) W odniesieniu do kazdego obserwowanego zaciagu wtoka nalezy zgromadzi¢
nastepujace dane dotyczace wszystkich taksondw okreslonych w zatgczniku
XVII jako wskazniki wrazliwego ekosystemu morskiego, stosujac w tym celu
odpowiedni wzor formularza napotkania wrazliwego ekosystemu morskiego:

a)  Zapis wskazujacy, czy masa ktoregokolwiek z taksonow wskaznikowych
wrazliwych ekosystemow morskich ztowionych we wiloku przekraczata
progi masy dla poszczegdlnych taksondéw okreslone w zatgczniku X VIIL

b)  Zapis wskazujacy, czy w przypadku co najmniej trzech taksonow
wskaznikowych wrazliwych ekosystemow morskich ztowionych we
wloku przekroczone zostaty progi masy dla poszczegdlnych taksondéw
okreslone w zaltaczniku XVIIL.”;

16. sekcja I lit. j) otrzymuje brzmienie:
) Miejsce ztowienia (szeroko$¢/dlugosé geogr., z doktadnoscig do 1/10 stopnia)”;
17. sekcja J.2 lit. d) otrzymuje brzmienie:

»d)  Sprawozdawczo$¢ dotyczaca potowdw i procedury pobierania probek biologicznych
ma by¢ uporzadkowana w ramach grup gatunkéw zgodnie z nastepujgcymi priorytetami:
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Gatunek

Priorytet (1 najwyzszy)

Podstawowe gatunki docelowe (takie jak ostrobok w przypadku
polowow pelagicznych, gardlosz atlantycki w przypadku potowow
dennych oraz kalmary, jesli s potawiane)

Ptaki morskie, ssaki, gady (zotwie) lub inne gatunki stanowigce

przedmiot zainteresowania 2
Wszystkie rekiny 3
Inne gatunki wystepujace typowo wsrod 5 gléwnych gatunkow

w potowach (takie jak makrela australijska w przypadku potowow 4
pelagicznych oraz piotrosz czarny iberyks krepy w przypadku

potowoéw dennych)

Wszystkie pozostale gatunki 5

Podzial wysitku obserwator6w w odniesieniu do tych dzialan bedzie zalezatl od rodzaju
operacji 1wydania narzedzi potowowych. Wielko$¢ podprobek odnoszacych sie do
nicodnotowanych ilosci (np. liczba ztowien zbadanych pod katem skladu gatunkowego
w stosunku do liczby wystawionych hakow) ma by¢ wyraznie zarejestrowana zgodnie

Z wymogami programu obecnosci obserwatoréw panstw cztonkowskich.”;

8.
»€)
19.
»d)

sekcja O.1 lit. e) otrzymuje brzmienie:

Niepowtarzalny identyfikator statku/IMO (jesli sg przyznane)”;

sekcja O.3 lit. d) otrzymuje brzmienie:

Przyblizony obszar potowow (szerokos$¢/dlugos¢é w formacie zapisu dziesietnego,

z doktadnos$cig do 1/10 stopnia — w miar¢ mozliwosci)”;

20.

dodaje si¢ sekcje P w brzmieniu:

,,P. Norma dotyczaca pomiaréw dlugosci

1) Dhlugos¢ catkowita mierzy si¢ w przypadku nastepujacych gatunkow ryb:

a)  Graniki, labraksy (Serranidae)
b)  Piotrosz czarny (Oreosomatidae)
c) Bulawikowate (Macrouridae)

d)  Morszczuk (Merluccidae)

e)  Polyprion spp

f)  Wyslizgowate (Ophidiidae)

g)  Morowate (Moridae)

h)  Pancerzykowce (Pseudopentaceros spp.)

1)  Karmazyny, nototeniowate i karmazynki (Sebastidae spp.)

1 Skorpenowate (Scorpaenidae)
k)  Gardlosze (Trachichthyidae)
1)  Antary (Dissostichus spp.)
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m) Wszelkie gatunki rekinow lub chimer niewymienione w innych wykazach

(zob. dokument techniczny FAO nr 474 dotyczacy pomiaru rekindw)

2)  Dhlugos¢ ogonowa mierzy si¢ w przypadku nastepujacych gatunkéw ryb:

a)  Seriole (Seriola spp)
b)  Atun (Gempylidae)

c)  Barel antarktyczny (Hyperoglyphe antarctica)

d) Beryksy itp. (Berycidae)
e) Pasterzykowate (Nomeidae)

f)  Apogonowate itp. (4pogonidae)

g)  Ostrobok chilijski (Trachurus murphyi)

h)  Makrela kolias (Scomber japonicus)
1)  Kastaniety (Nemadactylus spp.)

1) Letrowate (Lethrinidae)

k)  Bramowate (Bramidae)

1) Lucjanowate (Lutjanidae)

m) Gempylowate (Gempylidae)

n) Inne warecho (wszystkie)

3) Dtlugos¢ standardowa mierzy si¢ w przypadku nastgpujacego gatunku ryb:

a)  Gardlosz atlantycki (Hoplostethus atlanticus)

4)  Dlugos¢ ptaszcza mierzy sie¢ w przypadku:

a)  Kalmarow (wszystkich, w tym Dosidicus gigas)”;

3. do rozporzadzenia (UE) 2018/975 dodaje si¢ zataczniki XIV, XV, XVI, XVII,

XVIII, XIX i XX w brzmieniu:
»LALACZNIK X1V

Obszary zarzadzania potowami dennymi

Wspolrzedne obszaru zarzadzania polowami wtokiem dennym

- ” %5 Kierunek
Obszar zarzadzania Szerokos¢ | Dlugosé "
Nazwa bloku . . Metoda wzgledem
zasobami rybnymi geogr. geogr.
Ww.Ss.e.
C. Lord Howe — West C. Lord Howe Witok denny ;5 21.000 165°13.553'E
C. Lord Howe — West C. Lord Howe Wtok denny ;5 21.000 165°24.000'E
C. Lord Howe — West C. Lord Howe Witok denny ;5 36.000 165°24.000'E
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PL

Kierunek

Obszar arzadzania Szerokos¢ | Dlugos¢
Nazwa bloku “ . £ Z ACZANA | N retoda “ us wzgledem

zasobami rybnymi geogr. geogr. Was.e

. Lord Howe — West C. Lord Howe Wiok denny ;5 36.000 165°18.000'E

. Lord Howe — West C. Lord Howe Wiok denny 26 06.000 165°18.000'E

. Lord Howe — West C. Lord Howe Wiok denny 26 06.000 164°46.000'E

. Lord Howe — West C. Lord Howe Wiok denny 25 54.000 164°46.000'E

. Lord Howe — West C. Lord Howe Wiok denny :;5 54.000 164°54.000'E

. Lord Howe — West C. Lord Howe Wiok denny :;5 31.000 165°54.000'E

. Lord Howe — West C. Lord Howe Wiok denny :;5 31.000 165°13.550'E

. Lord Howe — East C. Lord Howe Wiok denny ;5 26.000 165°44.000'E

. Lord Howe — East C. Lord Howe Wiok denny ;5 26.000 166°21.915'E

. Lord Howe — East C. Lord Howe Wiok denny ;5 47.000 165°26.000'E

. Lord Howe — East C. Lord Howe Wiok denny ;5 47.000 165°44.000'E

. Lord Howe — East C. Lord Howe Wiok denny ;6 00.500 165°26.000'E

. Lord Howe — East C. Lord Howe Wiok denny ;6 00.500 166°21.915'E

. Lord Howe C. Lord Howe Wiok denny ;6 13460 164°40.830'E | S. Lord Howe

. Lord Howe C. Lord Howe Wiok denny 26 13460 165°06.050'E | S. Lord Howe

. Lord Howe C. Lord Howe Wiok denny ;6 26.800 164°40.830'E | S. Lord Howe

S. Lord Howe C. Lord Howe Wiok denny ;6 26.800 165°06.050'E | S. Lord Howe

South Louisville Wiok denny 4817 40.000 i;;g 27.000
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PL

Kierunek

Nazwa bloku gz(s)ﬁ\rmi rybn;?;iZdeania Metoda ::2;(:(0% ]g)::gg:.).éé :.ng.:fdem
01 South Louisville Wiok denny ‘;7"40.000' i}soooo,ooof
01 South Louisville Wiok denny g8°05-000' \1;]19"27 .000’
01 South Louisville Wilok denny 4518"05.0()0' \1}30"00,000’
03 South Louisville Wiok denny 45‘5059'000' \1}34"07 2047
03 South Louisville Wiok denny ‘S‘5°59-000' \1)34"28,653’
03 South Louisville Wiok denny 26015-000' 54"07,224’
03 South Louisville Wiok denny 26015-000' 54"28,653’
04 South Louisville Wiok denny ‘;6°01 000’ 55040,000/
04 South Louisville Wiok denny ‘;6°01 000’ 56010,000/
04 South Louisville Wiok denny ‘;6°24.000' 55040,000/
04 South Louisville Wiok denny ‘;6°24.000' 56010.000/
05 South Louisville Wiok denny gS °26.000’ 56030.000/
05 South Louisville Wiok denny gS °26.000" 56"55.000/
05 South Louisville Wiok denny gS °42.000’ 56030.000/
05 South Louisville Wiok denny ‘S‘S °42.000’ ;6055,000'
06 South Louisville Wiok denny ‘S‘5°19.500' 57019.000,
06 South Louisville Wiok denny ‘S‘5°19.500' 57055.000,
06 South Louisville Wiok denny ‘S‘5°30.000' 57019.000,
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Kierunek

Nazwa bloku gz(s)ﬁ\rmi rybn;?;iZdeania Metoda ::2;(:(0% ]g)::gg:.).éé :.ng.:fdem
06 South Louisville Wiok denny ‘;5"30.000' 57055,0()0/
07 South Louisville Wiok denny g4°43-950' \1}38"18,000’
07 South Louisville Wiok denny 45‘4043'950' \1}38"38,000’
07 South Louisville Wiok denny g4°57-950' \1}38"18,000’
07 South Louisville Wilok denny ;‘4057-950' ;8"38,000’
08 South Louisville Wiok denny ‘;4013-000' 59"43,000’
08 South Louisville Wiok denny 24013-000' 59"54,000’
08 South Louisville Wiok denny ‘:“’2 1.000’ 59043,000/
08 South Louisville Wiok denny ‘:“’2 1.000’ 59054,000/
09 South Louisville Wiok denny g3°5 1.183' $0029,23 5
09 South Louisville Wiok denny g3°5 1183 i}gwso.gzo/
09 South Louisville Wiok denny ‘;4°07.000' $0°29.23 5
09 South Louisville Wiok denny ‘;4°07.000' $0°so.820/
10 South Louisville Wiok denny ‘;3 °22.000’ i}gm 1.770"
10 South Louisville Wiok denny ‘SB ©22.000’ i$1°39,000'
10 South Louisville Wiok denny ‘S‘3°3 1370’ $1°10,170'
10 South Louisville Wiok denny 3303 1.370" xlozl.mr
10 South Louisville Wiok denny ‘S‘3°41 440’ i51°10,17()'

11
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Kierunek

Nazwa bloku gz(s)ﬁ\rmi rybn;?;iZdeania Metoda ::2;(:(0% ]g)::gg:.).éé :.ng.:fdem
10 South Louisville Wiok denny ‘;3 °41.440' ;?1039,000/
11 South Louisville Wiok denny 45‘2040'000' \1}51"48,000’
11 South Louisville Wilok denny 45‘2040'000' \1}52"07 .000’
11 South Louisville Wiok denny g2°54-500' \1}51"48,000’
11 South Louisville Wiok denny ;‘2054-500' i$2°07,()00’
13 Central Louisville Wiok denny gl °45.000" i’SS 29.500°
13 Central Louisville Wiok denny gl °45.000" i’SS °49.000"
13 Central Louisville Wiok denny 32000000' $3°29,500/
13 Central Louisville Wiok denny 32000000' $3°49,000/
14 Central Louisville Wiok denny gl °17.000° $4°00.000’
14 Central Louisville Wiok denny ‘S“ °17.000 $4°27 000’
14 Central Louisville Wiok denny ‘S“ °40.000" $4°00.000/
14 Central Louisville Wtok denny ASH °40.000° $4027'000/
15 Central Louisville Wiok denny ‘8‘0032897' i}SS"l 2.000
15 Central Louisville Wiok denny ;‘0032'897, i}gs °30.000°
15 Central Louisville Wiok denny 45‘0042.000' i}\?4°5 6.400"
15 Central Louisville Wiok denny 45‘0042.000' i)\?s °12.000"
15 Central Louisville Wiok denny g0048'000' i)\?s °24.000"
12
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Kierunek

Nazwa bloku gz(s)ﬁ\rmi rybn;?;iZdeania Metoda ::2;(:(0% ]g)::gg:.).éé :.ng.:fdem
15 Central Louisville Wiok denny 48‘0048.000' i&?s °30.000°
15 Central Louisville Wiok denny ‘S‘0°54.000' \1}5501 2.000’
15 Central Louisville Wiok denny 4510"54,000' \1;5024’000’
15 Central Louisville Wiok denny 4511 706.000" \1;5405 6.400’
15 Central Louisville Wilok denny ‘S‘ 1°06.000’ \1)5501 2.000’
17 North Louisville Wiok denny g 8°20.013' ;?7029,000'
17 North Louisville Wiok denny g 8°20.013' ;?7047,067'
17 North Louisville Wiok denny -;" 8°32.000 i$7 ©29.000’
17 North Louisville Wiok denny -;" 8°32.000 i$7 °47.067'
18 North Louisville Wiok denny ; 8°11.013' $8°01,78 5
18 North Louisville Wiok denny ; 8°11.013' $8°2o.ooo/
18 North Louisville Wiok denny ; 8°40.000" $8001.7g 5
18 North Louisville Wiok denny ; 8°40.000" i}gsvo.ooo/
22 North Louisville Wiok denny ; 6°45.000’ $9°3o.000/
North Louisville
22 North Louisville Wiok denny ;6°45.000' 50"00.000'
22 North Louisville Wiok denny ;7°08.000' xmso,ooor
22 North Louisville Wiok denny ;7°08.000' i;o"oo.ooo'
23 North Louisville Wiok denny ;6000.000' l}\?9°22.000’

13

PL



PL

Kierunek

Obszar arzadzania Szerokos¢ | Dlugos¢
Nazwa bloku “ . £ Z ACZANA | N retoda “ us wzgledem
zasobami rybnymi geogr. geogr. Was.e
23 North Louisville Wiok denny ;6 00.000 é\?g 40.000
23 North Louisville Wiok denny 26 10.000 \1’59 22.000
23 North Louisville Wiok denny 26 10.000 \1’59 40.000
N. Lord Howe - South | N. Lord Howe Rise Wiok denny 24 04.035 162°20.000'E
N. Lord Howe - South | N. Lord Howe Rise Wiok denny :;4 04.035 163°00.000'E
N. Lord Howe - South | N. Lord Howe Rise Wiok denny :;4 40.000 162°20.000'E
N. Lord Howe - South | N. Lord Howe Rise Wiok denny :;4 40.000 163°00.000'E
N. Lord Howe - East N. Lord Howe Rise Wiok denny ';2 34.650 163°16.615'E
N. Lord Howe - East N. Lord Howe Rise Wiok denny ';2 34.650 163°26.380'E
N. Lord Howe - East N. Lord Howe Rise Wiok denny ';3 04.400 163°16.615'E
N. Lord Howe - East N. Lord Howe Rise Wiok denny ;3 04.400 163°26.380'E
N. Lord Howe - West N. Lord Howe Rise Wiok denny ;3 16400 162°52.540'E
Na potnocny
N. Lord Howe - West N. Lord Howe Rise Wiok denny ;3 09.296 162°52.540'E z;fi}}f: Wse
Australii
N. Lord Howe - West N. Lord Howe Rise Wiok denny ;3 04.400 162°54.941'E
N. Lord Howe - West N. Lord Howe Rise Wtok denny ;3 04.400 163°10.540'E
N. Lord Howe - West N. Lord Howe Rise Wiok denny ;3 10.400 163°10.540'E
N. Lord Howe - West N. Lord Howe Rise Witok denny ;3 10.400 163°04.540'E
N. Lord Howe - West N. Lord Howe Rise Wtok denny ;3 16.400 163°04.540'E
14
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Kierunek

Obszar arzadzania Szerokos¢ | Dlugos¢
Nazwa bloku “ . £ Z ACZANA | N retoda “ us wzgledem
zasobami rybnymi geogr. geogr. Was.e
Northwest Challenger Northwest Challenger Wiok denny ;8 00.000 169°47.848'E
Northwest Challenger Northwest Challenger Wiok denny :;8 00.000 169°42.000'E
Northwest Challenger Northwest Challenger Wiok denny :;7 48.000 169°42.000'E
Northwest Challenger Northwest Challenger Wiok denny :;7 48.000 169°24.000'E
Northwest Challenger Northwest Challenger Wiok denny :;7 42.000 169°24.000'E
Northwest Challenger Northwest Challenger Wiok denny :;7 42.000 167°42.000'E
Northwest Challenger Northwest Challenger Wiok denny :;7 48.000 167°42.000'E
Northwest Challenger Northwest Challenger Wiok denny ';7 48.000 167°24.000'E
Northwest Challenger Northwest Challenger Wiok denny ';9 06.000 167°24.000'E
Northwest Challenger Northwest Challenger Wiok denny ';9 06.000 167°18.000'E
Northwest Challenger Northwest Challenger Wiok denny ;8 52.000 167°18.000'E
Northwest Challenger Northwest Challenger Wiok denny ;8 52.000 167°06.000'E
Northwest Challenger Northwest Challenger Wiok denny ;7 48.000 167°06.000'E
Northwest Challenger Northwest Challenger Wiok denny ;7 48.000 167°00.000'E
Northwest Challenger Northwest Challenger Wiok denny 27 42.000 167°00.000'E
Northwest Challenger Northwest Challenger Wiok denny ;7 42.000 166°40.000'E
37°01.333'
Northwest Challenger Northwest Challenger Wiok denny S 166°40.000'E

15
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Kierunek

Obszar zarzadzania Szerokos¢ | Dlugos¢
Nazwa bloku . . A Metoda g wzgledem
zasobami rybnymi geogr. geogr.
Ww.s.e.
Na
poludniowy
Northwest Challenger Northwest Challenger Wiok denny 37°01.333 169°36.706'E WSChO.d
S wzdluz w.s.e.
Nowej
Zelandii
Na poludnie
Northwest Challenger Northwest Challenger Wiok denny 37°29.902 170°00.000'E do punktu v
S w.s.e. Nowej
Zelandii
Na
poludniowy
Northwest Challenger Northwest Challenger Wiok denny 37°41.589 170°00.000'E zachoq
S wzdluz w.s.e.
Nowej
Zelandii
. . 47°08.280’ | Poczatek  w
S.Tasman Rise Box 1 S. Tasman Rise 1 Wiok denny S 147°50.200'E | w.s.e.
Australii
. Tasman Rise 1 Box ? Tasman RiseS. Tasman Rise Wiok denny 4;7 17.370 147°50 200'E
. Tasman Rise 1 Box ? Tasman RiseS. Tasman Rise Wiok denny 4;7 17.370 147°32 300°E
Na  wschod
wzdhiz w.s.e.
. Tasman Rise 1 Box | S. Tasman RiseS. Tasman Rise Wiok denny 47°10.197 147°32 300°E Australii  do
1 S punktu
poczatkoweg
0
. Tasman Rise 1 Box g Tasman RiseS. Tasman Rise Wiok denny 4;7 05.160 148°24 165'E
1 1 1 ] ’
. Tasman Rise 2 Box i Tasman RiseS. Tasman Rise Wiok denny 4817 05.160 148°50.670'E
1 1 1 o ’
. Tasman Rise 2 Box i Tasman RiseS. Tasman Rise Wiok denny 4817 13.780 148924 165'E
. Tasman Rise 2 Box 2 Tasman RiseS. Tasman Rise Wiok denny 4817 13.780 148950 670'E
. Tasman Rise 2 Box ? Tasman RiseS. Tasman Rise Wiok denny 4817 21.000 148945 610'E
. Tasman Rise 3 Box ? Tasman RiseS. Tasman Rise Wiok denny 4817 21.000 149°03.200'E
. Tasman Rise 3 Box 2 Tasman RiseS. Tasman Rise Wiok denny 4817 24.015 148237 235'F
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Kierunek

Obszar arzadzania Szerokos¢ | Dlugos¢

Nazwa bloku “ . £ Z ACZANA | N retoda “ us wzgledem
zasobami rybnymi geogr. geogr.

Ww.s.e.

2. Tasman Rise 3 Box § Tasman RiseS. Tasman Rise Wiok denny 4817 24.015 148°45 610'E

i, Tasman Rise 3 Box ? Tasman RiseS. Tasman Rise Wiok denny 4517 24.800 149°03 200°E

§, Tasman Rise 3 Box 2 Tasman RiseS. Tasman Rise Wiok denny 4SI7 30.320 148°44 390'E

§, Tasman Rise 3 Box 2 Tasman RiseS. Tasman Rise Wiok denny 4SI7 30.320 148°57 650'E

§, Tasman Rise 3 Box ? Tasman RiseS. Tasman Rise Wiok denny 4SI7 35.205 148°37 235°E

§. Tasman Rise 3 Box ? Tasman RiseS. Tasman Rise Wiok denny 4;7 35.205 148°44 390'E

g' Tasman Rise 3 Box | ¢ 1 4 Howe Wiok denny 25 3100071 64054 000

S. Lord Howe - West S. Lord Howe Wiok denny ';6 13460 164°40.830'E

S. Lord Howe - South S. Lord Howe Wiok denny ';6 13460 165°06.050'E

S. Lord Howe - South S. Lord Howe Wiok denny ';6 26.800 164°40.830'E

S. Lord Howe - South S. Lord Howe Wiok denny ;6 26.800 165°06.050'E

Wanganella West Norfolk West Norfolk Wiok denny 33°28.000 167°42.000'E
Ridge S

Wanganella West Norfolk West Norfolk Wiok denny 33°28.000 168°00.000'E
Ridge S

Wanganella West Norfolk West Norfolk Wiok denny 33°52.000 167°13.000'E
Ridge S

Wanganella West Norfolk West Norfolk Wiok denny 33°52.000 167°42.000'E
Ridge S

Wanganella West Norfolk West Norfolk Wiok denny 34°12.000 167°13.000'E
Ridge S

Wanganella West Norfolk West Norfolk Wiok denny 34°12.000 168°00.000'E
Ridge S

Westpac Bank Westpac Bank Wiok denny ;9 39.000 167°05.000'E
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Kierunek

Obszar arzadzania Szerokos¢ | Dlugos¢
Nazwa bloku “ . £ Z ACZANA | N retoda “ us wzgledem
zasobami rybnymi geogr. geogr.
W.S.e.
Westpac Bank Westpac Bank Wiok denny 29 39.000 167°21.090'E
Westpac Bank Westpac Bank Wiok denny :;9 55.000 167°05.000'E
Westpac Bank Westpac Bank Wiok denny :;9 55.000 167°21.090'E

18
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a) Wspotrzedne obszaru zarzgdzania potowami wtokiem pelagicznym

. . Szerokos¢ | Dhugosé .
Nazwa bloku Lokalizacja Metoda “ ug Kierunek wzgledem w.s.e.
geogr. geogr.

CS. Lord Howe - | (o 1 4 Howe Wiok 35°26.000'S | 165°44.000'E

East pelagiczny

C. Lord Howe - Wiok

EastS. Lord Howe | C. Lord Howe . 35°26.000'S 166°21.915’E
pelagiczny

- East

C. Lord Howe - Wiok

EastS. Lord Howe | C. Lord Howe . 35°47.000'S 165°26.000'E
pelagiczny

- East

C. Lord Howe - Wiok

EastS. Lord Howe | C. Lord Howe . 35°47.000'S 165°44.000'E
pelagiczny

- East

C. Lord Howe - Wiok

EastS. Lord Howe | C. Lord Howe . 36°00.500'S 165°26.000'E
pelagiczny

- East

C. Lord Howe - Wiok

EastS. Lord Howe | C. Lord Howe . 36°00.500'S 166°21.915'E
pelagiczny

- East

C. Lord Howe - Wiok

WestS. Lord Howe | C. Lord Howe . 35°21.000'S 165°13.550'E
pelagiczny

- West

C. Lord Howe - Wiok

WestS. Lord Howe | C. Lord Howe . 35°21.000'S 165°24.000'E
pelagiczny

- West

C. Lord Howe - Wiok

WestS. Lord Howe | C. Lord Howe . 35°31.000'S 164°54.000'E
pelagiczny

- West

C. Lord Howe - Wiok

WestS. Lord Howe | C. Lord Howe . 35°31.000'S 165°13.550'E
pelagiczny

- West

C. Lord Howe - Wiok

WestS. Lord Howe | C. Lord Howe . 35°40.383'S 165°18.000'E
pelagiczny

- West

C. Lord Howe - Wiok

WestS. Lord Howe | C. Lord Howe . 35°40.383'S | 165°24.000'E
pelagiczny

- West

C. Lord Howe - Wiok

WestS. Lord Howe | C. Lord Howe . 35°54.000'S | 164°46.000'E
pelagiczny

- West

PL
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.. S kos¢ | Dt S¢ .
Nazwa bloku Lokalizacja Metoda #ETOKOSE ugose Kierunek wzgledem w.s.e.
geogr. geogr.
C. Lord Howe - Wiok
WestS. Lord Howe | C. Lord Howe . 35°54.000'S 164°54.000'E
pelagiczny
- West
C. Lord Howe - Wiok
WestS. Lord Howe | C. Lord Howe . 36°06.000'S 164°46.000'E
pelagiczny
- West
CS. Lord Howe - | o 1 4 Howe Wiok 36°06.000'S | 165°18.000'E
West pelagiczny
Wiok
S. Lord Howe C. Lord Howe . 36°13.460'S | 164°40.830'E | S. Lord Howe
pelagiczny
S. Lord Howe C. Lord Howe Wiok 36°13.460'S | 165°06.050F | S Lord Howe
pelagiczny
S. Lord Howe C. Lord Howe Wiok 36°26.800'S | 164°40.830F | S Lord Howe
pelagiczny
S. Lord Howe C. Lord Howe Wiok 36°26.800'S | 165°06.050F | S Lord Howe
pelagiczny
1 South Louisville Wh)k. 47°40.000'S | 149°27.000'W
pelagiczny
1 Louisville Ridge Wh)k. 47°40.000'S | 150°00.000'W
pelagiczny
1 South Louisville | Wiok 48°05.000'S | 149°27.000'W
Louisville Ridge pelagiczny
1 South _Louisville | Wiok 48°05.000'S | 150°00.000'W
Louisville Ridge pelagiczny
3 South Louisville | Wiok 45°59.000'S | 154°07.224'W
Louisville Ridge pelagiczny
3 South _Louisville | Wiok 45°59.000'S | 154°28.653'W
Louisville Ridge pelagiczny
3 South _Louisville | Wiok 46°15.000'S | 154°07.224'W
Louisville Ridge pelagiczny
3 South _Louisville | Wiok 46°15.000'S | 154°28.653'W
Louisville Ridge pelagiczny
4 South  Louisville | Whok 46°01.000'S | 155°40.000'W
Louisville Ridge pelagiczny
4 South  Louisville | Whok 46°01.000'S | 156°10.000'W
Louisville Ridge pelagiczny
4 South  Louisville | Whok 46°24.000'S | 155°40.000'W
Louisville Ridge pelagiczny
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- e .
Nazwa bloku Lokalizacja Metoda #ETOKOSE ugose Kierunek wzgledem w.s.e.
geogr. geogr.

4 South Louisville | Wiok 46°24.000'S | 156°10.000'W
Louisville Ridge pelagiczny

5 South Louisville | Wiok 45°26.000'S | 156°30.000'W
Louisville Ridge pelagiczny

5 South Louisville | Wiok 45°26.000'S | 156°55.000'W
Louisville Ridge pelagiczny

5 South Louisville | Wiok 45°42.000'S | 156°30.000'W
Louisville Ridge pelagiczny

5 South Louisville | Wiok 45°42.000'S | 156°55.000'W
Louisville Ridge pelagiczny

6 South Louisville | Wiok 45°19.500'S | 157°19.000'W
Louisville Ridge pelagiczny

6 South Louisville | Wiok 45°19.500'S | 157°55.000'W
Louisville Ridge pelagiczny

6 South Louisville | Wiok 45°30.000'S | 157°19.000'W
Louisville Ridge pelagiczny

6 South Louisville | Wiok 45°30.000'S | 157°55.000'W
Louisville Ridge pelagiczny

7 South Louisville | Wiok 44°43.950'S | 158°18.000'W
Louisville Ridge pelagiczny

7 South Louisville | Wiok 44°43.950'S | 158°38.000'W
Louisville Ridge pelagiczny

7 South Louisville | Wiok 44°57.950'S | 158°18.000'W
Louisville Ridge pelagiczny

7 South Louisville | Wiok 44°57.950'S | 158°38.000'W
Louisville Ridge pelagiczny

8 South Louisville | Wiok 44°13.000'S | 159°43.000'W
Louisville Ridge pelagiczny

8 South Louisville | Wiok 44°13.000'S | 159°54.000'W
Louisville Ridge pelagiczny

8 South Louisville | Wiok 44°21.000'S | 159°43.000'W
Louisville Ridge pelagiczny

8 South Louisville | Wiok 44°21.000'S | 159°54.000'W
Louisville Ridge pelagiczny

9 South Louisville | Wiok 43°51.183'S | 160°29.235'W
Louisville Ridge pelagiczny

9 South Louisville | Wiok 43°51.183'S | 160°50.820'W
Louisville Ridge pelagiczny
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o Szerokos¢ | Dlugosé :
Nazwa bloku Lokalizacja Metoda #ETOKOSE ugose Kierunek wzgledem w.s.e.
geogr. geogr.

9 South Louisville | Wiok 44°07.000'S | 160°29.235'W
Louisville Ridge pelagiczny

9 South Louisville | Wiok 44°07.000'S | 160°50.820'W
Louisville Ridge pelagiczny

10 South Louisville | Wlok 43°22.000'S | 161°21.770'W
Louisville Ridge pelagiczny

10 South Louisville | Wlok 43°22.000'S | 161°39.000'W
Louisville Ridge pelagiczny

10 South Louisville | Wlok 43°31.370'S | 161°10.170'W
Louisville Ridge pelagiczny

10 South  Louisville | Wiok 43°31.370'S | 161°21.770'W
Louisville Ridge pelagiczny

10 South  Louisville | Wiok 43°41.440'S | 161°10.170'W
Louisville Ridge pelagiczny

10 South Louisville | Wlok 43°41.440'S | 161°39.000'W
Louisville Ridge pelagiczny

11 South Louisville | Wlok 42°40.000'S | 161°48.000'W
Louisville Ridge pelagiczny

11 South _Louisville | Wiok 42°40.000'S | 162°07.000'W
Louisville Ridge pelagiczny

11 South _Louisville | Wiok 42°54.500'S | 161°48.000'W
Louisville Ridge pelagiczny

11 South Louisville | Wiok 42°54.500'S | 162°07.000'W
Louisville Ridge pelagiczny

13 Central Louisville | Wiok 41°45.000'S | 163°29.500'W
Ridge pelagiczny

13 Central Louisville | Wiok 41°45.000'S | 163°49.000'W
Louisville Ridge pelagiczny

13 Central Louisville | Wiok 42°00.000'S | 163°29.500'W
Louisville Ridge pelagiczny

13 Central Louisville | Wiok 42°00.000'S | 163°49.000'W
Louisville Ridge pelagiczny

14 Central Louisville | Wiok 41°17.000'S | 164°00.000'W
Louisville Ridge pelagiczny

14 Central Louisville | Wiok 41°17.000'S | 164°27.000'W
Louisville Ridge pelagiczny

14 Central Louisville | Wiok 41°40.000'S | 164°00.000'W
Louisville Ridge pelagiczny
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Nazwa bloku Lokalizacja Metoda #ETOKOSE ugose Kierunek wzgledem w.s.e.
geogr. geogr.

14 Central Louisville | Wiok 41°40.000'S | 164°27.000'W
Louisville Ridge pelagiczny

15 Central Louisville | Wiok 40°32.897'S | 165°12.000'W
Louisville Ridge pelagiczny

15 Central Louisville | Wiok 40°32.897'S | 165°30.000'W
Louisville Ridge pelagiczny

15 Central Louisville | Wiok 40°42.000'S | 164°56.400'W
Louisville Ridge pelagiczny

15 Central Louisville | Wiok 40°42.000'S | 165°12.000'W
Louisville Ridge pelagiczny

15 Central Louisville | Wiok 40°48.000'S | 165°24.000'W
Louisville Ridge pelagiczny

15 Central Louisville | Wiok 40°48.000'S | 165°30.000'W
Louisville Ridge pelagiczny

15 Central Louisville | Wiok 40°54.000'S | 165°12.000'W
Louisville Ridge pelagiczny

15 Central Louisville | Wiok 40°54.000'S | 165°24.000'W
Louisville Ridge pelagiczny

15 Central Louisville | Wiok 41°06.000'S | 164°56.400'W
Louisville Ridge pelagiczny

15 Central Louisville | Wiok 41°06.000'S | 165°12.000'W
Louisville Ridge pelagiczny

17 North - Louisville | Wiok 38°20.013'S | 167°29.000'W
Ridge pelagiczny

17 North  Louisville | Wiok 38°20.013'S | 167°47.067'W
Louisville Ridge pelagiczny

17 North  Louisville | Wiok 38°32.000'S | 167°29.000'W
Louisville Ridge pelagiczny

17 North  Louisville | Wiok 38°32.000'S | 167°47.067'W
Louisville Ridge pelagiczny

18 North Louisville | Wiok 38°11.013'S | 168°01.785'W
Louisville Ridge pelagiczny

18 North Louisville | Wiok 38°11.013'S | 168°20.000'W
Louisville Ridge pelagiczny

18 North Louisville | Wiok 38°40.000'S | 168°01.785'W
Louisville Ridge pelagiczny

18 North Louisville | Wiok 38°40.000'S | 168°20.000'W
Louisville Ridge pelagiczny
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Nazwa bloku Lokalizacja Metoda #ETOKOSE ugose Kierunek wzgledem w.s.e.
geogr. geogr.
22 North  Louisville | Wiok 36°45.000'S | 169°30.000'W
Louisville Ridge pelagiczny
22 North  Louisville | Wiok 36°45.000'S | 170°00.000'W
Louisville Ridge pelagiczny
22 North  Louisville | Wiok 37°08.000'S | 169°30.000'W
Louisville Ridge pelagiczny
22 North  Louisville | Wiok 37°08.000'S | 170°00.000'W
Louisville Ridge pelagiczny
23 North  Louisville | Wiok 36°00.000'S | 169°22.000'W
Louisville Ridge pelagiczny
23 North  Louisville | Wiok 36°00.000'S | 169°40.000'W
Louisville Ridge pelagiczny
23 North  Louisville | Wiok 36°10.000'S | 169°22.000'W
Louisville Ridge pelagiczny
23 North  Louisville | Wiok 36°10.000'S | 169°40.000'W
Louisville Ridge pelagiczny
N. Lord Howe
N. Lord Howe - | picN. Lord | Viok 33°49.630'S | 162°25.670°E
Central pelagiczny
Howe
N. Lord Howe , , .
N. Lord Howe RiseN. Lord Wiok. 33°48.622'S | 162°25.670'F Na poh}pcny wschod wzdluz w.s.e.
Central pelagiczny Australii
Howe
N. Lord Howe
N. Lord Howe - | piceN. Lord | Viok 33°32.530'S | 162°38.450'E
Central pelagiczny
Howe
N. Lord Howe
N. Lord Howe - | piceN. Lord | Viok 33°32.530'S | 162°57.770°E
Central pelagiczny
Howe
N. Lord Howe
N. Lord Howe - | piceN. Lord | Viok 33°49.630'S | 162°57.770°
Central pelagiczny
Howe
N. Lord Howe
I;éstLord Howe - piceN. Lord \Zi‘a’kiczn 32°54.650'S | 163°16.615'E
Howe pelag y
N. Lord Howe
N. Lord Howe - | p. N, Lord | Wk 32°54.650'S | 163°26.380'E
East pelagiczny
Howe
N. Lord Howe
I;éstLord Howe - piceN. Lord \Zigkiczn 33°04.400'S | 163°16.615'E
Howe pelag y
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Nazwa bloku Lokalizacja Metoda g Kierunek wzgledem w.s.e.
geogr. geogr.
N. Lord Howe
N. Lord Howe - | piceN. Lord | Wik 33°04.400'S | 163°26.380'E
East pelagiczny
Howe
N. Lord Howe
N. Lord Howe - | picen. Lord | Wik 33°58.670'S | 162°20.000'E
South pelagiczny
Howe
N. Lord Howe
N. Lord Howe - | piceN. Lord | Wik 33°58.670'S | 163°00.000'E
South pelagiczny
Howe
N. Lord Howe
N. Lord Howe - | piceN. Lord | Wik 34°40.000'S | 162°20.000'E
South pelagiczny
Howe
N. Lord Howe
N. Lord Howe - | piceN. Lord | Wik 34°40.000'S | 163°00.000'E
South pelagiczny
Howe
N. Lord Howe
N. Lord Howe - | picN. Lord | Wik 33°16.400'S | 162°52.540'E
West pelagiczny
Howe
N. Lord Howe , , .
N. Lord Howe RiseN. Lord Wlok. 33°09.296'S | 162°52.540°F Na poh}pcny wschod wzdtuz w.s.e.
West pelagiczny Australii
Howe
N. Lord Howe
N. Lord Howe - | piceN. Lord | Wik 33°04.400'S | 162°54.941'E
West pelagiczny
Howe
N. Lord Howe
N. Lord Howe - | piceN. Lord | Wiok 33°04.400'S | 163°10.540'E
West pelagiczny
Howe
N. Lord Howe
N. Lord Howe - | pice. Lord | Wiok 33°10.400'S | 163°04.540'F
West pelagiczny
Howe
N. Lord Howe
N. Lord Howe - | piceN. Lord | Wiok 33°10.400'S | 163°10.540°F
West pelagiczny
Howe
N. Lord Howe
N. Lord Howe - | piceN. Lord | Wiok 33°16.400'S | 163°04.540'E
West pelagiczny
Howe
Northwest Northwest Wiok o , o ,
Challenger Challenger pelagiczny 37°01.333'S | 166°40.000°
Northwest Northwest Wiok o , 5 , Na poludniowy wschod wzdhiz
Challenger Challenger pelagiczny 377013335 | 169°36.706'E w.s.e. Nowej Zelandii
Northwest Northwest Wiok o , 5 , Na poludnie do punktu w w.s.e.
Challenger Challenger pelagiczny 37°29.902'S | 170°00.000°E Nowej Zelandii
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Nazwabloku | Lokalizacja | Metoda ::z;‘:“’éé ;)::gg:.éé Kierunek wzgledem w.s.e.
Igzglllevlvlegsetr Igﬁglllglegsetr ;ﬁggcmy 38°00.000'S | 169°47.848'E
Igl(i;llle‘flegsetr Iél?:llll;/legsetr ;nglg(iczny 38°00.000°8 | 169°42.000'E
gﬁﬁ?:flegsetr EES?XIZZE l‘)ﬁz;my 37°48.000'S | 169°42.000'E
gﬁﬁ?:flegsetr EES?XIZZE l‘)ﬁz;my 37°48.000'S | 169°24.000'E
gﬁzﬁllle\ffgsetr gﬁzﬁllle\ffgsetr ;Zizgiczny 37°42.000'S | 169°24.000°
gﬁzﬁllle\ffgsetr gﬁzﬁllle\ffgsetr ;Zizgiczny 37°42.000'S | 167°42.004F
gﬁzﬁllle\ffgsetr gﬁzﬁllle\ffgsetr ;Zizgiczny 37°48.000'S | 167°42.000°
gﬁzﬁllle\ffgsetr gﬁzﬁllle\ffgsetr ;Zizgiczny 37°48.000'S | 167°24.000°F
Ig}ci;tllllslvlegitr Igl(;:lllle‘:legsetr ;Ziglg‘icmy 39°06.000'S | 167°24.000'E
Igl('::lllls:legsetr gg:llglegsetr ;Ziglg‘iczny 39°06.000'S | 167°18.000E
Igl('::lllls:legsetr gg:llglegsetr ;Ziglg‘iczny 38952.000'S | 167°18.000E
Igl('::lllls:legsetr gg:llglegsetr ;Ziglg‘iczny 38952.000'S | 167°06.000'E
Igl('::lllls:legsetr gg:llglegsetr ;Ziglg‘iczny 37°48.000'S | 167°06.000°E
Igl('::lllls:legsetr gg:llglegsetr ;Ziglg‘iczny 37°48.000'S | 167°00.000°E
gﬁgme;r gggmegitr mggicmy 37°42.000'S | 167°00.000'E
gﬁgmegitr gggmegitr mggicmy 37°42.000'S | 166°40.000'E
g;thh"rd Howe -1 g 1 ord Howe mggicmy 36°13.460'S | 164°40.830'E
g;)utLh"rd Howe =15 Lord Howe mggicmy 36°13.460'S | 165°06.050'E

PL

26

PL



. Szerokos¢ | Dlugosé .
Nazwa bloku Lokalizacja Metoda e geoggr Kierunek wzgledem w.s.e.
5 Lord Howe = | g 14 Howe Wiok 36°26.800'S | 164°40.830°F
South pelagiczny
S. Lord Howe -1 ¢y 4 Howe Wiok 36°26.800'S | 165°06.050'E
South pelagiczny
5. Tasman Rise 1| g 1ysman Rise 1| 10 47°08.280'S | 147°50.200E | Poczatek w w.s.e. Australii
Box 1 pelagiczny
S. Tasman Rise S. Tasman RiseS. | Wlok o , o ,
Box 1 Tasman Rise 1 pelagiczny 4T°17.3705 | 147°50.200E
S. Tasman Rise S. Tasman RiseS. | Wlok o , o ,
Box 1 Tasman Rise 1 pelagiczny 4T°17.3705 | 147°32.300E
S. Tasman Rise S. Tasman RiseS. | Wiok o , o , Na wschod wzdhuz w.s.e. Australii
Box 1 Tasman Rise 1 pelagiczny 47°10.197'S | 147°32.300°E do punktu poczatkowego
S. Tasman Rise S. Tasman RiseS. | Wiok o , o ,
Box 2 Tasman Rise 2 pelagiczny 47°05.1605 | 148°24.165E
S. Tasman Rise S. Tasman RiseS. | Wlok o , o ,
Box 2 Tasman Rise 2 pelagiczny 47°05.1605 | 148°50.670°E
S. Tasman Rise S. Tasman RiseS. | Wiok o , o ,
Box 2 Tasman Rise 2 pelagiczny 47°13.780°5 | 148°24.165E
S. Tasman Rise S. Tasman RiseS. | Wiok 47°13.780'S | 148°50.670'F
Box 2 Tasman Rise 2 pelagiczny ’ ’
S. Tasman Rise S. Tasman RiseS. | Wiok 47°21.000'S | 148°45.610'F
Box 3 Tasman Rise 3 pelagiczny ’ ’
S. Tasman Rise S. Tasman RiseS. | Wiok 47°21.000'S | 149°03.200'E
Box 3 Tasman Rise 3 pelagiczny ’ ’
S. Tasman Rise S. Tasman RiseS. | Wiok 47°04.015'S | 148°37235'F
Box 3 Tasman Rise 3 pelagiczny ’ ’
S. Tasman Rise S. Tasman RiseS. | Wiok 47°04.015'S | 148°45.610'F
Box 3 Tasman Rise 3 pelagiczny ’ ’
S. Tasman Rise S. Tasman RiseS. | Wiok 47°24.800'S | 149°03.200'E
Box 3 Tasman Rise 3 pelagiczny ’ ’
S. Tasman Rise S. Tasman RiseS. | Wiok 47°30320'S | 148°44.390'E
Box 3 Tasman Rise 3 pelagiczny ’ ’
S. Tasman Rise S. Tasman RiseS. | Wiok 47°30320'S | 148°57 650'E
Box 3 Tasman Rise 3 pelagiczny ’ ’
S. Tasman Rise S. Tasman RiseS. | Wiok 47°35.205'S | 148°37235E
Box 3 Tasman Rise 3 pelagiczny ’ ’
S. Tasman Rise S. Tasman RiseS. | Wiok 47°35.205'S | 148°44.390'E
Box 3 Tasman Rise 3 pelagiczny ’ ’
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.. S kos¢ | Dlugosé .
Nazwa bloku Lokalizacja Metoda #ETOKOSE ugose Kierunek wzgledem w.s.e.
geogr. geogr.
Wanganella West  Norfolk | Wlok 33°28.000'S | 167°42.000'E
Ridge pelagiczny
Wanganella West  Norfolk | Wlok 33°28.000'S | 168°00.000'E
Ridge pelagiczny
Wanganella West  Norfolk | Wiok 33°52.000'S | 167°13.000'E
Ridge pelagiczny
Wanganella West  Norfolk | Wiok 33°52.000'S | 167°42.000'E
Ridge pelagiczny
Wanganella West  Norfolk | Wiok 34°12.000'S | 167°13.000E
Ridge pelagiczny
Wanganella West - Norfolk | Wiok 34°12.000'S | 168°00.000'E
Ridge pelagiczny
Wiok , ,
Westpac Bank Westpac Bank . 39°39.000'S | 167°05.000'E
pelagiczny
Wiok , ,
Westpac Bank Westpac Bank . 39°39.000'S | 167°21.090'E
pelagiczny
Wiok , ,
Westpac Bank Westpac Bank . 39°55.000'S | 167°05.000'E
pelagiczny
WiOk o ’ O r
Westpac Bank Westpac Bank . 39°55.000'S | 167°21.090'E
pelagiczny
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b) Wspdtrzedne obszaru zarzadzania potowami podborg

Kierunek
Nazwa bloku Lokalizacja Metoda Szerokos$é geogr. Dlugos$é geogr. wzgledem
W.S.C.
Carpel bank Podbora 25°14.950'S 159°00.285'E
Carpel bank Podbora 25°14.950'S 160°00.000'E
Carpel bank Podbora 25°59.640'S 159°00.285'E
Carpel bank Podbora 25°59.640'S 160°00.000'E
Gascoyne Podbora 36°19.950'S 155°53.630'E
Gascoyne Podbora 36°19.950'S 156°43.770'E
Gascoyne Podbora 36°59.440'S 155°53.630'E
Gascoyne Podbora 36°59.440'S 156°43.770'E
S. Lord Howe C. Lord Howe Podbora 35°20.000'S 165°00.000'E
S. Lord Howe C. Lord Howe Podbora 35°20.000'S 166°21.915'E
S. Lord Howe C. Lord Howe Podbora 35°31.000'S 164°54.000'E
S. Lord Howe C. Lord Howe Podbora 35°31.000'S 165°00.000'E
S. Lord Howe C. Lord Howe Podbora 35°54.000'S 164°46.000'E
S. Lord Howe C. Lord Howe Podbora 35°54.000'S 164°54.000'E
S. Lord Howe C. Lord Howe Podbora 36°00.500'S 165°18.000'E
S. Lord Howe C. Lord Howe Podbora 36°00.500'S 166°21.915'E
S. Lord Howe C. Lord Howe Podbora 36°06.000'S 164°46.000'E
S. Lord Howe C. Lord Howe Podbora 36°06.000'S 165°18.000'E
S. Lord Howe C. Lord Howe Podbora 36°13.460'S 164°40.830'E
S. Lord Howe C. Lord Howe Podbora 36°13.460'S 165°06.050'E
S. Lord Howe C. Lord Howe Podbora 36°26.800'S 164°40.830'E
S. Lord Howe C. Lord Howe Podbora 36°26.800'S 165°06.050'E
El.os‘;h Lord Howe | (el Bank Podbora 25°14.950'S 159°00.285'E
El.os‘;h Lord Howe | (el Bank Podbora 25°14.950'S 160°00.000'E
North Lord Howe | o) poni Podbora 25°59.640'S 159°00.285'E

Rise
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Kierunek

Nazwa bloku Lokalizacja Metoda Szerokos$é geogr. Dlugos$é geogr. wzgledem
W.S.e.

Efsith Lord Howe | o1 Bank Podbora 25°59.640'S 160°00.000'E

Central Central Challenger | Podbora 37°45.615'S 168°35.830'E

Challenger

Central Central Challenger | 1 1 37°55.230'S 168°35.830F

Challenger

Central Central Challenger | 1 37°55.230'S 169°25.400F

Challenger

Central Challenger Na

poludniowy

Central Podbora 38°13.830'S 169°25.400'E zachod

Challenger wzdluz w.s.e.
Nowej
Zelandii

Central Central Challenger | 1 38°23.165'S 169°11.967°E

Challenger

Central Central Challenger | 1 38°23.165'S 168°30.780'F

Challenger

Central Central Challenger | 1 38°32.750'S 168°30.780'F

Challenger

Central Central Challenger | 0 4 ra 38°32.750'S 167°57.950'E

Challenger

Central Central Challenger | 0 4 ora 39°17.180'S 167°57.950'E

Challenger

Central Central Challenger | 0 4 ra 39°17.180'S 167°30.500'

Challenger

Central Central Challenger | 0 4 ra 38°06.430'S 167°30.500'

Challenger

Central Central Challenger | 0 4 ora 38°06.430'S 168°09.833'F

Challenger

Central Central Challenger | 0 4 ra 37°45.615'S 168°09.833F

Challenger

Gascoyne Gascoyne Podbora 36°19.950'S 155°53.630'E

Gascoyne Gascoyne Podbora 36°19.950'S 156°43.770'E

Gascoyne Gascoyne Podbora 36°59.440'S 155°53.630'E

Gascoyne Gascoyne Podbora 36°59.440'S 156°43.770'E
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Kierunek

Nazwa bloku Lokalizacja Metoda Szerokos$é geogr. Dlugos$é geogr. wzgledem
W.S.e.

| South  Louisville | 0 47°40.000'S 149°27.000'W
Louisville Ridge

1 South ~ Louisville | 0 47°40.000'S 150°00.000'W
Louisville Ridge

1 South ~ Louisville | 0 48°05.000'S 149°27.000'W
Louisville Ridge

1 South ~ Louisville | 0 48°05.000'S 150°00.000'W
Louisville Ridge

3 South ~ Louisville | 0 45°59.000'S 154°07.224'W
Louisville Ridge

3 South  ~ Louisville | 0 45°59.000'S 154°28.653'W
Louisville Ridge

3 South ~ Louisville | 0 46°15.000'S 154°07.224'W
Louisville Ridge

3 South  Louisville | 0 46°15.000'S 154°28.653'W
Louisville Ridge

4 South  Louisville | 46°01.000'S 155°40.000'W
Louisville Ridge

4 South  Louisville | 'y 0 46°01.000'S 156°10.000'W
Louisville Ridge

4 South  Louisville | 0 46°24.000'S 155°40.000'W
Louisville Ridge

4 South  Louisville | 0 46°24.000'S 156°10.000'W
Louisville Ridge

5 South  Louisville | 0 45°26.000'S 156°30.000'W
Louisville Ridge

5 South  Louisville | 0 45°26.000'S 156°55.000'W
Louisville Ridge

5 South ~ Louisville | 0 45°42.000'S 156°30.000'W
Louisville Ridge

5 South  ~ Louisville | 0 45°42.000'S 156°55.000'W
Louisville Ridge

6 South  ~ Louisville | 0 45°19.500'S 157°19.000'W
Louisville Ridge

6 South  Louisville | 0 45°19.500'S 157°55.000'W

Louisville Ridge
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Kierunek

Nazwa bloku Lokalizacja Metoda Szerokos$é geogr. Dlugos$é geogr. wzgledem
W.S.e.

6 South  Louisville | 0 45°30.000'S 157°19.000'W
Louisville Ridge

6 South ~ Louisville | 0 45°30.000'S 157°55.000'W
Louisville Ridge

7 South ~ Louisville | 0 44°43.950'S 158°18.000'W
Louisville Ridge

7 South ~ Louisville | 0 44°43.950'S 158°38.000'W
Louisville Ridge

7 South ~ Louisville | 0 44°57.950'S 158°18.000'W
Louisville Ridge

7 South  ~ Louisville | 0 44°57.950'S 158°38.000'W
Louisville Ridge

8 South ~ Louisville | 0 44°13.000'S 159°43.000'W
Louisville Ridge

8 South  Louisville | 0 44°13.000'S 159°54.000'W
Louisville Ridge

8 South  Louisville | 44°21.000'S 159°43.000'W
Louisville Ridge

8 South  Louisville | 'y 0 44°21.000'S 159°54.000'W
Louisville Ridge

9 South  Louisville | 0 43°51.183'S 160°29.235'W
Louisville Ridge

9 South  Louisville | 0 43°51.183'S 160°50.820'W
Louisville Ridge

9 South  Louisville | 0 44°07.000'S 160°29.235'W
Louisville Ridge

9 South  Louisville | 0 44°07.000'S 160°50.820'W
Louisville Ridge

10 South ~ Louisville | 0 43°22.000'S 161°21.770'W
Louisville Ridge

10 South  ~ Louisville | 0 43°22.000'S 161°39.000'W
Louisville Ridge

10 South  ~ Louisville | 0 43°31.370'S 161°10.170'W
Louisville Ridge

10 South  Louisville | 0 43°31.370'S 161°21.770'W

Louisville Ridge
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Kierunek

Nazwa bloku Lokalizacja Metoda Szerokos$é geogr. Dlugos$é geogr. wzgledem
W.S.e.

10 South  Louisville | 0 43°41.440'S 161°10.170'W
Louisville Ridge

10 South ~ Louisville | 0 43°41.440'S 161°39.000'W
Louisville Ridge

11 South ~ Louisville | 0 42°40.000'S 161°48.000'W
Louisville Ridge

11 South ~ Louisville | 0 42°40.000'S 162°07.000'W
Louisville Ridge

11 South ~ Louisville | 0 42°54.500'S 161°48.000'W
Louisville Ridge

11 South  ~ Louisville | 0 42°54.500'S 162°07.000'W
Louisville Ridge

13 Central - Louisville | by 41°45.000'S 163°29.500'W
Louisville Ridge

13 Central ~ Louisville | 1, 'y 41°45.000'S 163°49.000'W
Louisville Ridge

13 Central ~ Louisville | 1,y 0 42°00.000'S 163°29.500'W
Louisville Ridge

13 Central ~ Louisville | 1,y 0 42°00.000'S 163°49.000'W
Louisville Ridge

14 Central ~ Louisville | 'y 41°17.000'S 164°00.000'W
Louisville Ridge

14 Central ~ Louisville | 'y 41°17.000'S 164°27.000'W
Louisville Ridge

14 Central ~ Louisville | 'y 41°40.000'S 164°00.000'W
Louisville Ridge

14 Central ~ Louisville | 'y 41°40.000'S 164°27.000'W
Louisville Ridge

15 Central Louisville | p 0 40°32.897'S 165°12.000'W
Louisville Ridge

15 Central - Louisville | p 0 40°32.897'S 165°30.000'W
Louisville Ridge

15 Central Louisville | p 0 40°42.000'S 164°56.400'W
Louisville Ridge

15 Central - Louisville | p 0 40°42.000'S 165°12.000'W

Louisville Ridge
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Nazwa bloku Lokalizacja Metoda Szerokos$é geogr. Dlugos$é geogr. wzgledem
W.S.e.

15 Central ~ Louisville | 40°48.000'S 165°24.000'W
Louisville Ridge

15 Central - Louisville | by ) 40°48.000'S 165°30.000'W
Louisville Ridge

15 Central - Louisville | by ) 40°54.000'S 165°12.000'W
Louisville Ridge

15 Central Louisville | p 0 40°54.000'S 165°24.000'W
Louisville Ridge

15 Central - Louisville | p 0 ) 41°06.000'S 164°56.400'W
Louisville Ridge

15 Central Louisville | by 41°06.000'S 165°12.000'W
Louisville Ridge

17 North  ~ Louisville | 4 38°20.013'S 167°29.000'W
Louisville Ridge

17 North - Louisville | 0 38°20.013'S 167°47.067'W
Louisville Ridge

17 North  Louisville | 4 0 38°32.000'S 167°29.000'W
Louisville Ridge

17 North Louisville | 4 0 38°32.000'S 167°47.067'W
Louisville Ridge

18 North ~ Louisville | 38°11.013'S 168°01.785'W
Louisville Ridge

18 North ~ Louisville | 38°11.013'S 168°20.000'W
Louisville Ridge

18 North ~ Louisville | 38°40.000'S 168°01.785'W
Louisville Ridge

18 North ~ Louisville | 38°40.000'S 168°20.000'W
Louisville Ridge

2 North ~ Louisville | 36°45.000'S 169°30.000'W
Louisville Ridge

2 North  Louisville | by 36°45.000'S 170°00.000'W
Louisville Ridge

2 North  Louisville | b y 37°08.000'S 169°30.000'W
Louisville Ridge

22 North  Louisville | p 0 37°08.000'S 170°00.000'W

Louisville Ridge
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Nazwa bloku Lokalizacja Metoda Szerokos$é geogr. Dlugos$é geogr. wzgledem
W.S.e.
23 North Louisville |y o 36°00.000'S 169°22.000'W
Louisville Ridge
23 North  Louisville | 5 g 36°00.000'S 169°40.000'W
Louisville Ridge
23 North  Louisville | 5 g 36°10.000'S 169°22.000'W
Louisville Ridge
23 North  Louisville | 5 g 36°10.000'S 169°40.000'W
Louisville Ridge
Poczatek w
N. Lord Howe N. Lord Howe Podbora 32°39.630'S 163°04.415'E w.S.€.
Australii
N. Lord Howe N. Lord Howe Podbora 32°39.630'S 163°40.000'E
N. Lord Howe N. Lord Howe Podbora 33°20.000'S 163°40.000'E
N. Lord Howe N. Lord Howe Podbora 33°20.000'S 163°20.000'E
N. Lord Howe N. Lord Howe Podbora 34°40.000'S 162°20.000'E
N. Lord Howe N. Lord Howe Podbora 34°40.000'S 163°20.000'E
Na potnocny
wschod
N. Lord Howe N. Lord Howe Podbora 33°54.773'S 162°20.000'E wzdhuz w.s.e.
Australii  do
punktu
poczatkowego
Central Northwest o , o ,
Challenger Challenger Podbora 37°45.615'S 168°35.830'E
Central Northwest o , o ,
Challenger Challenger Podbora 37°55.230'S 168°35.830'E
Central Northwest o , o ,
Challenger Challenger Podbora 37°55.230'S 169°25.400'E
Central Northwest o , o ,
Challenger Challenger Podbora 38°13.830'S 169°25.400'E
Central Northwest o , o ,
Challenger Challenger Podbora 38°23.165'S 169°11.967'E
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Nazwa bloku Lokalizacja Metoda Szerokos$é geogr. Dlugos$é geogr. wzgledem
Ww.s.e.

Central Northwest o , o '

Challenger Challenger Podbora 38°23.165'S 168°30.780'E

Central Northwest o ' ° r

Challenger Challenger Podbora 38°32.750'S 168°30.780'E

Central Northwest o ' ° r

Challenger Challenger Podbora 38°32.750'S 167°57.950'E

Central Northwest o ' ° r

Challenger Challenger Podbora 39°17.180'S 167°57.950'E

Central Northwest o ' ° r

Challenger Challenger Podbora 39°17.180'S 167°30.500'E

Central Northwest o ' ° r

Challenger Challenger Podbora 38°06.430'S 167°30.500'E

Central Northwest o ' ° r

Challenger Challenger Podbora 38°06.430'S 168°09.833'E

Central Northwest o ' °

Challenger Challenger Podbora 37°45.615'S 168°09.833'E
Na
poludniowy

Northwest Northwest o , o wschod

Challenger Challenger Podbora 37°01.333'8 169736.706'E wzdluz w.s.e.
Nowej
Zelandii
Na potudnie

Northwest Northwest o , o do punktu w

Challenger Challenger Podbora 37729.902'8 170°00.000° w.s.e. Nowej
Zelandii
Na
poludniowy

Northwest Northwest o , o zachod

Challenger Challenger Podbora 37°41.589'S 170°00.000° wzdluz w.s.e.
Nowej
Zelandii

Northwest Northwest o , o

Challenger Challenger Podbora 38°00.000'S 169°47.848'E

Northwest Northwest o , ° ,

Challenger Challenger Podbora 38°00.000'S 169°42.000'E

Northwest Northwest o , ° ,

Challenger Challenger Podbora 37°48.000'S 169°42.000'E

Northwest Northwest o ' ° '

Challenger Challenger Podbora 37°48.000'S 169°24.000'E
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Nazwa bloku Lokalizacja Metoda Szerokos$é geogr. Dlugos$é geogr. wzgledem
W.S.€.
Northwest Northwest o , o ,
Challenger Challenger Podbora 37°42.000'S 169°24.000'E
Northwest Northwest o ' o '
Challenger Challenger Podbora 37°42.000'S 167°42.000'E
Northwest Northwest o ' o '
Challenger Challenger Podbora 37°48.000'S 167°42.000'E
Northwest Northwest o ' ° '
Challenger Challenger Podbora 37°48.000'S 167°24.000'E
Northwest Northwest o ' ° '
Challenger Challenger Podbora 39°06.000'S 167°24.000'E
Northwest Northwest o ' o r
Challenger Challenger Podbora 39°06.000'S 167°18.000'E
Northwest Northwest ° ' o r
Challenger Challenger Podbora 38°52.000'S 167°18.000'E
Northwest Northwest ° , o
Challenger Challenger Podbora 38°52.000'S 167°06.000'E
Northwest Northwest ° , o
Challenger Challenger Podbora 37°48.000'S 167°06.000'E
Northwest Northwest ° , o
Challenger Challenger Podbora 37°48.000'S 167°00.000'E
Northwest Northwest ° , o
Challenger Challenger Podbora 37°42.000'S 167°00.000'E
Northwest Northwest ° , °
Challenger Challenger Podbora 37°42.000'S 166°40.000'E
Northwest Northwest o , °
Challenger Challenger Podbora 37°01.333'S 166°40.000'E
. . Poczatek w
S. Tasman Rise I | 8. Tasman Rise 1 S. | p 0 0 47°08.280'S 147°50.200'E ws.e.
Box 1 Tasman Rise ..
Australii
S. Tasman Rise 1 | S. Tasmgn RiseS. Podbora 47°17.370'S 147°50.200'E
Box 1 Tasman Rise 1
S. Tasman Rise 1 | S. Tasmap RiseS. Podbora 47°17.370'S 147°32.300'E
Box 1 Tasman Rise 1
S. Tasman RiseS. Na  wschod
S. Tasman Rise 1 Tasman Rise | wediuz ws.e.
’ Podbora 47°10.197'S 147°32.300'E Australii  do

Box 1

punktu
poczatkowego

PL

37




Kierunek

Nazwa bloku Lokalizacja Metoda Szerokos$é geogr. Dlugos$é geogr. wzgledem
W.S.e.

S. Tasman Rise 2 | 8. Tasman RiseS. | 0 47°05.160'S 148°24.165'E

Box 2 Tasman Rise 2

S. Tasman Rise 2| 8. Tasman RiseS. | p g o 47°05.160'S 148°50.670'E

Box 2 Tasman Rise 2

S. Tasman Rise 2| 8. Tasman RiseS. | p 0 00 47°13.780'S 148°24.165E

Box 2 Tasman Rise 2

S. Tasman Rise 2| 8. Tasman RiseS. | p 000 47°13.780'S 148°50.670'E

Box 2 Tasman Rise 2

S. Tasman Rise 3 | 8. Tasman RiseS. | p 000 47°21.000'S 148°45.610'E

Box 3 Tasman Rise 3

S. Tasman Rise 3 | 8. Tasman RiseS. | p g 47°21.000S 149°03.200'E

Box 3 Tasman Rise 3

S. Tasman Rise 3 | 8. Tasman RiseS. | p g 47°24.015'S 148°37.235'E

Box 3 Tasman Rise 3

S. Tasman Rise 3 | S. Tasman RiseS. | o0 47°24.015'S 148°45.610'E

Box 3 Tasman Rise 3

S. Tasman Rise 3 | S. Tasman RiseS. | o0 47°24.800'S 149°03.200'E

Box 3 Tasman Rise 3

S. Tasman Rise 3 | 8. Tasman RiseS. |, 0 47°30.320'S 148°44.390'E

Box 3 Tasman Rise 3

S. Tasman Rise 3 | S. Tasman RiseS. | p 0 0 47°30.320'S 148°57.650'E

Box 3 Tasman Rise 3

S. Tasman Rise 3 | S. Tasman RiseS. | p 0 0 47°35.205'S 148°37.235'E

Box 3 Tasman Rise 3

S. Tasman Rise 3 | S. Tasman RiseS. | p 0 0 47°35.205'S 148°44.390'E

Box 3 Tasman Rise 3

Marion Three Kings Podbora 27°59.155'S 175°19.590'E

Marion Three Kings Podbora 27°59.155'S 175°40.370'E

Marion Three Kings Podbora 28°19.800'S 175°19.590'E

Marion Three Kings Podbora 28°19.800'S 175°40.370'E
Poczatek w

Three Kings Three Kings Podbora 30°49.324'S 172°42.880'E w.s.e. Nowej
Zelandii

Three Kings Three Kings Podbora 30°40.115'S 172°42.880'E

Three Kings Three Kings Podbora 30°40.115'S 172°53.295'E
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Nazwa bloku Lokalizacja Metoda Szerokos$é geogr. Dlugos$é geogr. wzgledem
w.s.e.

Three Kings Three Kings Podbora 30°16.500'S 172°53.295'E

Three Kings Three Kings Podbora 30°16.500'S 174°20.000'E

Three Kings Three Kings Podbora 30°40.245'S 174°20.000'E

Three Kings Three Kings Podbora 30°40.245'S 174°00.200'E

Three Kings Three Kings Podbora 30°53.670'S 174°00.200'E
Na  zachdod
wzdluz w.s.e.

3 H (o} ’ 0O r Nowej

Three Kings Three Kings Podbora 30°53.670'S 173°08.819'E .
Zelandii  do
punktu
poczatkowego

gz:e Norfolk | et Norfolk Ridge | Podbora 32°17.000'S 166°41.530'E
Na
poludniowy

gffte Norfolk | \est Norfolk Ridge | Podbora 32°17.000'S 166°41.921'E wschéd

& wzdhiz w.s.e.

Australii

gg:e Norfolk | \est Norfolk Ridge | Podbora 32°28.633'S 168°00.000'E

gzsgte Norfolk | yest Norfolk Ridge | Podbora 34°12.000'S 168°00.000'E

gzsgte Norfolk | yest Norfolk Ridge | Podbora 34°12.000'S 167°13.000E

gzsgte Norfolk | yest Norfolk Ridge | Podbora 34°00.000'S 167°13.000E

gzsgte Norfolk | yest Norfolk Ridge | Podbora 34°00.000'S 166°41.530'E

Westpac Bank Westpac Bank Podbora 39°39.000'S 167°05.000'E

Westpac Bank Westpac Bank Podbora 39°39.000'S 167°21.090'E

Westpac Bank Westpac Bank Podbora 39°55.000'S 167°05.000'E

Westpac Bank Westpac Bank Podbora 39°55.000'S 167°21.090'E
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Rys. 1: Przeglad obszaréw zarzadzania SPRFMO

Legenda:

— Obszary zarzgdzania SPRFMO: Przeglgd

— Wiok denny (dozwolone rowniez: wiok pelagiczny i podbora)
— Tylko podbora

— Wiok pelagiczny (dozwolona rowniez: podbora)

— Wylgczna strefa ekonomiczna

— Obszar podlegajgcy ocenie
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Rys. 2: Obszary zarzadzania potowami dennymi SPRFMO dla Louisville Ridge

Legenda:

— Obszary zarzgdzania SPREFMO: Louisville Ridge

— Wiok denny (dozwolone rowniez: wiok pelagiczny i podbora)
— Tylko podbora

— Wiok pelagiczny (dozwolona rowniez: podbora)

— Wylgczna strefa ekonomiczna

— Obszar podlegajgcy ocenie
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Rys. 3: Obszary zarzadzania polowami dennymi SPRFMO na Morza Tasmana

Legenda:

— Obszary zarzgdzania SPRFMO: Morze Tasmana

— Wiok denny (dozwolone rowniez: wiok pelagiczny i podbora)
— Tylko podbora

— Wiok pelagiczny (dozwolona rowniez: podbora)

— Wylgczna strefa ekonomiczna

— Obszar podlegajgcy ocenie
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Zalacznik XV

Obszary zarzgdzania zasobami rybnymi

Wspotrzedne dla kazdego obszaru zarzadzania zasobami rybnymi

Kolejn
z:iﬁirmi r;;:'lzyzi:llizania ;iénk t ::s;:méé Dlugos$é geogr. Kierunek wzgledem w.s.e.
w
Central Lord Howe Rise 1 35°00.000'S 164°00.000'E
Central Lord Howe Rise 2 35°00.000'S 167°00.000'E
Central Lord Howe Rise 3 36°45.000'S 167°00.000'E
Central Lord Howe Rise 4 36°45.000'S 164°00.000'E
Central Louisville 1 39°24.000'S 167°00.000'W
Central Louisville 2 39°24.000'S 162°30.000'W
Central Louisville 3 43°00.000'S 162°30.000'W
Central Louisville 4 43°00.000'S 167°00.000'W
North Lord Howe Rise 1 32°30.000'S 163°06.980'E Poczatek w w.s.e. Australii
North Lord Howe Rise 2 32°30.000'S 166°00.000'E
North Lord Howe Rise 3 35°00.000'S 166°00.000'E
North Lord Howe Rise 4 35°00.000'S 162°00.000'E
North Lord Howe Rise 5 34°13.064'S 162°00.000'E yjnkg’gfc"w‘l’:;‘g:gzo ws.e. Australii - do
North Louisville 1 35°00.000'S 172°00.000'W
North Louisville 2 35°00.000'S 165°00.000'W
North Louisville 3 39°24.000'S 165°00.000'W
North Louisville 4 39°24.000'S 167°00.000'W
North Louisville 5 39°30.000'S 167°00.000'W
North Louisville 6 39°30.000'S 172°00.000'W
Northwest Challenger 1 36°50.000'S 166°00.000'E
Northwest Challenger 2 36°50.000'S 169°28.474'E Eing";‘gg‘(’ﬁy wschéd wzduz - ws.e.
Northwest Challenger 3 37°29.902'S 170°00.000'E Na poludnie do punkiu w w.s.e. Nowej

Zelandii
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Kolejn

Obszar  zarzadzania | o$¢ Szerokos¢ L. .
el Tl T || e Dhugosé geogr. Kierunek wzgledem w.s.e.
w
Northwest Challenger 4 37°41.589'S 170°00.000'E Eiw ;"Zh;?;;‘:ﬁ‘i’y zachéd - wzdhuz - w.s.e.
Northwest Challenger 5 39°30.000'S 168°08.799'E
Northwest Challenger 6 39°30.000'S 166°00.000'E
South Louisville 1 41°30.000'S 162°26.000'W
South Louisville 2 41°30.000'S 148°00.000'W
South Louisville 3 50°00.000'S 148°00.000'W
South Louisville 4 50°00.000'S 162°26.000'W
South Tasman Rise 1 46°25.979'S 150°00.000'E Poczatek w w.s.e. Australii
South Tasman Rise 2 50°00.000'S 150°00.000'E
South Tasman Rise 3 50°00.000'S 145°00.000'E
South Tasman Rise 4 46°55.906'S 145°00.000'E I;fnk?usgg‘égq ﬂ?; Z;:i‘; ws.e. Australii - do
Three Kings 1 28°00.000'S 172°20.000'E
Three Kings 2 28°00.000'S 175°40.000'E
Three Kings 3 31°00.000'S 175°40.000'E
Three Kings 4 31°00.000'S 173°32.686'E Na zachod wzdtuz w.s.e. Nowej Zelandii
Three Kings 5 30°47.558'S 172°20.000'E
West Norfolk 1 34°30.000'S 168°01.318'E Poczatek w w.s.e. Nowej Zelandii
West Norfolk 2 34°30.000'S 166°30.000'E
West Norfolk 3 32°30.000'S 166°30.000'E
West Norfolk 4 32°30.000'S 168°10.000'E
West Norfolk 5 33°19.412'S 168°10.000'E Tj(fp‘ﬂﬁi“;ggi :’g'f)'e' Nowej Zelandii
Westpac Bank 1 39°31.000'S 166°30.000'E
Westpac Bank 2 39°31.000'S 168°08.176'E Eiwgozﬂ?:gggy zachod  wzdiuz - w.s.e.
Westpac Bank 3 40°30.000'S 167°21.903'E
Westpac Bank 4 40°30.000'S 166°30.000'E
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Rys. 1: Obszary zarzadzania zasobami rybnymi dla Louisville Ridge

Legenda:

— Obszary zarzgdzania SPRFMO: Louisville Ridge

— Wylgczna strefa ekonomiczna

— Obszar podlegajgcy ocenie

— Obszary zarzgdzania zasobami rybnymi

— Wiok denny (dozwolone rowniez: wiok pelagiczny i podbora)
— Wiok pelagiczny (dozwolona rowniez: podbora)

— Tylko podbora
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Rys. 2: Obszary zarzadzania zasobami rybnymi dla Morza Tasmana

Legenda:

— Obszary zarzgdzania SPRFMO: Morze Tasmana

— Wylgczna strefa ekonomiczna

— Obszar podlegajgcy ocenie

— Obszary zarzqdzania zasobami rybnymi

— Wiok denny (dozwolone rowniez: wiok pelagiczny i podbora)
— Wiok pelagiczny (dozwolona réwniez: podbora)

— Tylko podbora
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Zalacznik XVI

Wykaz taksonow wskaznikowych wrazliwych ekosystemow morskich

Poziom taksonomiczny

Nazwa zwyczajowa

Kwalifikujace si¢ taksony

Wrazliwe taksony

Typ Porifera

Gabki

Wszystkie taksony z gromad Demospongiae
i Hexactinellidae

Typ Cnidaria

Gromada Antozoa

Wszystkie taksony nalezace do
Rzad Scleractinia Koralowce twarde nastq.p ujacych rOdZ.aJ ow: Solenosmzlz.a;
Goniocorella;  Oculina;  Enallopsammia;
Madrepora; Lophelia
Rzad Antipataria Koralowce czarne Wszystkie taksony
Rzad Alcyonacea Pr'awd'21we koralowce Wszystl‘qe taksony z wylaczeniem grupy
mickkie Gorgonian Alcyonacea
Nieformalna grupa|Gorgonie, koralowce Wszystkie taksony o nastepu) qcyf:h
. - . podrzedach: Holaxonia; Calcaxonia;
Gorgonian Alcyonacea o$miopromienne .
Scleraxonia
Rzad Pennatulacea Piorowki Wszystkie taksony
Rzad Actiniaria Ukwiaty Wszystkie taksony
. Koralowce .
Rzad Zoantharia L . . Wszystkie taksony
szeSciopromienne
Wszystkie taksony w rzedach zamoéwieniami
Gromada Hydrozoa Hydrozoa Anthoathecata i Leptothecata, z wyjatkiem
Stylasteridae
Rzad Anthoathecatae
Rodzina . . . .
Stylasteridac Rodzina Milleporidae | Wszystkie taksony
Typ Bryozoa Mszywioly Wszystkie taksony w rzedach

Cheilostomatida i Ctenostomatida

Wskazniki siedliska

Typ Echinodermata

Gromada Asteroidea
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L Rozgwiazdy .
Rzad Brisingida bezramienne Wszystkie taksony
Gromada Crinoidea Liliowce Wszystkie taksony
Zalacznik XVII

Prég masowy zastosowania protokolu napotkania wrazliwych ekosystemow morskich
w dowolnym zaciaggu w odniesieniu do pojedynczego taksonu wskaznikowego
wrazliwych ekosysteméw morskich

. . Nazwa Prog
Poziom taksonomiczny .
ZWycZajowa masowy (kg)
Wrazliwe taksony
Typ Porifera Gabki 25
Typ Cnidaria
Gromada Antozoa
Rzad Scleractinia Koralowce 60
twarde
Rzad Antipataria Koralowee 5
czarne
Gorgonie,
Nieformalna grupa Gorgonian Alcyonacea koralowce 15
o$miopromienne
Rzad Actiniaria Ukwiaty 35
Rzad Zoantharia Kor’al'owce . 10
sze$ciopromienne

Zatacznik XVIII

Prog masowy zastosowania protokolu napotkania wrazliwych ekosystemow morskich
w dowolnym zaciagu w odniesieniu do co najmniej trzech roznych taksonow
wskaznikowych wrazliwych ekosystemow morskich

. . . Prog
Poziom taksonomiczny Nazwa zwyczajowa
masowy (kg)
Wrazliwe taksony
Typ Porifera Gabki 5
Typ Cnidaria
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Poziom taksonomiczny Nazwa zwyczajowa mascl))\i?}jg (ke)
Gromada Antozoa
Rzad Scleractinia Koralowce twarde 5
Rzad Antipataria Koralowce czarne 1
Rzad Alcyonacea zz\ltﬁiz;we koralowee 1
Nieformalna grupa Gorgonian Alcyonacea Grorgonie, . koralowce 1
o$miopromienne
Rzad Pennatulacea Piorowki 1
Rzad Actiniaria Ukwiaty 5
Rzad Zoantharia Is<z(;réili?)‘;rcoemienne !
Gromada Hydrozoa Hydrozoa 1
Rzad Anthoathecatae
Rodzina Stylasteridae Rodzina Milleporidae 1
Typ Bryozoa Mszywioty 1
Typ Echinodermata
Gromada Asteroidea
Rzad Brisingida I;eozzrilvliiiii}é 1
Gromada Crinoidea Liliowce 1

Zatacznik XIX

Poziomy obecnosci obserwatoréow podczas polowow dennych

Rodzaj narzedzia

Minimalny poziom obecnos$ci obserwatorow

Statki stosujace wioki denne i wtoki pelagiczne

100 % obecnosci obserwatorow

Podbory

10 %
w danym roku polowowym4

Co najmniej obecno$ci  obserwatorow

4 Wyrazone jako odsetek catkowitej liczby hakéw objetych obserwacja
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Zatacznik XX
Bandera i proporzec inspekcji SPRFMO
Rys. 1: Bandera inspekcji SPRFMO
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Rys. 2: Proporzec wejscia na statek SPRFMO

2

ZALACZNIK 11
Pkt 38 zalacznika do rozporzadzenia (UE) 2019/833 otrzymuje brzmienie:

,»38) Formularz sprawozdania z nadzoru zawarty w zataczniku IV.A do CEM, o ktérym mowa
w art. 30 ust. 1, art. 30 ust. 2 lit. b) 1 art. 45 lit. a);”.

ZALACZNIK 1T
Do rozporzadzenia (UE) 2021/56 dodaje si¢ zataczniki I, IIL, IV, V, VI, VII, VIII 1 IX:
HZALACZNIK 11
Sprawozdanie dotyczgce dezaktywacji boi instrumentalnej

Panstwa czlonkowskie zglaszajg sekretariatowi kazda dezaktywacje boi instrumentalnej lub
zobowiazuja swoje statki do zglaszania takiej dezaktywacji przy uzyciu nastgpujacych pol
danych pierwszego komunikatu nadanego przez boj¢ po aktywowaniu:

data [RRRR/MM/DD] r.,

godzina (gg:mm),

kod identyfikacyjny boi,

szeroko$¢ geograficzna [wyrazona w stopniach 1 minutach w zapisie dziesigtnymy],

dlugo$¢ geograficzna [wyrazona w stopniach i minutach w zapisie dziesi¢tnym],

predkos¢ [w weztach], oraz

powod dezaktywacji: utrata sygnalu, skradzione FAD, sztrandowanie, tymczasowa
dezaktywacja w okresach zamknietych, przeniesienie wlasnosci, FAD poza obszarami
okreslonymi w art. 6 ust. 2a rozporzadzenia (UE) 2021/56.

Zatacznik 111
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Sprawozdanie dotyczqce zdalnej reaktywacji boi instrumentalnej

Panstwa czlonkowskie zglaszaja sekretariatowi kazda zdalng reaktywacje boi instrumentalne;
lub zobowiagzuja swoje statki do zglaszania takiej dezaktywacji przy uzyciu nastepujacych pol
danych ostatniego komunikatu nadanego przez boje¢ przed dezaktywowaniem:

data [RRRR/MM/DD] r.,

godzina (gg:mm),

kod identyfikacyjny boi,

szerokos¢ geograficzna [wyrazona w stopniach i minutach w zapisie dziesi¢tnym],

dhugos¢ geograficzna [wyrazona w stopniach 1 minutach w zapisie dziesietnym],

predkos¢ [w weztach], oraz

powod zdalnej reaktywacji: odzyskanie utraconego sygnatu, reaktywacja po tymczasowe]
dezaktywacji w okresie zamknigcia lub przeniesienie wlasnosci w czasie, gdy FAD znajduje
si¢ na morzu, inne (okreslic).

Zatgcznik IV

Zasady dotyczace nieoplatujacych i biodegradowalnych konstrukcji dryfujacych urzadzen do
sztucznej koncentracji ryb (DFAD)

Rys.: Przykiad nieoplqtujqgcego i biodegradowalnego FAD
Legenda:

- Biodegradowalne nieoplatajgce pokrycie
- Tratwa bambusowa

- Lina

- Bambus

- Wabiki z tkaniny

- Obcigzniki

DFAD musza by¢ wykonane bez uzycia tkaniny sieciowej badz materiatu oplatujacego zaréwno
w cze$ci znajdujacej si¢ na powierzchni wody (tratwa), jak i pod powierzchnig.

Do celdéw niniejszego rozporzadzenia okresla si¢ nastepujace kategorie DFAD na podstawie stopnia
ich biodegradowalnosci (od niedegradowalnych do biodegradowalnych w 100 %), przy zatozeniu, ze
odpowiednie definicje nie stosujg si¢ do boi elektronicznych przymocowanych do FAD w celu ich
sledzenia:

Kategoria I. DFAD jest wykonane z materiatdéw w petni biodegradowalnych.
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Kategoria II. DFAD jest wykonane z materialow w pelni biodegradowalnych, z wyjatkiem
elementdow wypornosciowych opartych na tworzywach sztucznych (np. boje ztworzyw
sztucznych, pianka, korki w okreznicy).

Kategoria Ill. Znajdujaca si¢ pod powierzchnig wody cze$¢ dryfujacego FAD jest wykonana
z materiatow w petni biodegradowalnych, natomiast czg$¢ znajdujaca si¢ na powierzchni
i ewentualne elementy wyporno$ciowe zawierajag materiaty niebiodegradowalne (np. syntetyczna
rafi¢, ram¢ metalowa, plywaki z tworzyw sztucznych, liny nylonowe).

Kategoria 1V. Znajdujaca sie pod powierzchnia wody czg$¢ FAD zawiera materiaty nieulegajace
biodegradacji, natomiast czg$¢ znajdujaca si¢ na powierzchni jest wykonana z materiatow w petni
biodegradowalnych, z wyjatkiem, w miar¢ mozliwosci, elementéw wypornosciowych.

Kategoria V. Znajdujace si¢ na powierzchni i pod powierzchniag wody czesci FAD zawieraja
materiaty niebiodegradowalne.

Zatacznik V
Definicje

1. EM (monitorowanie elektroniczne): wykorzystanie sprz¢tu EM do rejestrowania
dziatalnosci statku.

2. EMS (elektroniczny system monitorowania): system do wdrazania EM na statkach
oraz gromadzenia, przetwarzania i analizowania uzyskanych w ten sposob zapisow
EM.

3. Normy EM: uzgodnione normy, zasady iprocedury regulujagce ustanowienie
i funkcjonowanie EMS, majace zastosowanie do wszystkich elementéw systemu,
ktére moga by¢ stosowane przez okreslone statki na okreSlonym obszarze lub
w okreslonym rodzaju dziatalno$ci polowowe;.

4. Program EMS: krajowy lub regionalny program ustanowiony w celu wdrozenia
EMS.

5. Sprzet EM: sie¢ kamer elektronicznych, czujnikow lub urzadzen pamigciowych
zainstalowanych na statkach 1 uzywanych do rejestrowania dziatalnosci tych statkow.

6. Zapisy EM: obrazy i inne dane zarejestrowane przez sprz¢t EM.

7. Dane EM: dane pochodzace z analizy zapiséw EM.

8. Analiza EM: analiza zapisow EM w celu uzyskania danych EM.

9. Analityk EM: osoba uprawniona do analizowania zapisow EM i pozyskiwania
danych EM.

10. Centrum analiz EM: placowka, w ktorej analizuje si¢ zapisy EM w celu uzyskania
danych EM.

11. Zakres EM: odsetek statkéw lub dziatalnosci potowowej, ktory jest faktycznie objety
EMS.

12. Wskaznik analiz EM: odsetek zapisow EM analizowanych w celu uzyskania danych
EM.

13. Dostawca ustug EM: dostawca sprzetu EM lub ustug technicznych i logistycznych.

Zatacznik VI
Minimalne wymogi techniczne, normy eksploatacyjne, widok kamery w dzialalno$ci
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potowowej objete] EMS oraz zalecane konfiguracje sprzetu EM dla kazdego typu statku
Sprzet EM

Kamery

Sprzet EM musi by¢ zabezpieczony przed przerwa w zasilaniu poktadowym za
pomocg awaryjnego systemu zasilania zdolnego do podtrzymania pracy do czasu
przywrocenia zasilania na statku (np. 30 minut). Musi by¢ réwniez w stanie
rejestrowaé zapisy EM zgromadzone, gdy zasilanie na statku jest wylaczone przez
czas dluzszy niz czas, zmysla o ktorym zaprojektowano awaryjny system
zasilania.

Preferowanym rozwigzaniem shuzagcym do rejestrowania informacji na réznych
etapach dzialan prowadzonych przez statek jest zwykle cyfrowe nagranie wideo,
ale praktyczng opcje stanowig rowniez zdjecia, zwlaszcza ze wzgledu na
ograniczong zdolno$¢ przechowywania danych. Optymalna konfiguracja moze
obejmowa¢ ustawienie kamer w taki sposob, aby z okre§lonych obszaréw, kamer
lub momentow wykonywane byly nagrania, a z pozostatych — zdjecia.

Zapisy EM obejmuja co najmniej lokalizacje, datg i znaczniki czasu oraz, w miar¢
mozliwo$ci, identyfikator statku, atakze umozliwiaja integracj¢ z innymi
narzedziami gromadzenia danych i monitorowania (np. czujnikami).

Interfejs poktadowy obejmuje pokladowy ekran lub réwnowazny interfejs,
umozliwiajacy kapitanowi/zatodze weryfikacje prawidtowego funkcjonowania
sprzetu EM.

Dostawca ustug EM zapewnia zapobieganie powodowanym przez sprz¢t EM
zakléceniom czgstotliwosci radiowych innych znajdujacych si¢ na statku urzadzen
tacznos$ci, nawigacji, bezpieczenstwa, geolokalizacji lub sprze¢tu potowowego.

Sprzet EM automatycznie 1autonomicznie gromadzi zapisy EM w celu
wygenerowania ~ wymaganych danych EM oraz jest odporny na
manipulacje/umozliwia tatwe stwierdzenie manipulacji, atakze rejestruje
automatyczne ostrzezenia, ktore sa przekazywane wlasciwemu koordynatorowi
programu EM 1idostawcy ustug EM wczasie zblizonym do rzeczywistego
w przypadku awarii, recznej aktywacji/wylaczenia, recznego wprowadzenia
danych, zewngtrznej manipulacji danymi lub prob manipulowania sprzetem lub
zapisami EM. Jezeli zarejestrowane automatyczne ostrzezenia nie moga zostac¢
przestane w czasie zblizonym do rzeczywistego koordynatorowi programu EM
1 dostawcy uslug EM, s3a one przekazywane mozliwie najszybciej wraz z innymi
zapisami EM na koniec odpowiedniego rejsu. Musi rowniez istnie¢ mozliwosé
rgcznej kontroli rejestracji danych, ale tylko w przypadku gdy sprzet EM nie
uruchamia si¢ lub nie wylgcza si¢ automatycznie, a kazde rgczne uruchomienie
skutkuje automatycznym ostrzezeniem. Nie zezwala si¢ na r¢czne wylgczanie.

Liczba 1jako$s¢ kamer musza by¢ wystarczajace, aby spelni¢ wymogi EMS
dotyczace danych 1zapewnia¢ obrazy o wysokiej rozdzielczosci, ktore
umozliwiaja identyfikacje gatunkéw, poszczegdlnych rodzajéow dziatalno$ci
potowowej 1 otoczenia statku.

Poktadowe elementy sprzgtu EM sg wystarczajaco odporne na pyt i wodoodporne
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oraz wystarczajaco trwate, aby mogly dziata¢é w sposéb niezawodny w zakresie
warunkow przewidywanych w miejscach ich rozmieszczenia na statkach.

Kamery sa zdolne do rejestrowania nagran wideo lub zdj¢é, stosownie do celu
danej kamery. W przypadku kamer stuzacych do identyfikacji gatunkow wideo ma
rozdzielczo$¢ nie mniejszg niz 720 p, przy minimalnej czestotliwosci klatek
wynoszacej 5-10 FPS. Minimalny odstep czasowy migdzy rejestracja
poszczegbdlnych zdje¢ nie moze przekracza¢ 1 s, arozdzielczo$¢ nie moze byc
mniejsza niz 2 MP.

Kamery rozmieszcza si¢ w sposob zapewniajacy wyrazny i niezaktocony widok
obserwowanych obszarow.

Na okr¢znicowcach kamery umozliwiajg obserwacje¢ co najmniej poktadu
roboczego (zaréwno od lewej, jak 1 od prawej burty), worka z sieciami
i podbieraka, poktadu przedniego Ilub $rodokrecia oraz (w stosownych
przypadkach) pokladu dolnego 1itasmy przeno$nikowej. Opisy 1 obraz
przedstawiajacy przyktadowe rozmieszczenie kamer na okrgznicowcach klasy 2—6
przedstawiono w tabeli 1 i narys. 1.

Na taklowcach kamery zapewniaja co najmniej widok catosci zlowionej fauny,
zarbwno egzemplarzy weciagnietych na statek, jak i, w miar¢ mozliwosci,
odrzuconych lub uwolnionych bez uprzedniego wciagania na statek. Opisy i obraz
przedstawiajacy przyktadowe rozmieszczenie na taklowcach kamer, ktore
zapewnityby taki widok, przedstawiono w tabeli 2 i na rys. 2.

Kamery musza by¢ zdolne do rejestrowania dziatan w warunkach stabego 1 bardzo
jasnego S$wiatla naturalnego (niskie 1wysokie kontrasty). Zapewnia si¢
wystarczajace oswietlenie nocnej dziatalno$ci potowowej oraz towionych
gatunkow (np. takle). W takich przypadkach dostawca ustug EM sprawdza jakos¢
obrazu, aby upewnic¢ si¢, ze nie wystepuje nadmierne ol$nienie.

Czujniki

Sprzet EM moze réwniez obejmowaé czujniki do rejestrowania danych
niewizualnych (np. ruchu statku, cisnienia hydraulicznego, informacji
o Srodowisku), atakze ewentualnie mechanizmy aktywacji/dezaktywacji kamer
w celu gromadzenia danych wizualnych przede wszystkim podczas czynnos$ci
bedacych przedmiotem zainteresowania.

Czujnik GPS lub jego rownowaznik jest zdolny do automatycznego rejestrowania
potozenia, chyba ze sprz¢t EM obejmuje kamery rejestrujace obraz w trybie
ciaglym, oraz predkosci 1 kursu statku.

Przechowywania danych

Sprzet EM musi posiada¢ wystarczajaca pojemno$¢ do przechowywania wszystkich
wymaganych zapisow EM, w tym zapisow GPS (lub réwnowaznych) dotyczacych
potozenia, daty, godziny, nazwy statku iinformacji z czujnikdéw, w stosownych
przypadkach, co najmniej przez czas trwania rejsu polowowego.

Statki musza mie¢ na pokladzie wystarczajaca liczbe pustych urzadzen
pamigciowych (optymalnie napgdoéw  potprzewodnikowych) na  wypadek
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koniecznosci ich wymiany na morzu. Jezeli zdolno$¢ przechowywania danych
zostanie wyczerpana, konieczna moze by¢ wymiana urzadzen podczas rejsu
potowowego przez specjalnie przeszkolonego cztonka zatogi, zawsze w koordynacji
z dostawca ustug EM.

e Sprzet EM musi obejmowaé¢ oddzielne zduplikowane urzadzenia zapasowe, co
gwarantuje, ze w przypadku awarii jednego urzadzenia dane nie zostang utracone.

Zgodnosé

e Dane EM s3 przekazywane do IATTC w formacie zgodnym z bazami danych
1 zasobami informatycznymi IATTC (np. pod wzgledem struktury danych, jednostek,
identyfikatorow gatunkdéw/pozostatych kodow dziatalnosci potowowej itp.).

e Zarejestrowane obrazy sg zapisywane w powszechnie uzywanym i dostepnym
formacie wideo lub obrazéw, takim jak MP4 lub JPEG.

e Wszystkie zapisy EM generowane przez system EM s3 kompatybilne
z oprogramowaniem do analizy EM uzywanym przez centrum analiz EM, gdzie
zapisy EM sg przesylane w celu wygenerowania danych EM.

Konserwacja sprz¢tu EM

e Na morzu wszystkie czynno$ci zwigzane z konserwacja, naprawami 1 wymiang
sprzetu EM sa prowadzone przez wyznaczonych przeszkolonych cztonkéw zalogi
statku, wylacznie w koordynacji z dostawca ustug EM 1 po otrzymaniu od niego
zdalnie instrukcji w tym zakresie.

e Na ladzie wszystkie czynno$ci zwigzane z konserwacja, naprawami i1 wymiang
sprzgtu EM prowadzone sg przez technika w koordynacji z dostawca ustug EM.

e Na kazdym statku znajduje si¢ wyznaczony cztonek zatogi odpowiedzialny za
rutynowe czyszczenie obiektywow kamer, zgodnie ze specjalnym protokotem,
w celu zagwarantowania, ze zapisy EM beda wyrazne, przy czym odpowiedni
protokot zostanie opracowany przez personel naukowy IATTC. Aby uniknaé
uszkodzenia obiektywow nalezy stosowa¢ odpowiednie materialy czyszczace,
zawsze dostgpne na poktadzie.

TABELA 1. Przyktadowe rozmieszczenie kamer na okreznicowcach klasy 2—6.

Statki klasy 6 z co najmniej szescioma rzedami lukoéw

e Dwie kamery panoramiczne (np. 180°) na bocianim gniezdzie, umozliwiajace
obserwacj¢ lewej strony (obecnos$¢/brak obiektu dryfujacego w celu okreslenia
rodzaju wystawienia oraz interakcji z FAD, czas wystawienia) 1 prawej strony
(liczba todzi motorowych uzytych do wystawienia, rozmieszczenie FAD,
identyfikacja duzych przylowow, odrzuty, czas wystawienia).

e Jedna kamera (np. 105°) z tytu bocianiego gniazda, umozliwiajaca obserwacje
glownego poktadu i lokalizacji worka (identyfikacja gatunkow tfowionych
1 stanowigcych przylow, odrzuty).

e Jedna kamera (np. 105°) na dachu mostka, stuzaca do obserwacji dziobu
(rozmieszczanie 1 wycigganie FAD).

e Jedna kamera (np. 105°) na dachu sterowni wysiggnikow, stuzaca do obserwacji
obszaru, w ktérym odbywa si¢ podbieranie (oszacowanie catkowitej wielkosci
potowu, identyfikacja przylowow, odrzuty).

e Trzy kamery (np. 105°), z ktorych kazda obejmuje jednakowaq liczbe rzedoéw
lukéw (identyfikacja gatunkéw towionych i stanowigcych przytéow oraz
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oszacowanie w podziale na gatunki, odrzuty).

Statki klasy 5 z mniej niz 6 rzgdami lukow

e Dwie kamery panoramiczne (np. 180°) na bocianim gniezdzie, stuzace do
obserwacji prawej i lewej strony.

e Jedna kamera (np. 105°) z tytu bocianiego gniazda, umozliwiajgca obserwacje
gléwnego poktadu i lokalizacji worka (rozmieszczanie i wycigganie FAD).

e Jedna kamera (np. 105°) na dachu sterowni wysiegnikow, stuzaca do obserwacji
obszaru podbierania.

e Dwie kamery (np. 105°) stuzace do obserwacji jednakowej liczby rzedéw lukow.

Statki klasy 2 bez dostepu do mokrego poktadu

e Jedna kamera panoramiczna (np. 180°) na bocianim gniezdzie, stuzaca do
obserwacji lewej strony.

e Jedna kamera (np. 105°) z tylu bocianiego gniazda, umozliwiajaca obserwacje
glownego poktadu i lokalizacji worka.

e Jedna kamera (np. 105°) na dachu mostka, stuzaca do obserwacji dziobu.

e Jedna kamera (np. 105°) na dachu sterowni wysiegnikow, stuzaca do
obserwacji obszaru podbierania.

TABELA 2. Pierwszy przyktad rozmieszczenia kamer na taklowcach.

Ponizej przedstawiono przyktadowe plany instalacji kamer oparte na informacjach zebranych
od dostawcow ustlug EM 1 z inicjatyw miedzynarodowych (np. Carnes i in., 2019):

Mate taklowce (<20 m dhugos$ci catkowitej)

e Jedna kamera (np. 105°) na poktadzie roboczym w celu identyfikacji gatunkow.

e Jedna kamera (np. 105°) zamontowana po zewngtrznej stronie szyny bocznej,
umozliwiajgca obserwacje luku potowowego, przez ktory potdow jest wciggany na
poktad.

Srednie (2024 m dtugosci catkowitej) i duze taklowce (> 24 m dhugosci catkowitej)

e Jedna kamera (np. 105°) na rufie w celu rejestrowania liczby ptywakow,
hakoéw 1 przynet uzytych przy stawianiu.

e Jedna kamera (np. 105°) zlokalizowana na $rodokreciu, umozliwiajaca
obserwacjg¢ catosci potowu 1 odrzutow w podziale na gatunki, wielkos¢ 1 los.

e Jedna kamera (np. 105°) zlokalizowana na dziobie, umozliwiajaca
obserwacj¢ zatrzymanego potowu, wedlug gatunku, wielkosci i losu,
podczas wybierania. (opcjonalnie, jezeli jest to konieczne do uzyskania
wymaganych widokow)

e Jedna kamera (np. 105°) zamontowana na wysiegniku, poza szyng stuzaca do
wybierania liny, w celu rejestrowania uchylania si¢ od potowu, przecinania lin itp.
(opcjonalnie na jednostkach o dtugosci catkowitej 20—24 m)

57



PL

Legenda:
A

C1:105° Rozmieszczanie/wycigganie FAD —

C2:105° Wskaznik przylowow, odrzuty, wstepna identyfikacja gatunku, wstepny skiad
gatunkowy i wielkoSciowy —

C3:180° Obecnosc/brak obiektu dryfujgcego w celu okreslenia rodzaju wystawienia,
rozmieszczanie FAD, zblizenia do FAD —

C4: 105° Pojemnos¢ podbieraka, identyfikacja gatunku, sktad gatunkowy i wielkosciowy
CS5: 180° Liczba todzi motorowych wykorzystanych do wystawienia, rozmieszczanie
FAD, los przytowu, odrzuty —

C6—-C8:105° Identyfikacja lukow z ladunkiem, identyfikacja gatunku, sklad gatunkowy
i wielkosciowy —

C4: 105° Rozmieszczanie FAD, sprawdzenie FAD —

C1:180° Obecnosé/brak obiektu dryfujgcego w celu okreslenia rodzaju wystawienia,
rozmieszczanie FAD, —
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o

C2:105° Identyfikacja gatunku, los przylowu, odrzuty, skiad gatunkowy i wielkosciowy,
liczba todzi motorowych uzywanych na morzu —

C3:105° Rozmieszczanie FAD, pojemnos¢ podbieraka, identyfikacja gatunku, sklad
gatunkowy i wielkoSciowy, los przytowu, odrzuty —

C4: 105° Rozmieszczanie FAD, sprawdzenie FAD —

RYS. 1. Konfiguracja kamer i dziatalno$¢ potowowa rejestrowana na poktadzie glownym (A) i
na poktadzie dolnym (B) okreznicowow tuniczykowych klasy 6 oraz klasy 2 (C).

Legenda:

A:

1: Rozpoczecie wystawienia, koniec wystawienia, liczba haczykow wykorzystanych na
wystawienie i na kosz —

2: Rozpoczecie wybierania, koniec wybierania, liczba haczykow wykorzystanych na
wystawienie i na kosz, identyfikacja polowu ijego umiejscowienie na poszczegolnych
haczykach, identyfikacja gatunkow i przylowu oraz los przylowu —

3. Identyfikacja gatunkow docelowych i przytowu, los przytowu —

4: Identyfikacja gatunkow docelowych i przylowu, los przylowu, przetwarzanie polowow

Kamera zamontowana nad poktadem przetworczym w celu identyfikacji gatunku —
Kamera zamontowana poza relingiem, na wysiegniku, w celu monitorowania otoczenia
statku —

Lina gtowna —

Rolka —

Wtaz do luku z rybami —
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o Pokiad —

o  Przedzial na lod —

o Reling—

RYS. 2. Tymczasowa konfiguracja kamer i dzialalno$¢ polowowa rejestrowana na duzym taklowcu
(A) oraz (B) — konfiguracja kamer EM na matym taklowcu hawajskim. Zrédto ilustracji ponizej:

Carnes i in. (2019).

Zalacznik VII

Minimalne wymogi dotyczace danych dla rodzajow statkow

. Minimalne dane, ktore nalezy gromadzi¢ i przekazywa¢ w zwigzku z dziatalno$cia
prowadzong z wykorzystaniem okr¢znic, przedstawione w tabeli 1.

o Minimalne dane dotyczace potowow taklami, ktore nalezy gromadzi¢ i przekazywac,

przedstawione

w tabeli 2.

Tabela 1. Minimalne dane, ktore nalezy gromadzi¢ w odniesieniu do potowow za

pomoca okr¢znicy.

INFORMACJE O REJSIE
o Nazwa 1panstwo portu, data/godzina, pozycja (szeroko$¢
Port wyjscia 1 dlugos¢ geograficzna w stopniach dziesietnych).
. Nazwa 1panstwo portu, data/godzina, pozycja (szeroko$¢
Port przybycia 1 dlugos¢ geograficzna w stopniach dziesietnych).
DZIALANIE PROWADZONE PRZEZ STATEK
Pozycia i predkodé Co .2.s (w oparciu o okreslone mozliwosci sprzgtu EM), ale nie
mniej niz 60 min.
INFORMACJE O WYSTAWIENIU SPRZETU
Rodzaj wystawienia.
Poczatek Data/godzina, pozycja (szerokos¢ 1dlugos¢ geograficzna
wystawiania w stopniach dziesietnych).
Podniesienie Data/godzina.
obreczy
Koniec Data/godzina, pozycja (szeroko$¢ 1 dlugos¢ geograficzna w stopniach
wystawiania dziesietnych).

Predkos¢ wiatru

Rejestrowana w skali Beauforta.

. Data/godzina, opis wszelkich powaznych awarii, ktore

Awarie . L

zatrzymaty lub opdZnily manewr wystawiania.

POLOWY I ODRZUTY
Gatunki docelowe Gatunki niedocelowe

Calkowity  potow 1 odrzuty, | Rekiny, lamnowate, rekin
Identvfikacia w stopniu, w jakim umozliwia to | wielorybi, mantowate,
atun}llq’)w L technologia EM. w zaglicowate, makrelowate,
g ' przypadku gdy identyfikacja | ostrobokowate,  rogatnicowate,

gatunkéw nie jest mozliwa, | z6lwie morskie, ptaki morskie
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mozna zglosi¢ tgczny potow.

issaki morskie, przy czym
kazdego osobnika identyfikuje si¢
do najnizszego poziomu
taksonomicznego (tj. gatunku),
ktérego okreslenie umozliwia
technologia EM. W przypadku
gdy identyfikacja gatunku nie jest
mozliwa, zwierz¢ mozna zaliczy¢
do jednostki taksonomicznej
wyzszego poziomu (np. rodzaj,
rodzina).

W miare mozliwo$ci nalezy
stosowa¢ kategorie wagowe

W miar¢ mozliwosci osobniki
mierzy si¢ z doktadnoscig do
jednego cm W nastepujacy
sposob:  rekiny —  dlugosé
catkowita, zaglicowate — dtugos¢
od oka do ogona, ryby — dhugos¢
ogonowa, plaszczki — szerokos$é
dysku, zo6tlwie —  dhugosé

Wielkos¢ (. mata wielkos$¢: 2,5 kg — karapaksu ~ wlinii  krzywe;.
15 kg). W przypadku gdy pomiar
osobnika nie jest mozliwy,
zwierz¢ mozna sklasyfikowaé
wedlug kategorii wielko$ci (tj.
mate, $rednie, duze) zgodnie
z praktykami obserwatorow
IATTC.
O ile to mozliwe, szacowany stan
osobnikow W momencie
Stan .. S
ztowienia, wciggniecia na poktad
1 uwolnienia.
W miare mozliwos$ci
zarejestrowane
Identyfikator ) )
informacje uzyskane
z identyfikatora.
POlOW zatrzymany W miar¢ mozliwosci los osobnika
1 odrzucony, w podziale na L
Los . wciggnigtego na poklad (np.
gatunki, w tonach zatrzymanego, odrzuconego itp.)
metrycznych. ymanego, 80 11p-
OBIEKTY DRYFUJACE/FAD
) ) Data/godzina, pozycja (szeroko$¢ 1 dtugos¢ geograficzna w stopniach
Rozmieszczenia o
dziesigtnych).
Wylowienie Data/gosizma, _ pozycja (szeroko$¢ 1dlugos¢ geograficzna
w stopniach dziesigtnych).
Wizyty . e . . r
Konirolne W miare mozliwosci — data/godzina, pozycja (szerokos¢ 1
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dlugo$¢ geograficzna, w stopniach dziesietnych)

Identyfikator
boi

W miar¢ mozliwosci — kod alfanumeryczny

przymocowanej boi instrumentalnej

Tabela 2. Minimalne dane, ktoére nalezy gromadzi¢ w odniesieniu do potowow za

pomoca takli.
INFORMACJE O REJSIE
Port wyjscia dhugost seograticzna w stopniseh dzessne
popstysia | Mo i po, i, o (sl
DZIALANIE PROWADZONE PRZEZ STATEK

o Data/godzina, pozycja (szeroko$¢ i dtugos$¢ geograficzna w stopniach

Pozycja i predkosé o
dziesigtnych).

Koniec Data/godzina, pozycja (szerokos¢ 1 dlugos¢ geograficzna w stopniach
wystawiania dziesietnych).
Rozpoczecie Data/godzina, pozycja (szerokos¢ i dlugos¢ geograficzna w stopniach
wybierania dziesigtnych).
Koniec Data/godzina, pozycja (szeroko$¢ i dtugos$¢ geograficzna w stopniach
wybierania dziesigtnych).
Kierunek , .
zaciaeu Od poczatku do konca; od konca do poczatku
Uzyta przyneta
zabarwiona na Tak — Nie, na ile umozliwia to technologia EM.
niebiesko
Ilfl(})lijzki lub Catkowita liczba uzytych w wystawieniu.
Haki Catkowita liczba uzytych w wystawieniu.
Stalowe

przypony boczne
(ang. wire traces)

na jakichkolwiek Tak — Nie, na ile umozliwia to technologia EM.
sznurach
dodatkowych

. Liczba sznurow dodatkowych biegnacych bezposrednio od
Liny do . . .

olowu ptywakow dlugolinowych lub pionowych sznurow haczykowych
lroekin()w (ang. drop lines), w miar¢ mozliwo$ci, na ile umozliwia to

technologia EM.

POLOWY I ODRZUTY GATUNKOW DOCELOWYCH I NIEDOCELOWYCH
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Identyfikacja gatunku kazdego ztowionego osobnika, przy czym

Identyfikacja kazdego osobnika identyfikuje si¢ do najnizszego poziomu
gatunkow taksonomicznego (tj. gatunku), ktérego okre§lenie umozliwia
technologia EM.

Wielko$¢ kazdego zlowionego osobnika, przy zastosowaniu
zalecanego podejscia pomiarowego 1odpowiedniego kodu

Wielko$¢ pomiarowego (standardowe, ogonowe, od oka do ogona,
szerokos¢ dysku itp.) dla danego gatunku, na ile umozliwia to
technologia EM.

O ile to mozliwe, szacowany stan osobnikéw w momencie

Stan ztowienia, wciggnigcia na poktad i uwolnienia.
L Los osobnika wciggnietego na poktad (np. zachowany,
0s
odrzucony itp.)
Identyfikator ZareJ. estrowane 1nformgqe uzyskane =z identyfikatora, na ile
umozliwia to technologia EM.
Interakcja Rodzaj interakcji z potowem (np. zaplatany, hak wewnatrz, hak
z polowem na zewnatrz, interakcja wytacznie ze statkiem).
Zatacznik VIII
Tre$¢ planu monitorowania statku z wykorzystaniem monitorowania elektronicznego
(VMP)

VMP spetnia nastepujace warunki:

VMP opracowuje si¢ dla kazdego statku lub grupy statkdbw, na ktérych ma by¢
zainstalowany sprzet EM, 1 przekazuje si¢ go wtasciwym organom CPC bandery.

VMP opracowuje si¢ we wspolpracy zdostawcg ustug EM, wilascicielem statku
1 odpowiednimi organami ds. rybotowstwa CPC bandery.

Przeglad kazdego statku lub przyktadowego statku dla grupy statkéw, na ktérych ma by¢
zainstalowany sprzet EM, przeprowadza dostawca ustug EM lub organ ds. rybolowstwa
panstwa czlonkowskiego bandery. Podczas tego przegladu przy opracowywaniu VMP
uwzglednia si¢ nastgpujace aspekty w celu zapewnienia, aby system spetnial minimalne
wymogi w zakresie gromadzenia danych okreslone w zatgczniku 2:

Umiejscowienie 1 konfiguracja kamer.

Liczba kamer, ktore nalezy zainstalowac, aby zapewni¢ optymalizacje widoku obszaru
obstugi polowow.

Kluczowe obszary, ktore nalezy podda¢ przegladowi, to obszary obstugi potowow stuzace
do identyfikacji gatunkow 1 przechowywania osobnikow oraz obszary, w ktorych dokonuje
si¢ odrzutow lub uwolnien.

Minimalne informacje, ktore muszg by¢ zawarte w VMP, obejmuja:

Dane kontaktowe: aktualne dane kontaktowe wtasciciela statku, operatora statku 1 dostawcy
ustlug EM przez caty okres obowigzywania umowy.

Ogoblne dane dotyczace statku: podstawowe informacje o statku oraz jego dzialalnosSci
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1 operacjach potowowych (takie jak nazwa statku, numer rejestracyjny, gatunki docelowe,
obszary potowowe, narzgdzia polowowe, dtugos¢ catkowita).

Rodzaj i konfiguracja narze¢dzi potowowych:

Uktad statku: wyposazenie statku wraz ze szczegdtowymi informacjami, plan statku
1 poszczegdlnych obszarow (takich jak poktad, czes¢ przetwodrcza, czes¢ magazynowa —
w tym liczba lukow).

Konfiguracja sprze¢tu EM: opis konfiguracji sprzgtu EM, obejmujacy m.in. czas pracy, liczbe
kamer, ustawienia kamer (czestotliwos¢ klatek i rozdzielczo$¢) oraz obserwowane obszary,
rejestracje czasu dla kazdej zkamery, liczbe czujnikéw, w stosownych przypadkach,
wykorzystane oprogramowanie, umiejscowienie jednostki sterujace;j itp.

Procedury obstugi potowow: opis zalogi i wykonywanych przez nig czynnosci.
Przyktadowy obraz dla kazdego wymaganego widoku kamery.

Wszelkie fizyczne modyfikacje statku, zmiany w klasyfikacji statku (segmentacja floty) lub
dostosowania poktadu do obslugi potowow, w tym zmiany skutkujace tym, ze statek nie
nalezy juz do pierwotnej grupy, zglasza si¢ organom CPC bandery. Nastgpnie VMP
aktualizuje si¢ odpowiednio przed rozpoczgciem kolejnego rejsu polowowego.

VMP jest podpisywany przez wlasciciela statku i zatwierdzany przez wlasciwy organ CPC
bandery lub wyznaczone przez niego instytucje.

Sprzet EM nie moze zagraza¢ stabilno$ci statku, stwarzajac zagrozenie dla operacji statku,
bezpieczenstwa zatogi lub $rodowiska. Ponadto nie moze utrudnia¢ bezpiecznej zeglugi
statku.

Ponizej przedstawiono przykladowy wzér VMP. Plan monitorowania statku
z wykorzystaniem monitorowania elektronicznego — czes¢ A

Przekazywana przez wilasciciela statku wtasciwemu organowi CPC bandery wyznaczonym
przez niego instytucjom

1. Informacje przekazane przez wiasciciela statku

Zewngtrzny numer ]
rejestracyjny: Glowne potowy:
Nazwa statku: Rodzaje narzedzi:
Nr w rejestrze statkow i L, )
IATTC: Wielkos$¢ zatogi:
Mn?dzynarodowy Mozliwa obecnos¢
radiowy sygnat )
obserwatora:

wywolawczy:
Baza portowa: Przedstawiciel wlascicieli:
Dhugos¢ statku (m): Nr telefonu:
Rodzaj statku: E-mail:

e e Dlugos¢  glownej liny
Dhugos¢ sieci (saznie) (saznie)
Glebokos¢ sieci (pasy): Rodzaj hakow:
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Pojemnos¢

®:

podbieraka

Materiat
dodatkowych:

SZnurow

Opis obstugi ryb przez zaloge i wszelkie inne przydatne szczegoly
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1)

Kopia lub obraz ogo6lnego planu zagospodarowania statku, jezeli sg dostgpne

2)

Ogolne rozmieszczenie 1 obstuga (niekoniecznie wedtug skali)

3)

Uwagi og6lne
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Czes¢ B

Odpowiedzialnosc¢ witasciwego organu CPC bandery, do zatwierdzenia przez wlasciwy organ

CPC bandery
4) Obraz statku
5) Konfiguracja sprzetu EM
6) Funkcjonowanie systemu — opis ogoélny
IZ)razp;ls)adkaCh:z czujnikow, w stosownych Opis ustawief:

Nagranie wideo:

Opis ustawien:

7) Lokalizacja komponentéw systemu

Jednostka kontrolna:

Obraz umiejscowienia jednostki kontrolnej

Interfejs uzytkownika:

GPS lub réwnowaznik:

Obraz umiejscowienia GPS lub rownowaznika

Dane GPS:

Czujnik rotacji b¢bna:
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Obraz lokalizacji czujnika bebna

Obraz lokalizacji czujnika XX

Czujnik cis$nienia hydraulicznego (HPS): Dane z HPS:
Obraz lokalizacji HPS
Czujnik XX: Dane z czujnika XX:

Czujnik XX:

Obraz lokalizacji czujnika XX

Dane z czujnika XX:

Czujnik XX:

Obraz lokalizacji czujnika XX

PL
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Czujnik XX:

Obraz lokalizacji czujnika XX

Dane z czujnika XX:

Kamera 1 — kamera poktadowa

Obraz lokalizacji kamery 1

Widok i cele:

obraz lokalizacji kamery poktadowej

Ustawienia kamery:

Kamera 2 — zatrzyman

y potéw/widok ogdlny

Obraz lokalizacji kamery 2

Widok 1 cele:

obserwacja  zatrzymanego  poltowu/widok

Ustawienia kamery:

0golny

Kamera 3 — taSma do sortowania

Obraz lokalizacji kamery 3

Widok 1 cele:

obserwacja tasmy do sortowania

Ustawienia kamery:

Kamera 4

— odrzuty

Obraz lokalizacji kamery 4

Widok 1 cele:

obserwacja odrzutow

Ustawienia kamery:

kamera XX — kamera XX

Obraz lokalizacji kamery XX

Widok i cele:
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obraz kamery XX Ustawienia kamery:

kamera XX — kamera XX

Obraz lokalizacji kamery XX Widok 1 cele:

obraz kamery XX Ustawienia kamery:

kamera XX — kamera XX

Obraz lokalizacji kamery XX Widok i cele:

obraz kamery XX Ustawienia kamery:

kamera XX — kamera XX

Obraz lokalizacji kamery XX Widok i cele:
obraz kamery XX Ustawienia kamery:
Podsumowanie konfiguracji jednostki

Kontrolnej: Podsumowanie konfiguracji kamery:

Glowny ekran konfiguracji

Szczegotowe informacje dotyczace pomiardw w obszarze sortowania:

Czes¢ C
(Wypetnia dostawca ustug EM)
8) Podrecznik uzytkownika EM
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9) Opis sposobu pobierania urzadzen pamigciowych
10) Opis sposobu zasilania systemu

11) Opis sposobu przeprowadzania testu funkcjonalnego
12) Protokoty postgpowania dla poszczegolnych statkow

Opis wszelkich specjalnych protokoléw mogacych mie¢ zastosowanie do statku, o ktérym
mowa w VMP.

13) Opis i schematy punktéw kontroli poszczegdlnych przeprowadzanych procedur. Dla
kazdego opisu obszaru musi istnie¢ protokol okreslajacy sposob zapewnienia, aby
poléw pozostawat objety widokiem kamery.

Cze$¢ D
(Wypetnia dostawca ustug EM)
Lista danych kontaktowych dostawcoéw ustug EM:

Imig i nazwisko Telefon E-mail Adres biura

Czes$¢ E
(Wypetnia wlasciciel statku i dostawca ustug EM)

W tej czesci poswiadcza sie, ze wilasciciel statku/operatorzy statku przeszedl/przeszli
szkolenie 1 rozumie/rozumiejg funkcje 1 dziatanie EMS zainstalowanego na statku oraz ze
operator zgadza si¢ przestrzega¢ VMP.

Wiasciciel/operator statku Dostawca ustug EM
Imig 1 nazwisko: Imie¢ 1 nazwisko:
Podpis: Podpis:
Data i godzina: Data i1 godzina:
Zatacznik IX

71 PL



PL

Normy dotyczace logistyki 1 analizy danych oraz standardy sprawozdawczos$ci

Przekazywanie danych

Organ panstwa czlonkowskiego bandery statku umozliwia pobranie i bezpieczne
przekazanie zapisow EM po zakonczeniu kazdego rejsu potowowego.

Zarowno wilasciciele statkow, jak iorgan odpowiedzialny za statek ustanawiajg
1 uzgadniaja w VMP szczegdtowy protokot dotyczacy sposobu pobierania danych ze
statku dla organéw lub dla centrum analiz EM.

W przypadku przekazywania zapiséw EMS (za posrednictwem Wi-Fi, mobilnej sieci
danych lub satelity badz przez dostarczanie dysku twardego), w miar¢ mozliwos$ci
przesyla si¢ dane na koniec rejsu polowowego. Jezeli nie jest to mozliwe, dane s3
przechowywane  wsposob  bezpieczny  iprzekazywane  niezwlocznie/w
najwczesniejszym mozliwym terminie.

Niezaleznie od metody przekazywania danych stosowanej w odniesieniu do zapiséw
EM, zapewnia si¢ wilasciwe szyfrowanie przekazywanych informacji. Ponadto
zaszyfrowane urzadzenie pamigciowe zawierajace te same informacje dotyczace
zapisOw EM pozostaje na pokladzie jako kopia zapasowa. Usunigcie zapisOw
z urzadzen zapasowych statku nastepuje dopiero po konwersji zapisow EM na dane
EM w centrum analiz EM.

Analiza danych

Dane EM sa generowane przez program monitorujacy dany rejs. O ile przestrzegane sa
standardowe protokoly i procedury, organy panstw cztonkowskich moga zdecydowac, czy
zleca wykonanie prac komercyjnemu dostawcy ustug w zakresie analiz EM, upowaznionemu
wykonawcy, czy tez wykonaja je samodzielnie.

Sprzet EM musi obejmowac¢ oddzielne urzadzenia zapasowe, co gwarantuje, ze w przypadku
awarii jednego urzadzenia dane nie zostang utracone.

Przechowywanie i1 zatrzymywanie danych EM

IATTC traktuje wszystkie informacje dotyczace operacji polowowych
prowadzonych przez statek jako poufne i podlegajace zasadom poufnosci IATTC.

Procedury dotyczace miejsca, sposobu iczasu przechowywania zapisow EM po
analizie EM okres$lane sg przez panstwo cztonkowskie bandery. Decyzje w sprawie
przechowywania zalezne sg od celow programu EM oraz od personelu, ktory bedzie
potrzebowa¢ dostgpu do zapisOw monitorowania, atakze czestotliwosci 1 celu
takiego dostepu.

Normy dotyczace analizy danych i sprawozdawczosci

Szkolenia

Panstwa cztonkowskie opracowuja iorganizuja kursy szkoleniowe dla analitykow
EM, wrazie potrzeby korzystajac z wkltadu wnoszonego przez personel IATTC,
dostawcow ustlug EM i1 innych ekspertow.

Analizy EM s3 przeprowadzane wylacznie przez wykwalifikowanych analitykow
EM, optymalnie posiadajacych do$wiadczenie w dziatalno$ci potowowej, a takze
umieje¢tnosci w zakresie korzystania ze specjalnego oprogramowania analitycznego
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oraz obserwacji 1doktadnego rejestrowania danych, ktéore majg by¢ gromadzone
w ramach programu. Analitycy EM nie mogg by¢ pracownikami przedsigbiorstwa
posiadajacego statki rybackie biorgce udzial w obserwowanych potowach ani nie
moga w ich przypadku wystgpowac inne bezposrednie konflikty interesow.

Automatyzacja

W miar¢ mozliwosci generowanie danych EM powinno by¢ automatyczne
i przyjazne dla uzytkownika, aby przyspieszy¢ analiz¢ EM, a uzyskane informacje
powinny by¢ bezposrednio wiaczane do danych EM lub sprawozdan.

Zapisy EM podlegajace analizie EM zawierajg co najmniej nazwe statku oraz numer
identyfikacyjny statku inumer identyfikacyjny rejsu, numer kamery, dane
geolokalizacyjne (date, godzing (UTC), szerokos¢ 1idlugos¢ geograficzng),
w stosownych przypadkach dane z czujnikéw, status nagrania z kamery i status
systemu EM, jezeli sa dost¢pne, oraz obrazy.

Jakos¢ danych

W analizie EM wykorzystuje si¢ specjalne oprogramowanie, ktére umozliwia,
w stosownych przypadkach, analiz¢ wszystkich zapisanych danych, obrazow
idanych zczujnikbw w sposdéb zsynchronizowany. Panstwa czlonkowskie
dopilnowuja, aby procedury analizy danych zapewnialy identyfikowalnos¢
i skuteczng analize danych oraz mechanizmy sygnalizowania potencjalnych bledow,
a takze wykorzystanie cyfrowych narzedzi pomiarowych.

Oprogramowanie do analizy EM umozliwia zglaszanie obowigzkowych
minimalnych danych okreslonych w tabelach 112 w cze$ci 3 zalacznika 11 (Obszary
dziatalnosci potowowej objete EMS oraz minimalne wymogi dotyczace danych dla
rodzajow statkow). Moze roéwniez umozliwia¢ zgtaszanie dobrowolnych danych.

Wspotczynniki konwersji

Format

Sekretariat IATTC opracowuje dla poszczegdlnych gatunkéw znormalizowane
wspotczynniki  konwersji  dlugo$ci-masa 1 masa-liczba, oparte na wynikach
recenzowanych badan naukowych lub na danych empirycznych, ktore to
wspotczynniki sa zatwierdzane przez Komitet Naukowy IATTC i przyjmowane
przez Komisj¢, a w razie potrzeby aktualizowane.

Standardowe formaty sprawozdan sktadanych przez obserwatorow wykorzystuje si¢
do generowania pol danych EM (np. daty jako DDMMRR, szerokos¢ i dlugos¢
geograficzna  w jednostkach ~ dziesigtnych,  predkosci  w weztach, masy
w kilogramach, dlugosci w centymetrach) i1tworzenia opartych na nich plikow
danych EM (np. csv, accdb, xIsx).

Procedura sprawozdawcza

Dane EM przekazuje si¢ za posrednictwem specjalnego portalu opartego na chmurze,
ktory moze zosta¢ opracowany przez sekretariat IATTC, lub za posrednictwem
innych odpowiednich srodkow. Portal jest jak najbardziej przyjazny dla uzytkownika
1 zautomatyzowany oraz obejmuje procedury kontroli jako$ci (np. sprawdzanie
formatu, sygnalizowanie bledow), atakze automatyczne przypomnienia
o terminowym przekazywaniu danych EM.”;
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ZALACZNIK IV

Zmiany w rozporzadzeniu (UE) 2022/2343

W zalacznikach do rozporzadzenia (UE) 2022/2343 wprowadza si¢ nastgpujace zmiany:

1. zalacznik 2 otrzymuje brzmienie:
»LZALACZNIK 2

Wytyczne w zakresie opracowywania planéw zarzadzania dryfujacymi urzadzeniami do

sztucznej koncentracji ryb (DFAD)

Plan zarzadzania DFAD (DFAD-MP), ktory ma zosta¢ przedtozony w zwiazku z DFAD

Komisji przez panstwa czlonkowskie dysponujace flotami potawiajgcymi na

podlegajacym kompetencji IOTC, powinien zawiera¢ nast¢pujace elementy:

1) Cel
2) Zakres stosowania

Opis zastosowania w odniesieniu do:

— rodzajow statkow oraz statkdw pomocniczych i todzi typu tender;
— numerdw rozmieszczanych DFAD i ptaw DFAD;

—  procedur zgtaszania zwigzanych z rozmieszczaniem DFAD;

— strategii ograniczania i utylizacji przypadkowych przytowow;

—  uwzglednienia interakcji z innymi rodzajami narzedzi;

—  plandéw monitorowania i odzyskiwania utraconych DFAD;

— deklaracji lub strategii dotyczacej »odpowiedzialnosci za DFAD«.

obszarze

3) Rozwigzania instytucjonalne dotyczace zarzadzania planami zarzadzania DFAD:

—  podzial odpowiedzialnoS$ci instytucjonalnej;

—  procesy skladania wnioskow o zatwierdzenie rozmieszczenia DFAD lub plaw

DFAD;

— obowigzki wlascicieli i kapitanow statkbw w odniesieniu do rozmieszczania

1 stosowania DFAD lub ptaw DFAD;
— strategia wymiany DFAD lub ptaw DFAD;
— obowiagzki sprawozdawcze.
4) Specyfikacje 1 wymogi dotyczace budowy DFAD:
— cechy konstrukcyjne DFAD (opis);
— oznakowanie 1 identyfikatory DFAD, w tym plaw DFAD;
— wymogi w zakresie oswietlenia;
—  reflektory radarowe;
— widocznos¢;

— radioptawy (wymog dotyczacy numerow seryjnych);
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— nadajniko-odbiorniki satelitarne (numery seryjne);
— sonary (marka i specyfikacje techniczne).
5) Obszary stosowania:

— szczegotowe informacje dotyczace obszarow lub okreséw zamknigtych, np.
wody terytorialne, szlaki zeglugowe, bliskos¢ tradycyjnego todziowego
ryboldwstwa przybrzeznego itp.

6) Okres obowigzywania DFAD-MP.
7) Srodki monitorowania i przegladu wdrazania DFAD-MP.
8) Wzor dziennika potowowego dla DFAD (dane, jakie nalezy gromadzi¢, okreslono

w zalaczniku 3).

Wytyczne w zakresie opracowywania plandw zarzadzania zakotwiczonymi urzadzeniami do
sztucznej koncentracji ryb (AFAD)

Plan zarzadzania AFAD (AFAD-MP), ktory ma zosta¢ przedlozony w zwiazku z AFAD
Komisji przez panstwa cztonkowskie dysponujace flotami potawiajacymi na obszarze
podlegajacym kompetencji IOTC, powinien zawiera¢ nast¢pujace elementy:

9) Cel

10) Zakres stosowania:
Opis zastosowania w odniesieniu do:
1)  rodzajow statkow;

2) numeréw AFAD lub numeréw nadajnikow AFAD, ktére majga zostac
rozmieszczone (w podziale na rodzaj AFAD);

3)  procedur zglaszania i rejestracji zwigzanych z rozmieszczaniem AFAD,;
4)  plandw monitorowania i odzyskiwania utraconych AFAD;
5)  deklaracji lub strategii dotyczacej »odpowiedzialno$ci za AFAD«.

6) rozwigzan instytucjonalnych dotyczacych zarzadzania planami zarzadzania
AFAD:

7)  podziatu odpowiedzialnoS$ci instytucjonalnej;

8)  przepisd6w majacych zastosowanie do wystawiania i uzywania AFAD;
9)  zasad naprawy i konserwacji oraz polityki wymiany AFAD na morzu;
10) systemu gromadzenia danych;

11) obowigzkéw sprawozdawczych;

12) specyfikacji i wymogéw dotyczacych budowy AFAD:

13) cech konstrukcyjnych AFAD (opis);

14) oznakowania i identyfikatorow AFAD, wtym plaw AFAD, w stosownych
przypadkach;

15) wymogow w zakresie o$wietlenia, w stosownych przypadkach;

16) reflektorow radarowych, w stosownych przypadkach;
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17) radioptaw, w stosownych przypadkach (wymog dotyczacy numeréw
seryjnych);
18) nadajniko-odbiornikow satelitarnych, w stosownych przypadkach (numery
seryjne);
19) echosondy, w stosownych przypadkach;
20) obszarow stosowania: szczegdtowe informacje na temat obszarow
zamknietych, np. szlaki zeglugowe, morskie obszary chronione, rezerwaty itp.;
21) $rodkoé6w monitorowania i przegladu wdrazania AFAD-MP;
22) metod rejestrowania i zglaszania danych okreslonych w zataczniku 3.”;
2. zalacznik 3 otrzymuje brzmienie:
»ZALACZNIK 3
Gromadzenie danych dotyczacych dryfujacych urzadzen do sztucznej koncentracji ryb

(DFAD) i ich boi instrumentalnych

1) W przypadku kazdej aktywnos$ci zarejestrowanej przez DFAD, obiekt dryfujacy lub
boje instrumentalng — niezaleznie od tego, czy nastepuje po niej wystawienie — kazdy
statek rybacki i zaopatrujacy zglasza nastepujace informacje:

Kategoria Element Rodzaj danych Obowigzko Uwagi
elementu we
Numer Identyfikator statku [T
Statek identyfikacyj
ny IOTC
statku
Rodzaj Wpis stownikowy [T Mozna wywies¢
Rok Liczba catkowita [T
Data Miesiac Liczba catkowita [T
Dzien Liczba catkowita [T
.. . Dlugosé Liczba dziesigtna [T
Umlejscowwme geogr.
obiektu Szeroko$é Liczba dziesigtna [T
dryfujacego lub geogr.
boi
instrumentalnej
W czasie operacji
Lokalizacja statku, fg):(l)lgg;).sc Liczba dziesigtna [T
jesli inna niz Szerokos¢ Liczba dziesi¢tna [T
obiektu geogr.
dryfujacego lub
boi
Identyfikator| Identyfikator E}}gi‘gm 0 yizpyrtzyypadku
kontrolne;j
Obiekt dryfujacy dotyczacej
DFAD nalezy
poda¢ w miare
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mozliwosci, tj.
bez

koniecznosci
podnoszenia
DFAD z wody
. . . Jak
Rodzaj Wpis stownikowy [T sdefiniowano
w pkt 3
niniejszego
zatacznika
Kategoria Wpis stownikowy [T f%g%rgii ia
biodegradow zawarta
alnosci (jeieli W Za}qczniku
obiekt 3b.
dryfujacy
jest DFAD)
. . . Jak
Rodzaj Wpis stownikowy [T sdefiniowano
dzialania w pkt 4
niniejszego
zalgcznika
Czy Warto$¢ logiczna
wystepuje
tworzywo
Cze$¢ widoczna sztuczne? T (jezeli
Czy Wartos¢ logiczna widad
wystepuje wyraznie)
metal?
Dhugosé Liczba dziesigtna W cem
Szerokos¢ Liczba dziesigtna W cm
Wysokos¢ Liczba dziesigtna W cm
Czy Warto$¢ logiczna
wystepuje
materiat
oczkowy?
Rozmiar Liczba dziesigtna W mm
oczek
Czy Wartos¢ logiczna
wystepuje
tworzywo
Cze$¢ zanurzona sztuczne? T (jezeli
Czy Warto$¢ logiczna widaé
wystepuje wyraznie)
metal?
Dhugosé Liczba dziesigtna W cm
Szerokos¢ Liczba dziesigtna W cm
Wysokos¢ Liczba dziesigtna W cem
Czy Warto$¢ logiczna
wystepuje
materiat
oczkowy?
Rozmiar Liczba dziesigtna W mm
oczek
Identyfikator | Identyfikator
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Boja

Pozycja znana

Warto$¢ logiczna

Rodzaj
dziatania

Wpis stownikowy

T (jezeli
boja jest
obecna)

Jak
zdefiniowano
w pkt 5
niniejszego
zatacznika

W przypadku
dezaktywacji
boi powod
dezaktywacji
(DFAD jest
wytawiane

Z morza,
porzucane lub
zagubione) oraz
umiejscowienie
statku.

2) Jezeli po wizycie kontrolnej nastepuje wystawienie, wyniki wystawienia w postaci
polowu i przytowu rejestruje si¢ zgodnie z ponizszg tabela, niezaleznie od tego, czy
zostajg one zatrzymane, czy tez odrzucone martwe albo zywe. Panstwa cztonkowskie
przesytaja do Komisji te dane zagregowane dla kazdego statku w ujeciu 1 stopnia
szeroko$ci geograficznej do 1 stopnia dlugo$ci geograficznej (w stosownych
przypadkach).

Kategoria  Element Rodzaj danych Obowigzk Uwagi
elementu owe
Numer Identyfikator statku [T
Statek identyfikacyjny
IOTC statku
Rodzaj Wpis stownikowy [T Mozna wywies¢
Rok Liczba catkowita [T
Data Miesiac Liczba catkowita [T
Lokalizacja | Siatka 1x1 Identyfikator siatki [T
CWP
‘ Rodzaj Wpis stownikowy [T {31;1? gf;?;?gs; é) 20
dObl;kt zalacznika
YA Rodzaj dzialania | Wpis stownikowy [T i\?l;lftd Zf;?llﬁgs; eo 20
zalacznika
Liczba dziatan Liczba catkowita
Naktad Liczba wystawien | Liczba calkowita [T Moze wynosi¢ 0
potowowy | Zgloszone dane? Warto$¢ logiczna
Kod gatunku Identyfikator ASFIS Pojedynczy gatunek
Los Whpis stownikowy T Zatrzymane/Odrzuc
Potow nr 1 (dziatan |One
Potowy/odrzuty Liczba dziesigtna ie, po Ilose
Jednostka Wpis stownikowy | Ktorym Flasa lub
nastepuj iczba
e
wystawi
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enie)
Kod gatunku Identyfikator ASFIS Pojedynczy gatunek
, Los Wpis stownikowy T . Zatrzymane/Odrzuc
Potow nr N (dziatan | j.o
Potowy/odrzuty Liczba dziesigtna ie, po Ilos¢
Jednostka Wpis stownikowy | KtOrym  "Maga [ub liczba
nastepuj | sztuk
e
wystawi
enie)
3) Klasyfikacja obiektow dryfujacych:
Kod Opis w jezyku angielskim
ANLOG | Naturalna ktoda lub dryfujace odpady pochodzenia zwierzgcego
DFAD Dryfujace urzadzenia do sztucznej koncentracji ryb
AFAD Zakotwiczone urzadzenie do sztucznej koncentracji ryb
Sztuczna ktoda lub odpady dryfujace pochodzace z dziatalnosci cztowieka (i
FALOG | zwigzane z dzialalnoscia
potowow3)
Sztuczna ktoda lub odpady dryfujace pochodzace z dziatalnosci cztowieka
HALOG | (niezwigzane z dziatalnoscia
potowowa)
VNLOG | Naturalna ktoda pochodzenia roslinnego
4) Klasyfikacja dziatalnosci zwigzanej z obiektem dryfujacym:
Kod Dzialanie Opis
DE Rozmieszczenie Rozmieszczenie DFAD na morzu
CO Konsolidacja Rozmieszczenie DFAD na obiekcie dryfujacym (np. w celu
zwiekszenia ptywalnos$ci)
VF Wizyta kontrolna | Wizyta kontrolna dotyczaca obiektu dryfujacego skutkujaca
podczas potowu wystawieniem
VI Wizyta kontrolna | Wizyta kontrolna dotyczaca obiektu dryfujacego
niezwigzana niezwigzana z potowem
z potowem
LO Utrata Niedobrowolne zaprzestanie uzytkowania obiektu
dryfujacego (koniec transmisji z boi)
AB Porzucenie Celowe zakonczenie uzytkowania obiektu dryfujacego
z powodu dziatania sity wyzszej lub obiekt ptywajacy jest
nieosiggalny (boja jest nadal obecna i zdolna do transmisji)
ST Utknigcie na Porzucenie wynika z tego, ze obiekt dryfujacy utknat
mieliznie w plytkich siedliskach morskich i przestat dryfowac
RE Odzyskanie Odzyskanie obiektu dryfujacego
5) Klasyfikacja dziatalno$ci zwigzanej z bojami instrumentalnymi
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Kod Dzialanie Opis
DE Rozmieszczenie Rozmieszczenie (znakowanie) boi na obiekcie juz
dryfujagcym na morzu bez boi lub rozmieszczenie DFAD
wyposazonego w boje
LO Utrata Niedobrowolne zaprzestanie uzytkowania boi (utrata lub
niedobrowolny koniec transmisji z boi)
AB Porzucenie Dobrowolne zaprzestanie uzytkowania boi (boja nadal jest
zdolna do transmisji)
RE Odzyskanie Odzyskanie boi znajdujacej si¢ na obiekcie dryfujacym na
morzu
TR Transfer Zastgpienie boja statku boi nalezacej do innego statku
6) Klasyfikacja wynikéw z rozmieszczonych DFAD:
DFAD rozmieszczono + aktywowano boje
Boja jest aktywna
Boja transmituje i mozna ja zlokalizowac Boja nie transmituje i nie
mozna jej zlokalizowaé
DFAD mozna DFAD nie mozna DFAD nie mozna
odzyskaé odzyskaé zlokalizowac, w zwigzku
Z CZym nie mozna go
odzyskaé
Powaod DFAD | Wiascicie Boj¢ | DFAD Boja jest
dezaktyw | iboje | 1boi Niedostgpne skradz | skradziono niesprawna/p
acji boi wydob | postanawi | (np. w w.s.e. iono, roblem
yto anie innego ale techniczny/b
zmorz | odzyskiw | panstwa) transm oja zatongela
a a¢ DFAD ituje
Ostateczn | Odzys | Wyrzucon | Porzucone Utracone DFAD
y status | kane e DFAD DFAD
DFAD FAD
Gromadzenie danych dotyczacych zakotwiczonych urzadzen do sztucznej koncentracji ryb
(AFAD)
7) Wszelka dzialalno$¢ potowowa wokot AFAD, w tym taka, ktorej wynikiem jest

8)

9)

10)
11)

potow 1 przytow, niezaleznie od tego, czy zostajg one zatrzymane, czy tez odrzucone
martwe albo zywe.

W odniesieniu do kazdego dziatania zwigzanego z AFAD (w tym naprawy,
interwencji, konsolidacji itp.), bez wzgledu na to, czy nastepuje po nim poldéw lub
inna dziatalno$¢ potowowa:

pozycja (jako potozenie geograficzne zdarzenia (szeroko$¢ i1 dlugos$¢ geograficzna)
w stopniach 1 minutach);

data (w formacie DD/MM/RRRR, dzien/miesigc/rok);

identyfikator AFAD (tj. oznakowanie AFAD lub identyfikacja ptawy lub wszelkie
informacje umozliwiajace ustalenie tozsamos$ci wtasciciela).”;
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3.

dodaje si¢ zalacznik 3a w brzmieniu:

»Zatacznik 3a

Konstrukcja i budowa dryfujacych urzadzen do sztucznej koncentracji ryb

Przyktady konstrukeji i rozmieszczenia DFAD

1y

2)

Legenda:

Cze$¢ struktury DFAD znajdujaca si¢ nad powierzchnig wody nie moze by¢ pokryta
lub, jezeli jest pokryta, moze by¢ pokryta wylacznie materiatem bezoczkowym.
W konstrukeji tratwy nie stosuje si¢ zadnej ostony przeciwslonecznej ani innych
materialow oplatujacych, takich jak tkanina sieciowa. Dhlugos¢ struktury
podpowierzchniowej DFAD nie moze przekracza¢ 50 metrow.

Jezeli stosowany jest komponent podpowierzchniowy, nie moze on by¢ wykonany
z tkaniny sieciowej, lecz z materialéw bezoczkowych, takich jak liny lub ptaty
ptotna.

Boje instrumentalne
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Legenda:

4.

Rafa powierzchniowa

Rama biodegradowalna

Plywak

Biodegradowalna gtowna lina
Bezoczkowe i biodegradowalne wabiki
Obcigznik

Tratwa podpowierzchniowa

Boja z GPS i echosondg

Bezoczkowe i biodegradowalne pokrycie
Kostka

Phwaki

Biodegradowalna lina

Jelly-FAD

Phwak powierzchniowy

Bezoczkowy plat biodegradowalny
Plywak zanurzony

Wabik podpowierzchniowy
Konstrukcja zanurzona

Konstrukcja pionowa

Konstrukcja podpowierzchniowa

Biodegradowalne nieoplatajqce pokrycie
Tratwa bambusowa

Lina

Bambus

Wabiki z tkaniny

Obcigzniki

dodaje si¢ zatacznik 3b w brzmieniu:

»Zatacznik 3b

Kategoryzacja DFAD wedlug stopnia biodegradowalnosci

Do celow niniejszego rozporzadzenia okresla si¢ nastepujace kategorie DFAD na podstawie

stopnia ich biodegradowalno$ci (od niedegradowalnych do biodegradowalnych w 100 %),
przy zatozeniu, ze odpowiednie definicje nie dotycza boi elektronicznych przymocowanych
do DFAD w celu ich §ledzenia:

Kategoria I. DFAD jest wykonane z materiatdw w pelni biodegradowalnych.
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Kategoria II. DFAD jest wykonane z materiatow w petni biodegradowalnych, z wyjatkiem
elementoéw wypornosciowych (np. boje, pianka, korki w okreznicy).

Kategoria III. Znajdujaca si¢ pod powierzchnia wody czgs¢ DFAD jest wykonana
z materiatow w pelni biodegradowalnych, natomiast cze$¢ znajdujaca si¢ na powierzchni
i ewentualne elementy wypornosciowe zawierajg materiaty niebiodegradowalne (np.
syntetyczng rafi¢, ram¢ metalowa, ptywaki z tworzyw sztucznych, liny nylonowe).

Kategoria IV. Znajdujaca si¢ pod powierzchnia wody cze§¢ DFAD zawiera materialy
nieulegajace biodegradacji, natomiast cze¢$¢ znajdujaca si¢ na powierzchni jest wykonana
z materiatow w petni biodegradowalnych, z wyjatkiem, w miar¢ mozliwosci, elementow
wypornos$ciowych.

Kategoria V. Znajdujace si¢ na powierzchni i pod powierzchnig wody cze$ci DFAD zawierajg
materiaty niebiodegradowalne.”;

5. w zataczniku 4 dodaje si¢ w tabeli wiersz w brzmieniu:
»Ograniczanie Opis Specyfikacja
przylowow
Urzadzenia do Stosuje si¢ Urzadzenia do  ostony  hakéw
ostony hakow urzadzenia do 0 ponizszych parametrach
ostony hakoéw, co uzytkowych. Urzadzenia musza:
strony * pokrywac grot i zadzior haka do czasu
Porozumienia zanurzenia na gltgboko$¢ co najmniej 10 m
w sprawie ochrony lub w przypadku zanurzenia przez co
albatrosow najmniej 10 minut;
1 burzykowatych * spetnia¢ obecne normy minimalne
uznaty za zalecang dotyczace docigzonych sznuréw
najlepsza praktyke, dodatkowych, a zatem musza to by¢
ktére to urzadzenia urzadzenia: o facznej masie powyzej 45 g
pokrywaja grot umieszczone nie dalej niz 1 m od haka,
1 zadzior hakow o0 facznej masie powyzej 60 g umieszczone
Z przyneta, aby nie dalej niz 3,5 m od haka lub o 13czne;j
zapobiec masie powyzej 98 g umieszczone nie dalej
przylowowi ptakow niz do 4 m od haka;
morskich podczas < zaprojektowane tak, aby nie odpadly od
wystawiania. narzedzia potowowego.
6. dodaje si¢ zatacznik 11 w brzmieniu:

»Zatacznik 11

Normy monitorowania elektronicznego rybotowstwa IOTC
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CZESC 1: NORMY DOTYCZACE PROGRAMU ELEKTRONICZNEGO MONITOROWANIA IOTC

Ogdlne

Krajowe/regionalne programy gromadzenia danych wykorzystujace elektroniczne systemy
monitorowania (EMS), ktore zostaty certyfikowane przez witasciwy organ panstwa cztonkowskiego
bandery jako speiniajace minimalne normy programu monitorowania elektronicznego (EMP) przyjete

przez I0TC, moga zosta¢ wlaczone do regionalnego programu monitorowania elektronicznego IOTC
(REMP).

Cele

Celem REMP IOTC jest gromadzenie, za posrednictwem EMS, zweryfikowanych danych
dotyczacych potowoéw i innych danych naukowych dotyczacych potowow tunczyka i tunczykowatych
w obszarze podlegajacym kompetencji IOTC oraz zapewnienie obecnosci obserwatoréw/analiz EM
w celu spelnienia wymogoéw rezolucji IOTC dotyczacej programu obecno$ci obserwatoréw
regionalnych (ROS).

Cel:

Celem REMP IOTC jest umozliwienie panstwom czlonkowskim wykorzystywania EMS do
gromadzenia danych, aby pomdéc UE w spelieniu wymogow rezolucji IOTC dotyczacej programu
obecnosci obserwatoroOw regionalnych, wtym w sytuacjach, w ktéorych poziom obecno$ci
obserwatoréw na poktadzie jest niski lub w ogole nie sg oni obecni.

Celem REMP jest zwigkszenie iloSci ipoprawa jakosci danych dotyczacych ryboldwstwa oraz
monitorowania rybotéwstwa IOTC, a takze wyeliminowanie luk w gromadzeniu i weryfikacji danych
dotyczacych rybolowstwa. REMP moze rowniez w przysztoSci pomoc panstwom cztonkowskim
w spetnieniu wymogow wynikajacych z innych zobowigzan.

ZaKkres stosowania:

REMP IOTC zapewnia ramy rozwoju EMS w nastepujacych obszarach rybotowstwa IOTC:

o okreznicowce o dlugosci catkowitej powyzej 24 metréw 1ponizej 24 metrow
podczas potowOw poza swoja w.s.e.,

. taklowce o dlugosci catkowite] powyzej 24 metréw 1 ponizej 24 metréw podczas
polowow poza swoja w.s.e.,

. statki do potowdw sieciami skrzelowymi o dtugosci catkowitej powyzej 24 metréw
1 ponizej 24 metrow podczas potlowow poza swoja w.s.e.,

. statki do potowow wedami o dtugosci catkowitej powyzej 24 metrow 1 ponizej 24
metrow podczas potowOw poza swoja w.s.e.,

. inne rodzaje narzedzi potowowych o dtugosci catkowitej ponizej 24 metrow (przy
potowach na petnym morzu).

W REMP IOTC lub dowolnym krajowym EMP realizowanym w ramach REMP IOTC zapewnia sie¢,
aby dane gromadzone za posrednictwem EMS byly udokumentowane oraz aby EMS gromadzit
wszystkie dane wymagane minimalnymi normami ROS (np. »Obowigzkowe zglaszanie«),
uzupelnione w razie potrzeby danymi z ewentualnego dodatkowego programu monitorowania (np.
pobieranie probek z portow, pobieranie probek biologicznych itp.).
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Definicje:

Technologie elektroniczne (ET): wszelkie narzedzia elektroniczne wykorzystywane do wspierania
gromadzenia danych dotyczacych rybotowstwa, zaréwno na ladzie, jak i na morzu, wtym
elektroniczne raportowanie (ER) i elektroniczne monitorowanie (EM).

Raportowanie  elektroniczne  (ER):  stosowanie  systemow  elektronicznych  (aplikacji,
oprogramowania, formularza lub pliku) do rejestrowania, przechowywania, otrzymywania
1 przekazywania danych dotyczacych rybotéwstwa.

Monitorowanie: wymog ciggtego gromadzenia danych dotyczacych rybolowstwa.

Monitorowanie elektroniczne (EM): stosowanie urzadzen elektronicznych do rejestrowania
dzialalno$ci statku rybackiego przy wykorzystaniu technologii wideo polaczonej z globalnym
systemem pozycjonowania (GPS), co moze obejmowac uzycie czujnikow.

Program EM: proces zarzadzany przez administracj¢ krajowa lub regionalng regulujaca
wykorzystanie EMS na statkach w celu gromadzenia i weryfikacji danych i informacji dotyczacych
rybotowstwa, odpowiedzialng za wdrazanie EMS na okre§lonym obszarze Iub towisku.

Normy programu EM: uzgodnione normy, specyfikacje i procedury (SSP) regulujace ustanowienie
i funkcjonowanie programu EM, majace zastosowanie do wszystkich komponentéw EMS.

Normy dotyczgce danych EM: uzgodniony podzbior wymogdéw dotyczacych danych w ramach
programu obecnos$ci obserwatoréw regionalnych IOTC (ROS), ktére moga by¢ gromadzone przez
EMS.

Zapisy EM: obrazy iewentualnie dane zczujnikow lub surowe dane powigzane z danymi
pozycyjnymi zgromadzonymi przez sprzet EM, ktore moga by¢ weryfikowane w celu uzyskania
danych EM.

Dane EM: przetworzone/przeanalizowane dane uzyskane w wyniku weryfikacji zapisow EM, ktore sa
zgodne z normami dotyczacymi danych EM.

Sprzet EM: sie¢ kamer elektronicznych, czujnikéw iurzadzen pamigciowych zainstalowanych na
statku i uzywanych do rejestrowania dziatalnosci tego statku.

Plan monitorowania statku (VMP): charakterystyka sprzetu EM statku oraz sposobu instalacji
i konfiguracji sprzetu EM statku w celu monitorowania dziatalnosci potowowej oraz spetnienia norm
programu EM inorm dotyczacych danych EM zgodnie z wymogami regionalnego programu
monitorowania elektronicznego IOTC.

Analiza EM: analiza zapisow EM przez obserwatorow/analitykéw EM, majaca na celu uzyskanie
danych EM.

Obserwator/analityk  EM: osoba uprawniona do analizowania zapisOw oraz przechowywania
i uzyskiwania danych EM zgodnie z normami dotyczacymi danych EM i procedura analityczna.

System analiz EM: oprogramowanie aplikacyjne wykorzystywane przez obserwatora EM do analizy
zapisow EM i pozyskiwania przetworzonych danych EM zgodnie z normami dotyczacymi danych
EM.

Centrum analiz EM: lokalne, krajowe lub regionalne biuro przyjmujace i analizujace zapisy EM
w celu pozyskiwania i przechowywania danych EM.

Dostawca ustug w zakresie analiz EM: zewnetrzny dostawca $wiadczacy ustugi w zakresie analiz
EM, majace na celu analiz¢ zapisow EM w celu uzyskania danych EM. Ta sama organizacja
zewngtrzna moze zarowno dostarcza¢ sprzet EM, jak i $wiadczy¢ ustugi w zakresie analiz EM, ale
moga by¢ one rowniez zapewniane przez roznych dostawcow.
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Zakres instalacji EM: odsetek statkow w podziale na floty, na ktorych to statkach jest zainstalowany
funkcjonalny sprzet EM.

Zakres zapisow EM: odsetek naktadu polowowego, w odniesieniu do ktorego zainstalowany sprzet
EM gromadzi zapisy EM.

Zakres obserwacji/analiz EM: odsetek naktadu polowowego, w odniesieniu do ktorego zapisy EM sa
poddawane analizie w celu uzyskania danych EM i przekazywane do IOTC.

Dostawca ustug EM: zewngtrzny dostawca sprzetu (lub systemu) EM oraz uslug technicznych
ilogistycznych na potrzeby konserwacji sprzetu EM imonitorowania jego wlasciwego
funkcjonowania.

Systemy EM (EMS)

EMS jest zatwierdzany i akredytowany przez odpowiedni organ IOTC (np. grupe robocza ad hoc
IOTC ds. opracowania norm programu monitorowania elektronicznego, grupe robocza IOTC ds.
gromadzenia danych i statystyk (WPDCS)) lub panstwa cztonkowskie w celu zapewnienia, aby
spetniane byly minimalne normy REMP (i ROS), w tym w zakresie instalacji sprzetu EM (za
posrednictwem planu monitorowania statku z wykorzystaniem monitorowania elektronicznego),
gromadzenia danych zgodnych z minimalnymi standardami danych ROS, zapiséw EM analizowanych
przez akredytowane przedsigbiorstwa/organizacje oraz utrzymania niezalezno$ci EMS. W przypadku
gdy IOTC zatwierdzi EMS, panstwo cztonkowskie przedktada Komisji kopie VMP kazdego statku,

a Komisja przedstawia Komitetowi Naukowemu, jako zatgcznik do sprawozdan UE, przeglad
unijnych VMP na poziomie floty.

Dane:

dane EM przekazane przez regionalne lub krajowe EMP podlegaja rezolucji 12/02 W sprawie polityki
i procedur w zakresie poufnosci danych, dotyczacej wymogoéw w zakresie udostepniania danych
w domenie publicznej (np. poziomu stratyfikacji, jaki nalezy zastosowac, aby zapobiec wyraznej
identyfikacji dziatalnosci pojedynczego statku na podstawie opublikowanych danych) oraz procedur
ochrony zapisow.

Dane EM gromadzone za posrednictwem sprzetu EM przekazuje si¢ zgodnie z wymogami
ustanowionymi przez IOTC w rezolucji 15/01 W sprawie rejestrowania danych dotyczgcych potowow
i naktadu potowowego przez statki rybackie w obszarze podlegajgcym kompetencji 10TC, rezolucji
15/02 W sprawie wymogow w zakresie obowigzkowej sprawozdawczosci statystycznej dla
umawiajgcych sie stron 10TC oraz niebedgcych umawiajqcymi sie stronami wspotpracujqgcych stron
(CPC) oraz rezolucji IOTC dotyczacej programu obecnosci obserwatorow regionalnych.

Dane EM przesyta si¢ do IOTC zgodnie ze specyfikacjami dotyczacymi elektronicznego formatu
danych przekazanymi przez sekretariat IOTC oraz przyjetymi przez IOTC i sg one wigczane do bazy
danych programu obecnosci obserwatorow regionalnych IOTC. Dane EM sg w bazie danych
odpowiednio oznakowane, aby mozna je bylo odrézni¢ od danych zgromadzonych przez
obserwatoréw na poktadzie.

Wdrozenie REMP I0TC — akredytacja i audyt krajowych EMP

Panstwa cztonkowskie zwracajg si¢ do Komisji o wystgpienie do sekretariatu IOTC z wnioskiem
ouznanie ich wilasnych krajowych programéw EM za cz¢s¢ REMP IOTC wcelu spehienia
minimalnych standardow danych ROS.

IOTC przeprowadza audyt krajowych programéw EM pod katem minimalnych norm EM.
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Krajowe programy EM podlegaja przegladowi oraz regularnym iokresowym audytom zgodnie
z ustaleniami IOTC.

IOTC moze zatwierdza¢ krajowe programy EM zatwierdzone przez inne regionalne organizacje ds.
rybotowstwa.

CZESC 2: System monitorowania elektronicznego i standardy danych IOTC

1. MINIMALNE NORMY TECHNICZNE EM

Wymagania w zakresie EM opisane s3 w minimalnych normach technicznych. Panstwa cztonkowskie
zapewniajg zgodno$¢ ztymi specyfikacjami technicznymi calosci sprzgtu EM zainstalowanego
w ramach ich programow krajowych lub subregionalnych.

Dostosowanie do poziomu statku: nie istnicje standardowa konfiguracja, ktora obejmowataby
wszystkie statki z flot dziatajacych w regionie Oceanu Indyjskiego, w zwigzku z czym kazda instalacja
sprzetu EM musi by¢ dostosowana na poziomie statku. Sprzet EM, ktory ma by¢ zainstalowany na
statku rybackim, sktada si¢ z systemu sterowania tgczacego szereg kamer i opcjonalnie szereg roznych
czujnikdw w celu gromadzenia i rejestrowania obrazow na potrzeby realizacji celow programu EM.
W ramach planu monitorowania statku liczbe kamer i czujnikéw dostosowuje sie¢ do danego statku,
aby osiagna¢ ogolne cele programu — unika si¢ podejscia nadmiernie nakazowego i uwzglednia si¢
wystarczajaca liczbe kamer. Mimo ze bedzie to zalezato od konfiguracji danego statku, zasadniczo
kamery musza by¢ skonfigurowane tak, aby uchwyci¢ obszary i dziatania wskazane w tabelach 112
oraz rys. 1-3 w czgéci 3 niniejszego zatacznika 11°. Kazdy statek opracowuje ,,plan monitorowania
statku” okreslajacy, ile kamer jest zainstalowanych i gdzie si¢ one znajduja, a takze ustawienia, w celu
gromadzenia wymaganych minimalnych ,,obowigzkowych” danych ROS. Gromadzenie niektérych
wymaganych danych zgodnych z minimalnymi norm ROS mozna uzupehi¢ o pobieranie probek
z portdéw lub inne metody gromadzenia danych wskazane w polu gromadzenia danych w ramach
programu obecno$ci obserwatorow regionalnych IOTC®. W ramach danego programu EM konieczny
moze by¢ rowniez pewien poziom harmonizacji migdzy statkami (umiejscowienie i ustawienia
kamer).

Uwzglednienie czujnikow/automatycznych urzadzen: poniewaz zapisy EM wymagaja duzej
zdolnosci przechowywania danych, wigkszos¢ EMS nie rejestruje dziatalnosci statkow w pelnym
wymiarze czasu. Nagrywanie przez niektore kamery moze by¢ inicjowane w wyniku wykrycia, ze
uzywane sg narz¢dzia polowowe lub ma miejsce dziatalno$¢ potowowa. EMS moze zatem obejmowaé
czujniki i inne technologie (komputerowe rozpoznawanie obrazoéw, sztuczna inteligencja) stuzace do
wykrywania, kiedy na statku ma miejsce dziatalno$¢ potowowa lub inna bedace przedmiotem
zainteresowania. To zagwarantuje wilasciwe pozyskiwanie zapisow EM (np. uruchamianie zapisu
wideo po rozpoczeciu operacji potowowej) i utatwi ich weryfikacje.

Uwzglednienie globalnego systemu _pozycjonowania (GPS): jest to wymagane w celu
monitorowania pozycji statku, jego trasy, predkosci oraz dostarczania informacji na temat

Zalacznik 3 nalezy traktowa¢ jako ogolne wytyczne, poniewaz zawiera on przyktady istniejacych
instalacji EMS. Konfiguracj¢ EM (liczba kamer, polozenie icele monitorowania dla kazdej z nich)
nalezy nastepnie dostosowac do kazdego towiska/statku w ramach planu monitorowania statku.
Zdolnosci EM  wzakresie  gromadzenia  minimalnych  wymaganych  danych  ROS
(https://iotc.org/documents/ROS/DataStandards) mogg rdézni¢ sie w zaleznosci od floty, jezeli
w poszczegbélnych flotach stosuje si¢ rézne procedury obstugi potowdw i wystawiania/wybierania.
W zwigzku z tym wartosci te nalezy traktowac jako ogdlne wytyczne i powinny one podlegaé statemu
przegladowi.
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daty/godziny i lokalizacji dziatalno$ci polowowej. Pozycja statku i znaczniki daty/uwzgledniane sa
bezposrednio w obrazach lub metadanych obrazow.

Zgodnos¢: optymalnie powinna istnie¢ mozliwos¢ integracji EMS zinnymi narz¢dziami
monitorowania, kontroli i nadzoru (MCS) (np. systemem monitorowania statkow).

Solidny system: komponenty sprzetu EM zainstalowane na zewnatrz (takie jak kamery/obudowy
kamer i czujniki) muszg by¢ odporne na surowe warunki na morzu i trudne srodowisko na statkach.

Bezpieczny system: komponenty sprzgtu EM i dane musza by¢ odporne na manipulacje/umozliwiac
fatwe stwierdzenie manipulacji — optymalnie powinno si¢ wykorzystywac dane zaszyfrowane, tak aby
préby nieuprawnionej modyfikacji nie byty mozliwe.

Kamery: w miar¢ mozliwosci zaleca si¢ cyfrowe kamery o wysokiej rozdzielczo$ci, umozliwiajace
obserwacje wszystkich obszaré6w bedacych przedmiotem zainteresowania na statku, w zaleznosci od
statku i operacji polowowych. Rozmieszczenie kamer, ich konfiguracja i wykonywane przez nie
nagrania muszg zapewnia¢ wykrywanie dzialalnosci statkow, gatunkow potawianych i stanowigcych
przytow oraz umozliwia¢ doktadng identyfikacje gatunkéw (przynajmniej w odniesieniu do
wszystkich gatunkéw objetych mandatem IOTC). System musi by¢ zdolny do rejestrowania dziatan
w warunkach slabego ibardzo jasnego $wiatta naturalnego (niskie i wysokie kontrasty). Kamery
muszg by¢ wodoodporne i umieszczone w oddzielnej, odpornej na warunki atmosferyczne obudowie.

Zapisy EM: zapisy EM zawieraja nastepujgce informacje: nazwa pliku zapisu EM, w tym co najmniej
nazwa statku i numer identyfikacyjny statku, numer identyfikacyjny kamery, numer identyfikacyjny
rejsu, dane geolokalizacyjne (data, godzina (UTC), szeroko$¢ geograficzna i dlugos¢ geograficzna),
status kamery rejestrujacej, stan techniczny EM (o ile dane sa dostepne), obrazy i dane z czujnikdw,
jezeli sa wykorzystywane.

Niezalezno§¢: system musi dziala¢ autonomicznie, z wyjatkiem minimalnej konserwacji przez zatoge
(np. czyszczenie czujnikow ikamer). System moze obejmowaé zdalng weryfikacje swojej
funkcjonalnosci w czasie rzeczywistym w celu gromadzenia wszystkich informacji. Wyznaczona
osoba dopilnowuje, aby system dziatat prawidtowo przed opuszczeniem portu i na morzu oraz aby
w tym celu istniat odpowiedni protokot (lista kontrolna).

Brak zakldécen: sprzet EM nie moze wytwarza¢ ani powodowac zaklocen czegstotliwosci radiowych
wplywajacych na inne urzadzenia taczno$ci, nawigacji, bezpieczenstwa, geolokalizacji (np. VMS)
badz na sprzet potowowy znajdujacy si¢ na statku.

Autonomia: sprzgt EM musi posiada¢ wiasny zasilacz awaryjny lub by¢ podlaczony do zasilacza
awaryjnego statku, aby mogt dziata¢ nawet w przypadku przerwy w zasilaniu statku. Sprzet EM musi
obejmowa¢ oddzielne zduplikowane urzadzenia zapasowe, co gwarantuje, ze w przypadku awarii
jednego urzadzenia pamigciowego dane nie zostang utracone.

Autonomia przechowywania danych EM: sprzet EM musi mie¢ wystarczajaca zdolnos¢ do
przechowywania danych, aby przechowywa¢ wszystkie zapisy EM przez okreslony czas, ktory
odpowiada co najmniej catemu czasowi trwania rejsu. Czas trwania zalezy od charakterystyki
operacyjnej statku i moze wynosi¢ od 4 miesiecy (w przypadku okreznicowcoOw) do 12 miesiecy lub
wiegcej (w przypadku taklowcow).

Interoperacyjnos¢: optymalnie EMS powinien generowac zapisy EM zapewniajace interoperacyjnosc
miedzy poszczegdlnymi dostawcami ustug i analiz EM oraz, w miar¢ mozliwosci, integracj¢ z innymi
narz¢dziami gromadzenia i monitorowania danych.
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Konserwacja: wyznaczona osoba na statku (lub na ladzie) zajmuje si¢ konserwacjg sprzetu (np.
czyszczeniem obiektywow itp.) oraz informuje dostawce sprzetu EM i wlasciwy organ (np. IOTC lub
panstwa bandery) o nieprawidlowym dzialaniu systemu w porcie lub na morzu, aby system zostat
mozliwie najszybciej naprawiony, atakze rejestruje wszelkie awarie sprzetu EM za pomoca
specjalnego formularza.

2. MINIMALNE NORMY LOGISTYCZNE EM

Pobieranie zapisow EM: zapisy EM sa przekazywane za posrednictwem sieci mobilnych, Wi-Fi lub
satelitow badz w drodze wymiany urzadzenia pamigciowego (tj. SSD lub HDD). W tym ostatnim
przypadku wprowadza si¢ rodwniez protokoét pobierania i wysylania urzadzen pamigciowych do
wyznaczonego centrum analiz EM.

Przechowywanie Zapisow EM: zapisy EM s przechowywane przez
statek/przedsiebiorstwo/dostawce ustlug EM/dostawcg ustlug w zakresie analiz EM/administratora
programu EM przez co najmniej rok lub przez czas okreslony w krajowych/regionalnych programach
EM.

Kopie zapasowe zapiséw EM: jezeli zapisy EM sg automatycznie przekazywane droga elektroniczna,
wdraza si¢ procedury operacyjne dotyczace ich odbioru itworzenia kopii zapasowych,
z uwzglednieniem wszelkich niezbgdnych ustalen dotyczacych tancucha kontroli pochodzenia.

Lancuch kontroli pochodzenia urzadzenia pamieciowego: EMS musi zapewnia¢ identyfikowalnosc¢
kazdego urzadzenia pamigciowego i zapisow EM. Nalezy zapewni¢ tancuch kontroli pochodzenia
urzadzen pamigciowych EMS.

Czestotliwosé: programy EM obejmuja wymogi dotyczace metody i czestotliwosci (np. po kazdym
rejsie) przekazywania zapisow EM do centrow analiz EM, ktore to wymogi sg zgodne z minimalnymi
normami ustanowionymi przez panstwo cztonkowskie, UE Iub IOTC.

3. MINIMALNE NORMY ANALIZY DANYCH EM

Oprogramowanie do analiz EM: EMS obejmuje oprogramowanie utatwiajace analizg zapisow EM
oraz pozyskiwanie danych EM, ktore umozliwig zestawienie danych i zgtaszanie ich we wspdlnym
formacie wyjsciowym IOTC na potrzeby wymiany/przesytania danych do IOTC. Optymalnie
oprogramowanie do analiz EM powinno by¢ uzywane do analizowania zapisow EM zgromadzonych
od réznych dostawcow sprzetu EM.

Analiza EM i przekazywanie danych EM: analizg zapiséw i przekazywaniem danych EM zajmuja
si¢ instytucje, organizacje iniezalezne przedsi¢biorstwa posiadajagce udokumentowang wiedze
fachowa i1 doswiadczenie (np. doswiadczenie zawodowe z obserwatorami na statku). Zadania te moga
by¢ scentralizowane w ,regionalnym centrum analiz EM”, natomiast wdrazaniem programu
regionalnego moga zajmowac si¢ organizacje krajowe lub niezalezne.

Zapisy EM i kontrola jakoesci danych EM: proces analizy zapisow EM obejmuje kontrole jakosci,
w tym kontrole jakosci zapisow EM, kontrole wprowadzania danych EM, ewentualne automatyczne
wykrywanie bledow w danych EM (np. nieprawidtowe pozycje zaciggdw itp.) oraz informowanie
obserwatoréw EM. Uzyskane dane EM sprawdza przed przekazaniem ich do sekretariatu IOTC.

89

PL



PL

Dane EM: EMS musi umozliwia¢ gromadzenie i zglaszanie co najmniej minimalnych standardowych
danych ROS. Dane EM przekazuje si¢ do sekretariatu IOTC przy uzyciu standardowych formularzy
IOTC w ramach czasowych okreslonych w rezolucji 22/04 lub ewentualnej zastepujacej ja rezolucji.
Wymogi dotyczace poufnosci danych okreslone w rezolucji 12/02, W sprawie polityki i procedur
w zakresie poufnosci danych, lub w ewentualnej zastepujacej ja rezolucji, maja zastosowanie do
wszystkich danych EM przekazywanych do sekretariatu IOTC.

Szkolenie obserwatoréw EM: obserwatorzy EM muszg posiada¢ szczegdlne kwalifikacje zwigzane
z analiza dokumentacji EM, ktore sa uwzgledniane w normach regionalnego lub krajowego programu
EM. Obserwator EM uczestniczy w specjalistycznych szkoleniach, ktore aktualizuje si¢ po zmianie
protokotu analizy EM w celu zapewnienia wysokich norm jakosci w zakresie danych EM.

Kwalifikacje obserwatora EM: obserwatorzy EM musza by¢ w stanie analizowaé zapisy EM
i pozyskiwa¢ dane EM zgodnie zwymogami IOTC. Obserwatorzy EM s3a zaznajomieni
z dziatalno$cig potowowa 1 sa wstanie zidentyfikowa¢ (i) gatunki IOTC i gatunki bedace
przedmiotem szczegdlnego =zainteresowania, (ii) metody potowowe IOTC oraz (iii) metody
ograniczania [OTC.

Zgodnos$¢ z biezacym standardowym przeplywem danych i bazami danych: dane EM musza mie¢
kompatybilny format wyjSciowy (wlacznie ze stosowaniem standardowych, ugruntowanych list
kodowych) wcelu wymiany zgromadzonych informacji zobecnym formatem i standardami
przekazywania danych IOTC oraz musza by¢ zgodne z przepisami IOTC dotyczacymi danych. Dane
EM przekazuje si¢ sekretariatowi IOTC w zatwierdzonym formacie przekazywania danych
elektronicznych przy uzyciu standardowych kodow i jednostek IOTC.

Przechowywanie i zatrzymywanie danych: opracowuje si¢ i uzgadnia przepisy prawne dotyczace
ochrony, przechowywania i zatrzymywania danych przez IOTC, czy to wramach REMP, czy to
krajowego programu EM.

Wiasno$é zapisow EM: wilasciciel statku/panstwo bandery jest wilascicielem zapisow EM, ale
przekazuje do IOTC dane wyjsciowe EM do wigczenia do bazy danych IOTC w celu wykorzystania,
analizy 1iusunigcia zgodnie zwymogami rezolucji IOTC dotyczacej programu obecnosci
obserwatoréw regionalnych.

Wilasnosé sprzetu/oprogramowania: niezaleznie od zakresu programu EM =zaleca sig, aby
wlascicielem (i podmiotem odpowiedzialnym za konserwacje) sprzgtu ioprogramowania byt
wlasciciel statku/panstwo bandery.

CZESC 3: PLANY MONITOROWANIA STATKOW (VMP)

Dla kazdego statku opracowuje si¢ »plan monitorowania statku«, w ktérym okresla si¢ liczbe
rozmieszczanych kamer w celu gromadzenia wymaganych minimalnych danych ROS, pozycje
i konfiguracje oraz kluczowe obszary, ktore nalezy monitorowa¢ pod katem dziatalnosci potowowe;j,
obstugi potowow, identyfikacji gatunkéw, losow i przechowywania osobnikéw. VMP opracowuje si¢
we wspotpracy miedzy dostawca ustug EM, wlascicielem statku i organami ds. rybotowstwa.

VMP sg podpisywane przez wiasciciela statku i ostatecznie zatwierdzane przez wlasciwy organ

panstwa cztonkowskiego bandery, po czym sa przedstawiane WGEMS/WPDCS, aby zapewni¢ ich
zgodnos¢ z programem REMP IOTC oraz normami systemu EM i standardami danych.
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VMP zawiera nast¢pujace informacje:

Dane kontaktowe: dane kontaktowe wlasciciela statku, operatora statku i dostawcy
ustlug EM przez caty okres obowigzywania umowy.

Ogoblne dane dotyczace statku: podstawowe informacje o statku oraz jego
dzialalnosci 1 operacjach potowowych (np. nazwa statku, numer rejestracyjny,
gatunki docelowe, obszary, narzgdzia potowowe, dlugos¢ catkowita ...).

Uktad statku: wyposazenie statku wraz ze szczegdélowymi informacjami, plan statku
1 poszczegdlnych obszardow (poktad, obszar przetworczy, cze$¢ magazynowa itp.).

Konfiguracja sprzetu EM: opis konfiguracji sprzetu EM, w tym czas pracy, liczba
kamer 1iobserwowane obszary, rejestracja czasu dla kazdej kamery, liczba
ipolozenie czujnikow (jezeli wystepuja), zastosowane oprogramowanie,
umiejscowienie  jednostki kontrolnej, procedury sprawdzania wlasciwego
funkcjonowania sprz¢tu EM zainstalowanego na poktadzie itp.

W VMP umieszcza si¢ zdjgcie kazdej kamery.

W odniesieniu do kazdego statku dokumentuje si¢ charakterystyke sprzetu EM oraz
sposoby optymalizacji sprzetu EM statku w celu zapewnienia zgodno$ci z normami
systemu EM 1 standardami danych.

Zaleca si¢, aby na okreznicowcach kamery umozliwialy obserwacje¢ co najmniej nastepujacych
obszarow:

poktadu roboczego (zarowno od lewej, jak i od prawej burty),
worka z sieciami i podbieraka,
poktadu przedniego lub $rodokrecia (np. dziatan zwigzanych z FAD),

oraz pokladu dolnego itasmy przeno$nikowej(Murua et al., 2022; Restrepo et al.,
2018): w przypadku tasmy przenosnikowej, w wigcej niz jednym miejscu (np. co
najmniej na poczatku 1 na koncu tasmy przenosnikowej). Jezeli istnieje tasma
przenosnikowa do usuwania odrzutow, musi by¢ rowniez obserwowana.

Kamery musza umozliwia¢ obserwacj¢ nastepujacych dziatan: zaciggu, podbierania,
wybierania sieci, dzialan zwigzanych z FAD, calkowitego potowu, rozdzielania
potowu do lukow (proces umieszczania potowu w tadowni lub lukach), obstugi
1 uwalniania przylowow oraz odrzutow tunczyka (rys. 1 i tabela 1).

W przypadku duzych okr¢znicowcoéw potrzebnych jest co najmniej szes¢ kamer do
obserwowania operacji zwigzanych z potowami 1obstuga potowdw; w przypadku
mniejszych okreznicowcdéw (np. o tadownosci 300400 ton) do gromadzenia
wymaganych danych mozna jednak zastosowa¢ mniej kamer (np. cztery kamery)
stuzacych do obserwacji dziatalnosci.

Preferowana konfiguracja sprzetu EM umozliwia uzyskanie wigkszej liczbe obrazow (klatek)
o wyzszej jakos$ci/rozdzielczosci. Zasadniczo preferuje si¢ wideo cyfrowe, ale praktyczna opcje
rejestrowania informacji na réznych etapach dzialalno$ci statku stanowig rowniez zdjecia. Biorgc
jednak pod uwage, ze zdolno$¢ przechowywania danych jest ograniczona, optymalna konfiguracja
moze obejmowaé¢ wideo w odniesieniu do niektoérych obszaroéw/kamer/momentéw, a jednoczeSnie
zdjecia w odniesieniu do innych. W przypadku fotografii wymaga si¢, aby w sytuacji, gdy ma miejsce
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dziatalnos¢ potowowa kamera wykonywata co najmniej co 2 sekundy zdjecie przy kacie widzenia
w pelni pokrywajacym obszary obslugi polowow(Restrepo et al., 2018). Jako§¢ obrazu musi by¢
rowniez na tyle adekwatna, aby umozliwi¢ doktadne gromadzenie wszystkich wymaganych danych,
takich jak identyfikator gatunku, dane o materiatach i konstrukcji FAD lub stosowanej przyngcie, co
pozwoli na osiagnigcie celow monitorowania.

Wszelkie fizyczne zmiany na statku, ktore beda mialy wptyw na EMS, zglasza si¢ wlasciwym
organom panstwa cztonkowskiego bandery. VMP jest mozliwie najszybciej aktualizowany
1 zatwierdzany przez wlasciwy organ.

Wszelkie zmiany w sprzgcie EM (takie jak instalacja kamer nowej generacji) zglasza si¢ wlasciwym

organom panstwa czlonkowskiego bandery. VMP jest mozliwie najszybciej aktualizowany
i zatwierdzany przez wlasciwy organ.
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Legenda:

Kamera panoramiczna: dziatalnos¢ w otoczeniu

Kamera na bocianim gniezdzie: poktad polowowy

Kamera na dziobie: uzycie dzwigu, czgsciowy widok niewodu
Kamera na prawej burcie: przytow i odrzuty

Kamera przy podbieraku: podbieranie i sznurowanie
Metoda uwalniania przytowu

Identyfikacja odrzutow

Polowy i los

Weryfikacja dobrych praktyk

Pobieranie probek polowow

Pomiar duzych gatunkow

Opis potowu i uwalnianie przylowu z podbieraka

Uwalnianie gatunkow z sieci

Bliski widok okreznicy umozliwia identyfikacje stanu niewyladowanych gatunkow
uwolnienia lub odrzutow
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Rysunek 1. (A) Przyklad systemu EM z szeScioma kamerami zainstalowanego na okre¢znicowcu,
obejmujacego glowne obszary operacji polowowych iobstlugi ryb (z i (B) systemu EM
z siedmioma kamerami (czterema na pokladzie gérnym itrzema na pokladzie dolnym)
zainstalowanego na okreznicy obejmujacej gléwne obszary operacji polowowych i obstugi ryb,
w tym z jedna dodatkowg kamera przy tasmie przeno$nikowej: Murua et al., 2020b) (B1) Widok
z kamery panoramicznej 360° (np. widok z lewej burty), (B2) widok ze skierowanej ku rufie kamery
na bocianim gniezdzie, (B3) widok kamery dzwigowej na poktad roboczy, (B4) widok z kamery na
poktad przedni, (B5) widok z kamery rufowej na tasme przeno$nikowa, (B6) kamera srodkowa tasmy
przenosnikowej i (B7) widok na tasme przenosnikowa z kamery dziobowej (zrodto: Digital Observer
Services).
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Tabela 1. Minimalne obszary i dziatania podlegajgce monitorowaniu.

Obszar
obserwowan

y

Dzialanie

obserwowane

Minimalne wymogi dotyczace
danych podlegajacych
monitorowaniu

Calkowity potow Liczba podbierakoéw i wypetnienie
Podbieranie wedtug zaciggu — wedtug podbieraka. Masa, wielko$¢
Poklad sktad gatunkowy i gatunki zatrzymanego tunczyka
ola Catkowite odrzuty . a s .
roboczy Odrzuty tuficzvka tuhczvka wedhu Masa, wielko$¢ i gatunki
(lewa burta) Y 7y 2y & odrzuconego tunczyka
zaciagu
, Oszacowanie Liczba osobnikow — tryb obstugi
Obsluga przylowow przytowow — identyfikator gatunku
. Oszacowanie .
Poktad Obstuga przytowow przyloww Tryb obstugi
( r;‘f;;’;i{,ta) Usolnienic orpu Catkowity przytow | Liczba osobnikéw i identyfikator
P wolnienie przyfowu wedtug zaciggu gatunku
. . Calkowity potow Liczba podbierakow i wypetnienie
Podbieranie wedhug zaciggu wedtug podbieraka
Obstuga przytlowow szlk}?lwny P rzylow
) : o g zaciagu.
i bezpieczne uwalnianie St .
. osowanie
E&ig;g Glnych najlepszych praktyk Tryb obstugi
Okreznica — | (rekiny wielorybie, w zakresie obstugi
obszar manty...) ! bezlp 1ecznego
wodny uwalniania
Calkowity przytow
Uwalnianie przylowow ;Z‘i?v%aznai?qgu
duzych gatunkow . Liczba osobnikéw i identyfikator
4 . . najlepszych praktyk
(rekiny wielorybie, w zakresie obstugi gatunku
manty...) i bezpiecznego
uwalniania.
Laczna liczba
L . rozmieszczonych Liczba, materiat (naturalny lub
ri);)(ﬁ?(ll b ?ig??;i;ﬁiitfnize FAD, konstrukcja sztuczny) i wlasciwosci FAD
Er(') dokr ;e miana. naprawa it ’) FAD i dziatania (powodujace zaplatywanie lub
¢ Wy - nap p- dotyczace FAD wg niepowodujace)
rejsu
Sortowanie do lukoéw Sktad gatunkowy Masa, wielkos¢ 1’gatunek
zatrzymanego tunczyka.
Obstuga przytowow Najlepsze praktyki Tryb obstugi
Poktad dolny Calkowity przyléw
i taSma Oszacowanie gvlf}(:l ?g;?fnli‘i;
przenos$niko | odrzuconych, Stoso v%anie Y Liczba, wielko$¢ lub masa
wa wypuszczonych lub . osobnikow, identyfikator gatunku
najlepszych praktyk .
zatrzymanych . . ilos
, w zakresie obstugi
przylowow

i bezpiecznego
uwalniania.
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W przypadku taklowcow zaleca si¢, aby kamery obserwowatly co najmniej nastgpujace obszary
i dziatania (tabela 2, rys. 2):

Legenda:

Obszar wystawiania takli (zwykle kamera rufowa statku),
obszar wybierania takli,
poktad roboczy, w ktorym obstuguje si¢ potoéw,

oraz otaczajagcy obszar wodny dla tych wyrzuconych gatunkéw, ktorych nie
wciggnieto na poktad

Kamery musza umozliwia¢ obserwacje nastepujacych dziatan: wystawianie takli,
informacje o rodzaju przyngty, ewentualne zastosowanie technik ograniczajgcych
ryzyko (np. podbory straszace na ptaki morskie), wybieranie takli, wszystkie gatunki
zlowione na hak (zaré6wno zatrzymane, jak i odrzucone), losu polowu oraz wielkos$¢
osobnikow.

W przypadku wigkszosci taklowcow tunczykowych potrzebne sa co najmniej 3
kamery do obserwowania operacji polowowych 1 obstugi: jedna rejestrujaca obrazy
przy wydawaniu takli, jedna rejestrujaca wybieranie takli i wcigganie potowu na
poktad 1jedna zamontowana nad poktadem przetworczym w celu rejestrowania
gatunkow, wielkosci osobnikéw i losow. Zaleca si¢ rowniez dodatkowa kamere do
obserwacji otaczajagcego obszaru wodnego pod katem wyrzuconych gatunkow, ktore
nie zostaly wciagniete na poktad.

Kamera 3: Zatrzymany potow, gatunek, wielkos¢ i los
Kamera 2: Polow i odrzuty; gatunek, wielkos¢ i los
Kamera 1: Plywaki, haczyki i wydawanie przynet

C1: Kamera rufowa
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Obszar obserwowany Dzialanie obserwowane

- C2: Pokiad potowowy (1)
— C3: Pokiad potowowy (2)

Rysunek 2. Przyktad sprzetu EM z trzema kamerami zainstalowanymi na taklowcu, obserwujacymi
gléwne obszary operacji polowowych iobslugi ryb. Widok z trzech kamer: (panel lewy) kamera
rufowa — wydawanie takli, dostarcza informacji o hakach, ptywakach, technikach ograniczania
i przyngcie; (panel srodkowy) poktad potowowy 1 — informacje o wybieraniu, potowie i odrzutach,
identyfikacja gatunku, wielko$¢ i los; oraz (panel prawy) poktad potowowy 2 — los gatunku, wielkos¢,
identyfikacja gatunku (zrédlo: Digital Observer Services).

Tabela 2 — Ogo6lna konfiguracja i obszary/dziatania obserwowane przez system EM na poktadach
taklowcow potawiajacych tunczyka tropikalnego

Minimalne wymogi dotyczace danych
podlegajacych monitorowaniu

Kamera rufowa statku

Pozycja, data 1 godzina

Laczna liczba wystawionych hakoéw i miedzy

Laczna liczba wystawionych ptywakow

Poczatek i koniec operacji

wystawiania Rodzaj przynety

Gatunki przynet

Wspolczynnik przynety (%)

Srodki ograniczajace/zanieczyszczenie morz

Dhugos¢ i masa’ wedhug ztowionego
4 1 1 1

L

, , Stan
Potoéw na poktadzie
Poklad roboczy Los

Zaobserwowany drapieznik

Przytow odrzucony, uwolniony | Catkowity przylow wedtug zaciagu i sktad

Obszar przetworczy Potow

Calkowity potéw wedtug zaciagu

Dhugos¢ 1 masa wedtug ztowionego

Pleé

Los

Poczatek i1 koniec operacji Pozycja, godzina i data

) wybierania
Otaczajacy obszar i . : :
wodny Oszacowanie odrzuconych, Calkowity przytéw wedlug zaciagu i sktad
wypuszczonych lub gatunkowy
zatrzymanych przytowow Stan i los gatunku

PL

W przypadku statkow do potowu wedami zaleca si¢, aby kamery obserwowaty co najmniej obszar
potowoOw na przynete, obszar zaciggu oraz polow wedami (kamera rufowa statku), a takze poktad
roboczy, na ktérym obstuguje si¢ poldw. Na typowych statkach do potowu wedami na Oceanie
Indyjskim potrzebne beda co najmniej dwie lub trzy kamery do obserwacji gtownych obszarow
operacji potowowych, obstugi ryb i potowdw na przynete.

Szacowane na podstawie relacji dtugo§¢-masa
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