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ANEXA
L LANEXA III

METODE DE MASURARE A ZGOMOTULUI EMIS DE ECHIPAMENTELE UTILIZATE iN
EXTERIOR

Introducere

Prezenta anexa contine metodele de masurare a zgomotului 1n aer care trebuie folosite pentru determinarea
nivelurilor de putere acustica ale echipamentelor utilizate n exterior.

Partea A din prezenta anexa stabileste standardul de baza pentru emisiile de zgomot si suplimentarile
generale la standardul de baza pentru emisiile de zgomot pentru masurarea nivelului de presiune acustica pe
o suprafatd de masurare ce cuprinde sursa zgomotului si pentru calculul nivelului de putere acusticd produs
de sursa respectiva.

Partea B din prezenta anexa stabileste codul de incercare acusticd specific echipamentului, care este
prezentat fie ca trimitere la un anumit standard, fie ca o descriere a conditiilor de incercare si de functionare
aplicabile, inclusiv:

(a) mediul de incercare;

(b) valoarea corectiei de mediu (K2a);

(c) forma si dimensiunile suprafetei de masurare;

(d) numarul si pozitia microfoanelor folosite;

(e) cerinte privind montarea si instalarea echipamentelor;

(f) metoda de calcul a nivelului de putere acusticd rezultat in cazul in care se folosesc mai multe
incercari cu conditii diferite de functionare.

La incercarea unor tipuri specifice de echipamente, producatorii sau reprezentantii lor autorizati in Uniune
trebuie sa utilizeze standardul de baza pentru emisiile de zgomot si suplimentarile generale din partea A a
prezentei anexe si codul de incercare acusticd specific echipamentului prevazut in partea B. Codurile de
incercare acustica mentionate in partea B sunt menite sd completeze specificatiile prevazute in partea A,
tinand seama de caracteristicile diferitelor categorii de echipamente. Atunci cand codurile de incercare
acustica din partea B prevad posibilitatea de a alege intre diferite solutii tehnice alternative, producatorii
sau reprezentantii lor autorizati iIn Uniune le utilizeazd pe cele care sunt conforme cu specificatiile
previzute in partea A. In cazul unei contradictii intre partea A si partea B, prevaleazi dispozitiile din partea
B.

In cazul in care codurile de incercare acustici previzute in partea B sau in standardele mentionate in partea
B nu sunt aplicabile in cazul anumitor modele de echipamente din categoria de echipamente respectiva,
producdtorii sau reprezentantii lor autorizati in Uniune trebuie sd determine nivelul de putere acustica
garantat in conformitate cu standardul de baza pentru emisiile de zgomot si cu suplimentele aplicabile
indicate in partea A.

Pentru echipamentele enumerate la articolul 12, in cazul in care utilizarea metodelor de masurare a

zgomotului prevazute in prezenta anexa sau a celor prevazute in versiunea aplicabila a anexei III /Nota
pentru OP: a se introduce data aplicarii] ar conduce la doua situatii diferite de conformitate a produsului,
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adica nivelul de putere acustica garantat al echipamentului calculat utilizand una dintre metode depaseste
nivelul de putere acustica admis prevazut la articolul 12, dar nu si atunci cand se utilizeaza cealaltd metoda,
producatorii sau reprezentantii lor autorizati In Uniune determina nivelul de putere acusticd masurat si
nivelul de putere acusticd garantat in conformitate cu metodele prevazute n versiunea anexei III care era
aplicabila inainte de [Nota pentru OP: a se introduce data aplicarii] pana la modificarea nivelurilor de
putere acusticd admise previzute la articolul 12. In aceasti situatie, organismele notificate si autoritatile de
supraveghere a pietei trebuie sd utilizeze, de asemenea, metoda prevazutd in versiunea anexei III care era
aplicabila 1nainte de /[Nota pentru OP: a se introduce data aplicarii] pentru a efectua incercarile acustice
atunci cand acestea sunt necesare in cadrul procedurii aplicabile de evaluare a conformitatii.

PARTEA A
STANDARDUL DE BAZA PENTRU EMISIILE DE ZGOMOT

Producatorii sau reprezentantii lor autorizati in Uniune trebuie sd utilizeze standardul de bazd pentru
emisiile de zgomot EN ISO 3744:2010 pentru a determina nivelul de putere acusticd Lwa, sub rezerva
suplimentelor generale prevazute in prezenta parte A. Producdtorii sau reprezentantii lor autorizati in
Uniune trebuie sa aplice toate clauzele din EN ISO 3744:2010, cu exceptia cazului in care se prevede altfel
in prezenta parte A sau in codul de incercare acustica aplicabil prevazut in partea B din prezenta anexa.

1. Functionarea sursei de zgomot in timpul ncercarii

1.1. Viteza ventilatorului

Orice ventilatoare montate pe motorul echipamentului sau pe sistemul hidraulic al acestuia trebuie sa fie in functiune
in timpul incercérii. Producatorii sau reprezentantii lor autorizati in Uniune stabilesc viteza ventilatorului in
conformitate cu cerintele prevazute la literele (a)-(d), dupa caz, si precizeaza aceastd viteza a ventilatorului in
raportul de incercare si o utilizeaza la masurari suplimentare. Ventilatoarele nu trebuie sa functioneze in modul
inversat 1n timpul incercarilor.

(a) Actionarea ventilatorului conectat direct la motor sau la sistemul sdu hidraulic:

O actionare a ventilatorului care este conectata direct la motor sau la echipamentul hidraulic al acestuia trebuie
sa fie in functiune in timpul incercarii.

(b) Actionarea ventilatorului cu diferite viteze distincte:

Un ventilator care poate functiona la mai multe viteze distincte trebuie incercat in oricare dintre
urmatoarele moduri:

(1) la viteza de lucru maxima;

(i1) la prima Incercare cu ventilatorul reglat la viteza zero si la a doua incercare cu ventilatorul
reglat la viteza maxima.

In sensul punctului (ii), nivelul de presiune acustica superficiald ponderat A Lpa se calculeaza
combinand rezultatele celor doud incercari prin urmatoarea ecuatie:

LpA =10 lg (0,3 x 100,1 Lpa.0 %+0,7 x 100,1 Lpa,100 %)

unde:



— Lpa0 % este nivelul de presiune acustica superficiala ponderat A determinat cu ventilatorul la
viteza zero;

— Lpa,100 % este nivelul de presiune acusticd superficiald ponderat A determinat cu ventilatorul la
viteza maxima;

(c) Actionarea ventilatorului cu viteza continuu variabila:

Dacé un ventilator poate functiona la viteza continuu variabila, incercarea se efectueaza in conformitate cu
punctul 2.1 litera (b) sau cu o viteza a ventilatorului de minimum 70 % din viteza maxima.

Se considera ca ventilatoarele viscostatice, care sunt reglate automat de temperatura motorului, functioneaza la
o0 viteza variabila continud, indiferent de originea controlului;

(d) Echipamente cu mai multe ventilatoare:

In cazul in care o masini este echipati cu mai mult de un ventilator, toate ventilatoarele trebuie si
functioneze in conditiile specificate la litera (a), (b) sau (c), dupa caz.

1.2. Incercarea echipamentului actionat electric fara punere sub sarcina

Inainte de a masura zgomotul emis de echipamentele actionate electric fara punere sub sarcina, producatorii sau
reprezentantii lor autorizati In Uniune trebuie sa Incdlzeascd motorul si sistemul hidraulic al echipamentului in
conformitate cu instructiunile de utilizare si s respecte cerintele de siguranta.

Producatorii sau reprezentantii lor autorizati in Uniune masoarad zgomotul cu echipamentele 1n pozitie stationara, fara
ca echipamentul de lucru sau mecanismul mobil sd fie in functiune. Pentru aceastd masurare, motorul trebuie sa
mearga in gol' la o turatie cel putin egala cu turatia nominala care corespunde puterii nete?.

In cazul in care masina este legati la un generator sau la retea, frecventa curentului de alimentare specificati pentru
motor de citre producator trebuie sa fie stabild cu o tolerantd de + 1 Hz dacd masina este echipatd cu motor de
inductie, iar tensiunea de alimentare trebuie sa fie stabila cu o toleranta de + 1 % din tensiunea nominala daca masina
este echipatda cu un motor cu colector. Tensiunea de alimentare se masoara la capatul unui cablu sau a unei coarde
nedetasabile sau la intrarea in masind daca este furnizat un cablu detasabil. Forma undei de curent de la generator
trebuie sa fie similara cu cea de la retea.

In cazul in care pe masind sunt etichetate mai multe intervale de tensiune, producitorii sau reprezentantii lor
autorizati in Uniune efectueazd masurarile la cel mai inalt interval de tensiune etichetat. Daca intervalul de tensiune
este de 220-240 V, incercarea se efectueaza la 230 V.

Daca magina este actionatd de una sau mai multe baterii, bateriile trebuie sa fie incarcate la cel putin 70 % din
capacitate.

Viteza nominala utilizatd si puterea netd corespunzatoare trebuie sa fie indicate de producatori sau de reprezentantii
lor autorizati in Uniune in raportul de incercare.

Regimul de mers in gol al unui motor poate fi atins fie la cea mai mica turatie a motorului (eliberarea completa a pedalei
de acceleratie), fie la cea mai mica turatie a motorului necesara pentru indeplinirea functiilor de baza, inclusiv pentru
asigurarea unei presiuni hidraulice suficiente pentru a deplasa masina sau oricare dintre uneltele acesteia, dupa caz,
pentru categoria de echipamente respectiva.

Putere netd Inseamna puterea motorului in kW obtinutd pe un banc de incercare la capatul arborelui cotit sau
echivalentul acesteia, masuratd in conformitate cu metoda de masurare a puterii motoarelor cu combustie interna
specificatd in Regulamentul nr. 120, revizia 2, al Comisiei Economice pentru Europa a Organizatiei Natiunilor Unite
(CEE-ONU) — Dispozitii uniforme privind omologarea motoarelor cu combustie interna care urmeaza sa fie instalate pe
tractoare agricole si forestiere si pe utilaje mobile fara destinatie rutierd, in ceea ce priveste masurarea puterii nete, a
cuplului net si a consumului specific de combustibil (JO L 166, 30.6.2015, p. 170).
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In cazul in care echipamentul are mai multe motoare, ele trebuie sd functioneze simultan in timpul masurarilor, cu
exceptia situatiei in care acest lucru nu este posibil, caz In care se masoara emisiile de zgomot ale fiecarei combinatii
posibile de motoare.

1.3. Incercarea echipamentului actionat electric sub sarcina

Inainte de a misura zgomotul emis de echipamentele actionate electric sub sarcina, producitorii sau reprezentantii lor
autorizati in Uniune trebuie sa Incalzeasca motorul (dispozitivul de actionare) si sistemul hidraulic al echipamentului
in conformitate cu instructiunile de utilizare si sa respecte cerintele de sigurantd. Producatorii sau reprezentantii lor
autorizati in Uniune nu trebuie sd pund in functiune In timpul masurarii niciun dispozitiv de semnalizare, cum ar fi
claxonul de avertizare sau avertizorul acustic pentru mersul inapoi.

Producatorii sau reprezentantii lor autorizati iIn Uniune inregistreaza viteza echipamentului in timpul masurarii si
precizeaza viteza respectiva in raportul de incercare.

In cazul in care echipamentul este prevazut cu mai multe motoare sau agregate, ele trebuie sa functioneze simultan in
timpul masurarilor, cu exceptia situatiei in care acest lucru nu este posibil, caz in care producétorii masoarad zgomotul
emis de fiecare combinatie posibila de motoare sau agregate.

Producitorii sau reprezentantii lor autorizati In Uniune stabilesc conditii specifice de functionare pentru fiecare tip de
echipament sub sarcind. Conditiile specifice de functionare trebuie s produca, pe cat posibil, efecte si presiuni
similare celor intilnite Tn conditiile de lucru reale.

1.4. Incercarea echipamentului actionat manual

Pentru fiecare tip de echipament actionat manual, producatorii sau reprezentantii lor autorizati din Uniune stabilesc
conditii de functionare conventionale care produc efecte si presiuni similare celor din conditiile de lucru reale.

2. Determinarea nivelului de presiune acustica superficiala

Producatorii sau reprezentantii lor autorizati n Uniune trebuie sa determine nivelul de presiune acustica superficiala
de cel putin trei ori. Daca intre cel putin doud dintre valorile determinate diferenta nu este mai mare de 1 dB, nu mai
sunt necesare alte masuriri. In caz contrar, producitorii sau reprezentantii lor autorizati in Uniune continui
masurdrile pana cand obtin doud valori care nu difera cu mai mult de 1 dB. Nivelul de presiune acustica superficiala
ponderat A pe care producdtorii sau reprezentantii lor autorizati in Uniune trebuie sa il utilizeze pentru calcularea
nivelului de putere acustica este media aritmetica a celor mai mari doud valori care nu diferd cu mai mult de 1 dB.

In cazul in care este posibil, producitorii sau reprezentantii lor autorizati in Uniune trebuie si efectueze simultan
masurdri ale zgomotului 1n toate pozitiile microfonului. Acest lucru este deosebit de important pentru incercarile
dinamice. In cazul in care acest lucru nu este posibil, producitorii sau reprezentantii lor autorizati in Uniune trebuie
sd acorde o atentie deosebitd asigurdrii unor conditii stabile in mediul de incercare si reducerii la minimum a
riscurilor de includere a unor variatii nedorite ale zgomotului emis de masind sau de orice alti factori, inclusiv
zgomotul de fond si viteza vantului.

3. Informatii cuprinse in raport

Raportul de incercare, solicitat in cadrul documentatiei tehnice previzute in anexa V punctul 3, anexa VI punctul 3,
anexa VII punctul 2 si anexa VIII punctele 3.1 si 3.3, trebuie s@ contind datele tehnice necesare pentru identificarea
sursei de zgomot supuse incercarii, a codului de incercare acustica si a datelor acustice utilizate si obtinute in timpul
incercarii.

Valoarea nivelului de putere acusticd ponderat A al sursei de zgomot supuse incercarii care trebuie raportatd se

rotunjeste la cel mai apropiat numér intreg (pentru mai putin de 0,5 se utilizeazd numarul intreg inferior; pentru 0,5
sau mai mult se utilizeaza numarul intreg superior).
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In cazul in care, din motivele si in conditiile mentionate la ultimul paragraf din introducerea prezentei anexe,
producatorii sau reprezentantii lor autorizati In Uniune utilizeazd metodele prevazute in versiunea anexei III care era
aplicabila inainte de [Nota pentru OP: a se introduce data aplicarii] pentru a determina nivelul de putere acustica,
producitorii sau reprezentantii lor autorizati in Uniune trebuie sd inregistreze in raportul de incercare datele
referitoare la masurarile efectuate In conformitate cu ambele tipuri de metode: metodele prevazute in versiunea
anexei Il care era aplicabild Tnainte de [Notd pentru OP: a se introduce data aplicdrii] si metodele prevazute in
prezenta anexa.

Autoritatile nationale relevante si organismele notificate acceptd, pentru modelele de echipamente al caror prim
element a fost introdus pe piatd sau pus in functiune inainte de [Nota pentru OP: a se introduce data aplicarii],
rapoartele tehnice ale masurarilor zgomotului efectuate in conformitate cu metodele prevazute in versiunea anexei 111
care era aplicabild Tnainte de [Nota pentru OP: a se introduce data aplicarii], in scopul evaluarii conformitatii
potrivit procedurilor mentionate la articolul 14 alineatul (1) din prezenta directivd si in sensul cerintelor privind
documentatia tehnica pentru aceste produse, astfel cum se prevede la punctul 3 din anexa V, la punctul 3 din anexa
VI, la punctul 2 din anexa VII si la punctele 3.1. si 3.3. din anexa VIII la prezenta directiva pana la [Nota pentru OP:
a se introduce data exacta — [...] 36 de luni de la data aplicarii prezentului regulament].

4. Corectia de mediu Kza

Producitorii sau reprezentantii lor autorizati n Uniune trebuie sa determine corectia de mediu K2A in conformitate
cu sectiunea 4.3 din EN ISO 3744:2010.

Daca K2A < este 0,5 dB, ea poate fi neglijata.
Daca K2A > 4 dB, mediul de Incercare nu respecta cerintele prezentei directive si trebuie modificat.
Producatorii sau reprezentantii lor autorizati in Uniune trebuie sa utilizeze specificatiile pentru corectia de mediu

prevazute in codul de incercare acustica pentru echipamente specifice mentionat in partea B din prezenta anexa, in
cazul in care astfel de specificatii exista.



PARTEA B

CODURILE DE iNCERCARE ACUSTICA PENTRU ECHIPAMENTE SPECIFICE

0.

(a)

(b)

Echipament supus incercarii fard punere sub sarcina
Suprafata de incercare
Suprafata reflectantd din beton sau asfalt neporos
Corectia de mediu K4
Koa=0
Suprafata de masurare/numdarul pozitiilor microfoanelor/distanta de masurare:
daca dimensiunea cea mai mare a paralelipipedului de referintd nu depéseste 8 m:
emisferd/sase pozitii ale microfoanelor in conformitate cu anexa F la EN ISO 3744:2010

dacd dimensiunea cea mai mare a paralelipipedului de referintd depdseste 8 m: paralelipiped
conform ISO 3744:2010, cu distanta de masurare

d=1m
Incercare fara punere sub sarcind
Incercarile acustice se efectueaza in conformitate cu punctul 1.2 din partea A a prezentei anexe.

Perioada (perioadele) de observare/determinare a nivelului de putere acustica daca se folosesc mai multe
conditii de functionare

Perioada de observare trebuie sd fie de cel putin 15 secunde sau de cel putin 3 cicluri de functionare ale
masinii.

Platforme de acces aerian cu motor cu combustie
EN 280-1:2022, clauza 4.12.2

Masini de taiat arboret
EN ISO 22868:2021

Ascensoare de materiale pentru constructii
A se vedea nr. 0.

Centrul geometric al motorului trebuie pozitionat deasupra centrului emisferei. Elevatorul se misca fara sarcina
si paraseste emisfera — la nevoie — in directia punctului 1.

Fierastraie electrice cu banda pentru constructii



EN ISO 19085-16:2021, clauza 6.2.2.

Se aplica metoda de masurare a acestui standard bazata pe EN ISO 3744:2010.
Fierastraie circulare pentru constructii

Suprafata de masurare/numdarul pozitiilor microfoanelor/distanta de masurare

ISO 7960:1995, anexa A, distanta de masurare d = 1 m.

Incercare sub sarcind

ISO 7960:1995, anexa A [doar punctul A2 litera (b)]

Perioada de observare

ISO 7960:1995, anexa A

RO



Fierastraie cu lant, portabile
(a) echipamente actionate de un motor cu combustie:
EN ISO 22868:2021;
(b) echipamente actionate de un motor electric:
EN 62841-4-1:2020, anexa I
Vehicule combinate pentru spalare sub presiune si aspirare
In cazul in care cele doud dispozitive pot fi actionate simultan, ele trebuie sa functioneze in conformitate cu
punctele 26 si 52 din prezenta parte B. In caz contrar, emisiile de zgomot ale celor doud dispozitive se
masoara separat si se retin valorile mai mari.
Masini de compactat
(a) placi vibratoare si berbeci vibratori
EN 500-4: 2011, clauza 5.10.1
(b) cilindri compactori
EN 474-13:2022, clauza 4.6
Compresoare
ENISO 2151:2008
Perioada de observare trebuie sa fie de cel putin 15 secunde.
Ciocane de spart beton si picamere, de mana
(a) Echipamente actionate de un motor cu combustie:
Suprafata de masurare/numarul pozitiilor microfoanelor/distanta de masurare

Emisferd/sase pozitii ale microfoanelor in conformitate cu anexa F din EN ISO 3744:2010 si cu tabelul
de mai jos, 1n functie de masa echipamentului din tabelul de mai jos:

z pentru pozitiile 2, 4,
6 si 8 ale microfoanelor
m<10 2m 0,75 m

m>10 4m 1,50 m

Masa echipamentului m in kg | Raza emisferei

Montarea echipamentului

Toate aparatele se verifica in pozitie verticala.



Daca aparatura supusa incercarii are o evacuare a aerului, axa acesteia trebuie sa fie echidistanta fata de
doud pozitii ale microfoanelor. Zgomotul sursei de alimentare nu trebuie sa influenteze masurarea
emisiei de zgomot de la aparatura supusa incercarii.

Suportul aparatului

In timpul efectudrii incercarii, aparatul se cupleazi la un dispozitiv incorporat intr-un bloc cubic de
beton amplasat intr-o groapa de beton, in padmant.

In timpul incercarilor se poate insera o piesi de otel intermediard intre aparat si elementul de sprijin.
Aceastd piesd intermediara trebuie sd formeze o structurd stabild Intre aparat si elementul de sprijin.
Figura 10.1 prezinta aceste cerinte.



Caracteristicile blocului

Blocul trebuie sd aiba forma unui cub regulat (pe cat se poate), cu o lungime a muchiei de 0,60 m +
2 mm, din beton armat si supus vibratiilor 1n straturi de pand la 0,20 m pentru a evita sedimentarea
excesiva.

Calitatea betonului

Calitatea betonului trebuie sa corespunda calitatii C 50/60 din EN 206:2013+A2:2021.

Cubul trebuie sa fie armat cu cabluri de otel cu diametrul de 8 mm fard tiranti, fiecare cablu fiind
separat. Proiectul este prezentat in figura 10.2.

Elementul de sprijin

Dispozitivul trebuie sa fie etanseizat intr-un bloc si sd fie format dintr-un berbec cu diametrul cuprins
intre 178 mm si 220 mm si o mandrind, componentd identica cu cea folositd in mod normal cu aparatul
supus incercarii, care satisface ISO 1180:1983/Add 1:1985 si este suficient de lungad pentru a permite
efectuarea Incercarii practice.

Se efectueaza un tratament adecvat pentru integrarea celor doua componente. Dispozitivul se fixeaza in
bloc astfel incat partea de jos a berbecului sa fie la o distanta de 0,30 m de fata superioard a blocului (a
se vedea figura 10.2).

Blocul trebuie sa ramana solid din punct de vedere mecanic, in special la punctul de intalnire dintre
elementul de sprijin si beton. Inainte si dupd fiecare incercare se face verificarea ca dispozitivul

etanseizat in bloc sa fie perfect integrat in acesta.

Asezarea cubului

Cubul trebuie sa fie fixat complet in beton, acoperit cu o sitd de cel putin 100 kg/m?, conform figurii
10.3, astfel incat suprafata superioara a sitei sa fie la nivelul solului. Pentru a se evita zgomotul parazit,
blocul trebuie sa fie izolat la partea inferioara si laterala a gropii cu alte blocuri elastice a caror frecventa
de taiere nu trebuie sd depdseascd jumatate din frecventa de lovire a aparatului supus incercérii,
exprimata in lovituri pe secunda.

Orificiul din sitd prin care trece mandrina dispozitivului trebuie sa fie cat mai mic si etanseizat printr-o
imbinare flexibila izolata acustic.

Incercare sub sarcina
Aparatul supus incercérii trebuie sa fie conectat la elementul de sprijin.

Aparatul supus Incercdrii trebuie sa functioneze in conditii stabile, cu aceeasi stabilitate acustica ca si la
functionarea normala.

Aparatul supus Incercdrii trebuie sa functioneze la puterea maxima precizatd in instructiunile furnizate
cumparatorului.

Perioada de observare

Perioada de observare trebuie sa fie de cel putin 15 secunde.
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Figura 10.2

Bloc de incercare
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11.

12.

Figura 10.3

Dispozitiv de incercare
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Valoarea lui A trebuie sa fie astfel Incéat sita sprijinitd pe Imbinarea elastica J sa fie la nivelul solului.

(b) Echipamente actionate de un motor electric:

(©)

EN IEC 62841-2-6:2020, EN IEC 62841-2-6:2020/A11:2020, anexa I, clauza 1.2
Echipamente pneumatice sau hidraulice:
La fel ca echipamentele actionate de un motor cu combustie interna.

Betoniere sau malaxoare de mortar

Incercare sub sarcina

Dispozitivul de malaxare (tamburul) trebuie sd fie umplut la capacitatea sa nominala cu nisip cu granulatie de
0-3 mm si umiditate de 4-10 %.

Dispozitivul trebuie sa functioneze cel putin la viteza nominala.

Perioada de observare

Perioada de observare trebuie sa fie de cel putin 15 secunde.

(@)

Vinci pentru constructii
Echipamente actionate de un motor cu combustie:
A se vedea nr. 0.

Centrul geometric al motorului trebuie pozitionat deasupra centrului emisferei; vinciul se conecteaza,
dar nu se aplica nicio sarcina.
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(b) Echipamente actionate de un motor electric:

EN 14492-2:2019, anexa M.
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13.

14.

15.

16.

17.

Masini de transportat si spritat beton si mortar
EN 12001:2012, anexa C

Benzi transportoare
A se vedea nr. 0.

Centrul geometric al motorului trebuie pozitionat deasupra centrului emisferei. Banda trebuie sa se miste fara a
fi pusa sub sarcina si sa paraseascd emisfera, la nevoie, in directia punctului 1.

Echipamente de racire pentru vehicule
Incercare sub sarcind
Echipamentul de racire se instaleaza intr-un spatiu de marfa real sau simulat, iar nivelul de presiune acustica se
masoara intr-o pozitie stationard in care, in conformitate cu instructiunile furnizate cumparatorului, inaltimea
echipamentului de racire este reprezentativd pentru cerintele de instalare prevazute. Sursa de energie a
echipamentului de récire trebuie sa functioneze intr-un regim care sa determine la compresorul racitor si la
ventilator viteza maxima specificata in instructiuni. Daca echipamentul de ricire este prevazut a fi actionat de
motorul vehiculului, motorul nu se foloseste in timpul Incercarii, iar echipamentul de racire se conecteaza la o
sursd de energie electricd adecvatd. Remorcile detasabile ale tractoarelor trebuie indepartate in timpul
incercarii.
Nivelul de zgomot al echipamentelor de racire instalate in aparatele de refrigerare ale spatiului de marfa cu
variante de surse de energie se masoara separat pentru fiecare sursd de energie. Rezultatul raportat al masurarii
trebuie sa reflecte cel putin modul de functionare care produce zgomotul maxim.
Perioada de observare
Perioada de observare trebuie sa fie de cel putin 15 secunde.
Incarcatoare cu cupa
ISO 6395:2008 cu conditiile de functionare si incercare stabilite in anexa C la standardul respectiv.
Sonde de foraj
(a) Sonde de foraj mobile:
EN 16228-2:2014 + A1:2021, clauza 5.12
(b) Echipamente pentru forare directionate orizontal:
EN 16228-3:2014+A1:2021, clauza 5.15
(c) Echipamente auxiliare interschimbabile pentru foraj:
EN 16228-7:2014+A1:2021, clauza 5.3

(d) Orice alte echipamente pentru foraj:

EN 16228-1:2014+A1:2021, clauza 5.27.2.2
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18.

19.

20.

21.

22.

Autobasculante

ISO 6395:2008 cu conditiile de functionare si incercare stabilite in anexa F la standardul respectiv.
Echipamente pe camioane pentru Incarcarea si descarcarea rezervoarelor sau a silozurilor

A se vedea nr. 9 pentru compresoare sau pompele de vid.

A se vedea nr. 56 pentru pompele de lichid.
Excavatoare

ISO 6395:2008 cu conditiile de functionare si incercare stabilite in anexa B la standardul respectiv.
Excavatoare-incarcatoare

ISO 6395:2008 cu conditiile de functionare $i incercare stabilite in anexa E la standardul respectiv.
Containere pentru reciclarea sticlei

in scopul acestui cod de incercare acustica, se foloseste nivelul de presiune acustica L integrat in timp pentru

un singur eveniment, definit la punctul 3.4 din EN ISO 3744:2010, pentru a masura nivelul de presiune

acustica in punctele in care sunt amplasate microfoanele.

Corectia de mediu K4

Masurare in aer liber

Koa=0

Masurare 1n interior

Valoarea constantei K,4 determinatd conform anexei A la EN ISO 3744:2010 trebuie sa fie < 2,0 dB, ceea ce
insemna ca K, nu se ia in considerare.

Conditii de functionare in timpul incercarii

Masurarea zgomotului se efectueaza pe un ciclu complet incepand cu containerul gol si incheindu-se atunci
cand containerul a fost umplut cu 120 de recipiente de sticla.

Recipientele de sticla sunt definite dupa:

—  capacitate: 75 cl;

— masd: 370+ 30 g.

Controlorul trebuie sa tina fiecare recipient de sticla de gat, cu fundul spre fanta de umplere, sa 1 impinga incet
prin fantd in directia centrului containerului, evitdnd, pe cit se poate, lovirea peretilor. Pentru aruncarea

sticlelor se utilizeaza o singurd fantd de umplere, care este cea mai apropiata de pozitia 12 a microfonului.

Perioada (perioadele) de observare/determinare a nivelului de putere acustica dacad se folosesc mai multe
conditii de functionare

Nivelul de presiune acustica ponderat A integrat in timp pentru un singur eveniment trebuie sa fie masurat in
cele sase pozitii ale microfoanelor pentru fiecare sticla aruncata in container.

16 RO



Nivelul de putere acusticd ponderat A integrat in timp pentru un singur eveniment, calculat ca medie pe
suprafata de masurare, se calculeaza in conformitate cu punctul 8.2.2 din EN ISO 3744:2010.

Media nivelului de presiune acustica ponderat A integrat in timp pentru un singur eveniment a celor 120 de
aruncari de sticle se calculeaza ca medie logaritmicd a mediilor nivelurilor de presiune acusticd ponderate A
integrate in timp pentru un singur eveniment pe suprafata de masurare.
23. Gredere
ISO 6395:2008 cu conditiile de functionare si incercare stabilite Tn anexa G la standardul respectiv.
24. Foarfeci pentru iarba/pentru borduri de iarba
A se vedea nr. 2.
25. Foarfeci pentru gard viu
(a) Echipamente actionate de un motor cu combustie:
EN ISO 22868:2021;

(b) Echipamente actionate de un motor electric:

EN IEC 62841-4-2:2019, anexa I, clauza 1.2

26. Spalatoare cu presiune
Incercare sub sarcind
Spéalatorul cu presiune se incearcd in pozitie stationard. Motorul si componentele auxiliare trebuie sa
functioneze la viteza specificata de producator pentru functionarea echipamentului de lucru. Pompele de 1nalta
presiune trebuie sa fie utilizate la viteza maxima si la presiunea de functionare prevazute de producator. Cu o
duzd adaptata, supapa de reducere a presiunii trebuie sd fie chiar la punctul de reactie. Zgomotul debitului
duzei nu trebuie sa influenteze rezultatele masurarilor.
Perioada de observare
Perioada de observare trebuie sa fie de cel putin 30 de secunde.
27. Masini cu jet de apa de presiune inalta
(a) Echipamente cu o presiune nominala < 35 MPa:
EN 60335-2-79:2012, anexa CC
(b) Echipamente cu o presiune nominala > 35 MPa:

EN 1829-1:2010, clauza 6.8

28. Ciocane hidraulice
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Suprafata de masurare/numarul pozitiilor microfoanelor/distanta de mdsurare
Emisfera/sase pozitii ale microfoanelor in conformitate cu EN ISO 3744:2010, anexa F/r = 10 m.
Montarea echipamentelor

In scopul incercarii, ciocanul se fixeaza pe un suport si se foloseste o structura speciald a blocului de incercare.
Figura 28.1 prezinta caracteristicile acestei structuri, iar figura 28.2 indica pozitia suportului.

Suportul

Suportul pentru ciocanul de incercare trebuie sa indeplineasca cerintele specificatiilor tehnice ale ciocanului de
incercare 1n ceea ce priveste mai ales intervalul de greutate, puterea hidraulicd de iesire, debitul de ulei de
alimentare si contrapresiunea circuitului de retur.

Montarea

Montarea mecanica si legaturile (furtunuri, tevi etc.) trebuie sa corespunda specificatiilor din documentatia
tehnicd a ciocanului. Se elimind toate zgomotele semnificative datorate tevilor si diferitelor componente
mecanice necesare pentru instalare. Toate legaturile dintre componente trebuie sa fie bine stranse.

Stabilitatea ciocanului si forta staticd de fixare

Ciocanul se fixeaza bine de suport pentru a atinge aceeasi stabilitate ca in conditii normale de functionare.
Ciocanul trebuie utilizat In pozitie verticala.

Unealta

La masurari se foloseste o unealtd neascutitd. Lungimea ei trebuie sa indeplineasca cerintele din figura 28.1
(bloc de incercare).

Incercare sub sarcina

Puterea hidraulica de intrare si debitul de ulei

Conditiile de functionare ale ciocanului hidraulic se regleaza in mod adecvat, se masoara si se raporteaza
impreund cu valorile corespunzitoare ale specificatiilor tehnice. Ciocanul supus incercarii se foloseste astfel
incat s se atingd 90 % sau mai mult din puterea hidraulici de intrare si din debitul maxim de ulei al
ciocanului.

Trebuie sa se ia masuri pentru ca incertitudinea totala a sirurilor de masurare a lui ps si Q sé fie mentinuta la +
5 %, pentru a se asigura determinarea puterii hidraulice de intrare cu o acuratete de = 10 %. Presupunand ca
existd o corelare liniard intre puterea hidraulicd de intrare si puterea acusticd emisd, atunci variatia in
determinarea nivelului de putere acustica este de mai putin de + 0,4 dB.

Componentele reglabile care influenteaza puterea ciocanului

Prereglarea tuturor acumulatorilor, a supapelor centrale de presiune si a altor componente reglabile posibile
trebuie facutda conform valorilor din documentatia tehnicd. Daca existd optiunea sa se accepte mai multe rate
fixe de impact, se fac masurari cu toate reglarile. Se prezinta valorile minime i maxime.

Cantitatile care se masoara

Ps Valoarea medie a presiunii fine hidraulice de alimentare in timpul functionarii ciocanului la cel putin 10
lovituri;

Q Valoarea medie a debitului de ulei la intrarea in berbec, masuratd simultan cu ps;
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T Temperatura uleiului trebuie mentinuta intre + 40 °C si + 60 °C in timpul masurarilor. Temperatura
corpului berbecului hidraulic trebuie stabilizatd la temperatura normala de functionare inainte de
inceperea masurarilor;

P,  Presiunile gazelor de preumplere ale tuturor acumulatorilor se masoard in stare staticd (cu berbecul
nefunctionand) la o temperaturd ambientald stabild de +15/425 °C. Temperatura ambientald masurata se

inregistreazd impreuna cu presiunea gazului de preumplere a acumulatorului.

Parametrii care se evalueaza cu ajutorul parametrilor de functionare masurati

PIN Putere hidraulica de intrare a berbecului, PIN = ps Q

Masurarea presiunii in linia de alimentare hidraulica, ps:

— ps se masoara cat mai aproape de orificiul de admisie al berbecului;

- Ps se masoard cu un manometru (diametru minim: 100 mm; clasa de precizie = 1,0 % FSO);

Debitul uleiului la intrarea in berbec, Q

— Q se mésoara la linia de presiune de alimentare, cat mai aproape de orificiul de admisie al berbecului;
— Q se madsoara cu un debitmetru electric (clasa de precizie + 2,5 % din citirea debitului);

Punctul de masurare a temperaturii uleiului, T

- T se masoara de la rezervorul de ulei al suportului sau de la linia hidraulica legata la ciocan. Punctul in
care se face masurarea trebuie specificat in raport;

— Acuratetea citirii temperaturii nu trebuie sa se abata cu peste £+ 2 °C de la valoarea reala;
Perioada de observare/determinare a nivelului de putere acustica
Perioada de observare trebuie sa fie de cel putin 15 secunde.

Masurdrile se repetd de trei sau de mai multe ori dacd este necesar. Rezultatul final se calculeazd ca media
aritmetica a celor mai mari doua valori, daca diferenta dintre ele nu este mai mare de 1 dB.
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Figura 28.1

Figura 28.2
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29.

30.

d2  Diametrul intern al structurii de sprijin a nicovalei, < 1 800 mm;
d3  Diametrul platformei blocului de incercare, <2 200 mm

d4  Diametrul aperturii uneltei in platforma, < 350 mm;

d5  Diametrul etanseizarii uneltei, < 1 000 mm,;

hl  Lungimea vizibila a uneltei Intre partea cea mai joasd a carcasei si suprafata de sus (mm) a
dispozitivului de etanseizare a uneltei (mm), hy=d + d/2;

h2  Grosimea etangeizarii uneltei deasupra platformei, < 20 mm (dacid etanseizarea uneltei este amplasata
sub platforma, grosimea ei nu se limiteaza; se poate face din cauciuc expandat);

h3  Distanta dintre suprafata superioara a platformei si suprafata superioard a nicovalei, 250 £ 50 mm;
h4  Grosimea etanseizarii platformei din cauciuc expandat izolator, < 30 mm;

h5  Grosimea nicovalei, 350 = 50 mm;

h6  Penetrarea uneltei, < 50 mm.

Daca se foloseste un bloc cu sectiune patrata la Incercare, dimensiunea lungimii maxime trebuie sa fie 0,89 x
diametrul corespunzator.

Spatiul gol dintre platforma si nicovald se poate umple cu cauciuc expandat elastic sau cu alt material
absorbant, cu densitatea < 220 kg/m>.

Blocuri cu actionare hidraulica
Montarea echipamentului

Blocul cu actionare hidraulica se instaleaza pe un plan reflectant; blocurile glisante se instaleaza pe un suport
cu o indltime de 0,40 m daca nu exista alte specificatii in conditiile de instalare prevazute de producitor.

Incercare sub sarcind
In timpul incercarii nu se cupleaza nicio unealti la blocul cu actionare hidraulica.
Blocul cu actionare hidraulica se aduce in stare stationarda conform specificatiilor producétorului. El trebuie sa
functioneze la viteza si la presiunea sa nominale. Viteza si presiunea nominale sunt cele din instructiunile
furnizate cumparatorului.
Perioada de observare
Perioada de observare trebuie sa fie de cel putin 15 secunde.
Freze pentru Tmbinari
(a) Masini de taiat podele controlate de operatori pedestri:

EN 13862:2021, clauza 4.10.2

(b) Echipamente portabile, de miana, actionate de un motor cu combustie interni, montate pe
un suport mobil, destinate utilizarii ca fierastraie pentru podea:

EN ISO 19432-1:2020, clauza 4.19.2
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31.

32.

33.

34.

35.

36.

37.

(c)

Alte freze pentru imbinari:
fncercare sub sarcina

Freza pentru Tmbindri se echipeaza cu cea mai mare lama specificatd de producitor in instructiunile
trimise cumparatorului. Motorul trebuie sa functioneze la turatia lui maxima cu lama mergand in gol.

Perioada de observare

Perioada de observare trebuie sa fie de cel putin 15 secunde.

Compactoare de deseuri

ISO 6395:2008 cu conditiile de functionare si incercare stabilite in anexa H la standardul respectiv.

Masini de tuns iarba

(@

(b)

Masini de tuns iarba rotative si cu cilindru actionate de un motor cu combustie:
EN ISO 5395-1:2013, EN ISO 5395-1:2013/A1:2018, clauza 4.3 a doua liniuta.

Corectia de mediu K4

Daca Koa < este 0,5 dB, ea poate fi neglijata.

Masini de tuns gazonul rotative si cu cilindru actionate de un motor electric, prevazute cu
platforma pentru operator in picioare, previzute cu scaun pentru operator si, respectiv,
controlate de operatori pedestri:

EN IEC 62841-4-3:2021, EN IEC 62841-4-3:2021/A11:2021, anexa I, clauza 1.2

Motocoase de gazon/de bordura de gazon

EN 50636-2-91:2014, anexa CC

(@

(b)

Suflante de frunze

Echipamente actionate de un motor cu combustie:
EN ISO 22868:2021
Echipamente actionate de un motor electric:

EN 50636-2-100:2014, anexa CC

Masini de aspirat frunze

A se vedea nr. 34.

Motostivuitoare

EN 12053:2001+A1:2008

Incarcatoare

ISO 6395:2008 cu conditiile de functionare si incercare stabilite in anexa D la standardul respectiv.
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38.

39.

Macarale mobile
EN 13000:2010+A1:2014, clauza 5.3
Containere mobile pentru deseuri
Suprafata de incercare
- Suprafata reflectantd din beton sau asfalt neporos;
- Laborator care asigura camp liber deasupra unui plan reflectant.
Corectia de mediu K4
Masurare 1n aer liber
Koa=0
Masurare in interior

Valoarea constantei Ko determinata conform anexei A la EN ISO 3744:2010 trebuie sa fie < 2,0 dB, ceea ce
insemna ca K, nu se ia in considerare.

Suprafata de masurare/numarul pozitiilor microfoanelor/distanta de masurare

Emisfera/sase pozitii ale microfoanelor in conformitate cu anexa F la EN ISO 3744:2010 /r =3 m.
Conditii de functionare in timpul incercarii

Toate masurarile se efectueaza cu containerul gol.

Incercarea nr. 1: Inchiderea libera a capacului peste carcasa containerului

Pentru a reduce la minimum influenta operatorului asupra masurarilor, acesta trebuie sa stea in spatele
containerului (de partea balamalelor). Capacul se lasa de la mijloc, ca sa nu se deformeze in timpul caderii.

Masurarea se efectueaza respectand urmatorul ciclu, repetat de 20 de ori:
— initial capacul se ridica vertical;

— capacul se elibereazd inainte, dacd se poate fard impingere, operatorul stind nemiscat in spatele
containerului, pana la Inchiderea capacului;

- dupa inchiderea completa, capacul se ridica la pozitia initiala.
Nota: Daca este necesar, operatorul se poate deplasa temporar pentru a ridica capacul.

Incercarea nr. 2: Deschiderea completa a capacului

Pentru a reduce la minimum influenta operatorului asupra masurdrilor, acesta trebuie sd stea 1n spatele
containerului pe patru roti (l4nga balamale) sau in partea dreapta a containerului pe douad roti (intre pozitiile 10
si 12 ale microfoanelor). Capacul se elibereaza de la mijlocul acestuia sau cat mai aproape de mijloc.

Pentru ca sd nu apard deplasari ale containerului, rotile se blocheaza in timpul incercarii. La containerul pe
douad roti, ca sd nu se rastoarne, operatorul poate sa-1 find cu mana pusa pe marginea de sus.

Masurarea se efectueaza in urmatorul ciclu:
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— initial, capacul se deschide orizontal;
— se lasa capacul sa cada fara vreun impuls;
— dupa deschiderea completa si Tnaintea unei posibile reveniri, capacul se ridica in pozitia lui initiala.

Incercarea nr. 3: Rostogolirea containerului pe o pist3 artificiald neregulati

Pentru aceasta incercare se foloseste o pista artificiald care simuleaza un teren cu asperitati. Pista de incercare
consta 1n doud fasii paralele de plasa de otel (de 6 m lungime si 400 mm latime), fixate pe planul reflectant la
circa 20 cm. Distanta dintre doua fasii se adapteaza la tipul de container pentru ca rotile sa se rostogoleasca pe
toatd lungimea pistei. Conditiile de montare trebuie sa asigure o suprafatd plana. Dacd este nevoie, pista se
fixeaza la pamant cu material rezilient pentru a se evita zgomotul parazit.

Nota: Fiecare fasie poate fi formatd din mai multe elemente imbinate, de cate 400 mm latime.

Figurile 39.1 si 39.2 prezintd un exemplu de pistd adecvata. Operatorul trebuie sa fie situat pe partea balamalei
capacului.

Masurarea se efectueaza in timp ce operatorul trage containerul de-a lungul pistei, la o vitezd constanta de
circa 1 m/s intre punctele A si B (4,24 m lungime — a se vedea figura 39.3), atunci cand axul rotii de la
containerul pe doud roti, respectiv primul ax al containerului pe patru roti trece prin punctul A sau B.
Procedura se repeta de cate trei ori in fiecare directie.

In timpul incercarii, la containerul pe doud roti, unghiul dintre container si pista trebuie sa fie de 45 °. La
containerul pe patru roti, operatorul trebuie sa fie atent ca toate rotile sa vind in contact cu pista.

Perioadele de observare/determinare a nivelului de putere acustica daca se folosesc mai multe conditii de
functionare

Incercarile nr. 1 si 2: Inchiderea libera a capacului de-a lungul carcasei containerului si deschiderea completa a
capacului

Daca este posibil, masurdrile se efectueaza simultan in cele sase pozitii ale microfoanelor. In caz contrar,
nivelurile acustice masurate in fiecare pozitie a microfoanelor se clasifica in ordine crescatoare, iar nivelurile
de putere acustica se calculeaza prin asocierea valorilor din fiecare pozitie a microfoanelor, in functie de sirul
fiecaruia.

Nivelul de presiune acusticd ponderat A integrat In timp pentru un singur eveniment se masoara la fiecare
dintre cele 20 de inchideri si 20 de deschideri ale capacului la fiecare punct de masurare. Nivelurile de putere
acusticad Lwainchidere $1 Lwadeschidere S€ calculeaza pe baza mediei patratice a celor mai mari cinci valori din cele
obtinute.

Incercarea nr. 3: Rostogolirea containerului pe o pistd artificiald neregulati

Perioada de observare T trebuie sa fie egala cu durata necesard acoperirii distantei dintre punctele A si B pe
pista.

Nivelul de putere acusticd Lwarostogolire trebuie sa fie egal cu media a sase valori care difera intre ele cu mai
putin de 2 dB. Daca acest criteriu nu este indeplinit prin sase masurari, ciclul se repeta de cate ori este necesar.

Nivelul de putere acustica rezultat se calculeazad dupa formula:

LWA =10 1og 1/3 (100,1 Lwainchidere 4 100,1 LWadeschidere 4 100»1 LWArostogolire)
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Figura 39.1

Schita unei piste de rostogolire

6 m
1 Pani de lemn pentru plasi de sdrma
2 Piese rostogolite
3 Adaptat la container
25
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Figura 39.2

Detaliu de constructie si montare a unei piste de rostogolire

& |EHHH v

AA

1. — Filet — otel rigid (4 mm) 2. Pani de lemn pentru plasi de sdrm3 (20 mm x 25 mm)
—Plasé cu ochi: (50 mm x S0 mm) 3. Plan reflectant

Figura 39.3

Distanta de masurare
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40.

41.

42.

43.

44,

45.
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I B _'_'—r___'"
1 Balama

Motoprasitoare

A se vedea nr. 32

Unealta trebuie sa fie deconectata sau indepartatd in timpul masurarii.
Finisoare

EN 500-6:2006+A1:2008, clauza 5.17

Echipamente de implantare si extractie a pilonilor

(a) Echipamente pentru fundatii:
EN 16228-4:2014+A1:2021, clauza 5.8

(b) Echipamente auxiliare interschimbabile pentru implantarea si extractia
pilonilor:
EN 16228-7:2014+A1:2021, clauza 5.3

(¢) Orice alte echipamente pentru foraj:

EN 16228-1:2014+A1:2021, clauza 5.27.2.2
Echipamente de pozat tevi
ISO 6393:2008.
Pluguri pe senile pentru partiile de schi

ISO 6393:2008 cu aceleasi proceduri si conditii de operare descrise pentru buldozere.
Suprafata de incercare trebuie sa fie planul reflectorizant dur (punctul 5.3.2 din ISO
6393:2008).

Generatoare de curent electric
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46.

47.

48.

49.

50.

RO

EN ISO 8528-10:2022
Se aplica metoda de masurare a acestui standard bazata pe EN ISO 3744:2010.
Aspiratoare industriale
(a) Masini de maturat strazile
EN 17106-2:2021, clauza 4.3
(b) Alte aspiratoare industriale pentru utilizare in exterior:
EN 60335-2-72:2012, anexa DD
Vehicule de colectare a deseurilor
EN 1501-4:2023
Freze rutiere
EN 500-2:2006+A1:2008, clauza 5.17
Scarificatoare
(a) Echipamente actionate de un motor cu combustie:
EN 13684:2018, clauza 5.16.2
(b) Echipamente actionate de un motor electric:
EN IEC 62841-4-7:2022, EN IEC 62841-4-7:2022/A11:2022, anexa I, clauza 1.2
Masini de tocat/maruntit
(a) Masini de tocat/maruntit cu alimentare manuala, pentru gradina
(1)  Echipamente actionate de un motor cu combustie
EN 13683:2003+A2:2011, clauza 5.10.2
EN 13683:2003+A2:2011/AC:2013
(1)) Echipamente actionate de un motor electric
EN 50434:2014, clauza 20.107.2
(b) Masini de maruntit cu alimentare manuala orizontala, pentru silvicultura
EN 13525:2020, clauza 5.5

(c) Masini de maruntit cu alimentare manuala verticala, pentru silvicultura,
masini de maruntit lemn cu inciarcare mecanica (verticala si orizontald)
pentru silvicultura si alte masini de tocat/maruntit:

Incercare sub sarcina
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51.

52.

Masina de tocat/maruntit se Incearca in timp ce marunteste una sau mai multe bucéti
de lemn.

Ciclul de lucru constd in maruntirea unei piese rotunde de lemn (pin uscat sau placaj)
cu o lungime de cel putin 1,5 m, ascutita la un capat si cu un diametru aproximativ
egal cu dimensiunea maxima proiectata pentru masina de tocat/maruntit respectiva si
specificatd 1n instructiunile furnizate cumparatorului.

Perioada de observare/determinare a nivelului de putere acustica

Perioada de observare se incheie atunci cdnd nu mai existd material Tn zona de
aschiere, dar nu trebuie sa depaseasca 20 de secunde. Dacad sunt posibile ambele
conditii de functionare, se mentine nivelul de putere acustica mai ridicat.

Pluguri de zapada cu dispozitive rotative

(@)

(b)

Pluguri de zapada pentru strazi:

EN 17106-3-1:2021, clauza 4.2

Aruncatoare de zapada controlate de operatori pedestri si aruncatoare de
zapada previzute cu scaun pentru operator:

(1)

(i)

echipamente actionate de un motor cu combustie
EN ISO 8437-4:2021, anexa A
echipamente actionate de un motor electric:

Utilajul trebuie sa functioneze la viteza maxima fard sarcina timp de 10 minute
inainte de inceperea incercarii. Dispozitivele colectorului sau ale rotorului
trebuie sa fie lubrifiate Tn conformitate cu instructiunile producatorului.

In timpul incercarii, colectorul sau rotorul trebuie sa fie cuplat si descarcat.
Incercarea se efectueaza in pozitie stationara la viteza maxima fara sarcina.

Utilajele se masoard prin amplasarea lor pe suprafatd astfel incét proiectia
centrului geometric al partilor lor principale (cu exceptia manerului etc.) sa
coincidd cu originea sistemului de coordonate al pozitiilor microfoanelor. in
cazul 1n care se utilizeaza o suprafatd artificiald, utilajele se amplaseaza astfel
incat centrul geometric sa coincida si cu originea sistemului de coordonate al
pozitiilor microfoanelor. Axa longitudinald a utilajului trebuie sa fie pe axa x.
Masurarea se efectueaza fara operator.

in timpul masuririlor, utilajul trebuie sa functioneze in conditii stabile. Dupa ce
emisia de zgomot devine constanta, intervalul de timp al masurarii trebuie sa fie
de cel putin 15 secunde. Daca masurarile se efectueaza in benzi de frecventa de
o octava sau de o treime de octava, perioada minima de observare trebuie sa fie
de 30 de secunde pentru benzile de frecventa centrate pe cel mult 160 Hz si de
15 secunde pentru benzile de frecventa centrate pe cel putin 200 Hz.

Vehicule de aspiratie
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53.

54.

55.

56.

57.

Incercare sub sarcind
Vehiculul de aspiratie se incearcd in pozitie stationara. Motorul si componentele auxiliare
trebuie sa functioneze la viteza specificata de producétor pentru functionarea echipamentului
de lucru. Pompele de vid trebuie sa functioneze la viteza maxima indicata de producitor.
Echipamentul de aspiratie trebuie sa functioneze astfel incat presiunea interna sa fie egala cu
cea atmosfericd (0% vid). Zgomotul debitului prin duza de aspiratie nu trebuie sa
influenteze rezultatele masurarilor.
Perioada de observare
Perioada de observare trebuie sa fie de cel putin 15 secunde.

Macarale turn
EN 14439:2006+A2:2009, clauza 6.4.1

Excavatoare de santuri
ISO 6393:2008

Autobetoniere
EN 12609:2021, anexa B

Instalatii de pompare a apei
EN ISO 20361:2019, EN ISO 20361:2019/A11:2020.
Se aplica metoda de masurare a acestui standard bazata pe EN ISO 3744:2010.
Perioada de observare trebuie sa fie de cel putin 15 secunde.

Generatoare de sudura

EN ISO 8528-10:2022

Se aplicd metoda de masurare a acestui standard bazata pe EN ISO 3744:2010.
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