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ZALACZNIK
»ZALACZNIK TII

METODY POMIARU HALASU EMITOWANEGO PRZEZ URZADZENIA
UZYWANE NA ZEWNATRZ POMIESZCZEN

Wprowadzenie

Niniejszy zatacznik zawiera metody pomiaru hatasu, ktére nalezy stosowa¢ do ustalenia
poziomdw mocy akustycznej urzgdzen uzywanych na zewnatrz pomieszczen.

W czg$ci A niniejszego zalacznika okreslono podstawowg norme¢ emisji hatasu i ogolne
informacje uzupekniajace do podstawowej normy emisji hatasu w celu pomiaru poziomu
ci$nienia akustycznego na powierzchni pomiarowej otaczajacej zrodto hatasu oraz obliczenia
poziomu mocy akustycznej hatasu wytwarzanego przez to zrddlo.

W czesci B niniejszego zatacznika okreslono procedure badania hatasu poszczegdlnych
urzadzen, ktora jest przedstawiana jako odniesienie do konkretnej normy albo jako opis
majacych zastosowanie warunkow badania i eksploatacji, w tym:

a)  srodowisko badania;

b)  warto$¢ poprawki srodowiskowej (K2a);

c)  ksztalt i wymiary powierzchni pomiarowej;

d) liczbe i polozenie mikrofondw, ktore maja by¢ uzyte;

e)  wymogi dotyczace zainstalowania i zamontowania urzadzenia;

f)  metodg obliczania wynikowych poziomoéw mocy akustycznej, w przypadku gdy nalezy
wykonac¢ kilka pomiaréw w réznych warunkach eksploatacji.

Przy badaniu poszczegdlnych typow urzadzenia producent Ilub jego upowaznieni
przedstawiciele w Unii stosuja podstawowa norm¢ emisji halasu iogolne informacje
uzupeltniajace okreslone w czesci A niniejszego zatacznika oraz procedur¢ badania hatasu
poszczeg6lnych urzadzen ustanowiona w cze$ci B. Procedury badania hatasu przewidziane
w czescl B maja na celu uzupetnienie specyfikacji okres§lonych w czgsci A z uwzglednieniem
charakterystyki poszczegélnych kategorii urzadzen. Jezeli procedury badania hatasu
ustanowione w czg¢sci B przewiduja mozliwos¢ wyboru migdzy réznymi alternatywnymi
rozwigzaniami technicznymi, producenci lub ich upowaznieni przedstawiciele w Unii stosuja
te, ktore sg zgodne ze specyfikacjami okreslonymi w czgsci A. W przypadku konfliktu
migdzy czescia A 1 czgscig B pierwszenstwo maja przepisy czesci B.

W przypadku gdy procedury badania hatasu okreslone w czesci B lub w normach, o ktorych
mowa w czgsci B, nie mialyby zastosowania do niektdorych modeli urzadzen nalezacych do
danej kategorii urzadzen, producenci lub ich upowaznieni przedstawiciele w Unii ustalaja
gwarantowany poziom mocy akustycznej zgodnie z podstawowa norma emisji halasu
1 odpowiednimi informacjami uzupetniajgcymi wskazanymi w czesci A.

W odniesieniu do urzadzen wymienionych w art. 12, w przypadku gdy zastosowanie metod
pomiaru hatasu okreslonych w niniejszym zalaczniku lub metod ustanowionych w wersji
zalacznika III, ktéra miata zastosowanie [Urzqd Publikacji: prosze wstawic¢ date rozpoczecia
stosowanial, prowadzitoby do dwdch réznych sytuacji zgodnosci produktu, tj. gwarantowany
poziom mocy akustycznej urzadzen obliczony za pomoca jednej metody przekraczalby
odpowiedni dopuszczalny poziom mocy akustycznej okreslony w art. 12, ale przy uzyciu
innej metody juz nie, producenci lub ich upowaznieni przedstawiciele w Unii ustalaja
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zmierzony poziom mocy akustycznej i gwarantowany poziom mocy akustycznej zgodnie
z metodami okreslonymi w wersji zatgcznika III, ktora miata zastosowanie przed dniem
[Urzqd Publikacji: prosze wstawi¢ date rozpoczecia stosowania], do czasu zmiany
dopuszczalnych pozioméw mocy akustycznej okre§lonych wart. 12. W takiej sytuacji
jednostki notyfikowane i organy nadzoru rynku rowniez stosuja metod¢ okreslong w wersji
zatacznika II1, ktora miata zastosowanie przed dniem [Urzqd Publikacji: prosze wstawic¢ date
rozpoczecia stosowania], do przeprowadzania badan hatasu, jezeli jest to wymagane
W majacej zastosowanie procedurze oceny zgodnosci.

CZESC A
PODSTAWOWA NORMA EMISJI HALASU

Do ustalenia poziomu mocy akustycznej Lwa producenci Ilub ich upowaznieni
przedstawiciele w Unii wykorzystuja podstawowa norme emisji hatasu EN ISO 3744:2010,
z zastrzezeniem og6lnych informacji uzupehiajacych okre$lonych w niniejszej cze$ci A.
Producenci lub ich upowaznieni przedstawiciele w Unii stosujag wszystkie klauzule normy
EN ISO 3744:2010, chyba Zze w niniejszej czgsci A lub w majacej zastosowanie procedurze
badania hatasu przewidzianej w czesci B niniejszego zatacznika okreslono inacze;.

1. Praca zrodta hatasu podczas badania
1.1. Predkos¢ wentylatora

Wszystkie wentylatory zamontowane w silniku urzadzenia lub jego ukladzie hydraulicznym musza
by¢ wlaczone podczas badania. Producenci lub ich upowaznieni przedstawiciele w Unii ustalaja
predkos¢ wentylatora zgodnie z wymogami okre$lonymi w lit. a)—d), stosownie do przypadku, oraz
podaja te predkos¢ w raporcie z badan i stosuja ja w dalszych pomiarach. Podczas badan wentylatory
nie mogg pracowaé w trybie wstecznym.

a)  Naped wentylatora pobrany wprost od silnika lub jego uktadu hydraulicznego:

Naped wentylatora, ktory jest pobrany wprost od silnika lub jego uktadu hydraulicznego, musi
pracowac podczas badania.

b)  Naped wentylatora z kilkoma okreslonymi predkosciami:

Wentylator, ktéry moze pracowac przy kilku okreslonych predkosciach, bada si¢ w jeden
z nastgpujacych sposobow:

(1) przy jego maksymalnej predkosci roboczej;
(1) wpierwsze] probie zniepracujgcym wentylatorem 1w drugiej probie
z wentylatorem pracujacym z maksymalng predkoscia.
Do celow ppkt (i1)) wynikowy powierzchniowy poziom ci$nienia akustycznego Lpa
skorygowany charakterystyka czestotliwosciowa A jest obliczany przez potaczenie
obydwu wynikoéw badan, przy uzyciu nastgpujgcego roéwnania:
LPA =10 ]g (0,3 x 100,1 LpA,0%+0,7 x 100,1 LpA,lOO%)

gdzie:

—  Lpa, 0% to powierzchniowy poziom ciSnienia akustycznego skorygowany
charakterystyka czestotliwosciowa A, ustalony z wentylatorem niepracujgcym,;

—  Lpa, 100% to powierzchniowy poziom ciSnienia akustycznego skorygowany
charakterystyka czestotliwosciowg A, ustalony przy maksymalnej predkosci
obrotowej wentylatora.
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c) Naped wentylatora z predkoscig regulowang zmienng w sposob ciagty:

Wentylator, ktory moze pracowaé przy predkosci zmienianej w sposob ciagly, jest badany
zgodnie zpkt2.1 lit. b) lub zpredkoscia wentylatora nie mniejszag niz 70 % predkosci
maksymalne;j.

Wentylatory wiskotyczne, ktore sg automatycznie regulowane przez temperaturg silnika, uznaje
si¢ za pracujgce przy predkosci zmienianej w sposob ciggly bez wzgledu na zrodto sterowania.

d) Urzadzenia z wigcej niz jednym wentylatorem:

Jezeli maszyna jest wyposazona w wigcej niz jeden wentylator, wszystkie wentylatory
pracuja zgodnie z warunkami okreslonymi odpowiednio w lit. a), b) lub c).

1.2. Badanie podczas pracy urzadzenia bez obcigzenia

Przed dokonaniem pomiaru hatasu emitowanego podczas pracy urzadzenia bez obcigzenia producenci
lub ich upowaznieni przedstawiciele w Unii rozgrzewaja silnik iuktad hydrauliczny urzadzenia
zgodnie z instrukcja obstugi i przestrzegaja wymagan w zakresie bezpieczenstwa.

Producenci lub ich upowaznieni przedstawiciele w Unii dokonujg pomiaru hatasu, gdy urzadzenie jest
nieruchome, bez uruchamiania pracy osprzgtu roboczego ani mechanizmu ruchu. Do celéw pomiaru
silnik pracuje’ z predkos$cia nie mniejsza niz predko$é znamionowa odpowiadajaca mocy netto?.

Jezeli maszyna jest zasilana przez generator lub z elektrycznej sieci zasilajacej, czestotliwos¢ pradu
zasilajacego, podana przez producenta, jest stabilna w granicach £ 1 Hz, gdy maszyna jest
wyposazona Ww silnik indukcyjny, oraz zasilana napigciem w granicach, + 1% napigcia
znamionowego, jezeli maszyna jest wyposazona w silnik komutatorowy. Napigcie zasilania jest
mierzone na wtyku kabla nieroztaczalnego lub na koncu przewodu zasilajacego, lub na przylaczu
maszyny, jezeli jest zastosowany kabel roztgczalny. Ksztalt fali pradu zasilajacego z generatora jest
podobny do tego otrzymywanego z sieci.

W przypadku gdy na maszynie podano wiele zakresoéw napigcia, producenci lub ich upowaznieni
przedstawiciele w Unii dokonujg pomiarow przy najwyzszym podanym zakresie napiecia. Jezeli
zakres napigcia wynosi 220-240 V, badanie przeprowadza si¢ przy napigciu 230 V.

Jezeli maszyna jest zasilana z co najmniej jednego akumulatora, akumulator musi by¢ natadowany do
co najmniej 70 % swojej pojemnosci.

Predko$¢ znamionowa podczas pomiaréw iodpowiadajaca jej moc netto jest ustalona przez
producentow lub ich upowaznionych przedstawicieli w Unii i musi zosta¢ podana w raporcie z badan.

Jezeli urzadzenie posiada kilka silnikdw, silniki te pracuja rownoczesnie podczas pomiarow, chyba ze
nie jest to mozliwe, w ktorym to przypadku mierzy si¢ poziom emisji halasu dla kazdej mozliwej
kombinacji pracy silnikow.

1.3. Badanie podczas pracy urzadzenia obcigZzonego

Przed dokonaniem pomiaru hatasu emitowanego podczas pracy urzadzenia obcigzonego producenci
lub ich upowaznieni przedstawiciele w Unii rozgrzewajg silnik iuklad hydrauliczny urzadzenia

Silnik na biegu jalowym moze pracowac przy najnizszej predkosci obrotowej silnika (petne zwolnienie
przepustnicy) lub przy najnizszej predkosci obrotowej silnika wymaganej do wykonywania
podstawowych funkcji, wtym przy zapewnieniu wystarczajacego ci$nienia hydraulicznego do
poruszania maszyny lub ktoregokolwiek z jej narzedzi, stosownie do danej kategorii urzadzenia.

Moc netto oznacza moc w ,.kW” uzyskang na stanowisku badawczym na koncu watu korbowego Iub
jego rownowaznika, zmierzong zgodnie z metodg pomiaru mocy silnikow wewngtrznego spalania
okreslong w regulaminie nr 120 wersja 2 Europejskiej Komisji Gospodarczej Organizacji Narodow
Zjednoczonych (EKG ONZ) — Jednolite przepisy dotyczace homologacji silnikow spalinowych
montowanych w ciagnikach rolniczych ilesnych oraz w maszynach samojezdnych nieporuszajacych
si¢ po drogach, w zakresie pomiaru mocy netto, momentu obrotowego netto oraz jednostkowego
zuzycia paliwa (Dz.U. L 166 z 30.6.2015, s. 170).
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zgodnie z instrukcja obstugi i przestrzegajg wymagan w zakresie bezpieczenstwa. Podczas pomiaru
producenci lub ich upowaznieni przedstawiciele w Unii nie mogg uzywaé urzadzenia
sygnalizacyjnego, takiego jak sygnat ostrzegajacy lub alarm cofania.

Producenci lub ich upowaznieni przedstawiciele w Unii zapisuja obroty lub predko$¢ urzadzenia
podczas pomiaru i podaja te obroty lub t¢ predkos¢ w raporcie z badan.

Jezeli urzadzenie jest wyposazone w kilka silnikow lub agregatow, te silniki lub agregaty pracuja
roéwnocze$nie podczas pomiardow, chyba ze nie jest to mozliwe, w ktérym to przypadku producenci
mierza poziom hatasu dla kazdej mozliwej kombinacji pracy silnikéw lub agregatow.

Producenci lub ich upowaznieni przedstawiciele w Unii okre$laja szczegélne warunki eksploatacji dla
kazdego typu urzadzenia pod obcigzeniem. Szczegélne warunki eksploatacji generujg w miare
mozliwosci skutki i obcigzenia zblizone do tych spotykanych w rzeczywistych warunkach pracy.

1.4. Badanie urzadzen r¢cznie kierowanych

Producenci lub ich upowaznieni przedstawiciele w Unii okres$laja typowe warunki eksploatacji dla
kazdego typu urzadzenia recznie kierowanego, ktore generuja skutki i obcigzenia podobne do tych,
jakie wystepujg w rzeczywistych warunkach pracy.

2. Wyznaczanie powierzchniowego poziomu cisnienia akustycznego

Producenci lub ich upowaznieni przedstawiciele w Unii wyznaczaja powierzchniowy poziom
ci$nienia akustycznego co najmniej trzy razy. Jesli co najmniej dwie z obliczonych wartosci nie
r67znig si¢ o wigcej niz 1 dB, dalsze pomiary nie bedg konieczne. W przeciwnym razie producenci lub
ich upowaznieni przedstawiciele w Unii kontynuuja pomiary do czasu uzyskania dwoch wartosci
roéznigcych sie o nie wiecej niz 1 dB. Powierzchniowy poziom cisnienia akustycznego skorygowany
charakterystyka czestotliwosciowa A, ktory producenci lub ich upowaznieni przedstawiciele w Unii
majg zastosowa¢ do obliczen poziomu mocy akustycznej, jest Srednig arytmetyczna dwoch
najwyzszych wartosci, ktore nie r6znia si¢ o wiecej niz 1 dB.

W miare mozliwosci producenci lub ich upowaznieni przedstawiciele w Unii przeprowadzajg pomiary
halasu przy wszystkich pozycjach mikrofonu réwnoczesnie. Jest to szczegdlnie wazne w przypadku
prob dynamicznych. Jezeli nie jest to mozliwe, producenci lub ich upowaznieni przedstawiciele
w Unii doktadaja szczeg6lnych staran, aby zapewni¢ stabilne warunki w srodowisku badania oraz
zminimalizowa¢ ryzyko uwzglednienia niepozadanych zmian w hatasie emitowanym przez maszyng
lub przez wszelkie inne czynniki, w tym hatas w tle i predkos¢ wiatru.

3. Informacje, jakie nalezy poda¢ w sprawozdaniu

Raport z badan, wymagany w dokumentacji technicznej przewidzianej w pkt 3 zatacznika V, pkt 3
zatgcznika VI, pkt 2 zatacznika VII oraz ppkt 3.1 13.3 zalacznika VIII, zawiera dane techniczne
niezbedne do identyfikacji badanego zrodta hatasu, procedure badania hatasu oraz dane akustyczne
wykorzystane i uzyskane w trakcie badania.

Warto$¢ poziomu mocy akustycznej skorygowanego charakterystyka czestotliwosciowa A badanego
zrodla hatasu, ktérg nalezy podaé w raporcie, jest zapisana jako liczba calkowita (jesli reszta jest
mnigjsza niz 0,5, nalezy wpisa¢ nizsza liczbe catkowita, a jesli jest wigksza lub rowna 0,5, nalezy
wpisa¢ wyzszg liczbe catkowita).

W przypadku gdy z przyczyn i na warunkach okreslonych w ostatnim akapicie wprowadzenia do
niniejszego zatgcznika producenci lub ich upowaznieni przedstawiciele w Unii stosujg metody
przewidziane w wersji zalacznika III, ktora miata zastosowanie przed dniem [Urzgd Publikacji:
prosze wstawi¢ date rozpoczecia stosowania], na potrzeby ustalenia poziomu mocy akustycznej
producenci lub ich upowaznieni przedstawiciele w Unii zachowujg w raporcie z badan dane dotyczace
pomiaréw przeprowadzonych zgodnie zobiema metodami: metodami okreslonymi w wersji
zatgcznika III, ktora miata zastosowanie przed dniem [Urzgd Publikacji: prosze wstawi¢ date
rozpoczecia stosowania], oraz metodami ustanowionymi w niniejszym zataczniku.
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Wilasciwe organy krajowe i jednostki notyfikowane akceptujg w odniesieniu do modeli urzadzenia,
ktorego pierwsza sztuka zostata wprowadzona do obrotu lub wprowadzona do uzytku przed dniem
[Urzqd Publikacji: prosze wstawi¢ date rozpoczecia stosowanial, sprawozdania techniczne
z pomiaréw hatasu przeprowadzonych zgodnie z metodami okre§lonymi w wersji zatacznika III, ktéra
miata zastosowanie przed dniem [Urzqd Publikacji: prosze wstawi¢ datg rozpoczecia stosowania], do
celow oceny zgodnosci na podstawie procedur, o ktorych mowa w art. 14 ust. 1 dyrektywy, oraz do
celow wymogow dotyczacych dokumentacji technicznej takich produktow, przewidzianej w pkt 3
zatacznika V, w pkt 3 zaltgcznika VI, w pkt 2 zalacznika VII oraz w ppkt 3.1 i 3.3 zalgcznika VIII do
niniejszej dyrektywy, do dnia [Urzqd Publikacji: prosze wstawic¢ doktadng date — [ ...] 36 miesiecy od
daty rozpoczecia stosowania niniejszego rozporzqdzenia] .

4. Poprawka srodowiskowa Koa

Producenci lub ich upowaznieni przedstawiciele w Unii okreslaja poprawke srodowiskowa K2A
zgodnie z sekcja 4.3 normy EN ISO 3744:2010.

Jezeli K2A < 0,5 dB, mozna jg pomina¢.
Jezeli K2A > 4 dB, $rodowisko badania nie spetnia wymogoéw dyrektywy i nalezy je zmodyfikowac.

Producenci lub ich upowaznieni przedstawiciele w Unii stosuja specyfikacje dotyczace poprawki
srodowiskowej ustanowione w procedurze badania hatasu poszczegdlnych urzadzen, o ktoérych mowa
w czesci B niniejszego zalacznika, jezeli takie specyfikacje istnieja.
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CZESC B

PROCEDURY BADANIA HALASU POSZCZEGOLNYCH URZADZEN

0.

b)

Badanie urzadzenia bez obcigzenia

Strefa badania

Odbijajaca powierzchnia z betonu lub gtadkiego asfaltu.

Poprawka srodowiskowa K24

Koa=0

Powierzchnia pomiarowa/liczba pozycji mikrofonu/odlegtos¢ pomiarowa:
jezeli najwigkszy wymiar rownolegloscianu odniesienia nie przekracza 8 m:
potkula/szes¢ pozycji mikrofonu zgodnie z zatacznikiem F do normy EN ISO 3744:2010

jezeli najwigkszy wymiar rownoleglo$cianu odniesienia przekracza 8 m:
réwnolegtoscian wedtug ISO 3744:2010 z odlegtoscia pomiarowa

d=1m
Badanie bez obcigzenia
Badania hatasu sg przeprowadzane zgodnie z czgs$cia A ppkt 1.2 niniejszego zatacznika.

Okres(-y) obserwacji/ustalenie wynikowego poziomu mocy akustycznej, jezeli zastosowano
wiecej niz jeden warunek eksploatacji

Okres obserwacji wynosi co najmniej 15 s lub co najmniej 3 cykle pracy maszyny.
Platformy podnos$nikowe z silnikiem spalinowym

EN 280-1:2022, klauzula 4.12.2.
Wycinarki do krzakow

EN ISO 22868:2021.
Podnosniki budowlane do transportu towarow

Zob. nr 0.

Geometryczny $rodek silnika jest umieszczony powyzej $rodka potkuli. Podnosnik porusza si¢
bez obcigzenia i opuszcza poétkule — gdy konieczne — w kierunku punktu 1.

Budowlane pity tasmowe

EN ISO 19085-16:2021, klauzula 6.2.2.

Stosuje si¢ metode pomiaru okreslong w tej normie na podstawie EN ISO 3744:2010.
Budowlane stotowe pity tarczowe

Powierzchnia pomiarowa/liczba pozycji mikrofonu/odlegtos¢ pomiarowa

ISO 7960:1995, zatgcznik A, odlegtos¢ pomiarowa d =1 m.

Badanie pod obcigzeniem

ISO 7960:1995, zalacznik A (tylko pkt A2 lit. b)).

Okres obserwacji

ISO 7960:1995, zatacznik A.
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10.

Przenosne pity tancuchowe
a)  Urzadzenia nape¢dzane silnikiem spalinowym:
EN ISO 22868:2021.
b)  Urzadzenia napedzane silnikiem elektrycznym:
EN 62841-4-1:2020, zatacznik 1.
Pojazdy do wysokocisnieniowego sptukiwania i odsysania

W przypadku gdy oba urzadzenia moga pracowac réwnoczes$nie, odbywa si¢ to zgodnie z
nr 26 i 52 niniejszej czgsci B. Jezeli nie, emisje halasu obu urzadzen mierzy si¢ oddzielnie
1 zapisuje si¢ wyzsze wartosci.

Maszyny do zaggszczania
a)  Plyty wibracyjne i ubijaki wibracyjne:
EN 500-4: 2011, klauzula 5.10.1.
b) Walce:
EN 474-13:2022, klauzula 4.6.
Sprezarki
EN ISO 2151:2008.
Okres obserwacji wynosi co najmniej 15 s.
Reczne kruszarki do betonu i mtoty mechaniczne
a)  Urzadzenia nape¢dzane silnikiem spalinowym:
Powierzchnia pomiarowa/liczba pozycji mikrofonu/odlegtos¢ pomiarowa

Potkula/szes¢ pozycji mikrofonu zgodnie z zatacznikiem F do normy EN ISO 3744:2010
i ponizsza tabela, w zalezno$ci od masy urzadzenia podanej w ponizszej tabeli:

. L ) ,»Z dla pozycji
Masa urzadzenia m w kg Promien potkuli mikrofonu nr 2, 4, 6 i 8
m<10 2m 0,75 m
m=>10 4 m 1,50 m

Zamontowanie urzqdzenia
Wszystkie urzadzenia sg badane w pozycji pionowe;j.

Jesli badane urzadzenie posiada odprowadzanie powietrza, jego o$ jest jednakowo
odlegta od dwoch pozycji mikrofonu. Hatas zasilania napedem nie moze wplywaé na
pomiar emisji hatasu z urzagdzenia poddanego badaniom.

Podparcie urzadzenia

Urzadzenie jest sprzegnig¢te podczas badania z narzgdziem osadzonym w betonowym
bloku w ksztalcie sze§cianu, umieszczonym w betonowym dole, zaglebionym w ziemi.

Posredni stalowy element moze by¢ dodany w trakcie badan miedzy urzadzenie
inarzedzie podpierajace. Ten posredni element tworzy stabilng struktur¢ miedzy
urzadzeniem i podpierajagcym narzedziem. Rysunek 10.1 przedstawia te wymagania.
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Charakterystyka bloku

Blok jest w ksztalcie szeScianu o dlugosci krawedzi 0,60 m £ 2 mm i mozliwie
regularnym. Jest wykonany zbetonu zbrojonego iprawidlowo zageszczonego
w warstwach do 0,20 m w celu uniknigcia nadmiernego osiadania.

Jako$¢ betonu
Jako$¢ betonu odpowiada klasie C 50/60 normy EN 206:2013+A2:2021.

Szescian jest zbrojony przez stalowe prety o Srednicy 8 mm bez wiazan, a kazdy pret
pozostaje niezalezny od drugiego. Koncepcja rozwigzania jest zilustrowana na rysunku
10.2.

Narzedzie podtrzymujace

Narzedzie jest uszczelnione w bloku isktada si¢ zubijaka o $rednicy od 178 mm
do 220 mm i standardowego uchwytu narzgdzia identycznego znormalnie uzywanym
w badanym urzadzeniu izgodnym znormg ISO 1180:1983/Add 1:1985, lecz
dostatecznie dlugiego, aby umozliwi¢ przeprowadzenie badania.

Przeprowadza si¢ odpowiednie dzialanie w celu potaczenia obu czesci sktadowych.
Narzedzie jest zamocowane w bloku tak, ze spod ubijaka znajduje si¢ w odleglosci 0,30
m od gornej powierzchni bloku (zob. rysunek 10.2).

Blok pozostaje w dobrym stanie pod wzgledem mechanicznym, szczeg6lnie w punkcie,
gdzie spotykaja si¢ podtrzymujace narzedzie ibeton. Przed ipo kazdym badaniu
sprawdza sie, czy narzgdzie osadzone w betonowym bloku jest dobrze obetonowane.

Ustawienie szescianu

Szescian jest umieszczany w dole, catkowicie wypetnionym betonem, przykrytym ptyta
ekranujgcg o masie wlasciwej co najmniej 100 kg/m?, jak wskazano na rysunku 10.3, tak
aby gorna powierzchnia ptyty ekranujacej znajdowata si¢ w jednej ptaszczyznie z ziemig.
Aby unikna¢ jakiegokolwiek zaktocajacego hatasu, blok jest izolowany od dna i bokéw
dotu przez elastyczne bloki, ktorych czestotliwos$¢ odcinajaca nie jest wigksza niz potowa
czestotliwosci uderzeniowej nominalnej badanego urzadzenia, wyrazonej w iloSci
uderzen na sekunde.

Otwor w ptycie ekranujacej, przez ktory przechodzi uchwyt narzgdzia, jest mozliwie jak
najmniejszy i uszczelniony przez elastyczne nieprzepuszczajace dzwigku wypelnienie.

Badanie pod obcigzeniem
Urzadzenie poddane badaniu jest polaczone z podpierajacym narz¢dziem.

Urzadzenie poddane badaniu pracuje w stabilnych warunkach majacych takie same
wlasnosci akustyczne jak w czasie normalnego uzytkowania.

Urzadzenie poddane badaniu pracuje przy maksymalnej mocy okreslonej w instrukcjach
dostarczonych nabywcy.

Okres obserwacji

Okres obserwacji wynosi co najmniej 15 s.
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Rysunek 10.1

Szkic elementu posredniego
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Rysunek 10.2

Blok badawczy
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1.

12.

Rysunek 10.3

Urzadzenie do badania

Narzedzie robocze

Piyta ekranujaca

Polaczenie elastvczne J

Pianka pochianiajaca
Element posredni
Polaczenia elastyczne
Blok betonowy

Podkladka elastyczna na podparcie

62075 I

Wartos$¢ A musi by¢ taka, aby ptyta ekranujaca spoczywajaca na elastycznym potaczeniu
J spoczywata na jednakowej plaszczyznie z podtozem.

b) Urzadzenia napedzane silnikiem elektrycznym:
EN IEC 62841-2-6:2020, EN IEC 62841-2-6:2020/A11:2020, zatacznik I, klauzula 1.2.
¢) Urzadzenia napedzane pneumatycznie lub hydraulicznie:
Tak samo jak w przypadku urzadzenia napedzanego silnikiem spalinowym.
Mieszarki do betonu lub zaprawy murarskie;j
Badanie pod obcigzeniem

Mieszalnik (gruszka) jest wypetniony do pojemnosci znamionowej piaskiem o granulacji od 0
do 3 mm, o wilgotnosci 4-10 %.

Mieszalnik pracuje co najmniej z predkosciag znamionowa.
Okres obserwacji
Okres obserwacji wynosi co najmniej 15 s.
Wciagarki budowlane
a)  Urzadzenia nape¢dzane silnikiem spalinowym:
Zob. nr 0.

Geometryczny $rodek silnika jest umieszczony powyzej srodka potkuli; weiggarka musi
by¢ przytaczona, lecz bez zadnego obciazenia.

b)  Urzadzenia napedzane silnikiem elektrycznym:
EN 14492-2:2019, zatagcznik M.
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13.

14.

15.

16.

17.

18.

19.

20.

Pompy do betonu 1 agregaty tynkarskie
EN 12001:2012, zatacznik C.

Tasmy przenos$nikowe
Zob. nr 0.

Geometryczny $rodek silnika jest umieszczony powyzej srodka potkuli. Tasma porusza si¢ bez
obciazenia i opuszcza potkulg, gdzie niezbedne, w kierunku punktu 1.

Urzadzenia chtodzace na pojazdach
Badanie pod obcigzeniem

Urzadzenie chlodzace jest zainstalowane w rzeczywistej lub symulowanej przestrzeni
tadunkowej, a poziom dzwigku jest mierzony w stacjonarnej pozycji, dla ktoérej zgodnie
z instrukcjami dostarczonymi nabywcy wysoko$¢ urzadzenia chtodzacego jest reprezentatywna
dla przewidzianych wymogéw instalacji. Zrodto zasilania urzadzenia chtodzacego pracuje
w takim tempie, ktore powoduje maksymalna predkos¢ sprezarki chlodzacej i wentylatora
okreslong w instrukcjach. Jezeli urzadzenie chtodzace ma by¢ zasilane przez silnik napedzajacy
pojazd, silnik nie jest uzywany podczas pomiaru, a urzadzenie chlodzace jest przytaczone do
odpowiedniego zrddla energii elektrycznej. Ruchome jednostki ciagnikowe zostaja usuniete
podczas pomiaru.

Poziom dzwigku urzadzen chlodzacych instalowanych w przestrzeni tadunkowej jednostek
chlodniczych, co do ktorych istnieje wybor réznych zrodet napedu, mierzy si¢ oddzielnie dla
kazdego zrodta napedu. Podane w sprawozdaniu wyniki pomiaréw odzwierciedlaja co najmniej
sposob eksploatacji powodujacy maksymalng moc akustyczna.

Okres obserwacji
Okres obserwacji wynosi co najmniej 15 s.
Spycharki
ISO 6395:2008 oraz warunki eksploatacji i badania okreslone w zataczniku C do tej normy.
Wiertnice
a)  Wiertnice przejezdne:
EN 16228-2:2014+A1:2021, klauzula 5.12.
b) Urzadzenia do poziomych przewiertow sterowanych:
EN 16228-3:2014+A1:2021, klauzula 5.15.
¢) Wymienne urzadzenia pomocnicze do przewiertow:
EN 16228-7:2014+A1:2021, klauzula 5.3.
d) Wszelkie inne urzadzenia do przewiertow:
EN 16228-1:2014+A1:2021, klauzula 5.27.2.2.
Wywrotki
ISO 6395:2008 oraz warunki eksploatacji i badania okreslone w zalaczniku F do tej normy.
Urzadzenia do zatadunku i roztadunku cystern lub siloséw samochodowych
Zob. nr 9 odnosnie do sprezarek lub pomp prozniowych.
Zob. nr 56 odno$nie do pomp cieczy.

Koparki
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21.

22.

23.

24.

25.

ISO 6395:2008 oraz warunki eksploatacji i badania okre$lone w zatgczniku B do tej normy.
Koparko-tadowarki

ISO 6395:2008 oraz warunki eksploatacji i badania okreslone w zataczniku E do tej normy.
Kontenery do odzysku szkta

Do celow niniejszej procedury badania halasu przy pomiarze poziomu ci$nienia akustycznego
w punktach umieszczenia mikrofondw stosuje si¢ poziom cis$nienia akustycznego pojedynczego
zdarzenia zintegrowany w czasie Lg, zgodnie z definicjag w ppkt 3.4 normy EN ISO 3744:2010.

Poprawka srodowiskowa K4
Pomiar w przestrzeni otwartej
KZA:O

Pomiary w pomieszczeniu

Wartos¢ statej Koa, ustalona zgodnie z zatgcznikiem A do normy EN ISO 3744:2010, wynosi
<2,0 dB i w takim przypadku K»a zostaje pominigte.

Warunki eksploatacji podczas badania

Pomiar hatasu jest przeprowadzany podczas kompletnego cyklu, rozpoczynajacego si¢
z pustym kontenerem i zakonczonego, gdy 120 szklanych butelek zostalo wrzuconych do
kontenera.

Szklane butelki sa okreslone nastgpujaco:
—  pojemnos$¢: 75 cl;
— masa: 370+ 30 g.

Operator podczas badan trzyma kazda szklang butelke za szyjke dnem w kierunku otworu do
napetniania i wtedy wrzuca jg delikatnie do $rodka przez otwor do napeliania, w kierunku
srodka kontenera, unikajac, jesli to mozliwe, uderzania butelki o $ciany. Butelki wrzuca si¢ do
kontenera tylko przez jeden otwor najblizszy pozycji nr 12 mikrofonu.

Okres(-y) obserwacji/ustalenie wynikowego poziomu mocy akustycznej, jezeli zastosowano
wiecej niz jeden warunek eksploatacji

Poziom cis$nienia akustycznego pojedynczego zdarzenia zintegrowany w czasie skorygowany
charakterystyka czestotliwo$ciowg A mierzy si¢ rownoczesnie w sze$ciu pozycjach mikrofonu
dla kazdej szklanej butelki wrzucanej do kontenera.

Poziom mocy akustycznej pojedynczego zdarzenia zintegrowany w czasie skorygowany
charakterystyka czestotliwoSciowag A usredniony dla calej powierzchni pomiarowej jest
obliczany zgodnie z ppkt 8.2.2 normy EN ISO 3744:2010.

Poziom ci$nienia akustycznego pojedynczego zdarzenia zintegrowany w czasie skorygowany
charakterystyka czestotliwo$ciowa A usredniony dla wszystkich 120 szklanych butelek jest
obliczany jako $rednia logarytmiczna pozioméw cisnienia akustycznego pojedynczego
zdarzenia zintegrowanych w czasie skorygowanych charakterystyka czestotliwosciowa A
usrednionych na catej powierzchni pomiarowe;.

Rowniarki

ISO 6395:2008 oraz warunki eksploatacji i badania okreslone w zalaczniku G do tej normy.
Przycinarki do trawy/przycinarki krawedziowe do trawy

Zob. nr 2.
Przycinarki do zywoptotu
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26.

27.

28.

a) Urzadzenia napedzane silnikiem spalinowym:
EN ISO 22868:2021.

b) Urzadzenia napedzane silnikiem elektrycznym:
EN IEC 62841-4-2:2019, zatacznik 1, klauzula 1.2.

Wysokoci$nieniowe maszyny do sptukiwania
Badanie pod obcigzeniem

Wysokocisnieniowa maszyna do sptukiwania jest badana w potozeniu stacjonarnym. Silnik
i pomocnicze uktady pracuja przy predkosci przewidzianej przez producenta dla eksploatacji
narzedzia roboczego. Pompy wysokocisnieniowe pracuja przy ich maksymalnej predkosci
i ci$nieniu roboczym podanym przez producenta. Uzywajac przystosowanej do zmiany
cisnienia dyszy, zawor redukujacy ci$nienie nastawia si¢ precyzyjnie na ci$nienie nominalne.
Hatas przeptywu przez dysze nie ma wplywu na wyniki pomiarow.

Okres obserwacji
Okres obserwacji wynosi co najmniej 30 s.
Wysokoci$nieniowe maszyny wodno-strumieniowe
a)  Urzadzenia o ciSnieniu znamionowym < 35 MPa:
EN 60335-2-79:2012, zatacznik CC.
b)  Urzadzenia o ciSnieniu znamionowym > 35 MPa:
EN 1829-1:2010, klauzula 6.8.
Mtoty hydrauliczne
Powierzchnia pomiarowa/liczba pozycji mikrofonu/odlegtos¢ pomiarowa

Potkula/szes¢ pozycji mikrofonu zgodnie z zatgcznikiem F do normy EN ISO 3744:2010/r = 10
m.

Zamontowanie urzqdzenia

Na potrzeby badania mtot jest zamocowany na nos$niku ijest przylaczony do specjalnego
stanowiska badawczego. Rysunek 28.1 przedstawia charakterystyke takiego stanowiska,
a rysunek 28.2 przedstawia polozenie nosnika.

Nosnik
Nosnik do badania mtota spetnia wymogi specyfikacji technicznych badania mtota, szczegolnie

w zakresie masy, mocy hydraulicznej, wydatku i ci$nienia oleju oraz ci$nienia w przewodzie
powrotnym.

Zamontowanie

Montaz mechaniczny, jak réwniez polaczenia (przewody gietkie, rury itp.) odpowiadaja
specyfikacjom podanym w danych technicznych mtota. Caly znaczacy hatas powodowany
przez rury irézne mechaniczne czgsci skladowe potrzebne do instalacji musi byé
wyeliminowany. Wszystkie przytaczenia musza by¢ pewnie zamocowane.

Stabilnos¢ miota i statyczna sita utrzymujaca
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Mtot jest doktadnie dociskany w dot przez nosnik w celu utrzymania takiej samej stabilnos$ci,
jaka wystepuje w normalnych warunkach eksploatacji. Mlot musi pracowaé¢ w pozycji
pionowe;j.

Narzedzie

Do pomiardéw stosuje si¢ tepy bijak miota. Dtugo$¢ narzedzia musi spetnia¢ wymogi podane na
rysunku 28.1 (blok badawczy).

Badanie pod obcigzeniem

Hydrauliczna moc pobierana i natezenie przeplywu oleju

Warunki eksploatacji milota hydraulicznego sa odpowiednio dostosowane, mierzone
i zapisywane wraz z odpowiednimi wartosciami zawartymi w specyfikacji technicznej. Mtot
poddany badaniu musi by¢ stosowany w taki sposob, aby zostato osiagnig¢te co najmniej 90 %
maksymalnej mocy hydraulicznej i przeptywu oleju.

Nalezy dolozy¢ staran, aby calkowita niepewno$¢ tancuchow pomiarowych ps i Q byla
utrzymana w granicach 5%, co zapewni okre§lenie hydraulicznej mocy pobieranej
z doktadnoscia = 10 %. Przyjmujac liniowa korelacje miedzy hydraulicznag moca pobierana
i emitowang moca akustyczng, oznaczaloby to odchylenie mniejsze niz + 0,4 dB przy
okreslaniu poziomu mocy akustyczne;j.

Regulowane cze$ci sktadowe wplywajace na moc mlota

Nastawienie wszystkich akumulatorow, centralnych zaworéw cisnienia i innych mozliwych do
nastawienia czeSci  sktadowych musi odpowiadaé wartoSciom podanym w danych
technicznych. Jezeli wiecej niz jeden parametr majacy wpltyw jest fakultatywny, pomiary
musza by¢ wykonane przy wszystkich mozliwych nastawieniach. Jako wynik podawane sa
warto$ci minimalne i maksymalne.

Mierzone wielkosci

ps Srednia warto$¢ hydraulicznego ciénienia zasilajacego podczas eksploatacji mtota,
obejmujacego co najmniej 10 uderzen.

Q Srednia warto$¢ wlotowego natezenia przeptywu oleju mierzona na wylaczniku
réwnoczesnie z ps.

T Temperatura oleju musi wynosi¢ migdzy + 40 a + 60 °C podczas pomiaréw. Temperatura
korpusu wytacznika hydraulicznego musi by¢ ustabilizowana na poziomie temperatury
normalnej eksploatacji przed rozpoczgciem pomiarow.

P,  Wstepne ci$nienie gazu wszystkich akumulatorow mierzy si¢ w stanie statycznym
(niezalaczony wylacznik) przy ustabilizowanej temperaturze otoczenia + 15 / + 25 °C.
Zmierzona temperatura otoczenia jest zapisywana wraz ze zmierzonym wstgpnym
ci$nieniem gazu akumulatora.

Parametry, ktore podlegaja oszacowaniu na podstawie zmienionych parametrow pracy

PIN Hydrauliczna moc pobierana wytgcznika PIN = ps Q
Pomiar cisnienia hydraulicznej linii zasilajacej, ps:
— ps jest mierzone tak blisko wylacznika wlotowego, jak to mozliwe;

— ps jest mierzone cisnieniomierzem ($rednica minimalna: 100 mm; klasa doktadno$ci
+ 1,0 % FSO);

Doptywowe natgzenie przeptywu oleju wylacznika, Q

— Q musi by¢ mierzone w zasilajacej linii ci$nieniowej tak blisko otworu wlotowego
wylacznika, jak to mozliwe;
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- Q musi by¢ mierzone przy pomocy elektrycznego przeptywomierza (klasa doktadno$ci
+ 2,5 % wartosci odczytanej).

Punkt pomiarowy temperatury oleju, T

- T musi by¢ mierzone w zbiorniku oleju nos$nika lub w linii hydraulicznej przytaczonej do
mtota. Punkt pomiarowy jest okreslony w raporcie z badan.

- Doktadnos¢ odczytu temperatury zawiera si¢ w + 2 °C wartosci rzeczywistej.
Okres obserwacji/ustalenie wynikowego poziomu mocy akustycznej
Okres obserwacji wynosi co najmniej 15 s.

Pomiary sg powtarzane trzy lub wigcej razy, jesli to niezbedne. Wynik konicowy jest obliczany
jako $rednia arytmetyczna dwoch najwyzszych wartosci, ktore nie roznia si¢ o wigeej niz 1 dB.
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Rysunek 28.1

/D*

F=10m

srednica narzedzia (mm);

Rysunek 28.2
d3
dz2
d1 Uszczelka narzedzia
Miot 48
Pusta przestrzen
_
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Elastyczne elementy
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Definicje

srednica kowadta, 1 200 = 100 mm;

wewngtrzna $rednica struktury podtrzymujacej kowadto, < 1 800 mmy;
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29.

30.

d3  $rednica pomostu bloku badawczego, < 2 200 mm,;
d4  $rednica otworu na narzgdzie, w pomoscie, < 350 mm;
d5  $rednica uszczelnienia narzedzia, < 1 000 mm;

hl  widoczna dhugo$¢ narzedzia pomiedzy najnizsza czesScig obudowy i gérng powierzchnia
uszczelnienia narzedzia (mm), hy=d £+ d/2;

h2  grubo$¢ uszczelnienia narzedzia ponad pomostem, <20 mm (jezeli uszczelnienie
narzedzia jest umieszczone ponizej pomostu, jego grubo$¢ nie jest ograniczona; moze
ono by¢ zrobione z piankowej gumy);

h3  odleglos¢ miedzy gornag powierzchnia pomostu a gérng powierzchnia kowadta,
250 £ 50 mm;

h4  grubos$é izolacyjnego uszczelnienia pomostu z piankowej gumy, < 30 mm;
h5  grubo$¢ kowadta, 350 = 50 mm;
h6  zaglebienie narzedzia, < 50 mm.

Jesli goérna powierzchnia bloku badawczego ma ksztatt kwadratu, maksymalny wymiar
dhugosci wynosi 0,89 x odpowiadajaca $rednica.

Pusta przestrzen migdzy pomostem ikowadlem moze by¢ wypeliona elastyczng guma
piankowg lub innym pochfaniajgcym materiatem, o gestosci < 220 kg/m?>.

Uklady hydrauliczne
Zamontowanie urzqdzenia

Zmechanizowane hydrauliczne przetwornice cisnienia sg instalowane na odbijajacej
plaszczyznie; zmechanizowane hydrauliczne przetwornice ci$nienia zamontowane na ptozach
sa umieszczone na podstawie o wysokosci 0,40 m, chyba Ze jest to inaczej wymagane
w warunkach instalowania podanych przez producenta.

Badanie pod obcigzeniem
Podczas badania zadne narzedzia nie sg przytaczane do hydraulicznej przetwornicy cis$nienia.

Hydrauliczna przetwornica ci$nienia jest doprowadzona do jej stanu stacjonarnego w zakresie
okreslonym przez producenta. Pracuje przy nominalnej predkosci i przy nominalnym ci$nieniu.
Nominalne wartosci predkosci icisnienia musza by¢ takie jak podane w instrukcjach
dostarczonych nabywcy.

Okres obserwacji
Okres obserwacji wynosi co najmniej 15 s.
Wycinarki do fug
a)  Pilarki podlogowe kierowane przez pieszego:
EN 13862:2021, klauzula 4.10.2.

b) Przenosne, reczne wurzadzenia napedzane silnikiem spalinowym,
zamontowane na konstrukcji jezdnej, stosowane jako pily podlogowe:

EN ISO 19432-1:2020, klauzula 4.19.2.
¢) Inne wycinarki do fug:
Badanie pod obcigzeniem

Wycinarka do fug jest wyposazona w mozliwie najwicksze ostrze okreslone przez
producenta w instrukcjach dostarczonych nabywcy. Silnik pracuje przy maksymalnej
predkosci z ostrzem nieobcigzonym.
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31.

32.

33.

34.

35.

36.

37.

38.

39.

Okres obserwacji
Okres obserwacji wynosi co najmniej 15 s.
Ugniatarki wysypiskowe
ISO 6395:2008 oraz warunki eksploatacji i badania okre$lone w zataczniku H do tej normy.
Kosiarki
a) Kosiarki rotacyjne i bebnowe napedzane silnikiem spalinowym:
EN ISO 5395-1:2013, EN ISO 5395-1:2013/A1:2018, klauzula 4.3 tiret drugie.
Poprawka srodowiskowa K.
Jezeli Koa £ 0,5 dB, mozna jg pominac.

b) Rotacyjne i b¢ebnowe kosiarki napedzane silnikiem elektrycznym, stojace,
przystosowane do jazdy na nich i kierowane przez pieszego:

EN IEC 62841-4-3:2021, EN IEC 62841-4-3:2021/A11:2021, zatacznik I, klauzula 1.2.
Przycinarki do trawnika/przycinarki krawedziowe do trawnika
EN 50636-2-91:2014, zatacznik CC.
Dmuchawy do lisci
a)  Urzadzenia nape¢dzane silnikiem spalinowym:
EN ISO 22868:2021.
b) Urzadzenia napedzane silnikiem elektrycznym:
EN 50636-2-100:2014, zatacznik CC.
Zbieracze do lisci
Zob. nr 34.
Wozki podnos$nikowe
EN 12053:2001+A1:2008.
Y.adowarki
ISO 6395:2008 oraz warunki eksploatacji i badania okreslone w zalaczniku D do tej normy.
Zurawie samojezdne
EN 13000:2010+A1:2014, klauzula 5.3.
Samojezdne kontenery na odpady
Strefa badania
— Odbijajaca powierzchnia z betonu lub gtadkiego asfaltu.

— Pomieszczenie laboratoryjne, ktore zapewnia warunki pola swobodnego na calej
plaszczyznie pomiarowe;.

Poprawka srodowiskowa K4
Pomiar w przestrzeni otwartej:
Koa = 0

Pomiar w pomieszczeniu:
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Wartos¢ statej Koa, ustalona zgodnie z zatgcznikiem A do normy EN ISO 3744:2010, wynosi
<2,0 dB i w takim przypadku K»a zostaje pominigte.

Powierzchnia pomiarowa/liczba pozycji mikrofonu/odlegtos¢ pomiarowa

Potkula/sze$¢ pozycji mikrofonu zgodnie z zatgcznikiem F do normy EN ISO 3744:2010/r =
3m.

Warunki eksploatacji podczas badania
Wszystkie pomiary sg przeprowadzane z pustym kontenerem.

Badanie nr 1: Swobodne zamykanie pokrywy w dot wzdluz korpusu kontenera

Aby zminimalizowa¢ wptyw operatora na pomiary, znajduje si¢ on przy tylnym boku kontenera
(od strony zawiasow). Pokrywa jest uwalniana z podtrzymywania w punkcie $rodkowym
podczas zamykania, aby zapobiec jej wypaczaniu podczas spadania.

Pomiar jest przeprowadzany podczas nastgpujgcego cyklu powtarzanego 20 razy:
— poczatkowo pokrywa jest podniesiona pionowo;

- pokrywa jest uwalniana do przodu, w miar¢ mozliwosci bez szarpni¢¢, z operatorem
z tyhu kontenera, nieruchomym az do zamknigcia pokrywy;

— po zupelnym zamkni¢ciu pokrywa jest podnoszona do jej poczatkowego potozenia.
Uwaga: W razie potrzeby operator moze chwilowo si¢ poruszy¢, aby podnies¢ pokrywe.

Badanie nr 2: Catkowite otwarcie pokrywy

Aby zminimalizowa¢ wptyw operatora na pomiary, musi on znajdowa¢ si¢ przy tylnym boku
kontenera (od strony zawiaséw) dla kontenera czterokolowego lub przy prawej stronie
kontenera (pomiedzy pozycja nr 10 i pozycja nr 12 mikrofonu) dla kontenera dwukotowego.
Pokrywa jest uwalniana z podtrzymywania w punkcie srodkowym lub tak blisko niego, jak to
jest mozliwe.

Aby zapobiec jakiemukolwiek poruszeniu si¢ kontenera, kota sa zahamowane podczas
pomiaru. W przypadku konteneréw dwukotowych oraz aby zapobiec jakiemukolwiek odbiciu
kontenera, operator moze przytrzymywaé go przez trzymanie wierzchotka obrzeza reka.

Pomiar jest przeprowadzany podczas nastgpujacego cyklu:
— poczatkowo pokrywa jest otwarta poziomo;
— pokrywa jest uwalniana bez nadawania impulsu;

— po calkowitym otwarciu iprzed mozliwym odbiciem pokrywa jest podnoszona do jej
poczatkowego potozenia.

Badanie nr 3: Przetaczanie kontenera po sztucznym nieregularnym torze

Do tego badania jest uzywany sztuczny tor do badan, odtwarzajgcy nieregularny teren. Taki tor
do badan sktada si¢ z dwoch rownolegtych pasow ze stalowej siatki oczkowanej (6 m dtugosci
1400 mm szerokosci), przymocowanych na odbijajacej ptaszczyznie, co okoto 20 cm.
Odlegto$¢ migdzy dwoma pasami jest dostosowywana w zaleznos$ci od typu kontenera w celu
umozliwienia przetaczania kot przez catg dlugos¢ toru. Warunki montazu zapewniaja ptaska
powierzchnig. Jesli jest to niezbedne, tor jest umocowany na ziemi poprzez Sprezynujacy
materiat, aby unikng¢ emisji hatasu zaktdcajacego.

Uwaga: Kazdy pas moze sktada¢ si¢ z kilku elementow o szerokosci 400 mm potaczonych
razem.

Przyktad odpowiedniego toru przedstawiony jest na rysunkach 39.1 i 39.2. Operator znajduje
si¢ po stronie zawiasOw pokrywy.
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Pomiar jest przeprowadzany, gdy operator ciggnie kontener wzdluz sztucznego toru, ze stalg
predkoscig w przyblizeniu 1 m/s, migdzy punktem A ipunktem B (odleglos¢ 4,24 m — zob.
rysunek 39.3), kiedy o$ kot (w przypadku dwukotowego kontenera) lub pierwsza o§ kot (w
przypadku czterokotowego kontenera) osigga punkt A lub punkt B. Taka procedura jest
powtarzana trzy razy w kazdym kierunku.

Podczas badania kontenera dwukolowego kat migdzy kontenerem i torem wynosi 45°. Dla
czterokotowego kontenera operator zapewnia wtasciwy kontakt wszystkich kot z torem.

Okresy obserwacji/ustalenie wynikowego poziomu mocy akustycznej, jezeli zastosowano wiecej
niz jeden warunek eksploatacji

Badania nr 1 i 2: Swobodne zamykanie pokrywy w dél wzdluz korpusu kontenera i calkowite
otwieranie pokrywy

Jezeli to mozliwe, pomiary sg przeprowadzane rownoczesnie w szesciu pozycjach mikrofonu.
W innym przypadku pomiary poziomu dzwieku w kazdej pozycji mikrofonu sg klasyfikowane
w porzadku wzrastajacym, a poziomy mocy akustycznej oblicza si¢ z wartosci otrzymanych
w kazdej pozycji mikrofonu zgodnie z ich kolejnoscia.

Poziom ci$nienia akustycznego pojedynczego zdarzenia zintegrowany w czasie skorygowany
charakterystyka czestotliwo$ciowa A jest mierzony dla kazdego z 20 zamknig¢¢ i 20 otwaré
pokrywy w kazdym punkcie pomiarowym. Poziomy mocy akustycznej Lwashutting 1 LwAopening 53
obliczane ze $redniej kwadratowej z pigciu najwyzszych sposrod otrzymanych wartosci.

Badanie nr 3: Przetaczanie kontenera po sztucznym nieregularnym torze

Okres obserwacji T jest rowny czasowi niezbednemu do przebycia odlegtosci miedzy pkt A pkt
B na torze.

Poziom mocy akustycznej Lwaroliing jest rowny $redniej z szesciu wartosci rdznigcych si¢ mniej
niz o 2 dB. Jesli to kryterium nie jest spetnione z szeScioma pomiarami, cykl jest powtarzany
tak czesto, jak jest to konieczne.

Wynikowy poziom mocy akustycznej jest obliczany w nastepujacy sposob:

LWA =10 10g 1/3 (100,1 LwAshutting 4 100,1 LwAopening 4 100,1 LWArolling)

Rysunek 39.1

Schemat toru do badan
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1. Drewniana listwa oporowa

2. Powierzchnie, po ktorych jest przetaczany kontener
3. Rozstaw dostosowany do pojemnika

22

L00 mm

3
=
P=3
t

PL



Rysunek 39.2

Szczegoly budowy i montazu toru do badan

LY

[ 5%

s

AA

1. — Sztywny pret stalowy (4 mm) 2. Drewniana listwa oporowa (20 mm x 25 mm)
— Oczko siatki: (50 mm x 50 mm) 3. Plaszczyzna odbyjajaca

Rysunek 39.3

Odleglo$¢ pomiarowa

1. Zawias
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40.

41.

42.

43.

44,

45.

46.

47.

48.

49.

50.

Redlice motorowe
Zob. nr 32.
Narzedzie jest odtgczone lub usuniete podczas pomiaru.
Wykonczarki do nawierzchni
EN 500-6:2006+A1:2008, klauzula 5.17.
Urzadzenia do palowania
a) Sprzet do fundamentowania:
EN 16228-4:2014+A1:2021, klauzula 5.8.
b) Wymienne urzadzenia pomocnicze do palowania:
EN 16228-7:2014+A1:2021, klauzula 5.3.
¢)  Wszelkie inne urzadzenia do przewiertow:
EN 16228-1:2014+A1:2021, klauzula 5.27.2.2.
Uktadarki do rur
ISO 6393:2008.
Maszyny gasienicowe do pracy na $niegu

ISO 6393:2008, zzachowaniem tych samych procedur iwarunkow eksploatacji jak dla
spycharek ciagnikowych. Wyznaczona powierzchnia badawcza jest twarda plaszczyzna
odbijajaca (ISO 6393:2008, klauzula 5.3.2).

Agregaty pradotworcze
EN ISO 8528-10:2022.
Stosuje si¢ metod¢ pomiaru okreslong w tej normie na podstawie EN ISO 3744:2010.
Zamiatarki zmechanizowane
a) Zamiatarki drogowe:
EN 17106-2:2021, klauzula 4.3.
b) Inne zamiatarki zmechanizowane uzywane na zewnatrz pomieszczen:
EN 60335-2-72:2012, zatacznik DD.
Pojazdy do zbierania odpadow
EN 1501-4:2023.
Drogowe maszyny frezujace
EN 500-2:2006+A1:2008, klauzula 5.17.
Spulchniarki
a)  Urzadzenia napedzane silnikiem spalinowym:
EN 13684:2018, klauzula 5.16.2.
b) Urzadzenia napedzane silnikiem elektrycznym:
EN IEC 62841-4-7:2022, EN IEC 62841-4-7:2022/A11:2022, zatacznik I, klauzula 1.2.
Strzepiarki/widrownice

a)  Ogrodowe strzepiarki/wiorownice z recznym podawaniem:
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b)

51.
a)

b)

(1)  Urzadzenia napedzane silnikiem spalinowym:
EN 13683:2003+A2:2011, klauzula 5.10.2;
EN 13683:2003+A2:2011/AC:2013.
(i1)) Urzadzenia napedzane silnikiem elektrycznym:
EN 50434:2014, klauzula 20.107.2.
Widrownice do drewna dla leSnictwa z r¢ecznym podawaniem poziomym:
EN 13525:2020, klauzula 5.5.

Wiorownice do drewna dla leSnictwa z r¢cznym podawaniem pionowym,
wiorownice do drewna dla le$nictwa zpodawaniem mechanicznym
(pionowym i poziomym) i inne strzepiarki/widrownice:

Badanie pod obcigzeniem

Strzepiarka/wiorownica jest badana podczas rozdrabniania co najmniej jednego kawatka
drewna.

Strzepiarka/wiorownica jest badana podczas rozdrabniania okraglego kawatka drewna
(sucha sosna lub sklejka), o dtugosci co najmniej 1,5 m, ktory jest zaostrzony z jednego
konca i ma $rednice w przyblizeniu réwng wartosci maksymalnej, na jaka strzepiarka/
widrownica jest zaprojektowana, okreslonej w instrukcjach dostarczonych nabywcy.

Okres obserwacji/ustalenie wynikowego poziomu mocy akustycznej

Okres obserwacji konczy si¢ wtedy, gdy nie ma wigcej zadnego materiatu w strefie
rozdrabniania, lecz nie przekracza 20 s. Jezeli obydwa warunki eksploatacji sa mozliwe,
zapisuje si¢ ten, ktory powoduje wyzszy poziom mocy akustycznej.

Maszyny do usuwania $niegu z wirujgcymi narzedziami

Maszyny do od$niezania drog:
EN 17106-3-1:2021, klauzula 4.2.
Odsniezarki kierowane przez pieszego i przystosowane do jazdy na nich:
(1)  Urzadzenia napedzane silnikiem spalinowym:
EN ISO 8437-4:2021, zatacznik A.
(i1)) Urzadzenia napedzane silnikiem elektrycznym:

Przed rozpoczg¢ciem badania maszyna musi pracowaé z maksymalng predkoscia
bez obcigzenia przez 10 minut. Zbierarka lub przyrzady wirnikowe sa smarowane
zgodnie z instrukcjami producenta.

Podczas badania zbierarka lub wirnik musza by¢ wlaczone i nieobcigzone.
Badanie przeprowadza si¢ w potozeniu stacjonarnym przy maksymalnej predkosci
bez obciazenia.

Pomiaru maszyn dokonuje si¢ poprzez umieszczenie ich na powierzchni w taki
sposob, aby rzut srodka geometrycznego ich gltdownych czgéci (z wylaczeniem
uchwytow itp.) pokrywat si¢ zpoczatkiem uktadu wspotrzednych pozycji
mikrofonu. Jezeli wykorzystywana jest sztuczna powierzchnia, nalezy ja umiescié
w taki sposob, aby jej $rodek geometryczny pokrywat si¢ roOwniez z poczatkiem
uktadu wspotrzgdnych pozycji mikrofonu. Podtuzna 0§ maszyny musi znajdowac
si¢ na osi X. Pomiar przeprowadza si¢ bez udziatu operatora.

Podczas pomiar6w maszyna musi pracowaé w stabilnych warunkach. Po
osiggnigciu stalej warto$ci emisji halasu przedziat czasowy pomiaru wynosi co
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52.

53.

54.

55.

56.

57.

najmniej 15 s. Jezeli pomiaréw dokonuje si¢ w pasmach czestotliwosci oktawy lub
jednej trzeciej oktawy, minimalny okres obserwacji wynosi 30 s dla pasm
czestotliwosci ustawionych na 160 Hz lub ponizej i 15 s dla pasm czgstotliwo$ci
ustawionych na 200 Hz lub powyzej.

Pojazdy z urzadzeniem wysysajacym
Badanie pod obcigzeniem

Pojazd zurzadzeniem do wysysania jest badany w ustawieniu stacjonarnym. Silnik
i pomocnicze uktady pracuja przy predkosci przewidzianej przez producenta dla eksploatacji
narzedzia roboczego. Pompy prozniowe pracuja z maksymalna predkoscia okreslong przez
producenta. Uklad ssacy pracuje w taki sposdb, ze wewnetrzne ci$nienie jest rowne ci$nieniu
atmosferycznemu (0 % prozni). Hatas przeptywu przez dysze ssgacg nie ma wptywu na wyniki
pomiarow.

Okres obserwacji
Okres obserwacji wynosi co najmniej 15 s.
Zurawie wiezowe
EN 14439:2006+A2:2009, klauzula 6.4.1
Koparki do rowow
ISO 6393:2008.
Mieszarki samochodowe
EN 12609:2021, zatacznik B.
Zespolone pompy wodne
EN ISO 20361:2019, EN ISO 20361:2019/A11:2020.
Stosuje si¢ metod¢ pomiaru okreslong w tej normie na podstawie EN ISO 3744:2010.
Okres obserwacji wynosi co najmniej 15 s.
Agregaty spawalnicze
EN ISO 8528-10:2022.
Stosuje si¢ metod¢ pomiaru okreslong w tej normie na podstawie EN ISO 3744:2010.
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