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LISA
LT LISA

VALITINGIMUSTES KASUTATAVATE SEADMETE TEKITATAVA OHUMURA
MOOTMISE MEETODID

Sissejuhatus

Kéesolev lisa sisaldab ohumiira mddtmise meetodeid, mida kasutatakse valitingimustes
kasutatavate seadmete helivdoimsustaseme mairamiseks.

Kéesoleva lisa A osas on sétestatud miiraemissiooni pohistandard ja selle iildised tdiendused,
mille alusel moddetakse miiraallikat imbritseval modtepinnal helirdhutaset ja arvutatakse
selle allika tekitatud helivoimsustase.

Kéesoleva lisa B osas on sdtestatud seadmepohine miirakatse eeskiri, mis esitatakse kas
viitena konkreetsele standardile voi kohaldatavate katse- ja tootingimuste kirjeldusena, mille
hulka kuulub:

a)  katsekeskkond;

b)  keskkonnakorrektsiooni (K2a) véartus;

c) modtepinna kuju ja modtmed;

d) kasutatavate mikrofonide arv ja asukohad;
e) nduded seadme paigalduse kohta;

f)  summaarse helivoimsustaseme arvutamise meetod, kui tuleb teha mitu katset eri
tootingimustes.

Teatavat tiilipi seadmete katsetamisel kasutavad liidu tootjad vdi nende volitatud esindajad
miira pohistandardit ja kédesoleva lisa A osa {ildisi tdiendusi ning B osas sétestatud
seadmepdhist miirakatse eeskirja. B osas esitatud miirakatse eeskirjade otstarve on tdiendada
A osas sitestatud tehnilist kirjeldust, vottes arvesse eri seadmekategooriate omadusi. Kui
B osas esitatud miirakatse eeskirjadega on ette ndhtud voimalus valida erinevate
alternatiivsete tehniliste lahenduste vahel, kasutavad liidu tootjad vOi nende volitatud
esindajad A osas sdtestatud tehnilisele kirjeldusele vastavaid lahendusi. A ja B osa vahelise
vastuolu korral on iilimuslikud B osa sétted.

Kui mone seadmekategooria seadmemudeli suhtes B osas vdi selles osutatud standardites
sdtestatud miirakatse eeskirju ei kohaldata, méédravad liidu tootjad vOi nende volitatud
esindajad garanteeritud helivoimsustaseme vastavalt A osas osutatud miira pohistandardile ja
kohaldatavatele lisadele.

Kui kéesolevas lisas voi III lisa versioonis, mida kohaldati [Viljaannete talitus: palun
sisestada kohaldamise alguskuupdev] sétestatud miiramodtmismeetodite kasutamine
pohjustaks toote nouetele vastavuse kaks erinevat olukorda, st seadme garanteeritud
helivoimsustase iiletab iihe meetodiga arvutatult artiklis 12 sétestatud lubatud
helivdimsustaseme, kuid teise meetodi korral mitte, méidravad liidu tootjad vOi nende
volitatud esindajad artiklis 12 loetletud seadmete mdddetud helivoimsustaseme ja
garanteeritud helivdimsustaseme vastavalt meetoditele, mis on sitestatud III lisa versioonis,
mida kohaldati enne [Viljaannete talitus: palun sisestada kohaldamise alguskuupdev], kuni
artiklis 12 sétestatud lubatud helivdimsustasemed on muudetud. Sellisel juhul kasutavad
teavitatud asutused ja turujirelevalveasutused ka meetodit, mis on sitestatud III lisa
versioonis, mida kohaldati enne [Viljaannete talitus: palun sisestada kohaldamise
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alguskuupdev], et teha mirakatseid, kui need on ndutavad kohaldatavas
vastavushindamismenetluses.

A 0SA
MURA POHISTANDARD

Liidu tootjad vdi nende volitatud esindajad kasutavad helivoimsustaseme Lwa modtmiseks
miira pdhistandardit EN ISO 3744:2010, arvestades A osas sdtestatud iildisi tdiendusi. Liidu
tootjad voi nende volitatud esindajad kohaldavad kd&iki standardi EN ISO 3744:2010 punkte,
kui A osas voi kéesoleva lisa B osas esitatud miirakatse eeskirjas ei ole sétestatud teisiti.

1. Miiraallika kéitamine katse ajal
1.1. Ventilaatori kiirus

Koik seadme mootorile voi selle hiidrosiisteemile paigaldatud ventilaatorid peavad katse ajal toGtama.
Liidu tootjad vdi nende volitatud esindajad médravad ventilaatori kiiruse vastavalt punktide a—d
nduetele, margivad ventilaatori kiiruse katseprotokolli ja kasutavad seda edasistes mdotmistes.
Ventilaatorid ei tohi katsete ajal td6tada tagurpidireziimis.

a)  Ventilaatori ajam, mis on otse ithendatud mootori voi hiidrosiisteemiga

Ventilaatori ajam, mis on otse ithendatud mootori voi selle hiidrosiisteemiga, peab katse ajal
tootama.

b)  Ventilaatori ajam mitme erineva kiirusega
Ventilaatorit, millel on mitu to6kiirust, katsetatakse tihel jargmistest viisidest:
1) selle maksimaalsel todkiirusel;

i1) esimesel katsel on ventilaator seatud nullkiirusele ja teisel katsel on ventilaator
seatud maksimumkiirusele.

Punkti ii kohaldamisel arvutatakse saadud pinna A-sageduskorrektsiooniga helirShutase
Lya, ithendades molemad katsetulemused jargmise valemi abil:

Lpa=101g (0,3 x 10%! Lpa0%+0,7 x 100,1 Lpa,100 %)
kus

— Lyao% on pinna A-sageduskorrektsiooniga helirdhutase, mis on moddetud
ventilaatori nullkiirusel;

— Lpa,100% on pinna A-sageduskorrektsiooniga helirdhutase, mis on moddetud
ventilaatori maksimumkiirusel.

c)  Ventilaatori ajam sujuvalt muudetava kiirusega

Kui ventilaator to6tab sujuvalt muudetava kiirusega, tehakse katse kas vastavalt punkti 2.1
alapunktile b v6i ventilaatori kiirusel vidhemalt 70 % maksimumkiirusest.

Viskostaatilised ventilaatorid, mida reguleeritakse automaatselt mootori temperatuuriga,
loetakse tootavaks sujuvalt muudetaval kiirusel, olenemata sellest, kust juhtsignaal périneb;

d)  Rohkem kui iihe ventilaatoriga seadmed

Kui masinal on rohkem kui iiks ventilaator, peavad koik ventilaatorid tootama vastavalt
kas punktis a, b v0i ¢ sitestatud tingimustel.

1.2. Joumasinaga seadme katsetamine koormuseta
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Enne koormuseta joumasinate tekitatava miira mdotmist soojendavad liidu tootjad v&i nende volitatud
esindajad seadme mootorit ja hiidrosiisteemi vastavalt kasutusjuhendile ning jargivad ohutusndudeid.

Liidu tootjad voi nende volitatud esindajad mdddavad miira liikkumatu seadmega, todseadmeid ja
liilkurmehhanismi kasutamata. Mddtmise tarbeks tootab mootor tithikdigul! mitte vihem kui
nimikiirusel, mis vastab nimivdimsusele’.

Kui masinat varustatakse energiaga generaatori voi vorguvoolu abil, siis toitevoolu sagedus, mis on
ette ndhtud tootja poolt, peab olema stabiilne tépsusega+1 Hz, kui masin on varustatud
astinkroonmootoriga, ja toitepinge peab olema tdpsusega +1 % nimipingest, kui masin on varustatud
kommutaatormootoriga. Toitepinget mdddetakse mitte-eemaldatava kaabli voi juhtme pistikul voi
eemaldatava kaabli korral masina sisendil. Generaatori toitevoolu lainekuju peab olema ldhedane
sellele, mida saadakse vooluvdrgust.

Kui masinal on mitu pingevahemikku, teevad liidu tootjad vdi nende volitatud esindajad
mootmised korgeimas mérgistatud pingevahemikus. Kui pingevahemik on 220-240 V, tehakse
katse 230 V juures.

Kui masin tootab iihe v3i mitme aku abil, peab aku olema laetud vdhemalt 70 % ulatuses selle
mahutavusest.

Kasutatava nimikiiruse ja vastava netovoimsuse esitab seadme tootja vOi tema volitatud esindaja
liidus katsearuandes.

Kui seadmel on mitu mootorit, peavad need mddtmiste ajal tdotama samaaegselt. Kui see ei ole
vOimalik, moddetakse iga voimaliku mootorikombinatsiooni miirataset.

1.3. Joumasinaga seadme katsetamine koormusega

Enne koormatud mootoriga seadmete tekitatava miira mootmist soojendavad liidu tootjad voi nende
volitatud esindajad seadme mootori (ajamisiisteemi) ja hiidrosiisteemi vastavalt kasutusjuhendile {iles
ning jargivad ohutusndudeid. Liidu tootjad vdi nende volitatud esindajad ei tohi modtmise ajal
kasutada signaalseadmeid, nditeks hoiatussignaali v3i tagurdussignaali.

Liidu tootjad v6i nende volitatud esindajad registreerivad modtmise ajal seadme poorlemis- voi
litkumiskiiruse ja méargivad selle katseprotokolli.

Kui seadmed on varustatud mitme mootori vdi agregaadiga, peavad need mootorid voi agregaadid
todtama mootmiste ajal samaaegselt. Kui see ei ole vdimalik, mdddavad tootjad iga vdimaliku
mootorite vOi agregaatide kombinatsiooni miira.

Liidu tootjad vdi nende volitatud esindajad kehtestavad iga koormusega seadmetiiiibi jaoks
konkreetsed kéitamistingimused. Konkreetsetes kéitamistingimustes peab vdimaluse korral tekkima
tegelikele tootingimustele sarnane moju ja pinge.

1.4. Kasiseadmete katsetamine

Liidu tootjad v6i nende volitatud esindajad kehtestavad igat liiki késiseadmetele tavapérased
tootingimused, mille m&ju ja pinge oleks sarnane tegelike t06tingimustega.

2. Pinna helirGhutaseme kindlakstegemine

Mootori tiihikdik v3ib olla kas mootori véikseim pdorlemiskiirus (gaasiklapi tdielik vabastamine) vdi
viikseim poorlemiskiirusel, mis on vajalik pohifunktsioonide tditmiseks, sealhulgas piisava hiidraulilise
rohu andmiseks masina voi selle instrumendi liigutamiseks, sdltuvalt konkreetsest seadmekategooriast.
,Kasulik voimsus® on mootori voimsus kilovattides (kW), mis on saadud katsestendil vantvolli voi
samaviirse seadise otsalt, mdddetuna vastavalt meetodile, mis on Uhinenud Rahvaste Organisatsiooni
Euroopa Majanduskomisjoni (UNECE) eeskirja nr 120 2. versioonis (iihtsed sétted, milles késitletakse
pollu- ja metsamajanduslikele traktoritele ning véljaspool teid kasutatavatele litkurmasinatele
paigaldatavate sisepdlemismootorite tiiiibikinnitust seoses kasuliku vdimsuse, kasuliku pddrdemomendi
ja kiituse erikulu modtmisega (ELT L 166, 30.6.2015, 1k 170)) ette ndhtud sisepSlemismootorite
voimsuse modtmiseks.
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Liidu tootjad v0i nende volitatud esindajad moddavad pinna helirdhutaset viahemalt kolm korda. Kui
viahemalt kaks moodetud véartustest ei erine iile 1 dB, ei ole rohkem mdotmisi vaja teha. Kui see nii ei
ole, jitkavad liidu tootjad voi nende volitatud esindajad modtmisi seni, kuni nad saavad kaks vaértust,
mis ei erine teineteisest rohkem kui 1 dB vdrra. Pinna A-sageduskorrektsiooniga helirdhutase, mida
liidu tootjad vdi nende volitatud esindajad helivoimsustaseme arvutamiseks kasutavad, on kahe
teineteisest mitte iile 1 dB erineva suurima vairtuse aritmeetiline keskmine.

Voimaluse korral mdoddavad liidu tootjad v4i nende volitatud esindajad miira kdigis mikrofoni
asukohtades iitheaegselt. See on eriti tdhtis diinaamiliste katsete puhul. Kui see ei ole vdimalik,
pooravad liidu tootjad voi nende volitatud esindajad erilist tdhelepanu sellele, et tagada
katsekeskkonnas stabiilsed tingimused ning minimeerida soovimatuid kdikumisi masina vdi muude
tegurite tekitatavas miiras, sealhulgas taustmiira ja tuule kiirus.

3. Esitatav teave

Katsearuanne, mida noutakse V lisa punktis 3, VI lisa punktis 3, VII lisa punktis 2 ning VIII lisa
punktides 3.1 ja 3.3 sitestatud tehnilises dokumentatsioonis, peab sisaldama katsetatava miiraallika
identifitseerimiseks vajalikke tehnilisi andmeid, miirakatse eeskirja ning katses kasutatud ja selle
kéigus saadud akustilisi andmeid.

Katsetatava miiraallika A-sageduskorrektsiooniga helivGimsustase esitatakse iimardatuna ldhima
tdisarvuni (alla 0,5 imardatakse vdiksema tdisarvuni; 0,5 ja iile selle imardatakse suurema tdisarvuni).

Kui liidu tootjad vdi nende volitatud esindajad kasutavad helivdimsuse taseme médramiseks
kdesoleva lisa sissejuhatuse viimases 10igus sdtestatud pdhjustel ja tingimustel meetodeid, mis on
sétestatud III lisa versioonis, mida kohaldati enne [Viljaannete talitus: palun sisestada kohaldamise
alguskuupdev], registreerivad liidu tootjad v0i nende volitatud esindajad katseprotokollis andmed
molemat liitki meetodite kohaselt tehtud mootmiste kohta, st meetodid, mis on sédtestatud III lisa
versioonis, mida kohaldati enne [Viljaannete talitus: palun sisestada kohaldamise alguskuupdev], ja
kéesolevas lisas sétestatud meetodid.

Selliste seadmemudelite puhul, millest esimene lasti turule v3i voeti kasutusele enne [Viljaannete
talitus: palun sisestada kohaldamise alguskuupdev], aktsepteerivad asjaomased riiklikud asutused ja
teavitatud asutused kéesoleva direktiivi artikli 14 16ikes 1 osutatud menetluste kohase
vastavushindamise tarbeks ja selliste toodete tehnilise dokumentatsiooni nduete tditmiseks, nagu on
sétestatud kdesoleva direktiivi V lisa punktis 3, VI lisa punktis 3, VII lisa punktis 2 ning VIII lisa
punktides 3.1 ja 3.3, kuni [Viljaannete talitus: palun sisestada tdpne kuupdev — [...] 36 kuud pdrast
kdesoleva mddruse kohaldamise alguskuupdeva] tehnilisi aruandeid miira moStmise kohta meetodite
kohaselt, mis on sétestatud III lisa versioonis, mida kohaldati enne [Viljaannete talitus: palun
sisestada kohaldamise alguskuupdev].

4., Keskkonnakorrektsioon Koa

Liidu tootjad v&i nende volitatud esindajad méiravad keskkonnakorrektsiooni K»a vastavalt standardi
EN ISO 3744:2010 punktile 4.3.

Kui K> £0,5 dB, vdib selle jitta arvestamata.
Kui K»a > 4 dB, ei vasta katsekeskkond kéesoleva direktiivi nduetele ja seda tuleb muuta.

Liidu tootjad vdi nende volitatud esindajad kasutavad keskkonnakorrektsiooni tehnilist kirjeldust, mis
on sitestatud kédesoleva lisa B osas osutatud eriseadmete miirakatse eeskirjas, kui selline tehniline
kirjeldus on olemas.
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0.

(a)

(b)

B 0S4
ERISEADMETE MURAKATSE EESKIRI

Seadmed, mida katsetatakse koormuseta
Katsetamispiirkond
Heli peegeldav pind betoonkatte vdi mittepoorse asfaltkattega
Keskkonnakorrektsioon K4
Koa=0
Moaotepind / mikrofoni asukohtade arv / mootekaugus

Kui baasrdooptahuka suurim modde ei iileta 8 m:

poolkera / kuus mikrofoni asukohta vastavalt standardi EN ISO 3744:2010 F lisale

Kui baasrooptahuka suurim mdode iiletab 8 m: rodptahukas vastavalt standardile
EN ISO 3744:2010 mddtekaugusega

d=1m
Katsed koormuseta
Miirakatsed tehakse vastavalt kdesoleva lisa A osa punktile 1.2.
Vaatlusaeg / summaarse helivoimsustaseme mddramine mitmesuguste tootingimuste korral
Vaatlusaeg peab olema vihemalt 15 sekundit voi vihemalt kolm masina to6tsiiklit.
Tdstetavad sisepdlemismootoriga téolavad
EN 280-1:2022, punkt 4.12.2
Vosaldikurid
EN ISO 22868:2021
Ehitustdstukid kaupade veoks
Vtnr 0.

Mootori geomeetriline keskpunkt asetatakse poolkera keskpunkti kohale. Tostuk liigub
koormuseta ja véljub vajaduse korral poolkerast punkti 1 suunas.

Ehituse lintsaed

EN ISO 19085-16:2021, punkt 6.2.2.

Kasutatakse standardil EN ISO 3744:2010 pdhinevat mddtemeetodit.
Ehituse ketassaepingid

Mootepind / mikrofoni asukohtade arv / mootekaugus

ISO 7960:1995, A lisa, mootekaugus d = 1 m

Katse koormusega

ISO 7960:1995, A lisa (ainult punkt A2(b))

Vaatlusaeg

ISO 7960:1995, A lisa.
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10.

b)

b)

Kettsaed, kantavad

(a)

Sisepdlemismootoriga tootavad seadmed:
EN ISO 22868:2021;
Elektrimootoriga tootavad seadmed:
EN 62841-4-1:2020, I lisa

Kombineeritud korgsurve-uhtmismasinad ja assenisaatorid

Kui on voimalik tootada molema seadmega samaaegselt, tehakse seda vastavalt B osa
punktidele nr 26 ja 52. Kui see pole vdimalik, mdddetakse miiratasemed eraldi ja esitatakse
korgemad véértused.

Tihendusmasinad

Vibroplaadid ja vibrorammid
EN 500-4: 2011, punkt 5.10.1
Rattad

EN 474-13:2022, punkt 4.6

Kompressorid
EN ISO 2151:2008

Vaatlusaeg on vihemalt 15 sekundit.

a)

Késisurudhuhaamrid ja -kirkad

Sisepdlemismootoriga tootavad seadmed:

Moaotepind / mikrofoni asukohtade arv / méotekaugus

Poolkera / kuus mikrofoni asukohta vastavalt standardi EN ISO 3744:2010 F lisale ja
jargmisele tabelile, soltuvalt seadme massist, nagu on kirjas tabelis:

Seadme mass m (kg) Poolkera raadius asendi tezzr’n;ljrg szrgjaoks
m<10 2m 0,75 m
m=>10 4 m 1,50 m
Seadme paigaldamine

Koiki seadmeid katsetatakse vertikaalasendis.

Kui katsetataval seadmel on 6hu véljalaskeava, paigutatakse selle telg vordsele kaugusele
kahe mikrofoni asukohast. Toiteallika miira ei tohi mdjutada katsetatava seadme miira
modtmist.

Seadme toestamine

Seade kinnitatakse katse ajaks maasse kaevatud ja betoneeritud siivendis olevasse
kuubikujulisse betoonplokki paigutatud tugivahendi kiilge.

Katsete ajal vOib seadme ja tugivahendi vahele paigutada terasest vahetiiki. Vahetiikk
peab moodustama kindla iihenduse seadme ja tugivahendi vahel. Need nduded on
esitatud joonisel 10.1.
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Ploki omadused

Plokk peab olema kuubikujuline, kiiljepikkusega 0,6 m +£2 mm ja vOimalikult
korrapérane. See peab olema valmistatud sardbetoonist ja pohjalikult vibreeritud kuni
0,20 m kihtide kaupa, et véltida liigsettimist.

Betooni kvaliteet

Betooni kvaliteet peab vastama standardi EN 206:2013+A2:2021 kvaliteedile C 50/60.

Plokk sarrustatakse 8 mm ldbimddduga ribideta terasvarrastega, iga varras teistest eraldi;
konstruktsiooni on selgitatud joonisel 10.2.

Tugivahend

Tugivahend kinnitatakse plokki ja see koosneb tambitsast, mille 14bimddt on 178—
220 mm, ja tugivahendi padruniosast, mis on samasugune, nagu katsetatava seadme
juures tavaliselt kasutatakse, ning vastab standardile ISO 1180:1983/Add 1:1985, kuid on
kiillalt pikk, et oleks voimalik praktilist katset teha.

Need kaks komponenti {iihendatakse sobiva meetodiga tervikuks. Tugivahend
kinnitatakse plokki nii, et tambitsa pohi oleks 0,30 m kaugusel ploki iilapinnast
(vt joonis 10.2).

Plokk peab jaama mehhaaniliselt terveks, eriti punktis, kus tugivahend ja betoon
puutuvad kokku. Enne ja pérast iga katset kontrollitakse, kas betooni kinnitatud
tugivahend on betooniga kindlalt ithendatud.

Ploki paigutamine

Plokk paigutatakse siivendisse, mis on iileni betoneeritud ja kaetud kaitsva plaadiga
vihemalt 100 kg/m?, nagu on niidatud joonisel 10.3, nii et kaitsva plaadi tilemine pind
on maapinnaga iihetasane. Parasiitmiira véltimiseks isoleeritakse plokk siivendi pShjast ja
kiilgedelt elastsete klotsidega, mille piirsagedus ei tohi olla suurem kui pool katsetatava
seadme 166gisagedust (166ki sekundis).

Tugivahendi padruni jaoks kaitsvas plaadis olev ava peab olema nii véike kui voimalik ja
elastse helikindla tihendiga.

Katse koormusega
Katseseade iihendatakse tugivahendiga.

Seadet katsetatakse stabiilsetes tingimustes, kus akustiline stabiilsus on samasugune nagu
tavakasutuses.

Katseseadet kiitatakse maksimaalsel vOimsusel, mis on méératud ostjale antavas
juhendis.

Vaatlusaeg

Vaatlusaeg on vihemalt 15 sekundit.
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Joonis 10.1
Vahetiiki skeem
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Joonis 10.3

Katseseade
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Vahatikl
Elastzed klot=id

/‘/ Betoonplakk
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e | & -

w0ty |

—

Viéidrtus A peab olema selline, et kaitsev plaat, mis toetub elastsele klotsile J, oleks
maapinnaga iihetasa.

b) Elektrimootoriga tootavad seadmed:
EN IEC 62841-2-6:2020, EN IEC 62841-2-6:2020/A11:2020, I lisa, punkt I.2
¢) Pneumaatiliselt voi hiidrauliliselt kiitatavad seadmed:
sama, mis sisepdlemismootoriga kiitatavatel seadmetel.
Betooni- ning mordisegistid
Katse koormusega

Segamisseadeldis (trummel) tdidetakse nimimahutavuseni liivaga, mille terad on 0-3 mm ja
niiskus 4-10 %.

Segamisseadeldis peab to6tama vahemalt nimikiirusel.
Vaatlusaeg
Vaatlusaeg on vihemalt 15 sekundit.
Ehitusvintsid
a)  Sisepolemismootoriga tootavad seadmed:
Vtnr 0.

Mootori geomeetriline keskpunkt asetatakse poolkera keskpunkti kohale; vints
ihendatakse, kuid koormust ei rakendata.

b) Elektrimootoriga tootavad seadmed:
EN 14492-2:2019, M lisa.
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13.

14.

15.

16.

17.

18.

19.

20.

21.

Betooni ja mérdi vedamise ja pritsimise masinad
EN 12001:2012, C lisa

Konveierilindid
Vtar 0.

Mootori geomeetriline keskpunkt asetatakse poolkera keskpunkti kohale. Lint liigub
koormuseta ja véljub vajaduse korral poolkerast punkti 1 suunas.

Soidukitel olevad jahutusseadmed
Katse koormusega

Jahutusseadmed paigaldatakse tegelikku voi simuleeritud laoruumi ning miirataset mdddetakse
statsionaarses asendis, nii et jahutusseadme korgus vastab ettendhtud paigaldusnduetele, nagu
on sitestatud ostjale antavas juhendis. Jahutusseadme jouallikas to0tab reziimis, mis tagab
juhendis ettendhtud kiilmutuskompressori ja ventilaatori maksimaalse kiiruse. Kui
jahutusseadme jouallikas on veoki mootor, ei tohi katse kdigus kasutada seda mootorit, vaid
jahutusseade lihendatakse sobiva elektrilise jouallikaga. Mootmise ajaks kdrvaldatakse veoki
litkkuvad osad.

Kui soiduki kaubaruumi kiilmkambrisse paigaldatud jahutusseadmed vdivad kasutada mitut
jouallikat, katsetatakse iga jouallikat eraldi. Mdotetulemustes peab kajastuma vidhemalt
tooreziim, mille korral tekib maksimaalne helivéimsuse tase.

Vaatlusaeg
Vaatlusaeg on vihemalt 15 sekundit.
Buldooserid
ISO 6395:2008, kusjuures t66- ja katsetingimused on sétestatud selle standardi C lisas.
Puurtornid
a)  Mobiilsed puurtornid:
EN 16228-2:2014+A1:2021, punkt 5.12
b) Suundpuurimisseadmed:
EN 16228-3:2014+A1:2021, punkt 5.15
¢) Vahetatavad abiseadmed puurimiseks:
EN 16228-7:2014+A1:2021, punkt 5.3
d) Muud puurimisseadmed:
EN 16228-1:2014+A1:2021, punkt 5.27.2.2
Kallurautod
ISO 6395:2008, kusjuures t66- ja katsetingimused on sétestatud selle standardi F lisas.
Seadmed veokitele paigutatud silode ja tsisternide tditmiseks ja tithjendamiseks
Kompressorite ja vaakumpumpade kohta vt nr 9.
Vedelikupumpade kohta vt nr 56.
Ekskavaatorid
ISO 6395:2008, kusjuures t00- ja katsetingimused on sétestatud selle standardi B lisas.

FEkskavaator-laadurid
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22.

23.

24.

25.

ISO 6395:2008, kusjuures t00- ja katsetingimused on sétestatud selle standardi E lisas.
Umbertdddeldava klaasi kogumiskonteinerid

Selle miirakatse eeskirja kohaselt kasutatakse mikrofoni asukohtades helirdhutaseme

mddtmiseks tiksiku miirasiindmuse ajas integreeritud helirdhutaset Lg, nagu on médratletud
EN ISO 3744:2010 punktis 3.4.

Keskkonnakorrektsioon K4
Mootmised vélitingimustes
K2a=0

Mootmised ruumis

Konstandi K,x véidrtus, mis on méidratud EN ISO 3744:2010 A lisa kohaselt, peab olema
<2,0 dB ja sel juhul jaetakse K»a arvestamata.

Tootamistingimused katse ajal

Miira mdddetakse tdieliku tsiikli kestel, mille alguses on konteiner tiihi ja mille 16pus on
sellesse visatud 120 pudelit.

Klaaspudelid méaratletakse jargmiselt:
—  maht: 75 cl;
—  mass: 370 £30 g.

Operaator hoiab iga pudelit kaelast, pohi tditeava poole, ja lilkkab selle ornalt tiiteavast l1abi
konteineri keskme suunas, véltides voimaluse korral pudeli puutumist vastu seinu. Pudelite
viskamiseks kasutatakse vaid iiht tditeava, mis asub mikrofoni asendile 12 kdige 1dhemal.

Vaatlusaeg / summaarse helivéimsustaseme mddramine mitmesuguste tootingimuste korral

Uksiku miirasiindmuse ajas integreeritud A-sageduskorrektsiooniga helirdhutase mdddetakse
kuues mikrofoni asukohas korraga iga konteinerisse visatud klaaspudeli puhul.

Uksiku miirasiindmuse ajas integreeritud keskmine A-sageduskorrektsiooniga helivdimsustase
iile kogu mdotepinna arvutatakse vastavalt standardi EN ISO 3744:2010 punktile 8.2.2.

Uksiku miirasiindmuse ajas integreeritud keskmine A-sageduskorrektsiooniga helirdhutase
koigi 120 klaaspudeli kohta arvutatakse iiksikute miirasiindmuste A-sageduskorrektsiooniga
ajas integreeritud helirdhutasemete logaritmilise keskmisena lile kogu mdotepinna.

Greiderid
ISO 6395:2008, kusjuures t66- ja katsetingimused on sétestatud selle standardi G lisas.
Murutrimmerid / muruservatrimmerid
Vtar 2.
Hekitrimmerid
a)  Sisepolemismootoriga tootavad seadmed:
EN ISO 22868:2021;
b) Elektrimootoriga tootavad seadmed:
EN IEC 62841-4-2:2019, I lisa punkt 1.2
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26.

27.

28.

Korgsurve-uhtmismasinad
Katse koormusega

Korgusurve-uhtmismasinat katsetatakse paigalseisul. Mootor ja abiseadmed todtavad tootja
poolt seadmete to0ks ettendhtud kiirusel. Kdorgsurvepumbad pannakse todle tootja poolt
ettendhtud maksimumbkiirusel ja -rohul. Sobivat otsakut kasutades hoitakse rohulangetusklapp
tapselt reageerimispunktis. Veejoa miira otsakus ei tohi mojutada moodtetulemusi.

Vaatlusaeg
Vaatlusaeg on vihemalt 30 sekundit.
Korgsurvepesurid
a) Seadmed nimirohuga <35 MPa:
EN 60335-2-79:2012, CC lisa
b) Seadmed nimiréhuga > 35 MPa:
EN 1829-1:2010, punkt 6.8
Hiidraulilised vasarad
Moaotepind / mikrofoni asukohtade arv / mootekaugus

Poolkera / kuus mikrofoni asukohta vastavalt standardi EN ISO 3744:2010 F lisale,
/r=10m

Seadme paigaldamine

Katseteks kinnitatakse hiidrauliline vasar kandurile ja kasutatakse spetsiaalset katseplokki.
Joonisel 28.1 on esitatud selle parameetrid ja joonis 28.2 niitab kanduri asendit.

Kandur

Katsetatava vasara kandur peab vastama noduetele, mis esitatakse vasara tehnilises kirjelduses,
eriti kaaluvahemiku, hiidroviljundi vdimsuse, 0li vooluhulga ja tagasivoolutoru vasturdhu
nduetele.

Paigaldus

Mehhaaniline paigaldus ja tihendused (voolikud, torud jne) peavad vastama vasara tehnilistes
andmetes esitatud nduetele. Paigalduseks vajalike torude ja mitmesuguste mehhaaniliste
komponentide pohjustatud oluline miira tuleb korvaldada. Kodigi komponentide iithendused
peavad olema jdigad.

Vasara stabiilsus ja staatiline hoidejoud

Vasar kinnitatakse kindlalt kanduri kiilge, et see oleks sama stabiilne kui normaalsetes
tootingimustes. Vasar peab to6tama piistiasendis.

Instrument

Mootmistel kasutatakse niiri instrumenti. Instrumendi pikkus peab vastama joonisel 28.1
(katseplokk) esitatud nouetele.

Katse koormusega

Hiidrosisendi voimsus ja 6li vooluhulk

Hiidrovasara to6tingimusi reguleeritakse vajaduse korral, mdodetakse ja edastatakse andmed
koos vastavate tehnilise spetsifikatsiooni nditajatega. Katsetatavat vasarat kasutatakse nii, et
saavutatakse 90 9% vOi rohkem vasara maksimaalsest hiidrosisendi vdimsusest ja oli
vooluhulgast.
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Tuleb jilgida, et ps ja Q modteahela modtemédramatus piisiks £5 % piires, nii et hiidrosisendi
vOimsuse saaks maéadrata tdpsusega =10 %. Eeldades lineaarset korrelatsiooni hiidrosisendi
voimsuse ja tekkiva helivoimsuse vahel, tdhendaks see, et helivdimsustaseme midramise hilve
on alla +0,4 dB.

Vasara vOimsusele moju avaldavad reguleeritavad komponendid

Koigi salvestite, kesksete rOhuventiilide ja teiste vdimalike reguleeritavate komponentide
eelseadistamine peab jadma tehnilistes andmetes esitatud piiridesse. Kui valida saab rohkem kui
ihe fikseeritud 166gisageduse vahel, tehakse mdotmised koigi seadetega. Esitatakse
maksimum- ja miinimumvéirtused.

Suurused, mida tuleb moota

ps keskmine hiidrordhk vasara t66 ajal, moddetuna vihemalt 10 166gi pohjal;
Q sissevooluklapi 6li vooluhulga keskmine véartus, mdodetuna samal ajal kui ps;

T 0li temperatuur peab mootmiste ajal olema vahemikus +40 kuni +60 °C. Sissevooluklapi
korpuse temperatuur peab enne modtmiste alustamist olema stabiliseerunud harilikul
tootemperatuuril;

P.  koigi salvestite eeltdidetud gaasi rohud moddetakse staatilises olekus (sissevooluklapp ei
toota) stabiilsel keskkonnatemperatuuri +15 kuni +25 °C. Keskkonnatemperatuur ja
salvesti eeltdidetud gaasi rohk mdddetakse ja registreeritakse koos.

Parameetrid, mida hinnatakse moddetud t66tG0parameetrite pohjal

PIN, vasara sissevooluklapi hiidrosisendi voimsus, PIN = ps x Q

Hiidraulilise toiterdhu modtmine, ps:

- ps mdddetakse vasara sisendavale nii 1dhedal kui voimalik;

— ps mdddetakse rohumoddikuga (minimaalne 1dbimoot: 100 mm; tdpsusklass £1,0 % FSO)
Vasara sissevooluklapi 6li vooluhulk, Q

- Q mdddetakse nii, et toiterdhu voolik on vasara sissevooluklapile voimalikult 1ahedal;

— Q moddetakse elektrilise kulumodturiga (tdpsusega £2,5 % vooluhulga lugemist).
Olitemperatuuri mddtepunkt, T

- T moddetakse kanduri dlipaagi voi vasaraga tihendatud hiidrovooliku juures. Mootepunkt
mérgitakse aruandesse.

- Temperatuuri lugemi tdpsus peab olema vahemikus +2 °C tegelikust vaértusest.
Vaatlusaeg / summaarse helivoimsustaseme mddramine
Vaatlusaeg on vihemalt 15 sekundit.

Mootmisi  korratakse kolm korda, vajaduse korral rohkem. Lopptulemuseks vdetakse
aritmeetiline keskmine kahest suurimast vaartusest, mis ei erine teineteisest rohkem kui 1 dB.
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Joonis 28.1

F=10m

Joonis 28.2

Vasar
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SFhuimed Elastsed tarindid
(valikulised)
Tahised
d Instrumendi 1abimddt (mm)
dl  Alasi 1dbimodt, 1 200 £100 mm
d2  Alasi tugikonstruktsiooni siseldbimdot, < 1 800 mm
d3  Katseploki pohja 1abimdot, < 2 200 mm
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29.

30.

31.

d4  Instrumendi avause 1abimoGt pdrandas, < 350 mm
d5  Instrumendi tihendi 1abimoét, < 1 000 mm

hl  Nahtav instrumendi pikkus korpuse alumise dire ja instrumendi tihendi iilapinna vahel
(mm) h; =d +d/2

h2  Instrumendi tihendi paksus iile porandapinna, < 20 mm (kui instrumendi tihend asub
poranda sees, siis ei ole selle paksus piiratud; tihend voib olla valmistatud vahtkummist)

h3  Pdrandapinna ja alasi iilapinna vaheline kaugus = 250 =50 mm
h4  Isoleeriva vahtkummist porandatihendi paksus, < 30 mm
h5  Alasi paksus, 350 £50 mm
h6  Instrumendi ldbitungivus, < 50 mm
Kui katseplokina kasutatakse teist jédrku pinda, siis on selle maksimaalne pikkus 0,89 x vastav
1abimdot.
Poranda ja alasi vahelise tiihja ruumi voib tdita elastse vahtkummiga vdi mone muu heli
neelava materjaliga, mille tihedus on < 220 kg/m°.
Hiidraulilised pumbajaamad
Seadme paigaldamine

Hiidrauliline pumbajaam paigaldatakse heli peegeldavale tasapinnale; jalastele kinnitatud
hiidrauliline pumbajaam asetatakse 0,4 m korgustele tugedele, kui tootjapoolsed
paigaldustingimused ei née ette teisiti.

Katse koormusega
Katsete ajal instrumente hiidraulilise pumbajaamaga ei ihendata.

Hiidrauliline pumbajaam viiakse tddolukorda tootja méératud korras. See tddtab oma
nimikiirusel ja -rhul. Nimikiirus ja nimirdhk peavad olema samad, mis ostjale antavas
juhendis.

Vaatlusaeg
Vaatlusaeg on vihemalt 15 sekundit.
Vuugildikurid
a) Jalakiija juhitavad porandaldikemasinad:
EN 13862:2021, punkt 4.10.2

b) Kantavad kieshoitavad sisepolemismootoriga seadmed, mis on paigaldatud
liikuvale alusele ja mida kasutatakse porandaléikurina:

EN ISO 19432-1:2020, punkt 4.19.2
¢) Muud vuugildikurid:
Katse koormusega

Vuugildikur varustatakse suurima voimaliku 16ikekettaga, mille tootja on ette ndinud
ostjale antavas juhendis. Mootor peab to6tama maksimumpdoretel 16ikeketta tithikaigul.

Vaatlusaeg
Vaatlusaeg on vihemalt 15 sekundit.
Jadtmetihendusmasinad

ISO 6395:2008, kusjuures t606- ja katsetingimused on sitestatud selle standardi H lisas.
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32.

33.

34.

35.

36.

37.

38.

39.

Muruniidukid
a)  Sisepolemismootoriga rootor- ja trummelmuruniidukid:
EN ISO 5395-1:2013, EN ISO 5395-1:2013/A1:2018, punkt 4.3, teine taane.
Keskkonnakorrektsioon K4
Kui K»a £0,5 dB, voib selle jétta arvestamata.
b) Elektrimootoriga rootor- ja trummelmuruniidukid, millel on seisu- voi
istekoht juhi jaoks v6i mida juhib jalakiija:
EN IEC 62841-4-3:2021, EN IEC 62841-4-3:2021/A11:2021, I lisa, punkt 1.2
Murutrimmerid / muruservatrimmerid
EN 50636-2-91:2014, CC lisa
Lehepuhurid
a)  Sisepolemismootoriga tootavad seadmed:
EN ISO 22868:2021
b) Elektrimootoriga tootavad seadmed:
EN 50636-2-100:2014, CC lisa
Lehekogurid
Vtnr 34.
Kraanaseadmega veokid
EN 12053:2001+A1:2008
Laadurid
ISO 6395:2008, kusjuures t66- ja katsetingimused on sétestatud selle standardi D lisas.
Liikurkraanad
EN 13000:2010+A1:2014, punkt 5.3
Mobiilsed priigikonteinerid
Katsetamispiirkond
- Heli peegeldav pind betoonkatte voi mittepoorse asfaltkattega
- Laboriruum, kus heli peegeldava pinna kohal on vaba ruum
Keskkonnakorrektsioon K4
MOo6tmine vélitingimustes
Koa=0
Mootmised siseruumis

Konstandi K,s véddrtus, mis on madratud EN ISO 3744:2010 A lisa kohaselt, peab olema
<2,0 dB ja sel juhul jaetakse K»a arvestamata.

Mootepind / mikrofoni asukohtade arv / mootekaugus
Poolkera / kuus mikrofoni asukohta vastavalt standardi EN ISO 3744:2010 F lisale, /r=3 m
Tootamistingimused katse ajal

Kodik moodtmised tehakse tiihja konteineriga.
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Katse nr 1: kaane vaba kinnilangemine konteineri korpusele

Et viltida mootmise mojutamist, peab operaator seisma konteineri taga (hingede poolel). Kaas
lastakse lahti keskkohast, et see kukkumisel ei koverduks.

Mootmine koosneb jérgmisest tsiiklist, mida korratakse 20 korda:
- kdigepealt tostetakse kaas vertikaalasendisse;

- kaas lastakse lahti ettepoole, vOimaluse korral seda liikkkamata, nii et operaator on
litkumatult konteineri taga, kuni kaas on sulgunud;

- parast tdielikku sulgumist tostetakse kaas algasendisse.
Mdrkus. Kui vaja, voib operaator kaane tostmiseks ajutiselt liikuda.

Katse nr 2: kaane téielik avamine

Et vihendada operaatori mdju modtmistele, peab ta seisma neljarattaliste konteinerite taga
(hingede pool) voi kaherattaliste konteinerite paremal kiiljel (mikrofoni asendite 10ja 12
vahel). Kaas lastakse lahti selle keskkohast voi voimalikult keskkoha 1dhedalt.

Et konteiner ei liiguks, blokeeritakse selle rattad katse ajaks. Kaherattaliste konteinerite puhul
ja selleks, et viltida konteineri porkumist, vdib operaator toetada konteinerit, asetades kée selle
tilaservale.

Mootmisel on jargmised tsiiklid:

— koigepealt avatakse kaas horisontaalasendisse;

— kaas lastakse lahti ilma seda lilkkamata;

— pérast tdielikku avanemist ja enne voimalikku tagasipdrkamist tdstetakse kaas algasendisse.

Katse nr 3: konteineri veeretamine modda kunstlikku ebatasast teed

Selle katse jaoks kasutatakse kunstlikku katserada, mis jéljendab ebatasast maapinda.
Katserajaks on kaks paralleelset terasvorgust riba (pikkusega 6 m ja laiusega 400 mm), mis on
kinnitatud heli peegeldava pinna kiilge umbes iga 20 cm tagant. Ribadevahelist kaugust
kohandatakse vastavalt konteineri tiilibile, et rattad veereksid rajal kogu tee pikkuses.
Paigaldamistingimused peavad kindlustama lameda pinna. Kui vaja, kinnitatakse rada
maapinnale elastse materjaliga, et viltida parasiitmiira tekkimist.

Mdirkus. Iga riba voib koosneda mitmest 400 mm laiusest osast.

Nouetekohase raja ndidis on esitatud joonistel 39.1ja 39.2. Operaator seisab kaane
hingedepoolsel kiiljel.

Modotmine tehakse punktide A ja B vahel nii, et operaator veab konteinerit piki kunstlikku rada
ithtlase kiirusega umbes 1 m/s (kaugus 4,24 m — vt joonis 39.3), kuni kaherattalise konteineri
rattatelg vOi neljarattalise konteineri esirataste telg jduab punkti A v&i punkti B. Seda tegevust
korratakse kolm korda mdlemas suunas.

Katse kédigus peab kaherattalise konteineri puhul nurk konteineri ja raja vahel olema 45°.
Neljarattalise konteineri puhul peab operaator kindlustama koigi rataste asjakohase kontakti
rajaga.

Vaatlusaeg / summaarse helivoimsustaseme mddramine mitmesuguste toGtamistingimuste
korral

Katsed nr 1 ja 2: Kaane vaba kinnilangemine konteineri korpusele ja kaane tiielik avamine

Kui voimalik, tehakse mdotmised kuues mikrofoni asukohas korraga. Vastasel juhul reastatakse
igas mikrofoni asukohas mdodetud helirdhutasemed kasvavas jarjekorras ja arvutatakse
helivoimsustasemed, ihendades iga mikrofoniga mdodetud néitajad vastava reaga.
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Uksiku miirasiindmuse ajas integreeritud A-sageduskorrektsiooniga helirdhutase mdddetakse
igalihe kohta kaane 20 sulgemisest ja 20 avamisest igas modtepunktis. Helivdimsustasemed
Lwashutting ja Lwaopening arvutatakse saadud viie koige suurema véartuse ruutkeskmise pohjal.

Katse nr 3: Konteineri veeretamine modda kunstlikku ebatasast teed

Vaatlusaeg T on vOrdne ajaga, mida on vaja punktide A ja B vahelise maa ldbimiseks modda
teed.

Helivdimsustase Lwaroling On kuue iiksteisest vihem kui 2 dB vOrra erineva viirtuse keskmine.
Kui kuus mdodtetulemust seda kriteeriumi ei téida, siis korratakse tsiiklit nii palju kordi kui vaja.

Summaarne helivoimsustase arvutatakse nii:

LWA = 10 log 1/3 (100,1 LwAshutting + 100,1 LwAopening + 100,1 LWArolling)

Joonis 39.1

Veeretamistee joonis

LO0 mm

LOO mm

1 Terasvargud puitalusel
2 Rullikud
3 Vastavalt konteinerile
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Joonis 39.2

Veeretamistee ehitus ja paigaldamine

¥ |FHHH ¢

2

1. — Jdik terastraat (4mm) 2. Terasvork puitalusel (20mm x 25mm)
— Vorguava suurus: (50 mm x 30 mm) 3. Peegelduspind

Joonis 39.3

Maootedistants

1 Hinge
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40.

41.

42.

43.

44.

45.

46.

47.

48.

49.

50.

Mootorkultivaatorid
Vtnr 32.
Instrument iihendatakse moGtmise ajaks lahti voi voetakse éra.
Teekattelaoturid
EN 500-6:2006+A1:2008, punkt 5.17
Rammimisseade
a) Vundamendirajamisseadmed
EN 16228-4:2014+A1:2021, punkt 5.8
b) Vahetatavad abiseadmed vaiade paigaldamiseks:
EN 16228-7:2014+A1:2021, punkt 5.3
¢) Muud seadmed vaiade paigaldamiseks:
EN 16228-1:2014+A1:2021, punkt 5.27.2.2
Torupaigaldid
ISO 6393:2008
Roomiktraktor-lumesahad

ISO 6393:2008, samade menetluste ja tootingimustega, mida on kirjeldatud buldooserite
puhul. Katsepind peab olema kdva peegeldav pind (standardi ISO 6393:2008 punkt 5.3.2).

Generaatorid
EN ISO 8528-10:2022
Kasutatakse standardil EN ISO 3744:2010 pohinevat modtemeetodit.
Ténavapiihkimismasinad
a) Teehooldusmasinad:
EN 17106-2:2021, punkt 4.3
b)  Muud vilitingimustes kasutatavad pithkimismasinad:
EN 60335-2-72:2012, DD lisa
Priigikogumissoidukid
EN 1501-4:2023
Teefreesid
EN 500-2:2006+A1:2008, punkt 5.17
Kobestid
a) Sisepolemismootoriga tootavad seadmed:
EN 13684:2018, punkt 5.16.2
b) Elektrimootoriga tootavad seadmed:
EN IEC 62841-4-7:2022, EN IEC 62841-4-7:2022/A11:2022, I lisa, punkt 1.2
Purustajad/hakkurid
a)  Aias kasutatavad kasitsi etteandega hekseldid/veskid

1) Sisepdlemismootoriga todtavad seadmed
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51.

52.

b)

a)

b)

EN 13683:2003+A2:2011, punkt 5.10.2

EN 13683:2003+A2:2011/AC:2013
i)  Elektrimootoriga to6tavad seadmed

EN 50434:2014, punkt 20.107.2
Metsanduses kasutatavad horisontaalse Kisitsi etteandega puiduhakkurid
EN 13525:2020, punkt 5.5

Metsanduses kasutatavad vertikaalse Kkisitsi etteandega puiduhakkurid,
metsanduses kasutatavad mehaanilise (vertikaalse ja horisontaalse)
etteandega puiduhakkurid ja muud hekseldid/veskid:

Katse koormusega
Purustajat/hakkurit katsetatakse iihe voi mitme puutiiki hakkimisel.

Tootsiikli jooksul hakitakse iimmargune vihemalt 1,5 m pikkune iihest otsast teritatud
puitlatt (kuiv midnd v&i vineer), mille 1abimodt on ligikaudu vordne maksimaalse
1abimdoduga, mida purustaja/hakkur on projekteeritud hakkima ja mis on maérgitud
ostjale antavasse juhendisse.

Vaatlusaeg / summaarse helivoimsustaseme mddramine

Vaatlusaeg 10peb siis, kui purustamisalal ei ole enam materjali, kuid see ei tohi liletada
20 sekundit. Kui mdlemad variandid on vdimalikud, registreeritakse kdrgem
helivoimsustase.

Poorlevate seadmetega lumesahad

Maanteel kasutatavad lumekoristusmasinad:

EN 17106-3-1:2021, punkt 4.2

Jalakiija juhitavad ja juhiistmega lumepuhurid:

1) Sisepdlemismootoriga todtavad seadmed
EN ISO 8437-4:2021, A lisa

i1)  Elektrimootoriga todtavad seadmed:
Enne katse algust kéitatakse masinat maksimumkiirusel ja koormuseta
10 minutit. Kogur v6i puhur mééritakse vastavalt tootja juhistele.
Katse kiigus tuleb kogur voi puhur sisse liillitada ja tiihjendada. Katse tehakse
paigalseisval masinal maksimumdkiirusel ja koormuseta.
Masinate miira moddetakse, asetades need katsepinnale nii, et nende pdhiosade
(v.a kiepidemed jne) geomeetrilise keskme projektsioon langeks kokku
mikrofonide asukohtade koordinaatsiisteemi ldhtepunktiga. Kui kasutatakse
tehispinda, asetatakse ka see nii, et selle geomeetriline kese langeb kokku ka
mikrofonide asukohtade koordinaatsiisteemi ldhtepunktiga. Masina pikitelg
asub x-teljel. Mddtmine tehakse ilma operaatorita.
MoGtmiste ajal peab masin to6tama stabiilsetes tingimustes. Kui miiraemissioon
on piisiv, peab mootevahemik olema vihemalt 15 sekundit. Kui mootmised
tehakse oktaav- v0i 1/3 oktaavribades, peab vaatlusaeg olema vdhemalt 30 s
sagedusribade puhul, mille kesksagedus on 160 Hz voi alla selle, ja 15 s
sagedusribade puhul, mille kesksagedus on 200 Hz voi iile selle.

Assenisaatorid
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53.

54.

55.

56.

57.

Katse koormusega

Assenisaatorit katsetatakse paigalseisul. Mootor ja abiseadmed to6tavad tootja poolt
seadmete to0ks ettendhtud kiirusel. Vaakumpumbad tdotavad tootja poolt ettendhtud
maksimumkiirusel. Imiseade to6tab nii, et siserohk on vordne atmosfddrirohuga (0 %
vaakum). Imiava voolumiira ei tohi mddtetulemustele mdju avaldada.

Vaatlusaeg
Vaatlusaeg on vihemalt 15 sekundit.
Tornkraanad
EN 14439:2006+A2:2009, punkt 6.4.1
Ekskavaatorid
ISO 6393:2008
Segurautod
EN 12609:2021, B lisa
Veepumbad
EN ISO 20361:2019, EN ISO 20361:2019/A11:2020.
Kasutatakse standardil EN ISO 3744:2010 pdhinevat mddtemeetodit.
Vaatlusaeg on vihemalt 15 sekundit.
Keevitusgeneraatord
EN ISO 8528-10:2022
Kasutatakse standardil EN ISO 3744:2010 pohinevat modtemeetodit.

23

ET



		2023-11-24T11:33:19+0000
	 Guarantee of Integrity and Authenticity


	



