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Tato ptiloha obsahuje kompromisni znéni zmén ptiloh obou vyse uvedenych smérnic vypracovana

pfedsednictvim.
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PRILOHA

PRILOHA 1

Ptilohy I, IIl a IV smérnice 2014/45/EU se méni takto:

1)
a)

b)

c)

Pfiloha I se méni takto:

v bodé€ 1 se druhy odstavec nahrazuje timto:

,» Technicka prohlidka musi zahrnovat alesponi polozky v bod¢ 3 za predpokladu, ze jsou
systémy a konstruk¢éni ¢asti namontovany ve vozidle. Prohlidka mtze rovnéz zahrnovat
ovéteni, zda piislusné Casti a konstrukeni ¢asti daného vozidla odpovidaji pozadovanym
vlastnostem z hlediska bezpecnosti a ochrany zivotniho prostfedi platnym v dob¢ schvaleni

nebo piipadné v dobé dodate¢ného vybaveni.*;
v bodé€ 2 se dopliuje novy bod, ktery zni:
,»10) ADAS a dalsi systémy souvisejici s bezpe€nosti.*;

bod 3 se méni takto:

1) nadpis a tivod se nahrazuji timto:

,»3.  OBSAH A METODY KONTROLY, DUVODY PRO NEVYHOVEN{
A POSOUZENI NEDOSTATKU VOZIDEL

Technicka prohlidka musi zahrnovat alespoil polozky uvedené v tabulce v tomto bod¢

a pouzivat minimalni normy a doporu¢ené metody uvedené tamtéz.
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Konstrukéni ¢asti a systémy vozidla se kontroluji vizualné nebo pomoci elektronického

rozhrani, ptipadné¢ pomoci obou téchto metod, a to za pouziti nasledujicich kontrolnich

kritérii:

a)

b)

d)

kontrola montaze zahrnuje vyhodnoceni vSech piislusnych diagnostickych
chybovych kéda zptistupnénych vyrobcei vozidel v souladu s €l. 4 odst. 5a 6
a pfezkoumani, zda namontované systémy a konstrukéni ¢asti vyhovuji naptiklad
nasledujicim pozadavkim:
— danému provedeni, stanovenému piipevnéni/poctu (¢islu), stanovenému
obvodu, pozadovanému oznacenti;
—  platné verzi softwaru véetné funkce integrity;
kontrola stavu zahrnuje pfezkoumani, zda namontované systémy a konstrukéni
casti naptiklad:
— nejsou poskozené, zkorodované nebo zestarlg;
—  jsou fadn¢ upevnéné, zajisténé, smontované a vedené;
— funguji volné a snadno;
— nesignalizuji poruchu prostfednictvim kontrolky vadné funkce (MIL)
nebo piipadné prostifednictvim palubniho monitorovaciho systému
(OBM);
—  jsou pfipraveny ke kontrole (pfipravenost syst¢ému OBD);
kontrola funkénosti zahrnuje kontrolu ovladani a/nebo aktivace, véetné€ pedald, pak,
spinacii nebo ovladacich zatizeni, kterymi se zahajuje urcita ¢innost, a elektronicky
fizenych systému a konstrukcnich ¢asti, naptiklad ovladact, aby se zajistilo, Ze
funguji spravné z hlediska nacasovani i funkce;
kontrola ¢innosti a Gi€innosti je metrologicka kontrola konstrukéni ¢asti nebo
systému z hlediska dodrZeni nebo dosaZeni stanovenych meznich hodnot, ktera
muze zahrnovat 1 vypocet, jako napf.:
zkouska brzd na statickém brzdovém stavu a vypocet u¢innosti;
aktivace bezpecnostniho systému a vyhodnoceni hodnot ¢idel a/nebo méteni

¢innosti pomoci externiho zkuSebniho zatizeni.
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U kazdého systému a kazdé konstrukéni Casti vozidla, které podléhaji kontrole, se
posouzeni nedostatkl provadi ptipad od ptipadu podle kritérii stanovenych v tabulce

uvedené v tomto bodé.

Nedostatky neuvedené v této piiloze se posuzuji podle rizik pro bezpecnost silni¢niho

provozu nebo pro zivotni prostiedi.*;,,
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ia) v tabulce se dopliiuje novy bod 0.3, ktery zni:

2

0.3 Vozidlo stahované z provozu (X)? Clenské staty mohou ovéfit vozidlo, a) Negativni dopad na bezpecny provoz vozidla nebo
které je stahovano z provozu, pokud zivotniho prostiedi.
zjistily nedostatky, na jejichz zaklad¢ ke
stazeni dochazi, jako jsou: b) Riziko bezprostiedniho ohrozeni zdravi osob ve vozidle

nebo ostatnich tGcastnikt silni¢niho provozu.

[N
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i1) v tabulce se body 1.1.3 az 1.1.6 nahrazuji timto:

2

1.1.3 Vyvéva nebo kompresor a zasobniky Vizualni kontrola soucasti za normalniho | a) Tlak vzduchu/podtlak je nedostate¢ny k zajisténi nejméné X
pracovniho tlaku. Zkontrolovat ¢as pro ¢yl brzdéni po vstupu vystrazného zatizeni v ¢innost
dosazeni podtlaku nebo tlaku potiebného pro (nebo je ruc¢i¢ka manometru v poli nebezpeci);
bezpecné ucinné brzdéni a funkci vystrazné
signalizace, viceokruhového jisticiho ventilu P . o o
N ] . nejméné dvou brzdéni po vstupu vystrazného zafizeni
a odleh¢ovaciho ventilu. 2. T . o
v ¢innost (nebo je ru¢icka manometru v poli nebezpeci).
Brzdénim se rozumi seslapnuti brzdového M _ . B L,
pedalu nebo stlaceni brzdové paky, které b) C?? pro 1033%691.%1('”:1/1}) Odﬂva k(;l P lcztrelzryllc_:fl(c)up roht??zp cene X
umozni plny pritok vzduchu/kapaliny ucinne brzdent je pocie pozadaviu priis Counhy
do brzdovych soustav. ¢) Viceokruhovy jistici ventil nebo pretlakovy jistici ventil X
neni funkéni.
d) Unik vzduchu piisobici znatelny pokles tlaku nebo X
slysitelny unik vzduchu.
Unik vzduchu piisobici kriticky pokles tlaku.
e) Vnéjsi poskozeni, které mize ovlivnit funkci brzdového X
systému.
Nedostatecny uc¢inek nouzového brzdéni.
1.1.4  Vystrazna signalizace nizkého tlaku Kontrola funkce Nespravna funkce nebo porucha vystrazné signalizace.
Nizky tlak neni mozné zjistit. X
1.1.5 Ruéné ovladany brzdi¢ Vizualni kontrola soucasti pfi funkci a) Praskly, poskozeny nebo nadmérné opotiebeny ovladac. X
brzdového systému ) ) ) )
b) Nespolehlivé ovladani brzdi¢e nebo nespolehlivy brzdic. X
¢) Volné spoje, vadné upevnéni nebo unik ze systému. X
d) Nevyhovujici funkce. X
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1.1.6 Aktivator parkovaci brzdy, ovladaci
paka, zapadka parkovaci brzdy, elektronicky
lovladana parkovaci brzda véetné parkovaci brzdy

Ctyt kol

Popis elektronicky ovladané parkovaci brzdy:
funkce parkovaci brzdy je spousténa nebo

pfenasena elektronicky nebo elektromechanicky.

Popis parkovaci brzdy étyf kol: systém dosahne
imaximalniho brzdného tlaku v brzdovych valcich

na vSech ¢tytech kolech.

Vizualni kontrola konstruk¢nich ¢asti béhem
pouzivani brzdového systému doplnéna
pouzitim elektronického rozhrani, pokud to
umoziuji technické vlastnosti vozidla a jsou
zpfistupnéna nezbytna data.

a) Zapadka nearetuje spravné.

b) Opotiebeni ¢epu paky nebo zapadkového mechanismu.

Nadmérné opotiebeni.

¢) Nadmérny zdvih paky svéd¢ici o nespravném sefizeni.

d) Chybi systém nebo jakakoli konstrukéni ¢ast

e) Poskozeny systém nebo konstrukéni cast

f) Nespravna verze nebo integrita softwaru

g) Poskozené elektrické vedeni

h) Vystrazna signalizace ukazuje nespravnou funkci
systému.

i) Systém ukazuje zavadu pies elektronické rozhrani vozidla

Neovliviiuje bezpecny provoz

Negativni dopad na bezpecny provoz vozidla

Ohrozeni zdravi osob ve vozidle nebo ostatnich ucastnik
silni¢niho provozu

Jj) Systém nebo konstruk¢ni ¢asti nefunguji nebo je jejich
fungovani nepravdépodobné

k) Jina zavada
Neovliviiuje bezpeény provoz
Negativni dopad na bezpecny provoz vozidla

Ohrozeni zdravi osob ve vozidle nebo ostatnich Gc¢astnikti
silni¢niho provozu

13
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ii1) v tabulce se bod 1.1.13 nahrazuje timto:

2

1.1.13  Brzdova oblozeni a desticky

Vizualni kontrola

a) Nadmeérné opotiebeni oblozeni nebo desti¢ek (dosazena
znacka MIN).

Nadmérné opotiebeni oblozeni nebo desticek. (znacka
MIN neni viditelna).

b) Oblozeni nebo desticky jsou znecisténé (olejem, mazivem
apod.).

NaruSeny brzdny t¢inek.

¢) Oblozeni nebo desticky chybi nebo jsou nespravné
namontované nebo jsou zjevné nespravného typu.

d) Elektricky svazek indikatoru opotiebeni je odpojeny nebo
poskozeny

13

iv) v tabulce se bod 1.1.18 nahrazuje timto:

2

1.1.18 Paky brzdovych klici a signalizace

Pokud mozno vizualni kontrola soucésti pri
funkci brzdového systému

a) Mechanismus je poskozeny, zadfeny nebo ma
nenormélni pohyb, nadmérné opotiebeni nebo
nespravné serizeni.

b) Mechanismus je vadny.

¢) Nespravna montaz nebo vymeéna.

(13
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v) v tabulce se bod 1.1.19 nahrazuje timto:

2

1.1.19 Systém odlehCovaci brzdy (je-li
namontovan nebo pozadovan)

Popis: dopliikovy brzdovy systém, ktery dokaze
po urcitou dobu udrzet brzdny G¢inek bez

podstatnéjsiho zmenseni tohoto ti¢inku, naptiklad

v souladu s predpisem Evropské hospodarské
komise EHK OSN ¢. 13 a nafizenim (EU)
2019/2144.

(13

Vizualni kontrola (pokud je to mozné,

s aktivovanym i neaktivovanym ovladanim)
doplnéna pouzitim elektronického rozhrani,
pokud to umoziiuji technické vlastnosti
vozidla a jsou zpfistupnéna nezbytna data

a) Chybi systém nebo jakakoli konstrukéni ¢ast (naptiklad
vadné spoje nebo montaz)

b) Poskozeny systém nebo konstrukéni ¢asti

c) Nespravna verze nebo integrita softwaru

d) Poskozené elektrické vedeni

e) Vystrazna signalizace ukazuje nespravnou funkci
systému.

f) Systém ukazuje zavadu ptes elektronické rozhrani vozidla
Neovliviiuje bezpecny provoz

Negativni dopad na bezpecny provoz vozidla

Ohrozeni zdravi osob ve vozidle nebo ostatnich ucastnik
silni¢niho provozu

g) Systém nebo konstrukeni ¢asti nefunguji nebo je jejich
fungovani nepravdépodobné

h) Jina zavada
Neovliviiuje bezpecny provoz

Negativni dopad na bezpecny provoz vozidla

Ohrozeni zdravi osob ve vozidle nebo ostatnich ucastnik
silni¢niho provozu
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vi) v tabulce se bod 1.1.23 nahrazuje témito body 1.1.23 az 1.1.25:

2

a) Nefunguje spravné, napiiklad zdvih oje pfesahuje

1.1.23 Najezdova brzda Vizualni kontrola a zkouska ¢innosti 2/3 celkového najezdu.

b) Lanko rozpojovaci brzdy je vadné nebo chybi.
1.1.24 Stabilizace ptivésu (je-li ji vozidlo 'Vizualni kontrola dopInéna pouzitim a)  Chybi systém nebo jakakoli konstrukéni &ast
vybaveno) (X)? elektronického rozhrani, pokud to umoziuji ’

technické vlastnosti vozidla a jsou

) ) . [zptistupnéna nezbytna data
Popis: selektivnim brzdénim piivésu provoznimi b)

brzdami se stabilizuje celd souprava vozidel. Poskozeny systém nebo konstrukéni asti.

c) Nespravna verze nebo integrita softwaru.

d) Poskozené elektrické vedent.

€) Vystrazna signalizace ukazuje nespravnou funkci
systému.

f)  Systém ukazuje zavadu ptes elektronické rozhrani
vozidla
Neovliviiuje bezpecny provoz

Negativni dopad na bezpecny provoz vozidla

Ohrozeni zdravi osob ve vozidle nebo ostatnich
ucastniku silniéniho provozu

g)  Systém nebo konstrukéni ¢asti nefunguji nebo je
jejich fungovani nepravdépodobné.
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h)

Jina zavada
Neovliviiuje bezpecny provoz

Negativni dopad na bezpecny provoz vozidla

Ohrozeni zdravi osob ve vozidle nebo ostatnich
ucastniki silni¢niho provozu

1.1.25 Autobusova zastavkova brzda (je-li
namontovana) (X)?

Popis: systém zaji$tuje brzdny tlak pti zastaveni
nezavisle na aktivaci brzdového pedalu.
Autobusy se mohou rozjet az po zavieni dvefi.

Vizualni kontrola doplnéna pouzitim

elektronického rozhrani, pokud to umoziiuji

technické vlastnosti vozidla a jsou
zptistupnéna nezbytna data

a) Chybi systém nebo jakéakoli konstrukéni East.

b) Poskozeny systém nebo konstrukéni &ésti.

c) Nespravna verze nebo integrita softwaru.

d) Poskozené elektrické vedent.

€) Vystrazna signalizace ukazuje nespravnou funkci

systému.

Systém ukazuje zavadu ptes elektronické rozhrani
vozidla
Neovliviiuje bezpecny provoz

Negativni dopad na bezpecny provoz vozidla

Ohrozeni zdravi osob ve vozidle nebo ostatnich
ucastnikl silniéniho provozu.

g)

Systém nebo konstrukéni ¢asti nefunguji nebo je
jejich fungovani nepravdépodobné.

h)

Jina zévada
Neovliviiuje bezpecny provoz

Negativni dopad na bezpecny provoz vozidla

Ohrozeni zdravi osob ve vozidle nebo ostatnich
ucastniku silniéniho provozu.

13
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vii) v tabulce se body 1.2.1 a 1.2.2 nahrazuji timto:

2

1.2.1  Vykon

Zkouska na statickém brzdovém stavu,
apokud to neni mozné, jizdni zkouska
s postupnym  zvySovanim  brzdné  sily
do maxima.

Pokud je to mozné, musi byt zajisténo, aby
mechanické  provozni  brzdy  byly
kontrolovany bez rusivého vlivu
rekuperaéniho  brzdéni  nebo  jiného
priabézného brzdéni.

a) Nedostate¢na brzdna sila na jednom nebo vice kolech.

Zadna brzdna sila na jednom nebo vice kolech.

b) Brzdna sila na kterémkoli kole je mensi nez 70 % nejvétsi
sily zjisténé na druhém kole téze napravy. V piipadé
jizdni zkousky se vozidlo nadmérné vychyluje
z pfimého sméru.

Brzdna sila nakterémkoli kole je mensi nez 50 %
nejvetsi sily zjisténé na druhém kole téze napravy
v ptipad¢ fizenych naprav.

¢) Nedosahne se odstupniovani brzdného tcinku (blokovani).

d) Nadmérna prodleva brzdného G¢inku na nékterém kole.

e) Nadmeérné kolisani brzdné sily v pribéhu kazdého
uplného otoceni kola. Nebo dochazi v ptipadé jizdnich
zkousSek na silnici k nadmérnym vibracim
na pedalu/pace provozni brzdy nebo na volantu.
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1.2.2  Brzdny uc¢inek

Zkouska na brzdovém stavu, apokud to
z technickych diivodii neni mozné, jizdni
zkouska s pouzitim decelerometru se
zaznamem pro zjisténi pomérného brzdného
ucinku vztazeného k
a) maximalni pfipustné hmotnosti
nebo
b) souétu pfipustnych  hmotnosti
na napravy nebo
c¢) referenénim hodnotam.
Vozidla nebo piipojné vozidlo s maximalni
ptipustnou hmotnosti prevysujici 3,5 tuny se
musi kontrolovat v souladu s normami
stanovenymi v ISO 21069 nebo na zakladé
rovnocennych metod.

U vozidel, ktera nejsou kontrolovana
v souladu s normami stanovenymi
v ISO 21069 nebo na zakladé rovnocennych
metod, musi byt v pfipadé, ze neni dosazeno
minimalni hodnoty pomérného brzdného
ucinku, provedena alespont smysluplna
zkouska brzd.

Smysluplna zkouska brzd se provadi, pokud
je jejich brzdny ucinek niz§i nez hodnoty
brzdného ucinku ptedepsané pro provozni,
nouzové nebo parkovaci brzdéni v bodech
1.2.2 nebo 1.3.2 nebo 1.4.2, pticemz jsou ale
splnény vSechny nasledujici podminky:

— brzdovy systém je v dobrém stavu bez
zjevnych zavad,

— kola vSech néaprav se zablokuji,
protoze béhem brzdové zkousky
doslo k vyCerpani prilnavosti mezi
pneumatikou a povrchem brzdového
stavu; pokud se kola na nékterych
napravach nezablokuji, je tieba
bezpecné usoudit, Zze pii zatizeni
vozidla by bylo dosazeno hodnot
brzdného  G¢inku  piedepsanych
v bodech 1.2.2 nebo 1.3.2 nebo 1.4.2,

Nedosahuje se alespon nésledujicich minimalnich hodnot (1):
1. Vozidla registrovana poprvé po 1.1.2012:
— Kategorie Mi: 58 %
— kategorie M2 a Ms: 50 %
— kategorie N1: 50 %
— kategorie N2 a N3: 50 %
— Kategorie Oz, O3 a Oa:
— pro navésy: 45 % ()
— pro privésy: 50 %

2. Vozidla registrovana poprvé pied 1.1.2012:
— kategorie M1, M2 a M3: 50 % (%)
— kategorie N1: 45 %
— kategorie N2 a Na: 43 % (%)
— Kategorie O2, O3 a O4: 40 % (°)

3. Ostatni kategorie
kategorie L (ob¢ brzdy spole¢né):
— kategorie L1e: 42 %
— kategorie L2e, Loe: 40 %
— kategorie L3e: 50 %
— kategorie L4e: 46 %
— kategorie L5e, L7e: 44 %

kategorie L (brzda zadniho kola):
vsechny kategorie: 25 % z celkové hmotnosti vozidla

kategorie T: 40 %
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— mira stlaceni brzd ze strany
kontrolora musi byt vzdy Umérna
aktualnimu zatizeni napravy.

Informace o systémovych hodnotach lze
ziskat pomoci elektronického rozhrani
vozidla.

Jizdni zkousky by se mély provadét
zasucha narovné nezvlnéné  silnici.
V piipadech, kdy se vozidla kategorie T
zkouSeji nasilnici nebo na statickém
brzdovém stavu a neni dosaZzeno minimalni
hodnoty brzdného poméru, se provedou
alesponl smysluplné zkousky brzd.

Pro vSechny metody testovani brzd se
v ptipadé pochybnosti brzdny wéinek
prokaze v zatizeném nebo  Castecné
zatizeném stavu.

Dosazeno méné nez 50 % vyse uvedenych hodnot

.
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viii) v tabulce se bod 1.3.1 nahrazuje timto:

2

1.3.1  Vykon

Pokud je systém nouzového brzdéni oddélen
od systému provozniho brzdéni, pouzije se
metoda popsana v bodé 1.2.1.

Pokud je to mozné, musi byt zajisténo, aby
mechanické provozni brzdy  byly
kontrolovany  bez rusivého vlivu
rekuperaéniho  brzdéni  nebo  jiného
prubézného brzdéni.

a) Nedostate¢na brzdna sila na jednom nebo vice kolech.

Z4dna brzdna sila na jednom nebo vice kolech.

b) Brzdna sila na kterémkoli kole je mensi nez 70 % nejvetsi
sily zjisténé na druhém kole téze napravy. V piipadé
jizdni zkousky se vozidlo nadmérné vychyluje
z piimého sméru.

Brzdna sila na kterémkoli kole je mensi nez 50 %
nejvetsi sily zjisténé na druhém kole téze napravy
v ptipad¢ fizenych naprav.

¢) Nedosahne se odstupnovani brzdného tucinku (blokovani).

13
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ix) v tabulce se bod 1.4.1 nahrazuje timto:

2

1.4.1  Vykon

Brzda se pouzije pii zkousSce na statickém
brzdovém stavu nebo jizdni zkouskou.

Brzda je na jedné strané neucinna nebo se vozidlo v pfipadé
jizdni zkousky nadmérné vychyluje z pfimého sméru.

V prubéhu zkousky dosazeno méné nez 50 % hodnot
brzdného U¢inku uvedenych vbodé 1.4.2 ve vztahu ke
hmotnosti vozidla.

13

X) v tabulce se bod 1.5 nahrazuje timto:

2

1.5 Cinnost systému odleh&ovaci brzdy

Vizualni kontrola a ptipadné zkouska funkce,
tj. jizdni zkouskou.

a) Kontrolka vadné funkce signalizuje zavadu.

b) Systém nefunguje.

13
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xi) v tabulce se bod 1.6 nahrazuje timto:

2

1.6 Protiblokovaci systém (ABS)

Popis: systém automaticky zabranuje
zablokovani kola pfi brzdéni selektivnim
snizenim brzdné sily kola, naptiklad v souladu
s pfedpisem EHK OSN ¢. 13 a natizenim (EU)
2019/2144.

Vizualni kontrola doplnénd pouzitim
elektronického rozhrani, pokud to umoziuji
technické vlastnosti vozidla a jsou
zpfistupnéna nezbytna data.

a) Chybi systém nebo jakéakoli konstrukéni ¢ast.

b) Poskozeny systém nebo konstrukéni soucasti (napf. ¢idla
rychlosti na kolech).

¢) Nespravna verze nebo integrita softwaru.

d) Poskozené elektrické vedeni.

e) Vystrazna signalizace ukazuje nespravnou funkci
systému.

f) Systém ukazuje zavadu ptes elektronické rozhrani vozidla
Neovliviiuje bezpecny provoz

Negativni dopad na bezpecny provoz vozidla

Ohrozeni zdravi osob ve vozidle nebo ostatnich ucastnik
silni¢niho provozu.

g) Systém nebo konstrukéni ¢asti nefunguji nebo je jejich
fungovani nepravdépodobné.

h) Jina zavada
Neovliviiuje bezpeény provoz

Negativni dopad na bezpecny provoz vozidla

Ohrozeni zdravi osob ve vozidle nebo ostatnich ucastnik
silni¢niho provozu.

13
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xii) v tabulce se bod 1.7 nahrazuje timto:

2

1.7 Elektronicky brzdovy systém Vizualni  kontrola doplnéna  pouzitim a)  Chybi systém nebo jakakoli konstrukéni ¢ast. X
elekt{omckeho rozhrani wnf:,bo Jl_Zdn} b) Poskozeny systém nebo konstrukéni ¢asti. X
Popis: &idlo brzdového pedalu a/nebo Sidlo tlaku | 2K0USkou, pokud to umoziuji technicke N p—— T T——— <
D Y ... . | vlastnosti vozidla ajsou zpfistupnéna <) espravna verze nebo integrita softwaru.
zaznamenava pozadavek na brzdéni a vypocitava nezbvind data F Poik < clekirioké vedent X
optimalni brzdnou silu pro kazdé kolo tak, aby vt ’ ) oskozene e.e 140 ¢ vedent. i |
doslo k optimalni aktivaci brzd vsech kol. e) Vystrazna signalizace ukazuje nespravnou funkci X
systému.
f)  Systém ukazuje zavadu ptes elektronické rozhrani
vozidla
Neovliviiuje bezpecny provoz
Negativni dopad na bezpeény provoz vozidla X
Ohrozeni zdravi osob ve vozidle nebo ostatnich|
ucastniku silni¢niho provozu.
g) Systém nebo konstrukéni €asti nefunguji nebo je X
jejich fungovani nepravdépodobné.
h) Jina zavada
Neovliviiuje bezpecny provoz
Negativni dopad na bezpecny provoz vozidla X
Ohrozeni zdravi osob ve vozidle nebo ostatnich|
ucastnikl silni¢éniho provozu.
1.7.1  Elektrické rekuperacni brzdéni Vizualni kontrola ukazatele elektrického a)  Vystrazné zatizeni signalizuje nespravnou funkeci. X
rekuperapmho brzdemr dop}nena pou}ltm} b) Systém nezpomaluje znatelné vozidlo (s vyjimkou|
efkt{l(zmckehokr(ézhtram Vozfél?,nibohjl,m;l,l pripadd, kdy jsou baterie uplné nabité) nebo ukazatel X
ouskou, pokud to umoziuji technické e T . e
; ; : S )
z nabijeni (je-li jim vozidlo vybaveno) nezobrazuje pfi
vlastnosti  vozidla ajsou zpfistupnéna . . e
byina dat aktivaci rekuperace napis ,,nabijeni®.
nezbytna dafa. ¢) Rozhrani vozidla signalizuje nespravnou funkci X
systému.
d) Rozhrani vozidla signalizuje nespravnou funkci X
systému.
.,
b
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xiia) v tabulce se bod 2.2.2 nahrazuje timto:

2

2.2.2 Sloupek tizeni a vidlice a tlumice fizeni,
véetné elektronickych tlumica

Popis elektronického tlumeni: Tlumeni fizeni je
fizeno elektronicky.

Vozidlo se umisti nad montazni jamu nebo
na zvedak, hmotnost vozidla je na zemi

a volant se zatlaci a zatdhne rovno bézné se
sloupkem, volant/fiditka se zatla¢i riznymi
sméry kolmo ke sloupku/ vidlici.

Vizualni kontrola vile a stavu pruznych
spoji nebo univerzalnich kloubd doplnéna
pouzitim elektronického rozhrani, pokud to
umoziuji technické vlastnosti vozidla a jsou
zptistupnéna nezbytna data.

a) Nadmeérna pohyblivost stfedu volantu smérem nahoru
nebo dolt.

b) Nadmérna pohyblivost horni ¢asti sloupku radialné od osy
sloupku.

¢) Zhor$eny stav pruznych spoja.

d) Vadné ptipevnéni.

Velmi vysoké riziko uvolnéni.

e) Nebezpedné upravy™

f) Chybi systém nebo jakakoli konstrukéni ¢ast.

g) Poskozeny systém nebo konstrukéni ¢asti.

h) Nespravna verze nebo integrita softwaru.

i) Poskozené elektrické vedeni.

j) Vystrazna signalizace ukazuje nespravnou funkci systému.
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k) Systém ukazuje zavadu ptes elektronické rozhrani vozidla
Neovliviiuje bezpecny provoz

Negativni dopad na bezpecny provoz vozidla

Ohrozeni zdravi osob ve vozidle nebo ostatnich uc¢astniki
silni¢niho provozu.

1) Systém nebo konstrukéni ¢asti nefunguji nebo je jejich
fungovani nepravdépodobné

NaruS$ené fizeni

m) Jina zdvada
Neovliviiuje bezpecny provoz

Negativni dopad na bezpecny provoz vozidla

Ohrozeni zdravi osob ve vozidle nebo ostatnich ti¢astnika
silni¢niho provozu.

13

xiiil) v tabulce se bod 2.6 nahrazuje témito body 2.6 az 2.8:

2

2.6 Elektronicky posilovac fizeni (EPS), véetné
superpozi¢niho fizeni.

IPopis: pomoci elektromotoru je generovana
podptrna sila pro fizeni.

IPopis superpozic¢niho fizeni: v zavislosti na jizdni
situaci systém méni pfevodovy pomér fizeni.

Vizualni kontrola a kontrola shody thlu
volantu auhlu kol pfi zapnuti/vypnuti
motoru, doplnéna pouzitim elektronického
rozhrani, pokud to umoznuji technické
vlastnosti vozidla ajsou zpfistupnéna
nezbytnd data

a)  Chybi systém nebo jakakoli konstrukéni cast.

b)  Poskozeny systém nebo konstruk¢ni Casti.

¢) Nespravna verze nebo integrita softwaru.

d) Poskozené elektrické vedeni.

e) Vystrazna signalizace ukazuje nespravnou funkci
systému.

f)  Systém ukazuje zavadu pies elektronické rozhrani
vozidla
Neovliviiuje bezpecny provoz

Negativni dopad na bezpe¢ny provoz vozidla

OhrozZeni zdravi osob ve vozidle nebo ostatnich
ucastnik silni¢éniho provozu.

g) Systém nebo konstrukéni c¢asti nefunguji (napf,
nefunguje posilova¢) nebo je jejich fungovani

nepravdépodobné (napf. nesoulad mezi Uhlem
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natoceni volantu a tthlem natoceni kol).

NarusSené fizeni.

h)

Jina zavada
Neovliviiuje bezpeény provoz

Negativni dopad na bezpeény provoz vozidla

Ohrozeni zdravi osob ve vozidle nebo ostatnich|
ucastnikd silni¢niho provozu.

2.7 Elektronickeé fizeni vSech Ctyf kol (je-li
instalovano)

Popis: dvé napravy jsou fizené, pficemz tihel
rejdu vech Fizenych kol je vétsi nez 3°, napiiklad|
v souladu s pfedpisem Evropské hospodaiské
lkomise EHK OSN €. 79 a nafizenim (EU)
2019/2144

Vizualni kontrola doplnéna pouzitim

elektronického rozhrani, pokud to umoziiuji

technické vlastnosti vozidla a jsou
zptistupnéna nezbytna data

a)

Chybi systém nebo jakakoli konstrukéni ¢ast.

b)

Poskozeny systém nebo konstrukéni ¢asti.

<)

Nespravna verze nebo integrita softwaru.

d)

Poskozené elektrické vedeni.

e)

Vystrazna signalizace ukazuje nespravnou funkci
systému.

I T e

Systém ukazuje zavadu pres elektronické rozhrani
vozidla
Neovliviiuje bezpecny provoz

Negativni dopad na bezpecny provoz vozidla

Ohrozeni zdravi osob ve vozidle nebo ostatnich|
ucastnikl silni¢niho provozu.

g)

Systém nebo konstrukéni casti nefunguji nebo je
jejich fungovani nepravdépodobné

Narusené fizeni

h)

Jina zavada
Neovliviiuje bezpecny provoz

Negativni dopad na bezpe¢ny provoz vozidla

Ohrozeni zdravi osob ve vozidle nebo ostatnich|
ucastnikl silni¢niho provozu.

2.8 Elektronicky fizena ptedni a pfipojna naprava
(je-li namontovana) (X)?

Popis: fizené napravy jsou ptidavné napravy
s elektronicky ovladanym fizenim. Ridici sila je

'Vizualni kontrola dopInénd pouzitim

elektronického rozhrani, pokud to umoziuji

technické vlastnosti vozidla a jsou
zpiistupnéna nezbytna data

a) Chybi systém nebo jakakoli konstruk¢ni ¢ast.

b) Poskozeny systém nebo konstrukéni ¢asti.

¢) Nespravna verze nebo integrita softwaru.
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vytvafena hydraulickym ¢erpadlem nebo bo¢ni
silou ptisobici na kola.

d) Poskozené elektrické vedeni.

e) Vystrazna signalizace ukazuje nespravnou funkci
systému.

f) Systém ukazuje zavadu ptes elektronické rozhrani
vozidla
Neovliviiuje bezpecny provoz

Negativni dopad na bezpeény provoz vozidla

OhroZeni zdravi osob ve vozidle nebo ostatnich t¢astnikdl
silniéniho provozu.

g) Systém nebo konstrukéni ¢asti nefunguji nebo je jejich
fungovani nepravdépodobné
Narusené fizeni

h) Jina zavada
Neovliviiuje bezpecny provoz

Negativni dopad na bezpecny provoz vozidla

Ohrozeni zdravi osob ve vozidle nebo ostatnich t¢astnikl
silni¢niho provozu.

13
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xiiia) v tabulce se bod 3.1 nahrazuje timto:

2

3.1 Pole vyhledu véetné nepiimého pole vyhledu
pomoci zatizeni kamera-monitor (je-li
namontovano)

Popis zafizeni kamera-monitor: systém, ktery
vytvaii alespon ¢ast neptimého pole vyhledu
kombinaci kamery a monitoru (napfiklad
v souladu s predpisem EHK OSN ¢€. 46).

Vizualni kontrola ze sedadla fidi¢e doplnéna
pouzitim elektronického rozhrani, pokud to
umoziuji technické vlastnosti vozidla a jsou
zpiistupnéna nezbytna data

a) Prekazka ve vyhledu fidice, ktera vyznamné narusuje
jeho vyhled dopiedu ¢i do stran. (Mimo dosah stiract
Celniho skla).

Naru$eny vyhled v ramci dosahu stirac¢t ¢elniho skla nebo
nejsou viditelna vnéjsi zrcatka.

>

b) Chybi systém nebo jakakoli konstrukéni ¢ast.

¢) Poskozeny systém nebo konstrukéni ¢asti.

d) Nespravna verze nebo integrita softwaru.

e) Poskozené elektrické vedeni.

f) Vystrazna signalizace ukazuje nespravnou funkci
systému.

XX R XX

g) Systém ukazuje zavadu ptes elektronické rozhrani
vozidla
Neovliviiuje bezpecny provoz

Negativni dopad na bezpecny provoz vozidla

Ohrozeni zdravi osob ve vozidle nebo ostatnich ucastnik
silni¢niho provozu.

h) Systém nebo konstrukéni ¢asti nefunguji nebo je jejich
fungovani nepravdépodobné.

i) Jina zavada
Neovliviiuje bezpecny provoz

Negativni dopad na bezpecny provoz vozidla

Ohrozeni zdravi osob ve vozidle nebo ostatnich ucastnik
silni¢niho provozu.
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xiv) v tabulce se body 4.1.1, 4.1.2 a 4.1.3 nahrazuji timto:

2

4.1.1 Stav a funkce

véetné funkeci, jako je funkce rohovych
svétlomettl, asistenta dalkovych svétel,
adaptivnich svétlomett a natacecich svétlomettl.

Popis rohového svétlometu: pii zataceni se
aktivuje pfidavny svétlomet. Funguje

do rychlosti 40 km/h, naptiklad v souladu

s pfedpisy EHK OSN ¢&. 48 nebo EHK OSN
¢. 119

Popis asistenta dalkovych svétel: systém
automaticky aktivuje a deaktivuje dalkova svétlal
v zavislosti na jizdni situaci a svételnych
podminkach.

Popis adaptivniho svétlometu: osvétleni okolni
vozovky a/nebo piimé osvétleni iastniki
silniéniho provozu v nebezpecném prostoru pied
vozidlem je optimalizovano dynamickym
prizpisobenim svételnych paprska.

Popis svétlometu k osvétleni zatacky: pii
zataceni se v zavislosti na uhlu rejdu a rychlosti
nataci svételny paprsek a/nebo se aktivuje
pridavny svétlomet, naptiklad v souladu

s predpisem Evropské hospodaiské komise EHK|
OSN ¢. 48, EHK OSN ¢. 98, EHK OSN €. 112,
nebo EHK OSN ¢&. 123.

Vizualni kontrola doplnénd pouzitim
elektronického rozhrani, pokud to umoziuji
technické vlastnosti vozidla a jsou
zpiistupnéna nezbytna data.

a)  Zdroj svétla je vadny nebo chybi.
Vicenasobny zdroj svétla (v pipadé LED nefunguje az
z jedné tfetiny).
Viditelnost zavazné narusena (jediny zdroj svétla nebo
v ptipadé LED funguje méné nez ze dvou tietin).

b) Opticky systém (svétlomet a cocka) vykazuje mirné
zavady.

Opticky systém (svétlomet a ¢ocka) vykazuje tézké
zavady.

>

¢) Svitilna neni spolehlivé pfipevnéna.

d) Chybi systém nebo jakakoli konstrukéni East.

e) Poskozeny systém nebo jakakoli konstrukéni ¢ast.

f) Nespravna verze nebo integrita softwaru.

g) Poskozené elektrické vedeni.

h) Vystrazna signalizace ukazuje nespravnou funkci
systému.

X | X R XK

i) Systém ukazuje zavadu ptes elektronické rozhrani vozidla
Neovliviiuje bezpecny provoz

Negativni dopad na bezpecny provoz vozidla

Ohrozeni zdravi osob ve vozidle nebo ostatnich ucastnik
silni¢niho provozu.

Jj) Systém nebo konstrukéni ¢asti nefunguji nebo je jejich
fungovani nepravdépodobné.

k) Jina zavada
Neovliviiuje bezpeény provoz

Negativni dopad na bezpecny provoz vozidla

Ohrozeni zdravi osob ve vozidle nebo ostatnich uc¢astnik
silni¢niho provozu.
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4.1.2  Setizeni

S pouzitim zafizeni k zaméfeni svétlometu
se uréi vodorovné a svislé zaméfeni kazdého
svétlometu potkavaciho svétla.

a) Zaméfeni svétlometu neni v mezich stanovenych v ramci
pozadavki'. Pokud neexistuji zadné zv1astni
pozadavky, pouziji se nasledujici referen¢ni hodnoty,
kde h je vyska svétlometu (nejnizsi bod povrchu
vyzatujiciho svétlo):

i) Kategorie M, N:

— h <0,8m: horni mez —0,5 % dolni mez —2,5 %

— 0,8 <h < Im: horni mez —0,5 %; dolni mez -3 %

— h> 1m: horni mez —1 % dolni mez -3 %

— h> 1,2 m, kategorie N3G (terénni vozidla): horni mez
—1,5 %; dolni mez 3,5 %

ii) Kategorie L (nafizeni Komise v pfenesené pravomoci
(EU) ¢. 3/2014):

— horni mez —0,5 %

— h <0,8m: dolni mez -2,5 %

— h>0,8m: dolni mez 3,0 % (-2,5 % u kategorie L3¢)

iii) Kategorie T:

— horni mez -0,5 %

— h < 1,2m: dolni mez —4 %
— h>1,2m: dolni mez —6 %

4.1.3  Spinace

Vizualni kontrola a zkouska ¢innosti

a) Spina¢ nefunguje vsouladu s pozadavky' (nékolik
soucasn¢ rozsvicenych svétlomett).

Prekroceni maximalni pfipustné intenzity svétla smérem
dopfedu.

b) Narusena funkce ovladaciho zatizeni.

13
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xv) v tabulce se bod 4.1.5 nahrazuje timto:

2

4.1.5  Automaticky a ru¢né ovladané
korektory sklonu svétlometti (jsou-li povinné)

Popis automatického korektoru sklonu
svétlomett: v zavislosti na zatizeni a (volitelném)
hlu sklonu reguluje systém svislé nasmérovani
svétlometu, napiiklad v souladu s piedpisem
IEHK OSN ¢. 121.

Vizualni kontrola doplnénd pouzitim
elektronického rozhrani, pokud to umoziiuji
technické  vlastnosti  vozidla  ajsou
zpfistupnéna nezbytna data.

a) Chybi systém nebo jakakoli konstrukéni ¢ast.

b) Poskozeny systém nebo konstrukéni ¢asti

c) Nespravna verze nebo integrita softwaru.

d) Poskozené elektrické vedeni.

e) Vystrazna signalizace ukazuje nespravnou funkci
systému.

f) Systém ukazuje zavadu ptes elektronické rozhrani vozidla
Neovliviiuje bezpecny provoz

Negativni dopad na bezpecny provoz vozidla

Ohrozeni zdravi osob ve vozidle nebo ostatnich ucastnik
silni¢niho provozu.

g) Systém nebo konstrukéni ¢asti nefunguji nebo je jejich
fungovani nepravdépodobné.

h) Jina zavada
Neovliviiuje bezpeény provoz

Negativni dopad na bezpecny provoz vozidla

Ohrozeni zdravi osob ve vozidle nebo ostatnich ucastnik
silni¢niho provozu.

i) Ru¢né ovladané zatizeni nelze ovladat ze sedadla fidice.

13
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xvi) v tabulce se body 4.2.1 a 4.2.2 nahrazuji timto:

2

421 Stav a funkce

Vizualni kontrola a zkouska ¢innosti.

a) Zdroj svétla je vadny nebo chybi.

Vicenasobny zdroj svétla (v ptipadé LED nefunguje az
z jedné tietiny); jeden z n€kolika bo¢nich zdroja svétla je
vadny.

Jediny zdroj svétla; v piipadé LED funguje méné nez 2/3;
dva nebo vice z nékolika boénich zdroji svétla vadné.

b) Vadny opticky systém.

¢) Svitilna neni spolehlivé pfipevnéna.

Velmi vysoké riziko odpadnuti.

4.2.2. Spinace

Vizualni kontrola a zkouska ¢innosti

a) Spina¢ nefunguje v souladu s pozadavky'.

Je mozné zhasnout zadni obrysové svitilny a bo¢ni obrysové
svitilny, jsou-li rozsviceny svétlomety.

b) Narusena funkce ovladaciho zatizeni.

4.2.2.1 Automatické svétlo (je-li pozadovano)

Popis: v zavislosti na okolnim jasu systém
automaticky zapind a vypind denni svitilny.

Vizuélni kontrola doplnénd pouzitim
elektronického rozhrani, pokud to umoziuji
technické vlastnosti vozidla a jsou
zpiistupnéna nezbytna data

a) Chybi systém nebo jakakoli konstrukéni ¢ast.

b) Poskozeny systém nebo konstrukéni ¢asti.

c) Nespravna verze nebo integrita softwaru.

d) Poskozené elektrické vedeni.
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e) Vystrazna signalizace ukazuje nespravnou funkci
systému.

f) Systém ukazuje zavadu ptes elektronické rozhrani vozidla
Neovliviiuje bezpe¢ny provoz

Negativni dopad na bezpecny provoz vozidla

Ohrozeni zdravi osob ve vozidle nebo ostatnich uc¢astniki
silni¢niho provozu.

g) Systém nebo konstrukéni ¢asti nefunguji nebo je jejich
fungovani nepravdépodobné.

h) Jina zavada
Neovliviiuje bezpecny provoz

Negativni dopad na bezpeény provoz vozidla

Ohrozeni zdravi osob ve vozidle nebo ostatnich u¢astniki
silni¢niho provozu.

13

15613/25 ADD 1
PRILOHA

TREE.2.A

28

CS



xvii) v tabulce se body 4.3.1 a 4.3.2 nahrazuji timto:

2

4.3.1 Stav a funkce

Vizualni kontrola a zkouska ¢innosti

a) Zdroj svétla je vadny nebo chybi.

Vicenasobny zdroj svétla; v ptipadé LED nefunguje az
z jedné tietiny.

Jediny zdroj svétla; v ptipadé LED funguje méné nez ze
dvou tietin.

Nefunguje zadny zdroj svétla.

b) Opticky systém vykazuje mirné vady (zadny vliv
na vyzafované svétlo).

Opticky systém vykazuje tézké vady (vliv na vyzafované
svétlo).

¢) Svitilna neni spolehlivé pfipevnéna.

Velmi vysoké riziko odpadnuti.

43.2  Spinace

Vizualni kontrola a zkouska ¢innosti

a) Spina¢ nefunguje v souladu s pozadavky'.
Zpomalena funkce

Vibec nefunguje.

b) Narusena funkce ovladaciho zatizeni.

13
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xviii) v tabulce se bod 4.4.1 nahrazuje timto:

2

441 Stav a funkce

Vizualni kontrola a zkouska ¢innosti

(a) Zdroj svétla je vadny nebo chybi
Vicenasobny zdroj svétla (v ptipadé LED nefunguje
az z jedné tietiny).

Jediny zdroj svétla; v ptipadé¢ LED funguje méné nez ze
dvou tietin.

Nefunguje zadny zdroj svétla.

b) Opticky systém vykazuje mirné vady (zadny vliv
na vyzafované svétlo).

Opticky systém vykazuje tézké vady (vliv
na vyzafované svétlo).

¢) Svitilna neni spolehlivé ptipevnéna.

Velmi vysoké riziko odpadnuti.

13
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xix) v tabulce se bod 4.5.1 nahrazuje timto:

45.1 Stav a funkce

Vizualni kontrola a zkouska ¢innosti.

a)

Zdroj svétla je vadny nebo chybi.
Vicenasobny zdroj svétla (v pfipadé LED nefunguje
az z jedné tietiny).

Jediny zdroj svétla; v ptipadé¢ LED funguje méné nez ze
dvou tietin.

b)

Opticky systém vykazuje mirné vady (zadny vliv
na vyzafované svétlo).

Opticky systém vykazuje tézké vady (vliv
na vyzafované svétlo).

13

xx) v tabulce se bod 4.6.1 nahrazuje timto:

2

<)

Svitilna neni spolehlivé ptipevnéna.

Velmi vysoké riziko odpadnuti nebo oslnéni
protijedoucich vozidel.

4.6.1 Stav a funkce

Vizualni kontrola a zkouska ¢innosti.

a)

Zdroj svétla je vadny nebo chybi

Vicenasobny zdroj svétla (v pfipadé LED nefunguje az
z jedné tfetiny).

Jediny zdroj svétla; v piipadé LED funguje mén¢ nez
ze dvou tietin.

b)

Vadny opticky systém.

Svitilna neni spolehlivé pfipevnéna.

Velmi vysoké riziko odpadnuti.

13
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xx1) v tabulce se bod 4.7.1 nahrazuje timto:

2

4.7.1 Stav a funkce

Vizualni kontrola a zkouska ¢innosti.

a) Svitilna vyzatuje pfimé nebo bilé svétlo smérem dozadu.

b) Zdroj svétla je vadny nebo chybi. (Vicenasobny zdroj
svétla; v ptipadé LED nefunguje az z jedné tfetiny).

Zdroj svétla je vadny nebo chybi. (V ptipadé jedin¢ho
zdroje svétla; v piipadé LED funguje méné nez ze dvou
tretin).

¢) Svitilna neni spolehlivé pfipevnéna.

Velmi vysoké riziko odpadnuti.

13

xxii) v tabulce v bod¢ 4.11 se nazev v prvnim sloupci tabulky nahrazuje timto:

,Elektricka vedeni (kromé vysokonap&tovych)®;
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xxiia) v tabulce se bod 4.12 nahrazuje timto:

2

4.12 Nepovinné svitilny a odrazky, naptiklad
zékladni vné&jsi svétla (X)?

Popis zékladnich vnéjsich svétel: systém
zapina/vypina zakladni svételna zafizeni (napf.
signalizaci).

Vizualni kontrola doplnénd pouzitim
elektronického rozhrani, pokud to umoziuji
technické vlastnosti vozidla a jsou
zpfistupnéna nezbytna data.

a) Svitilna/odrazka neni v souladu s pozadavky'.

Vyzatovani/odrazeni ¢erveného svétla smérem dopiedu nebo
bilého svétla smérem dozadu.

b) Funkce svitilny neni v souladu s pozadavky'.
Pocet zaroven rozsvicenych svétlometd piekracuje
pripustnou jasnost svétla; vyzafovani erveného svétla
smérem doptedu nebo bilého svétla smérem dozadu.

c) Svitilna/odrazka neni spolehlivé pfipevnéna.

Velmi vysoké riziko odpadnuti.

d) Chybi systém nebo jakakoli konstrukéni ¢ast

e) Poskozeny systém nebo konstrukéni casti

f) Nespravna verze nebo integrita softwaru

2) Poskozené elektrické vedeni.

h) Vystrazna signalizace ukazuje nespravnou funkci systému.

i) Systém ukazuje zavadu pies elektronické rozhrani vozidla
Neovliviiuje bezpecny provoz
Negativni dopad na bezpeény provoz vozidla

OhroZeni zdravi osob ve vozidle nebo ostatnich
ucastnik silniéniho provozu.

j) Systém nebo konstrukéni ¢asti nefunguji nebo je jejich
fungovani nepravdépodobné.
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k) Jina zavada
Neovlivituje bezpecny provoz
Negativni dopad na bezpe¢ny provoz vozidla

OhrozZeni zdravi osob ve vozidle nebo ostatnich
ucastnikd silni¢niho provozu.

.
b

xxiii) v tabulce v bodé 4.13 se nazev v prvnim sloupci tabulky nahrazuje timto:

,Baterie (krom¢ vysokonapét'ovych baterii)®;
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xx1iv) vkladaji se nové body 4.14 a 4.15, které znéji:

2

4.14 Vysokonapétové systémy

4.14.1 Elektricka bezpecnost Vizualni kontrola doplnéna pouzitim a) Signalizace nebo rozhrani vozidla ukazujel
rozhrani vozidla (pokud to umoziuji nespravnou funkei systému.

technické vlastnosti vozidla a jsou

k dispozici nezbytné data). b)  Nesprdvna verze nebo integrita softwaru.

4.14.2 Kryti trak¢ni baterie Vizualni kontrola. a)  Mirn¢ zhorSeny stav

Znacné zhorSeny stav.

b)  Vadné upevnéni

Velmi vysoké riziko odpadnuti.

c) Ucpany vétraci otvor (otvory).

4.14.3 Dobijeci systém pro uchovavani Vizualni kontrola doplnéna pouzitim a) Znamky uniku
energie (REESS), trakeni baterie a systém rozhrani vozidla (pokud to umoziuji o
fizeni baterie technické vlastnosti vozidla a jsou Unik (pfitomnost kapek).
Pois: dobiieci . hovavani k dispozici nezbytna data).
opis: dobijecim systemem pro uchovavani b) Nespravny software nebo hardware nebo neaktivni

energie (REESS) se rozumi systém pro
uchovavani elektrické energie, ktery
poskytuje energii pro elektricky pohon.
Systém REESS mize zahrnovat subsystém(y)
spolu s nezbytnymi pomocnymi systémy pro
fyzické upevnéni, fizeni teploty, elektronické
ovladani a kryti.

kod pripravenosti.

4.14.4 Vysokonapét'ova elektricka vedeni

4.14.4.1 Vysokonapétovy kabelovy svazek Vizuélni kontrola s vozidlem nad montazni a)  Mirné zhorSeny stav
a konektor jamou nebo na zvedaku, pripadné véetné . o

. . Znaéné zhorSeny stav
motorového a zavazadlového prostoru

Riziko zkratu.

b) Vedeni je nespolehlivé nebo je nespravné
ptipevnéno
Uvolnéna pfipevnéni, kontakt s ostrymi
hranami, konektory, u nichz hrozi rozpojeni

Vedeni se mohou dotknout horkych dild,
rotujicich dilti nebo zemé, rozpojené konektory.
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Vyznamné riziko pozaru, vzniku jisker.

4.14.4.2 Zemnici opleteni v¢etné jejich
upevnéni

Vizualni kontrola a zkouska ¢innosti.

Mirné zhorSeny stav

Znacné zhorseny stav.

4.14.4.3 Kontinuita uzemnéni (X)?

Meéfeni pomoci ohmmetru

Zkouska neni proveditelna

Ptili§ vysoky odpor (vice nez 100 Q (ohmtt))

4.14.4.4 Kryt nabijeciho vstupu

Vizualni kontrola a zkouska ¢innosti

Zhorseny stav

Chybi.

4.14.4.5 Nabijeci vstup

Vizualni kontrola a zkouska ¢innosti

Zhor$eny stav
Stopy pocatku taveni nebo elektrickych obloukt

Cizi material, manipulace, nebo vlhkost.

4.14.4.6 Nabijeci kabel (je-1i k dispozici)

Vizualni kontrola a zkouska ¢innosti

Zhorseny stav.

4.14.5 Vysokonapétova elektricka a elektronicka zatizeni (X)?

4.14.5.1 Vysokonapét'ova elektricka Vizualni kontrola a/nebo pouziti a)  Mirn¢ zhorSeny stav
a elektronicka zafizeni elektronického rozhrani vozidla. .« .
Znacné zhorSeny stav.
b)  Vadné pfipevnéni.
c¢) Netésni.
4.14.5.2 Trak¢ni motor Vizualni kontrola a) Stit je deformovany, neni namisté nebo je
poskozeny ¢i zkorodovany.
Kontrola provozni pipravenosti systémfi b)  Chybgjici nebo necitelné vystrazné znaceni.
pomoci piislusného rozhrani (OBD nebo . . .
OBM) c) Pfipojeni kabelového svazku je nespolehlivé nebo
zkorodované.
] d) Elektricka izolace je poskozena nebo ve zhorSeném|
M¢teni vyrovnani potenciald, pokud to stavu
umoziuji technické vlastnosti vozidla
pii kontaktu s ni miize dojit ke zranéni.
e) Pripravenost trakéniho motoru na poruchy.
f)  Nespravna verze typové schvaleného hardwaru|
a softwaru, ktera neni v souladu s pozadavky'
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Popis: pfi prudkém zpomaleni se aktivuji

elektronického rozhrani, pokud to umoziuji

4.14.5.3 Elektronické ménice, motor a stfida¢| Vizualni kontrola a) Nejsou v souladu s pozadavky'.
b) Nedostate¢né zajisténé.
Kontrola provozni pfipravenosti systému
I())(;Bml\(/i()n piislusného rozhrani (OBD nebo c) Poskozené nebo zkorodované soudasti
Mohou zpisobit zranéni nebo odpadnout.
. L o d) Stity nejsou na svém misté nebo jsou poskozené.
Meéfeni vyrovnani potencialt, pokud to
zhuji technické vlastnosti vozidl Lo .
umoZfiuj technické viastnosti vozidia e) Elektricka izolace je poskozena nebo ve zhorSeném|
stavu.
f) Pripravenost ménicovych a stfidacovych systémtl
na poruchy.
g) Nespravna verze typové schvaleného hardwaryl
a softwaru.
4.14.6 Izolaéni odpor (X)?
4.14.6.1 Izolacni odpor nabijeciho vstupu Zjisténi  izolatniho  odporu  pomoci a) Izola¢ni odpor neni vsouladu s pozadavky nebo|
vozidla a odpor ochranného uzemnéni elektronického rozhrani vozidla, pokud to piedem stanovenymi hodnotami vyrobee vozidla.
umoziuji technické vlastnosti vozidla
a jsou zpristupnéna nezbytna data b) Odpor ochranného uzemnéni neni v souladu
s pozadavky.
4.14.6.2 1zola¢ni odpor mezi Vizualni kontrola a) Systém monitorovani izolace ukazuje nespravnouy|
vysokonapét'ovym systémem a podvozkem Zjisténi  izolatniho  odporu  pomoc funkci.
elektronického rozhrani vozidla, pokud to . . ,
umoznuji technické vlastnosti vozidla b) Hod?oéa K izolantho  odporu  meni v souladu
a jsou zpfistupnéna nezbytna data § pozadavky
4.14.7 Imobilizér
4.14.7.1 Imobilizér (je-1i pozadovan) Ptipadna vizualni kontrola a zkouska Nespravna funkce signalizace.
¢innosti
Kontrola funkénosti spociva v ovéfeni, zda
se vozidlo nemiize samo pohybovat
v ptipade, kdy je zapojen nabijeci kabel
a vaha fidice nezatézuje sedadlo
4.15 Signal nouzového brzdéni Vizualni kontrola doplnéna pouzitim a)  Chybi systém nebo jakakoli konstrukéni ¢ast.

technické vlastnosti vozidla a jsou
zpfistupnéna nezbytna data

b) Poskozeny systém nebo konstrukéni ¢asti.
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vystrazna svétla a/nebo ptidavné svételné
plochy a/nebo jsou nasledujici vozidla
varovana blikajicimi brzdovymi svétly,
napiiklad v souladu s piedpisem Evropské
hospodaiské komise EHK OSN ¢. 48 nebo
EHK OSN ¢. 13.

¢) Nespravna verze nebo integrita softwaru.

d) Poskozené elektrické vedeni.

e) Vystrazna signalizace ukazuje nespravnou funkci
systému.

f)  Systém ukazuje zavadu pies elektronické
rozhrani vozidla
Neovliviiuje bezpecny provoz
Negativni dopad na bezpecny provoz vozidla
Ohrozeni zdravi osob ve vozidle nebo ostatnich|
ucastnik silniéniho provozu.

g) Systém nebo konstruk¢ni ¢asti nefunguji nebo je
jejich fungovani nepravdépodobné.

h) Jina zavada

Neovliviiuje bezpecny provoz
Negativni dopad na bezpeény provoz vozidla

Ohrozeni zdravi osob ve vozidle nebo ostatnich|

ucastnikl silni¢éniho provozu.

[N
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xxv) v tabulce se bod 5.1.3 nahrazuje timto:

2

5.1.3 Loziska kol

Vizualni kontrola, vozidlo se umisti nad
montazni jamu nebo na zvedak. Lze pouzit
detektory vile vfizeni atato zafizeni se
pozaduji pro vozidla s maximalni hmotnosti
prevysujici 3,5 tuny. Pohybuje se kolem
nebo se vyviji sila nakazdé kolo zboku
a sleduje se mira pohyblivosti kola smérem
nahoru vi¢i ¢epu napravy.

a) Nadmeérna vile v lozisku kola.

Zhor$ena schopnost udrzet smér; nebezpeci zniceni.

b) Lozisko kola obtizné pohyblivé, zadiené.

Nebezpeci prehiati; nebezpedi zniceni.

¢) Slysitelné znamky opotiebeni nebo poskozeni lozisek.

13
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xxvi) v tabulce se bod 5.2.3 nahrazuje timto:

2

5.2.3  Pneumatiky

Vizualni kontrola celé pneumatiky otocenim
kola nad zemi, vozidlo se umisti nad
montazni jamu nebo nazveddk nebo se
s vozidlem piejede nad montazni jamou
doptedu a dozadu.

a) Rozmér pneumatiky, Gnosnost, znacka schvaleni nebo
kategorie rychlosti nejsou v souladu s pozadavky' a maji
vliv  nabezpetnost  silni¢niho  provozu  nebo
environmentalni vykonnost v souladu s nafizenim (EU)
2024/1257 (schvalovani typu konstrukénich ¢asti
a samostatnych technickych celkl z hlediska emisi).

Nedostatecna tnosnost nebo kategorie rychlosti pro
skute¢né pouziti, pneumatika se dotyka jinych pevnych
Casti vozidla, takze je ohrozena bezpecnost jizdy.

b) Pneumatiky na téZe napravé nebo na dvojmontazi jsou
rizné velikosti.

¢) Pneumatiky na téze naprave jsou rizné konstrukce
(radialni/diagonalni).

d) Jakékoli zavazné poskozeni nebo profiznuti pneumatiky.

Nosna kostra pneumatiky je viditelna nebo poskozena.

e) Indikator opotiebeni vzorku pneumatiky je viditelny.

Hloubka vzorku pneumatiky neni v souladu s pozadavky'.

f) Pneumatika die o jiné ¢asti vozidla (ohebna zafizeni proti
rozstiiku).

Pneumatika dfe o jiné funkéni ¢asti vozidla (neni
ohrozena bezpecnost jizdy).

g) Pneumatiky s obnovenym drazkovanim nejsou v souladu
s pozadavky'.

Narusena nosna kostra pneumatiky.

h) Pneumatika je zjevné podhusténa.

15613/25 ADD 1
PRILOHA

TREE.2.A

40

CS



5.2.3.1 Upozornéni na tlak v pneumatikach

Popis: systém zjisti ztratu tlaku v pneumatikach
pomoci integrovanych c¢idel a/nebo na zakladé
nepravdépodobnych hodnot rychlosti otaceni
kola, napiiklad v souladu s nafizenim (EU)
2019/2144 a piedpisem EHK OSN ¢. 141.

Vizualni  kontrola doplnéna  pouzitim
elektronického rozhrani, pokud to umoziuji
fyzické vlastnosti vozidla a jsou zpfistupnéna
nezbytna data

a) Chybi systém nebo jakakoli konstrukéni ¢ast.

b) Poskozeny systém nebo konstrukéni ¢asti.

c) Nespravna verze nebo integrita softwaru.

d) Poskozené elektrické vedeni.

e) Vystrazna signalizace ukazuje nespravnou funkci
systému.

f) Systém ukazuje zavadu ptes elektronické rozhrani
vozidla
Neovliviiuje bezpecny provoz

Negativni dopad na bezpecny provoz vozidla

Ohrozeni zdravi osob ve vozidle nebo ostatnich
ucastnik silni¢éniho provozu.

g) Systém nebo konstrukéni ¢asti nefunguji nebo je jejich
fungovéni nepravdépodobné.

h) Jina zavada
Neovliviiuje bezpecny provoz

Negativni dopad na bezpecny provoz vozidla

OhrozZeni zdravi osob ve vozidle nebo ostatnich
ucastniku silniéniho provozu.

13
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xxvii) v tabulce se body 5.3.2 a 5.3.2,1 nahrazuji timto:

2

5.3.2 Tlumice v¢etné elektronického tlumeni
(jsou-li instalovany)

Popis: v zavislosti najizdni situaci systém|
upravuje fazi odrazu a fazi stlaceni tlumica.

Vizualni kontrola vozidla nad montazni jamou
nebo na zvedaku, nebo ptipadné za pouziti
zvlastniho vybaveni, doplnéna pouzitim
elektronického rozhrani, pokud to umoziiuji
technické vlastnosti vozidla a jsou
zptistupnéna nezbytna data.

a) Chybi systém nebo jakakoli konstrukéni ¢ast.

b) Poskozeny systém nebo konstrukéni ¢asti.

c¢) Nespravna verze nebo integrita softwaru.

d) Poskozené elektrické vedeni.

e) Vystrazna signalizace ukazuje nespravnou funkci
systému.

X R R x| X

f) Systém ukazuje zavadu ptes elektronické rozhrani vozidla
Neovliviiuje bezpecny provoz

Negativni dopad na bezpecny provoz vozidla

Ohrozeni zdravi osob ve vozidle nebo ostatnich ti¢astnika
silni¢niho provozu.

g) Systém nebo konstrukéni ¢asti nefunguji nebo je jejich
fungovani nepravdépodobné.

h) Jina zavada
Neovliviiuje bezpecny provoz

Negativni dopad na bezpecny provoz vozidla

Ohrozeni zdravi osob ve vozidle nebo ostatnich ucastnik
silni¢niho provozu.

i) Nespolehlivé ptipevnéni tlumici k podvozku nebo
naprave.

Uvolnény tlumic.

j) Poskozeny tlumi¢ se znamkami vyrazného uniku média
nebo nespravné funkce.

5.3.2.1  Zkouska i¢innosti tlumeni (X)?

Pouziti zvlastniho vybaveni a srovnani
rozdilt mezi levou a pravou stranou nebo
na zakladé chovani pti kmitani nebo tlumeni

vozidla

a) Vyrazny rozdil mezi levou a pravou stranou.

b) Predepsané minimalni hodnoty nejsou splnény.

13

15613/25 ADD 1
PRILOHA

TREE.2.A

42

CS



xxviiia) v tabulce se bod 5.3.5 nahrazuje timto:

2

5.3.5 Pneumatické odpruZzeni, véetné vyrovnavani
vysky (je-li k dispozici)

Popis vyrovnavani vysky: systém méni
vzdalenost mezi podvozkem vozidla a vozovkou.

Vizualni kontrola doplnéna pouzitim
elektronického rozhrani, pokud to umoziuji
technické vlastnosti vozidla a jsou
zpiistupnéna nezbytna data

a) Chybi systém nebo jakéakoli konstrukéni ¢ast.

b) Poskozeny systém nebo konstrukéni ¢asti.

c¢) Nespravna verze nebo integrita softwaru.

d) Poskozené elektrické vedeni.

e) Vystrazna signalizace ukazuje nespravnou funkci
systému.

X | R x|

f) Systém ukazuje zavadu ptes elektronické rozhrani vozidla
Neovliviiuje bezpecny provoz

Negativni dopad na bezpecny provoz vozidla

Ohrozeni zdravi osob ve vozidle nebo ostatnich ti¢astnika
silni¢niho provozu.

g) Systém nebo konstrukéni ¢asti nefunguji nebo je jejich
fungovani nepravdépodobné.

h) Jina zavada
Neovliviiuje bezpecny provoz

Negativni dopad na bezpecny provoz vozidla

Ohrozeni zdravi osob ve vozidle nebo ostatnich ucastnik
silni¢niho provozu.

i) SlySitelny Ginik média ze systému.
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xxviiib) v tabulce se bod 6.1.3 nahrazuje timto:

2

6.1.3 Palivova nadrz a potrubi (véetné palivové
nadrze a potrubi pro vytapéni a vodikového

zatizeni)

Popis vodikového zatizeni: vodik je uchovavan
ve vozidle a je vyuzivan k pohonu vozidla bud’
spalovanim ve spalovacim motoru, nebo
pfeménou v palivovém ¢lanku s piidavnym
elektromotorem.

Vizualni kontrola vozidla nad montazni
jamou nebo na zvedaku, za pouziti zafizeni
ke zjistovani netésnosti v piipadé systému
LPG/CNG/LNG/H, doplnéna pouzitim
elektronického rozhrani, pokud to umoziiuji
technické vlastnosti vozidla a jsou
zpiistupnéna nezbytna data.

a) Nespolehliva nadrz nebo potrubi, vznik zvlastniho
nebezpeci pozaru.

b) Unik paliva nebo chybi &i nefunguje vicko plniciho hrdla
palivové nadrze

Nebezpeci vzniku pozaru; nadmérny unik nebezpeénych
latek.

¢) Odfené potrubi
Poskozené potrubi.

d) Palivovy kohout (je-li pozadovan) nefunguje spravné.

e) Nebezpeci pozaru v disledku:

- tniku paliva;

— nepfiméfené chranéné palivové nadrze nebo vyfuku;
— stavu motorového prostoru.

f) Systém LPG/CNG/LNG nebo vodikovy systém neni
v souladu s pozadavky, néktera z ¢asti systému je vadna!

g) Chybi systém nebo jakakoli konstrukéni Cast.

h) Poskozeny systém nebo konstrukéni ¢asti.

i) Nespravnd verze nebo integrita softwaru.

Jj) Poskozené elektrické vedeni

k) Vystrazna signalizace ukazuje nespravnou funkci systému

X R R R X

1) Systém ukazuje zavadu ptes elektronické rozhrani vozidla
Neovliviiuje bezpecny provoz
Negativni dopad na bezpecny provoz vozidla

OhroZeni zdravi osob ve vozidle nebo ostatnich ucastnik
silni¢niho provozu.

m) Systém nebo konstrukéni ¢asti nefunguji nebo je jejich
fungovani nepravdépodobné.

n) Jina zavada

Neovliviiuje bezpecny provoz
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Negativni dopad na bezpe¢ny provoz vozidla

Ohrozeni zdravi osob ve vozidle nebo ostatnich G¢astnikt
silni¢niho provozu.

13

xxviiic) v tabulce se doplituje novy bod 6.1.10, ktery zni:

2

6.1.10 Stabilizace posuvného kloubu (je-1i
namontovéna) (X)?

Popis: Kloubovy spoj je stabilizovan tlumenim
v zavislosti na rychlosti vozidla, tlaku ve valcich
kloubovych tlumiéi, fizeni a thlu kloubu.

Vizualni kontrola doplnéna pouzitim
elektronického rozhrani, pokud to umoziiuji
technické vlastnosti vozidla a jsou
zptistupnéna nezbytna data

a) Chybi systém nebo jakakoli konstrukéni ¢ast.

b) Poskozeny systém nebo konstrukéni ¢asti.

¢) Nespravna verze nebo integrita softwaru.

d) Poskozené elektrické vedeni.

e) Vystrazna signalizace ukazuje nespravnou funkci
systému.

f) Systém ukazuje zavadu ptes elektronické rozhrani vozidla
Neovliviiuje bezpecny provoz

Negativni dopad na bezpecny provoz vozidla

Ohrozeni zdravi osob ve vozidle nebo ostatnich ucastnikli
silni¢niho provozu.

g) Systém nebo konstrukéni ¢asti nefunguji nebo je jejich
fungovani nepravdépodobné

h) Jina zavada
Neovliviiuje bezpecny provoz

Negativni dopad na bezpecny provoz vozidla

Ohrozeni zdravi osob ve vozidle nebo ostatnich ucastnik
silniéniho provozu.
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.

xxviiid) v tabulce se bod 7.1.3 nahrazuje timto:

13

7.1.3 Piedpinac bezpecnostnich past
a omezovac sily past

Popis: V ptipadé nehody se bezpecnostni pasy
napnou tak, aby se cestujici dostali do stanovené
polohy a/nebo se omezi sila pasu, elektricky
fizena, a tim se omezi sily ptisobici na osoby,
napiiklad v souladu s pfedpisem EHK OSN

¢. 16 nebo EHK OSN ¢. 94.

Vizualni kontrola doplnénd pouzitim
elektronického rozhrani, pokud to umoziuji
technické vlastnosti vozidla a jsou
zpiistupnéna nezbytna data

a) Chybi systém nebo jakakoli konstrukéni ¢ast, nebo nejsou
pro dané vozidlo vhodné.

b) Poskozeny systém nebo konstrukéni ¢asti.

c) Nespravna verze nebo integrita softwaru.

d) Poskozené elektrické vedeni.

e) Vystrazna signalizace ukazuje nespravnou funkci
systému.

f) Systém ukazuje zavadu ptes elektronické rozhrani vozidla
Neovliviiuje bezpecny provoz

Negativni dopad na bezpecny provoz vozidla

Ohrozeni zdravi osob ve vozidle.

g) Systém nebo konstrukéni ¢asti nefunguji nebo je ptipadné
jejich fungovani nepravdépodobné.

h) Jina zavada
Neovliviiuje bezpeény provoz

Negativni dopad na bezpecny provoz vozidla

Ohrozeni zdravi osob ve vozidle.
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xxviiie) v tabulce se bod 7.1.5 nahrazuje timto:

2

7.1.5 Airbagy

Popis: V ptipadé nehody snizuji nafukovaci
airbagy svym absorpénim t¢inkem riziko
zranéni, napiiklad v souladu s piedpisy EHK
OSN ¢. 12, EHK OSN ¢&. 14, nebo

EHK OSN ¢. 16.

Vizualni kontrola doplnéna pouzitim
elektronického rozhrani, pokud to umoziuji
technické vlastnosti vozidla a jsou
zpiistupnéna nezbytna data

a) Systém nebo konstrukéni ¢asti (napiiklad detekce
obsazenosti sedadel) zjevné chybi

b) Poskozeny systém nebo konstrukéni ¢asti.

c) Nespravna verze nebo integrita softwaru.

d) Poskozené elektrické vedeni.

e) Vystrazna signalizace ukazuje nespravnou funkci
systému.

f) Systém ukazuje zavadu ptes elektronické rozhrani vozidla
Neovliviiuje bezpecny provoz

Negativni dopad na bezpecny provoz vozidla

Ohrozeni zdravi osob ve vozidle.

g) Systém nebo konstrukéni ¢asti zjevné nefunguji
(naptiklad nejsou pro dané vozidlo vhodné).

h) Jina zavada
Neovliviiuje bezpecny provoz

Negativni dopad na bezpecny provoz vozidla

Ohrozeni zdravi osob ve vozidle.

13

xxviiif) v tabulce se body 7.1.4 a 7.1.6 nahrazuji timto:
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xxix) v tabulce se bod 7.8 nahrazuje timto:

2

7.8 Rychlomér

Vizualni kontrola nebo zkouska ¢innosti pii
jizdni zkousce nebo pouziti elektronického

rozhrani vozidla, ptipadné jejich kombinace.

a) Neni osazen v souladu s pozadavky'

Chybi (je-li pozadovan).

b) Nefunguje spravné

Nefunguje vubec.

¢) Neni dostate¢né osvétlen nebo jej nelze dostateéné osvétlit

Neni viibec osvétlen.
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xxXx) Vv tabulce se bod 7.9 nahrazuje timto:

2

7.9 Zaznamové zafizeni (je-1i
osazeno/pozadovano)

Popis: systém pro zaznamenavani doby fizeni,
piestavek, doby odpocinku i doby jiné prace
vykonavané fidi¢em, naptiklad v souladu

s nafizenim Evropského parlamentu a Rady (EU)
¢. 165/2014%**

Vizualni kontrola doplnénd pouzitim
elektronického rozhrani, pokud to umoziuji
technické vlastnosti vozidla a jsou
zpfistupnéna nezbytna data.

a) Chybi systém nebo jakakoli konstrukéni ¢ast (naptiklad
plomby, $titky) nebo nejsou osazeny v souladu s pozadavky
(napfiklad $titek ma propadlou platnost).

b) Poskozeny systém nebo konstrukéni ¢asti (naptiklad
necitelny $titek).

¢) Nespravna verze nebo integrita softwaru.

d) Poskozené elektrické vedeni.

e) Vystrazna signalizace ukazuje nespravnou funkci
systému.

f) Systém ukazuje zavadu ptes elektronické rozhrani vozidla
Neovliviiuje bezpecny provoz

Negativni dopad na bezpecny provoz vozidla

Ohrozeni zdravi osob ve vozidle nebo ostatnich ucastnik
silni¢niho provozu.

g) Systém nebo konstrukéni ¢asti nefunguji nebo je jejich
fungovani nepravdépodobné (napt. u nich byly provedeny
neopravnéné zasahy nebo s nimi bylo manipulovano, nebo
velikost pneumatik neodpovida parametrim kalibrace nebo
je nespravné nastavena rychlost, pokud je kontrolovano).

h) Jina zavada
Neovliviiuje bezpeény provoz

Negativni dopad na bezpecny provoz vozidla

Ohrozeni zdravi osob ve vozidle nebo ostatnich uc¢astnik
silni¢niho provozu.

.
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xxxa) v tabulce se bod 7.10 nahrazuje timto:

2

7.10 Omezovac rychlosti (je-li
osazen/pozadovan)

Popis: Béhem jizdy systém zabranuje ptekroceni
stanovené maximalni rychlosti. Relevantni
(pokud je to povinné) napiiklad v souladu

s predpisem Evropské hospodarské komise EHK
OSN ¢&. 89 a natizenim (EU) 2019/2144.

Vizualni kontrola doplnénd pouzitim
elektronického rozhrani, pokud to umoziiuji
technické vlastnosti vozidla a jsou
zpfiistupnéna nezbytna data

a) Chybi systém nebo jakakoli konstrukéni ¢ast (naptiklad
plomby, $titky) nebo nejsou osazeny v souladu s pozadavky.

b) Poskozeny systém nebo konstrukéni ¢asti.

c) Nespravna verze nebo integrita softwaru.

d) Poskozené elektrické vedeni.

e) Vystrazna signalizace ukazuje nespravnou funkci
systému.

f) Systém ukazuje zavadu ptes elektronické rozhrani vozidla
Neovliviiuje bezpecny provoz

Negativni dopad na bezpecny provoz vozidla

Ohrozeni zdravi osob ve vozidle nebo ostatnich ucastnik
silni¢niho provozu.

g) Systém nebo konstrukéni ¢asti nefunguji nebo je jejich
fungovani nepravdépodobné (napf. u nich byly provedeny
neopravnéné zasahy nebo s nimi bylo manipulovano, nebo
velikost pneumatik neodpovida parametrim kalibrace nebo
je nespravné nastavena rychlost, pokud je kontrolovano).

h) Jina zavada
Neovliviiuje bezpecny provoz

Negativni dopad na bezpecny provoz vozidla

Ohrozeni zdravi osob ve vozidle nebo ostatnich ucastnik
silniéniho provozu.
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xxx1) v tabulce se bod 7.11 nahrazuje timto:

2

7.11 Pocitadlo ujetych kilometrt, je-li
instalovano

Vizualni kontrola a/nebo pouziti
elektronického rozhrani (OBD nebo OBM)

Pokud kontrola prokaze, ze s po¢itadlem
ujetych kilometri bylo manipulovano,
kontrolor tuto skute¢nost uvede v osvédceni
o technické zpusobilosti vozidla jako
oznameni vlastnikovi vozidla

Zjevné nefunguje.

13

xxxia) v tabulce se bod 7.12 nahrazuje timto:

bh)

7.12 Systém elektronické kontroly stability
(ESC), je-li osazen/pozadovan

Popis: systém stabilizuje vozidlo nebo celou
soupravu vozidel v kritickych, dynamickych
jizdnich situacich, naptiklad v souladu

s nafizenim (EU) 2019/2144 a ptedpisem
Evropské hospodarské komise EHK OSN ¢. 140.

Vizuélni kontrola dopInénd pouzitim
elektronického rozhrani, pokud to umoziiuji
technické vlastnosti vozidla a jsou
zptistupnéna nezbytna data

a) Chybi systém nebo jakakoli konstrukéni soucast (napf.
¢idlo rychlosti na kolech).

b) Poskozeny systém nebo konstrukéni soucasti (napf. ¢idla
rychlosti na kolech).

c) Nespravna verze nebo integrita softwaru.

d) Poskozené elektrické vedeni.

e) Vystrazna signalizace ukazuje nespravnou funkci
systému.

f) Systém ukazuje zavadu ptes elektronické rozhrani vozidla
Neovliviiuje bezpeény provoz

Negativni dopad na bezpecny provoz vozidla

Ohrozeni zdravi osob ve vozidle nebo ostatnich uc¢astnik
silni¢niho provozu.

g) Systém nebo konstrukéni ¢asti nefunguji nebo je jejich
fungovani nepravdépodobné.
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h) Jina zavada

Neovliviiuje bezpecny provoz X
Negativni dopad na bezpe¢ny provoz vozidla X
X
Ohrozeni zdravi osob ve vozidle nebo ostatnich ucastnikl
silni¢niho provozu.
<,
2
xxxii) v tabulce se bod 7.13 nahrazuje timto:
2
7.13 Systém eCall (je-li nainstalovan, v souladu  [Metoda Divody pro nevyhovéni Mensi  [Zavazny [Nebezpeény
s pravnimi piedpisy EU tykajicimi se schvalovani nedostate medostate nedostatek
typu) k k
Automaticky systém eCall Vizualni kontrola dopInéna pouZitim a) Chybi systém nebo jakéakoli konstrukéni ¢ast. X
elektronického rozhrani, pokud to umoziiuji
technické vlastnosti vozidla a jsou
Popis: systém se spousti automaticky zptistupnéna nezbytnd data b) Poskozeny systém nebo konstrukéni &asti. X
prostiednictvim palubnich senzort, nebo
manualné, pfenasi minimalni soubor udaji (EN
15722) prostiednictvim mobilni komunikacni sité U systémi eCall, které vyuZivaji starsi c) Nespravna verze nebo integrita softwaru. X
a na zakladé (tisnového) volani navazuje zvukové celulérni sité a t};t 0 sité jiZ nejsou
spojeni mezi cestujicimi ve vozidle a centrem v provozu, takze systém eCall signalizuje d) Poskozené elektrické vedeni. X
tisiového volani v souladu s nafizenim nespravn o,u funkci, to nesmi byt divod
Ew?]?ske}lo parla'mentuva Rady ,(EU) 2015/ ,75 8** | k selhani. e) Vystrazna signalizace (kontrolka vadné funkce systému X
a nafizenim Komise v pfenesené pravomoci (EU) eCall) ukazuje nespravnou funkci systému
2017/79%%%*,
f) Systém ukazuje zavadu pres elektronické rozhrani vozidla
Neovliviiuje bezpecny provoz
X
Negativni dopad na bezpeény provoz vozidla
X
Ohrozeni zdravi osob ve vozidle. X
g) Systém nebo konstrukeni ¢asti nefunguji nebo je jejich X
fungovani nepravdépodobné:
- zvukové soucasti (naptiklad netispésny echo test);
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h) Jina zavada (naptiklad zavada zatizeni mobilni
komunika¢ni sité, elektronické fidici jednotky nebo signalu

GPS)
Neovlivituje bezpeény provoz X
Negativni dopad na bezpe¢ny provoz vozidla X
X
Ohrozeni zdravi osob ve vozidle.
<,
5
xxxiia) v tabulce se doplituje novy bod 7.14, ktery zni:
7.14 — Konektor diagnostického Metoda Dutivody pro nevyhovéni Mensi | Zavazny |Nebezpecny
napojeni vozidla (OBD port) (je-li nedostatek |nedostatek| nedostatek
k dispozici)
7.14.1 — Konektor diagnostického napojeni Vizualni kontrola doplnéna o pouziti a) Rozhrani neni piistupné. X
vozidla (OBD port) elektronického rozhrani. b) Zjevné nefunkeni. X
¢) Poskozeny systém nebo konstrukéni ¢asti. X
d) Chybi systém nebo konstrukéni ¢ast. X
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xxxiii) v tabulce se body 8.1 a 8.2 nahrazuji timto:

8.1

2

Hluk

8.1.1

Systém omezeni hluku

Subjektivni hodnoceni (pokud kontrolor
neusoudi, Ze je hluénost podprimérna, mize
se uplatnit zkouska hluku stojiciho vozidla

a) Urovei hluku presahuje Giroveii povolenou pozadavky'.

s pouzitim zvukoméru)

b) Nektera ¢ast systému omezeni hluku je uvolnéna,
poskozena, nespravné namontovana, chybi nebo je
zjevné zménéna tak, Ze to mize mit nezadouci vliv
na uroven hluku.

Velmi vysok¢ riziko odpadnuti.

8.2

Emise z vyfuku

8.2.1

Zatizeni k omezeni emisi z vyfuku

Vizualni kontrola doplnénd pouzitim
elektronického rozhrani (zjisténi z OBD nebo
OBM), pokud to umoziuji technické

a) Zafizeni k omezeni emisi namontované vyrobcem chybi,
je zménéno nebo je zjevné poskozené.

vlastnosti vozidla a jsou zpfistupnéna
nezbytna data.

b) Netésnost, ktera by méla vliv na méfeni emisi.

¢) Vadna funkce vystrazného zatizeni, vystrazna signalizace
/ kontrolka nefunguje.

d) Aktivovana kontrolka vadné funkce, vystrazna signalizace
ukazuje nespravnou funkci systému.

e) Systém ukazuje zavadu pres elektronické rozhrani vozidla

f) Uprava tidici jednotky zafizeni k omezeni emisi z vyfuku,
ktera ma vliv na bezpe¢nost a/nebo zivotni prostiedi.

) Uprava jakékoli jiné Fidici jednotky souvisejici s emisemi,
ktera ma vliv na bezpe¢nost a/nebo zivotni prostiedi.

h) Pritomnost elektronickych zafizeni, ktera nejsou povolena
vyrobcem vozidla ani schvalena pii homologaci a ktera méni
signaly do nebo z motoru nebo do nebo z jednotky
(jednotek) pro regulaci znecisténi.

i) Zjisténi z OBD nebo OBM znaci zjevné nespravnou
funkei.
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8.2.2 Méfteni emisi z vyfuku — zdzehové motory

Zkusebni postupy:

U vozidel, pro néz byla pfi schvalovani typu stanovena
mezni hodnota poctu ¢astic (PN); Euro VI, Euro 6¢ a novéjsi
nebo pro M1 a N1 poprvé registrovand po 31. srpnu 2019
a M2, M3, N2 a N3 poprvé registrovana po 31. prosinci
2013:

Mc¢feni poctu ¢astic podle bodu 8.2.2.1.

U vSech vozidel:

Zkouska plynnych emisi podle bodu 8.2.2.2.

Pro vozidla specifikovana v souladu s provadécimi akty

Meéteni NOx podle bodu 8.2.2.3.

8.2.2.1 Méfeni poctu Eastic

Ptiprava vozidla:
— [upfesni se v souladu s provadécimi akty]
Pfiprava mefticiho pfistroje:

— zafizeni na méfeni PN je zapnuté minimalné po dobu
zahfivani uvedenou vyrobcem;

— automatické kontroly pfistroje [budou upfesnény
v souladu s provadécimi akty] monitoruji spravnou funkei
pristroje béhem provozu a v ptipadé chybné funkce spusti
varovani nebo hlaseni.

Pied kazdou zkouskou se ovéfi dobry stav systému odbéru
vzorkl, vcetné kontroly, zda neni poskozena odbérova
hadice a odbérova sonda.

Postup zkousky:

— software Citace Castic automaticky provadi obsluhu
pfistroje zkuSebnim postupem,

Vysledek méfeni prekracuje mezni
hodnoty, které maji byt upfesnény
v souladu s provadécimi akty
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— sonda se zasune nejméné 0,20 m do vystupu vyfukového
systému. V odivodnénych vyjimkach, kdy odbér vzorki
v této hloubce neni mozny, se sonda zasune alespon
do hloubky 0,05 m. Odbérova sonda se nedotykad stén
vyfukové trubky,

— pokud ma vyfukovy systém vice nez jeden vystup,
zkouska se provede na vSech vystupech. V tomto piipadé
se za koncentraci PN vozidla povazuje nejvyssi namétena
koncentrace PN naméfend narlznych vystupech
vyfukového systému,

— Vozidlo je vprovozu [jak je upfesnéno v souladu
s provadécimi akty]. V ptipadé, ze se motor vozidla pti
statickych podminkach nenastartuje, operator zkousky
deaktivuje systém start/stop. U hybridnich a plug-in
hybridnich vozidel se zapne spalovaci motor,

Po dokonceni zkusebniho postupu ptistroj oznami (a ulozi)
koncentraci PN vozidla a zpravu ,,PASS* (vyhovuje) nebo
»FAIL* (nevyhovuje):

— Pokud je vysledek zkousky niz§i nebo roven mezni
hodnotg, pfistroj oznami zpravu ,,PASS* (vyhovuje).

— Pokud je vysledek zkouSky vyS$si nez mezni hodnota,
pfistroj oznami zpravu ,,FAIL® (nevyhovuje).

8.2.2.2 Plynné emise

Meéfeni s pomoci analyzatoru vyfukovych plynt v souladu
s pozadavky'.

a) Emise prekracuji urcené hodnoty udané
vyrobcem;
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Meéfeni se nepouzije na dvoutaktni motory.

b) nebo, nejsou-li tyto Gdaje k dispozici, je
ptekrocena povolena hodnota emisi
(6[0)

i)u vozidel, kterd nemaji technicky
pokrocily systém k omezeni emisi,
—4.,5 % nebo
-35%
podle data prvni registrace nebo
pouziti uvedeného v pozadavcich'.
ii) u vozidel s technicky pokrocilym
systémem k omezeni emisi,
— pri volnobéznych otackach
motoru: 0,5 %
— pifi vysokych  volnobéznych
otackach: 0,3 % nebo
— pri volnobéznych otackach
motoru: 0,3 % ()
— pri vysokych volnobéznych
otackach: 0,2 % nebo
— pfi volnobéznych otackach motoru:
0,2 % (%)
— pfi  vysokych  volnobéznych
otackach: 0,1 %
podle data prvni registrace nebo
pouziti uvedeného v pozadavcich'.

¢) Lambda koeficient je mimo rozpéti 1 +
0,03 nebo neodpovida specifikaci

vyrobce;
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8.2.2.3 Méfeni NOx

Pfiprava vozidla, pfiprava méficiho pfistroje, kontrola
systému odbéru vzorkl a zkuSebni postup budou dale
upfesnény provadécim aktem odrazejicim zkuSebni
prostiedi zazehového motoru a zohledfujicim stavajici
metody testovani plynnych emisi.

Vysledek méfeni prekracuje mezni
hodnotu, ktera ma byt upfesnéna
v souladu s provadécimi akty.

8.2.3 Mefeni emisi z vyfuku — vznétové motory

ZkuSebni postupy:

U vozidel od emisnich tfid Euro 5b a Euro VI a novéjsich
nebo pro M1 a N1 poprvé registrovanych po

31. prosinci 2012 a M2, M3, N2 a N3 poprvé registrovanych
po 31. prosinci 2013:

Méfeni poctu ¢astic (PN) podle bodu 8.2.3.1

U vozidel do emisnich tfid Euro 5a a Euro V:

Meteni opacity podle bodu 8.2.3.2.

U vozidel vybavenych filtry ¢astic nebo u vozidel M1 poprvé
registrovanych po 2. ¢ervenci 2007 a u vozidel N1 poprvé
registrovanych po 31. srpnu 2010 a u vozidel M2, M3, N2

a N3 poprvé registrovanych po 30. zafi 2008 mohou ¢lenské
staty namisto méfeni opacity pouzit méfeni poctu ¢astic (PN)
v souladu s bodem 8.2.3.1.

Pro vozidla specifikovana v souladu s provadécimi akty
Meieni NOx podle bodu 8.2.3.3.

8.2.3.1 Méfeni poctu Castic

Pfiprava vozidla:
Na zacatku zkousky by mél byt motor vozidla:

— zahiaty, tj. teplota chladici kapaliny motoru nad 60 °C,
nejlépe vsak nad 70 °C

I kondicionovan tim, ze po urcitou dobu pracuje pfi nizkych|
ivolnobéznych otackach, a/mebo nékolikerym zrychlenim|
otacek v klidovém stavu nejvySe do 2 000 ot./min., nebo|
v disledku jizdy. Doporucena celkova doba kondicionovani je|
nejméné 300 sekund.

Béhem zkousky nesmi vozidlo provadét aktivni regeneraci
filtru Castic.

Je mozna zrychlena zkouska pii teploté chladici kapaliny
motoru nizsi nez 60 °C. Pokud vsak vozidlo zkouskou
neprojde, zkouska se opakuje a vozidlo by mélo splnit
pozadavky stanovené pro teplotu chladici kapaliny motoru

a kondicionovani.

Vysledek méfeni je vyssi nez 250 000
(1/cm?).

U vozidel do emisnich tfid Euro 5a
a Euro V, ktera jsou vybavena filtry
Castic, mohou ¢lenské staty pouzit limit
az 1 000 000 (1/cm?).
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Ptiprava méficiho pfistroje (jak je uvedeno v oddilech 3, 4
a 5 doporuceni Komise (EU) 2023/688 piijatého dne
20. brezna 2023):

- pristroj je zapnuty minimalné po dobu zahiivani uvedenou
vyrobcem,

— automatické kontroly pfistroje stanovené v c&asti 5
doporuceni Komise (EU) 2023/688 pfijat¢ho dne 20. biezna
2023 monitoruji spravnou funkci pfistroje béhem provozu
a v pfipadé chybné funkce spusti varovani nebo hlaseni.

Pfed kazdou zkouskou se ovéfi dobry stav systému odbéru
vzorkd, véetné kontroly, zda neni poskozena odb&rova
hadice a odbérova sonda.

IPostup zkousky:

- software ¢itace ¢astic automaticky provadi obsluhu piistroje
zkusebnim postupem,

— sonda se zasune nejméné 0,20 m do vystupu vyfukového
systému. V odivodnénych vyjimkach, kdy odbér vzorkid
\vtéto hloubce neni mozny, se sonda zasune alespoil
do hloubky 0,05 m. Odbérova sonda se nedotyka stén
vyfukové trubky,

— pokud ma vyfukovy systém vice nez jeden vystup, zkouska
se provede navsSech vystupech. V tomto pfipadé se
za koncentraci PN vozidla povazuje nejvy$si naméfena
lkoncentrace PN naméfena na riznych vystupech vyfukového
systému,

— vozidlo pracuje pfi nizkych volnobéznych otackach.
'V ptipadé, ze se motor vozidla pii statickych podminkach
nenastartuje, operator zkousky deaktivuje systém start/stop.
IU hybridnich a plug-in hybridnich vozidel se zapne spalovaci
motor,

I po vlozeni sondy do vyfukové trubky se postupuje podle
nasledujicich krokd:

1. doba stabilizace trvd nejméné 15 sekund pfi
volnobéznych otackach motoru. Pfed dobou stabilizace
se piipadné provedou 2-3 zrychleni otac¢ek motoru

na nejvyse 2 000 ot./min.
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2. Po uplynuti doby stabilizace se méfi koncentrace PN
v emisich. Zkouska trva nejméné 15 sekund (celkova
doba méfeni). Vysledkem zkousky je primérna
koncentrace PN po dobu trvani méfeni. Pokud je
naméfena koncentrace PN vys$si nez dvojnasobek mezni
hodnoty, muze byt méfeni okamzité zastaveno, aniz bylo
nutné ¢ekat, az uplyne 15 sekund. Oznami se vysledek
zkousky.

Po dokonceni zkusebniho postupu pfistroj oznami (a ulozi)
prumérnou koncentraci PN vozidla a zpravu ,,PASS*
(vyhovuje) nebo ,,FAIL® (nevyhovuje):

 Pokud je vysledek zkousky niz§i nebo roven mezni hodnoté,
pfistroj oznami zpravu ,,PASS“ (vyhovuje).

— Pokud je vysledek zkousky vyssi nez mezni hodnota, ptistroj
oznami zpravu ,,FAIL* (nevyhovuje).

8.2.3.2 Opacita

Tento pozadavek se nevztahuje na vozidla
registrovana nebo uvedena do provozu pred
1. lednem 1980

Meéteni opacity vyfukového plynu pii volné akceleraci (bez
zatizeni, od volnob&znych otacek do maximalnich
regulovanych otacek) s fadici pakou v neutralu a se zapnutou
spojkou a, pokud je to stanoveno v souladu s ptedpisy pro
schvalovani typu, zjisténim z OBD v souladu s doporu¢enimi
vyrobce a dals$imi pozadavky.

Stabilizace vozidla:

1. Vozidla se mohou zkouset bez stabilizace, ackoliv
z bezpecnostnich diivodl by se mélo ovérit, ze je motor
teply a je ve vyhovujicim mechanickém stavu.

a) Plati pro vozidla registrovand nebo
uvedend poprvé do provozu po datu
stanoveném v pozadavcich':

opacita pfesahuje troven uvedenou
na $titku vyrobce.
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2. Pozadavky na stabilizaci:

i) Motor musi mit plnou provozni teplotu, naptiklad
teplota oleje v motoru méfena snimacem v trubici
mérky hladiny oleje musi byt nejméné 80 °C,
nebo musi mit béznou provozni hodnotu, jestlize
je niz8i, nebo teplota bloku motoru métena
hladinou infracerveného zafeni musi mit nejméné
ekvivalentni teplotu. Jestlize toto méfeni neni
proveditelné vzhledem ke konfiguraci vozidla,
muze se urcit bézna provozni teplota motoru
jinym zpusobem, napiiklad z ¢innosti chladiciho
ventildtoru motoru.

ii) Vyfukovy systém se proplachne nejméné tfemi
cykly volné akcelerace nebo rovnocennym
zpusobem.

Postup zkousky:

Pied zacatkem kazdého cyklu volné akcelerace musi mit
motor a popiipadé piepliovaci turbodmychadlo volnobézné
otacky. U vznétovych motort tézkych vozidel to znamena,
ze je nutno vyckat nejméné 10 sekund po uvolnéni pedalu
akceleratoru.

Na zacatku kazdého cyklu volné akcelerace musi byt pedal
akceleratoru plné seslapnut rychle a rovhomérné (v dobé
kratsi nez jedna sekunda), avSak nenasiln¢, aby byla
dosazena maximalni dodavka ze vstiikovaciho ¢erpadla.

b)

Pokud tato informace neni k dispozici
nebo pozadavky' nepiipoustéji pouziti
referen¢nich hodnot,

— u motort s atmosférickym sanim: 2,5

m’,

— u piepliiovanych motorti: 3,0 m™,
nebo

— u vozidel specifikovanych

v pozadavcich! nebo registrovanych
poprvé nebo uvedenych poprvé
do provozu po datu stanoveném
v pozadavcich!:

L5m™ (%)

nebo 0,7 m™ (®).
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Pii kazdém cyklu volné akcelerace musi motor dosahnout
maximalnich  regulovanych  otacek  nebo  otacek
specifikovanych vyrobcem, nebo neni-li tento udaj
k dispozici, dvou tfetin maximalnich regulovanych otacek
predtim, nez je uvolnén pedal akceleratoru. To lze
zkontrolovat napiiklad sledovanim ota¢ek motoru nebo tak,
ze se od zacatku se§lapovani pedalu akceleratoru do jeho
uvolnéni nechd uplynout dostate¢na doba. U vozidel
kategorii M2, M3, N2 nebo N3 by méla tato doba byt nejméné
dve sekundy.

Zkouska se hodnoti jako nevyhovujici jen tehdy, jestlize
aritmeticky primér z nejméné tii poslednich cykli volné
akcelerace presahuje mezni hodnotu. Tato hodnota se
vypolte bez uvazovani zmétenych hodnot, které se
vyznamné odchyluji od stiedni hodnoty zméfenych hodnot,
nebo se zjisti jinym zplsobem statistického vypoctu, pfi
kterém se uvazuje rozptyl méfenych hodnot. Clenské staty
mohou omezit pocet zkusebnich cykli.

S cilem zamezit zbyte¢nému zkouseni mohou ¢lenské staty
hodnotit jako nevyhovujici vozidla, u nichz méfené hodnoty
vyrazn¢ piesahuji mezni hodnoty po méné nez trech cyklech
volné akcelerace nebo po proplachovacich cyklech. S cilem
zamezit zbytetnému zkouSeni rovnéz mohou c¢lenské staty
hodnotit jako vyhovujici vozidla, u nichz méfené hodnoty
jsou vyrazné mensi nez mezni hodnoty po méné nez tiech
cyklech volné akcelerace nebo po proplachovacich cyklech.
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Polozka Metoda Diivody pro nevyhovéni Posouzeni nedostatk(l

Mensi Zavazny Nebezpecny
nedostatek| nedostatek|  nedostatek
8.2.3.3 Méfeni NOx y . Vysledek méteni je vyssi nez 40 ppm, nebo X
Priprava vozidla: A . . .
elektronické rozhrani udava nespravnou
funkeci.

Pro podminky nizs§i nez—10 °C: Vizualni kontrola doplnéna
pouzitim elektronického rozhrani, pokud to umoziuji
technické vlastnosti vozidla a jsou zpfistupnéna nezbytna
data.

Je-li venkovni teplota —10 °C nebo vyssi:

Pied zkouskou se systém nasledného zpracovani
vyfukovych plyni vozidla zahfeje na podminky, které
umoziuji t¢inné snizeni emisi NOx systémem ke snizeni
emisi NOx vozidla. Nastaveni systému ke snizeni emisi
NOx dale upfesni provadéci akty.

Béhem zkousky nesmi vozidlo provadét aktivni regeneraci
filtru Castic.

Ptiprava méficiho pfistroje:

— zafizeni na méfeni emisi NOx je zapnuté minimalné po
dobu zahtivani uvedenou vyrobcem,

— automatické kontroly pfistroje budou upfesnény
v souladu s provadécimi akty zaucelem monitorovani
spravné funkce pfistroje béhem provozu a v piipadé
chybné funkce spusti varovani nebo hlaseni;

Pted kazdou zkouskou se ovéti dobry stav systému odbéru
vzorki, vcetné kontroly, zda neni poskozena odbérova
hadice a odbérova sonda.

Postup zkousky:
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— software analyzatoru NOx automaticky provadi obsluhu
ptistroje zkusebnim postupem,

—sonda se zasune nejméné 0,20 m do vystupu vyfukového
systému. V odivodnénych vyjimkach, kdy odbér vzorka
v této hloubce neni mozny, se sonda zasune alespon
do hloubky 0,05 m. Odbérova sonda se nedotykd stén
vyfukové trubky,

— pokud ma vyfukovy systém vice nez jeden vystup,
zkouska se provede na vSech vystupech. V tomto ptipadé
se zakoncentraci NOx vozidla povazuje nejvyssi
naméfend koncentrace NOx naméfend na rtznych
vystupech vyfukového systému,

— vozidlo pracuje pti nizkych volnob&znych otackach,

— po vlozeni sondy do vyfukové trubky se postupuje podle
nasledujicich kroka:

doba stabilizace trva nejméné 15 sekund pti volnobéznych
otackach motoru.

Po uplynuti doby stabilizace se méfi koncentrace NOx
v emisich. Zkouska trva nejméné 15 sekund (celkova doba
meéfeni). Vysledkem zkousky je primérna koncentrace
NOx po dobu trvani méfeni.

Po dokonceni zkusebniho postupu pfistroj oznami (a ulozi)
pramérnou koncentraci NOx vozidla a zpravu ,,PASS*
(vyhovuje) nebo ,,FAIL* (nevyhovuje):

— Pokud je vysledek zkousky niz§i nebo roven mezni
hodnotg, pfistroj oznami zpravu ,,PASS“ (vyhovuje).

— Pokud je vysledek zkousky vy$si nez mezni hodnota,
pfistroj oznami zpravu ,,FAIL* (nevyhovuje).

13
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xxxiv) v tabulce se bod 8.4.1 nahrazuje timto:

2

8.4.1 Unik kapalin

'Vizualni kontrola

Jakykoli nadmérny tnik kapalin, ktery by
mohl poskodit zivotni prostfedi nebo
pfedstavovat bezpecnostni riziko pro ostatni
ucastniky silni¢niho provozu.

Neustala tvorba kapek, které predstavuji
velmi zavazné nebezpeci.

13
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xxxiva) v tabulce se bod 9.11.1 nahrazuje timto:

2

9.11.1 Dvefe, rampy, zdvize a systém
snizeni vysky podlahy, jsou-li
namontovany v souladu s predpisem EHK
OSN ¢. 107

\Vizualni kontrola doplnéna pouzitim
elektronického rozhrani, pokud to umoziiuji
technické vlastnosti vozidla a jsou zpfistupnénal
nezbytna data

a) Chybi systém nebo jakakoli konstrukéni ¢ast.

b) Poskozeny systém nebo konstrukéni ¢asti.

c) Nespravna verze nebo integrita softwaru.

d) Poskozené elektrické vedeni.

e) Vystrazna(¢é) signalizace ukazuje(i) nespravnou funkci systému.

f) Systém ukazuje zavadu ptes elektronické rozhrani vozidla
INeovliviiuje bezpecny provoz

INegativni dopad na bezpeény provoz vozidla

OhroZeni zdravi osob ve vozidle.

2) Systém nebo konstrukéni ¢asti nefunguji nebo je pfipadné jejich
fungovani nepravdépodobné.

h) Jina zavada
INeovliviiuje bezpecny provoz

INegativni dopad na bezpecny provoz vozidla

Ohrozeni zdravi osob ve vozidle.

i) Neni v souladu s pozadavky'-

13
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xxxivb) v tabulce se doplituje novy bod 9.13, ktery zni:

13

9.13 Poplasny a hasici systém Metoda Dtivody pro nevyhoveéni Mensi | Zavazny | Nebezpecny
nedostatek| nedostatek [ nedostatek
9.13.1 Poplasny systém (je-li nainstalovan, Ptipadna vizualni kontrola a zkouska ¢innosti (pfipada-li a) Nefunguje viibec, nefunguje spravng. X
v souladu, s,prévnirni ptedpisy EU tykajicimi se [v ivahu) a/nebo pouziti elektronického rozhrani b) Systém ukazuje zdvadu pies elektronické X
schvalovani typu) rozhrani.
¢) Chybi X
d) Nejsou v souladu s pozadavky" X
9.13.2 Hasici systém (je-li nainstalovan, Vizualni kontrola a/nebo pouziti elektronického rozhrani a) Chybi, aktivuje se. X
v souladu s pravnimi pfedpisy EU tykajicimi se b) Systém ukazuje zavadu ptes elektronické X

schvalovani typu) rozhrani vozidla.

¢) Nejsou v souladu s pozadavky' X

d) Nadoba s detekéni latkou, nadoba X
s hnacim plynem, nadoba s hasici latkou bez
tlaku, prazdna.

¢) Uplynula lhita (lhity) pro inspekci X
a vymeénu nadoby.

.,

xxxv) v tabulce se dopliiuje novy bod 10, ktery zni:

13
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10. ADAS A DALSI SYSTEMY SOUVISEJICI S BEZPECNOSTI

10.1 Inteligentni regulace rychlosti
(je-li pozadovana v souladu se
schvalenim typu nebo
namontovana)

Popis inteligentni regulace
rychlosti: systém, ktery fidi¢i
pomaha udrzovat rychlost
odpovidajici podminkam provozu
na silnici tim, Zze mu poskytuje
specifickou a nalezitou zpé&tnou
vazbu, naptiklad v souladu

s nafizenim (EU) 2019/2144

a nafizenim Komise v pfenesené
pravomoci (EU) 2021/1958#*#**,

Vizualni kontrola doplnénd pouzitim
elektronického  rozhrani, pokud to
umoziuji technické vlastnosti vozidla
a jsou zpfistupnéna nezbytna data

a) Chybi systém nebo jakakoli konstrukéni ¢ast.

b) Poskozeny systém nebo konstrukéni ¢asti nebo zjevné $patné
nastavena ¢idla.

¢) Nespravna verze nebo integrita softwaru.

d) Poskozené elektrické vedeni.

e) Vystrazna signalizace ukazuje nespravnou funkei systému.

f) Systém ukazuje zavadu ptes elektronické rozhrani vozidla
Neovliviiuje bezpecny provoz

Negativni dopad na bezpeény provoz vozidla

Ohrozeni zdravi osob ve vozidle nebo ostatnich ucastnik
silni¢niho provozu.

g) Systém nebo konstrukéni ¢asti nefunguji nebo je jejich
fungovani nepravdépodobné.

h) Jina zavada
Neovliviiuje bezpecny provoz

Negativni dopad na bezpecny provoz vozidla

Ohrozeni zdravi osob ve vozidle nebo ostatnich ucastnik
silni¢niho provozu.

10.2 Aktivni opérka hlavy (je-li
nainstalovana) (X)?

Popis: systém sniZzuje nebezpeci
poranéni kréni patefe v ptipadé
narazu zezadu tim, Ze méni polohu
opérky hlavy smérem k hlavé.

Vizualni kontrola doplnénd pouzitim
elektronického  rozhrani, pokud to
umoziuji technické vlastnosti vozidla
a jsou zpfistupnéna nezbytna data

a) Chybi systém nebo jakakoli konstrukéni cast.

b) Poskozeny systém nebo konstrukéni ¢asti.

c) Nespravna verze nebo integrita softwaru.

d) Poskozené elektrické vedeni.

e) Vystrazna signalizace ukazuje nespravnou funkci systému.
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f) Systém ukazuje zavadu ptes elektronické rozhrani vozidla
Neovliviiuje bezpe¢ny provoz

Negativni dopad na bezpecny provoz vozidla

Ohrozeni zdravi osob ve vozidle.

g) Systém nebo konstrukéni ¢asti nefunguji nebo je ptipadné
jejich fungovani nepravdépodobné.

h) Jina zédvada
Neovliviiuje bezpecny provoz

Negativni dopad na bezpecny provoz vozidla

Ohrozeni zdravi osob ve vozidle.

103 Aktivni  kapota  (je-li
nainstalovana) (X)?

Popis: automatickym zvednutim
kapoty zajistuje systém  vétsi
deformacni prostor pro piipad
nehody s casti chodce.

Vizualni kontrola doplnénd pouzitim
elektronického  rozhrani, pokud to

umoznuji technické vlastnosti
a jsou zpfistupnéna nezbytna data

vozidla

a) Chybi systém nebo jakakoli konstrukéni ¢ast.

b) Poskozeny systém nebo konstrukéni ¢asti.

¢) Nespravna verze nebo integrita softwaru.

d) Poskozené elektrické vedeni.

e) Vystrazna signalizace ukazuje nespravnou funkci systému.

f) Systém ukazuje zavadu ptes elektronické rozhrani vozidla
Neovliviiuje bezpecny provoz

Negativni dopad na bezpecny provoz vozidla

Ohrozeni zdravi osob ve vozidle nebo ostatnich ucastnik
silni¢niho provozu.

g) Systém nebo konstrukéni ¢asti nefunguji (napf. jsou zastaralé)

nebo je piipadné jejich fungovani nepravdépodobné.
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h) Jina zédvada
Neovliviiuje bezpecny provoz

Negativni dopad na bezpecny provoz vozidla

Ohrozeni zdravi osob ve vozidle nebo ostatnich uc¢astniki
silni¢niho provozu.

10.4 Funkce automatického
zabrzdéni (je-li nainstalovéna) (X)?

Popis: systém samostatné zadrzuje
vozidlo po zastaveni provozni
a/nebo parkovaci brzdou

a automaticky je uvolfuje pii
rozjezdu.

Vizualni kontrola doplnéna pouzitim
elektronického  rozhrani, pokud to
umoziuji technické vlastnosti vozidla
a jsou zpfistupnéna nezbytna data

a) Chybi systém nebo jakakoli konstrukéni ¢ast.

b) Poskozeny systém nebo konstrukéni ¢asti.

c) Nespravna verze nebo integrita softwaru.

d) Poskozené elektrické vedeni.

e) Vystrazna signalizace ukazuje nespravnou funkei systému.

f) Systém ukazuje zavadu ptes elektronické rozhrani vozidla
Neovliviiuje bezpeény provoz

Negativni dopad na bezpecny provoz vozidla

Ohrozeni zdravi osob ve vozidle nebo ostatnich ti¢astnika
silni¢niho provozu.

g) Systém nebo konstrukeni ¢asti nefunguji nebo je jejich
fungovani nepravdépodobné.

h) Jina zavada
Neovliviiuje bezpecny provoz

Negativni dopad na bezpecny provoz vozidla

Ohrozeni zdravi osob ve vozidle nebo ostatnich ucastnik
silni¢niho provozu.

10.5 Systém automatického
nouzového brzdeéni (je-li
pozadovano v souladu se
schvalenim typu nebo
namontovano)

Vizualni kontrola doplnénd pouzitim
elektronického  rozhrani, pokud to
umoziuji technické vlastnosti vozidla
a jsou zpfistupnéna nezbytna data

a) Chybi systém nebo jakakoli konstrukéni ¢ast.

b) Poskozeny systém nebo konstrukéni ¢asti nebo zjevné Spatné

nastavena Cidla.

¢) Nespravna verze nebo integrita softwaru.
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Popis: systém za¢ne samostatné

fungovani nepravdépodobné (napiiklad zvukové soucasti).

brzdit, aby se vyhnul sréZce d) Poskozené elektrické vedeni. X
SP r_evk a'zkou nebo jinym ucastmlfen} e) Vystrazna signalizace ukazuje nespravnou funkci systému. X
silni¢niho provozu nebo aby zmirnil
nésledky nevyhnutelného narazu. f) Systém ukazuje zavadu pfes elektronické rozhrani vozidla
Neovliviiuje bezpecny provoz
Negativni dopad na bezpe¢ny provoz vozidla X
Ohrozeni zdravi osob ve vozidle nebo ostatnich tcastnika
silni¢niho provozu.
g) Systém nebo konstrukéni ¢asti nefunguji nebo je jejich X
fungovani nepravdépodobné (napiiklad zvukové soucdasti).
h) Jina zavada
Neovliviiuje bezpecny provoz
Negativni dopad na bezpeény provoz vozidla X
Ohrozeni zdravi osob ve vozidle nebo ostatnich t¢astnikd
silni¢niho provozu.
10.6 Asistované systémy fizeni | Vizualni kontrola doplnénd pouzitim | a) Chybi systém nebo jakakoli konstrukéni ¢ast. X
(jsou-li nainstalovany) elektronického  rozhrani, pokud to
umoziuji technické vlastnosti vozidla | b) PoSkozeny systém nebo konstrukéni ¢asti. X
Asistent fizeni a jsou zpfistupnéna nezbytna data
Popis: v zavislosti na jizdni situaci ¢) Nespravna verze nebo integrita softwaru. X
se thel rejdu méni automaticky, bez
zasahu fidi¢e. Relevantni, pokud d) Poskozené elektrické vedeni. X
k zdsahu  dofizeni dojde pri
rychlosti vy$$i nez 15 km/h, e) Vystraznd signalizace ukazuje nespravnou funkci systému. X
napiiklad v souladu s pfedpisem
Evropské hospodaiské komise EHK f) Systém ukazuje zavadu pfes elektronické rozhrani vozidla
OSN¢. 79. Neovliviiuje bezpedny provoz
Asistent zmény jizdniho pruhu Negativni dopad na bezpeény provoz vozidla X
Popis: pfi zméné jizdniho pruhu
systém upozorni fidice na vozidla Ohrozeni zdravi osob ve vozidle nebo ostatnich u€astnika
ve vedlej§im pruhu a navede ho silnigniho provozu.
Zpét.
g) Systém nebo konstrukéni ¢asti nefunguji nebo je jejich X
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Asistent udrzovani v jizdnim pruhu
Popis: systém upozorni fidice

na netimyslné opusténi jizdniho
pruhu a navede vozidlo zpét, napf.
v souladu s nafizenim (EU)
2019/2144 a provadécim natizenim
Komise (EU) 2021/646*.

Systém automatizovaného
udrzovani vozidla v jizdnim pruhu
(ALKS)

Popis: systém, ktery je aktivovan
fidi¢em a ktery udrzuje vozidlo

v jizdnim pruhu tim, ze ¥idi pfi¢ny
a podélny pohyb vozidla po delsi
dobu, aniz by fidi¢ musel do fizeni
zasahovat (naptiklad v souladu

s predpisem Evropské hospodarské
komise EHK OSN ¢. 157).

h) Jina zédvada
Neovliviiuje bezpecny provoz

Negativni dopad na bezpecny provoz vozidla

Ohrozeni zdravi osob ve vozidle nebo ostatnich uc¢astniki
silni¢niho provozu.

10.7 Pifednarazovy systém (je-li
nainstalovan) (X)2

Popis: v kritické jizdni situaci je
vozidlo pfipraveno na nehodu tak,
aby se snizilo riziko zranéni
cestujicich a/nebo ostatnich
Ucastniku silniéniho provozu.

Vizualni kontrola doplnéna pouzitim
elektronického  rozhrani, pokud to

umoziuji technické vlastnosti
a jsou zpfistupnéna nezbytna data

vozidla

a) Chybi systém nebo jakakoli konstrukéni ¢ast.

b) Poskozeny systém nebo konstrukéni ¢asti.

c) Nespravna verze nebo integrita softwaru.

d) Poskozené elektrické vedeni.

e) Vystrazna signalizace ukazuje nespravnou funkci systému.

f) Systém ukazuje zavadu ptes elektronické rozhrani vozidla
Neovliviiuje bezpecny provoz

Negativni dopad na bezpecny provoz vozidla

Ohrozeni zdravi osob ve vozidle nebo ostatnich ucastnik
silni¢niho provozu.

g) Systém nebo konstrukeni ¢asti nefunguji nebo je jejich
fungovani nepravdépodobné (napiiklad elektricky ovladana
okna).
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h) Jina zédvada
Neovliviiuje bezpecny provoz

Negativni dopad na bezpecny provoz vozidla

Ohrozeni zdravi osob ve vozidle nebo ostatnich uc¢astniki
silni¢niho provozu.

10.8 Ochrana proti pfevraceni
(aktivni) (je-li nainstalovéna) (X)?

Popis: v piipadé hroziciho
pfevraceni jsou podpurné prvky
roz§ifeny tak, aby byl zajistén
prostor pro pfeziti, napiiklad
v souladu s nafizenim (EU)
2019/2144 apiedpisem Evropské
hospodaiské komise EHK OSN
¢.21.

Vizualni kontrola doplnéna pouzitim
elektronického  rozhrani, pokud to

umoziuji technické vlastnosti
a jsou zpfistupnéna nezbytna data

vozidla

a) Chybi systém nebo jakakoli konstrukéni ¢ast.

b) Poskozeny systém nebo konstrukéni ¢asti.

c) Nespravna verze nebo integrita softwaru.

d) Poskozené elektrické vedeni.

e) Vystrazna signalizace ukazuje nespravnou funkci systému.

f) Systém ukazuje zavadu ptes elektronické rozhrani vozidla
Neovliviiuje bezpecny provoz

Negativni dopad na bezpeény provoz vozidla

Ohrozeni zdravi osob ve vozidle nebo ostatnich ucastnik
silni¢niho provozu.

g) Systém nebo konstrukéni ¢asti nefunguji nebo je jejich
fungovani nepravdépodobné.

h) Jina zavada
Neovliviiuje bezpecny provoz

Negativni dopad na bezpecny provoz vozidla

Ohrozeni zdravi osob ve vozidle nebo ostatnich ucastnik
silni¢niho provozu.

10.9 Asistent rozjezdu  (je-li
nainstalovan) (X)?

Popis: asistent rozjezdu, napiiklad
zvednutim zvedaci napravy nebo
kratkodobym  pouzitim  tlaku
vbrzdach nebo  automatickym
uvolnénim parkovaci brzdy.

Vizualni kontrola doplnéna pouzitim
elektronického  rozhrani, pokud to

umoziuji technické vlastnosti
a jsou zpfistupnéna nezbytna data

vozidla

a) Chybi systém nebo jakakoli konstrukéni ¢ast.

b) Poskozeny systém nebo konstrukéni ¢asti.

c) Nespravna verze nebo integrita softwaru.

d) Poskozené elektrické vedeni.
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e) Vystrazna signalizace ukazuje nespravnou funkci systému.

f) Systém ukazuje zavadu ptes elektronické rozhrani vozidla
Neovliviiuje bezpecny provoz

Negativni dopad na bezpecny provoz vozidla

Ohrozeni zdravi osob ve vozidle nebo ostatnich uc¢astniki
silni¢niho provozu.

g) Systém nebo konstrukéni ¢asti nefunguji nebo je jejich
fungovani nepravdépodobné

h) Jina zavada
Neovliviiuje bezpecny provoz

Negativni dopad na bezpeény provoz vozidla

Ohrozeni zdravi osob ve vozidle nebo ostatnich ucastnik
silni¢niho provozu.

10.10 Deaktivace uzavéru
diferencialu (je-li nainstalovéan) (X)?

Popis: po aktivaci tohoto systému se
uzavéry diferencialu  odemykaji
v zavislosti na uréitych parametrech
(napf. prokluz kol, thel rejdu,
rychlost).

Vizualni kontrola doplnéna pouzitim
elektronického  rozhrani, pokud to

umoziuji technické vlastnosti
a jsou zpfistupnéna nezbytna data

vozidla

a) Chybi systém nebo jakakoli konstrukéni ¢ast.

b) Poskozeny systém nebo konstrukéni ¢asti.

¢) Nespravna verze nebo integrita softwaru.

d) Poskozené elektrické vedeni.

e) Vystrazna signalizace ukazuje nespravnou funkci systému.

Tl Bl I B

f) Systém ukazuje zavadu ptes elektronické rozhrani vozidla
Neovliviiuje bezpecny provoz

Negativni dopad na bezpecny provoz vozidla

Ohrozeni zdravi osob ve vozidle nebo ostatnich ucastnik
silni¢niho provozu.

g) Systém nebo konstrukéni ¢asti nefunguji nebo je jejich
fungovani nepravdépodobné

Narusené fizeni.
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h) Jina zédvada
Neovliviiuje bezpecny provoz

Negativni dopad na bezpecny provoz vozidla

Ohrozeni zdravi osob ve vozidle nebo ostatnich uc¢astniki
silni¢niho provozu.

10.11 Ridici brzda (je-li
namontovéna) (X)?

Popis: pfi zataceni se na jedno nebo
vice kol aplikuje davkované brzdéni.

Vizualni kontrola doplnéna pouzitim
elektronického  rozhrani, pokud to
umoziuji technické vlastnosti vozidla
a jsou zpfistupnéna nezbytna data

a) Chybi systém nebo jakakoli konstrukéni ¢ast.

b) Poskozeny systém nebo konstrukéni ¢asti.

c) Nespravna verze nebo integrita softwaru.

d) Poskozené elektrické vedeni.

e) Vystrazna signalizace ukazuje nespravnou funkci systému.

f) Systém ukazuje zavadu ptes elektronické rozhrani vozidla
Neovliviiuje bezpecny provoz

Negativni dopad na bezpeény provoz vozidla

Ohrozeni zdravi osob ve vozidle nebo ostatnich ucastnik
silni¢niho provozu.

g) Systém nebo konstrukéni ¢asti nefunguji nebo je jejich
fungovani nepravdépodobné

Narusené fizeni.

h) Jina zavada
Neovliviiuje bezpecny provoz

Negativni dopad na bezpecny provoz vozidla

Ohrozeni zdravi osob ve vozidle nebo ostatnich ucastniki
silni¢niho provozu.

10.12 Aktivni stabilizace naklonu
(je-li namontovéna) (X)2

Popis: prostrednictvim piislusnych
regulacnich prvka vytvaii systém

Vizualni kontrola doplnénd pouzitim
elektronického  rozhrani, pokud to
umoziuji technické vlastnosti vozidla
a jsou zpfistupnéna nezbytna data

a) Chybi systém nebo jakakoli konstrukéni ¢ast.

b) Poskozeny systém nebo konstrukeni ¢asti.

¢) Nespravna verze nebo integrita softwaru.
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pohyb néklonu, ktery v zavislosti
na aktualni jizdni situaci vyrovnava
naklon karoserie vozidla.

d) Poskozené elektrické vedeni.

e) Vystrazna signalizace ukazuje nespravnou funkci systému.

f) Systém ukazuje zavadu ptes elektronické rozhrani vozidla
Neovliviiuje bezpecny provoz

Negativni dopad na bezpe¢ny provoz vozidla

Ohrozeni zdravi osob ve vozidle nebo ostatnich Gc¢astnikt
silni¢niho provozu.

g) Systém nebo konstrukéni ¢asti nefunguji nebo je jejich
fungovani nepravdépodobné.

h) Jina zavada
Neovliviiuje bezpecny provoz

Negativni dopad na bezpeény provoz vozidla

Ohrozeni zdravi osob ve vozidle nebo ostatnich tcastnikti
silni¢niho provozu.

10.13  Akusticky varovny systém
vozidla

(je-li pozadovan v souladu se
schvalenim typu nebo instalovan)
Popis: pfi nizké rychlosti systém
generuje vnéjsi specificky zvuk, aby
varoval napiiklad chodce.

Vizualni kontrola doplnéna pouzitim
elektronického  rozhrani, pokud to
umoziiuji technické vlastnosti vozidla
a jsou zpfistupnéna nezbytna data

a) Chybi systém nebo jakakoli konstrukéni ¢ast.

b) PoSkozeny systém nebo konstrukéni ¢asti.

c) Nespravna verze nebo integrita softwaru.

d) Poskozené elektrické vedeni.

e) Vystrazna signalizace ukazuje nespravnou funkci systému.

el Il R e

f) Systém ukazuje zavadu ptes elektronické rozhrani vozidla
Neovliviiuje bezpecny provoz

Negativni dopad na bezpecny provoz vozidla

Ohrozeni zdravi osob ve vozidle nebo ostatnich ucastnik
silni¢niho provozu.

g) Systém nebo konstrukeni ¢asti nefunguji nebo je jejich
fungovani nepravdépodobné.
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h) Jina zédvada
Neovliviiuje bezpe¢ny provoz

Negativni dopad na bezpecny provoz vozidla

Ohrozeni zdravi osob ve vozidle nebo ostatnich uc¢astniki
silni¢niho provozu.

10.14  Asistencni  systém  pro
odbocovani (systému pro detekci
mrtvého whlu) (je-li pozadovano
v souladu se schvalenim typu)

Popis:  systém, ktery informuje
fidi¢e 0 mozné srazce s ucastnikem
provozu (napf. jizdnim kolem)
nachazejicim se blizko boku vozidla
(napf. vsouladu s piedpisem
Evropské hospodatské komise EHK
OSN ¢. 151).

Vizualni kontrola doplnéna pouzitim
elektronického  rozhrani, pokud to
umoziuji technické vlastnosti vozidla
a jsou zpfistupnéna nezbytna data

a) Chybi systém nebo jakakoli konstrukéni ¢ast.

b) Poskozeny systém nebo konstrukéni ¢asti.

¢) Nespravna verze nebo integrita softwaru.

d) Poskozené elektrické vedeni.

e) Vystrazna signalizace ukazuje nespravnou funkei systému.

f) Systém ukazuje zavadu ptes elektronické rozhrani vozidla
Neovliviiuje bezpecny provoz

Negativni dopad na bezpeény provoz vozidla

Ohrozeni zdravi osob ve vozidle nebo ostatnich ucastnik
silni¢niho provozu.

g) Systém nebo konstrukéni ¢asti nefunguji nebo je jejich
fungovani nepravdépodobné.

h) Jina zavada
Neovliviiuje bezpecny provoz

Negativni dopad na bezpecny provoz vozidla

Ohrozeni zdravi osob ve vozidle nebo ostatnich ucastnik
silni¢niho provozu.

10.15 Detekce zpétného chodu (je-li
pozadovano v souladu se
schvalenim typu)

Popis:  systém, ktery  fidice
upozoriiuje na osoby a piedméty
za vozidlem, pfi¢emz hlavnim cilem

Vizualni kontrola doplnénd pouzitim
elektronického  rozhrani, pokud to
umoziiuji technické vlastnosti vozidla
a jsou zpfistupnéna nezbytna data

a) Chybi systém nebo jakakoli konstrukéni ¢ast.

b) Poskozeny systém nebo konstrukéni ¢asti.

c) Nespravna verze nebo integrita softwaru.

d) Poskozené elektrické vedeni.
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je zabranit kolizim pfi couvani,
napfiklad v souladu s nafizenim
(EU)  2019/2144  apiedpisem
Evropské hospodatské komise EHK
OSN ¢. 158.

e) Vystrazna signalizace ukazuje nespravnou funkci systému.

f) Systém ukazuje zavadu ptes elektronické rozhrani vozidla
Neovliviiuje bezpecny provoz

Negativni dopad na bezpecny provoz vozidla

Ohrozeni zdravi osob ve vozidle nebo ostatnich uc¢astniki
silni¢niho provozu.

g) Systém nebo konstrukéni ¢asti nefunguji nebo je jejich
fungovani nepravdépodobné.

h) Jina zavada
Neovliviiuje bezpecny provoz

Negativni dopad na bezpeény provoz vozidla

Ohrozeni zdravi osob ve vozidle nebo ostatnich ucastnikt
silni¢niho provozu.

10.16 Upozoriiovani na ospalost
a nedostatek pozornosti fidice (je-li
pozadovano v souladu se
schvalenim typu)

Popis: systém, ktery analyzou
systémi vozidla posuzuje fidiovu
pozornost a v ptipad¢ potieby jej
upozorfuje, napfiklad v souladu
s nafizenim (EU) 2019/2144
anafizenim Komise v pfenesené
pravomoci (EU) 2021/134 1 #***#*,

Vizualni kontrola doplnénd pouzitim
elektronického  rozhrani, pokud to

umoznuji technické vlastnosti
a jsou zpfistupnéna nezbytna data

vozidla

a) Chybi systém nebo jakakoli konstrukéni ¢ast.

b) Poskozeny systém nebo konstrukéni ¢asti.

¢) Nespravna verze nebo integrita softwaru.

d) Poskozené elektrické vedeni.

e) Vystrazna signalizace ukazuje nespravnou funkci systému.

f) Systém ukazuje zavadu ptes elektronické rozhrani vozidla
Neovliviiuje bezpecny provoz

Negativni dopad na bezpecny provoz vozidla

Ohrozeni zdravi osob ve vozidle nebo ostatnich ucastnik
silniéniho provozu.

g) Systém nebo konstrukéni ¢asti nefunguji nebo je jejich
fungovani nepravdépodobné.
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h) Jina zédvada
Neovliviiuje bezpecny provoz

Negativni dopad na bezpecny provoz vozidla X
Ohrozeni zdravi osob ve vozidle nebo ostatnich ti¢astnikd
silni¢niho provozu.
10.17 Vyspélé upozoriiovani | Vizualni kontrola doplnéna pouzitim | a) Chybi systém nebo jakakoli konstrukéni East. X
na rozptylenost fidice (je-li | elektronického  rozhrani, pokud to
pozadovano v souladu se quoZﬁuji technické vlastnosti vozidla b) Poskozeny systém nebo konstrukéni &asti. X
schvalenim typu) a jsou zpfistupnéna nezbytna data
Popis: systém, kierj je schopen ¢) Nespravna verze nebo integrita softwaru. X
napomahat fidi¢i v tom, aby vénoval
pozornost dopravni situaci, d) Poskozené elektrické vedeni. X
a upozornit jej, pokud je rozptylen,
napiiklad v souladu s nafizenim e) Vystrazna signalizace ukazuje nespravnou funkci systému. X
(EU) 2019/2144 a nafizenim
Komise v pfenesené pravomoci Systém ukazuje zavadu pfes elektronické rozhrani vozidla
(EU) 2023/2590%# %% D Systém ukazuje zavadu p
Neovliviiuje bezpecny provoz
Negativni dopad na bezpeény provoz vozidla X
Ohrozeni zdravi osob ve vozidle nebo ostatnich t¢astnikd
silni¢niho provozu.
g) Systém nebo konstrukéni ¢asti nefunguji nebo je jejich X
fungovani nepravdépodobné.
h) Jina zavada
Neovliviiuje bezpecny provoz
Negativni dopad na bezpecny provoz vozidla X
Ohrozeni zdravi osob ve vozidle nebo ostatnich tiCastniki
silni¢niho provozu.
10.18 Zapisova¢ udaji oudalosti | Vizualni kontrola doplnénd pouzitim | a) Chybi systém nebo jakakoli konstrukéni cast. X
(je-li pozadovan vsouladu se | elektronického rozhrani, pokud to y - - .
schvalenim typu) umoziuji technické vlastnosti vozidla b) Poskozeny systém nebo konstrukéni Casti. X
. , o a jsou zpiistupnéna nezbytna data ¢) Nespravna verze nebo integrita softwaru. X
Popis:  systém, jehoz jedinym
ucelem je zaznamenavat d) Poskozené elektrické vedeni. X
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auchovavat  kritické parametry

a informace tykajici se narazu kratce e) Vystrazna signalizace ukazuje nespravnou funkci systému. X
pfed srazkou, vjejim prub&hu
a bezprostfedné po ni, napiiklad f) Systém ukazuje zavadu ptes elektronické rozhrani vozidla
v souladu s nafizenim (EU) Neovliviiuje bezpe¢ny provoz.
2019/2144, nafizenim  Komise
vprenesene = pravomoct (E U) g) Systém nebo konstrukéni ¢asti nefunguji nebo je jejich X
2022/545%bwkset a pfedpisem fungovani dépodobné (napiiklad data nej Fistupna)
g o . govani nepravdépodobné (nap ejsou piistupnd).
Evropské hospodarské komise EHK
OSN ¢. 160. .
h) Jina zavada
Neovliviiuje bezpecny provoz.
10.19 Automatizovany systém fizeni | Vizualni kontrola dopInénd pouZitim | a) Chybi systém nebo jakakoli konstrukéni ast. X
(je-li namontovan) (X)2 elektronického  rozhrani, pokud to
umoziiuji technické vlastnosti vozidla | b) Poskozeny systém nebo konstrukéni ¢asti. X
Popis: systémy, které jsou schopny | a jsou zpfistupnéna nezbytna data
trvale provadét celou dynamickou ¢) Nespravna verze nebo integrita softwaru. X
funkci fizeni pln¢ automatizovaného
vozidla, napiiklad v souladu d) Poskozené elektrické vedeni. X
s nafizenim (EU) 2019/2144
a provadécim nafizenim Komise e) Vystrazna signalizace ukazuje nespravnou funkci systému. X
(EU) 2022/1426%* k%%
f) Systém ukazuje zavadu ptes elektronické rozhrani vozidla
Neovliviiuje bezpeény provoz
Negativni dopad na bezpecny provoz vozidla X
Ohrozeni zdravi osob ve vozidle nebo ostatnich t¢astnikd
silni¢niho provozu.
g) Systém nebo konstrukéni ¢asti nefunguji nebo je jejich X
fungovani nepravdépodobné (naptiklad HMI).
h) Jina zavada
Neovliviiuje bezpecny provoz
Negativni dopad na bezpecny provoz vozidla X
Ohrozeni zdravi osob ve vozidle nebo ostatnich ucastniki
silniéniho provozu.
10.20 Systémy  monitorovani | Vizualni kontrola doplnénd pouzitim | a) Chybi systém nebo jakakoli konstrukéni cast. X
dostupnosti fidi¢e (automatizované | elektronického  rozhrani, pokud to
Fizeni) (jsou-li namontovény) (X)? b) Poskozeny systém nebo konstrukeni ¢asti. X
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Popis: systém, ktery vyhodnocuje,
zda je fidi¢ vptipadé potieby
schopen prevzit funkci fizeni
samofizen¢ho vozidla v uréitych
situacich,  napfiklad v souladu
s nafizenim (EU) 2019/2144
a predpisem Evropské hospodarské
komise EHK OSN ¢. 157.

umoziuji technické vlastnosti
a jsou zpfistupnéna nezbytna data

vozidla

¢) Nespravna verze nebo integrita softwaru.

d) Poskozené elektrické vedeni.

e) Vystrazna signalizace ukazuje nespravnou funkci systému.

f) Systém ukazuje zavadu ptes elektronické rozhrani vozidla
Neovliviiuje bezpecny provoz

Negativni dopad na bezpe¢ny provoz vozidla

Ohrozeni zdravi osob ve vozidle nebo ostatnich ucastnik
silni¢niho provozu.

g) Systém nebo konstrukéni ¢asti nefunguji nebo je jejich
fungovani nepravdépodobné (napiiklad HMI).

h) Jina zadvada
Neovliviiuje bezpecny provoz

Negativni dopad na bezpeény provoz vozidla

Ohrozeni zdravi osob ve vozidle nebo ostatnich ucastnik
silni¢niho provozu.
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10.21 Adaptivni tempomat (je-li
namontovan) (X)?

Popis adaptivniho tempomatu:
Systém udrzuje rychlost vozidla

v zavislosti na preferované rychlosti
a vzdalenosti od vozidla vepiedu.

Vizualni kontrola doplnéna pouzitim
elektronického rozhrani, pokud to
umoziuji technické vlastnosti vozidla
a jsou zpfistupnéna nezbytna data

a) Chybi systém nebo jakakoli konstrukéni ¢ast.

b) Poskozeny systém nebo konstrukéni ¢asti.

c¢) Nespravna verze nebo integrita softwaru.

d) Poskozené elektrické vedeni.

e) Vystrazna signalizace ukazuje nespravnou funkei systému.

f) Systém ukazuje zavadu ptes elektronické rozhrani vozidla
Neovliviiuje bezpeény provoz

Negativni dopad na bezpecny provoz vozidla

Ohrozeni zdravi osob ve vozidle nebo ostatnich uc¢astniki
silni¢niho provozu.

g) Systém nebo konstrukéni ¢asti nefunguji nebo je jejich
fungovani nepravdépodobné.

h) Jina zadvada
Neovliviiuje bezpeény provoz

Negativni dopad na bezpecny provoz vozidla

Ohrozeni zdravi osob ve vozidle nebo ostatnich ucastnik
silni¢niho provozu.
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* Provadéci natizeni Komise (EU) 2021/646 ze dne 19. dubna 2021, kterym se stanovi provadéci pravidla k nafizeni Evropského parlamentu
a Rady (EU) 2019/2144, pokud jde o jednotné postupy a technické specifikace pro schvalovani typu motorovych vozidel z hlediska jejich systemt
pro nouzové udrzovani vozidla v jizdnim pruhu (ELKS) (Ut. vést. L 133, 20.4.2021, s. 31, ELI: http://data.europa.eu/eli/reg impl/2021/646/0j).

** Nafizeni Evropskeho parlamentu a Rady (EU) 2015/758 ze dne 29. dubna 2015 o poZadavceich na schvaleni typu pro zavedeni palubniho
systtmu eCall vyuZivajiciho linku tistového voldni 112 aozmén€ smérnice 2007/46/ES (Ut. vést. L 123, 19.5.2015, s. 77, ELL:
http://data.europa.eu/eli/reg/2015/758/0j).

*#* Natizeni Komise v pfenesené pravomoci (EU) 2017/79 ze dne 12. zati 2016, kterym se stanovi podrobné technické pozadavky a zkuSebni
postupy pro ES schvaleni typu motorovych vozidel, pokud jde o jejich palubni systémy eCall vyuzivajici linku tisnového volani 112 a palubni
samostatné technické celky a konstrukéni €asti vyuzivajici linku tisnového volani 112, a kterym se dopliluje a méni natfizeni Evropského
parlamentu aRady (EU) 2015/758, pokud jde ovyjimky apouzZitelné normy (Uf.vést.L12, 17.1.2017, s.44, ELL
http://data.europa.eu/eli/reg_del/2017/79/0j).

**** Natizeni Evropského parlamentu a Rady (EU) €. 165/2014 ze dne 4. inora 2014 o tachografech v silni¢ni dopravé, o zruSeni nafizeni Rady
(EHS) ¢. 3821/85 o zaznamovem zafizeni v silni¢ni dopravé a o zmén¢ nafizeni Evropskéeho parlamentu a Rady (ES) €. 561/2006 o harmonizaci
nekterych predpisii v socidlni oblasti tykajicich se silni¢ni dopravy (Uft. vést. L 60, 28.2.2014, s. 1, ELI: http://data.europa.eu/eli/reg/2014/165/0j).

*akx% Natizeni Komise v prenesené pravomoci (EU) 2021/1958 ze dne 23. Cervna 2021, kterym se dopliuje natizeni Evropského parlamentu
a Rady (EU) 2019/2144 stanovenim podrobnych pravidel tykajicich se zvlastnich zkusebnich postupt a technickych pozadavki pro schvalovani
typu motorovych vozidel z hlediska jejich systému inteligentni regulace rychlosti a pro schvalovani typu téchto systémil jako samostatnych
technickych  celki  akterym se méni piiloha II  uvedeného nafizeni (Uf.vést. L409, 17.11.2021, s.1, ELIL
http://data.europa.eu/eli/reg_del/2021/1958/0j).
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*Askx* Narizeni Komise v ptenesené pravomoci (EU) 2021/1341 ze dne 23. dubna 2021, kterym se dopliiuje nafizeni Evropského parlamentu
a Rady (EU) 2019/2144 stanovenim podrobnych pravidel tykajicich se zvlastnich zkusebnich postupti a technickych pozadavki pro schvalovani
typu motorovych vozidel z hlediska jejich systémtl upozornovani na ospalost a nedostatek pozornosti fidice a kterym se méni ptiloha Il uvedené¢ho
nafizeni (Ut. vést. L 292, 16.8.2021, s. 4, ELI: http://data.curopa.eu/eli/reg_del/2021/1341/0j).

*Asckxkx Narizeni Komise v prenesené pravomoci (EU) 2023/2590 ze dne 13. Cervence 2023, kterym se dopliuje nafizeni Evropského
parlamentu a Rady (EU) 2019/2144 stanovenim podrobnych pravidel tykajicich se zvlastnich zkusebnich postupii a technickych pozadavki pro
schvalovani typu nékterych motorovych vozidel z hlediska jejich systémii vyspélého upozoriovani na rozptylenost fidice a kterym se méni
uvedené natizeni (Ut vést. L, 2023/2590, 22.11.2023, ELI: http://data.curopa.eu/eli/reg_del/2023/2590/0j).

*Adckxkxk Narizeni Komise v prenesené pravomoci (EU) 2022/545 ze dne 26. ledna 2022, kterym se dopliuje natizeni Evropského parlamentu
a Rady (EU) 2019/2144 stanovenim podrobnych pravidel tykajicich se zvlaStnich zkuSebnich postupt a technickych pozadavki pro schvalovani
typu motorovych vozidel z hlediska jejich zapisovace udajii o udalosti a pro schvalovani typu téchto systémi jako samostatnych technickych
celkii a kterym se méni piiloha IT uvedeného nafizeni (Uf. vést. L 107, 6.4.2022, s. 18, ELI: http://data.europa.cu/eli/reg_del/2022/545/0j).

FoAdckxkxsk Provadéel natizeni Komise (EU) 2022/1426 ze dne 5. srpna 2022, kterym se stanovi provadéci pravidla k natizeni Evropského
parlamentu a Rady (EU) 2019/2144, pokud jde o jednotné postupy a technické specifikace pro schvalovani typu automatizovaného systému fizeni
(ADS) pIné€ automatizovanych vozidel (Ut. vést. L 221, 26.8.2022, s. 1, ELI: http://data.europa.eu/eli/reg_impl/2022/1426/0j).

13
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2) Ptiloha III se méni takto:

a) v ¢asti [ ,,Zatizeni a vybaveni® se prvni odstavec méni takto:

1) bod 10) se nahrazuje timto:

,»10)  analyzator ¢tyf vyfukovych plynt v souladu se smérnici Evropského parlamentu a Rady 2014/32/EU%*,

* Smérnice Evropského parlamentu a Rady 2014/32/EU ze dne 26. tinora 2014 o harmonizaci pravnich pfedpisi ¢lenskych
statd tykajicich se dodavani méfidel na trh (Uf. vést. L 96, 29.3.2014, s. 149, ELI: http:/data.europa.eu/eli/dir/2014/32/0j).;

i1) bod 15) se nahrazuje a dopliiuji se nové body 16) az 18), které znéji:
,»15)  zafizeni pro zjisténi uniku LPG/CNG/LNG, jsou-li takové vozidla zkouSena;
16) zafizeni pro méfeni poctu Castic emitovanych ze vznétovych motort s dostateCnou piesnosti;

17) zatizeni pro métfeni emisi oxidu dusiku (NOx) ze vznétovych motorl s dostateCnou piesnosti; Zafizeni musi byt v provozu ve
stanici technické kontroly do data uvedeného v ¢l. 6 odst. 2;

18)  Zafizeni pro méfeni emisi oxidl dusiku (NOx) a zafizeni pro méteni poctu emitovanych ¢astic ze zaZehovych motort s dostate¢nou
pfesnosti. Zatizeni musi byt v provozu ve stanici technické kontroly do data uvedeného v ¢l. 6 odst. 2.;
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b) v ¢asti II se tabulka I nahrazuje timto:

., Tabulka I (*)

Vybaveni pozadované pro ucely provedeni technické prohlidky

Vozidla Kategorie Vybaveni pozadované pro kazdou polozku uvedenou v &asti I
Maximalni hmotnost 1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 11 12 13 14 15 16 17 18
1. Motocykly
Lle X X X X X X
Lle X X X X
L3e, L4de X X X X X X
L3e, L4de X X X X X X
L3e, L4de X X X X
L2e X X X X X X X
L2e X X X X X X X
L2e X X X X X
L5e X X X X X X X
L5e X X X X X X X
L5e X X X X X
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L6e

Lé6e

Loée

L7¢

L7e

L7e

2. Vozidla pro osobni dopravu
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Vozidla Kategorie Vybaveni pozadované pro kazdou polozku uvedenou v ¢asti
Maximalni hmotnost 3 4 5 6 7 8 9 10 11 12 13 14 15 16 17 18
Do 3 500 kg Mi, Mz X X X X X X X X X
X X
Do 3 500 kg Mi, Mz X X X X X X
Do 3 500 kg Mi, M> X X X X
>3 500 kg Mi, M2, M3 X X X X X X X X X X X X X
X X
>3 500 kg Mi, M2, M3 X X X X X X X X X X
>3 500 kg Mi, M2, M3 X X X X X X X X
3. Vozidla pro nakladni
dopravu
Do 3 500 kg Ni X X X X X X X X X
Do 3 500 kg N, X X X X
X X
Do 3 500 kg Ny X X X X X X
>3 500 kg N2, N3 X X X X X X X X X X X X X X
X X
>3 500 kg N2, N3 X X X X X X X X X X
>3 500 kg N2, N3 X X X X X X X X
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4. Zvlastni vozidla odvozena
od vozidel kategorie N,
T5, TIlb, T2b, T3b,
T4.1b, T4.2b a T4.3b

Do 3 500 kg

Ni

Do 3 500 kg

Ni

Do 3 500 kg

Ni
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Vozidla Kategorie

Vybaveni pozadované pro kazdou polozku uvedenou v ¢asti

Maximalni hmotnost 1 2 3 4 5 6 7 8 9

10

11

12

14

18

>3 500 kg N2, N3, P X X X X X X X X
M1, TS,
Tlb, T2b,
T3b, T4.1b,
T4.2b
aT4.3b

X

X

>3 500 kg Nz, N3, D X X X X X X X X
b M1, T5,
Tlb, T2b,
T3b, T4.1b,

T4.2b
a T4.3b

>3 500 kg Nz, N3, E X X X X X X X

b M1, T5,
Tlb, T2b,
T3b, T4.1b,

T4.2b a T4.3b

5. Pfipojna vozidla Do 750 kg O X

>750az3500kg | O2 X X X

>3 500 kg O3, O4 X X X X X X

* Kategorie vozidel, které nespadaji do oblasti ptisobnosti této smérnice, jsou uvedeny jako voditko.

I'P..._benzin (zdzehovy motor); D...nafta (vzn&tovy motor); E...elektrické (BEV — bateriové elektrické vozidlo)*;
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3) Ptiloha IV se méni takto:
a)  vbodé 2 pism. a) se podbody 1) a ii) nahrazuji timto:

»l) technologie vozidel:

— brzdové systémy,

— systemy fizeni,

— pole vyhledu,

— svétla, osvétlovaci zarizeni a elektronické soucasti,

— napravy, kola a pneumatiky,

— podvozek a karoserie,

— obtézovani okoli a emise,

— alternativni pohony (vysokonapé&tové, hybridni, vodikové systémy);
— dodate¢né pozadavky pro zvlastni vozidla,

i1) metody kontroly (véetn€ nezbytného Skoleni pro kontrolu vozidel vybavenych
vysokonapétovymi systémy);*

b) bod 3 se nahrazuje timto:

3. Osvédceni o odborné zpusobilosti

OsvédcCeni ¢i rovnocenny doklad vystaveny kontrolorovi opravnénému provadét
technické prohlidky musi obsahovat alespon tyto informace:

— totoZnost kontrolora (jméno, ptijmeni),

— kategorie vozidel, pro které je kontrolor opravnén provadét technické
prohlidky,

— u kontrolorli specializovanych na urcité oblasti omezeni typi vozidel a/nebo
technickych prohlidek, k jejichz provadéni byl kontrolor opravnén;

— nazev organu, ktery osvédceni vydal,

— datum vydani.*.
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PRILOHA [I1]

Ptilohy II, III, IV a V smérnice 2014/47/EU se méni takto:
4) priloha II se méni takto:

a) v bodé 1 se doplnuje novy podbod 10), ktery zni:

,»10) ADAS a dalsi systémy souvisejici s bezpecnosti‘;
b) bod 3 se méni takto:
1) nadpis se nahrazuje timto:

,3. OBSAH A METODY KONTROLY, DUVODY PRO NEVYHOVEN]
A POSOUZENI NEDOSTATKU VOZIDEL¥;

i1) v tabulce se body 1.1.3 az 1.1.6 nahrazuji timto:

2
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1.1.3 Vyvéva nebo kompresor a zasobniky Vizualni kontrola soucasti za normalniho | a) Tlak vzduchu/podtlak je nedostate¢ny k zajisténi nejméné X
pracovniho tlaku. Zkontrolovat ¢as pro ¢yl brzdéni po vstupu vystrazného zatizeni v ¢innost
dosazeni podtlaku nebo tlaku potiebného pro (nebo je ruc¢ic¢ka manometru v poli nebezpeci);
bezpe¢né ucinné brzdeéni a funkci vystrazné
signalizace, viceokruhového jisticiho ventilu P . I o
N ] . nejméné dvou brzdéni po vstupu vystrazného zatizeni
a odleh¢ovaciho ventilu. 2. AN . o
v ¢innost (nebo je ruc¢icka manometru v poli nebezpedi).
Brzdénim se rozumi seslapnuti brzdového M _ . , L,
pedalu nebo stlaceni brzdové paky, které b) C'f‘? pro iosezizver}l‘tlaklil/lp Odtlfl k&‘ P l(ztnre‘tzrrlle.?(()ﬂp roht?el:gp cene X
umozni plny pratok vzduchu/kapaliny ucinne brzdent je pocie pozadaviu priis CCouny
do brzdovych soustav. ¢) Viceokruhovy jistici ventil nebo pietlakovy jistici ventil X
neni funkéni.
d) Unik vzduchu piisobici znatelny pokles tlaku nebo X
slysitelny unik vzduchu
Unik vzduchu piisobici kriticky pokles tlaku.
e) Vngjsi poskozeni, které muze ovlivnit funkci brzdového X
systému
Nedostate¢ny uéinek nouzového brzdéni.
1.1.4  Vystrazna signalizace nizkého tlaku Kontrola funkce Nespravna funkce nebo porucha vystrazné signalizace
Nizky tlak neni mozné zjistit. X
1.1.5  Ru¢né ovladany brzdi¢ Vizualni kontrola soucasti pii funkci a) Praskly, poskozeny nebo nadmérné opotiebeny ovladac. X
brzdového systému i ) i i
b) Nespolehlivé ovladani brzdic¢e nebo nespolehlivy brzdic. X
¢) Volné spoje, vadné upevnéni nebo tnik ze systému. X
d) Nevyhovujici funkce. X
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1.1.6 Ovladac parkovaci brzdy, ovladaci
paka, zapadka parkovaci brzdy, elektronicky
lovladana parkovaci brzda véetné parkovaci brzdy

na vSech ¢tyfech kolech

Popis elektronicky ovladané parkovaci brzdy:
funkce parkovaci brzdy je spousténa nebo

pfenasena elektronicky nebo elektromechanicky.

Popis parkovaci brzdy étyf kol: systém dosahne
imaximalniho brzdného tlaku v brzdovych valcich

na vSech ¢tytech kolech.

Vizualni kontrola konstruk¢nich ¢asti béhem
pouzivani brzdového systému doplnéna
pouzitim elektronického rozhrani, pokud to
umoziuji technické vlastnosti vozidla a jsou
zpfistupnéna nezbytna data.

a) Zapadka nearetuje spravné.

b) Opotiebeni ¢epu paky nebo zapadkového mechanismu.

Nadmérné opotiebeni.

¢) Nadmérny zdvih paky svéd¢ici o nespravném sefizeni.

d) Chybi systém nebo jakakoli konstrukéni East.

¢) Poskozeny systém nebo konstrukéni ¢ast.

f) Nespravna verze nebo integrita softwaru.

g) Poskozené elektrické vedeni.

h) Vystrazna signalizace ukazuje nespravnou funkci
systému.

i) Systém ukazuje zavadu pies elektronické rozhrani vozidla

Neovliviiuje bezpecny provoz

Negativni dopad na bezpecny provoz vozidla

Ohrozeni zdravi osob ve vozidle nebo ostatnich ucastnik
silni¢niho provozu.

Jj) Systém nebo konstruk¢ni ¢asti nefunguji nebo je jejich
fungovani nepravdépodobné.

k) Jina zavada
Neovliviiuje bezpecny provoz

Negativni dopad na bezpeény provoz vozidla

Ohrozeni zdravi osob ve vozidle nebo ostatnich ucastnik
silni¢niho provozu.

(13
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ii1) v tabulce se bod 1.1.13 nahrazuje timto:

13

1.1.13  Brzdova oblozeni a desticky

Vizualni kontrola

a) Nadmeérné opotiebeni oblozeni nebo desti¢ek (dosazena
znacka MIN).

Nadmérné opotiebeni oblozeni nebo desti¢ek (znacka
MIN neni viditelna).

b) Oblozeni nebo desticky jsou znecisténé (olejem, tukem
apod.).

NaruSeny brzdny t¢inek.

¢) Oblozeni nebo desticky chybi nebo jsou nespravné
namontované nebo jsou zjevné nespravného typu.

d) Elektricky svazek indikatoru opotiebeni je odpojeny nebo
poskozeny.

13

iv) v tabulce se bod 1.1.18 nahrazuje timto:

2

1.1.18 Paky brzdovych klici a signalizace

Pokud mozno vizualni kontrola soucésti pri
funkci brzdového systému

a) Mechanismus je poskozeny, zadfeny nebo ma
nenormélni pohyb, nadmérné opotiebeni nebo
nespravné serizeni.

b) Mechanismus je vadny.

¢) Nespravna montaz nebo vymeéna.
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v) v tabulce se bod 1.1.19 nahrazuje timto:

2

1.1.19 Systém odlehCovaci brzdy (je-li
namontovan nebo pozadovan)

Popis: dopliikovy brzdovy systém, ktery dokaze
po urcitou dobu udrzet brzdny G¢inek bez

podstatnéjsiho zmenseni tohoto ti¢inku, napiiklad

v souladu s predpisem Evropské hospodarské
komise EHK OSN ¢. 13 a nafizenim (EU)
2019/2144.

(13

Vizualni kontrola (pokud je to mozné,

s aktivovanym i neaktivovanym ovladanim)
doplnéna pouzitim elektronického rozhrani,
pokud to umoziuji technické vlastnosti
vozidla a jsou zpfistupnéna nezbytna data.

a) Chybi systém nebo jakakoli konstrukéni ¢ast (naptiklad
vadné spoje nebo montaz).

b) Poskozeny systém nebo konstrukéni ¢asti.

c) Nespravna verze nebo integrita softwaru.

d) Poskozené elektrické vedeni.

e) Vystrazna signalizace ukazuje nespravnou funkci
systému.

f) Systém ukazuje zavadu ptes elektronické rozhrani vozidla
Neovliviiuje bezpecny provoz

Negativni dopad na bezpecny provoz vozidla

Ohrozeni zdravi osob ve vozidle nebo ostatnich ucastnikli
silni¢niho provozu.

g) Systém nebo konstrukéni ¢asti nefunguji nebo je jejich
fungovani nepravdépodobné

h) Jina zavada
Neovliviiuje bezpecny provoz

Negativni dopad na bezpecny provoz vozidla

Ohrozeni zdravi osob ve vozidle nebo ostatnich ucastnik
silni¢niho provozu.
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vi) v tabulce se bod 1.1.23 nahrazuje témito body 1.1.23 az 1.1.25:

2

a) Nefunguje spravné, napiiklad zdvih oje presahuje

1.1.23 Najezdova brzda Vizualni kontrola a zkouska ¢innosti 2/3 celkového najezdu.

b) Lanko rozpojovaci brzdy je vadné nebo chybi.
1.1.24 Stabilizace ptivésu (je-li ji vozidlo 'Vizualni kontrola dopInéna pouzitim a)  Chybi systém nebo jakakoli konstrukéni &ast
vybaveno) (X)? elektronického rozhrani, pokud to umoziuji ’

technické vlastnosti vozidla a jsou

) ) . [zptistupnéna nezbytna data
Popis: selektivnim brzdénim piivésu provoznimi b)

brzdami se stabilizuje celd souprava vozidel. Poskozeny systém nebo konstrukéni asti.

c) Nespravna verze nebo integrita softwaru.

d) Poskozené elektrické vedent.

€) Vystrazna signalizace ukazuje nespravnou funkci
systému.

f)  Systém ukazuje zavadu ptes elektronické rozhrani
vozidla
Neovliviiuje bezpecny provoz

Negativni dopad na bezpecny provoz vozidla

Ohrozeni zdravi osob ve vozidle nebo ostatnich
ucastniku silniéniho provozu.

g)  Systém nebo konstrukéni ¢asti nefunguji nebo je
jejich fungovani nepravdépodobné.
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h)

Jina zavada
Neovliviiuje bezpecny provoz

Negativni dopad na bezpecny provoz vozidla

Ohrozeni zdravi osob ve vozidle nebo ostatnich
ucastniki silni¢niho provozu.

1.1.25 Autobusova zastavkova brzda (je-li
namontovana) (X)?

Popis: systém zaji$tuje brzdny tlak pti zastaveni
nezavisle na aktivaci brzdového pedalu.
Autobusy se mohou rozjet az po zavieni dvefi.

Vizualni kontrola doplnéna pouzitim

elektronického rozhrani, pokud to umoziiuji

technické vlastnosti vozidla a jsou
zptistupnéna nezbytna data

a) Chybi systém nebo jakéakoli konstrukéni East.

b) Poskozeny systém nebo konstrukéni &ésti.

c) Nespravna verze nebo integrita softwaru.

d) Poskozené elektrické vedent.

€) Vystrazna signalizace ukazuje nespravnou funkci

systému.

Systém ukazuje zavadu ptes elektronické rozhrani
vozidla
Neovliviiuje bezpecny provoz

Negativni dopad na bezpecny provoz vozidla

Ohrozeni zdravi osob ve vozidle nebo ostatnich
ucastnikl silniéniho provozu.

g)

Systém nebo konstrukéni ¢asti nefunguji nebo je
jejich fungovani nepravdépodobné.

h)

Jina zévada
Neovliviiuje bezpecny provoz

Negativni dopad na bezpecny provoz vozidla

Ohrozeni zdravi osob ve vozidle nebo ostatnich
ucastniku silniéniho provozu.

13
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vii) v tabulce se body 1.2.1 a 1.2.2 nahrazuji timto:

2

1.2.1  Vykon

Zkouska na statickém brzdovém stavu,
apokud to neni mozné, jizdni zkouska
s postupnym  zvySovanim  brzdné  sily
do maxima

Pokud je to mozné, musi byt zajisténo, aby
mechanické  provozni  brzdy  byly
kontrolovany bez rusivého vlivu
rekuperaéniho  brzdéni  nebo  jiného
priabézného brzdéni.

a) Nedostate¢na brzdna sila na jednom nebo vice kolech.

Z4dna brzdna sila na jednom nebo vice kolech.

b) Brzdna sila na kterémkoli kole je mensi nez 70 % nejvétsi
sily zjisténé na druhém kole téze napravy. V piipadé
jizdni zkousky se vozidlo nadmérné vychyluje
z pfimého sméru.

Brzdna sila nakterémkoli kole je mensi nez 50 %
nejvetsi sily zjisténé na druhém kole téze napravy
v ptipad¢ fizenych naprav.

¢) Nedosahne se odstupniovani brzdného t¢inku (blokovani).

d) Nadmérna prodleva brzdného t¢inku na nékterém kole.

e) Nadmeérné kolisani brzdné sily v pribéhu kazdého
uplného otoceni kola. Nebo dochazi v ptipadé jizdnich
zkousSek na silnici k nadmérnym vibracim
na pedalu/pace provozni brzdy nebo na volantu.

1.2.2  Brzdny tG¢inek
(E)

Zkouska na statickém brzdovém stavu pfi
uvedené hmotnosti nebo, pokud to
z technickych divodd neni mozné, jizdni
zkouSka s pouzitim decelerometru  se
zéznamem ().

Nedosahuje se alespon nasledujicich miniméalnich hodnot
(%): kategorie M1, M2 a M3: 50 % (3)

kategorie Ni: 45 %

kategorie N2 a N3: 43 % (4)

kategorie O3 a O4: 40 % (5)

kategorie T: 40 %.
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Dosazeno méné nez 50 % vyse uvedenych hodnot

13

viii) v tabulce se bod 1.3.1 nahrazuje timto:

bh

1.3.1  Cinnost (E)

Pokud je systém nouzového brzdéni oddélen
od systému provozniho brzdéni, pouzije se
metoda popsana v bodé 1.2.1.

Pokud je to mozné, musi byt zajisténo, aby
mechanické  provozni  brzdy  byly
kontrolovany bez rusivého vlivu
rekuperaéniho  brzdéni  nebo  jiného
priabézného brzdéni.

a) Nedostate¢na brzdna sila na jednom nebo vice kolech.

Z4dna brzdna sila na jednom nebo vice kolech.

b) Brzdna sila na kterémkoli kole je mensi nez 70 % nejvétsi
sily zji§téné na druhém kole téZe napravy. V piipadé
jizdni zkousky se vozidlo nadmérné vychyluje
z pfimého sméru.

Brzdna sila nakterémkoli kole je mensi nez 50 %
nejvetsi sily zjisténé na druhém kole téze napravy
v piipad¢ fizenych néaprav.

¢) Nedosahne se odstuptiovani brzdného tcinku (blokovani).

13
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ix) v tabulce se bod 1.4.1 nahrazuje timto:

2

1.4.1  Cinnost (E)

Brzda se pouzije pii zkousSce na statickém
brzdovém stavu nebo jizdni zkouskou.

Brzda je na jedné strané neucinna nebo se vozidlo v pfipadé
jizdni zkousky nadmérné vychyluje z pfimého sméru.

V prubéhu zkousky dosazeno méné nez 50 % hodnot
brzdného U¢inku uvedenych vbodé 1.4.2 ve vztahu ke
hmotnosti vozidla.

13

X) v tabulce se bod 1.5 nahrazuje timto:

2

1.5 Cinnost systému odleh&ovaci brzdy

Vizualni kontrola a ptipadné zkouska funkce,
tj. jizdni zkouskou.

a) Kontrolka vadné funkce signalizuje zavadu.

b) Systém nefunguje.

13
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xi) v tabulce se bod 1.6 nahrazuje timto:

2

1.6 Protiblokovaci systém (ABS)

Popis: systém automaticky zabranuje
zablokovani kola pfi brzdéni selektivnim
snizenim brzdné sily kola, naptiklad v souladu
s pfedpisem EHK OSN ¢. 13 a natizenim (EU)
2019/2144.

Vizualni kontrola doplnénd pouzitim
elektronického rozhrani, pokud to umoziuji
technické vlastnosti vozidla a jsou
zpfiistupnéna nezbytna data

a) Chybi systém nebo jakéakoli konstrukéni ¢ast.

b) Poskozeny systém nebo konstrukéni soucasti (napt. ¢idla
rychlosti na kolech).

¢) Nespravna verze nebo integrita softwaru.

d) Poskozené elektrické vedeni.

e) Vystrazna signalizace ukazuje nespravnou funkci
systému.

f) Systém ukazuje zavadu ptes elektronické rozhrani vozidla
Neovliviiuje bezpecny provoz

Negativni dopad na bezpecny provoz vozidla

Ohrozeni zdravi osob ve vozidle nebo ostatnich ucastnik
silni¢niho provozu.

g) Systém nebo konstrukéni ¢asti nefunguji nebo je jejich
fungovani nepravdépodobné.

h) Jina zavada
Neovliviiuje bezpeény provoz

Negativni dopad na bezpecny provoz vozidla

Ohrozeni zdravi osob ve vozidle nebo ostatnich ucastnik
silni¢niho provozu.

13
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xia) v tabulce se bod 1.7 nahrazuje timto:

2

1.7 Elektronicky brzdovy systém Vizualni  kontrola doplnéna pouzitim a)  Chybi systém nebo jakakoli konstrukéni ¢ast. X
elekt{omckeho rozhrani wnf:,bo Jl_Zdn} b) Poskozeny systém nebo konstrukéni ¢asti. X
Popis: &idlo brzdového pedalu a/nebo &idlo tlaku | ZKouskou, pokud to umoZiuji technické N——— bo Infearita sof <
D Y ... . | vlastnosti vozidla ajsou zpfistupnéna <) espravna verze nebo integrita sottwaru.
zaznamenava pozadavek na brzdéni a vypocitava nezbving data O Posk < elokiricke vedent X
optimalni brzdnou silu pro kazdé kolo tak, aby vt ’ ) oskozene e.e 140 ¢ vedent. i |
doslo k optimalni aktivaci brzd vsech kol. €) Vystrazna signalizace ukazuje nespravnou funkci X
systému.
f)  Systém ukazuje zavadu ptes elektronické rozhrani
vozidla
Neovliviiuje bezpecny provoz
Negativni dopad na bezpecny provoz vozidla X
Ohrozeni zdravi osob ve vozidle nebo ostatnich|
ucastniku silni¢niho provozu.
g) Systém nebo konstrukéni ¢asti nefunguji nebo je| X
jejich fungovani nepravdépodobné.
h) Jina zavada
Neovliviiuje bezpecny provoz
Negativni dopad na bezpecny provoz vozidla X
Ohrozeni zdravi osob ve vozidle nebo ostatnich|
ucastnikl silni¢éniho provozu.
1.7.1  Elektrické rekuperacni brzdéni Vizualni kontrola ukazatele elektrického a)  Vystrazné zatizeni signalizuje nespravnou funkeci. X
rekuperapm}lo brzdem' dop}nena pouzltm} b) Systém vozidlo znatelné¢ nezpomaluje (s vyjimkou|
ei{ekt{l(imckehokrczizhram V°Z}‘§l?,“eb°hﬂ,2dl?} pripadd, kdy jsou baterie uplné nabité) nebo ukazatel X
zkouskou, pokud to umoziuj! vEec nicke nabijeni (je-li jim vozidlo vybaveno) nezobrazuje pfi
vlastnosFl vozidla ajsou zpfistupnéna aktivaci rekuperace napis ,.nabijeni=.
nezbytna data. ¢) Rozhrani vozidla signalizuje nespravnou funkci X
systému.
d) Rozhrani vozidla signalizuje nespravnou funkci X
systému.
.,
b
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xib) v tabulce se bod 2.2.2 nahrazuje timto:

2

2.2.2 Sloupek fizeni/tfmeny a tlumice fizeni, Volant se zatlaci a zatdhne rovnobézné se a) Nadmérna pohyblivost stfedu volantu smérem nahoru X
véetné elektronickych tlumica. sloupkem, volant se zatlaci riznymi sméry | nebo doll.
kolmo ke sloupku.
Popis elektronického tlumeni: Tlumeni fizeni je
fizeno elektronicky. Vlz}talm kontr‘ola vu le’ astavu Pr uznyc}vl . b) Nadmérna pohyblivost horni ¢asti sloupku radialné od osy X
spoji nebo univerzalnich kloubd doplnéna sloupk
pouzitim elektronického rozhrani, pokud to upiu.
umoziiuji technické vlastnosti vozidla a jsou
zpiistupnéna nezbytna data.
¢) Zhor$eny stav pruznych spojii. X
d) Vadné ptipevnéni. X
Velmi vysoké riziko uvolnéni. X
¢) Nebezpecné tipravy? X
f) Chybi systém nebo jakakoli konstrukéni ¢ast. X
g) Poskozeny systém nebo konstrukéni ¢asti X
h) Nespravna verze nebo integrita softwaru. X
i) Poskozené elektrické vedeni. X
j) Vystrazna signalizace ukazuje nespravnou funkci systému X
k) Systém ukazuje zavadu pfes elektronické rozhrani vozidla
Neovliviiuje bezpecny provoz X
X
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Negativni dopad na bezpe¢ny provoz vozidla

Ohrozeni zdravi osob ve vozidle nebo ostatnich G¢astnikt
silni¢niho provozu.

1) Systém nebo konstrukéni ¢asti nefunguji nebo je jejich
fungovani nepravdépodobné:

NaruS$ené fizeni.

m) Jin zadvada
Neovliviiuje bezpecny provoz

Negativni dopad na bezpeény provoz vozidla

Ohrozeni zdravi osob ve vozidle nebo ostatnich t¢astnika
silni¢niho provozu.

R
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2

xii) v tabulce se bod 2.6 nahrazuje témito body 2.6 az 2.8:

2.6 Elektronicky posilova¢ fizeni (EPS), véetné | Vizualni kontrola a kontrola shody thlu a)  Chybi systém nebo jakakoli konstrukéni ¢ast. X
superpozi¢niho fizeni. volantu auhlu kol pfi zapnuti/vypnuti b) Poskozeny systém nebo konstrukeni Casti. X
motoru, doplnéna pouzitim elektronického
) . ) ) rozhrani, pokud to umoziuji technické
Popis: pomoci elektromotoru je generovana vlastnosti vozidla ajsou zpfistupnéna
podpiirnd sila pro fizeni. nezbytna data. ¢) Nespravna verze nebo integrita softwaru. X
Popis superpozi¢niho fizeni: v zavislosti na jizdni _ _ — .
situaci systém méni pfevodovy pomér fizeni. d)  Poskozen¢ elektrické vedeni.
e) Vystrazna signalizace ukazuje nespravnou funkcil
systému.
f)  Systém ukazuje zavadu ptes elektronické rozhrani
vozidla
Neovliviiuje bezpecny provoz
Negativni dopad na bezpe¢ny provoz vozidla X
Ohrozeni zdravi osob ve vozidle nebo ostatnich|
ucastnikl silni¢éniho provozu.
g) Systém nebo konstrukéni Casti nefunguji (napf.
nefunguje posilovac¢) nebo je jejich fungovani X
nepravdépodobné (napf. nesoulad mezi uUhlem
natoceni volantu a thlem natoceni kol)
Vliv na fizeni.
h) Jina zdvada
Neovliviiuje bezpecny provoz
Negativni dopad na bezpecny provoz vozidla X
Ohrozeni zdravi osob ve vozidle nebo ostatnich|
ucastnikl silniéniho provozu.
2.7 Elektronické fizeni vSech ¢tyi kol (je-li 'Vizualni kontrola dopInénd pouzitim a)  Chybi systém nebo jakakoli konstrukéni ¢ast. X
instalovano) elektronického rozhrani, pokud to umoziuji :
Popis: dv& napravy jsou fizené, piicemz tthel technické vlastnosti vozidla a jsou b)  PoSkozeny systém nebo konstrukéni Casti. X
rejdu vSech fizenych kol je vétsi nez 3°, naprikladfzpfistupnéna nezbytna data — _ i
v souladu s predpisem Evropské hospodaiské ¢)  Nespravnd verze nebo integrita softwaru. X
komise EHK OSN ¢&. 79 fizenim (EU
28111;1/5; 144. ¢ a nafizenim (EU) d) Poskozené elektrické vedeni. X
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e) Vystrazna signalizace ukazuje nespravnou funkcil
systému.

f)  Systém ukazuje zavadu ptes elektronické rozhrani
vozidla
Neovliviiuje bezpecny provoz

Negativni dopad na bezpeény provoz vozidla

Ohrozeni zdravi osob ve vozidle nebo ostatnich|
ucastniki silni¢niho provozu.

g) Systém nebo konstrukeni ¢asti nefunguji nebo je
jejich fungovani nepravdépodobné

Narusené fizeni.

(h) Jina zavada
Neovliviiuje bezpecny provoz

Negativni dopad na bezpeény provoz vozidla

OhroZeni zdravi osob ve vozidle nebo ostatnich|
ucastnik silniéniho provozu.

2.8 Elektronicky fizena ptedni a piipojna naprava
(je-li namontovana) (X)?

Popis: fizené napravy jsou piidavné napravy

s elektronicky ovladanym fizenim. Ridici sila je
vytvafena hydraulickym ¢erpadlem nebo boéni
silou pusobici na kola.

Vizualni kontrola doplnéna pouzitim
elektronického rozhrani, pokud to umoziuji
technické vlastnosti vozidla a jsou
zptistupnéna nezbytna data

a) Chybi systém nebo jakakoli konstrukéni ¢ast.

b) Poskozeny systém nebo konstrukéni ¢asti.

c) Nespravna verze nebo integrita softwaru.

d) Poskozené elektrické vedeni.

e) Vystrazna signalizace ukazuje nespravnou funkcil
systému.

L I T ] I

f) Systém ukazuje zavadu pies elektronické rozhrani
vozidla
Neovliviiuje bezpecny provoz

Negativni dopad na bezpe¢ny provoz vozidla

OhrozZeni zdravi osob ve vozidle nebo ostatnich u¢astnikdl
silni¢niho provozu.

2) Systém nebo konstrukéni ¢asti nefunguji nebo je jejich|
fungovani nepravdépodobné
NaruSené fizeni.

h) Jina zavada
Neovliviiuje bezpecny provoz

Negativni dopad na bezpeény provoz vozidla
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Ohrozeni zdravi osob ve vozidle nebo ostatnich u¢astnikd

silni¢niho provozu.

.

xiia) v tabulce se bod 3.1 nahrazuje timto:

2

3.1 Pole vyhledu véetné nepiimého pole vyhledu
pomoci zafizeni kamera-monitor (je-li
namontovano).

Popis zafizeni kamera-monitor: systém, ktery
vytvaii alespon ¢ast neptimého pole vyhledu
kombinaci kamery a monitoru (naptiklad
v souladu s predpisem EHK OSN ¢€. 46).

Vizualni kontrola ze sedadla fidi¢e doplnéna
pouzitim elektronického rozhrani, pokud to
umoziiuji technické vlastnosti vozidla a jsou
zptistupnéna nezbytna data.

a) Piekazka ve vyhledu fidice, ktera vyznamné narusuje
jeho vyhled dopiedu ¢i do stran (mimo dosah stiracii
Celniho skla).

Naru$eny vyhled v ramci dosahu stirac¢t ¢elniho skla nebo
nejsou viditelna vnéjsi zrcatka.

e

b) Chybi systém nebo jakakoli konstrukéni ¢ast.

¢) Poskozeny systém nebo konstrukéni ¢asti.

d) Nespravna verze nebo integrita softwaru.

e) Poskozené elektrické vedeni.

f) Vystrazna signalizace ukazuje nespravnou funkci
systému.

X R R R K

g) Systém ukazuje zavadu pres elektronické rozhrani
vozidla
Neovliviiuje bezpecny provoz

Negativni dopad na bezpecny provoz vozidla

Ohrozeni zdravi osob ve vozidle nebo ostatnich ucastnik
silni¢niho provozu.

h) Systém nebo konstrukéni ¢asti nefunguji nebo je jejich
fungovani nepravdépodobné.

i) Jind zavada
Neovliviiuje bezpecny provoz

Negativni dopad na bezpecny provoz vozidla

Ohrozeni zdravi osob ve vozidle nebo ostatnich ucastnik

silniéniho provozu.
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xiii) v tabulce se bod 4.1.1 nahrazuje timto:

2

4.1.1 Stav a ¢innost véetné funkci, jako je
funkce rohovych svétlometu, asistenta dalkovych
svétel, adaptivnich svétlometi a natacecich
svétlomett.

Popis rohového svétlometu: pfi zataceni se
aktivuje pfidavny svétlomet. Funguje

do rychlosti 40 km/h, napiiklad v souladu

s pfedpisy EHK OSN ¢&. 48 nebo EHK OSN
¢. 119

Popis asistenta dalkovych svétel: systém
automaticky aktivuje a deaktivuje dalkova svétlal
v zavislosti na jizdni situaci a svételnych
podminkach.

Popis adaptivniho svétlometu: osvétleni okolni
vozovky a/nebo piimé osvétleni i¢astniki
silni¢niho provozu v nebezpe¢ném prostoru pied
vozidlem je optimalizovano dynamickym
ptizpisobenim svételnych paprska.

Popis svétlometu k osvétleni zatacky: pii
zataeni se v zavislosti na uhlu rejdu a rychlosti
nataci svételny paprsek a/nebo se aktivuje
pridavny svétlomet, naptiklad v souladu

s predpisem Evropské hospodaiské komise EHK|
OSN ¢. 48, EHK OSN ¢. 98, EHK OSN ¢. 112,
nebo EHK OSN ¢&. 123.

Vizualni kontrola doplnénd pouzitim
elektronického rozhrani, pokud to umoziuji
technické vlastnosti vozidla a jsou
zpiistupnéna nezbytna data.

a)  Zdroj svétla je vadny nebo chybi.
Vicenasobny zdroj svétla (v pipadé LED nefunguje az
z jedné tfetiny).
Viditelnost zavazné narusena (jediny zdroj svétla nebo
v ptipadé LED funguje méné nez ze dvou tietin).

b) Opticky systém (svétlomet a cocka) vykazuje mirné
zavady.

Opticky systém (svétlomet a ¢ocka) vykazuje tézké
zavady.

>

¢) Svitilna neni spolehlivé pfipevnéna.

d) Chybi systém nebo jakakoli konstrukéni East.

e) Poskozeny systém nebo jakakoli konstrukéni ¢ast.

f) Nespravna verze nebo integrita softwaru.

g) Poskozené elektrické vedeni.

h) Vystrazna signalizace ukazuje nespravnou funkci
systému.

X | X R XK

i) Systém ukazuje zavadu ptes elektronické rozhrani vozidla
Neovliviiuje bezpecny provoz

Negativni dopad na bezpecny provoz vozidla

Ohrozeni zdravi osob ve vozidle nebo ostatnich ucastnik
silni¢niho provozu.

Jj) Systém nebo konstrukéni ¢asti nefunguji nebo je jejich
fungovani nepravdépodobné.

k) Jina zavada
Neovliviiuje bezpeény provoz

Negativni dopad na bezpecny provoz vozidla

Ohrozeni zdravi osob ve vozidle nebo ostatnich uc¢astnikt
silni¢niho provozu.

2
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xiv) v tabulce se bod 4.1.5 nahrazuje timto:

bh

4.1.5 Automaticky a ru¢n¢ ovladané
korektory sklonu svétlometi (jsou-li povinné)

IPopis automatického korektoru sklonu
svétlometl: v zavislosti na zatizeni a (volitelném)
uhlu sklonu reguluje systém svislé nasmérovani
svétlometu, napiiklad v souladu s predpisem
[EHK OSN &. 121.

Vizuadlni kontrola doplnéna pouzitim
elektronického rozhrani, pokud to umoziuji
technické  vlastnosti  vozidla  ajsou
zpiistupnéna nezbytna data.

a) Chybi systém nebo jakakoli konstrukéni ¢ast.

b) Poskozeny systém nebo konstrukéni ¢asti.

¢) Nespravna verze nebo integrita softwaru.

d) Poskozené elektrické vedeni.

e) Vystrazna signalizace ukazuje nespravnou funkci
systému.

f) Systém ukazuje zavadu ptes elektronické rozhrani vozidla
Neovliviiuje bezpecny provoz

Negativni dopad na bezpecny provoz vozidla

Ohrozeni zdravi osob ve vozidle nebo ostatnich ucastnik
silni¢niho provozu.

g) Systém nebo konstrukéni ¢asti nefunguji nebo je jejich
fungovani nepravdépodobné.

h) Jina zavada
Neovliviiuje bezpecny provoz

Negativni dopad na bezpecny provoz vozidla

Ohrozeni zdravi osob ve vozidle nebo ostatnich uc¢astnik
silni¢niho provozu.

i) Ru¢né ovladané zatizeni nelze ovladat ze sedadla fidice.
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13

xv) v tabulce se body 4.2.1 a 4.2.2 nahrazuji timto:

bh

421 Stav a funkce

Vizualni kontrola a zkouska ¢innosti

a) Zdroj svétla je vadny nebo chybi.

Vicenasobny zdroj svétla (v piipadé LED nefunguje az

z jedné tietiny); jeden z n€kolika bo¢nich zdroja svétla je
vadny.

Jediny zdroj svétla: v ptipadé LED funguje méné nez 2/3;
dva nebo vice z nékolika boénich zdroji svétla vadné.

b) Vadny opticky systém.

¢) Svitilna neni spolehlivé pfipevnéna.

Velmi vysoké riziko odpadnuti.

4.2.2 Spinace

Vizualni kontrola a zkouska ¢innosti

a) Spina¢ nefunguje v souladu s pozadavky'.

Je mozné zhasnout zadni obrysové svitilny a bo¢ni obrysové
svitilny, jsou-li rozsviceny svétlomety.

b) Narusena funkce ovladaciho zafizeni.

4.2.2.1 Automatické svétlo (je-li pozadovano)

Popis: v zavislosti na okolnim jasu systém
automaticky zapind a vypind denni svitilny.

Vizuélni kontrola doplnéna pouzitim
elektronického rozhrani, pokud to umoziuji
technické vlastnosti vozidla a jsou
zpiistupnéna nezbytna data

a) Chybi systém nebo jakakoli konstrukéni cast.

b) Poskozeny systém nebo konstrukéni ¢asti.

¢) Nespravna verze nebo integrita softwaru.

d) Poskozené elektrické vedeni.

15613/25 ADD 1
PRILOHA

TREE.2.A

111

CS



e) Vystrazna signalizace ukazuje nespravnou funkci
systému.

f) Systém ukazuje zavadu ptes elektronické rozhrani vozidla
Neovliviiuje bezpe¢ny provoz

Negativni dopad na bezpecny provoz vozidla

Ohrozeni zdravi osob ve vozidle nebo ostatnich uc¢astniki
silni¢niho provozu.

g) Systém nebo konstrukéni ¢asti nefunguji nebo je jejich
fungovani nepravdépodobné.

h) Jina zavada
Neovliviiuje bezpecny provoz

Negativni dopad na bezpeény provoz vozidla

Ohrozeni zdravi osob ve vozidle nebo ostatnich t¢astnika
silni¢niho provozu.

13
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xvi) v tabulce se bod 4.3.1 nahrazuje timto:

2

43.1

Stav a funkce

Vizualni kontrola a zkouska ¢innosti

a) Zdroj svétla je vadny nebo chybi.

Vicenasobny zdroj svétla; v pifipadé LED nefunguje az
z jedné tietiny.

Jediny zdroj svétla; v piipadé LED funguje méné nez
ze dvou tfetin.

Vsechny zdroje svétla nefunguji

b) Opticky systém vykazuje mirné vady (zadny vliv
na vyzafované svétlo).

Opticky systém vykazuje tézké vady (vliv
na vyzafované svétlo).

¢) Svitilna neni spolehlivé pfipevnéna.

Velmi vysoké riziko odpadnuti.

13
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xvii) v tabulce se bod 4.4.1 nahrazuje timto:

2

Polozka Metoda Divody pro nevyhovéni Posouzeni nedostatkt
Mensi Zavazny Nebezpecny
nedostatek nedostatek nedostatek
4.4.1 Stav a funkce Vizualni kontrola a zkouska ¢innosti. a) Zdroj svétla je vadny nebo chybi
Vicenasobny zdroj svétla (v piipadé LED nefunguje X
az z jedné tietiny).
Jediny zdroj svétla; v pfipadé¢ LED funguje mén¢ nez ze
dvou tietin.
Nefunguje zadny zdroj svétla. X
b) Opticky systém vykazuje mirné vady (zadny vliv X
na vyzafované svétlo).
. . . X
Opticky systém vykazuje tézké vady (vliv na vyzarované
svétlo).
¢) Svitilna neni spolehlivé ptipevnéna. X
Velmi vysoké riziko odpadnuti. X
<,
b
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xviii) v tabulce se bod 4.5.1 nahrazuje timto:

2

4.5.1

Stav a funkce

Vizualni kontrola a zkouska ¢innosti

a) Zdroj svétla je vadny nebo chybi
Vicenasobny zdroj svétla; v piipadé LED nefunguje
az z jedné tietiny.

Jediny zdroj svétla; v piipadé LED funguje mén¢ nez
ze dvou tietin.

b) Opticky systém vykazuje mirné vady (zadny vliv
na vyzafované svétlo).

Opticky systém vykazuje tézké vady (vliv
na vyzafované svétlo).

¢) Svitilna neni spolehlivé pfipevnéna.

Velmi vysoké riziko odpadnuti nebo oslnéni
protijedoucich vozidel.

13
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xix) v tabulce se bod 4.6.1 nahrazuje timto:

2

4.6.1 Stav a funkce

Vizualni kontrola a zkouska ¢innosti.

a)  Zdroj svétla je vadny nebo chybi
Vicenasobny zdroj svétla (v pfipadé LED nefunguje az
z jedné tietiny).
Jediny zdroj svétla; v piipadé¢ LED funguje méné nez
ze dvou tietin.

b)  Vadny opticky systém.

c)  Svitilna neni spolehlivé pripevnéna.

Velmi vysok¢ riziko odpadnuti.

13

xx) v tabulce se bod 4.7.1 nahrazuje timto:

2

4.7.1 Stav a funkce Vizualni kontrola a zkouska ¢innosti.

a) Svitilna vyzafuje pfimé nebo bilé svétlo smérem dozadu. X

b) Zdroj svétla je vadny nebo chybi. (Vicenasobny zdroj

svétla; v pfipadé LED nefunguje az z jedné tretiny. X
Zdroj svétla je vadny nebo chybi. (v piipadé jediného
zdroje svétla; v ptipadé LED funguje méné nez ze dvou
tietin).
X

¢) Svitilna neni spolehlivé pfipevnéna.

Velmi vysoké riziko odpadnuti.

(13
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xxi) v tabulce se v bod¢ 4.11 nazev v prvnim sloupci nahrazuje timto:

,Elektricka vedeni (kromé vysokonapétovych)®;

xxia) v tabulce se bod 4.12 nahrazuje timto:

bh)

Ja

Vizualni kontrola doplnéna pouzitim
elektronického rozhrani, pokud to umoziuji
technické vlastnosti vozidla a jsou
zptistupnéna nezbytna data

a) Svitilna/odrazka neni v souladu s pozadavky'.

Vyzatovani/odrazeni ¢erveného svétla smérem dopiedu nebo
bilého svétla smérem dozadu.

b) Funkce svitilny neni v souladu s pozadavky'.

Pocet zaroven rozsvicenych svétlometd piekracuje
pripustnou jasnost svétla; vyzafovani erveného svétla
smérem dopiedu nebo bilého svétla smérem dozadu.

c) Svitilna/odrazka neni spolehlivé pfipevnéna.

Velmi vysoké riziko odpadnuti.

d) Chybi systém nebo jakakoli konstrukeni Cast.

e) PoSkozeny systém nebo konstrukéni ¢asti.

f) Nespravna verze nebo integrita softwaru.

) Poskozené elektrické vedeni.

h) Vystrazna signalizace ukazuje nespravnou funkci systému.
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i) Systém ukazuje zavadu pies elektronické rozhrani vozidla
Neovlivituje bezpecny provoz
Negativni dopad na bezpe¢ny provoz vozidla

OhrozZeni zdravi osob ve vozidle nebo ostatnich
ucastnikd silni¢niho provozu.

j) Systém nebo konstrukéni ¢asti nefunguji nebo je jejich
fungovani nepravdépodobné.

k) Jina zavada
Neovliviiuje bezpecny provoz
Negativni dopad na bezpe¢ny provoz vozidla

OhroZeni zdravi osob ve vozidle nebo ostatnich
ucastniku silniéniho provozu.

R

xxii) v tabulce se v bodé€ 4.13 nazev v prvnim sloupci nahrazuje timto:

,Baterie (kromé& vysokonapétovych baterii)*;
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xxiil) vkladaji se nové body 4.14 a 4.15, které zng&ji:

2

4.14 Vysokonapétové systémy

4.14.1 Elektricka bezpecnost Vizualni kontrola doplnéna pouzitim a) Signalizace nebo rozhrani vozidla ukazujel
rozhrani vozidla (pokud to umoziuji nespravnou funkei systému.
technické vlastnosti vozidla a jsou B N . bo'i . f
k dispozici nezbytna data). ) espravna verze nebo integrita softwaru.
4.14.2 Kryti trak¢ni baterie Vizualni kontrola. a)  Mirn¢ zhorSeny stav
Znacné zhorSeny stav.
b)  Vadné upevnéni
Velmi vysoké riziko odpadnuti.
c) Ucpany vétraci otvor (otvory).
4.14.3 Dobijeci systém pro uchovavani Vizualni kontrola doplnéna pouzitim a) Znamky uniku
energie (REESS), trak¢ni baterie a systém rozhre.ml y021dla (pf)kud.to umoziuji Unik (pitomnost kapek).
fizeni baterie technické vlastnosti vozidla a jsou
. o , hovAvani k dispozici nezbytna data).
Popis: dobijecim systémem pro uchovavani b) Nespravny software nebo hardware nebo neaktivni
energie (REESS) se rozumi systém pro kod pripravenosti.
uchovavani elektrické energie, ktery
poskytuje energii pro elektricky pohon.
Systém REESS mize zahrnovat subsystém(y)
spolu s nezbytnymi pomocnymi systémy pro
fyzické upevnéni, fizeni teploty, elektronické
ovladani a kryti.
4.14.4 Vysokonapét'ova elektricka vedeni
4.14.4.1 Vysokonapétovy kabelovy svazek Vizuélni kontrola s vozidlem nad montazni a)  Mirné¢ zhorSeny stav
a konektor jamou nebo na zvedaku, pripadné véetné - .,
. , Znacné zhorseny stav
motorového a zavazadlového prostoru
Riziko zkratu.
b) Vedeni je nespolehlivé nebo je nespravng|
ptipevnéno
Uvolnéna pfipevnéni, kontakt s ostrymi
hranami, konektory, u nichz hrozi rozpojeni
Vedeni se mohou dotknout horkych dild,
rotujicich dilii nebo zemé, rozpojené konektory.
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Vyznamné riziko pozaru, vzniku jisker.

4.14.4.2 Zemnici opleteni v¢etné jejich
upevnéni

Vizualni kontrola a zkouska ¢innosti.

Mirné zhorSeny stav

Znacné zhorseny stav.

4.14.4.3 Kontinuita uzemnéni (X)?

Meéfeni pomoci ohmmetru

Zkouska neni proveditelna

P1ili§ vysoky odpor (vice nez 100 Q (ohmi)).

4.14.4.4 Kryt nabijeciho vstupu

Vizualni kontrola a zkouska ¢innosti

Zhorseny stav

Chybi.

4.14.4.5 Nabijeci vstup

Vizualni kontrola a zkouska ¢innosti

Zhor$eny stav
Stopy pocatku taveni nebo elektrickych obloukt

Cizi material, manipulace, nebo vlhkost.

4.14.4.6 Nabijeci kabel (je-1i k dispozici)

Vizualni kontrola a zkouska ¢innosti

Zhorseny stav.

4.14.5 Vysokonapétova elektricka a elektronicka zatizeni (X)?

4.14.5.1 Vysokonapét'ova elektricka Vizualni kontrola a/nebo pouziti a)  Mirn¢ zhorSeny stav
a elektronicka zafizeni elektronického rozhrani vozidla. .« .
Znacné zhorSeny stav.
b)  Vadné pfipevnéni.
c¢) Netésni.
4.14.5.2 Trak¢ni motor Vizualni kontrola a) Stit je deformovany, neni namisté nebo je
poskozeny ¢i zkorodovany.
Kontrola provozni pipravenosti systémfi b)  Chybgjici nebo necitelné vystrazné znaceni.
pomoci piislusného rozhrani (OBD nebo . . .
OBM) c) Pfipojeni kabelového svazku je nespolehlivé nebo
zkorodované.
] d) Elektricka izolace je poSkozena nebo ve zhorSeném
M¢teni vyrovnani potenciald, pokud to stavu
umoziuji technické vlastnosti vozidla
pii kontaktu s ni miize dojit ke zranéni.
e) Pripravenost trakéniho motoru na poruchy.
f)  Nespravna verze typové schvaleného hardwaru|
a softwaru, ktera neni v souladu s pozadavky'
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4.14.5.3 Elektronické ménice, motor a stiidac

Vizualni kontrola

a) Nejsou v souladu s pozadavky'.

Kontrola provozni pfipravenosti systému

b) Nedostatecné zajisténé.

pomoci prislusného rozhrani (OBD nebo
OBM)

¢) Poskozené nebo zkorodované soucéasti

Mohou zpisobit zranéni nebo odpadnout.

Meéfeni vyrovnani potencialt, pokud to

d) Stity nejsou na svém misté nebo jsou poskozené.

umoziuji technické vlastnosti vozidla

e) Elektricka izolace je poskozena nebo ve zhorSeném|
stavu.

f) Pripravenost ménicovych a stfidacovych systémtl
na poruchy.

g) Nespravna verze typové schvaleného hardwaryl
a softwaru.

4.14.6 Izolaéni odpor (X)?

4.14.6.1 Izolacni odpor nabijeciho vstupu
vozidla a odpor ochranného uzemnéni

Zjisténi  izola¢niho  odporu  pomoci
elektronického rozhrani vozidla, pokud to

a) Izolaéni odpor neni v souladu s pozadavky nebo|
predem stanovenymi hodnotami vyrobce vozidla.

umoziuji technické vlastnosti vozidla
a jsou zpfistupnéna nezbytna data

b) Odpor ochranného wuzemnéni neni v souladyl
s pozadavky"

4.14.6.2 Izola¢ni odpor mezi
vysokonapétovym systémem a podvozkem

Vizualni kontrola

a) Systtm  monitorovani izolace  ukazuje|
nespravnou funkei.

Zjisténi  izolacniho  odporu  pomoci
elektronického rozhrani vozidla, pokud to
umoznuji technické vlastnosti vozidla
a jsou zpfistupnéna nezbytna data

b) Hodnota izolacniho odporu neni v souladyl
s pozadavky!

4.14.7 Imobilizér

4.14.7.1 Imobilizér (je-1i pozadovan)

Ptipadna vizualni kontrola a zkouska
¢innosti

Kontrola funkénosti spociva v ovéfeni, zda
se vozidlo nemiize samo pohybovat

v ptipade, kdy je zapojen nabijeci kabel

a vaha fidice nezatézuje sedadlo

Nespravna funkce signalizace.

4.15 Signal nouzového brzdéni

Popis: pfi prudkém zpomaleni se aktivuji

Vizuélni kontrola doplnénd pouzitim
elektronického rozhrani, pokud to umoziuji

a)  Chybi systém nebo jakakoli konstrukéni ¢ast.

technické vlastnosti vozidla a jsou
zpfistupnéna nezbytna data

b) Poskozeny systém nebo konstrukéni ¢asti.
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vystrazna svétla a/nebo ptidavné svételné
plochy a/nebo jsou nasledujici vozidla
varovana blikajicimi brzdovymi svétly,
napiiklad v souladu s piedpisem Evropské
hospodaiské komise EHK OSN ¢. 48 nebo
EHK OSN ¢. 13.

¢) Nespravna verze nebo integrita softwaru.

d) Poskozené elektrické vedeni.

e)  Vystrazna signalizace ukazuje nespravnou funkci
systému.

f)  Systém ukazuje zavadu pies elektronické
rozhrani vozidla
Neovliviiuje bezpecny provoz
Negativni dopad na bezpecny provoz vozidla
Ohrozeni zdravi osob ve vozidle nebo ostatnich|
ucastniki silniéniho provozu.

g) Systém nebo konstrukéni ¢asti nefunguji nebo je
jejich fungovani nepravdépodobné.

h) Jina zavada

Neovliviiuje bezpecny provoz
Negativni dopad na bezpeény provoz vozidla

Ohrozeni zdravi osob ve vozidle nebo ostatnich|

ucastnikl silni¢éniho provozu.

[N
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xxiv) v tabulce se bod 5.1.3 nahrazuje timto:

2

5.1.3 Loziska kol (+
E)

Vizualni kontrola. Pohybuje se kolem
nebo se vyviji sila na kazdé kolo z boku
asleduje se mira pohyblivosti kola
smérem nahoru vici ¢epu napravy.

a) Nadmeérna vule v lozisku kola.

Zhor$ena schopnost udrzet smér; nebezpeci zniceni.

b) Lozisko kola obtizné pohyblivé, zadiené.

Nebezpeci prehiati; nebezpeci zniceni.

c) Slysitelné znamky opotfebeni nebo poskozeni lozisek.

2
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xxiva) v tabulce se bod 5.2.3 nahrazuje timto:

2

5.2.3 Pneumatiky

Vizualni kontrola celé pneumatiky oto¢enim

a) Velikost pneumatiky, inosnost, znacka schvaleni nebo kategorie

kola nad zemi, vozidlo se umisti nad montazni |rychlosti neni v souladu s pozadavky' a mé vliv na bezpe¢nost

jamu nebo na zvedak nebo se s vozidlem
piejede nad montazni jamou doptedu

a dozadu.

silni¢niho provozu.

Nedostate¢na tinosnost nebo kategorie rychlosti pro skute¢né
pouziti, pneumatika se dotyka jinych pevnych ¢asti vozidla, takze
je ohrozena bezpecnost jizdy.

b) Pneumatiky na téZe napraveé nebo na dvojmontazi jsou rizné

velikosti.

¢) Pneumatiky na téze napravé jsou riizné konstrukce

(radialni/diagonalni).

d) Jakékoli zdvazné poskozeni nebo profiznuti pneumatiky.

Nosna kostra pneumatiky je viditelna nebo poskozena.

e) Indikator opotfebeni vzorku pneumatiky je viditelny.

Hloubka vzorku pneumatiky neni v souladu s pozadavky'.

f) Pneumatika dfe o jiné ¢asti vozidla (ohebna zatizeni proti

rozstiiku).

Pneumatika die o jiné funk¢ni ¢asti vozidla (neni ohrozena
bezpecnost jizdy).

g) Pneumatiky s obnovenym drazkovanim nejsou v souladu

s pozadavky'.

Narusena nosna kostra pneumatiky.

h) Pneumatika je zjevné podhusténa.
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5.2.3.1 Upozornéni na tlak v pneumatikach a) Chybi systém nebo jakakoli konstrukéni ¢ast. X

Popis: systém zjisti ztratu tlaku ) .
) ) | Vizuélni kontrola doplnéna pouZitim
v pneumatikach pomoci integrovanych ¢idel ) )
elektronického rozhrani, pokud to umoziuji
a/nebo na zakladé nepravdépodobnych ) . i
) fyzické vlastnosti vozidla a jsou zpfistupnéna
hodnot rychlosti ota¢eni kola, naptiklad

v souladu s natizenim (EU) 2019/2144
a pfedpisem EHK OSN ¢. 141.

nezbytna data,

b) Poskozeny systém nebo konstrukéni ¢asti. X
¢) Nespravna verze nebo integrita softwaru. X
d) Poskozené elektrické vedeni. X
e) Vystrazna signalizace ukazuje nespravnou funkci systému. X

f) Systém ukazuje zavadu ptes elektronické rozhrani vozidla
Neovliviiuje bezpecny provoz X

Negativni dopad na bezpecny provoz vozidla X

Ohrozeni zdravi osob ve vozidle nebo ostatnich ucastniki
silni¢niho provozu.

g) Systém nebo konstrukéni ¢asti nefunguji nebo je jejich X
fungovani nepravdépodobné.

h) Jina zavada
Neovliviiuje bezpecny provoz X

Negativni dopad na bezpecny provoz vozidla X

Ohrozeni zdravi osob ve vozidle nebo ostatnich uc¢astniki
silniéniho provozu.

2

15613/25 ADD 1 125
PRILOHA TREE.2.A CS



xxivb) v tabulce se body 5.3.2 a 5.3.2.1 nahrazuji timto:

2

5.3.2 Tlumice véetné elektronického tlumeni Vizualni kontrola doplnéna pouzitim a) Chybi systém nebo jakékoli konstrukéni ¢ast.
(jsou-li instalovany) elektronického rozhrani, pokud to umoziuji
technické vlastnosti vozidla a jsou
zpfistupnéna nezbytna data

b) Poskozeny systém nebo konstrukéni ¢asti.

c¢) Nespravna verze nebo integrita softwaru.

Popis tlumice: v zavislosti na jizdni situaci systém|
upravuje fazi odrazu a fazi stlaceni tlumica. d) Poskozené elektrické vedeni.

X R R x| X

e) Vystrazna signalizace ukazuje nespravnou funkci
systému.

f) Systém ukazuje zavadu ptes elektronické rozhrani vozidla
Neovliviiuje bezpecny provoz

Negativni dopad na bezpecny provoz vozidla X

Ohrozeni zdravi osob ve vozidle nebo ostatnich ti¢astnika
silni¢niho provozu.

g) Systém nebo konstrukéni ¢asti nefunguji nebo je jejich X
fungovani nepravdépodobné.

h) Jina zavada
Neovliviiuje bezpecny provoz X

Negativni dopad na bezpecny provoz vozidla X

Ohrozeni zdravi osob ve vozidle nebo ostatnich uc¢astnikt
silni¢niho provozu.

i) Nespolehlivé pfipevnéni tlumict k podvozku nebo naprave X

Uvolnény tlumic. X

j) Poskozeny tlumi¢ se znamkami vyrazného uniku média X
nebo nespravné funkce.

5.3.2.1 Zkouska ug¢innosti tlumeni (X)? Pouziti zvlastniho vybaveni a srovnani a) Vyrazny rozdil mezi levou a pravou stranou. X
rozdil mezi levou a pravou stranou nebo
na zakladé chovani pti kmitani nebo tlumeni
vozidla

b) Predepsané minimalni hodnoty nejsou splnény. X

13
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xxivc) v tabulce se bod 5.3.5 nahrazuje timto:

2

5.3.5 Pneumatické odpruZzeni, véetné vyrovnavani
vysky (je-li k dispozici)

Popis vyrovnavani vysky: systém méni
vzdalenost mezi podvozkem vozidla a vozovkou.

Vizualni kontrola doplnéna pouzitim
elektronického rozhrani, pokud to umoziuji
technické vlastnosti vozidla a jsou
zpiistupnéna nezbytna data

a) Chybi systém nebo jakéakoli konstrukéni ¢ast.

b) Poskozeny systém nebo konstrukéni ¢asti.

c¢) Nespravna verze nebo integrita softwaru.

d) Poskozené elektrické vedeni.

e) Vystrazna signalizace ukazuje nespravnou funkci
systému.

X | R x|

f) Systém ukazuje zavadu ptes elektronické rozhrani vozidla
Neovliviiuje bezpecny provoz

Negativni dopad na bezpecny provoz vozidla

Ohrozeni zdravi osob ve vozidle nebo ostatnich u¢astnika
silni¢niho provozu.

g) Systém nebo konstrukéni ¢asti nefunguji nebo je jejich
fungovani nepravdépodobné.

h) Jina zavada
Neovliviiuje bezpecny provoz

Negativni dopad na bezpecny provoz vozidla

Ohrozeni zdravi osob ve vozidle nebo ostatnich ucastnik
silni¢niho provozu.

i) SlySitelny Ginik média ze systému.

13
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xxivd) v tabulce se bod 6.1.3 nahrazuje timto:

2

6.1.3 Palivova nadrz a potrubi (véetné palivové
nadrze a potrubi pro vytapéni a vodikového

zatizeni)

Popis vodikového zatizeni: vodik je uchovavan
ve vozidle a je vyuzivan k pohonu vozidla bud’
spalovanim ve spalovacim motoru, nebo
pfeménou v palivovém ¢lanku s piidavnym
elektromotorem.

Vizualni kontrola vozidla nad montazni
jamou nebo na zvedaku, za pouziti zafizeni
ke zjistovani netésnosti v piipadé systému
LPG/CNG/LNG/H, doplnéna pouzitim
elektronického rozhrani, pokud to umoziuji
technické vlastnosti vozidla a jsou
zpiistupnéna nezbytna data.

a) Nespolehliva nadrz nebo potrubi, vznik zvlastniho
nebezpeci pozaru.

b) Unik paliva nebo chybi &i nefunguje vicko plniciho hrdla
palivové nadrze.

Nebezpeci vzniku pozaru; nadmérny unik nebezpeénych
latek.

¢) Odfené potrubi.
Poskozené potrubi.

d) Palivovy kohout (je-li pozadovan) nefunguje spravné.

e) Nebezpeci pozaru v disledku:

— Gniku paliva;

— nepfiméfené chranéné palivové nadrze nebo vyfuku;
— stavu motorového prostoru.

f) Systém LPG/CNG/LNG nebo vodikovy systém neni
v souladu s pozadavky, n&kterd z Easti systému je vadna

g) Chybi systém nebo jakakoli konstrukéni ¢ast.

h) Poskozeny systém nebo konstruk¢ni ¢asti.

i) Nespravnd verze nebo integrita softwaru.

j) Poskozené elektrické vedeni.

k) Vystrazna signalizace ukazuje nespravnou funkci systému

MR R | X

1) Systém ukazuje zavadu ptes elektronické rozhrani vozidla
Neovliviiuje bezpeény provoz
Negativni dopad na bezpecny provoz vozidla

Ohrozeni zdravi osob ve vozidle nebo ostatnich uc¢astnik
silni¢niho provozu.

m) Systém nebo konstrukéni ¢asti nefunguji nebo je jejich
fungovani nepravdépodobné.

n) Jina zavada
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Neovliviiuje bezpecny provoz

Negativni dopad na bezpe¢ny provoz vozidla

Ohrozeni zdravi osob ve vozidle nebo ostatnich tcastnikti
silni¢éniho provozu.

13

xxive) v tabulce se dopliiuje novy bod 6.1.10, ktery zni:

2

6.1.10 Stabilizace posuvného kloubu (je-1i
namontovéna) (X)?

Popis: Kloubovy spoj je stabilizovan tlumenim
v zavislosti na rychlosti vozidla, tlaku ve valcich
kloubovych tlumiéi, fizeni a thlu kloubu.

Vizualni kontrola doplnéna pouzitim
elektronického rozhrani, pokud to umoziuji
technické vlastnosti vozidla a jsou
zptistupnéna nezbytna data

a) Chybi systém nebo jakakoli konstrukéni ¢ast.

b) Poskozeny systém nebo konstrukéni ¢asti.

c) Nespravna verze nebo integrita softwaru.

d) Poskozené elektrické vedeni.

e) Vystrazna signalizace ukazuje nespravnou funkci
systému.

f) Systém ukazuje zavadu ptes elektronické rozhrani vozidla
Neovliviiuje bezpecny provoz

Negativni dopad na bezpecny provoz vozidla

Ohrozeni zdravi osob ve vozidle nebo ostatnich ucastnik
silni¢niho provozu.

g) Systém nebo konstruk¢ni ¢asti nefunguji nebo je jejich
fungovani nepravdépodobné.

h) Jina zavada
Neovliviiuje bezpeény provoz

Negativni dopad na bezpecny provoz vozidla

Ohrozeni zdravi osob ve vozidle nebo ostatnich uc¢astniki
silniéniho provozu.
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.

xxivf) v tabulce se bod 7.1.3 nahrazuje timto:

13

7.1.3 Piedpinac bezpecnostnich past
a omezovac sily past

Popis: V ptipadé nehody se bezpecnostni pasy
napnou tak, aby se cestujici dostali do stanovené
polohy a/nebo se omezi sila pasu, elektricky
fizena, a tim se omezi sily ptisobici na osoby,
napiiklad v souladu s pfedpisem EHK OSN

¢. 16 nebo EHK OSN ¢. 94.

Vizualni kontrola doplnénd pouzitim
elektronického rozhrani, pokud to umoziuji
technické vlastnosti vozidla a jsou
zpiistupnéna nezbytna data

a) Chybi systém nebo jakakoli konstrukéni ¢ast, nebo nejsou
pro dané vozidlo vhodné.

b) Poskozeny systém nebo konstrukéni ¢asti.

c) Nespravna verze nebo integrita softwaru.

d) Poskozené elektrické vedeni.

e) Vystrazna signalizace ukazuje nespravnou funkci
systému.

f) Systém ukazuje zavadu ptes elektronické rozhrani vozidla
Neovliviiuje bezpecny provoz

Negativni dopad na bezpecny provoz vozidla

Ohrozeni zdravi osob ve vozidle.

g) Systém nebo konstrukéni ¢asti nefunguji nebo je piipadné
jejich fungovani nepravdépodobné.

h) Jina zavada
Neovliviiuje bezpeény provoz

Negativni dopad na bezpecny provoz vozidla

Ohrozeni zdravi osob ve vozidle.

13
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xxv) v tabulce se bod 7.1.5 nahrazuje timto:

2

7.1.5 Airbag

Popis: V ptipadé nehody snizuji nafukovaci
airbagy svym absorpénim t¢inkem riziko
zranéni, napiiklad v souladu s piedpisy EHK
OSN ¢. 12, EHK OSN ¢&. 14, nebo

EHK OSN ¢. 16.

Vizualni kontrola doplnéna pouzitim
elektronického rozhrani, pokud to umoziuji
technické vlastnosti vozidla a jsou
zpiistupnéna nezbytna data

a) Systém nebo konstrukéni ¢asti (napiiklad detekce
obsazenosti sedadel) zjevné chybi

b) Poskozeny systém nebo konstrukéni ¢asti.

c) Nespravna verze nebo integrita softwaru.

d) Poskozené elektrické vedeni.

e) Vystrazna signalizace ukazuje nespravnou funkci
systému.

f) Systém ukazuje zavadu ptes elektronické rozhrani vozidla
Neovliviiuje bezpecny provoz

Negativni dopad na bezpecny provoz vozidla

Ohrozeni zdravi osob ve vozidle.

g) Systém nebo konstrukéni ¢asti zjevné nefunguji
(naptiklad nejsou pro dané vozidlo vhodné).

h) Jina zavada
Neovliviiuje bezpecny provoz

Negativni dopad na bezpecny provoz vozidla

Ohrozeni zdravi osob ve vozidle.

13

xxva) v tabulce se body 7.1.4 a 7.1.6 nahrazuji timto:
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xxvi) v tabulce se bod 7.8 nahrazuje timto:

2

7.8 Rychlomér

. . . .. [a) Neni osazen v souladu s pozadavky'.
Vizualni kontrola nebo zkouska ¢innosti pii ) P Y

jizdni zkousce nebo pouziti elektronického

rozhrani vozidla, ptipadné jejich kombinace. (Chybi (je-li pozadovan).

b) Nefunguje spravné.

INefunguje vibec.

c) Neni dostateéné osvétlen nebo jej nelze dostatecné osvétlit.

INeni viibec osvétlen.

R
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xxvii) v tabulce se bod 7.9 nahrazuje timto:

2

7.9 Zaznamové zafizeni (je-1i
osazeno/pozadovano)

Popis: systém pro zaznamenavani doby fizeni,
piestavek, doby odpocinku i doby jiné prace
vykonavané fidi¢em, naptiklad v souladu

s nafizenim Evropského parlamentu a Rady (EU)
€. 165/2014%***,

Vizualni kontrola doplnénd pouzitim
elektronického rozhrani, pokud to umoziuji
technické vlastnosti vozidla a jsou
zpfistupnéna nezbytna data.

a) Chybi systém nebo jakakoli konstrukéni ¢ast (naptiklad
plomby, stitky) nebo nejsou osazeny v souladu s pozadavky
(napfiklad $titek ma propadlou platnost).

b) Poskozeny systém nebo konstrukéni ¢asti (naptiklad
necitelny $titek).

¢) Nespravna verze nebo integrita softwaru.

d) Poskozené elektrické vedeni.

e) Vystrazna signalizace ukazuje nespravnou funkci
systému.

f) Systém ukazuje zavadu ptes elektronické rozhrani vozidla
Neovliviiuje bezpecny provoz

Negativni dopad na bezpecny provoz vozidla

Ohrozeni zdravi osob ve vozidle nebo ostatnich uc¢astnikt
silni¢niho provozu.

g) Systém nebo konstrukéni ¢asti nefunguji nebo je jejich
fungovani nepravdépodobné (napt. u nich byly provedeny
neopravnéné zasahy nebo s nimi bylo manipulovano, nebo
velikost pneumatik neodpovida parametrim kalibrace nebo
je nespravné nastavena rychlost, pokud je kontrolovano).

h) Jina zavada
Neovliviiuje bezpecny provoz

Negativni dopad na bezpecny provoz vozidla

Ohrozeni zdravi osob ve vozidle nebo ostatnich uc¢astnik
silni¢niho provozu.

.
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xxviia) v tabulce se bod 7.10 nahrazuje timto:

2

7.10 Omezovac rychlosti (je-li
osazen/pozadovan) (+E)

Popis: Béhem jizdy systém zabranuje ptekroceni
stanovené maximalni rychlosti. Relevantni
(pokud je to povinné) napiiklad v souladu

s predpisem Evropské hospodarské komise EHK
OSN ¢&. 89 a natizenim (EU) 2019/2144.

Vizualni kontrola doplnénd pouzitim
elektronického rozhrani, pokud to umoziuji
technické vlastnosti vozidla a jsou
zpfiistupnéna nezbytna data

a) Chybi systém nebo jakakoli konstrukéni ¢ast (naptiklad
plomby, $titky) nebo nejsou osazeny v souladu s pozadavky.

b) Poskozeny systém nebo konstrukéni ¢asti.

c) Nespravna verze nebo integrita softwaru.

d) Poskozené elektrické vedeni.

e) Vystrazna signalizace ukazuje nespravnou funkci
systému.

f) Systém ukazuje zavadu ptes elektronické rozhrani vozidla
Neovliviiuje bezpecny provoz

Negativni dopad na bezpecny provoz vozidla

Ohrozeni zdravi osob ve vozidle nebo ostatnich ucastnik
silni¢niho provozu.

g) Systém nebo konstrukéni ¢asti nefunguji nebo je jejich
fungovani nepravdépodobné (napf. u nich byly provedeny
neopravnéné zasahy nebo s nimi bylo manipulovano, nebo
velikost pneumatik neodpovida parametrim kalibrace nebo
je nespravné nastavena rychlost, pokud je kontrolovano).

h) Jina zavada
Neovliviiuje bezpecny provoz

Negativni dopad na bezpecny provoz vozidla

Ohrozeni zdravi osob ve vozidle nebo ostatnich ucastnik
silniéniho provozu.

13
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xxviii) v tabulce se bod 7.11 nahrazuje timto:

2

7.11 Pocitadlo ujetych kilometrt, je-li
instalovano

Vizualni kontrola a/nebo pouziti
elektronického rozhrani (OBD nebo OBM)

Pokud kontrola prokaze, ze s po¢itadlem
ujetych kilometri bylo manipulovano,
kontrolor tuto skute¢nost uvede v osvédceni
o technické zpusobilosti vozidla jako
oznameni vlastnikovi vozidla

Zjevné nefunguje.

13

xxix) v tabulce se bod 7.12 nahrazuje timto:

bh)

7.12 Systém elektronické kontroly stability
(ESC), je-li osazen/pozadovan (X)!

Popis: systém stabilizuje vozidlo nebo celou
soupravu vozidel v kritickych, dynamickych
jizdnich situacich, naptiklad v souladu

s nafizenim (EU) 2019/2144 a ptedpisem
Evropské hospodarské komise EHK OSN ¢. 140.

Vizuélni kontrola dopInénd pouzitim
elektronického rozhrani, pokud to umoziuji
technické vlastnosti vozidla a jsou
zptistupnéna nezbytna data

a) Chybi systém nebo jakakoli konstrukéni soucast (napf.
¢idlo rychlosti na kolech).

b) Poskozeny systém nebo konstrukéni soucasti (napf. ¢idla
rychlosti na kolech).

c) Nespravna verze nebo integrita softwaru.

d) Poskozené elektrické vedeni.

e) Vystrazna signalizace ukazuje nespravnou funkci
systému.

f) Systém ukazuje zavadu ptes elektronické rozhrani vozidla
Neovliviiuje bezpeény provoz

Negativni dopad na bezpecny provoz vozidla

Ohrozeni zdravi osob ve vozidle nebo ostatnich uc¢astnik
silni¢niho provozu.

g) Systém nebo konstrukéni ¢asti nefunguji nebo je jejich
fungovani nepravdépodobné.
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h) Jina zavada
Neovliviiuje bezpecny provoz X
Negativni dopad na bezpe¢ny provoz vozidla X
X
Ohrozeni zdravi osob ve vozidle nebo ostatnich tcastnika
silni¢niho provozu.
<,
2
xxixa) v tabulce se dopliiuje novy bod 7.13, ktery zni:
2
7.13 Systém eCall (je-li nainstalovan, v souladu  Metoda Divody pro nevyhovéni Mensi  [Zavazny [Nebezpeény
s pravnimi pfedpisy EU tykajicimi se schvalovani nedostate medostate nedostatek
typu) k k
Automaticky systém eCall Popis: systém se spousti| Vizualni kontrola doplnéna pouzitim a) Chybi systém nebo jakéakoli konstrukéni ¢ast. X
automaticky prostfednictvim palubnich senzord, elektronického rozhrani, pokud to umoziiuji
nebo manualné, pfenasi minimalni soubor tdajt technické vlastnosti vozidla a jsou
(EN 15722) prostfednictvim mobilni komunikaéni | zpfistupnéna nezbytna data b) Poskozeny systém nebo konstrukéni &asti. X
sit¢ a na zaklade (tistiového) volani navazuje
zvukové spojeni mezi cestujicimi ve vozidle
a centrem tisilového volani v souladu s nafizenim o . P o Avna i ;
1. k c¢) Nespravna verze nebo integrita softwaru. X
Evropského parlamentu a Rady (EU) 2015/758%** v S},IStc,:ml,l N eCall, ktere vynziva stars!
S . N . . celularni sité (2g/3g) atyto sité jiz nejsou
a nafizenim Komise v pfenesené pravomoci (EU) . . el < i s .
v provozu asystétm eCall signalizuje d) PoSkozené elektrické vedeni. X
2017/79%%%*, . . . e
nespravnou funkci, nesmi to byt davod
k selhani. e) Vystrazna signalizace (kontrolka vadné funkce systému X
eCall) ukazuje nespravnou funkci systému
f) Systém ukazuje zavadu pres elektronické rozhrani vozidla
Neovliviiuje bezpecny provoz X
Negativni dopad na bezpeény provoz vozidla X
Ohrozeni zdravi osob ve vozidle. X
g) Systém nebo konstrukeni ¢asti nefunguji nebo je jejich X
fungovani nepravdépodobné:
- zvukové soucasti (naptiklad netispésny echo test);
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h) Jina zavada (naptiklad zavada zatizeni mobilni
komunikacni sité, elektronické fidici jednotky nebo signalu

GPS)
Neovlivituje bezpeény provoz X
Negativni dopad na bezpe¢ny provoz vozidla X
X
Ohrozeni zdravi osob ve vozidle.
13
xxxixb) v tabulce se doplituje novy bod 7.14, ktery zni:
7.14 — Konektor diagnostického Metoda Dutivody pro nevyhovéni Mensi | Zavazny |Nebezpecny
napojeni vozidla (OBD port) (je-li nedostatek |nedostatek| nedostatek

k dispozici)

7.14.1 — Konektor diagnostického napojent
vozidla (OBD port)

Vizualni kontrola doplnéna o pouziti
elektronického rozhrani.

a) Rozhrani neni piistupné.

b) Zjevné nefunkéni.

¢) Poskozeny systém nebo konstrukéni ¢asti.

d) Chybi systém nebo konstrukéni cast.

X[ <

13
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xxx) v tabulce se body 8.1 a 8.2 nahrazuji timto:

8.1 Hluk

8.1.1 Systém omezeni hluku (+E)

Subjektivni hodnoceni (pokud kontrolor neusoudi, ze je
hluénost podprumérna, muze se uplatnit zkouska hluku
stojiciho vozidla s pouzitim zvukoméru)

a) Urove hluku presahuje Grovei
povolenou pozadavky'.

b) Nektera Cast systému omezeni hluku je
uvolnéna, poskozena, nespravné
namontovana, chybi nebo je zjevné
zménéna tak, ze to muze mit nezadouci
vliv na uroven hluku.

Velmi vysoké riziko odpadnuti.

Nebo méfeni provedené dalkové ovladanym zafizenim
a potvrzené standardnimi zkuSebnimi metodami.

¢) Méteni dalkové ovladanym zafizenim
ukazuje vyrazny nesoulad s pozadavky.

8.2 Emise z vyfuku

8.2.1 Zatizeni k omezeni emisi z vyfuku

Vizualni kontrola doplnéna pouzitim elektronického
rozhrani (zjisténi z OBD nebo OBM), pokud to umoziuji
technické vlastnosti vozidla a jsou zpfistupnéna nezbytna
data.

a) Zatizeni k omezeni emisi namontované
vyrobcem chybi, je zménéno nebo je
zjevné poskozené.

b) Netésnost, ktera by méla vliv na méteni
emisi.

¢) Vadna funkce vystrazného zatizeni,
vystrazna signalizace / kontrolka nefunguje.

d) Aktivovana kontrolka vadné funkce,
vystrazna signalizace ukazuje nespravnou
funkci systému.

e) Systém ukazuje zavadu pies elektronické
rozhrani vozidla.

f) Uprava fidici jednotky zafizeni k omezeni
emisi z vyfuku, kterd ma vliv na bezpe¢nost
a/nebo zivotni prostiedi.

) Uprava jakékoli jiné fidici jednotky
souvisejici s emisemi, ktera ma vliv
na bezpecnost a/nebo zivotni prostredi.
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h) Pfitomnost elektronickych zafizeni, ktera X
nejsou povolena vyrobcem vozidla ani
schvalena pfi homologaci a kterd méni signaly
do nebo z motoru nebo do nebo z jednotky
(jednotek) pro regulaci znecisténi.
i) Nedostatecné mnozstvi Ccinidla, je-li X
relevantni.
j)  Zjisténi z OBD nebo OBM znaci zjevné X
nespravnou funkci.

Polozka

Metoda

Duivody pro nevyhovéni

Poso

uzeni nedostatkil

Mensi
nedostate
k

Zavazny
nedostatek

Nebezpecny
nedostatek

8.2.2 Méfeni emisi z vyfuku — zdzehové motory

Postupy zkousky:

U vozidel, pro néz byla pii schvalovani typu stanovena
mezni hodnota poctu ¢astic (PN); Euro VI, Euro 6¢ a novéjsi
nebo pro M1 a N1 poprvé registrovand po 31. srpnu 2019
a M2, M3, N2 a N3 poprvé registrovana po 31. prosinci
2013:

M¢teni poctu castic podle bodu 8.2.2.1.

U vSech vozidel:

Zkouska plynnych emisi podle bodu 8.2.2.2.

Pro vozidla specifikovana v souladu s provadécimi akty:

Meéteni NOx podle bodu 8.2.2.3.

8.2.2.1 Mefeni poctu ¢astic (E)

Ptiprava vozidla:
— [upfesni se v souladu s provadécimi akty]
Pfiprava méfticiho pfistroje:

— zafizeni na méfeni PN je zapnuté minimalné po dobu
zahfivani uvedenou vyrobcem;

Vysledek méfeni prekracuje mezni
hodnoty, které maji byt upfesnény
v souladu s provadécimi akty.
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— automatické kontroly pfistroje [budou upfesnény
v souladu s provadécimi akty] monitoruji spravnou funkeci
ptistroje béhem provozu a v pfipadé chybné funkce spusti
varovani nebo hlaseni.

Pted kazdou zkouskou se ovéti dobry stav systému odbéru
vzorkl, v¢etné kontroly, zda neni poSkozena odbérova
hadice a odbérova sonda.

Postup zkousky:

— software ¢itace Castic automaticky provadi obsluhu
pristroje zkuSebnim postupem,

— sonda se zasune nejméné 0,20 m do vystupu vyfukového
systému. V odivodnénych vyjimkach, kdy odbér vzorka
v této hloubce neni mozny, se sonda zasune alespon
do hloubky 0,05 m. Odbérova sonda se nedotykd stén
vyfukové trubky,

— pokud ma vyfukovy systém vice nez jeden vystup,
zkouska se provede na vSech vystupech. V tomto ptipadé
se za koncentraci PN vozidla povazuje nejvyssi naméfena
koncentrace PN naméfena nariznych vystupech
vyfukového systému,

— Vozidlo je vprovozu [jak je upfesnéno v souladu
s provadécimi akty]. V ptipadé, ze se motor vozidla pfi
statickych podminkach nenastartuje, operator zkousky
deaktivuje systém start/stop. U hybridnich a plug-in
hybridnich vozidel se zapne spalovaci motor,

Po dokonceni zkusebniho postupu pfistroj oznami (a ulozi)
koncentraci PN vozidla a zpravu ,,PASS* (vyhovuje) nebo
»FAIL® (nevyhovuje):

— Pokud je vysledek zkousky niz§i nebo roven mezni
hodnoté, pfistroj oznami zpravu ,,PASS“ (vyhovuje).

— Pokud je vysledek zkouSky vyS$si nez mezni hodnota,
pristroj oznami zpravu ,,FAIL® (nevyhovuje).
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8.2.2.2 Plynné emise (E)

Meéfeni s pomoci analyzatoru vyfukovych plynt v souladu
s pozadavky'.

M¢feni se nepouzije na dvoutaktni motory.

Nebo méfeni dalkové ovladanym zafizenim a potvrzené
standardnimi zkuSebnimi metodami.

a) Emise ptekracuji uréené hodnoty udané
vyrobcem;

b) nebo, nejsou-li tyto tdaje k dispozici, je
ptekroc¢ena povolena hodnota emisi CO
i) u vozidel, ktera nemaji technicky
pokroéily systém k omezeni emisi,
—4.,5 % nebo
-35%
podle data prvni registrace nebo
pouziti uvedeného v pozadavcich'.
i) u vozidel s technicky pokrocilym
systémem k omezeni emisi,

pri volnobéznych otackach
motoru: 0,5 %
pii  vysokych  volnobéznychl
otackach: 0,3 % nebo
pri volnobéznych otackach
motoru: 0,3 % (7)
pifi  vysokych  volnobéznych|
otackach: 0,2 % nebo
pri volnobéznych otackach
motoru: 0,2 % (%)
pfi  vysokych  volnobé&znych
otackach: 0,1 %
podle data prvni registrace nebo
pouziti uvedeného
v pozadavcich'.

¢) Lambda koeficient je mimo rozpéti
1 + 0,03 nebo neodpovida specifikaci
vyrobce.

8.2.2.3 Méfeni NOx (E)

Priprava vozidla, pfiprava méficiho pfistroje, kontrola
systému odbéru vzorkl a zkuSebni postup budou dale
upfesnény provadécim aktem odrazejicim zkuSebni
prostiedi zazehového motoru a zohlednujicim stavajici
metody méteni plynnych emisi.

INebo méfeni dalkoveé ovladanym zafizenim a potvrzené
standardnimi zku$ebnimi metodami v souladu s bodem
8.2.2. v této tabulce nebo s bodem v souladu s bodem 8.2.2
v bod¢ 3 prilohy I smérnice 2014/45/EU.

a) Vysledek méfeni piekracuje mezni
hodnotu, ktera ma byt upfesnéna
v souladu s provadécimi akty.
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b)  Zjisténi z OBD nebo OBM znadi zjevné X
nespravnou funkeci.
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Polozka

Metoda

Duivody pro nevyhovéni

Posouzeni nedostatk

Mensi
nedostatek

Zavazny
nedostatek

Nebezpeény
nedostatek

8.2.3 Méfeni emisi z vyfuku — vznétové motory|Postupy zkousky:

U vozidel od emisnich tfid Euro 5b a Euro VI a novéjsich nebo
pro M1 a N1 poprvé registrovanych po 31. prosinci 2012

a M2, M3, N2 a N3 poprvé registrovanych po 31. prosinci
2013:

Meteni poétu ¢astic (PN) podle bodu 8.2.3.1

U vozidel do emisnich tfid Euro 5a a Euro V:

Méfeni opacity podle bodu 8.2.3.2.

U vozidel vybavenych filtry ¢astic nebo u vozidel M1 poprvé
registrovanych po 2. ervenci 2007 a u vozidel N1 poprvé
registrovanych po 31. srpnu 2010 a u vozidel M2, M3, N2

a N3 poprvé registrovanych po 1. lednu 2014 mohou ¢lenské
staty namisto méfeni opacity pouzit méfeni poctu ¢astic (PN)
v souladu s bodem 8.2.3.1.

U vozidel od emisnich tfid Euro 6d-TEMP a Euro VI

a nov¢jSich nebo tiid M1 a N1 poprvé registrovanych po

31. srpnu 2019 a M2, M3, N2 a N3 poprvé registrovanych po
1. lednu 2014:

Meteni NOx podle bodu 8.2.3.3.

8.2.3.1 Méfeni poctu castic (E)

Piiprava vozidla:
Na zacatku zkousky by mél byt motor vozidla:

— zahfaty, tj. teplota chladici kapaliny motoru nad 60 °C,
nejlépe vsak nad 70 °C

— kondicionovan tim, Ze po urc¢itou dobu pracuje pfi nizkych
volnobé&znych otackach, a/nebo neékolikerym zrychlenim otacek
v klidovém stavu nejvyse do 2 000 ot./min., nebo v dusledku
jizdy. Doporucena celkovéa doba kondicionovani je nejméné 300
sekund.

Béhem zkousky nesmi vozidlo provadét aktivni regeneraci
filtru ¢astic.

Je mozna zrychlena zkouska pfi teploté chladici kapaliny
motoru nizsi nez 60 °C. Pokud vSak vozidlo zkouSkou

Vysledek méfeni je vyS$i nez
250 000 (1/cm?).

U vozidel do emisnich tfid Euro 5a
a Euro V, kterd jsou vybavena filtry
Castic, mohou Clenské staty pouzit
limit az 1 000 000 (1/cm?).
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3.

neprojde, zkouska se opakuje a vozidlo by mélo splnit
pozadavky stanovené pro teplotu chladici kapaliny motoru

a kondicionovani.

Ptiprava méficiho pfistroje (jak je uvedeno v oddilech 3,4 a 5
doporuceni Komise (EU) 2023/688 piijatého dne 20. bfezna
2023):

— piistroj je zapnuty minimalné po dobu zahfivani uvedenou
vyrobcem,

— automatické kontroly pfistroje stanovené v céasti S
doporuéeni Komise (EU) 2023/688 pfijattho dne
20. bfezna 2023 monitoruji spravnou funkei pfistroje béhem
provozu av ptipadé chybné funkce spusti varovani nebo
hlaseni.

Pted kazdou zkouskou se ovéfi dobry stav systému odbéru
vzorkl, véetné kontroly, zda neni po$kozena odbérova hadice
a odbérova sonda.

Postup zkousky:

— software ¢itade ¢astic automaticky provadi obsluhu pfistroje
zkuSebnim postupem,

— sonda se zasune nejméné 0,20 m do vystupu vyfukového
systému. V odivodnénych vyjimkach, kdy odbér vzorki v této
hloubce neni mozny, se sonda zasune alespoil do hloubky
0,05 m. Odbérova sonda se nedotyka stén vyfukové trubky,

— pokud ma vyfukovy systém vice nez jeden vystup, zkouska se
provede na vsech vystupech. V tomto pfipad¢ se za koncentraci
PN vozidla povazuje nejvy$si naméfend koncentrace PN
naméfena na riznych vystupech vyfukového systému,

— vozidlo pracuje pii nizkych volnob&éznych otackach.
V piipadé, ze se motor vozidla pii statickych podminkach
nenastartuje, operator zkousky deaktivuje systém start/stop.
U hybridnich a plug-in hybridnich vozidel se zapne spalovaci
motor,

— po vlozeni sondy do vyfukové trubky se postupuje podle
nasledujicich krokd:

doba stabilizace trva nejméné 15 sekund pfti volnobéznych
otackach motoru. Pfed dobou stabilizace se pfipadné
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4.  Po uplynuti doby stabilizace se méti koncentrace PN

provedou 2-3 zrychleni otacek motoru na nejvyse 2 000
ot./min.

v emisich. Zkouska trva nejméné 15 sekund (celkova doba
méfeni). Vysledkem zkousky je primérna koncentrace PN
po dobu trvani méfeni. Pokud je naméfena koncentrace PN
vy$8i nez dvojnasobek mezni hodnoty, miize byt méfeni
okamzité zastaveno, aniz by bylo nutné ¢ekat, az uplyne 15
sekund. Oznami se vysledek zkousky.

Po dokonceni zkuSebniho postupu piistroj oznami (a ulozi)

prumeérnou koncentraci PN vozidla a zpravu ,,PASS*

(vyhovuje) nebo ,,FAIL* (nevyhovuje):

— Pokud je vysledek zkousky nizsi nebo roven mezni hodnoté,

pfistroj ozndmi zpravu ,,PASS* (vyhovuje).

— Pokud je vysledek zkousky vyssi nez mezni hodnota, ptistroj
oznami zpravu ,,FAIL* (nevyhovuje).

8.2.3.2  Opacita

Tento pozadavek se nevztahuje na vozidla
registrovana nebo uvedena do provozu pred
1. lednem 1980

M¢teni opacity vyfukového plynu pii volné akceleraci (bez
zatizeni, od volnobé&znych otacek do maximalnich regulovanych
otacek) s fadici pakou v neutralu a se zapnutou spojkou a, pokud|
je to stanoveno v souladu s pfedpisy pro schvalovani typu,
zjisténim z OBD v souladu s doporuc¢enimi vyrobce a dal$imi
pozadavky.

Stabilizace vozidla:

1. Vozidla se mohou zkouSet bez stabilizace, ackoliv
z bezpecnostnich divodi by se mélo ovéfit, ze je motor teply
a je ve vyhovujicim mechanickém stavu.

a) Plati pro vozidla registrovana nebo
uvedena poprvé do provozu po datu
stanoveném v pozadavcich!':
opacita pfesahuje troven uvedenou
na Stitku vyrobce.
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Polozka Metoda Divody pro nevyhovéni Posouzeni nedostatki
Mensi Zavazny Nebezpecny
nedostatek| nedostatek nedostatek
2. Pozadavky na stabilizaci: b) Pokud tato informace neni k dispozici
i) Motor musi mit plnou provozni teplotu, napiiklad nebo p?zgdavkyl Nepripoustei pouzitl
teplota oleje v motoru méfend snimac¢em v trubici referenénich hodnot,
mérky hladiny oleje musi byt nejméné 80 °C, nebo —u motorll s atmosférickym sanim:
musi mit béznou provozni hodnotu, jestlize je nizsi, 25m’,
nebo teplota bloku motoru méfend hladinou — u piepliiovanych motort: 3,0 m ™,
infraterveného  zafeni musi mit nejméné nebo
ekvivalentni teplotu. Jestlize toto méfeni neni . . ,
proveditelné vzhledem ke konfiguraci vozidla, mize - nebov u vc?zuliel speqﬁkovan},/ch
se urCit bézna provozni teplota motoru jinym Vpozardavmch nebo reglstrovanycl}
zplisobem,  napiiklad  z &innosti  chladiciho poprvé nebo uvedenych poprvé
ventilatoru motoru. do provozu po datu stanoveném
. ) ) v pozadavcich!:
ii) Vyfukovy systém se proplachne nejméné tfemi cykly e
volné akcelerace nebo rovnocennym zpiisobem. L5sm™ ()
nebo 0,7 m™ (®).
Postup zkousky:
Pied zacatkem kazdého cyklu volné akcelerace musi mit
motor a popiipadé piepliovaci turbodmychadlo volnobézné
otacky. U vznétovych motort tézkych vozidel to znamena,
ze je nutno vyckat nejméné 10 sekund po uvolnéni pedalu
akceleratoru.
Na zacatku kazdého cyklu volné akcelerace musi byt pedal
akceleratoru plné seslapnut rychle a rovhomérné (v dobé
kratsi nez jedna sekunda), avSak nenasilng, aby byla
dosazena maximalni dodavka ze vstiikovaciho ¢erpadla.
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Polozka

Metoda

Divody pro nevyhovéni

Posouzeni nedostatki

Mensi
nedostatek

Zavazny
nedostatek|

Nebezpecny

nedostatek

Pii kazdém cyklu volné akcelerace musi motor dosahnout
maximalnich  regulovanych  otacek nebo  otacek
specifikovanych  vyrobcem, nebo neni-li tento daj
k dispozici, dvou tfetin maximalnich regulovanych otacek
pfedtim, nez je uvolnén pedal akceleratoru. To lze
zkontrolovat napiiklad sledovanim ota¢ek motoru nebo tak,
ze se od zacatku seSlapovani pedalu akceleratoru do jeho
uvolnéni necha wuplynout dostatecna doba. U vozidel
kategorii M2, M3, N2 nebo N3 by méla tato doba byt nejméné
dve sekundy.

Zkouska se hodnoti jako nevyhovujici jen tehdy, jestlize
aritmeticky primér z nejméné tii poslednich cyklti volné
akcelerace presahuje mezni hodnotu. Tato hodnota se
vypolte bez uvazovani zméfenych hodnot, které se
vyznamné odchyluji od stiedni hodnoty zmétenych hodnot,
nebo se zjisti jinym zpusobem statistického vypoctu, pfi
kterém se uvazuje rozptyl méfenych hodnot. Clenské staty
mohou omezit pocet zkusebnich cyklu.

S cilem zamezit zbyte¢nému zkouseni mohou Clenské staty
hodnotit jako nevyhovujici vozidla, u nichz métené hodnoty
vyrazné piesahuji mezni hodnoty po mén¢ nez tfech cyklech
volné akcelerace nebo po proplachovacich cyklech. S cilem
zamezit zbytetnému zkousSeni rovnéz mohou c¢lenské staty
hodnotit jako vyhovujici vozidla, u nichz méfené hodnoty
jsou vyrazné mensi nez mezni hodnoty po méné¢ nez tfech
cyklech volné akcelerace nebo po proplachovacich cyklech.

Nebo méfeni provedené dalkové ovladanym zafizenim
a potvrzené standardnimi zkuSebnimi metodami v souladu
s bodem 8.2.3 této tabulky nebo s bodem 8.2.3 v bodé 3
prilohy I smérnice 2014/45/EU.
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Polozka Metoda Diivody pro nevyhovéni Posouzeni nedostatk(l

Mensi Zavazny Nebezpecny
nedostatek| nedostatek|  nedostatek
8.2.3.3 Méfeni NOx (E) y . Vysledek méteni je vyssi nez 40 ppm nebo X
Pfiprava vozidla: elektronické rozhrani udava nespravnou
funkeci.

Pro podminky nizs§i nez —10 °C: Vizualni kontrola doplnéna
pouzitim elektronického rozhrani, pokud to umoziuji
technické vlastnosti vozidla a jsou zpfistupnéna nezbytna
data

Je-1i venkovni teplota —10 °C nebo vyssi:

Pred zkouskou se systém nasledného zpracovani
vyfukovych plynt vozidla zahfeje na podminky, které
umoziiuji ucinné snizeni emisi NOx systémem ke snizeni
emisi NOx vozidla. Pfipravenost vozidla ke zkousSce se
pokud mozno zjistuje podle kontrolky na piistrojové desce
nebo prostiednictvim rozhrani vozidla (zjisténi z OBD nebo
OBM).

Béhem zkousky nesmi vozidlo provadét aktivni regeneraci
filtru Gastic.

Ptiprava méficiho pfistroje:

— zafizeni na méfeni emisi NOx je zapnuté minimalné po
dobu zahtivani uvedenou vyrobcem,

— automatické kontroly pfistroje budou upfesnény]
v souladu s provadécimi akty monitoruji spravnou funkci
pfistroje béhem provozu a v ptipadé chybné funkce spusti
varovani nebo hlaseni;
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Pred kazdou zkouskou se ovéti dobry stav systému odbéryl
vzorkl, véetné kontroly, zda neni poSkozena odbérova
hadice a odbérova sonda.

Postup zkousky:

— software analyzatoru NOx automaticky provadi obsluhu
ptistroje zkusebnim postupem,

—sonda se zasune nejméné 0,20 m do vystupu vyfukového
systému. V odivodnénych vyjimkach, kdy odbér vzorka
v této hloubce neni mozny, se sonda zasune alespon
do hloubky 0,05 m. Odbérova sonda se nedotyka stén
vyfukové trubky,

— pokud ma vyfukovy systém vice nez jeden vystup,
zkouska se provede na vSech vystupech. V tomto piipadé
se zakoncentraci NOx vozidla povazuje nejvyssi
naméfend koncentrace NOx naméfend na rtiznych
vystupech vyfukového systému,

— vozidlo pracuje pti nizkych volnob&znych otackach.

— po vlozeni sondy do vyfukové trubky se postupuje podle
nasledujicich kroka:

doba stabilizace trva nejméné 15 sekund pfi volnobéznych
otackach motoru.

Po uplynuti doby stabilizace se méfi koncentrace NOx
v emisich. Zkouska trva nejméné 15 sekund (celkova doba
meéfeni). Vysledkem zkousky je primérna koncentrace
NOx po dobu trvani méfeni.

Po dokonceni zkusebniho postupu pfistroj oznami (a ulozi)
pramérnou koncentraci NOx vozidla a zpravu ,,PASS*
(vyhovuje) nebo ,,FAIL* (nevyhovuje):

— Pokud je vysledek zkousky niz§i nebo roven mezni
hodnoté, pfistroj oznami zpravu ,,PASS“ (vyhovuje).

— Pokud je vysledek zkousky vyS$si nez mezni hodnota,
pristroj oznami zpravu ,,FAIL* (nevyhovuje).
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Nebo méfeni provedené dalkové ovladanym zafizenim
a potvrzené standardnimi zkusebnimi metodami v souladu
s bodem 8.2.3 v této tabulce nebo s bodem 8.2.3 v bodé 3
ptilohy I smérnice 2014/45/EU.
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xxx1) v tabulce se bod 8.4.1 nahrazuje timto:

8.4.1 Unik kapalin

[Vizualni kontrola

Jakykoli nadmérny unik kapalin, ktery by mohl poskodit zivotni
prostfedi nebo predstavovat bezpecnostni riziko pro ostatni
ucastniky silni¢niho provozu.

Neustala tvorba kapek, které predstavuji velmi zavazné nebezpeci.

xxxia) v tabulce se bod 9.11.1 nahrazuje timto:

13

9.11.1 Dvefe, rampy, zdvize a systém
snizeni vysky podlahy, jsou-li
namontovany v souladu s predpisem EHK
OSN ¢. 107

IVizualni kontrola doplnéna pouzitim
elektronického rozhrani, pokud to umoziiuji

a) Chybi systém nebo jakakoli konstrukéni ¢ast.

technické vlastnosti vozidla a jsou zpfistupnénal
nezbytna data

b) Poskozeny systém nebo konstrukéni ¢asti.

c) Nespravna verze nebo integrita softwaru.

d) Poskozené elektrické vedeni.

e) Vystrazna(¢é) signalizace ukazuje(i) nespravnou funkci systému.

f) Systém ukazuje zavadu pfes elektronické rozhrani vozidla
INeovliviiuje bezpecny provoz

INegativni dopad na bezpe¢ny provoz vozidla

OhroZzeni zdravi osob ve vozidle.

2) Systém nebo konstrukéni ¢asti nefunguji nebo je ptipadné jejich
fungovani nepravdépodobné.

h) Jina zavada
INeovliviiuje bezpecny provoz

INegativni dopad na bezpecny provoz vozidla

Ohrozeni zdravi osob ve vozidle.

i) Neni v souladu s pozadavky'

13
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xxxib) v tabulce se dopliuje novy bod 9.13, ktery zni:

13

9.13 Poplasny a hasici systém Metoda Dtivody pro nevyhovéni Mensi | Zavazny | Nebezpecny
nedostatek| nedostatek [ nedostatek
9.13.1 Poplasny systém (je-li nainstalovan, Ptipadna vizualni kontrola a zkouska ¢innosti (pfipada-li a) Nefunguje viibec, nefunguje spravng. X
v souladu, s,prévnirni ptedpisy EU tykajicimi se [v ivahu) a/nebo pouziti elektronického rozhrani b) Systém ukazuje zavadu pres elektronické X
schvalovani typu) rozhrani.
c¢) Chybi X
d) Nejsou v souladu s pozadavky! X
9.13.2 Hasici systém (je-li nainstalovan, Vizualni kontrola a/nebo pouziti elektronického rozhrani a) Chybi, aktivuje se. X
v souladu' s,prévnimi pfedpisy EU tykajicimi se b) Systém ukazuje zavadu ptes elektronické X
schvalovani typu) rozhrani vozidla.
¢) Nejsou v souladu s pozadavky' X
d) Nadoba s detekéni latkou, nadoba X

s hnacim plynem, nadoba s hasici latkou bez
tlaku, prazdna.

¢) Uplynula lhita (lhtity) pro inspekci X
a vyménu nadoby.

13

xxxii) v tabulce se dopliiuje novy bod 10, ktery zni:

2
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10. ADAS A DALSI SYSTEMY SOUVISEJICI S BEZPECNOSTI

10.1 Inteligentni regulace rychlosti.
(je-li pozadovano v souladu se
schvalenim typu nebo
namontovano)

Popis inteligentni regulace
rychlosti: systém, ktery fidici
pomaha udrzovat rychlost
odpovidajici podminkam provozu
na silnici tim, ze mu poskytuje
specifickou a nalezitou zpé&tnou
vazbu, napiiklad v souladu

s nafizenim (EU) 2019/2144

a nafizenim Komise v pfenesené

Vizualni kontrola doplnénd pouzitim
elektronického  rozhrani, pokud to
umoziuji technické vlastnosti vozidla
a jsou zpfistupnéna nezbytna data

a) Chybi systém nebo jakakoli konstrukéni ¢ast.

b) Poskozeny systém nebo konstrukéni ¢asti nebo zjevné $patné
nastavena c¢idla.

¢) Nespravna verze nebo integrita softwaru.

d) Poskozené elektrické vedeni.

e) Vystrazna signalizace ukazuje nespravnou funkci systému.

f) Systém ukazuje zavadu ptes elektronické rozhrani vozidla
Neovliviiuje bezpeény provoz

. Negativni dopad na bezpecny provoz vozidla X
pravomoci (EU) 2021/1958%****,
Ohrozeni zdravi osob ve vozidle nebo ostatnich ¢astnika
silni¢niho provozu.
g) Systém nebo konstrukéni ¢asti nefunguji nebo je jejich X
fungovani nepravdépodobné.
h) Jina zavada
Neovliviiuje bezpecny provoz
Negativni dopad na bezpecny provoz vozidla X
Ohrozeni zdravi osob ve vozidle nebo ostatnich t¢astnikd
silni¢niho provozu.
10.2 Aktivni opérka hlavy (je-li | Vizualni kontrola doplnénd pouzitim | a) Chybi systém nebo jakakoli konstrukéni ¢ast. X
nainstalovéna) (X)? elektronického  rozhrani, pokud to
umoznuji technické vlastnosti vozidla | b) PoSkozeny systém nebo konstrukeni €asti. X
Popis: systém snizuje nebezpeci | a jsou zpfistupnéna nezbytna data ; )
poranéni kréni patefe v ptipads c¢) Nespravna verze nebo integrita softwaru. X
narazu zezadu tim, Ze méni polohu N | L, |
opérky hlavy smérem k hlavé. d) Poskozené elektrické vedeni. X
e) Vystrazna signalizace ukazuje nespravnou funkci systému. X
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f) Systém ukazuje zavadu ptes elektronické rozhrani vozidla
Neovliviiuje bezpe¢ny provoz

Negativni dopad na bezpecny provoz vozidla

Ohrozeni zdravi osob ve vozidle.

g) Systém nebo konstrukéni ¢asti nefunguji nebo je ptipadné
jejich fungovani nepravdépodobné

h) Jina zédvada
Neovliviiuje bezpecny provoz

Negativni dopad na bezpecny provoz vozidla

Ohrozeni zdravi osob ve vozidle.

103 Aktivni  kapota  (je-li
nainstalovana) (X)?

Popis: automatickym zvednutim
kapoty zajistuje systém  vétsi
deformacni prostor pro piipad
nehody s casti chodce.

Vizualni kontrola doplnénd pouzitim
elektronického  rozhrani, pokud to

umoznuji technické vlastnosti
a jsou zpfistupnéna nezbytna data

vozidla

a) Chybi systém nebo jakakoli konstrukéni ¢ast.

b) Poskozeny systém nebo konstrukéni ¢asti.

¢) Nespravna verze nebo integrita softwaru.

d) Poskozené elektrické vedeni.

e) Vystrazna signalizace ukazuje nespravnou funkci systému.

f) Systém ukazuje zavadu ptes elektronické rozhrani vozidla
Neovliviiuje bezpecny provoz

Negativni dopad na bezpecny provoz vozidla

Ohrozeni zdravi osob ve vozidle nebo ostatnich ucastnik
silni¢niho provozu.

g) Systém nebo konstrukéni ¢asti nefunguji (napf. jsou zastaralé)

nebo je piipadné jejich fungovani nepravdépodobné.
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h) Jina zédvada
Neovliviiuje bezpecny provoz

Negativni dopad na bezpecny provoz vozidla

Ohrozeni zdravi osob ve vozidle nebo ostatnich uc¢astniki
silni¢niho provozu.

10.4 Funkce automatického
zabrzdéni (je-li nainstalovéna) (X)?

Popis: systém samostatné zadrzuje
vozidlo po zastaveni provozni
a/nebo parkovaci brzdou

a automaticky je uvolfuje pii
rozjezdu.

Vizualni kontrola doplnéna pouzitim
elektronického  rozhrani, pokud to
umoziuji technické vlastnosti vozidla
a jsou zpfistupnéna nezbytna data

a) Chybi systém nebo jakakoli konstrukéni ¢ast.

b) Poskozeny systém nebo konstrukéni ¢asti.

c) Nespravna verze nebo integrita softwaru.

d) Poskozené elektrické vedeni.

e) Vystrazna signalizace ukazuje nespravnou funkci systému.

f) Systém ukazuje zavadu ptes elektronické rozhrani vozidla
Neovliviiuje bezpeény provoz

Negativni dopad na bezpecny provoz vozidla

Ohrozeni zdravi osob ve vozidle nebo ostatnich ucastnik
silni¢niho provozu.

g) Systém nebo konstrukéni ¢asti nefunguji nebo je jejich
fungovani nepravdépodobné.

h) Jina zavada
Neovliviiuje bezpecny provoz

Negativni dopad na bezpecny provoz vozidla

Ohrozeni zdravi osob ve vozidle nebo ostatnich ucastnik
silni¢niho provozu.

10.5 Systém automatického
nouzového brzdeéni (je-li
pozadovano v souladu se
schvalenim typu nebo
namontovano)

Popis: systém za¢ne samostatné
brzdit, aby se vyhnul srazce

Vizualni kontrola doplnéna pouzitim
elektronického  rozhrani, pokud to
umoziuji technické vlastnosti vozidla
a jsou zpfistupnéna nezbytna data

a) Chybi systém nebo jakakoli konstrukéni ¢ast

b) Poskozeny systém nebo konstrukéni ¢asti nebo zjevné Spatné
nastavena ¢idla.

¢) Nespravna verze nebo integrita softwaru.

d) Poskozené elektrické vedeni.
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s piekazkou nebo jinym ucastnikem

fungovani nepravdépodobné (napiiklad zvukové soucasti).

silnicniho provozu nebo aby zmirnil e) Vystrazna signalizace ukazuje nespravnou funkci systému. X
nisledky nevyhnutelncho narazu. f) Systém ukazuje zdvadu pies elektronické rozhrani vozidla
Neovliviiuje bezpecny provoz
Negativni dopad na bezpecny provoz vozidla X
Ohrozeni zdravi osob ve vozidle nebo ostatnich ti¢astnikd
silni¢niho provozu.
g) Systém nebo konstrukéni ¢asti nefunguji nebo je jejich X
fungovani nepravdépodobné (naptiklad zvukové soucasti).
h) Jina zavada
Neovliviiuje bezpecny provoz
Negativni dopad na bezpeény provoz vozidla X
Ohrozeni zdravi osob ve vozidle nebo ostatnich t¢astnikd
silni¢niho provozu.
10.6 Asistované systémy fizeni | Vizualni kontrola doplnénd pouzitim | a) Chybi systém nebo jakakoli konstrukéni ¢ast. X
(jsou-li nainstalovany) elektronického  rozhrani, pokud to '
umoziuji technické vlastnosti vozidla | b) PoSkozeny systém nebo konstrukéni ¢asti. X
Asistent fizeni a jsou zpfistupnéna nezbytna data . - )
Popis: v zavislosti na jizdni situaci c¢) Nespravna verze nebo integrita softwaru. X
se thel rejdu méni automaticky, bez N | L, |
zasahu fidice. Relevantni, pokud d) Poskozené elektrické vedeni. X
k zdsahu  dofizeni dojde pri UV - - . . .
rychlosti  vy&§i nez 15 km/h, e) Vystrazna signalizace ukazuje nespravnou funkci systému. X
naprlklaq v SOUlfdu, s pr.edplsem f) Systém ukazuje zavadu ptes elektronické rozhrani vozidla
Evropské hospodaiské komise EHK Neovliviiuje bezpecny provoz
OSN ¢&. 79.
Asistent zmény jizdnfho pruhu Negativni dopad na bezpecny provoz vozidla X
POpl,S: PI1 ZIens 1} qumho P mhu Ohrozeni zdravi osob ve vozidle nebo ostatnich u€astnika
systém upozorni fidi¢e na vozidla Iniénih
ve vedlej$im pruhu a navede ho SUMICNINO provozu.
zpét. g) Systém nebo konstrukeni ¢asti nefunguji nebo je jejich X
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Asistent udrzovani v jizdnim pruhu
Popis: systém upozorni fidice

na neumyslné opusténi jizdniho
pruhu a navede vozidlo zpét, napf.
v souladu s natizenim (EU)
2019/2144 a provadécim natizenim
Komise (EU) 2021/646*.

Systém automatizovaného
udrzovani vozidla v jizdnim pruhu
(ALKS)

Popis: systém, ktery je aktivovan
fidicem a ktery udrzuje vozidlo
v jizdnim pruhu tim, Ze fidi pti¢ny
a podélny pohyb vozidla po delsi
dobu, aniz by fidi¢ musel do fizeni
zasahovat (napiiklad v souladu
s predpisem Evropské
hospodaiské komise EHK OSN
¢. 157).

h) Jina zédvada
Neovliviiuje bezpecny provoz

Negativni dopad na bezpecny provoz vozidla

Ohrozeni zdravi osob ve vozidle nebo ostatnich uc¢astniki
silni¢niho provozu.

10.7 Pfednarazovy systém (je-li
nainstalovan) (X)?

Popis: v kritické jizdni situaci je
vozidlo pfipraveno na nehodu tak,
aby se snizilo riziko zranéni
cestujicich a/nebo ostatnich
ucastnikl silniéniho provozu.

Vizualni kontrola doplnénd pouzitim
elektronického  rozhrani, pokud to

umoznuji technické vlastnosti
a jsou zpfistupnéna nezbytna data

vozidla

a) Chybi systém nebo jakakoli konstrukéni ¢ast.

b) Poskozeny systém nebo konstrukéni ¢asti.

¢) Nespravna verze nebo integrita softwaru.

d) Poskozené elektrické vedeni.

e) Vystrazna signalizace ukazuje nespravnou funkci systému.

f) Systém ukazuje zavadu ptes elektronické rozhrani vozidla
Neovliviiuje bezpecny provoz

Negativni dopad na bezpecny provoz vozidla

Ohrozeni zdravi osob ve vozidle nebo ostatnich ucastniki
silniéniho provozu.

g) Systém nebo konstrukéni ¢asti nefunguji nebo je jejich
fungovani nepravdépodobné (napiiklad elektricky ovladana
okna).
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h) Jina zédvada
Neovliviiuje bezpecny provoz

Negativni dopad na bezpecny provoz vozidla X
Ohrozeni zdravi osob ve vozidle nebo ostatnich ti¢astnikd
silni¢niho provozu.
10.8 Ochrana proti ptevraceni | Vizualni kontrola doplnénd pouZitim | a) Chybi systém nebo jakakoli konstrukéni ast. X
(aktivni) (je-li nainstalovéana) (X)? elektronického  rozhrani, pokud to
umoziiuji technické vlastnosti vozidla | b) Poskozeny systém nebo konstrukéni ¢asti. X
Popis: v ptipadé hroziciho | a jsou zpfistupnéna nezbytna data
pfevraceni jsou podpurné prvky c¢) Nespravna verze nebo integrita softwaru. X
roz§ifeny tak, aby byl zajistén
prostor pro preziti, napfiklad d) Poskozené elektrické vedeni. X
v souladu s nafizenim (EU)
2019/2144 aptedpisem Evropské e) Vystrazna signalizace ukazuje nespravnou funkei systému. X
hospodarské komise EHK OSN
& 21. f) Systém ukazuje zavadu ptes elektronické rozhrani vozidla
Neovliviiuje bezpecny provoz
Negativni dopad na bezpeény provoz vozidla X
Ohrozeni zdravi osob ve vozidle nebo ostatnich t¢astnikd
silni¢niho provozu.
g) Systém nebo konstrukéni ¢asti nefunguji nebo je jejich X
fungovani nepravdépodobné.
h) Jina zavada
Neovliviiuje bezpecny provoz
Negativni dopad na bezpecny provoz vozidla X
Ohrozeni zdravi osob ve vozidle nebo ostatnich tiCastniki
silni¢niho provozu.
109  Asistent rozjezdu (je-li | Vizualni kontrola dopIlnénd pouzitim | a) Chybi systém nebo jakakoli konstruk¢éni ¢ast. X
nainstalovéan) (X)? elektronického  rozhrani, pokud to
umoziuji technické vlastnosti vozidla | b) Poskozeny systém nebo konstrukéni Casti. X
Popis: asistent rozjezdu, napiiklad | a jsou zpfistupnéna nezbytna data
zvednutim zvedaci napravy nebo ¢) Nespravna verze nebo integrita softwaru. X
kratkodobym  pouzitim tlaku
d) Poskozené elektrické vedeni. X
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vbrzdaich nebo  automatickym
uvolnénim parkovaci brzdy.

e) Vystrazna signalizace ukazuje nespravnou funkci systému.

f) Systém ukazuje zavadu ptes elektronické rozhrani vozidla
Neovliviiuje bezpecny provoz

Negativni dopad na bezpecny provoz vozidla

Ohrozeni zdravi osob ve vozidle nebo ostatnich uc¢astniki
silni¢niho provozu.

g) Systém nebo konstrukéni ¢asti nefunguji nebo je jejich
fungovani nepravdépodobné.

h) Jina zavada
Neovliviiuje bezpecny provoz

Negativni dopad na bezpeény provoz vozidla

Ohrozeni zdravi osob ve vozidle nebo ostatnich ucastnik
silni¢niho provozu.

10.10 Deaktivace uzavéru
diferenciélu (je-li nainstalovéan) (X)>2

Popis: po aktivaci tohoto systému se
uzavéry diferencidlu  odemykaji
v zavislosti na ur¢itych parametrech
(napt. prokluz kol, thel rejdu,
rychlost).

Vizualni kontrola doplnénd pouzitim
elektronického  rozhrani, pokud to

umoznuji technické vlastnosti
a jsou zpfistupnéna nezbytna data

vozidla

a) Chybi systém nebo jakakoli konstrukéni ¢ast.

b) Poskozeny systém nebo konstrukéni ¢asti.

¢) Nespravna verze nebo integrita softwaru.

d) Poskozené elektrické vedeni.

e) Vystrazna signalizace ukazuje nespravnou funkci systému.

f) Systém ukazuje zavadu ptes elektronické rozhrani vozidla
Neovliviiuje bezpecny provoz

Negativni dopad na bezpecny provoz vozidla

Ohrozeni zdravi osob ve vozidle nebo ostatnich ucastnikli
silniéniho provozu.
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g) Systém nebo konstrukéni ¢asti nefunguji nebo je jejich
fungovani nepravdépodobné

Narusené fizeni.

h) Jina zavada
Neovliviiuje bezpecny provoz

Negativni dopad na bezpecny provoz vozidla

Ohrozeni zdravi osob ve vozidle nebo ostatnich ti¢astnika
silni¢niho provozu.

10.11  Ridici  brzda  (je-li
namontovana) (X)?

Popis: pfi zataceni se na jedno nebo
vice kol aplikuje davkované brzdéni.

Vizualni kontrola doplnéna pouzitim
elektronického  rozhrani, pokud to

umoziuji technické vlastnosti
a jsou zpfistupnéna nezbytna data

vozidla

a) Chybi systém nebo jakakoli konstrukéni ¢ast.

b) Poskozeny systém nebo konstrukéni ¢asti.

c) Nespravna verze nebo integrita softwaru.

d) Poskozené elektrické vedeni.

e) Vystrazna signalizace ukazuje nespravnou funkci systému.

f) Systém ukazuje zavadu ptes elektronické rozhrani vozidla
Neovliviiuje bezpecny provoz

Negativni dopad na bezpecny provoz vozidla

Ohrozeni zdravi osob ve vozidle nebo ostatnich ucastnik
silni¢niho provozu.

g) Systém nebo konstrukéni ¢asti nefunguji nebo je jejich
fungovani nepravdépodobné

Narusené fizeni.
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h) Jina zédvada
Neovliviiuje bezpecny provoz

Negativni dopad na bezpecny provoz vozidla X
Ohrozeni zdravi osob ve vozidle nebo ostatnich ti¢astnikd
silni¢niho provozu.
10.12 Aktivni stabilizace naklonu | Vizualni kontrola doplnénd pouZitim | a) Chybi systém nebo jakakoli konstrukéni ast. X
(je-li namontovéna) (X)? elektronického  rozhrani, pokud to
umoziiuji technické vlastnosti vozidla | b) Poskozeny systém nebo konstrukéni ¢asti. X
Popis: prostfednictvim piislusnych | a jsou zpfistupnéna nezbytna data
regulacnich prvkd vytvaii systém ¢) Nespravna verze nebo integrita softwaru. X
pohyb néklonu, ktery v zavislosti
na aktualni jizdni situaci vyrovnava d) Poskozené elektrické vedeni. X
naklon karoserie vozidla.
e) Vystrazna signalizace ukazuje nespravnou funkei systému. X
f) Systém ukazuje zavadu ptes elektronické rozhrani vozidla
Neovliviiuje bezpecny provoz
Negativni dopad na bezpeény provoz vozidla X
Ohrozeni zdravi osob ve vozidle nebo ostatnich t¢astnikd
silni¢niho provozu.
g) Systém nebo konstrukéni ¢asti nefunguji nebo je jejich X
fungovani nepravdépodobné.
h) Jina zavada
Neovliviiuje bezpecny provoz
Negativni dopad na bezpecny provoz vozidla X
Ohrozeni zdravi osob ve vozidle nebo ostatnich tiCastniki
silni¢niho provozu.
10.13 Akusticky varovny systém | Vizualni kontrola doplnénd pouzitim | a) Chybi systém nebo jakakoli konstrukéni cast. X
vozidla elektronického  rozhrani, pokud to
(je-li pozadovan vsouladu se | umoziuji technické vlastnosti vozidla | b) Poskozeny systém nebo konstrukéni ¢asti. X
schvalenim typu nebo instalovan) a jsou zpfistupnéna nezbytna data
Popis: pfi nizké rychlosti systém ¢) Nespravna verze nebo integrita softwaru. X
d) Poskozené elektrické vedeni. X
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generuje vnéjsi specificky zvuk, aby
varoval napiiklad chodce.

e) Vystrazna signalizace ukazuje nespravnou funkci systému.

f) Systém ukazuje zavadu ptes elektronické rozhrani vozidla
Neovliviiuje bezpecny provoz

Negativni dopad na bezpecny provoz vozidla

Ohrozeni zdravi osob ve vozidle nebo ostatnich uc¢astnik
silni¢niho provozu.

g) Systém nebo konstrukéni ¢asti nefunguji nebo je jejich
fungovani nepravdépodobné.

h) Jina zavada
Neovliviiuje bezpecny provoz

Negativni dopad na bezpeény provoz vozidla

Ohrozeni zdravi osob ve vozidle nebo ostatnich ucastnik
silni¢niho provozu.

10.14  Asistencni  systém  pro
odbocovani (systému pro detekci
mrtvého whlu) (je-li pozadovano
v souladu se schvalenim typu)

Popis: systém, ktery informuje
fidice o mozné srazce s GiCastnikem
provozu (napf. jizdnim kolem)
nachazejicim se blizko boku vozidla
(napf. vsouladu s predpisem
Evropské hospodatské komise EHK
OSN ¢. 151).

Vizualni kontrola doplnénd pouzitim
elektronického  rozhrani, pokud to

umozhuji technické vlastnosti
a jsou zpfistupnéna nezbytna data

vozidla

a) Chybi systém nebo jakakoli konstrukéni ¢ast.

b) Poskozeny systém nebo konstrukéni ¢asti.

¢) Nespravna verze nebo integrita softwaru.

d) Poskozené elektrické vedeni.

e) Vystrazna signalizace ukazuje nespravnou funkci systému.

f) Systém ukazuje zavadu ptes elektronické rozhrani vozidla
Neovliviiuje bezpecny provoz

Negativni dopad na bezpecny provoz vozidla

Ohrozeni zdravi osob ve vozidle nebo ostatnich ucastnik
silniéniho provozu.

g) Systém nebo konstrukéni ¢asti nefunguji nebo je jejich
fungovani nepravdépodobné.
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h) Jina zédvada
Neovliviiuje bezpecny provoz

Negativni dopad na bezpecny provoz vozidla X
Ohrozeni zdravi osob ve vozidle nebo ostatnich uéastnikl
silni¢niho provozu.
10.15 Detekce zpétného chodu (je-li | Vizualni kontrola doplnénd pouZitim | a) Chybi systém nebo jakakoli konstrukéni ast. X
pozadovano v souladu se | elektronického rozhrani, pokud to
schvalenim typu) umoziiuji technické vlastnosti vozidla | b) Poskozeny systém nebo konstrukéni ¢asti. X
a jsou zpfistupnéna nezbytna data
Popis:  systém, ktery  fidice ¢) Nespravna verze nebo integrita softwaru. X
upozorfiuje na osoby a predméty
za vozidlem, pficemz hlavnim cilem d) Poskozené elektrické vedeni. X
je zabranit kolizim pfi couvani,
naptiklad v souladu s nafizenim e) Vystrazna signalizace ukazuje nespravnou funkei systému. X
(EU)  2019/2144  apiedpisem
Evropské hospodaiské komise EHK f) Systém ukazuje zavadu ptes elektronické rozhrani vozidla
OSN ¢&. 158. Neovliviiuje bezpecny provoz
Negativni dopad na bezpeény provoz vozidla X
Ohrozeni zdravi osob ve vozidle nebo ostatnich t¢astnikd
silni¢niho provozu.
g) Systém nebo konstrukéni ¢asti nefunguji nebo je jejich X
fungovani nepravdépodobné.
h) Jina zavada
Neovliviiuje bezpecny provoz
Negativni dopad na bezpecny provoz vozidla X
Ohrozeni zdravi osob ve vozidle nebo ostatnich tiCastniki
silni¢niho provozu.
10.16 Upozoriovani na ospalost | Vizualni kontrola doplnénd pouzitim | a) Chybi systém nebo jakakoli konstrukéni ¢ast. X
a nedostatek pozornosti fidice (je-li | elektronického  rozhrani, pokud to
pozadovano v souladu se | umoziuji technické vlastnosti vozidla | b) Poskozeny systém nebo konstrukéni ¢asti. X
schvalenim typu) a jsou zpfistupnéna nezbytna data
¢) Nespravna verze nebo integrita softwaru. X
Popis: systém, ktery analyzou
systémi vozidla posuzuje fidi¢ovu d) Poskozené elektrické vedeni. X
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pozornost a v ptipadé potieby jej
upozoriiuje, napiiklad v souladu
s nafizenim (EU) 2019/2144
anafizenim Komise v pfenesené
pravomoci (EU) 2021/134 1 #***%%*,

e) Vystrazna signalizace ukazuje nespravnou funkci systému.

f) Systém ukazuje zdvadu ptes elektronické rozhrani vozidla
Neovliviiuje bezpecny provoz

Negativni dopad na bezpecny provoz vozidla

Ohrozeni zdravi osob ve vozidle nebo ostatnich uc¢astniki
silni¢niho provozu.

g) Systém nebo konstrukéni ¢asti nefunguji nebo je jejich
fungovani nepravdépodobné.

h) Jina zavada
Neovliviiuje bezpecny provoz

Negativni dopad na bezpeény provoz vozidla

Ohrozeni zdravi osob ve vozidle nebo ostatnich ucastnik
silni¢niho provozu.

10.17 Vyspélé  upozornovani
na rozptylenost fidice (e-li
pozadovano v souladu se
schvalenim typu)

Popis: systém, ktery je schopen
napomahat fidi¢i v tom, aby vénoval
pozornost dopravni situaci,
a upozornit jej, pokud je rozptylen,
napiiklad v souladu s nafizenim
(EU) 2019/2144 a nafizenim
Komise v pfenesené pravomoci
(EU) 2023/2590%#*sk**,

Vizualni kontrola doplnénd pouzitim
elektronického  rozhrani, pokud to

umoznuji technické vlastnosti
a jsou zpfistupnéna nezbytna data

vozidla

a) Chybi systém nebo jakakoli konstrukéni ¢ast.

b) Poskozeny systém nebo konstrukéni ¢asti.

¢) Nespravna verze nebo integrita softwaru.

d) Poskozené elektrické vedeni.

e) Vystrazna signalizace ukazuje nespravnou funkci systému.

f) Systém ukazuje zavadu ptes elektronické rozhrani vozidla
Neovliviiuje bezpecny provoz

Negativni dopad na bezpecny provoz vozidla

Ohrozeni zdravi osob ve vozidle nebo ostatnich ucastnik
silniéniho provozu.

g) Systém nebo konstrukéni ¢asti nefunguji nebo je jejich
fungovani nepravdépodobné.
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h) Jina zédvada
Neovliviiuje bezpecny provoz

Negativni dopad na bezpecny provoz vozidla

Ohrozeni zdravi osob ve vozidle nebo ostatnich uc¢astniki
silni¢niho provozu.

10.18 Zapisova¢ udaji o udalosti
(je-li pozadovan v souladu se
schvalenim typu)

Popis:  systém, jehoz jedinym
ucelem je zaznamenavat
auchovavat  kritické parametry
a informace tykajici se narazu kratce
pfed srazkou, vjejim prubéhu
a bezprostfedné po ni, naptiklad
v souladu s natizenim (EU)
2019/2144, nafizenim Komise
v pfenesené  pravomoci (EU)
2022/54 5% Akx4% a predpisem
Evropské hospodarské komise EHK
OSN ¢. 160.

Vizualni kontrola doplnéna pouzitim
elektronického  rozhrani, pokud to
umoziuji technické vlastnosti vozidla
a jsou zpfistupnéna nezbytna data

a) Chybi systém nebo jakakoli konstrukéni ¢ast.

b) Poskozeny systém nebo konstrukéni ¢asti.

c) Nespravna verze nebo integrita softwaru.

d) Poskozené elektrické vedeni.

e) Vystrazna signalizace ukazuje nespravnou funkci systému.

f) Systém ukazuje zavadu ptes elektronické rozhrani vozidla
Neovliviiuje bezpeény provoz.

g) Systém nebo konstrukéni ¢asti nefunguji nebo je jejich
fungovani nepravdépodobné (napiiklad data nejsou pfistupna).

h) Jina zavada
Neovliviiuje bezpecny provoz.

10.19 Automatizovany systém fizeni
(je-li namontovan) (X)2

Popis: systémy, které jsou schopny
trvale provadét celou dynamickou
funkci fizeni pln¢ automatizovaného
vozidla, napiiklad v souladu
s nafizenim (EU) 2019/2144
a provadécim nafizenim Komise
(EU) 2022/1426%**** %%

Vizualni kontrola doplnénd pouzitim
elektronického  rozhrani, pokud to
umoziuji technické vlastnosti vozidla
a jsou zpfistupnéna nezbytna data

a) Chybi systém nebo jakakoli konstrukéni cast.

b) Poskozeny systém nebo konstrukéni ¢asti.

¢) Nespravna verze nebo integrita softwaru.

d) Poskozené elektrické vedeni.

e) Vystrazna signalizace ukazuje nespravnou funkci systému.
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f) Systém ukazuje zavadu ptes elektronické rozhrani vozidla
Neovliviiuje bezpecny provoz

Negativni dopad na bezpecny provoz vozidla

Ohrozeni zdravi osob ve vozidle nebo ostatnich uc¢astniki
silni¢niho provozu.

g) Systém nebo konstrukéni ¢asti nefunguji nebo je jejich
fungovani nepravdépodobné (napiiklad HMI).

h) Jina zavada
Neovliviiuje bezpeény provoz

Negativni dopad na bezpecny provoz vozidla

Ohrozeni zdravi osob ve vozidle nebo ostatnich ti¢astnika
silni¢niho provozu.

10.20 Systémy  monitorovani
dostupnosti fidi¢e (automatizované
fizeni) (jsou-li namontovany) (X)?
Popis: systém, ktery vyhodnocuje,
zda je fidi¢ vptipadé potieby
schopen prevzit funkci fizeni
samofizeného vozidla v uréitych
situacich,  napfiklad v souladu
s nafizenim (EU) 2019/2144
a predpisem Evropské hospodarské
komise EHK OSN ¢. 157.

Vizualni kontrola doplnéna pouzitim
elektronického  rozhrani, pokud to

umoziuji technické vlastnosti
a jsou zpfistupnéna nezbytna data

vozidla

a) Chybi systém nebo jakakoli konstrukéni ¢ast.

b) Poskozeny systém nebo konstrukéni ¢asti.

c) Nespravna verze nebo integrita softwaru.

d) Poskozené elektrické vedeni.

e) Vystrazna signalizace ukazuje nespravnou funkci systému.

f) Systém ukazuje zavadu ptes elektronické rozhrani vozidla
Neovliviiuje bezpecny provoz

Negativni dopad na bezpecny provoz vozidla

Ohrozeni zdravi osob ve vozidle nebo ostatnich ucastnik
silni¢niho provozu.

g) Systém nebo konstrukéni ¢asti nefunguji nebo je jejich
fungovani nepravdépodobné (napiiklad HMI).
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h) Jina zédvada
Neovliviiuje bezpecny provoz

Negativni dopad na bezpecny provoz vozidla

Ohrozeni zdravi osob ve vozidle nebo ostatnich uc¢astniki
silni¢niho provozu.

10.21 Adaptivni tempomat (je-1i
namontovén) (X)?

Popis adaptivniho tempomatu:
Systém udrzuje rychlost vozidla

v zavislosti na preferované rychlosti
a vzdalenosti od vozidla vepiedu.

Vizualni kontrola doplnéna pouzitim
elektronického rozhrani, pokud to
umoziuji technické vlastnosti vozidla
a jsou zpfistupnéna nezbytna data

a) Chybi systém nebo jakakoli konstrukéni ¢ast.

b) Poskozeny systém nebo konstrukéni ¢asti.

¢) Nespravna verze nebo integrita softwaru.

d) Poskozené elektrické vedeni.

e) Vystrazna signalizace ukazuje nespravnou funkci systému.

f) Systém ukazuje zavadu ptes elektronické rozhrani vozidla
Neovliviiuje bezpecny provoz

Negativni dopad na bezpecny provoz vozidla

Ohrozeni zdravi osob ve vozidle nebo ostatnich uc¢astnikt
silni¢niho provozu.

g) Systém nebo konstrukéni ¢asti nefunguji nebo je jejich
fungovani nepravdépodobné.

h) Jina zavada
Neovliviiuje bezpecny provoz

Negativni dopad na bezpecny provoz vozidla

Ohrozeni zdravi osob ve vozidle nebo ostatnich uc¢astnikt
silni¢niho provozu.
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* Provadéci natfizeni Komise (EU) 2021/646 ze dne 19. dubna 2021, kterym se stanovi provadéci pravidla k natizeni Evropského parlamentu
a Rady (EU) 2019/2144, pokud jde o jednotne postupy a technické specifikace pro schvalovani typu motorovych vozidel z hlediska jejich systému
pro nouzové udrzovani vozidla v jizdnim pruhu (ELKS) (Ut. vést. L 133, 20.4.2021, s. 31, ELI: http://data.europa.eu/eli/reg_impl/2021/646/0j).

** Natizeni Evropského parlamentu a Rady (EU) 2015/758 ze dne 29. dubna 2015 o pozadavcich na schvéleni typu pro zavedeni palubniho
systému eCall vyuzivajiciho linku tisnového volani 112 aozméné smérnice 2007/46/ES (Ut. vést. L 123, 19.5.2015, s. 77, ELL
http://data.europa.eu/eli/reg/2015/758/0j).

*** Nafizeni Komise v pfenesené pravomoci (EU) 2017/79 ze dne 12. zati 2016, kterym se stanovi podrobné technické pozadavky a zkuSebni
postupy pro ES schvéleni typu motorovych vozidel, pokud jde o jejich palubni systémy eCall vyuzivajici linku tisnového volani 112 a palubni
samostatné technické celky a konstrukéni ¢asti vyuzivajici linku tisnového volani 112, a kterym se doplituje a méni nafizeni Evropského
parlamentu aRady (EU) 2015/758, pokud jde ovyjimky apouzitelné normy (Uf. vést. L 12, 17.1.2017, s.44, ELL
http://data.europa.eu/eli/reg_del/2017/79/0j).

*##x* Natizeni Evropského parlamentu a Rady (EU) €. 165/2014 ze dne 4. inora 2014 o tachografech v silni¢ni doprave, o zruSeni natfizeni Rady
(EHS) ¢. 3821/85 o zaznamovem zafizeni v silni¢ni dopravé a o zmén¢ nafizeni Evropskéeho parlamentu a Rady (ES) €. 561/2006 o harmonizaci
nékterych predpist v socidlni oblasti tykajicich se silni¢ni dopravy (Uft. vést. L 60, 28.2.2014, s. 1, ELI: http://data.europa.eu/eli/reg/2014/165/0j).

*dsk* Natizeni Komise v pfenesené pravomoci (EU) 2021/1958 ze dne 23. €ervna 2021, kterym se dopliiuje natizeni Evropského parlamentu
a Rady (EU) 2019/2144 stanovenim podrobnych pravidel tykajicich se zvlaStnich zkuSebnich postupi a technickych pozadavki pro schvalovani
typu motorovych vozidel z hlediska jejich systémii inteligentni regulace rychlosti a pro schvalovani typu téchto systému jako samostatnych
technickych  celki akterym se méni piiloha 11  uvedeného nafizeni  (Uf.vést. L409, 17.11.2021, s.1, ELIL
http://data.europa.eu/eli/reg_del/2021/1958/0j).
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*Askx* Narizeni Komise v ptenesené pravomoci (EU) 2021/1341 ze dne 23. dubna 2021, kterym se dopliiuje nafizeni Evropského parlamentu
a Rady (EU) 2019/2144 stanovenim podrobnych pravidel tykajicich se zvlastnich zkusebnich postupti a technickych pozadavki pro schvalovani
typu motorovych vozidel z hlediska jejich systémi upozornovani na ospalost a nedostatek pozornosti fidice a kterym se méni ptiloha Il uvedené¢ho
nafizeni (Ut. vést. L 292, 16.8.2021, s. 4, ELI: http://data.curopa.eu/eli/reg_del/2021/1341/0j).

*Asckxkx Narizeni Komise v prenesené pravomoci (EU) 2023/2590 ze dne 13. Cervence 2023, kterym se dopliiuje nafizeni Evropského
parlamentu a Rady (EU) 2019/2144 stanovenim podrobnych pravidel tykajicich se zvlastnich zkusebnich postupii a technickych pozadavki pro
schvalovani typu nékterych motorovych vozidel z hlediska jejich systémi vyspélého upozorfiovani na rozptylenost fidice a kterym se méni
uvedené natizeni (Ut vést. L, 2023/2590, 22.11.2023, ELI: http://data.curopa.eu/eli/reg_del/2023/2590/0j).

*Adckxkxk Narizeni Komise v prenesené pravomoci (EU) 2022/545 ze dne 26. ledna 2022, kterym se dopliuje natizeni Evropského parlamentu
a Rady (EU) 2019/2144 stanovenim podrobnych pravidel tykajicich se zvlaStnich zkuSebnich postupii a technickych pozadavki pro schvalovéani
typu motorovych vozidel z hlediska jejich zapisovace udajii o udalosti a pro schvalovani typu téchto systémi jako samostatnych technickych
celkii a kterym se méni piiloha IT uvedeného naiizeni (Ut. vést. L 107, 6.4.2022, s. 18, ELI: http://data.europa.cu/eli/reg_del/2022/545/0j).

FoAdckxkxsk Provadéel nafizeni Komise (EU) 2022/1426 ze dne 5. srpna 2022, kterym se stanovi provadéci pravidla k natizeni Evropského
parlamentu a Rady (EU) 2019/2144, pokud jde o jednotné postupy a technické specifikace pro schvalovani typu automatizovaného systému fizeni
(ADS) pIné€ automatizovanych vozidel (Ut. vést. L 221, 26.8.2022, s. 1, ELI: http://data.europa.eu/eli/reg_impl/2022/1426/0j).
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5) Ptiloha III se méni takto:
V kapitole II oddile 3 se prvni véta nahrazuje timto:

,V tabulce 1 jsou uvedena pravidla, kterd se pouziji pfi kontrole zabezpeceni nakladu za Gcelem zjisténi, zda jsou podminky piepravy
piijatelné.;

6) Ptiloha IV se méni takto:
a)  na predni stran¢ formulafe se bod 6 nahrazuje timto:

,,0. Kategorie vozidla®

a) N1(do3,5¢) i
b) N2(3,5az12t) O
c) N3 (vicenez 12t) O

d) 03(3,5az10t) o
e) O4 (vicenez 10t) O
f) M2 (vice nez 9 sedadel(b), do 5 t) O

g) M3 (vice nez 9 sedadel(b), vice nez 5 t)o

h) Tlb O
1) T2b O
j) T3b m
k) T41b O
) T42b ©
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m) T43b o
n) Jina kategorie vozidel:
(upfesnéte).*;
b) bod 10 se méni takto:
i) bod 10 se nahrazuje timto:
,10. ADAS a dalsi systémy souvisejici s bezpecnosti®;
i1) dopliiuje se novy bod 11), ktery zni:

,»11) zabezpeceni nakladu*;

¢) zadni strana formulafe se méni takto:
1) vklada se novy bod 4.14, ktery zni:
»4.14  Vysokonapé&tové systémy
4.14.1 Elektricka bezpecnost
4.14.2 Kryt trak¢ni baterie
4.14.3 Trakeni baterie

4.14.4 Vysokonapétova elektricka vedeni
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4.14.5 Vysokonapétova elektricka a elektronicka zatizeni
4.14.6 Izolacni odpor

4.14.7 Imobilizér*;

i1) body 8.2.1 az 8.2.2.2 se nahrazuji timto:

,»8.2.1 Zarizeni k omezeni emisi z vyfuku

8.2.2 Mg¢feni emisi z vyfuku — zdZehové motory
8.2.2.1 M¢feni poctu ¢astic

8.2.2.2 Plynn¢é emise

M¢éteni NOx

8.2.3 Me¢éfeni emisi z vyfuku — vznétové motory
8.2.3.1 M¢feni poctu Castic

8.2.3.2 Opacita

8.2.3.3 Méfeni NOx;

ii1) doplituje se novy bod 10, ktery zni:

,»10.  ADAS a dalsi systémy souvisejici s bezpecnosti podle ptilohy Il smérnice 2014/47/EU*.
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7 Ptiloha V se nahrazuje timto:

L PRILOHAV

STANDARDNI FORMULAR PRO PODAVANI ZPRAV KOMISI

Standardni formulaf musi byt vypracovan v pocitacoveé zpracovatelném formatu a zaslan elektronicky pomoci standardniho kancelaiského softwaru.

Kazdy c¢lensky stat vypracuje ob¢ nasledujici tabulky:

a) jednu souhrnnou tabulku za rok;
b) zakazdou zemi, v niz jsou registrovana vozidla, kterd podstoupila podrobné;jsi kontrolu, samostatnou tabulku s informacemi o zkontrolovanych
a zjisténych nedostatcich u kazdé kategorie vozidel.
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Kategorie
vozidla:

Zemé
registrace

Clensky stat podavajici zpravu:

Souhrnna tabul!

ka

vsech (prvotnich a podrobngjsich) kontrol
rok [X]

Sledované obdobi

Ny

N2

M3

T1b, T2b, T3b,
T4.1b, T4.2b, a T4.3b

Jiné kategorie
(nepovinné)

Celke
m

Pocet
zkontrolova
nych
vozidel (1)

Pocet
nevyhovuj
icich
vozidel (%)

Pocet
zkontrol
ovanych
vozidel

Pocet
nevyhov
ujicich
vozidel

Pocet
zkontrol
ovanych

vozidel

Pocet
zkontrol
ovanych
vozidel

Pocet
nevyhov
ujicich
vozidel

nevyhov

Pocet
zkontrol
ovanych
vozidel

Pocet

ujicich
vozidel

Pocet

nevyhov

ujicich
vozidel

Pocet
zkontrol
ovanych
vozidel

Pocet
nevyhov
ujicich
vozidel

Pocet
zkontrol
ovanych

vozidel

Pocet
nevyhov
ujicich
vozidel

Pocet
zkontrol
ovanych
vozidel

Pocet
nevyhov
ujicich
vozidel

Pocet
nevyhov
yjicich
vozidel

Pocet
zkontrol
ovanych
vozidel

Pocet
nevyhov
yjicich
vozidel

Pocet
zkontrol
ovanych
vozidel

Belgie

Bulharsko

Ceska republika

Dansko

Némecko

Estonsko

Irsko

Recko

Spanélsko

Francie

Chorvatsko

Italie

Kypr

Lotyssko

Litva
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Kategorie vozidla:

Zem@ registrace

N2

N;

M2

M3

O3

O4

T1b, T2b, T3b,
T4.1b, T4.2b,
aT4.3b

Jiné kategorie
(nepovinné)

Celke
m

Pocet
zkontrol
ovanych

vozidel

Pocet
nevyhov
ujicich
vozidel

Pocet
zkontrol
ovanych

vozidel

Pocet
nevyhov
ujicich
vozidel

Pocet
nevyhov
ujicich
vozidel

Pocet
zkontrol
ovanych

vozidel

Pocet
zkontrol
ovanych

vozidel

Pocet
nevyhov
ujicich
vozidel

Pocet
nevyhov
ujicich
vozidel

Pocet
zkontrol
ovanych

vozidel

Pocet
zkontrol
ovanych

vozidel

Pocet
nevyhov
ujicich
vozidel

Pocet
zkontrol
ovanych

vozidel

Pocet
nevyhov
ujicich
vozidel

Pocet
nevyhov
ujicich
vozidel

Pocet
zkontrol
ovanych

vozidel

Pocet
nevyhov
ujicich
vozidel

Pocet
zkontrol
ovanych

vozidel

Pocet
zkontrol
ovanych

vozidel

Pocet
nevyhov
ujicich
vozidel

Lucembursko

Madarsko

Malta

Nizozemsko

Rakousko

Polsko

Portugalsko

Rumunsko

Slovinsko

Slovensko

Finsko

Svédsko

Albanie

Andorra

Arménie

Azerbajdzan
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Kategorie vozidla:

Zemé registrace

T1b, T2b, T3b,

Jiné kategorie

N N2 N3 M. M; O3 O4 T4.1b, T4.2b, . Celke
2 T4.3b (nepovinné) m
Pocet Pocet Pocet Pocet Pocet Pocet Pocet Pocet Pocet Pocet Pocet Pocet Pocet Pocet Pocet Pocet Pocet Pocet Pocet Pocet
zkontrol | nevyhov | zkontrol | nevyhov | zkontrol | nevyhov | zkontrol | nevyhov | zkontrol | nevyhov | zkontrol | nevyhov | zkontrol | nevyhov | zkontrol | nevyhov | zkontrol | nevyhov | zkontrol | nevyhov
ovanych | ujicich | ovanych | ujicich | ovanych | ujicich | ovanych | ujicich | ovanych | ujicich | ovanych | ujicich | ovanych | ujicich | ovanych | ujicich | ovanych | ujicich | ovanych | ujicich
vozidel | vozidel | vozidel | vozidel | vozidel | vozidel | vozidel | vozidel | vozidel | vozidel | vozidel | vozidel | vozidel | vozidel | vozidel | vozidel | vozidel | vozidel | vozidel | vozidel

Bélorusko

Bosna a Hercegovina

Gruzie

Kazachstan

Lichtenstejnsko

Monako

Cerna Hora

Severni Makedonie

Norsko

Moldavska republika

Ruska federace

San Marino

Srbsko

Svycarsko

Tadzikistan

Turecko

Turkmenistan
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Kategorie vozidla:

Zem@ registrace

T1b, T2b, T3b,

Jiné kategorie

N N2 N3 M, M; O3 O4 T4.1b, T4.2b, . Celke
2 T4.3b (nepovinné) m
Pocet Pocet Pocet Pocet Pocet Pocet Pocet Pocet Pocet Pocet Pocet Pocet Pocet Pocet Pocet Pocet Pocet Pocet Pocet Pocet
zkontrol | nevyhov | zkontrol | nevyhov | zkontrol | nevyhov | zkontrol | nevyhov | zkontrol | nevyhov | zkontrol | nevyhov | zkontrol | nevyhov | zkontrol | nevyhov | zkontrol | nevyhov | zkontrol | nevyhov
ovanych | ujicich | ovanych | ujicich | ovanych | ujicich | ovanych | wujicich | ovanych | wujicich | ovanych | ujicich | ovanych | wujicich | ovanych | ujicich | ovanych | wujicich | ovanych | ujicich
vozidel | vozidel | vozidel | vozidel | vozidel | vozidel | vozidel | vozidel | vozidel | vozidel | vozidel | vozidel | vozidel | vozidel | vozidel | vozidel | vozidel | vozidel | vozidel | vozidel

Ukrajina

Spojené kralovstvi

Uzbekistan

Jiné treti zemé
(prosim upfesnéte)

(1) Celkovy pocet zkontrolovanych vozidel (pfi prvotni a podrobnéjsi kontrole), véetné vozidel bez nedostatkli a vozidel s drobnymi, zdvaznymi nebo nebezpe¢nymi nedostatky.

(%) Nevyhovujici vozidla se zdvaznymi nebo nebezpecnymi nedostatky podle piilohy IV.
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Vysledky podrobngjsich kontrol

Clensky stat podavajici zpravu:
Nazev ¢lenského statu podavajiciho zpravu
Zemé@ registrace: OBDOBI: rok [x]

Nazev zemé, v niz je vozidlo registrovano

Tib, T2b, T3b, Jiné kategorie
Ni N2 N3 M. M; O3 O4 T4.1b, T4.2b, o Celkem
2 T4.3b (nepovinné)
Pocet Pocet Pocet Pocet Pocet Pocet Pocet Pocet Pocet Pocet Pocet Pocet Pocet Pocet Pocet Pocet Pocet Pocet Pocet Pocet
Kategorie vozidla: zkontrol | nevyhov | zkontrol | nevyhov | zkontrol | nevyhov | zkontrol | nevyhov | zkontrol | nevyhov | zkontrol | nevyhov | zkontrol | nevyhov | zkontrol | nevyhov | zkontrol | nevyhov | zkontrol | nevyhov
ujicich | ovanych | ujicich | ovanych | ujicich | ovanych | wujicich | ovanych | wujicich | ovanych | wujicich

ovanych | ujicich | ovanych | wujicich | ovanych | ujicich | ovanych | wujicich | ovanych
vozidel | vozidel | vozidel | vozidel | vozidel | vozidel | vozidel | vozidel | vozidel | vozidel | vozidel | vozidel

O (@)

vozidel | vozidel | vozidel | vozidel | vozidel | vozidel | vozidel | vozidel

Podrobné informace o vadach

Zkontrolo| Nevyho | Zkontrolo| Nevyho | Zkontrolo| Nevyho | Zkontrolo| Nevyho | Zkontrolo| Nevyho

Zkontrolo| Nevyhov| Zkontrolo| Nevyho | Zkontrolo| Nevyho | Zkontrolo| Nevyho | Zkontrolo| Nevyho
vano ¢lo vano vélo vano vélo vano vélo vano vélo vano vélo vano vélo vano vélo vano vélo vano vélo
0) identifikace
1) brzdové
zatizeni

2) fizeni

3) vyhled

4) osvétlovaci
zatizeni
a elektricky
systém

5) napravy, kola,
pneumatiky,
zaveseni naprav

6) podvozek
a Casti
pripevnéné
k podvozku
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Tib, T2b, T3b, Jiné kategorie
N N2 N3 M. M; O3 O4 T4.1b, T4.2b, o Celkem
2 T4.3b (nepovinné)
Pocet Pocet Pocet Pocet Pocet Pocet Pocet Pocet Pocet Pocet Pocet Pocet Pocet Pocet Pocet Pocet Pocet Pocet Pocet Pocet
Kategorie vozidla: zkontrol | nevyhov | zkontrol | nevyhov | zkontrol | nevyhov | zkontrol | nevyhov | zkontrol | nevyhov | zkontrol | nevyhov | zkontrol | nevyhov | zkontrol | nevyhov | zkontrol | nevyhov | zkontrol | nevyhov
ujicich | ovanych | wujicich | ovanych | ujicich | ovanych | wujicich | ovanych | ujicich | ovanych | ujicich

ovanych | wujicich | ovanych | wujicich | ovanych | wujicich | ovanych | ujicich | ovanych

vozidel | vozidel | vozidel | vozidel | vozidel | vozidel | vozidel | vozidel | vozidel vozidel | vozidel | vozidel | vozidel | vozidel | vozidel | vozidel

vozidel | vozidel vozidel | vozidel

Nevyho | Zkontrolo| Nevyho | Zkontrolo| Nevyho | Zkontrolo| Nevyho | Zkontrolo| Nevyho

Nevyhov | Zkontrolo| Nevyho | Zkontrolo| Nevyho | Zkontrolo| Nevyho | Zkontrolo| Nevyho | Zkontrolo
vano vélo vano vélo vano vélo vano vélo

Zkontrolo
vano vélo vano vélo vano vélo vano vélo

vano ¢lo vano vélo

7) jiné vybaveni,
véetné tachografu
a omezovaci
rychlosti

8) obtézovani okoli
ve. emisi
a unikani paliva
a/nebo oleje

9) dopliikové kontroly
u vozidel kategorie
M: a M3

10) elektronické
bezpeénostni systémy

11) zabezpeceni nakladu

Celkovy pocet
ptipadu, kdy vozidlo
nevyhovélo
pozadavkim

(") Celkovy pocet zkontrolovanych vozidel (pfi prvotni a podrobné&jsi kontrole), véetné vozidel bez nedostatki a vozidel s drobnymi, zdvaznymi nebo nebezpecnymi nedostatky.

(%) Nevyhovujici vozidla se zdvaznymi nebo nebezpe¢nymi nedostatky podle piilohy IV.
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