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I PIELIKUMS
Regulas (ES) Nr. 2017/2400 I pielikuma 1. tabulu aizstaj ar $adu:

“1. tabula

N kategorijas transportlidzeklu grupas

To elementu apraksts, no kuriem atkariga Ekspluatacijas profila pieskirSana un transportlidzekla
klasificesana transportlidzeklu grupas s konfiguracija
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* EMS — Eiropas modulara sistéma
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II PIELIKUMS
Regulas (ES) 2017/2400 III pielikumu groza $adi:

(1) pielikuma 2. punkta 1. apakSpunktu aizstaj ar sadu:

(1) ““Parametra ID”: unikalais identifikators, ko simulacijas rika izmanto
konkrétam ievades parametram vai ievades datu kopai.”;

(2) pielikuma 3. punktu groza sadi:
a) 1. tabulu aizstaj ar sadu:
“I. tabula

Ievades parametri “Vehicle/General”

Parametra nosaukums Parametra| Tips |Meérvieniba Apraksts/atsauce
ID

Manufacturer P235 |token [-]

ManufacturerAddress P252 |token [-]

Model P236 |token [-]

VIN P238 |token [-]

Date P239 |dateTime [-] Datums un laiks, kad izveidota
sastavdala — kontrolsumma

LegislativeClass P251 |[string [-] Atlautas vértibas: “N2", "N3"

VehicleCategory P036 |string [-] Atlautas veértibas: "Rigid
Lorry", "Tractor"

AxleConfiguration P0O37 |[string [-] Atlautas
vértibas: “4x2", "6x2", "6x4", "8x4"

CurbMassChassis P0O38 |int kel

GrossVehicleMass PO41 |int kel

IdlingSpeed P198 |int [1/min]

RetarderType P052 |[string [-] Atlautas vértibas: "None", "Losses
included in Gearbox", "Engine
Retarder", "Transmission Input
Retarder"”, "Transmission OQutput
Retarder"

RetarderRatio PO53 |double, 3 [-]

AngledriveType P180 |[string [-] Atlautas vértibas: "None", "Losses
included in Gearbox", "Separate
Angledrive"

PTOShaftsGearWheels®V P247  |string [-] Atlautas vértibas: "none", "only the

drive shaft of the PTQ", "drive
shaft and/or up to 2 gear
wheels", "drive shaft and/or more

n o«

than 2 gear wheels", “only one

|Il

engaged gearwheel above oil leve

PTOOtherElements' P248 |string -] Atlautas vértibas: "none", "shift
claw, synchronizer, sliding
gearwheel", "multi-disc
clutch", "multi-disc clutch, oil
pump"

CertificationNumberEngine P261 |token [-]

CertificationNumberGearbox P262 |token [-]




CertificationNumberTorqueconverter| P263 |[token [-]

CertificationNumberAxlegear P264 |token [-]

CertificationNumberAngledrive P265 |token [-]

CertificationNumberRetarder P266 |token [-]

CertificationNumberTyre P267 |token [-]

CertificationNumberAirdrag P268 |token [-]

ZeroEmissionVehicle P269 |boolean [-]

VocationalVehicle P270 |boolean [-]

NgTankSystem P275 |string [-] Atlautas vértibas: “Compressed”,
“Liquefied"
Attiecas tikai uz
transportlidzekliem ar motoriem,
kurus darbina ar “NG PI” tipa
degvielu (P193)

Sleeper cab P276 |boolean [-] ‘

(1) Ja parnesumu karbai ir pievienotas vairakas PTO, deklaré tikai sastavda)u ar lielakajiem zudumiem saskana
ar IX pielikuma 3.6. punktu, nemot véra kritériju “PTOShaftsGearWheels” un “PTOShaftsOtherElements”
kombinaciju.”;

b) 3. tabula ped&jo rindu “HVAC/Technology” aizstaj ar $adu:

"HVAC/Technology l P185 string ‘ [-] ‘At,lautés vértibas: "None", "Default"”;

¢) pievieno $adu 5. tabulu:

“5. tabula
Ievades parametri ZE-HDV, He-HDV un dualas degvielas transportlidzekliem
Parametra nosaukums Parametra Tips Mérvieniba |Apraksts/atsauce
ID

Manufacturer P235 token [-]

ManufacturerAddress P252 token [-]

Model P236 token [-]

VIN P238 token [-]

Date P239 dateTime [-] Datums un laiks, kad izveidota
sastavdala — kontrolsumma

LegislativeClass P251 string [-] Atlautas vértibas: “N2", "N3"

VehicleCategory P036 string [-] Atlautas vértibas: "Rigid
Lorry", "Tractor"

CurbMassChassis P038 int kel

GrossVehicleMass P041 int [kel

MaxNetPowerl P277 int W] Ja He-HDV =Y: lielaka maksimala
lietderiga jauda no visiem
energijas parveidotajiem, kas ir
savienoti ar parvadmehanismu
vai riteniem

MaxNetPower2 P278 int [W] Ja He-HDV =Y: otra augstaka
maksimala lietderiga jauda no
visiem energijas parveidotajiem,
kas ir savienoti ar
parvadmehanismu vai riteniem

ZE-HDV P269 boolean [-]




He-HDV

P279 boolean [-]

DualFuelVehicle P280 boolean [-] i

d) pievieno sadu 6. tabulu:

“6. tabula

Ievades parametri “progresivam vaditaja atbalsta sistemam”

Parametra nosaukums Parametra Tips Mérvieniba|Apraksts/atsauce

ID

EngineStopStart P271 boolean [-] Saskana ar 8.1.1. punktu

EcoRollWithoutEngineStop P272 boolean [-] Saskana ar 8.1.2. punktu

EcoRollWithEngineStop P273 boolean [-] Saskana ar 8.1.3. punktu

PredictiveCruiseControl P274 string [-] Saskana ar 8.1.4. punktu, atJautas vértibas:

141,211, 111’2,3HII;

€)
(4)
“8.
8.1.

8.1.1.

4.3. punkta otras dalas (“1., 2. un 3. grupas transportlidzekliem™) d) apakSpunktu
SVitro;

pievieno $adu 8. lidz 8.3. punktu:
Progresivas vaditaja atbalsta sisteémas

Turpmak mingétas progresivas vaditaja atbalsta sisteémas, kuru pamatnoliiks ir
degvielas patérina un CO> emisiju samazinasana, deklarg simulacijas rika ievade:

motora stop/starta sisttma, kad transportlidzeklis ir apturéts: sist€éma, kura
automatiski izsleédz un atkartoti iedarbina iekSdedzes motoru, kad transportlidzeklis ir
apturéts, lai samazinatu motora brivgaitas laiku. Maksimalais laiks, kas nepiecieSams
motora automatiskai izsleégSanai péc tam, kad transportlidzeklis ir apturéts, nav ilgaks
ka 3 sekundes.

ekorites sisttma bez motora stop/starta sist€mas: sist€éma, kas automatiski atvieno
iekSdedzes motoru no parvadmehanisma konkrétos braukSanas apstaklos cela
krituma ar zemu negativo slipumu. Sajos posmos ick§dedzes motors darbojas
brivgaita. ST sistéma ir aktiva vismaz tad, kad atrumtures sistéma uztur atrumu, kas
parsniedz 60 km/h.

ekorites sisttma ar motora stop/starta sistému: sistéma, kas automatiski atvieno
iekSdedzes motoru no parvadmehanisma konkrétos braukSanas apstaklos cela
krituma ar zemu negativo slipumu. Sajos posmos icksdedzes motors tiek izslegts Tsa
laika, un tas paliek izslégts ekorites posma lielakaja dala. ST sistéma ir aktiva vismaz
tad, kad atrumtures sist€ma uztur atrumu, kas parsniedz 60 km/h.

prognozgjosa atrumtures (PCC) sistéma: sist€émas, kas optimiz€ potencialas energijas
izmantoSanu braukSanas cikla, pamatojoties uz pieejama cela slipuma datu
priek$skatfjuma datiem un GPS sisteémas izmantoSanu. PCC sistémai, kas deklaréta
simulacijas rika ievade, cela slipuma priekSskatljuma attalums ir lielaks neka
1000 metri, un tai ir $adas funkcijas:

1) brivskrgjiens pirms virsotnes
Tuvojoties uzkalna virsotnei, transportlidzekla atrums tiek samazinats pirms
punkta, kura transportlidzeklis sak paatrinaties tikai gravitacijas del,
salidzinajuma ar atrumtures sist€émas iestatito atrumu, lai varétu samazinat
bremzesanu nakamaja krituma posma.




8.2.

2) paatrinasanas bez motora palidzibas
Braucot krituma ar zemu transportlidzekla atrumu un liela negativaja
slipuma, transportlidzekla paatrinaSanas notiek bez motora palidzibas, lai
samazinatu bremzesanu krituma.

3) brivskrgjiens pirms ieplakas
Braucot krituma, kad transportlidzeklis bremzeé pie virsatruma, PCC uz isu
laika posmu palielina virsatrumu, lai braukSana krituma beigtos ar lielaku
transportlidzekla atrumu. Virsatrums ir transportlidzekla atrums, kas ir lielaks
neka atrumtures sistéma iestatitais atrums.

PCC sisttmu var deklarét simulacijas rika ievadg, ja tai ir 1) un 2) apakSpunkta vai
1), 2) un 3) apakSpunkta miné&tas funkcijas.

7. tabula izklastitas progresivo vaditaja atbalsta sistému vienpadsmit kombinacijas ir
simulacijas rika ievades parametri.

7. tabula

Progresivo vaditaja atbalsta sistému kombinacijas, ko izmanto par simulacijas
rika ievades parametriem

Motora stop/starta
sistéma, kad Ekorites sistéma bez | Ekorites sistéma ar
transportlidzeklis motora stop/starta | motora stop/starta | Adaptiva atrumtures
Kombinacijas Nr. apturéts sistémas sistému sistéma
1 ja né né né
2 né ja né né
3 né né ja né
4 né né né ja
5 ja ja né né
6 ja né ja né
7 ja née née ja
8 né ja né ja
9 né né ja ja
10 ja ja né ja
11 ja né ja ja

8.3.

8.4.

Visas progresivas vaditaja atbalsta sisteémas, kas deklarétas simulacijas rika ievade,
péc noklus€juma péc katra motora izslégSanas/iedarbinasanas cikla ir iestatitas
degvielas taupiSanas rezima.

Ja progresiva vaditaja atbalsta sisteéma ir deklaréta simulacijas rika ievadg, ir jabut
iespgjai verificét $adas sistémas klatbiitni, pamatojoties uz realiem braukSanas
apstakliem un 8.1. punkta noraditajam sisteémas definicijam. Ja ir deklaréta kada no
sisttmu kombinacijam, ir japierada funkciju mijiedarbiba (piem., prognozgjosa
atrumtures sist€ma un ekorite ar motora stop/starta sistému). Verifikacijas procedura
nem vera to, ka §Im sist€émam ir vajadzigi konkréti “aktivizéSanas” robeznosacijumi
(piem., motora darba temperatiira stop/starta sisteémai, konkréti transportlidzekla
atruma diapazoni PPC sist€mai, zinamas attiecibas starp cela slipumu un
transportlidzekla masu, lai aktivizetos ekorite). Transportlidzekla razotajs iesniedz to
robeznosacijumu funkcionalu aprakstu, pie kuriem sistémas nav aktivas vai to
lietderiba ir mazaka. Apstiprinataja iestade, lai veiktu apstiprinaSanu un noveértétu $o
robeznosacijumu atbilstibu, drikst pieprasit to tehnisko pamatojumu.”




III PIELIKUMS

Regulas (ES) 2017/2400 IV pielikumu groza $adi:

(1)

I dalu groza $adi:
(a) ieklauj $sadu 1.1.9.—1.1.13. punktu:
“1.1.9. Profesionals transportlidzeklis (JA/ME)..........coevvviiiiiiiiiiiiiiann.n

1.1.10. Bezemisijas lielas noslodzes transportlidzeklis
(AMB).eeneeieiiiei

1.1.11. Hibridelektrisks lielas noslodzes transportlidzeklis
(AMB).eeneeieiiiei

1.1.12. Dualas degvielas transportlidzeklis (ja/n€)..........ccevvviiiiiiniininnn.
1.1.13. Kabine ar gulvietu (Ja/me€)..........cccoeviiiiiiiiiininn. ;
(b) 1.2.7.un 1.2.8. punktu aizstaj ar sadu:

“1.2.7. Degyvielas veids (dizeldegviela CI/CNG PI/LNG PI...).............
1.2.8. Motora ievaddatu un ievadinformacijas kontrolsumma................ ;
(¢) 1.3.9. punktu aizstaj ar $adu:

“1.3.9. Parnesumu karbas ievaddatu un ievadinformacijas
kontrolsumma................ ;

(d) 1.4.4. punktu aizstaj ar $adu:

“1.4.4. Citu griezes momentu parnesoSu sastavdalu ievaddatu un

2

ievadinformacijas kontrolsumma................ ;
(e) 1.5.4. punktu aizstaj ar Sadu:

“1.5.4. Griezes momenta parveidotaja ievaddatu un ievadinformacijas

2

kontrolsumma................ ;
(f) 1.6.5. punktu aizstaj ar $adu:

“l1.6.5. Parvadmehanisma papildu sastavdalu ievaddatu un ievadinformacijas

2

kontrolsumma................ ;
(g) 1.7.6. punktu aizstaj ar $adu:
“1.7.6. Ass ievaddatu un ievadinformacijas kontrolsumma................ ;
(h) 1.8.5. punktu aizstaj ar Sadu:

“1.8.5. Aerodinamiskas  pretestibas  ievaddatu  un  ievadinformacijas

2

kontrolsumma................ ;
(1) 1eklauj sadu 1.9.3.a punktu:
“1.9.3.a 1. assriepu ievaddatu un ievadinformacijas kontrolsumma................ ;
() 1eklauj sadu 1.9.7.a punktu:
“1.9.7.a 2. ass riepu ievaddatu un ievadinformacijas kontrolsumma................ ;
(k) 1eklauj sadu 1.9.11.a punktu:
“1.9.11.a 3. ass riepu ievaddatu un ievadinformacijas kontrolsumma................ ;

(1) 1eklauj $sadu 1.9.16. punktu:



)

“1.9.16. 4. ass riepu ievaddatu un ievadinformacijas kontrolsumma................ ;

(m) ieklauj $Sadu 1.12.-1.12.4. punktu:

“1.12. Progresivas vaditaju atbalsta sist€émas (4DAS)

1.12.1. Motora  stop/starta  sist€tma, kad  transportlidzeklis  apturéts
Game).....ccevviiiiininnnn,

1.12.2. Ekorites sist€éma bez motora stop/starta sist€mas
Game).....ccovviiiiiininnnn

1.12.3. Ekorites sist€ma ar motora stop/starta sistemu (jJa/ne).......................

1.12.4. Prognozgjosa atrumture (JA/ME).......oovverienrinneeiiniianiennnnn. s

(n) 2.1.1. punktu aizstaj ar Sadu:

“2.1.1. Ekspluatacijas profils (talie parvadajumi/talie parvadajumi (EMS)/
regionalie/ regionalie (EMS)/ pilsétvide/ municipalie/
biivnieciba)..............ocvnni. 5

(o) 3.1.4. punktu aizstaj ar $adu:

“3.1.4. Razotaja uzskaites datnes kriptografiska kontrolsumma............. ;
II dalu groza sadi:

(a) 1.1.7. punktu aizstaj ar $adu:

“1.1.7. Modelis........ccovviinnnnn. 7

(b) ieklauj $sadu 1.1.9.—1.1.13. punktu:

“1.1.9. Profesionals transportlidzeklis (ja/n€)..........coveveiiiiiiiiiiiininnn,

1.1.10. Bezemisijas lielas noslodzes transportlidzeklis
(AME). e

1.1.11. Hibridelektrisks lielas noslodzes transportlidzeklis
(AME). e

1.1.12. Dualas degvielas transportlidzeklis (ja/m€)............oovviiiiiiiiiiinn,

1.1.13. Kabine ar gulvietu
(AME) .t 7

(¢) 1.1.3. punktu aizstaj ar Sadu:

“1.2.3. Degvielas veids (dizeldegviela CI/CNG PI/LNG PL...)..............c....... 7

(d) 1.2.9. punktu aizstaj ar Sadu:

“1.2.9. Visu mehaniska transportlidzekla riepu vidgais rites pretestibas
koeficients (RRC) ..........cceevennnn. 7

(e) 1eklauj sadu 1.2.10.—-1.2.14. punktu:

“1.2.10.  Visu mehaniska transportlidzekla riepu vidéja degvielas patérina
efektivitates klase atbilstosi Regulai (EK) Nr. 1222/2009...................

1.2.11. Motora  stop/starta  sisttma, kad  transportlidzeklis  apturéts

(ame)......coviininnnn.

1.2.12. Ekorites sistema bez motora stop/starta sistémas
(ame).....coceeeviiinnnn

1.2.13. Ekorites sist€ma ar motora stop/starta sisttmu (ja/n€).......................

8



1.2.14.
®

pievieno $adu 2.-3. punktu:

Prognoz€josa atrumture (ja/ng)

“2.  Transportlidzekla CO; emisijas un degvielas paterin$ (katram lietderigas

2.1.

Maza lietderiga slodze [kg]:

slodzes/ekspluatacijas profilam)

Transportlidz

ekla videjais CO2 emisijas Degvielas patérins
atrums
Talie
parvadaju | ... km/h | ... g/km | ... g/t-km | ... g/m3-km | . I/100km | ... I/t-km | ... I/m3-km
mi
Talie
parvadaju | ... km/h | ... g/km | ... g/t-km | ... g/m3-km | ... [/100km | ... Il/t-km | ... I/m3-km
mi (EMS)
Reglorjala ..... km/h | ... g/km | ... g/t-km | ... g/m3-km | ... [/100km | ... I/t-km | ... I/m3-km
s piegades
Regionala
spiegades | . km/h | ... g/km | .. g/t-km | ... g/m3-km | . I/100km | ... I/t-km | ... I/m3-km
(EMS)
Piegades
A A km/h | ... g/km | .. g/t-km | . g/m3-km | . I/100km | ... I/t-km | ... I/m3-km

pilsétvide
Komunali
€ R km/h | ... g/km | .. g/t-km | . g/m3-km | . I/100km | ... I/t-km | .. I/m3-km
pakalpoju
mi
Bavniecib
a | km/h | ... g/km | ... g/t-km | .. g/m3-km | ... [/100km | ... I/t-km | .. I/m3-km

2.2. Raksturiga lietderiga slodze [kg]:

Transportlidz

ekla vidéjais CO2 emisijas Degyvielas patérins

atrums
Talie
parvadaju | ... km/h | ... g/km | ... g/t-km | ... g/m3-km | ... [/100km | ... I/t-km | ... [/m3-km
mi
Talie
parvadaju | ... km/h | ... g/km | .. g/t-km | .. g/m3-km | . [/100km | ... I/t-km | ... I/m3-km
mi (EMS)
Reglor_\ala ..... km/h | ... g/km | .. g/t-km | .. g/m3-km | . [/100km | ... I/t-km | ... I/m3-km
s piegades
Regionala
s piegades | .. km/h | ... g/km | ... g/t-km | .. g/m3-km | ... I[/100km | ... I/t-km | .. I/m3-km
(EMS)
Piegades
A km/h | ... g/km | ... g/t-km | .. g/m3-km | .. I/100km | ... I/t-km | .. I/m3-km

pilsétvide
Komunali
e | .. km/h | ... g/km | ... g/t-km | .. g/m3-km | .. I[/100km | ... I/t-km | .. I/m3-km
pakalpoju




:Uvniec?b ..... km/h | ... g/km | .. g/t-km | ... g/m3-km | ...
2.3. Ipatngjas CO, emisijas [gCO,/tkm]
2.4. Vidgja lietderigas slodzes vertiba [t]
2.5. Programmatiiras un lietotaja informacija
Simulacijas rika versija [X.X.X]
Simulacijas datums un laiks [-]

3. Razotaja uzskaites datnes kriptografiska kontrolsumma

)

III dalu svitro.
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IV PIELIKUMS

Regulas (ES) 2017/2400 V pielikumu groza $adi:

(1)

)

€)

4

3.1.5. punkta 4. apakSpunktu aizstaj ar Sadu:

(4) Motora dzesetaja pliismas atrumu (alternativi — spiediena atSkiribu siltummaini
motora pus€) un motora dzes€taja temperatiru iestata, izv€loties vertibu, kas ir
raksturiga izmantoSanai transportlidzekli apkart€jos standartapstaklos, kad
motoru darbina ar nominalajiem apgriezieniem un pilnu slodzi, motora
termostatam atrodoties pilnigi atvérta stavokli. Sis iestatfjums nosaka dzesétaja
standarttemperatiiru. Visos izmé&ginajumos, ko veic vienas motoru CO; saimes
viena konkréta motora sertificéSanai, dzeses sist€mas iestatijumu nemaina ne
dzeses sist€mas motora pus€, ne ari testa stenda pus€. Dzes€Sanas vielas
temperatiiru testa stenda pus€ saglaba pietickami nemainigu, izmantojot
pamatotus inZeniertehniskus risinajumus. Dzes€Sanas vielas temperatiira
siltummaina testa stenda pusé neparsniedz nominalo termostata atvérSanas
temperattru aiz siltummaina.”;

3.2. punktu groza $adi:
a)  piekto dalu aizstaj ar sadu:
Abu atsevisko NCV vidgjo vertibu, kas neatSkiras par vairak ka 440 J uz degvielas
gramu, dokumentg, izsakot to MJ/kg un noapalojot 11dz 2 Zim&m aiz komata saskana
ar ASTM E 29-06.”;
b)  pievieno $adu dalu:
“Gazes degvielam izpémuma kartd atlauta parslégSanas starp dazadu raZojumu
partiju degvielas tvertn€m; $ada gadijuma aprékina katras izmantotas degvielas
partijas NCV un dokumente lielako vertibu.”;
c) 1. tabula pedgjo rindu “Dabasgaze / PI” aizstaj ar sadu:

13

Dabasgaze / PI | Gas vai Gr ISO 6976 vai ASTM 3588”;

4.3.5.2.1. punkta septito dalu aizstaj ar Sadu:

“SeSus sasniedzamo motora apgriezienu iestatijumu papildpunktus nosaka saskana ar
Sadiem nosacijumiem:

(1) Ja dnss ir mazaks neka vai vienads ar (dn3s+5) un arT mazaks neka vai vienads
ar (dns3t5), seSus papildus sasniedzamos motora apgriezienus nosaka, dalot
katru no abiem diapazoniem, proti, vienu no nigie [idz na un otru no ng 1idz nos,
— Cetras vienadas dalas.

(2) Ja (dnzs+5) ir mazaks neka dnss un art dnss ir mazaks neka dnss, seSus papildus
sasniedzamos motora apgriezienus nosaka, dalot diapazonu no igee 11dz na tris
vienadas dalas un diapazonu no ng 11dz nosh — piecas vienadas dalas.

(3) Ja (dns3+5) ir mazaks neka dnas un ar1 dnss ir mazaks neka dnss, seSus papildus
sasniedzamos motora apgriezienus nosaka, dalot diapazonu no ige 11dz na
piecas vienadas dalas un diapazonu no ng Iidz nosp — trs vienadas dalas.”;

4.3.5.2.2. punkta otro dalu aizstaj ar $adu:
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©)

(6)

()

(8)

“Visus sasniedzama griezes momenta iestatijuma punktus pie konkréta sasniedzamo
motora apgriezienu iestatijuma punkta, kas parsniedz robezvertibu, ko nosaka pilnas
slodzes griezes momenta vértiba $aja konkrétaja sasniedzamo motora apgriezienu
iestatfjumu punkta, atnemot 5 % no Tmax overall, aizstdj ar vienu sasniedzama griezes
momenta iestatljuma punktu pie pilnas slodzes griezes momenta S$aja konkrétaja
sasniedzamo motora apgriezienu iestatijuma punkta. Katru no Siem iestatijuma
aizstajejpunktiem mera tikai vienu reizi FCMC testa seciba, kas noteikta atbilstosi
4.3.5.5. punktam. Sasniedzama griezes momenta iestatijumu punktu noteikSana
paradita 2. att€la dotaja pieméra.”;

5.1. punkta pirmo dalu aizstaj ar Sadu:

“Motora kopgjo darbu cikla vai noteikta perioda nosaka, izmantojot motora jaudas
registrétas vertibas, kas noteiktas saskana ar $a pielikuma 3.1.2. punktu un ANO
EEK Noteikumu Nr. 49 06. redakcijas 4. pielikuma 6.3.5. un 7.4.8. punktu.”;

5.3.3.1. punkta 4. tabulas p&dgjo rindu “Dabasgaze/PI’” aizstaj ar sadu:

Dabasgaze / Pl Gas vai Gr 45,17

6.1.8. punkta otro dalu zem virsraksta aizstaj ar Sadu:
“So vértibu noapalo 1idz 2 zZimém aiz komata saskana ar ASTM E 29-06.”;
2. papildinajuma 1. dalu groza $adi:

a) rindu “3.2.2.2.” aizstaj ar $adu:

“3.2.2.2.

Lielas noslodzes transportlidzekli: ;
dizeldegviela/benzins/LPG/NG/etanols
(ED95)/etanols (E85)*

)

(10)

b) rindu “3.2.17.8.1.0.2.” svitro;
c¢) informacijas dokumenta papildinajuma ieklauj $adu 4.4. punktu:

“4.4. Standartdegvielas veids (standartdegvielas veids, ko izmanto test€Sana
atbilsto$i Komisijas Regulas (ES) 2017/2400 V pielikuma 3.2. punktam)”;

3. papildinajumu groza sadi:
a) ieklauj §adu 1.7.3. punktu:

“1.7.3. Griezes momenta vértibas ar pielaides diapazonu saistiba ar 1.7.1. un
1.7.2. punkta min&to atsauci uzskata par vienadam. Pielaides diapazons ir +20 Nm
vai 2 % no cilmes motora griezes momenta pie konkrétiem motora apgriezieniem,
izmantojot lielako vertibu.”;

b) 1.8.1. punktu aizstaj ar §adu:

“1.8.1. CO; cilmes motora brivgaitas apgriezieni, nige, kurus raZotajs,
iesniedzot sertifikacijas pieteikumu, deklargjis informacijas dokumenta saskana ar $a
pielikuma 2. papildinajuma 3.2.1.6. punktu, ir vienadi vai mazaki neka visiem tas
pasas CO; saimes motoriem.”;

4. papildinajumu groza $adi:
a) 4. punktu groza $adi:

1) pirmo dalu aizstaj ar $adu:
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(11)

(15)

“Test€jamo motoru minimalo skaitu, ncop,min, katra motoru CO, saim& nosaka, dalot
NCoPbase ar NCOP,fam, Kur abas $is vertibas ir noteiktas saskana ar 2. punktu. legiito
ncop,min rezultatu noapalo 11dz veselam skaitlim. Ja iegiita ncop,min Vertiba ir mazaka
neka 4, izmanto vertibu 4; ja ta ir lielaka neka 19, izmanto vertibu 19.”;

i1) piektaja dala 3) apakSpunkta treSo teikumu aizstaj ar Sadu:

NCV gazes standartdegvielam (G2s/Gr, LPG B degviela) aprékina saskana ar §a
pielikuma 1. tabula noraditajiem piemerojamajiem standartiem, izmantojot degvielas
analizi, ko iesniedzis gazes standartdegvielas piegadatajs;”

b) 8. punktu aizstaj ar sadu:
“8. lerobeZojums viena atseviska testa atbilstibai

Dizelmotoriem robezvertibas viena atseviska testeéta motora atbilstibas novertéSanai
ir sasniedzama veértiba, kas noteikta saskana ar 6. punktu, + 4 %.

Ar gazi darbinamiem motoriem robezvertibas viena atseviSska test€ta motora
atbilstibas novertéSanai ir sasniedzama vertiba, kas noteikta saskana ar 6. punktu, +
5%.7;

5. papildinajuma 1. punktu groza $adi:

a) pirmas dalas iii. punktu aizstaj ar $adu:

(154

iii. stabilizacijas faze. Péc tam, kad ir pabeigta iesildiSana vai neobligata
iesildiSanas faze (v), motoru 130 + 2 sekundes darbina ar minimalu lietotaja
pieprasijumu (brivgrieSana) pie motora apgriezieniem nprer Un ar atslégtu ventilatoru
(Nfan_disengage < 0,75 * Nengine * T'fan). Pirmas 60 + 1 §1 perioda sekundes uzskata par
stabilizacijas periodu, kura laika motora faktiskos apgriezienus notur £ 5 min!
robezas no npref;”
b) otras dalas apzim&jumos p&dgjo rindu “rr.n” aizstdj ar sadu:
“I'fan attieciba starp motora puses ventilatora sajiiga atrumu un klokvarpstas
atrumu”;

6. papildinajumu groza sadi:
a) 1.1. punktu aizstaj ar sadu:
“l1.1. raZotaja nosaukums vai precu zime;”
b) 1.5. un 1.5.1. punktu aizstaj ar Sadiem:

“1.5. Gadijuma, ja sertifikaciju saskana ar So regulu pieskir vienlaicigi ar tipa
apstiprinajumu motoram ka atseviskai tehniskai vienibai saskana ar Regulu (ES) Nr.
582/2011, mark&jums atbilstosi 1.4. punkta prasibam drikst sekot Regulas (ES) Nr.
582/2011 I pielikuma 8. papildinajuma noteiktajam mark&umam, tos atdalot ar ““/”.

1.5.1. Sertifikacijas zZimes piemérs un izmeéri (kopigs mark&jums)

3

% 620 22 az3mm
D C 0004/00E 0004 _:
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Sada motoram piestiprinata sertifikacijas zime norada, ka attiecigais tips ir sertificéts
Polija (e20) saskana ar Regulu (ES) 582/2011. “D” nozimé “dizelmotors”, tam seko
“C”, kas norada emisiju posmu, un tam seko cetri cipari (0004), kurus apstiprinataja
iestade pieskirusi motoram ka pamata apstiprinajuma numuru saistiba ar Regulu (ES)
582/2011. Péc slipsvitras pirmie divi cipari norada kartas numuru, kas pieskirts
jaunakajam §is regulas tehniskajam grozijumam, kam seko burts “E” motora
gadijuma, kam seko Cetri cipari, kurus apstiprinataja iestade pieskirusi sertifikacijas
noliika saskana ar So regulu (“bazes apstiprindjuma numurs” saskana ar So regulu).”;

c) 2.1. punktu aizstaj ar sadu:
“2.1. Motoru sertifikacijas numurs sastav no $adiem elementiem:

eX*YYYY/YYYY*ZZ727/777Z*E*0000*00

1.dala 2.dala 3.dala Papildu burts 3. | 4. dala 5. dala
dala
Noradita HDV CO, Jaunaka grozosa | E - motors Pamata Paplasinajums
sertifikatu sertifikacijas | regula sertifikacijas | 00”;
izdevusi valsts | regula (zzz2/7772) numurs
(2017/2400) 0000
(16) 7. papildinajumu groza sadi:
a) sadala “Definicijas” 1. punktu aizstaj ar sadu:
(1) “Parametra ID”: wunikalais identifikators, ko simulacijas rika izmanto

konkrétam ievades parametram vai ievades datu kopai.”;
b) 1. tabulu groza $adi:

treSo rindu “TechnicalReportld” zem virsraksta un ped€jo rindu “FuelType” aizstaj
ar $adam:

“CertificationNumber P202 token [-]
) Atlautas vértibas: "Diesel CI", "Ethanol CI", "Petrol
FuelType P193 string [-] "
PI", "Ethanol PI", "LPG PI", "NG PI", "NG CI"”;
(17) 8. papildinajuma 8.1. punktu aizstaj ar §adu:

“8.1. Ja sakotngji registrétas pilnas slodzes liknes motora apgriezienu registréSanas
frekvence ir mazaka neka 6, konverté€Sanu izvades datiem veic ar dota iestatijuma
punkta aritmétisku vidgjoSanu +4 min! intervalos, pamatojoties uz pilnas slodzes
liknes ievadu sakotngji registrétaja izSkirtsp&ja. Ja sakotngji registrétas pilnas slodzes
liknes motora apgriezienu registréSanas frekvence ir lielaka neka vai vienada ar 6,
konvertéSanu veic ar linearu interpolaciju, pamatojoties uz pilnas slodzes Iiknes
ievadu sakotngji registrétaja izskirtsp&ja.”
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V PIELIKUMS

Regulas (ES) 2017/2400 VI pielikumu groza $adi:

(1)

2

€)

(4)

©)

(6)

(7)

®)

)

3.1.2.1. punkta ceturto dalu zem virsraksta aizstaj ar §adu:

“Kopgjais testéSanas laiks vienai atseviskai parnesumu karbai un parnesumam
nedrikst parsniegt vairak ka 5 reizes viena parnesuma faktisko test€Sanas laiku
(vajadzibas gadijuma pielaujot atkartotu parnesumu karbas test€Sanu mérjjumu vai
iekartas kludas del).”;

3.3.8.2. punkta otro teikumu aizstaj ar sadu:

“Katram izmeritajam darba punktam visa griezes momenta zuduma sérija izmeéritais
un vidgjas vertibas izteiktais griezes moments pie ieejas varpstas drikst atSkirties no
griezes momenta iestatijuma mazak neka par =5 Nm vai mazak par £ 0,5 % —
atkariba no ta, kura vertiba ir lielaka.”;

5.1.6.2.2.4. punkta 1) apakSpunktu aizstaj ar $adu:

(1) no slodzes neatkarigo griezes momenta zudumu visai parnesumu karbai,
tostarp paléninatajam, méra, ka noteikts 3.1. punkta par parnesumu karbas
test€Sanu viena no augstakajiem parnesumu karbas parnesumiem:

=T iz
= Ilin,withret ,

8.1.2. punkta treSo dalu aizstaj ar $adu:

“X aizstaj ar 1,5 % attieciba uz SMT/AMT/DCT parnesumu karbam un 3 % attieciba
uz APT parnesumu karbam vai parnesumu karbam ar vairak neka diviem
parslédzamiem berzes sajigiem.”;

2. papildinajumu groza §adi:

a) Informacijas dokumenta par parnesumu karbu titullapa vardus “Parnesumu karbas
tips:” aizstaj ar vardiem “Parnesmumu karbas tips / saime (ja vajadzigs):”;

b) 1. dala 0.0.—0.9. punktu svitro;
3. papildinajumu groza sadi:

a) Informacijas dokumenta par hidrodinamisko griezes momenta parveidotaju (7C)
titullapa vardus “7C tips:” aizstaj var vardiem “7C tips / saime (ja vajadzigs):”;

b) 1. dala 0.0.—0.9. punktu svitro;
4. papildinajumu groza $adi:

a) Informacijas dokumenta par griezes momenta parvadiSanas citam sastavdalam
(OTTO) titullapa vardus “OTTC tips:” aizstaj var vardiem “OTTC tips / saime (ja
vajadzigs):”;

b) 1. dala 0.0.-0.9. punktu svitro;
5. papildinajumu groza $adi:

a) Informacijas dokumenta par parvadmehanisma papildu sastavdalam (4DC)
titullapa vardus “ADC tips:” aizstaj var vardiem “ADC tips / saime (ja vajadzigs):”;

b) 1. dala 0.0.-0.9. punktu svitro;
7. papildinajumu groza $adi:
a) 1.1. un 1.2. punktu aizstaj ar sadiem:

15



“1.1. razotaja nosaukums vai precu zZime

1.2 Marka un tipa identifikacijas norade, kas registréta informacija, kura minéta $a
pielikuma 2.-5. papildinajuma 0.2. un 0.3. punkta”;

b) 1.4. punkta 1. tabulas pirmo rindu aizstaj ar sadu:

«

G Parnesumu karba”;

c¢) 1.5. punktu aizstaj ar sadu:

“1.5. Sertifikacijas zimes piemeérs

1@20] =
00G 0004 :

Iepriek§ redzama sertifikacijas zime, ko piestiprina parnesumu karbai, griezes
momenta parveidotajam (7C), griezes momenta parvadiSanas citai sastavdalai
(OTTC) un parvadmehanisma papildu sastavdalai (4DC), norada, ka atbilstigi Sai
regulai attiecigais tips ir apstiprinats Polija (e20). Pirmie divi cipari (00) apzimé
kartas numuru, kads ir §is regulas jaunakajiem tehniskajiem grozijumiem. Nakamais
apzimé&jums norada, ka sertifikats pieskirts parnesumu karbai (G). Pedgjie Cetri cipari
(0004) ir tie, kurus apstiprinataja iestade pieskir parnesumu karbai ka apstiprinajuma
pamatnumuru.”;

d) 2.1. punktu aizstaj ar sadu:

“2.1. Parnesumu karbas, griezes momenta parveidotaja, griezes momenta
parvadiSanas citas sastavdalas un parvadmehanisma papildu sastavdalas sertifikacijas
numura ietver $adu informaciju:

exX*YYYY/YYYY*ZZZ2/7777*E*0000*00

1.dala 2. dala 3. dala Papildu burts 3. | 4.dala 5. dala
dala
Norade par HDV CO, Jaunaka grozo$a | Sk.3a Pamata Paplasinajums
valsti, kas sertifikacijas | regula papildindjuma 1. | sertifikacijas | 00”;
izdevusi regula (zzzz/7772) tabulu numurs
sertifikatu (2017/2400) 0000
(10) 12. papildinajumu groza $adi:

a) 1. tabulu aizstaj ar §adu:
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“1. tabula

levades parametri “Transmission/General”

Parametra nosaukums |Parametra| Tips |Meérvieniba Apraksts/atsauce
ID
Manufacturer P205 token [-]
Model P206 token [-]
CertificationNumber P207 token [-]
. Datums un laiks, kad izveidota sastavdala —
Date P208 |dateTime [-]
kontrolsumma
AppVersion P209 token [-]
L . Atlautas vértibas®: "SMT", "AMT", "APT-S", "APT-
TransmissionType P0O76 string [-] p
. . . Atlautas vértibas: "Option 1", "Option 2", "Option
MainCertificationMethod P254 string [-]

3", "Standard values"

IDCT deklaré ki AMT parnesumu karbas veidu”;

b) 4. tabula treso rindu “TechnicalReportld” zem virsraksta aizstaj ar sadu:

"'CertificationNumber‘ P212 ‘token ‘ [-]

’

¢) 6. tabula treso rindu “TechnicalReportld” zem virsraksta aizstaj ar sadu:

"'CertificationNumber‘ P222 ‘token ‘ [-]

’

d) 8. tabula treso rindu “TechnicalReportld” zem virsraksta aizstaj ar $adu:

”

"CertificationNumber‘ P227 ‘token ‘ [-]
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VI PIELIKUMS

Regulas (ES) 2017/2400 VII pielikumu groza sadi:

(1)

2

3)

“4)

©)

(6)

(7

4.3. punkta otro teikumu zem virsraksta aizstaj ar Sadu:

“Talakai apstradei ar simulacijas riku griezes momenta zuduma rezultatus papildina
saskana ar 4.4.8. punktu un formate saskana ar 6. papildinajumu.”;

4.4.1. punkta pirmajai dalai zem virsraksta pievieno $adu teikumu:
“Griezes momenta mérijumu secibu veic un registré divas reizes.”;
4.4.2. punkta dalu zem virsraksta aizstaj ar sadu:
“Katras atseviskas koordinatas mérijuma ilgums ir 5-20 sekundes.”;
4.4.3. punkta pirmo dalu zem virsraksta aizstaj ar $adu:
“Katras koordinatas vértibas, kas saskana ar 4.4.2. punktu registrétas 5-20 sekunzu
intervala, vidgjo, lai iegttu vidgjo aritmétisko vertibu.”;
4.4.5.1. punktu aizstaj ar sadu:

“4.4.5.1. Katras koordinatas (5-20 s intervals) vid€joto atruma vertibu novirze
no iestatitas vertibas izejas atrumam nedrikst bt lielaka par £ 5 apgr./min.

4.4.8.5. punktu aizstaj ar $adu:

“4.4.8.5. Dubultass gadijuma no ievades puses vienas ass testa rezultatiem
aprékina kop&jo griezes momenta zuduma karti abam asim. Pieskaita ar1 ievades
griezes momentus.”;

Tloss,rep,tdm = Tloss,rep,l + Tloss,rep,z
Tin,tdm =Ilip1 + Tin,z

",
)

6.2.1. punkta 2. att€lu aizstaj ar Sadu:
“2. attels

Atruma griezes momenta diapazons ar CO: emisijam un degvielas patérinu
saistito Ipasibu atbilstibas testéSanai
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(8)

)

(10)

(11)

NE ARG 1 = mazs atrums / liels griez. mom.
L 2=mazs atrums / vidéjs griez. mom.
3 = mazs atrums / mazs griez. mom.
[— 3 4 = vidéjs atrums / liels griez. mom.
_-\ 5 = vidéjs atrums / vidéjs griez. mom

F \ 1 6 = vidéjs atrums / mazs griez. mom.
' \ o e 7 = liels atrums/ liels griez. mom.

e < 8 = liels atrums / vidé&js griez. mom.

9 = liels atrums / mazs griez. mom.

mazs griez. mom. vid. griez. mom. liels griez. mom.
N
H

mazs atrums | vidéjs atrums liels atrums

6.4.1. punkta a) un b) apakSpunktu aizstaj sadiem:

13

(a) ja saskana ar 6.1. punkta a) vai b)apakSpunktu ir veikts griezes momenta
merjums, testeétas ass videjais lietderibas koeficients ar CO; emisijam un
degvielas pat€rinu saistito sertificeto Tpasibu atbilstibas procediira nedrikst bt
vairak ka 1,5 % SR astm un 2,0 % visam pargjam asu virkném zem tadas ass
attieciga videja lietderibas koeficienta, kurai ir tipa apstiprinajums;

(b) ja saskana ar 6.1. punkta c) apakSpunktu ir veikts pretestibas momenta
meérfjjums, testétds ass pretestibas moments ar CO> emisijam un degvielas
patérinu saistito sertific€to Ipasibu atbilstibas procediira nedrikst biit zemaks ka
attiecigais tadas ass pretestibas moments, kurai ir tipa apstiprindjums, vai ta
nedrikst parsniegt 2. tabula noradito pielaidi.”;

2. papildinajumu groza §adi:

a) Informacijas dokumenta par asi titullapa vardus “Ass tips:” aizstaj var vardiem
“Ass tips / saime (ja vajadzigs):”;

b) 1. dala 0.0.—0.9. punktu svitro;
4. papildinajuma 3.1. punktu groza $adi:
a) punkta g) apakSpunktu aizstaj ar sadu:

“g) plakana zobrata diametrs (+1,5 %/ —8 % attieciba pret lielako ras€juma
diametru);”

b) punkta 1) apakSpunktu aizstaj ar §adu:

“l)  ass katras parnesuma pakapes parnesumskaitlis diapazona lidz 2, kameér
mainas tikai viena parnesuma pakape;”

¢) punkta p) apakSpunktu svitro;

5. papildinajumu groza $adi:
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a) 1.1. punktu aizstaj ar sadu:

“l.1. Razotaja nosaukums vai precu zime.”;

b) 2.1. punktu aizstaj ar sadu:

“2.1. Sertifikacijas numurus asim veido sadi:

eX*YYYY/YYYY*Z2Z2Z77/727277*1.*0000*00

1.dala 2. dala 3.dala Papildu burts 3. 4. dala 5. dala
dala
Norade par HDV CO; Jaunaka L =ass Pamata Paplasinajums
valsti, kas sertifikacijas | grozosa regula sertifikacijas | 00”;
izdevusi regula (z2z2/72272) numurs
sertifikatu (2017/2400) 0000
(12) 6. papildinajumu groza sadi:

a) sadala “Definicijas” 1. punktu aizstaj ar sadu:

“(1)

“Parametra ID”:

unikalais

identifikators, ko simulacijas rika izmanto
konkrétam ievades parametram vai ievades datu kopai.”;

b) 1. tabula treso rindu “TechnicalReportld” zem virsraksta aizstaj ar sadu:

”CertificationNumber‘

P217

‘token ‘ [-]

”
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VII PIELIKUMS

Regulas (ES) 2017/2400 VIII pielikumu groza $adi:

(1)

2)

€)

(4)

©)

(6)

(7

(8)

3. punkta otro dalu zem virsraksta aizstaj ar sadu:

“Transportlidzekliem, kas nav kada saimé, izmanto CaAdeciarea Standartvertibas, ka
aprakstits $a pielikuma 7. papildinajuma. Sada gadijuma aerodinamiskas pretestibas
ievades datus nesniedz. Simulacijas riks standartvertibas pieskir automatiski.”;

3.3.1. un 3.3.2. punktu aizstaj ar Sadiem:

“3.3.1. Transportlidzekla Sasija atbilst standarta virsbiives vai puspickabes
izmériem, ka noteikts $a pielikuma 4. papildinajuma.

3.3.2. Transportlidzekla augstums, kas noteikts saskana ar 3.5.3.1. punkta
vii) apakSpunktu, atbilst ierobezojumiem, kas noteikti §a  pielikuma
3. papildinajuma.”;

3.3.7. punkta iii) apakSpunktu aizstaj ar Sadu:

“ii1) riepas piesiiknétas Iidz augstakajam spiedienam, ko noradijis riepas razotajs, ar
pielaidi + 0,2 bar.”;

3.5.3.1. punkta vii) apakSpunktu aizstaj ar sadu:

“vii) Transportlidzekla izkartojuma parbaude attieciba uz augstumu un geometriju,
motoram darbojoties. Transportlidzekla maksimalo augstumu nosaka, mérot
furgona/puspiekabes Cetros stiiros.”;

3.5.3.2. punkta p&c pirmas dalas zem virsraksta pievieno $adu teikumu:

“Ja visa posma nav iesp&jams noturét lielu atrumu, piem., parak asu likumu dgl, ir
atlauts novirzities no mérka atruma prasibas ltkumos, tostarp to tuvuma esosajos
taisnajos posmos, kuros notiek transportlidzekla paléninaSanas un paatrinaSanas.

Novirzém jabiit pec iesp€jas mazakam.

Alternativi iesildiSanas posmu var veikt uz tuvuma esosa cela, ja atrumu 90 % no
iesildiSanas laika var noturét + 10km/h diapazona no meérka atruma. IesildiSanas
posma dalu, kuru brauc, lai no cela nokliitu testa trases dikstaves zona, kur veic
griezes momenta mériericu nullstavokla iestatiSanu, ieskaita 3.5.3.4. punkta
noteiktaja iesildisanas posma. Sai dalai vajadzigais laiks nedrikst parsniegt
20 mindtes. IesildiSanas posma atrumu un laiku registré ar merierici.”;

3.5.3.4. punktu aizstaj ar sadu:

“3.5.3.4. Ar liela atruma testa mérka atrumu veic vél vienu iesildiSanas posmu,
kas ilgst vismaz 10 miniites, attieciga gadijuma braucot no cela uz testa trases
dikstaves zonu, kur veic griezes momenta mériericu nullstavokla iestatiSanu. Saskana
ar So punktu veiktais iesildiSanas posms nav ilgaks ka 20 minites.”;

3.6.5. punkta d) apakSpunktu aizstaj ar Sadu:
“d) ir mainita aerodinamiskas pretestibas saime.”;
3.9. punktu groza Sadi:
a) virsrakstu aizstaj ar $adu:
“Aerodinamiskas pretestibas priekSapstrades rika ievades dati”;

b) otraja dala zem virsraksta pirmo teikumu aizstaj ar $adu:
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“Detalizé€tu aprakstu par pieprasitajiem datu formatiem, ievades datn€m un
vert€Sanas principiem var atrast aerodinamiskas pretestibas priekSapstrades rika
tehniskaja dokumentacija.”;

9) 2. tabulu groza sadi:

ceturto rindu “Transportlidzekla pilna masa” un desmito rindu “Parnesumu karbas
veids” zem virsraksta aizstaj ar Sadam:

“Transportlidzekla
pilna masa

[ke]

transportlidzekla pilna masa kravas automobilim ar kravas nodalfjumu vai
vilcgjam (bez piekabes vai puspiekabes)

Parnesumu karbas
veids

[-]

manuala vai automatiska parnesumu karba: “SMT”, “AMT”, “DCT”,

automatiska parnesumu karba ar griezes momenta parveidotaju: “APT””;

(10) 4. tabulas virsrakstu aizstaj ar sadu:

“4. tabula. Aerodinamiskas pretestibas prieksapstrades rika ievades dati — meriSanas
posma konfiguracijas datne”;

(11) 3.10.1.1. punkta xi) apakSpunktu aizstaj ar sadu:

“xi) sekmiga motora apgriezienu vai attiecigi kardana apgriezienu ticamibas
parbaude:

Motora apgriezienu parbaude liela atruma testam:

. . (Vhms.avrg — 03)
30 - lgear " laoxls " mﬁ'ﬂ;"‘g

{(1-002)=n y
YaynrsfHS ™ T srgils

. {vhm,rzvrg + 03}

30-i S
gear axiE
< 3.6 - (1 + 0.02)
YaynrefHs " T
. ’ Vhms,avrg
30- lgear ~laxle ~ 3.6
Taynavrg = -
% g Nengavrg " T
n
1
Yaynrer.HS = EZ Tdyn.avrg,j

j=1
kur:
Lgear = parnesumskaitlis parnesumam, kas izmantots liela atruma testa

-1
Laxle = ass parnesumskaitlis [-];
Vhms,avrg = transportlidzekla vid€jais atrums (liela atruma meériSanas

posma) [km/h];
Heng, s = motora apgriezienu centralais slidoSais vidgjais 1 s (liela
atruma mériSanas posma) [apgr./min];

Neng,avrg = motora apgriezieni (liela atruma meriSanas posma) [apgr./min.];
Fdyn,avrg = vidgjais efektivais rites radiuss viena liela atruma

meériSanas posma) [m];
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FdynrefHS = atsauces efektivais rites radiuss, kas aprékinats no visiem
derigajiem liela atruma meériSanas posmiem (skaits = n) [m].
Motora apgriezienu parbaude maza atruma testam:

. . (Vims.avrg — 0.5)
30- lgarzr *loxie WE;‘E

' 1:'1 - ﬂ.ﬂZ} = Nang.fi
B g.float
L dynrefLS1/LE2 m

{v!ms,rzz:rg + 05}

30-i o P
gear axiE
< 3.6 - (1 +0.02)
Taynreflsijisz T
. . vlms,avrg
30- lgear " laxie * 3.6
Tayn,avrg = -
Neng,avrg ™ T
T
1

Tdynrer.L51/L52 = ;Z Tayn.avrg,j

Jj=1
kur:
igear = parnesumskaitlis parnesumam, kas izmantots maza atruma testa [-];
Laxle = ass parnesumskaitlis [-];
Vims,avr = transportlidzekla vid€jais atrums (maza atruma meériSanas posma),

,avrg g

[km/h];
Heng float = motora apgriezienu centralais slidoSais vidgjais X,s sekundes, laika

baze (maza atruma méerisanas posma), [apgr./min];
HNeng,avig = motora apgriezieni (maza atruma mériSanas posma) [apgr./min.];
Xns = laiks, kas vajadzigs, lai nobrauktu 25 metrus ar mazu atrumu, [s];
Fdyn,avrg = vidgais efektivais rites radiuss viena maza atruma meriSanas

posma, [m];
rawmrefLsyLs2=  atsauces efektivais rites radiuss, kas aprékinats no visiem

derigajiem meriSanas posmiem, kur veikts 1. maza atruma tests vai

2. maza atruma tests (skaits = n), [m].

Kardana apgriezienu ticamibas parbaudi veic 11dzigi, izmantojot formulu neng 15, ko
aizvieto ar neara s (kardana apgriezienu centralais slidoSais vidgjais 1 s liela atruma
meériSanas posma), un formulu zengfloar, kO aizvieto ar neardfoar (kardana apgriezienu
centralais slidoSais vid&jais, ja laika baze ir Xus sekundes, maza atruma meériSanas

posma), un igeqr Vertibu iestatot uz 1.”;

(12) 3.11. punkta otro dalu zem virsraksta aizstaj ar §adu:

“Vairakas deklarétas Ca Adeciarea VETtibas var izveidot, pamatojoties uz vienu izmerito

CaAer (0), ja ir izpilditi 5. papildinajuma 4. punkta noteiktie saimes nosacijumi.”;
(13) 2. papildinajumu aizstaj ar Sadu:
“2. papildinajums

Informacijas dokuments par aerodinamisko pretestibu

Apraksta lapas Nr.: lzdevums:
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lzdeva:
Grozijums:

saskana ar ...

Aerodinamiskas pretestibas tips vai saime (ja attiecas):

Vispariga piezime. Simulacijas rika ievades datiem nosaka elektroniskas datnes formatu, ko var

izmantot, lai importétu datus simulacijas rika. Simulacijas rika ievades dati drikst atskirties no datiem,

kas pieprasiti informacijas dokumenta , un otradi (janosaka). Datu datne jo Tpasi ir vajadziga gadijumos,

kad japastrada tadi dati ka lietderibas kartes (parsitisana/ievade nav javeic manuali).

0.0.
0.1.
0.2.
0.3.
0.4.
0.5.
0.6.

0.7.
0.8.

VISPARIGA INFORMACIJA

Razotaja nosaukums un adrese

Marka (razotaja tirdzniecibas nosaukums)

Aerodinamiskas pretestibas tips (saime, ja attiecas)
Komercnosaukums(-i) (ja pieejams)

Tipa identifikacijas lidzekli, ja mark&ums ir uz transportlidzekla

Sastavdalu un atseviSku tehnisku vienibu gadijuma — sertifikacijas zimes atraSanas
vieta un piestiprinaSanas veids

Montazas riipnicas(-u) nosaukums(-i) un adrese(-s)
Razotaja parstavja vards un uzvards / nosaukums un adrese

1. DALA

(CILMES) AERODINAMISKAS PRETESTIBAS UN AERODINAMISKAS PRETESTIBAS TIPA GALVENIE
PARAMETRI AERODINAMISKAS PRETESTIBAS SAIME

| Cilmes aerodinamiska

pretestiba|Saimes elements |

| vai aerodinamiskas pretestibas

tips| #1 | #2 | #3 |

1.0.

1.1.0.
1.1.1.
1.2.0.
1.2.1.
1.2.2.
1.2.3.
1.2.4.
1.2.5.
1.2.6.

IPASA INFORMACIJA PAR AERODINAMISKO PRETESTIBU
TRANSPORTLIDZEKLIS

HDYV grupa atbilstigi HDV CO> shémai

Transportlidzekla modelis

Asu konfiguracija

Transportlidzekla maks. pilna masa

Kabines linija

Kabines platums (maks. vertiba Y ass virziena)

Kabines garums (maks. vertiba X ass virziena)

Jumta augstums
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1.2.7.
1.2.8.
1.2.9.
1.2.10.

1.2.11.
1.2.12.

1.3.
1.4.
L.5.

Garenbaze
Kabines augstums virs ramja
Ramja augstums

Aerodinamikas piederumi vai papildierices (piem., jumta spoileris, sanu pagarinataji,
sanu plusmvirzi, sanu sparni)

Riepu izméri, prieksgja ass

Riepu izmeri, dzenosa(-as) ass(-is)

Virsbiives specifikacijas (atbilstigi virsbtives standarta definicijai)
(Pus)piekabes specifikacijas (atbilstigi (pus)piekabes standarta specifikacijai)

Saimi noteicoSie parametri atbilstigi pieteikuma iesniedz&ja aprakstam (cilmes
kriteriji un atskirigie saimes kriteriji)

PIELIKUMU SARAKSTS

Nr.

1
2

Apraksts lzdoSanas datums

Informacija par testa apstakliem

Informativa dokumenta 1. pielikums

Informacija par testa apstakliem (ja attiecas)

1.1. Testa trase, kura veikts tests:
1.2. Transportlidzekla kop&ja masa mérijuma bridi [kg]:
1.3. Transportlidzekla maksimalais augstums mérijuma bridi [m]:
1.4. Vidgjie apkartgjie apstakli, veicot pirmo maza atruma testu [°C]:
L.5. Vidgjais transportlidzekla atrums, veicot liela atruma testus [km/h]:
1.6. Pretestibas koeficienta (Cy) reizinajums ar Ske€rsgriezuma laukumu (A.) nulles
sanvéja apstaklos CaAdc(0) [m?]:
1.7. Pretestibas koeficienta (Cy) reizinajums ar Skérsgriezuma laukumu (4.) vidgjos
sanvéja apstaklos, veicot nemainiga atruma testu CaAc(f) [m?]:
1.8. Vidgjais novirzes lenkis, veicot nemainiga atruma testu S [°]:
1.9. Pazinota aerodinamiskas pretestibas vertiba Ca-Adeciarea [M?]:
1.10.  Aerodinamiskas pretestibas priekSapstrades rika versijas numurs”;
(14) 3. papildinajuma 7. tabula sesto rindu “9. transportlidzeklu grupa” zem
virsraksta aizstaj ar $adu:
“g, lidzigas vértibas ka kravas automobilim ar kravas nodalijumu, kuram ir tada
pati transportlidzekl|a pilna masa (1., 2., 3. vai 4. grupa)”;
(15) 4. papildinajuma 15. tabulas virsrakstu aizstaj ar §adu:
“Standarta puspiekabes ST1 specifikacijas”;
(16) 5. papildinajumu groza $adi:

a) 3. punktu svitro;
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b) 5.5. tabulu groza sadi:
1) dalu virs 16. tabulas aizstaj ar §adu:

“5.5. Deklaréto vértibu CgAdeciarea var izmantot, lai izveidotu saimes citas
transportlidzekla klas@s, ja ir izpilditi $a papildinajuma 5. punkta minétie saimes
kritériji, pamatojoties uz noteikumiem 16. tabula.”;

i1) 16. tabula pedgjo rindu “16. transportlidzeklu grupa” aizstaj ar $adu:

Transportlidzeklu grupa 9 + 0,3 m?2 Transportlidzekju grupai, kurai pieméro
“16 parnesi, jabut atbilstigai transportlidzekla
' pilnai masai. Atlauta jau parnesto vértibu
parnese.”;
(17) 6. papildinajuma 2. punktu groza $adi:

(18)

(19)

a) treSo teikumu aizstaj ar sadu:

Ja visos veiktajos testos izmérita Cq Aer (0) vertiba ir lielaks neka Cu * Adeciared
vertiba, kas deklaréta cilmes transportlidzeklim, plus 7,5 % pielaides diapazona,
piemero §1s regulas 23. pantu.”;

b) pievieno §adu dalu:

“Ca Aer (0) vertibas aprékinaSanai izmanto cilmes aerodinamiskas pretestibas
priekSapstrades rika versiju saskana ar $a pielikuma 2. papildinajuma 1. pielikumu.”;

7. papildinajuma 2. punktu virs 19. tabulas aizstaj ar $adu:

“2. Transportlidzeklu konfiguracijam “ar kravas nodalifjumu + piekabe” kopgjo
aerodinamiskas pretestibas vertibu aprékina ar simulacijas riku, kravas automobila ar
kravas nodaltjumu vertibai Cy * Aqeciarea pieskaitot piekabes ietekmes raditas starpibas
standartveértibas, ka noteikts 19. tabula.”;

8. papildinajumu groza $adi:
a) 1.1. punktu aizstaj ar sadu:
“1.1. Razotaja nosaukums vai precu zime.”;
b) 1.5. punkta treSo teikumu aizstaj ar sadu:

“Mark&jumiem, etiketem, plaksnitem vai uzlimém jabut izturigam, lai saglabatos
visu kabines ekspluatacijas laiku, ka ar1 to tekstam jabut skaidri salasamam un
neizdzéSamam.”;

c) 2.1. punktu aizstaj ar sadu:
“2.1. Sertifikacijas numurus attieciba uz aerodinamisko pretestibu veido sadi:
eX*YYYY/YYYY*ZZZZ/Z2ZZ7*P*0000*00

1. dala 2.dala 3.dala Papildu burts 3. dala 4. dala 5. dala
Norade HDV CO, Jaunaka P = aerodinamiska pretestib | Pamata Paplasinajum
par valsti, | sertifikacija | grozosa a sertifikacija | s 00”;

kas s regula regula s numurs

izdevusi (2017/2400 | (z2zz2/222Z 0000

sertifikat | ) )

u
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(20) 9. papildinajumu aizstaj ar sadu:

levads

“9. papildinajums

Simulacijas rika ievades parametri

Saja pielikuma ieklauts saraksts, kura ir parametri, ko transportlidzekla raZotajs
norada ievadiSanai simulacijas rika. Piemérojama XML shéma, ka ar1 datu piemeéri ir
pieejami specialaja elektroniskaja izplatiSanas platforma.

XML automatiski generé acrodinamiskas pretestibas prieckSapstrades riks.

Definicijas

(1) “Parametra ID”: unikalais identifikators, ko simulacijas rika izmanto
konkrétam ievades parametram vai ievades datu kopai.

(2) “Tips”: ir parametra datu tips

integer

double,

(3) “Mervieniba” ...

X...

ISO8859-1 kod&juma rakstzimju sekvence

ISO8859-1 kodejuma rakstzimju sekvence, bez nedrukajamas
sakuma/beigu rakstzimes

datums un laiks, izmantojot UTC laiku, $ada formata:
YYYY-MM-DDTHH:MM:SSZ, kur ar burtiem slipraksta
apzimé  fiks€tas  rakstzimes, pieméram, “2002-05-
30T09:30:10Z2”

vertiba, kuras datu tips ir vesels skaitlis, bez nullem skait]la
sakuma, pieméram, “1800”

(I3

dalskaitlis ar tieSi X cipariem aiz decimalzimes (*,”) un bez
nullem skaitla sakuma, pieméram, “double, 2”: “2345,67”;
“double, 4”: “45,6780”

ir parametra fiziska mérvieniba.

Ievades parametru kopa

1. tabula

levades parametri “AirDrag” (“Aerodinamiska pretestiba”)

Parametra nosaukums |(Parametra| Tips |Meérvieniba Apraksts/atsauce
ID

Manufacturer P240 |token

Model P241 |token

CertificationNumber P242 |token Sastavdalas identifikators, kas izmantots
sertifikacijas procesa

Date P243 |date Datums un laiks, kad izveidota sastavdala —
kontrolsumma

AppVersion P244  |token Numurs, kas identificé aerodinamiskas pretestibas
prieksapstrades rika versiju

CdxA_O P245 |double, 2 [m?] Aerodinamiskas pretestibas priekSapstrades rika
iegltais galigais rezultats

TransferredCdxA P246 |double, 2 [m?] CdxA_0 parnests uz saistitajam saimém citas
transportlidzek|u grupas atbilstigi 5. papildinajuma
16. tabulai. Ja nepieméro parneses noteikumu,
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norada CdxA_0.

DeclaredCdxA P146 |double, 2 [m?] Aerodinamiskas pretestibas saimes pazinota
vértiba
Ja simulacijas rika izmanto standartvértibas saskana ar 7. papildinajumu,

aerodinamiskas pretestibas sastavdalai nav janorada ievades dati. Standartvertibas
tiek pieskirtas automatiski atbilstigi transportlidzeklu grupas shémai.”
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VIII PIELIKUMS
Regulas (ES) 2017/2400 IX pielikumu groza $adi:

(1) 1. punktu groza sadi:
a) otraja dala zem virsraksta ievadteikumu aizstaj ar sadu:

“Turpmak minéto paligieri¢u patéréto energiju simulacijas rika nem vera, izmantojot
konkrétajai tehnologijai atbilstigas vidgjas jaudas standartvértibas:”;

b) pedgjo dalu aizstaj ar Sadu:

“Standartvertibas ir integrétas simulacijas rika, un tas tiek izmantotas automatiski,
izvéloties attiecigo tehnologiju.”;

(2) 2. punkta 17. apakSpunktu aizstaj ar $adu:

“17) “elektriskais stiires mehanisma siiknis” ir hidraulisks siiknis, ko vada
elektromotors;”

3) 3.2. punktu groza $adi:
a) 2. tabulu aizstaj ar sadu:
“2. tabula

Stires mehanisma siilkna pieprasita mehaniska jauda

Transportlidzek]a konfiguracijas _ _ . .
. o Stares mehanisma energijas patérins P [W]
identifikacija
— 4] 1)
| s £ < T
© = o 2 5 3 ' 2 'E ©
= Q €E €| w i () 'y 2 £ =2
o '© c O © ‘S 2 © 2 'S
%) 10 s E| 8 © Qo = c o o
= = = 3 = > n o (]
© S 0 8 S (] o I » 3 o c
X~ 20 “ QY ©| N 'S © ] E® >
m & S 2 gE| T Qo c -] o =X =
s c o = = o ° 10 ¥ 2 o
0 o = x I© |- = — o Qo
< 3 v T o 10 o0 ()
S 8 £ E|la = & a
] ‘@ o 3| 2
< © = = c
) | ©|U+ U+ U+ U+ U+
E| & B |S B |S B |S B|S B |S
F F F F F
a2 Ar kravas.no_(?aITjumu + >7,5- 1 24 20 2|22 20 3
(vilcéjs) 10 0 0| O 0
Ar kravas nodaltjjumu + >10- 34 29 2|26 3
Y5 moCa M 2 30 |0 30 20
(vilcéjs) 12 0 0 0|0 0
Ar kravas nodalijumu + >12- 31 31|28 4
nocal 3 30 30
(vilcéjs) 16 0 0| O 0
. 51 49 4 |43 543 |3 |5]|58 7
2 Ar kravas nodalijumu >16 4 100 | 0 40 40 30
0 0 o o0 oo 0 0
B 60 54 4 64 8
vilcéjs >16 5 120 0 90 50
0 0 0 0 0
. >7,5-
ax4 Ar kravas nodaltfjumu 16 6 -
Ar kravas nodalijumu >16 7 -
vilcéjs >16 8 -
6x2/2- . . 12 6| 4 5 8
Ar kravas nodalijumu visi 9 | 600 0] 490 440 50|430| 30|50 640 | 50
4 0 oo 0 0
- . 12 9|4 8
3 vilcéjs visi 10 | 450 0| 440 640 50
0 oo 0
. " 12 6|4 8
6x4 Ar kravas nodaltfjumu visi 11 | 600 0 0| 490 olo 430 | 30 [ 50| 640 | 50 0

29




vilcgjs visi 12 | 450 0| 440 3 g ‘ ‘ | ‘ ‘ 640 | 50
6X6 Ar kravas nodaltfjumu visi 13
vilcéjs visi 14 )
8x2 Ar kravas nodaltijumu visi 15 -
4 8x4 Ar kravas nodaltfjumu visi 16 640 2 80
8x6/8x . .
8 Ar kravas nodaltfjumu visi 17 -
kur:
u = bez slodzes — ellas siiknéSana notiek bez stiiréSanas spiediena
pieprasijuma;
F = berze — berze sukna iekSpusée;
B = sansvere — stires korekcija cela vai sanvéja izraisitas sansveres dél;
S = stiiréSana — pagriezienos un manevros stiires mehanisma stikna
pieprasita jauda.”;
b) treSo dalu aizstaj ar $adu:
“Ja jauna tehnologija nav uzskaitita, simulacijas rika nem véra tehnologiju “fikséta
motora litraza”.”;
4) 3.3. punkta treSo dalu aizstaj ar sadu:
“Ja transportlidzekli izmantota tehnologija nav uzskaitita, simulacijas rika nem véra
tehnologiju “standarta mainstravas generators”.”;
(%) 3.5. punkta 9. tabulu aizstaj ar §adu:
“9. tabula
AC sistéemas pieprasita mehaniska jauda
AC elektriskas jaudas patérins
Transportlidzekla konfiguracijas identifikacija (\:\I) P ’
LU
[} -
© £ S o | o | E
= 3 3 S| E| 2| 2| 3
o © [y 3 ' > aQ
n 1 5 © 8 oy & by = ©
B = e c ~ [ e
] & & € € ® T ‘s K X~ S
K — c c 9 N > v Q. g o
[ Y= — b e} c
s c o S = = © 10 7 ) c
7] ] = = 3 e o © 3 = 3
< e 8, 3 g S|l 2| §| & | €| a
2 T = 2| s | W | @ | 2
o 2 sl T ]| & §
< - b
()
-
4x2 Ar kravas nodalijumu + (vilcéjs) >7,5-10 1 150 | 150
Ar kravas nodalijumu + (vilcéjs) >10-12 2 200 | 200 | 150
Ar kravas nodalijumu + (vilcéjs) >12-16 3 200 | 150
Ar kravas nodalijumu >16 4 350 | 200 | 150 | 300 | 200
2
vilcéjs > 16 5 350 | 200 200
4x4 Ar kravas nodalijumu >75-16 6 -
Ar kravas nodalijumu >16 7 -
vilcéjs >16 8 -
3 | 6x2/2-4 Ar kravas nodalijumu visi 9 | 350 ‘ 200 ‘ 150 ‘ 300 ‘ 200
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vilcéjs visi 10 | 350 | 200 200
6x4 Ar kravas nodalijumu visi 11 | 350 | 200 300 | 200
vilcejs visi 12 | 350 | 200 200
6x6 Ar kravas nodalijjumu visi 13
vilcéjs visi 14 )
8x2 Ar kravas nodalijjumu visi 15 -
8x4 Ar kravas nodalijumu visi 16 200
8x6/8x8 Ar kravas nodalijumu visi 17 -
75
(6) 3.6. punkta dala zem virsraksta treso teikumu aizstaj ar $adu:

“Pievienotas PTO jaudas paterinu, kas saistits ar pielietojumu, pieskaita simulacijas
riks un to turpmak neapraksta.”
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IX PIELIKUMS
Regulas (ES) 2017/2400 X pielikumu groza $adi:

(1) 3.4.1. punktu aizstaj ar sadu:

“3.4.1. Uz riepas jabut skaidri identific§jamai noradei par sertifikatu, kas
attiecas uz to rites pretestibas koeficientu.”;

(2) 3.4.2. punkta pirmo teikumu aizstaj ar Sadu:

“Riepas razotajs izmanto mark&umu, ko piestiprina uz attiecigas riepas sanmalas,
vai uz riepas piestiprina papildu identifikatoru.”;

3) 1. papildinajumu aizstaj ar sadu:
“1. papildindjums
SASTAVDALAS, ATSEVISKAS TEHNISKAS VIENIBAS VAI SISTEMAS
SERTIFIKATA PARAUGS
Maksimalie izmeri: A4 (210 x 297 mm)

SERTIFIKATS PAR RIEPU SAIMES AR CO: EMISIJAM UN DEGVIELAS
PATERINU SAISTITAM IPASIBAM

Pazinojums par sertifikata:

- pieskirsanu® lestades zimogs

- paplasinasanu"

— atteik§anu"
- anulesanu"
(M) “lieko svitrot”
Sertifikats par riepas saimes ar CO, emisijam un degvielas patérinu saistitam 1pasibam saskana ar

Komisijas Regulu (ES) 2017/2400, kas grozita ar Komisijas Regulu (ES) [2018/XXX] [PB liddzam ierakstit
sis regulas numurul.

1. Razotaja nosaukums un adrese:..........ooeviiiiiiiiiiiiiiii i

2
3. Tirdzniecibas noSauUKUMS/PIreCU ZIME:. ... iutirtirt ittt et ettt et ee ettt ereereareareanennss
4

) 1aZ0tAja NOSAUKUMS. ......uit e

b) tirdzniecibas nosaukums vai precu zime

¢) riepu klase (atbilstosi Regulai (EK) Nr. 661/2009)...........cccoivviininnnn..

d) riepas IZMEBTa APZIMEJUINIS. ... .vntnt ettt et et et et et et et et et eeeneeeeneaneanens

e) riepas struktiira (diagonala (diagonalkorda), radialkorda)..................cooooiiiiiiinL .
f) izmantoSanas kategorija (parastas riepas, sniega riepas, Specialas riepas).............oceevenrnn.
2) Atruma KateZOTTJa(=8) .. uveuveireeriite et ettt et et et eeae e aaaans



h) slodzes INdeKSS(-1).....ouvinriiriitie e e
1) tirdzniecibas apraksts/komercnosaukums. ..........oevvriitiiriireiiinrintaiianrannanns
j) deklar@tais riepu rites pretestibas koeficients ...............cooooiiiiiiiiiiL,

Riepu identifikacijas kods(-i) un tehnologija(-as), kas izmantota(-s), lai noraditu identifikacijas
kodu(-us), ja attiecas:

Tehnologija: Kods:

6. Tehniskais dienests un (attiecigos gadijumos) apstiprinata testéSanas laboratorija
atbilstibas testu apstiprinasanai vai verifikacijai: ........cococovrireiiciee e
7. Deklaretas vertibas:
7.1. deklar€tais riepas rites pretestibas Itmenis (izteikts N/kN, noapalots 1idz pirmajai
decimaldalai, atbilstigi ISO 80000-1 B papildinadjuma B.3. sadalas B noteikumam
(1. piemers))
0 [N/KN]
7.2. riepas testa slogojums atbilstigi Regulas (EK) Nr. 1222/2009 I pielikuma A dalai
(85 % no vienkarsa mont&juma riepas slogojuma vai 85 % no vienkarsa mont&juma
riepas maksimalas slodzes, kas (ja nav noradita uz riepas) noradita piemé&rojamo
riepu standartu rokasgramata)
FZTYRE oo INT
7.3. CentreSanas VIENAdOJUMIS: . ... .uuutettt ettt et et e e et e e e e ee e eaeenens
B PICZIIMIES: ...kttt ettt
9. Vieta: .
TO. DAUINS: otttk ettt bbbttt a et bebenenas
L1, PATAKSES: oottt ettt bbbttt
12, Sim pazinojumam PIEVIENOS: ..........o...ovvooveeeoveeeeeeeeeeeeeeseeeseee s seeee e 7

4) 2. papildinajumu groza §adi:
a) | IEDALU groza $adi:
0.14. un 0.16. punktu svitro;
b) I IEDALU groza $adi:

1) 4. punktu aizstaj ar Sadu:
“4. Testa zinojuma datums:”;
i) 8.4. punktu aizstaj ar §adu:

“8.4. Centrésanas vienadojums:”;
1i1) ieklauj $adu punktu:

“8.5.  Riepas rites pretestibas Itmenis (izteikts N/kN, noapalots 11dz pirmajai
decimaldalai,  atbilstigi  ISO 80000-1 B papildinajuma  B.3. sadalas
B noteikumam (1. piemérs)) Craligned

%) 3. papildinajumu groza sadi:
a) virsrakstu aizstaj ar $adu:
“Simulacijas rika ievades parametri”;

b) sadala “Definicijas” 1. punktu aizstaj ar sadu:
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(1

“Parametra ID”:

unikalais

identifikators,

konkrétam ievades parametram vai ievades datu kopai.”;

ko simulacijas rika izmanto

c) 1. tabula treSo rindu “TechnicalReportld” zem virsraksta un p&d&jo rindu aizstaj ar
Sadam:

“CertificationNumber

P232

token

Dimension

P108

string

Atlautas vértibas (nepilnigs saraksts): "9.00 R20", "9
R22.5","9.5R17.5", "10 R17.5", "10 R22.5", "10.00
R20", "11 R22.5","11.00 R20", "11.00 R22.5", "12
R22.5","12.00 R20", "12.00 R24", "12.5 R20", "13
R22.5","14.00 R20", "14.5 R20", "16.00 R20", "205/75
R17.5","215/75 R17.5","225/70 R17.5", "225/75
R17.5","235/75R17.5", "245/70 R17.5", "245/70
R19.5", "255/70 R22.5", "265/70 R17.5", "265/70
R19.5","275/70 R22.5", "275/80 R22.5", "285/60
R22.5","285/70 R19.5", "295/55 R22.5", "295/60
R22.5","295/80 R22.5", "305/60 R22.5", "305/70
R19.5", "305/70 R22.5", "305/75 R24.5", "315/45
R22.5","315/60 R22.5", "315/70 R22.5", "315/80
R22.5","325/95 R24", "335/80 R20", "355/50 R22.5",
"365/70 R22.5", "365/80 R20", "365/85 R20", "375/45
R22.5","375/50 R22.5", "375/90 R22.5", "385/55
R22.5", "385/65 R22.5", "395/85 R20", "425/65
R22.5", "495/45 R22.5", "525/65 R20.5"";

(6)

4. papildinajuma 2.1. punktu aizstaj ar sadu:

“1.1. Riepu sertifikacijas numurus veido $adi:

eX*YYYY/YYYY*Z2Z2ZZ/2727Z*T*0000*00

1. dala 2. dala 3. dala Papildu burts 3. | 4. dala 5. dala
dala
Norade par HDV CO; Jaunaka T =riepa Pamata Paplasinajums
valsti, kas sertifikacijas | grozosa regula sertifikacijas | 00”.
izdevusi regula (z222/7772) numurs
sertifikatu (2017/2400) 0000
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X PIELIKUMS

“Xa pielikums

Simulacijas rika darbibas un sastavdalu, atseviSku tehnisko vienibu vai sistemu ar CO:
emisijam un degvielas paterinu saistito ipasibu atbilstiba: verifikacijas testeSanas
procediira

Ievads

Saja pielikuma noteiktas prasibas verifikacijas testéSanas procedirai, kas ir testa
procediira, lai verificetu jaunu lielas noslodzes transportlidzeklu CO; emisijas.

Verifikacijas testéSanas procediira ietver uz cela veiktu testu, ar kuru verific€ jauna
transportlidzekla CO> emisijas péc razoSanas. To veic transportlidzekla razotajs un
verific€ apstiprinataja iestade, kura pieskirusi simulacijas rika izmantosanas licenci.

Verifikacijas testéSanas procediiras laika méra dzenoSo ritenu griezes momentu un
atrumu, transportlidzekla motora apgriezienus, degvielas patérinu, ieslégto
parnesumu un citus attiecigos parametrus, kas uzskaititi 6.1.6. punkta. Izmeritos
datus izmanto ievadei simulacijas r1ka, kurd izmantoti ar transportlidzekli saistitie
ievades dati un ievades informacija, kas noteikta saistiba ar transportlidzekla CO>
emisijam un degvielas paterinu. Verifikacijas test€Sanas procediiras simulacijas
ievad€ izmanto izmérito ritenu momentano griezes momentu un rotacijas atrumu, ka
arl motora apgriezienus, ka aprakstits 1. att€la, nevis transportlidzekla atrumu, ka
noteikts 6.1.6. punkta. Ventilatora jaudu verifikacijas test€Sanas procediiras laika
aprékina atbilsto$i izméritajam ventilatora atrumam. Lai izturgtu verifikacijas
test€Sanas proceduru, izméritajam degvielas pat€rinam jabiit pielaides robezas, kas
noteiktas 7. punktd, un salidzinajuma ar degvielas paterinu, kur§ simuléts ar
verifikacijas datu kopu.

Verifikacijas test€Sanas procediiras ietvaros, lai parbauditu datus un datu apstrades
procesu, japarskata ari transportlidzekla tas ievades datu kopas pareizums, kura
legiita sastavdalu, atseviSku tehnisku vienibu un sisttmu ar CO: emisijam un
degvielas patérinu saistito IpaSibu sertifikacija. To ievades datu pareizumu, kuri
saistiti ar sastavdalam, atseviskam tehniskam vienibam un sist€emam, kas ir butiskas
attieciba uz transportlidzekla aerodinamisko pretestibu un rites pretestibu, verifice
atbilstosi 6.1.1. punktam.
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- - simulators
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mom. ka simulacijas rika ievade

Simulacijas
M <—-| Degvielas plisma | rika
Parn.karba -
transportl-

Papildierices dzekla

b ~

Izmeéritie g/lkWh < (1 + pielaide) * Simulétie g/kWh

B e

HDV CO, test procedure

1

1. attéls. Verifikacijas test€Sanas procediiras metodes shematisks attéls

Definicijas

Saja pielikuma pieméro $adas definicijas:

(1)

2)

€)

(4)

©)

(6)

(7

®)

“verifikacijas testam bitiska datu kopa” ir ievades datu kopa par sastavdalam,
atseviskam tehniskam vientbam un sisttmam un ievades informacija, ko
izmanto COz emisiju noteikSanai verifikacijas test€Sanas procediiras
attiecigajam transportlidzeklim;

“verifikacijas test€Sanas procediiras attiecigais transportlidzeklis” ir jauns
transportlidzeklis, kuram saskana ar 9. pantu tika noteikta un deklaréta CO-
emisiju un degvielas patérina vertibas;

“transportlidzekla faktiska korigéta masa” ir transportlidzekla faktiska korigéta
masa atbilstosi III pielikuma 2. punkta 4. apak$punktam;

“transportlidzekla faktiska masa” ir defineta Regulas (ES) Nr. 1230/2012
2. panta 6) punkta;

“transportlidzekla faktiska masa ar lietderigo slodzi” ir transportlidzekla
faktiska masa ar virsbivi un lietderigo slodzi, ko izmanto verifikacijas
test€Sanas procediira;

“ritenu jauda” ir transportlidzekla dzenoSo ritenu kop€ja jauda, kas vajadziga,
lai pie ritena parvarétu visas rites pretestibas, un kas aprékinata ar simulacijas
riku, izmantojot dzenoSo ritenu izmérito griezes momentu un rotacijas atrumu;

“kontrolleru tikla signals” jeb “CAN signals” ir signals no savienojuma ar
transportlidzekla elektroniska vadibas bloka, ka noteikts Regulas (ES)
Nr. 582/2011 II pielikuma 1. papildinajuma 2.1.5. punkta;

“nobrauktais attalums pilsétvide” ir kopé&jais attalums, kas degvielas patérina
meériSanas laika nobraukts ar atrumu zem 50 km/h;
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©)

(10)

(1)

“nobrauktais attalums arpus pilsétas” ir kopgjais attalums, kas degvielas
patérina merisanas laika nobraukts ar atrumu no 50 km/h lidz 70 km/h;

“nobrauktais attalums pa automagistrali” ir kopgjais attalums, kas degvielas
patérina merisanas laika nobraukts ar atrumu virs 70 km/h;

“Skérstrauc€jumi” ir sensora galvenas izejas signals (My), kuru, iedarbojoties
uz sensoru, generé mérliclums (F,) un kur§ atSkiras no Sai izejai pieskirta
mérlieluma; koordinatu sistémas pieskirums ir definéts atbilstosi standartam
ISO 4130.

3. Transportlidzeklu atlase

Attiecigs skaits jaunu transportlidzeklu, ko test€ razoSanas gada, nodro$ina, ka
verifikacijas test€Sanas procedura tiek ietvertas attiecigas sastavdalu, atsevisku
tehnisko vienibu vai sist€ému variacijas. Transportlidzeklu atlasi verifikacijas testam
veic uz $adu prasibu pamata:

(a)

(b)

(©)
(d)

(e)

®

transportlidzekli verifikacijas testam atlasa, izv€loties no razoSanas linijas
transportlidzekli, kuram saskana ar 9. pantu ir noteiktas un deklarétas CO;
emisiju un degvielas patérina veértibas. Uz transportlidzekla vai
transportlidzekli uzstaditajam sastavdalam, atseviskam tehniskam vienibam vai
sisttmam jabiit raZzotam serijveida un jaatbilst tam, kas tikuSas uzstaditas
transportlidzekla razoSanas datuma.

transportlidzekla atlasi, pamatojoties uz transportlidzekla razotaja
ierosinajumiem, veic apstiprinataja iestade, kura pieskirusi simulacijas rika
izmantoSanas licenci;

verifikacijas testam atlasa tikai transportlidzeklus ar vienu dzenoso asi;

katra verifikacijas testa ir ieteicams ieklaut katra razotaja visvairak pardota
motora, ass un parnesumu karbas attiecigo datu kopu. Visas sastavdalas,
atseviSkas tehniskas vienibas vai sistémas drikst testét viena transportlidzekli
vai dazados transportlidzeklos, ievérojot nosacijumu, ka ar katru sastavdalu
tiek veikts vismaz viens verifikacijas tests viena transportlidzekli.

verifikacijas testam neatlasa transportlidzeklus, kuru sastavdalu, atsevisku
tehnisko vienibu vai sisttmu CO> emisiju sertifikacijai izmérito parnesumu
karbas un ass zudumu vertibu vieta izmanto attiecigas standartvertibas, ja tiek
razoti transportlidzekli, kas atbilst a)—c) apakSpunkta prasibam un kuru CO>
emisiju sertifikacija izmanto attiecigajam sastavdalam, atseviSkam tehniskam
vienibam vai sisttmam izmérito zudumu kartejumus;

dazado transportlidzeklu minimalo skaitu ar dazadam verifikacijas testam
biitisko datu kopu kombinacijam, ko katru gadu teste verifikacijas testa, nosaka
atkariba no transportlidzekla raZotaja pardoSanas apjomiem, ka noradits
1. tabula:

1. tabula

Transportlidzekla raZotaja minimala testéjamo transportlidzeklu skaita
noteikSana

Test&jamo transportlidzeklu skaits Gada sarazoto transportlidzeklu skaits, uz kuriem attiecas

verifikacijas test€Sanas procediira

1-25 000

25 001-50 000
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50 001-75 000

4 75 001-100 000

5 vairak neka 100 000
(g) transportlidzekla razotajs pabeidz verifikacijas testu 10 meneSu laika no

datuma, kura tiek atlasits transportlidzeklis verifikacijas testam.

4. Nosacijumi attieciba uz transportlidzekli
Katrs verifikacijas testa izmantojamais transportlidzeklis ir razots s€rijveida un tada
stavoklt, kada to parasti piegada klientam. Nav atlauts veikt izmainas aparattra, ka,
piem., saistiba ar smérvielam, vai programmatiira, piem., saistiba ar papildu
kontrolieriem.

4.1. Transportlidzekla piestrade
Transportlidzekla piestrade nav obligata. Ja testa transportlidzekla kopgjais
nobraukums ir mazaks neka 15000 km, testa rezultatam piem&ro evoliicijas
koeficientu, ka noteikts 7. punkta. Testa transportlidzekla kop€jais nobraukums
atbilst odometra radjjumam degvielas patérina mériSanas sakuma. Maksimalais
nobraukums verifikacijas test€Sanas procedirai ir 20 000 km.

4.2. Degviela un smérvielas
Visas smérvielas atbilst transportlidzekla s€rijveida konfiguracijai.
6.1.5. punkta aprakstitajai degvielas patérina meriSanai izmanto standartdegvielu, kas
noteikta V pielikuma 3.2. punkta.
Degvielas pat€rina merisanas brauciena sakuma degvielas tvertne ir pilna.

5. Meraparatira
Visai laboratorijas standarta meraparatiirai, ko izmanto kalibréSanai un verifikacijai,
jabiit izsekojamai atbilstigi nacionalajiem (starptautiskajiem) standartiem.
Kalibrésanas laboratorijai jaatbilst standartu ISO 9000 s€rijas un vai nu
ISO/TS 16949, vai ISO/IEC 17025 prasibam.

5.1. Griezes moments

TieSo griezes momentu méra pie visam dzenoSajam asim ar vienu no turpmak
minétajam meérisanas sisttmam, kas atbilst 2. tabulas prasibam:

(a) rumbas griezes momenta mérierice;
(b) loka griezes momenta meérierice;
(c) pusass griezes momenta mérierice.

Kalibretais diapazons ir vismaz 10 000 Nm; mérijumu diapazons aptver visu griezes
momenta diapazonu, kas konstat§jams test€jama transportlidzekla verifikacijas
test€Sanas procedura.

Reakcijas novirzi 6. punkta aprakstitaja verifikacijas testa meéra, griezes momenta
meériSanas sist€tmu iestatot uz nulli atbilstoSi 6.1.5. punktam pec ieprieksgjas
sagatavoSanas posma, pacelot asi un atkartoti izmerot paceltas ass griezes momentu
uzreiz péc verifikacijas testa.

Lai rezultats buitu derigs, japierada, ka griezes momenta meériSanas sist€mas
maksimala reakcijas novirze salidzinajuma ar verifikacijas test€Sanas procediiru
neparsniedz 150 Nm (abu ritenu summa).
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5.2.

5.3.

5.4.

5.5.

5.6.

5.7.

Transportlidzekla atrums

Transportlidzekla atrumu izmanto, lai veiktu vélak veiktu parnesuma signala
iesp&jamas ticamibas parbaudes, un ta pamata ir CAN signals.

Ieslégtais parnesums

Ieslégtais parnesums nav janosaka, bet to atbilstosi 7. punktam aprékina simulacijas
riks, pamatojoties uz izméritajiem motora apgriezieniem, transportlidzekla atrumu un
riepu izmériem, un transportlidzekla parnesumskaitliem. Parnesuma poziciju var
padot ar1 no CAN signala, lai parbauditu iesp&jamas novirzes no simulacijas rika
aprékinatas parnesuma pozicijas. Ja parnesuma pozicijas novirzes pastav vairak neka
5% no testa laika, novirzu iemeslu izmeklé un zino transportlidzekla razotajam.
Ievades datus par parnesuma poziciju izmanto simulacijas rika, lai aprékinatu no
parnesuma atkarigos zudumus parnesumu karba. Motora apgriezienus simulacijas
rikam padod ka ievades datus, ka noteikts 5.4. punkta.

Motora apgriezieni

Motora apgriezienu mérisanai izmanto signalu no savienojuma ar transportlidzekla
elektroniska vadibas bloka, izmantojot iebuvétas diagnostikas atvérto saskarni.
Atlauts izmantot alternativas meriSanas sisteémas, ja tas atbilst 2. tabulas prasibam.

Dzenosas ass ritenu rotacijas atrums

Merisanas sisteémai, ar kuru méra dzenosas ass laba un kreisa ritena rotacijas atrumu,
lai novertetu pieprasito jaudu, ko izmanto ievadei simulacijas rika verifikacijas testa
simul&sanai, jaatbilst 2. tabulas prasibam.

Ventilatora rotacijas atrums

Ventilatora rotacijas atruma noteikS$anai var izmantot CAN signalu, ja tas pieejams.
Ka alternativu var izmantot ar&ju sensoru, kas atbilst 2. tabulas prasibam.

Degvielas mériSanas sistéma

Paterétas degvielas daudzumu meéra ar mérierici, kas kop&jo paterétas degvielas

daudzumu zino kilogramos. Degvielas mériSanas sist€mas pamata ir viena no

turpmak minétajam metodém:

(a) degvielas masas noteikSana. Degvielas mérierice atbilst prasibam par
precizitati, kas 2. tabula noteiktas degvielas masas mériSanas sisteémai.

(b) degvielas tilpuma noteikSana, piemé&rojot degvielas termiskas izpleSanas
korekciju. Degvielas tilpuma mérierice un degvielas temperatiiras merierice
atbilst prasibam par precizitati, kas 2.tabula noteiktas degvielas tilpuma

meériSanas sist€émai. Patérétas degvielas masu aprékina saskapa ar S$adu
vienadojumu:

n—-1
Meyer = AVfuel,i - Pi

i=1

AVfuel,i = Vfuel,i+1 - Vfuel,i
_ Po
14+ B(tivs —to)

Pi

kur:

Mfuel = aprekinata degvielas masa [kg];
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5.8.

5.9.

n = merjumu paraugu kopskaits;

Po = verifikacijas testa izmantotas degvielas blivums (kg/m?). Blivumu
nosaka atbilstosi Regulas (ES) Nr. 582/2011 IX pielikumam. Ja
verifikacijas testa izmanto dizeldegvielu, B7 standartdegvielam
drikst izmantot ar blivuma intervala vidgjas vertibas atbilstosi
Regulas (ES) Nr. 582/2011 IX pielikumam;

to = degvielas temperatiira, kas atbilst standartdegvielas blivumam po,
ka noteikts V pielikuma [°C];

pi = “1” parauga testa degvielas blivums [kg/m?];

Viuel, i = “1” parauga kop¢jais paterétas degvielas tilpums [m?];
ti+1 = “i+1” parauga izmérita degvielas temperatiira [°C];

B = temperatiiras korekcijas koeficients (0,001 K™).
Transportlidzekla masa

Turpmak minétas transportlidzekla masas méra ar aprikojumu, kas atbilst 2. tabulas
prasibam:

(a) transportlidzekla faktiska masa;
(b) transportlidzekla faktiska masa ar lietderigo slodzi.
Visparigas prasibas par ieblivétajiem merijjumiem

Visus datus registré ar vismaz 2 Hz frekvenci var ar aprikojuma razotaja ieteicamo
frekvenci, izmantojot lielako vertibu.

Simulacijas rika ievades datus drikst apkopot no dazadiem registratoriem. Turpmak
mingtos ievades datus ieglist merijumos:

(a) dzenoSo ritenu griezes moments katram ritenim;
(b) dzenoS3o ritenu rotacijas atrums katram ritenim;
(c) parnesums (nav obligats);

(d) motora apgriezieni;

(e) ventilatora apgriezieni;

(f) transportlidzekla atrums;

(g) degvielas pliisma.

Griezes momentu un rotacijas atrumu pie riteniem registré viena datu ierakstiSanas
sisttma. Ja citiem signaliem izmanto citas datu ierakstiSanas sist€mas, vienu
atsevisku signalu, piem@ram, transportlidzekla atrumu, registré, lai nodro$inatu
signalu pareizu sinhronizaciju.

Visam izmantotajam meriericém jaatbilst 2. tabulas prasibam par precizitati.
Aprikojumam, kas 2. tabula nav uzskaitits, jaatbilst V pielikuma 2. tabulas prasibam
par precizitati.

2. tabula

Prasibas mériSanas sistemam

Merisanas sistéma Precizitate Kapumlaiks"

Transportlidzekla masas lidzsvaroSana 50 kg vai -

< 0,5 % no maksimalas kalibracijas,
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izvéloties mazako vertibu

Ritenu rotacijas atrums < 0,5 % no maksimalas kalibracijas <lIs
Degvielas masas pliisma skidram <1,0 % no nolastjuma vai <2s
degvielam < 0,5 % no maksimalas kalibracijas,

izvéloties mazako vertibu

Degvielas tilpuma mérisanas sistema® < 1,0 % no nolasijuma vai <2s

< 0,5 % no maksimalas kalibracijas,
izvEloties lielako vertibu

Degvielas temperatiira +1°C <2s
Sensors dzes€Sanas ventilatora rotacijas 0,4 % no nolasijuma vai 0,2 % no <lIs
atruma merisSanai apgriezienu maks. kalibracijas, izveéloties

lielako vertibu
Motora apgriezieni ka noteikts V pielikuma
Ritena griezes moments 10 kNm kalibracijai: <0,ls

<40 Nm precizitate
<20 Nm $kérstraucgjumu

W “Kapumlaiks” ir laika starpiba starp 10 % un 90 % no analizatora galiga nolasijuma reakcijas (t90 —

t10).

() Prasiba par precizitati jaizpilda attieciba uz integralu degvielas plasmu 100 mindtés.

6.1.1.

Maksimalas kalibracijas vértibas ir maksimala paredzama vértiba, kas attiecigajai
mériSanas sistémai sagaidama visu izméginajumu laika, reizinata vismaz ar 1,1.
Griezes momenta mériSanas sistémai maksimalo kalibraciju var ierobezot lidz
10kNm.

Ja izmanto vairak neka vienu skalu, prasiba par precizitati ir jaizpilda, nemot véra
visas atsevisSkas precizitates.

Testa procediira

Transportlidzekla sagatavoSana

Transportlidzekli atlasa no sérijveida raZoSanas saskana ar 3. punkta noteikumiem.

Ievades datu validesana

Ievades datu validéSanai par pamatu izmanto raZotaja uzskaites datni par atlasito
transportlidzekli. Atlasita transportlidzekla identifikacijas numurs ir tads pats ka
transportlidzekla identifikacijas numurs klienta informacijas datné.

Pec tas apstiprinatajas iestades pieprasijjuma, kura piesSkirusi simulacijas rika
izmantoSanas licenci, transportlidzekla razotajs 15 darba dienu laika iesniedz raZotaja
uzskaites datni, ievades informaciju un ievades datus, kas vajadzigi simulacijas rika
izmantoSanai, ka arT sertifikatu par visu attiecigo sastavdalu, atseviSko tehnisko
vienibu vai sistemu ar CO; emisijam un degvielas patérinu saistitajam 1pasibam.

6.1.1.1. Sastavdalu, atsevisku tehnisko vienibu vai sisttmu un ievades datu un informacijas

verifikacija
Transportlidzeklt uzstaditajam sastavdalam, atseviskam tehniskam vienibam un
sisttmam veic $adas parbaudes:

(a) simulacijas rika datu integritate: integritati atbilstosi 9. panta 3. punktam
izveidotajai razotaja uzskaites datnes kriptografiskai kontrolsummai, kas ar
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6.1.1.2.

6.1.1.3.

kontrolsummas aprékinaSanas riku parrékinata verifikacijas testéSanas
proceduras laika, verificé, salidzinot to ar kriptografisko kontrolsummu
atbilstibas sertifikata;

(b) dati par transportlidzekli: transportlidzekla identifikacijas numurs, ass
konfiguracija, izveletas paligierices un jaudas nonemsanas tehnologijas ir tadas
pasas ka atlasitajam transportlidzeklim;

(c) sastavdalas, atseviskas tehniskas vienibas vai sist€mas dati: sertifikacijas
numurs un modela tips, kas noradits ar CO2 emisiju un degvielas paterinu
saistTto Tpasibu sertifikata, ir tadi pasi ka atlasitaja transportlidzekli uzstaditajai
sastavdalai, atseviSkai tehniskai vienibai vai sisteémai;

(d) simulacijas rika ievades datu un ievades informacijas kontrolsumma ir tada pati
ka kontrolsumma, kas noradita ar CO; emisijam un degvielas patérinu saistito
ipasibu sertifikata $adam sastavdalam, atseviskam tehniskam vienibam vai
sist€mam:

(i) motoriem;

(1)) parnesumu karbam;

(i) griezes momenta parveidotajiem;

(iv) griezes momenta parvadiSanas citam sastavdalam,;
(v) parvadmehanisma papildu sastavdalam,;

(vi) asim;

(vii) virsbiives vai piekabes aerodinamiskai pretestibai;
(viii) riepam.

Transportlidzekla masas verifikacija

Pec tas apstiprinatajas iestades pieprasijuma, kura pieskirusi simulacijas rika

izmantoSanas licenci, ievades datu verifikacija ietver transportlidzekla faktiskas

korigétas masas verifikaciju.

Lai veiktu masas verifikaciju, transportlidzekla masu nokomplekteta stavoklt verificeé
atbilstosi Regulas (EK) Nr. 1230/2012 I pielikuma 2. papildinajuma 2. punktam.

Veicamas darbibas

Ja tiek konstatetas atSkiribas sertifikacijas numura vai viena vai vairaku datnu
kriptografiskaja kontrolsumma saistiba ar 6.1.1.1. punkta d) apakSpunkta 1)—
vii) punkta uzskaititajam sastavdalam, atseviskam tehniskam vienibam vai sisteémam,
tad visas turpmakajas darbibas nepareizos datus aizstaj ar pareizajam ievades datu
datném, kuras iztur 6.1.1.1. un 6.1.1.2. punktos minétas parbaudes. Ja 6.1.1.1. punkta
d) apakSpunkta 1)—vii) punkta uzskaititajam sastavdalam, atseviskam tehniskam
vienibam vai sisttmam nav pilnigas ievades datu kopas ar pareiziem ar CO2 emisiju
un degvielas patérinu saistito 1pasibu sertifikatiem, verifikacijas testu beidz, un
transportlidzeklis nav izturgjis verifikacijas testé€Sanas procediiru.

Piestrades posms

P&éc ievades datu validacijas atbilstos$i 6.1.1. punktam drikst veikt piestradi lidz
15000 km odometra radijumam; standartdegvielas izmantoSanas nav obligata, ja
atlasita transportlidzekla odometra radijums ir mazaks neka 15 000 km. Ja kada no
6.1.1.1. punkta uzskaititajam sastavdalam, atseviSkam tehniskajam vienibam vai
sisttmam ir bojata, attiecigo sastavdalu, atseviSko tehnisko vienibu vai sistému drikst
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6.1.3.

6.1.5.
6.1.5.1.

6.1.5.2.

aizstat ar ekvivalentu sastavdalu, atsevisku tehnisku vienibu vai sisteému ar tadu pasu
sertifikacijas numuru. AizstaSanas faktu dokument€ testa zinojuma.

Lai nepielautu neparastus apstaklus, piemeéram, nepareizu ellas uzpildes Itmeni,
aizs€rejusus gaisa filtrus vai iebuivétas diagnostikas bridinajumus, pirms merijumu
izdariSanas parbauda visas attiecigas sastavdalas, atseviSkas tehniskas vienibas vai
sist€mas.

Merisanas aprikojuma iestatiSana

Visas meériSanas sistemas kalibré atbilstosi aprikojuma razotaja noradijumiem. Ja
$adu noradijumu nav, kalibracijai izmanto aprikojuma razotaja ieteikumus.

P&c piestrades posma transportlidzekli apriko ar 5. punkta noteiktajam mériSanas
sistémam.
Testa transportlidzekla aprikoSana degvielas patérina mériSanai

I pielikuma 1. tabula noteikto transportlidzeklu grupu vilcgjus test€ ar jebkada veida
puspiekabi, ja vien var piemérot turpmak noteikto slogojumu.

I pielikuma 1. tabula noteikto transportlidzeklu grupu kravas automobilus ar kravas
nodalfjumu teste ar piekabi, ja tam ir uzstadits piekabes savienojums. Drikst izmantot
jebkadu virsbuves veidu vai citu ierici, uz kuras izvieto turpmak minéto slogojumu.

Sastavdalu, atseviSku tehnisku vienibu vai sistému ar CO2 emisijam un degvielas
patérinu saistito pasibu sertifikacijas vajadzibam transportlidzeklu virsbuves drikst
atSkirties no I pielikuma 1. tabula noteiktajam standarta virsbiivém.

Transportlidzekla lietderigajai slodzei jabiit minimalai, lai iegiitu kop€jo testa masu,
kas ir 90 % no maksimalas kopgjas kombinétas masas vai transportlidzekla kop&jas
masas kravas automobiliem ar kravas nodalijumu bez piekabes.

Riepu spiediens atbilst razotaja ieteikumiem. Veicot riepu CO: sertifikaciju,
puspiekabes riepas drikst atSkirties no standarta riepam, kas noteiktas Regulas (EK)
Nr. 661/20009 II pielikuma B dalas 2. tabula.

Visus iestatijumus, kas ietekmé elektroenergijas papildu pieprasijumu, vajadzibas
gadfjuma iestata uz minimalo pienemamo energijas pat€rina limeni. Gaisa
kondicionétaju izslédz un kabines ventilaciju iestata uz Iimeni, kas ir zem vidgjas
masas plismas. Papildu energijas patérétajus, kas nav vajadzigi transportlidzekla
darbinaSanai, izsledz. Argjas ierices, ar kuram padod elektroenergiju uz
transportlidzekli, pieméram, ar&as akumulatoru baterijas, ir atlautas tikai, lai
darbinatu 2. tabula uzskaititos verifikacijas testéSanas procedirai vajadzigos papildu
meraparatus, bet no $adam iericém elektroenergiju nepadod transportlidzekla
seérijveida aprikojumam.

Dalinu filtra regeneraciju drikst uzsakt un pabeigt pirms verifikacijas testa. Ja
uzsaktu dalinu filtra regeneraciju nevar pabeigt pirms verifikacijas testa, testu
uzskata par nederigu un to atkarto.

Verifikacijas tests
Marsruta izvéle

Verifikacijas testam izvéletais marSruts atbilst 3. tabula noteiktajam prasibam.
Marsruta drikst biit publiski un privati celi.

Transportlidzekla ieprieksgja sagatavoSana

Transportlidzekla konkréta iepriek$&ja sagatavoSana nav vajadziga.

43



6.1.5.3.

6.1.5.4.

6.1.5.5.

6.1.5.6.

6.1.5.7.

Transportlidzekla iesildisana

Pirms degvielas patérina meériSanas sakuma transportlidzekli iesilda, ka noteikts
3. tabula. IesildiSanas posmu nenem véra verifikacijas testa izvertésana.

Griezes momenta méraparata iestatiSana uz nulli

Griezes momenta meéraparata iestatiSana uz nulli veic saskana ar razotaja
noradijumiem. Lai veiktu iestatiSanu uz nulli, janodroSina, ka griezes moments uz
dzenosas ass ir nulle. Lai iestatitu uz nulli, transportlidzekli aptur uzreiz péc
iesildiSanas posma, un iestatiSanu uz nulli veic uzreiz péc transportlidzekla
aptur€Sanas, lai samazinatu atdziSanas ietekmi. lestatiSanu uz nulli pabeidz mazak
neka 20 mintsu laika.

Degvielas patérina mérisana

Degvielas patérina mériSanu sak uzreiz péc ritena griezes momenta méraparata
iestatiSanas uz nulli, kad transportlidzeklis stav uz vietas un motors darbojas
brivgaita. MeériSanas laika ar transportlidzekli brauc ta, lai izvairitos no nevajadzigas
bremzeSanas, akseleratora pedala spaidiSanas un agresivas braukSanas likumos.
Elektroniskajas vadibas sist€émas izmanto to iestatijumu, kur§ automatiski aktivizgjas,
kad transportlidzeklis tiek iedarbinats, un parnesumu parslégsanu veic automatizeta
sisteéma, ja tada ir. Ja elektroniskajam vadibas sisttmam ir pieejami tikai manuali
iestatljumi, izvelas tadus iestatijumus, kas rada augstaku degvielas pat€rinu uz
kilometru. Degvielas patérina mériSanas ilgums ir 3. tabula noteikto pielaizu robezas.
Degvielas patérina mériSanu ar1 beidz, kad transportlidzeklis stav uz vietas un motors
darbojas brivgaita, tiesi pirms tiek méritas griezes momenta méraparata novirze.

Griezes momenta meraparata novirzes mérisana

Uzreiz péc degvielas paterina meériSanas registré griezes momenta meraparata
novirzi, ko nosaka, griezes momentu izmérot tados paSos apstaklos ka pie
iestatiSanas uz nulli. Ja degvielas patérina mériSana nebeidzas, kad transportlidzekla
atrums ir nulle, lai izméritu novirzi, transportlidzekli aptur ar mérenu paléninajumu.

Verifikacijas testa robeZnosacijumi
Deriga verifikacijas testa robeznosacijumi ir noteikti 3. tabula.

Ja transportlidzeklis iztur verifikacijas testu saskana ar 7. punktu, testu uzskata par
derigu pat tad, ja turpmak min&tie nosacijumi nav izpilditi:

° 3. tabulas parametra Nr. 1, 2, 6 un 9 minimalas veértibas ir mazakas;

° 3. tabulas parametra Nr. 3, 4, 5, 7, 8, 10 un 12 maksimalas vertibas ir
parsniegtas.

3. tabula

Parametri derigam verifikacijas testam

Nr. Parametrs Min. Maks. Attiecas uz

1 Iesildi$ana [min] 60

2 Vidgjais atrums iesildisanas laika [km/h] 700 100

3 Degvielas patérina meriSanas ilgums [min] 80 120

4 Nobraukta attaluma dala pilsétvide 2 % 8% 4., 5, 9. un 10.

transportlidzeklu grupa
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Nr. Parametrs Min. Maks. Attiecas uz

5 Nobraukta attaluma dala arpus pilsétas 7 % 13 %

6 Nobraukta attaluma dala pa automagistrali 74 % - 4, 5, 9. un 10
transportlidzeklu grupa

7 Laika dala, ko transportlidzeklis pavada stavot, 5%

motoram darbojoties brivgaita

8 Vidgja apkartgja temperattra 5°C 30°C
9 Cela virsma ir sausa 100 %

10 Uz cela virsmas ir sniegs vai apledojums 0%
11 Marsruta augstums virs jliras [Tmena [m] 0 800
12 Nepartraukta motora darbinasana brivgaita, kad 3

transportlidzeklis stav uz vietas [min]

! vai maksimalais transportlidzekla atrums, ja tas ir mazaks neka 70 km/h.

Arkarteju satiksmes apstaklu gadijuma verifikacijas testu atkarto.

6.1.6. Datu zinoSana

Verifikacijas test€Sanas procediras laika registrétos datus zino apstiprinatajai
iestadei, kura pieskirusi simulacijas rika izmantoSanas licenci:

(a) registrétos datus zino nemainigos 2 Hz signalos, ka noteikts 1. tabula. Datus,
kas registréti frekvencg, kas ir augstaka neka 2 Hz, konverté uz 2 Hz signalu,
veicot vidgjoSanu laika intervalos ap 2 Hz punktu. Ja iztverSana veikta, piem.,
10 Hz frekvencg, pirmo 2 Hz punktu nosaka, izmantojot videjo vertibu no 0,1
lidz 0,5 sekundém, otro punktu — no 0,6 Iidz 1,0 sekundei. Katra punkta
laikzZimogs ir katra punkta pédg&jais laikzimogs, t. i., 0,5, 1,0, 1,5 utt;

(b) ritenu jaudu aprékina no izmeérita ritena griezes momenta un ritena rotacijas
atruma. Visas vertibas konverté uz 2 Hz signalu atbilstosi a) apakSpunktam.

Tad ritena jaudu katram dzenoSajam ritenim aprékina, izmantojot 2 Hz griezes
momenta un atruma signalus §ada vienadojuma:

2xmx Nyheel—i (t) X deheel—i ®)

Pwheel—i(t) =

60000
kur:
i = indekss, kuru aizstaj ar dzeno8as ass kreisa vai laba ritena indeksu;
Puheeli(p =  jauda pie dzenosa kreisa vai laba ritena laika punkta (t) [kW];
Nwheeli(y =  dzenoS8a kreisa vai laba ritena rotacijas atrums laika punkta (t)
[apgr./min.];
Mdwheeli ) = izméritais griezes moments pie dzenosa kreisa vai laba ritena laika

punkta (t) [Nm].

Ritepa jaudas ievades dati verifikacijas testa simulacijai ar simulacijas riku ir
transportlidzekla visu dzenoSo ritenu jaudas summa, ka noteikts $aja vienadojuma:
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wd

Puwheel ® = Pwheel-i ®
i=1
kur:
Pwheel (1) = kopgja jauda pie dzenosa ritena laika punkta (t) [kW];
wd = dzenoSo ritenu skaits.
4. tabula
Datu zinoSanas formats izmeéritajiem datiem simulacijas rikam verifikacijas
testa
levades datu
Parametrs Meérvieniba | galvene Piezimes
Laika punkts [s] <t>
Transportlidzekla atrums [km/h] <v>
Motora apgriezieni [apgr./min.] | <n_eng>
Motora dzeséSanas
ventilatora atrums [apgr./min.] | <n_fan>
Kreisa ritena griezes
moments [Nm] <tg_left>
Laba ritena griezes moments | [Nm] <tqg_right>
Kreisa ritena atrums [apgr./min.] | <n_wh_left>
Laba ritena atrums [apgr./min.] | <n_wh_right>
Parnesums [-] <gear> neobligats signals MT un AMT
degvielas plisma [g/h] <fc> standarta NVC (7.2. punkts)

7. Testa izverteSana

Simuléto degvielas patérinu salidzina ar izmeérito degvielas patérinu, izmantojot

simulacijas riku.

7.1. Degvielas patérina simuléSana

Verifikacijas testa veikSanai ar simulacijas riku izmanto $adus ievades datus un
ievades informaciju:

(a) ar CO2 emisijam un degvielas paterinu saistito ipaSibu sertific€tas vertibas
Sadam sastavdalam, atseviSskam tehniskam vienibam vai sistémam:

(1) motoriem;
(il)) parnesumu karbam;
(ii1) griezes momenta parveidotajiem;

(iv) griezes momenta parvadiSanas citam sastavdalam;
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(v) parvadmehanisma papildu sastavdalam,;
(vi) asim.
(b) Ievades datus, kas noteikti 4. tabula.

Jaudu, kas ar simulacijas riku aprékinata ar garenvirziena dinamikas vienadojumiem,
pamatojoties uz izmérito transportlidzekla atrumu un cela slipumu, drikst izmantot
ticamibas parbaude, lai testetu, vai simulétais cikla darbs ir lidzigs izmeéritajai
vertibai.

Simulacijas riks izrékina verifikacijas testa laika ieslégto parnesumu, aprékinot
motora apgriezienus parnesuma pie faktiska transportlidzekla atruma un ieslédzot
parnesumu, pie kura motora apgriezieni ir vistuvakie izmeritajiem motora
apgriezieniem.

Simulacijas rika verifikacijas testa reZima izmérito ritena jaudu aizstdj ar simuléto
jaudas pieprasijumu pie riteniem. Verifikacijas testa ievades datos izm&ritos motora
apgriezienus un parnesumu aizstdj ar attiecigajiem simulacijas dalas datiem.
Simulacijas rika ventilatora standartvertibu aizstaj ar ventilatora jaudu, kas
aprékinata, izmantojot izméritos ventilatora apgriezienus simulacijas rika, sadi:

RlDMfan 3 Dfan)5
Pe,, = C1 X X
fan = C (( C2 ) (cs

kur:

Pfan = ventilatora jauda, ko izmanto verifikacijas testa simulacija [kWT];
RPMm = izméritais ventilatora rotacijas atrums [1/s];

Dfan = ventilatora diametrs [m];

Cl1,C2,C3= simulacijas rika vispargjie parametri:

Cl = 7320W

C2 = 1200 apgr./min.

C3 = 810 mm

Stares iekartas stknim, kompresoram un generatoram pieskir standartvértibas
atbilstosi IX pielikumam.

Visi pargjie simulacijas posmi un datu apstrade saistiba ar asi, parnesumu karbu un
motora efektivitati ir identiski simulacijas rikam, kad to lieto, lai noteiktu un
deklarétu jaunu transportlidzeklu CO; emisijas un degvielas patérinu.

Simuléta degvielas patérina vertiba ir vienada ar kop&jo degvielas plismu
verifikacijas testa veiktaja attiecigaja testa attaluma no briza, kad péc iesildiSanas
posma pabeidz iestatiSanu uz nulli, [idz testa beigam. Kopg&jo verifikacijas testa
veikto attiecigo testa attalumu aprékina, izmantojot transportlidzekla atruma signalu.

Ar simulacijas rika rezultatus verifikacijas testam aprékina sadi:

_ Z?Eg(chim ®* fs)

FCsim =
sm VT work
kur:
VT work = verifikacijas testa darbs, kas ar simulacijas riku aprékinats visam

degvielas patérina mériSanas posmam [kWh];

Pwheel-i
VT work = Yy end Zwheel=i
ZiZo 3600+fs
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7.2.

7.3.

FCsim = ar simulacijas riku simulétais degvielas paterin$ visa degvielas
pat€rina merisanas posma [g/kWh];

fs = simulacijas frekvence [Hz];

FCsimwy = ar simulacijas riku simul&tais momentanais degvielas patérin$ testa

laika [g/s].
[zmerita degvielas patérina aprékinasana

Izmérito degvielas plismu integré uz tadu pasu laika posmu ka simul@to degvielas
patérinu. Izmérito degvielas paterinu visam testam aprékina Sadi:

_ Z?E(()j ch(t):fs

ch TVT workmy

kur:

FCm = degvielas patérins, kas izmerits, integréjot degvielas masas plismu,
visa degvielas patérina mériSanas posma [g/kWh];

FCm (9 =  momentana degvielas masas plisma, kas izmérita degvielas
pat€rina merisanas posma [g/s];

fs = paraugu nemsanas frekvence [Hz];

VT workm =  verifikacijas testa darbs pie ritena, kas aprékinats no izmérita ritena

griezes momenta un ritena rotacijas atrumiem visa degvielas
pat€rina merisanas posma [kWh];

22—1 Pwheel—i—measured,t
VT work,,, = Y¢ndzi= :
m t=0 3600%fs

Puheel-i-measured, = pOzitiva jauda pie kreisa (i=1) un laba (i=2) ritena, kas aprékinata
no izmerita ritena griezes momenta un ritena rotacijas atrumiem
laika posma “t”, kura tiek nemtas veéra jaudas vertibas, kas ir
lielakas neka nulle;

2XT
Pwheel-i-measuredt = 0,001 x torque; x rpm;x 60
Torque; = momentanais izméritais griezes moments pie ritena “i” laikas
posma “t” [Nm];
rpmj = momentanais izmeéritais rotacijas atrums pie ritena “1”’ laikas posma

“t” [min™'].
Lai iegitu verifikacijas testa rezultatus, izmeritas degvielas paterina vértibas korigg,
lai nemtu véra siltumspgjas vertibu (NCV), ka noteikts V pielikuma 3. punkta:

NCV,

FChcorr = FCp * Wn::s

kur:

NCVmeas =  verifikacijas testd izmantotas degvielas NCV, kas noteikta atbilstosi
V pielikuma 3.2. punktam [MJ/kg];

NCVaa = standarta NCV saskana ar V pielikuma 4. tabulu [MJ/kg];

FCmcor = degvielas patérins, kas izmeérits, integréjot degvielas masu, visa
degvielas patérina mériSanas posma; korigéts, nemot vera testa
degvielas NCV [g/kWh].

IzturéSanas/neizturéSanas parbaude
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Transportlidzeklis ir iztur€jis verifikacijas testu, ja attieciba starp korigé€to izmerito
degvielas paterinu un simuléto degvielas patérinu ir zem 5. tabula noteiktajam
pielaidém.

Ja piestrades posms ir mazaks neka 15 000 km, transportlidzekla degvielas paterina
efektivitates ietekmi drikst korigét, piemérojot sadu evoliicijas koeficientu:

FCh—c = FCpycorr X (ef + mileage * ﬁ) [¢/kWh]

kur:

FCuc = degvielas patérins, ka izmérits un korigéts, nemot véra isaku
piestrades posmu;

mileage = piestrades attalums [km];

ef = evoliicijas koeficients, kas ir 0,98.

Ja transportlidzekla odometra radijums ir virs 15 000 km, korekciju nepiemero.

Attiecibu starp izmérito un simuléto degvielas paterinu visa verifikacijas testa
brauciena aprékina ka verifikacijas testa attiecibu ar §adu vienadojumu:

Co FCr—c
VTP = Fo
kur:
Cvrp = attieciba starp verifikacijas testéSanas procediira izméerito un

simuléto degvielas paterinu.

Lai veiktu salidzinajumu ar transportlidzekla deklarétajam CO; emisijam atbilstosi
9. pantam, transportlidzekla verificétas CO; emisijas aprékina $adi:

COZyerifiea = Cyrp X CO2geclared

kur:
CO2yeiifieda =  transportlidzekla verificétas CO2 emisijas [g/t-km];
CO24ectared = transportlidzekla deklarétas CO» emisijas [g/t-km].

Ja pirmais transportlidzeklis neiztur Cvtp pielaides, ar to paSu transportlidzekli drikst
veikt vel divus testus vai péc transportlidzekla razotaja pieprasjjuma drikst testet vél
divus lidzigakus transportlidzeklus. Lai noteiktu 5. tabula mingto izturéSanas
kritériju, izmanto verifikacijas test€Sanas proceduras attiecibu vid€jas vertibas no ne
vairak ka trim testiem. Ja iztur€Sanas krit€rijs netiek sasniegts, transportlidzeklis nav
izturgjis verifikacijas test€Sanas procediru.

5. tabula

IztureéSanas/neiztureSanas Kriterijs verifikacijas testam

Cvrr
[ztur&Sanas kriterijs verifikacijas testéSanas procedirai < 1,075
8. ZinoSanas procediiras
Transportlidzekla razotajs sagatavo testa zinojumu katram testétajam
transportlidzeklim un ieklauj taja vismaz $adus verifikacijas testa rezultatus:
8.1. Vispariga informacija
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8.1.1.
8.1.2.
8.1.3.

8.1.4.
8.1.5.
8.1.6.
8.1.7.

8.2.

8.2.1.
8.2.2.
8.2.3.
8.2.4.
8.2.5.
8.2.6.
8.2.7.
8.2.8.
8.2.9.

8.3.

8.3.1.
8.3.2.
8.3.3.
8.3.4.
8.3.5.
8.3.6.

8.4.

8.4.1.
8.4.2.
8.4.3.

8.4.4.
8.4.5.
8.4.6.
8.4.7.
8.4.8.
8.4.9.

8.5.

Transportlidzekla razotaja nosaukums un adrese
Montazas riipnicas(-u) adrese(-es)

Transportlidzekla razotaja parstavja nosaukums, adrese, talruna un faksa numurs un
e-pasta adrese

Tips un komercialais apraksts

Transportlidzekla atlases kriteriji un CO; butiskas sastavdalas (teksts)
Transportlidzekla TpaSnieks

Odometra radijums degvielas patérina mériSanas testa sakuma (km)
Informacija par transportlidzekli

Transportlidzekla modelis

Transportlidzekla identifikacijas numurs (VIN)

Transportlidzekla kategorija (N2, N3)

Ass konfiguracija

Transportlidzekla maksimala pilna masa (t)

Transportlidzekla grupa

Transportlidzekla korigéta faktiska masa (kg)

Razotaja uzskaites datnes kriptografiska kontrolsumma
Transportlidzekla kombinacijas kopgja pilna masa verifikacijas testa (kg)
Motora galvenas specifikacijas

Motora modelis

Motora sertifikacijas numurs

Motora nominala jauda (kW)

Motora tilpums (1)

Motora standartdegvielas tips (dizeldegviela/LPG/CNG...)
Degvielas kartejuma datnes / dokumenta kontrolsumma
Parnesumu karbas galvenas specifikacijas

Parnesumu karbas modelis

Parnesumu karbas sertifikacijas numurs

Galvenais  panémiens, ko izmanto zudumu  Kkart§juma  generéSanai
(Optionl1/Option2/Option3/Standartvertibas)

Parnesumu karbas veids

Parnesumu skaits

Augstaka parnesuma parnesumskaitlis

Léninataja tips

Jaudas nonemsSana (ir/nav)

Efektivitates kartgjuma datnes / dokumenta kontrolsumma

Leéninataja galvenas specifikacijas

50



8.5.1.
8.5.2.
8.5.3.

8.5.4.
8.6.

8.6.1.
8.6.2.
8.6.3.

8.6.4.
8.7.

8.7.1.
8.7.2.
8.7.3.

8.7.4.
8.7.5.
8.8.

8.8.1.
8.8.2.
8.8.3.

8.8.4.
8.8.5.
8.8.6.
8.9.
8.9.1.
8.9.2.
8.9.3.
8.9.4.
8.9.5.
8.10.
8.10.1.
8.10.2.
8.11.
8.11.1.
8.11.2.

Léninataja modelis
Leéninataja sertifikacijas numurs

Sertifikacijas  panémiens, ko izmanto zudumu Kkart§juma
(standartvertibas/merijums)

Léninataja kartgjuma datnes / dokumenta kontrolsumma
Griezes momenta parveidotaja specifikacija

Griezes momenta parveidotaja modelis

Griezes momenta parveidotaja sertifikacijas numurs

Sertifikacijas  panémiens, ko izmanto zudumu Kkart§juma
(standartvertibas/merijums)

Efektivitates kart€§juma datnes / dokumenta kontrolsumma
Lenka parvada specifikacijas

Lenka parvada modelis

Ass sertifikacijas numurs

Sertifikacijas  pan€miens, ko izmanto zudumu Kkart§juma
(standartvertibas/merijums)

Lenka parvada parnesumskaitlis

Efektivitates kartgjuma datnes / dokumenta kontrolsumma
Ass specifikacijas

Ass modelis

Ass sertifikacijas numurs

Sertifikacijas  panémiens, ko izmanto zudumu kart€juma
(standartvertibas/merijums)

Ass tips (piem., standarta viena piedzinas ass)

Ass parnesumskaitlis

Efektivitates kartg§juma datnes / dokumenta kontrolsumma
Aerodinamika

Modelis

generéSanai

generéSanai

generéSanai

generésanai

Sertifikacijas risinajums, ko izmanto CdxA generésanai (standartvertibas/merijums)

CdxA sertifikacijas numurs (attieciga gadijuma)

CdxA vertiba

Efektivitates kartgjuma datnes / dokumenta kontrolsumma
Riepu galvenas specifikacijas

Visu asu riepu sertifikacijas numuri

Visu asu riepu Ipatngjais rites pretestibas koeficients
Paligiericu galvenas specifikacijas

Motora dzes€$anas ventilatora tehnologija

Stares iekartas stikna tehnologija
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8.11.3.
8.11.4.
8.12.
8.12.1.
8.12.2.
8.12.3.
8.12.4.
8.12.5.
8.12.6.
8.12.7.
8.12.8.
8.12.9.
8.12.10.
8.12.11.
8.12.12.
8.12.13.

8.13.

8.13.1.
8.13.2.
8.13.3.
8.13.4.
8.13.5.
8.13.6.
8.13.7.
8.13.8.
8.13.9.

8.13.10.
8.13.11.
8.13.12.

8.13.13.
8.14.
8.14.1.
8.14.2.

Elektrosistémas tehnologija

Pneimatiskas sist€émas tehnologija

Testa nosactjumi

Transportlidzekla faktiska masa (kg)

Transportlidzekla faktiska masa ar lietderigo slodzi (kg)
IesildiSanas laiks (min)

Vidgjais atrums iesildiSanas laika (km/h)

Degvielas patérina mérisanas ilgums (min)

Nobraukta attaluma dala pilsétvide (%)

Nobraukta attaluma dala arpus pilsétas (%)

Nobraukta attaluma dala pa automagistrali (%)

Laika dala, ko transportlidzeklis pavada stavot, motoram darbojoties brivgaita (%)
Vidgja apkartgja temperatira (°C)

Cela virsmas stavoklis (sausa, slapja, sniegs, ledus, cits (noradit))
Marsruta maksimalais augstums virs jiiras [imena (m)

Maksimalais ilgums, kad motors nepartraukti darbinats brivgaita transportlidzeklim
stavot uz vietas (min)

Verifikacijas testa rezultati

Ventilatora vidg€ja jauda, kas verifikacijas testam aprékinata ar simulacijas riku (kW)
Ar simulacijas riku aprékinatais darbs verifikacijas testa (kW)

Izmeéritais darbs verifikacijas testa (kW)

Verifikacijas testa izmantotas degvielas NCV (MJ/kg)

Verifikacijas testa izmeéritais degvielas patérins (g/km)

Verifikacijas testa izméritais korigétais degvielas patérins (g/kWh)

Degvielas paterins simulétaja verifikacijas testa (g/km)

Degvielas patérin simulétaja verifikacijas testa (g/kWh)

Ekspluatacijas profils (talie parvadajumi/talie parvadajumi (EMS)/ regionalie/
regionalie (EMS)/ pilsétvide/ municipalie/ buvnieciba)

transportlidzekla verificetas CO; emisijas [g/tkm];
transportlidzekla deklarétas CO; emisijas [g/tkm];

Attieciba starp verifikacijas test€Sanas procedira izmeérito un simuléto degvielas
patérinu (-)

Verifikacijas tests izturéts (ja/ne)
Programmatiiras un lietotaja informacija
Simulacijas rika versija (X.X.X)

Simulacijas datums un laiks”.
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XI PIELIKUMS

Direktivas 2007/46/EK 1, IV un IX pielikumu groza sadi:

(1)

2

€)

direktivas I pielikumu groza sadi:
a) 3.5.7. punktu aizstaj ar $adu:
“3.5.7. Razotaja deklarétas vertibas”;
b) ieklauj $adu 3.5.9. un 3.5.9.1. punktu:

“3.5.9. CO; emisiju un degvielas patérina sertifikacija (lielas noslodzes
transportlidzekliem, ka noteikts Komisijas Regulas (ES) 2017/2400 6. panta)

3.5.9.1 Simulacijas rika licences numurs:”;
IV pielikuma I dala 16. paskaidrojoSo piezimi aizstaj ar Sadu:
“(1%) Transportlidzekliem, kuru tehniski pielaujamd maksimald masa parsniedz
7500 kg”;
IX pielikumu groza $adi:
a) Idala Al un B parauga 2.PUSI attiectba uz N KATEGORIJAS
TRANSPORTLIDZEKLIEM (pabeigti transportlidzekli un vairakos posmos pabeigti
transportlidzekli) groza $adi:
1) 49. punktu aizstaj ar §adu:
“49. CO» emisijas/degvielas patérind/elektroenergijas patéring ™ ©:”;
i1) ieklauj $adu 49.1.—49.6. punktu:
“49.1. Atbilstosi Regulas (ES) 2017/2400 IV pielikuma I dalas paraugam izveidotas

razotaja uzskaites datnes kriptografiska kontrolsumma:

49.2. Bezemisiju lielas noslodzes transportlidzekli, ka noteikts Regula (ES)
2017/2400: Ja/Ne (1), (t)

49.3. Profesionalie transportlidzekli, ka noteikts Regula (ES) 2017/2400: Ja/Ne (1),
(w)

49.4. Atbilstosi Regulas (ES) 2017/2400 1V pielikuma II dalas paraugam izveidotas
klientam  paredzeétas informacijas datnes kriptografiskas  kontrolsumma:

49.5. Ipatngjas CO, emisijas, kas noraditas 2.3.punkta klientam paredzéetas
informacijas datn€, kura izveidota atbilstoSi Regulas (ES) 2017/2400 IV pielikuma
II dalas paraugam: ........................ gCOz/tkm

49.6. Lietderigas slodzes vidgja vertiba, kas noradita 2.4. punkta klientam paredzetas
informacijas datn€, kura izveidota atbilstoSi Regulas (ES) 2017/2400 IV pielikuma
II dalas paraugam: ........................ t’;

b) Idala Al un B parauga 2.PUSI attieciba uz N3 KATEGORIJAS
TRANSPORTLIDZEKLIEM (pabeigti transportlidzekli un vairakos posmos
pabeigti transportlidzekli) groza §adi:

1) 49. punktu svitro;
11) ieklauj §adu 49.1.—49.6. punktu:
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“49.1. Atbilstosi Regulas (ES) 2017/2400 IV pielikuma I dalas paraugam izveidotas
razotaja uzskaites datnes kriptografiska kontrolsumma:

49.2. Bezemisiju lielas noslodzes transportlidzekli, ka noteikts Regula (ES)
2017/2400: Ja/Ne (1), (t)

49.3. Profesionalie transportlidzekli, ka noteikts Regula (ES) 2017/2400: Ja/Ne (1),
(u)

49.4. Atbilstosi Regulas (ES) 2017/2400 IV pielikuma II dalas paraugam izveidotas
klientam  paredzétas informacijas datnes kriptografiskas  kontrolsumma:

49.5. Ipatngjas CO, emisijas, kas noraditas 2.3.punkta klientam paredzéetas
informacijas datn€, kura izveidota atbilstoSi Regulas (ES) 2017/2400 IV pielikuma
IT dalas paraugam: ........................ gCOy/tkm

49.6. Lietderigas slodzes vidg€ja vertiba, kas noradita 2.4. punkta klientam paredzetas
informacijas datng, kura izveidota atbilstosi Regulas (ES) 2017/2400 IV pielikuma
II dalas paraugam: ........................ t7;

c) Ildala Cl parauga 2.PUSI attiectba uz N; KATEGORIJAS
TRANSPORTLIDZEKLIEM (nepabeigti transportlidzekli) groza §adi:

ieklauj $adu 49.1.-49.6. punktu:

“49.1. Atbilstosi Regulas (ES) 2017/2400 IV pielikuma I dalas paraugam izveidotas
razotaja uzskaites datnes kriptografiska kontrolsumma:

49.2. Bezemisiju lielas noslodzes transportlidzekli, ka noteikts Regula (ES)
2017/2400: Ja/Ne (1), (t)

49.3. Profesionalie transportlidzekli, ka noteikts Regula (ES) 2017/2400: Ja/Ne (1),
(w)

49.4. Atbilstosi Regulas (ES) 2017/2400 IV pielikuma II dalas paraugam izveidotas
klientam  paredzétas informacijas datnes kriptografiskas  kontrolsumma:

49.5. Tpatngjas CO:> emisijas, kas noraditas 2.3.punktd klientam paredzetas
informacijas datn€, kura izveidota atbilstoS§i Regulas (ES) 2017/2400 IV pielikuma
II dalas paraugam: ........................ gCOo/tkm

49.6. Lietderigas slodzes vidgja vertiba, kas noradita 2.4. punkta klientam paredzetas
informacijas datn€, kura izveidota atbilstosi Regulas (ES) 2017/2400 IV pielikuma
II dalas paraugam: ........................ t”;

d) Ildala Cl parauga 2.PUSE attiectba uz N3 KATEGORIJAS
TRANSPORTLIDZEKLIEM (nepabeigti transportlidzekli) ieklauj $adu 49.1.—

49.6. punktu:
“49.1. Atbilstosi Regulas (ES) 2017/2400 IV pielikuma I dalas paraugam izveidotas
razotaja uzskaites datnes kriptografiska
KONtrolsumma:.........c.cooveviriiiniiniiienccece e

49.2. Bezemisiju lielas noslodzes transportlidzekli, ka noteikts Regula (ES)
2017/2400: Ja/Ne (1), (t)

49.3. Profesionalie transportlidzekli, ka noteikts Regula (ES) 2017/2400: Ja/Ne (1),
(w)
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49.4. Atbilstosi Regulas (ES) 2017/2400 1V pielikuma II dalas paraugam izveidotas
klientam  paredz€tas informacijas datnes kriptografiskas kontrolsumma:

49.5. TIpatngjas CO: emisijas, kas noraditas 2.3. punkta klientam paredz&tas
informacijas datng, kura izveidota atbilstosi Regulas (ES) 2017/2400 IV pielikuma
II dalas paraugam: ........................ gCOo/tkm

49.6. Lietderigas slodzes vidg€ja vertiba, kas noradita 2.4. punkta klientam paredzetas
informacijas datn€, kura izveidota atbilstoSi Regulas (ES) 2017/2400 IV pielikuma
IT dalas paraugam: ........................ t”;

e) IX pielikumam pievieno sadas paskaidrojosas piezimes:

“(t) Piemero tikai tad, ja transportlidzeklis ir apstiprinats saskana ar Regulu (EK)
Nr. 595/20009.

(u) Pieméro tikai tad, ja transportlidzeklis ir apstiprinats saskana ar Regulu (EK)
Nr. 595/2009 un klientam paredzetas informacijas datne ir izveidota atbilstosi
Regulas (ES) 2017/2400 IV pielikuma II dalas paraugam.”
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