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2.1

2.2.

2.3.

24.

2.4.1.

2.5.

2.5.1.

2.5.2.

2.6.

XV LISA

Juhtimisruumi ja juhtimiskohale ligipAfisu suhtes kohaldatavad nouded

Moisted

Kéesolevas lisas kasutatav mdiste ,,vordlustasand” tdhendab traktori keskpikitasandiga
paralleelset istme vordluspunkti S lébivat tasandit.

Juhtimisruum

Koikidel traktoritel, v.a T2/C2-, T4.1/C4.1- ja T4.3/C4.3-kategooria traktorid ja traktorid, mille
juhiistme vordluspunkt S asub traktori keskpikitasandist kdrgemal kui 300 mm, peab
juhtimisruumi laius olema véhemalt 900 mm 400-900 mm korgusel istme vOrdluspunktist S ja
450 mm vorra sellest punktist eespool (vt joonised 1 ja 3).

T2/C2- ja T4.1/C4.1-kategooria traktorite juhtimisruum peab vastama joonisel 7 osutatud
minimaalsetele modtmetele.

T4.3- ja C4.3-kategooria traktoritel ning traktoritel, mille juhiistme vordluspunkt S asub
traktori keskpikitasandist korgemal kui 300 mm, peab juhtimisruumi laius 450 mm
vordluspunktist ettepoole jddvas alas olema vdhemalt 700 mm 400 mm korgusel
vordluspunktist ning vihemalt 600 mm 900 mm korgusel vordluspunktist.

Soiduki osad ega lisaseadmed ei tohi juhti traktori juhtimise ajal takistada.

Roolisamba ja rooliratta iga asendi korral, v.a nende asendite korral, mis on mdeldud ainult
sisenemise ja véljumise holbustamiseks, peab vahemaa rooliratta aluse ja traktori liikkumatute
osade vahel olema vdhemalt 50 mm, vélja arvatud T2/C2 and T4.1/C4.1-kategooria traktorite
puhul, mil vahemaa peab olema vihemalt 30 mm. Kdigis teistes suundades peab see vahemaa
olema vdhemalt 80 mm rooliratta dédrest, mdodetuna rooliratta hdivatud ruumalast véljaspool
(vt joonis 2), vélja arvatud T2/C2 ja T4.1/C4.1-kategooria traktorite puhul, mil vahemaa peab
olema véhemalt 50 mm.

Koigi traktorite puhul, vilja arvatud T2/C2- ja T4.1/C4.1-kategooria traktorid, peab kabiini
tagasein 300-900 mm istme vordluspunktist S kdrgemal olema vdhemalt 150 mm vorra
tagapool vertikaaltasandist, mis on vordlustasandiga risti ja 14bib vordluspunkti (vt joonised 2
ja3).

Tagasein peab istme vordlustasandist mdlemal pool olema vihemalt 300 mm lai (vt joonis 3).

Kaisijuhtseadiste peavad asuma iiksteise ja traktori muude osade suhtes nii, et juht nende
kéasitsemisel kisi ei vigastaks.

Késijuhtseadiste minimaalne vahekaugus peab vastama standardi ISO 4254-1:2013 punktile
4.5.3. See ndue ei kehti sormega késitsetavate juhtseadiste kohta, nagu surunupud ja
elektriliilitid.

Lubatud on ka juhtseadiste teistsugune paigutus, mis tagab vordvéaérselt rahuldava ohutuse.

Koigi traktorite (vélja arvatud T2/C2- ja T4.1/C4.1-kategooria traktorid) vordluspunkti lédbivast
ja vordlustasandiga ristuvast vertikaaltasandist eespool peab kaugus jdiga laeosa igast punktist
istme voOrdluspunktini S olema vdhemalt 1 050 mm (vt joonis 2). Laepolstri kaugus istme
vordluspunktist S peab olema vdhemalt 1 000 mm.
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2.6.1.

3.1.

3.2.

3.3.

3.3.1.

3.3.2.

3.3.3.

3.3.4.

3.3.5.

3.3.5.1.

3.3.5.2.

3.3.5.3.

Juhikabiini tagaseina ja kabiini katuse vahelise pinna kdverusraadius voib olla maksimaalselt
150 mm.

Ligipais juhtimiskohale (sisse- ja viljapiisud)

Sisse- ja viljapadse peab olema vdimalik ohutult kasutada. Rattarummusid, -kilpe ega -velgi ei
tohi kasutada astmete voi redelipulkadena.

Ligipddsud juhtimiskohale ja kaassditjaistmele peavad olema vabad elementidest, mis vdivad
tekitada vigastusi. Kui ligipddsuteel on takistus, nt siduripedaal, peab juhtimiskohale ohutu
ligipddsu tagamiseks olema paigaldatud aste voi jalatugi.

Astmed, sissechitatud jalatoed ja redelipulgad

Astmed, sisseehitatud jalatoed ja redelipulgad peavad olema jargmiste mdotmetega:

siigavussuunaline minimaalselt 150 mm

vahekaugus:
(vélja arvatud T2/C2- ja T4.1/C4.1-kategooria traktorid)

laiussuunaline minimaalselt 250 mm

vahekaugus:
(Nimetatud miinimumvairtusest vdiksem laiussuunaline vahekaugus
on lubatud vaid juhul, kui see on tehniliselt pdhjendatud. Sellisel
juhul peab laiussuunaline vahekaugus olema nii suur kui véhegi
voimalik. See ei tohi siiski olla viiksem kui 150 mm.)

korgusssuunaline minimaalselt 120 mm

vahekaugus:

kahe astme | vihemalt 300 mm (vt joonis 4).

pealispinnast

jargmise astme

pealispinnani:

Ulemine aste vdi pulk peab olema sdidukist lahkuvale isikule kergesti nihtav ja ligipddsetav.
Jéarjestikuste astmete vOi pulkade vertikaalne vahekaugus peab olema voimalikult iihtlane.

Kui traktor on varustatud tootja soovitatud maksimaalsuuruses rehvidega, ei tohi koige
alumine jalatugi olla maapinnast kdrgemal kui 550 mm (vt joonis 4).

Astmed ja pulgad peavad olema niimoodi konstrueeritud ja valmistatud, et jalg neil ei libiseks
(nt terasest voi traadist jalarestid).

C-kategooria soidukitele esitatavad alternatiivsed nouded

Kui r66pmeraamis on trepiaste/-astmed (vt joonis 5), siis vOib neid sisse tdmmata < 15°se
nurga all, kui on tdidetud vihemalt trepiastme korguse baasmddde B ja mustrisiigavus F1
standardi EN ISO 2867:2006 tabeli 1 kohaselt, mdodetuna roomikukilpide vilisdartest.

Vottes arvesse piiratud vaatevilja véiljumisel, peab trepiastme laius vastama vihemalt standardi
EN ISO 2867:2006 tabelis 1 osutatud minimaalsele laiusele.

Terasroomikutega C-kategooria soidukite puhul, mille juurdepéddsutrepp on paigaldatud
roomiku rullikute raamile, ei pea trepiastme vélisddr ulatuma iile roomikuketi vélisddre
moodustatud vertikaaltasapinna, vaid see peab olema sellele nii ldhedal, kui see praktiliselt
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34.

34.1.

34.2.

4.1.

4.2.

4.2.1.

5.1.

5.2.

5.3.

54.

Késipuud / kdepidemed

Késipuud voi kdepidemed peavad olema paigaldatud ja kujundatud selliselt, et juht saaks
juhikohale péadsemisel vai sealt viljumisel séilitada kolme punkti kontakti. Kasipuu/kéepideme
alumine ots ei tohi asuda korgemal kui 1500 mm maapinnast. Tagatud peab olema
30millimeetrine minimaalne kaugus kéasipuu/kdepideme ja kiilgnevate osade vahel (vilja
arvatud kinnituskohtades).

Soidukisse sisenemise viimase astme/pulga kohal peab késipuu voi kdepide olema 850—
1 100 mm korgusel. Traktorite kdepide peab olema vdahemalt 110 mm pikk.

Juurdepéiis muudele kohtadele kui juhikohale

Teistele kohtadele (nt parempoolse peegli reguleerimine ja puhastamine) ligipdds peab olema
ohutu. Rattarummusid, -kilpe ega -velgi ei tohi kasutada astmete vOi redelipulkadena.
Kaésipuud voi kdepidemed peavad olema paigaldatud ja kujundatud selliselt, et juht saaks igal
ajal séilitada kolme punkti kontakti.

Astmed, sissechitatud jalatoed ja redelipulgad peavad olema jargmiste mootmetega:

stigavussuunaline minimaalselt 150 mm
vahekaugus:
laiussuunaline minimaalselt 250 mm
vahekaugus:

(Nimetatud  miinimumvéértusest  védiksem  laiussuunaline
vahekaugus on lubatud vaid juhul, kui see on tehniliselt
pohjendatud. Sellisel juhul peab laiussuunaline vahekaugus
olema nii suur kui vdhegi vOimalik. See ei tohi siiski olla
véiksem kui 150 mm.)

korgusssuunaline minimaalselt 120 mm
vahekaugus:

vahekaugus kahe astme | vihemalt 300 mm (vt joonis 6).
pealispinnast  jargmise
astme pealispinnani:

Selline sdidukisse sisenemise vahend koosneb mitmest iiksteisele jirgnevast astmest, nagu on
osutatud joonisel 6: iga aste peab olema kaetud libisemisvastase kattega, kiiljepiirdega
mdlemal pool ja kujundatud nii, et normaalsetes to6tingimistes ei koguneks sinna mustust ega
lund. Eri astmete vaheline vertikaalne ja horisontaalne vahemaa voib erineda kuni 20 mm, aga
see ei tohi olla vdiksem kui 150 mm.

Uksed ja aknad

Ukse- ja aknalingid peavad olema niimoodi konstrueeritud ja paigaldatud, et need ei kujutaks
endast juhile ohtu ega takistaks teda traktori juhtimisel.

Ukse avanemisnurk peab voimaldama ohutut sisenemist ja valjumist.
Kabiini sisenemiseks mdeldud uste minimaalne laius pdranda kdrgusel peab olema 250 mm.
Tuulutusaknad, kui neid on, peavad olema kergesti reguleeritavad.

Varuviljapéaisud
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6.1.

6.1.1.

6.2.

6.3.

6.4.

6.5.

6.6.

Avariivéljapaasude arv
Uheukselistel kabiinidel peab olema lisaks veel kaks avariiviljapéisu.

Kaheukselistel kabiinidel peab olema lisaks veel {iks avariivéljapais, vilja arvatud T2/C2- ja
T4.1/C4.1-kategooria traktorite puhul.

Koik viljapadsud peavad asetsema kabiini eri seintes (mdiste ,,sein” v3ib hélmata ka katust).
Esiklaase ning kiilg-, taga- ja katuseaknaid voib arvestada avariivéljapddsudena, kui neid on
voimalik seestpoolt kiiresti avada voi teisaldada.

Koigi traktorite (vélja arvatud T2/C2- ja T4.1/C4.1-kategooria traktorid) avariivédljapddsude
avad peavad olema vihemalt selliste mddtmetega, et nende sisse saaks joonistada ellipsi, mille
lithem telg on 440 mm ja pikem telg 640 mm pikk.

T2/C2- ja T4.1/C4.1-kategooria traktoritel, mille kabiin ei vasta eelmises punktis osutatud
avariiviljapadsude miinimummodtmetele, peab olema vihemalt kaks ust.

Varuviljapddsuks voib méérata piisava suurusega aknad, kui need on valmistatud purustatavast
klaasist ja neid saab purustada selleks otstarbeks ette ndhtud kabiinis asuva téovahendiga.
URO Euroopa Majanduskomisjoni méiruse nr 43 I lisa 3., 4., 5., 6., 7., 8. ja 9. liites nimetatud
klaasi peetakse kéesoleva lisa kohaldamisel purustatavaks klaasiks.

Avariiviljapddsude raamkonstruktsioon ei tohi olla ohtlik. Kui kabiinist vdljumiseks on vaja
iiletada 1 000 mm {iletav kdrguste vahe, tuleb kindlustada vahendid lihtsaks valjumiseks. Kui
véiljapdds on tagumisel kiiljel, siis loetakse piisavaks kolmepunktilise tdstemehhanismi
kdetugede voOi kéitusvolli piirde pakutavaid toetuspunkte, kui nende vertikaalkoormuse
vastupidavusvdime on vihemalt 1 200 N.

Avariiviljapaasud peavad olema tdhistatud piktogrammidega, mis sisaldavad juhiseid juhile
vastavalt XX VI lisale.
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Joonis 7
T2/C2 and T4.1/C4.1-kategooria traktorite juhtimisruumi miinimummodtmed
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XVI LISA
Kaitusvollide suhtes kohaldatavad nouded

1. Tagumiste kiitusvollide suhtes kohaldatavad nouded

Tagumise kaitusvolliga traktorite suhtes kohaldatakse standardeid ISO 500-1:2014 ja ISO
500-2:2004 vastavalt tabelile 1.

Tabel 1
Tagumise kiitusvolli suhtes kohaldatavad standardid traktorite kategooriate
l1oikes
Kohaldatav Tl T2 T3 T4.1 T4.2 T4.3
standard
C1 C2 (OX] C4.1 C4.2 C4.3
1SO 500- X - X, X, X, X
1:2014(*)(***)
ISO 500- - X X, X, - -
2:2004(**)
X Kohaldatav standard
-- Standardit ei kohaldata.
Xy Standardit kohaldatakse traktorite suhtes, mille ro6be on suurem kui 1 150 mm.
X2 Standardit kohaldatakse traktorite suhtes, mille r66be on 1 150 mm voi vaiksem.
*) Standardi ISO 500-1:2014 punkti 6.2 viimast lauset ei kohaldata.
(**) Kéesoleva lisa kohaldamisel jargitakse konealust standardit ka selliste traktorite puhul, mille
kaitusvolli voimsus on standardi ISO 789-1:1990 kohaselt mdddetuna suurem kui 20 kW.
(**%) 3. tiitipi kditusvdllide puhul ja kui on voimalik vihendada kaitsepiirde avade mddtmeid, et
kohandada neid vastavalt kasutatavatele haakeseadistele, peab kasutusjuhend sisaldama jérgmist:
- hoiatus kaitsepiirde vihendatud mddtmetega seotud tagajargede ja ohtude kohta;
- juhised ja konkreetsed hoiatused seoses kiitusvollidega iihendamise ja nende kiiljest
vabastamisega;
- juhised ja konkreetsed hoiatused seoses tagumise kiitusvolliga iihendatud vahendite voi
masinate kasutamisega.

2. Eesmiste Kiitusvollide suhtes kohaldatavad nouded

Koigi T- ja C-kategooria traktorite suhtes, mis on varustatud standardis ISO 8759-1:1998
kirjeldatud eesmise kiitusvdlliga, kohaldatakse nimetatud standardit, vélja arvatud selle
punkti 4.2.
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1.1.

1.2.

1.3.

1.4.

L.5.

1.6.

2.1.

2.2.

XVII LISA
Ajami osiste kaitse suhtes kohaldatavad nouded

Moisted
Kéesolevas lisas kasutatakse jargmisi moisteid:

,,ohtlik 0sa” — mis tahes koht, mis vdib tingituna traktori liikumatu voi liikkuva osa asetusest
vo0i ehitusest pdhjustada vigastusi. Ohtlikud osad on eelkdige muljumis-, rebenemis-, 15ike-,
torke-, labistus- ja kinnijaddmiskohad,;

,muljumiskoht” — mis tahes ohtlik koht, kus traktori osad liiguvad liksteise voi liikumatute
osade suhtes nii, et see v0ib pdhjustada inimese voi tema teatavate kehaosade muljumise;

,rebenemiskoht” — mis tahes ohtlik koht, kus traktori osad liiguvad iiksteise voi muude
osade suhtes nii, et see voib pohjustada inimese vdi tema teatavate kehaosade muljumise
vOi rebenemise;

,l0ike-, torke- vOi ldbistuskoht” — mis tahes ohtlik koht, kus traktori litkuvad voi
liikkumatud, teravaservalised voi -otsalised voi tombid osad voivad vigastada inimest voi
tema teatavaid kehaosi;

takerdumiskoht” — mis tahes ohtlik koht, kus teravaservalised eenduvad osad, hambad,
tihvtid, kruvid v&i poldid, méardeniplid, vollid, volliotsad ja muud osad liiguvad nii, et
inimene, tema teatavad kehaosad voi riidded vdivad nende kiilge takerduda ja koos nendega
edasi litkuda;

,Kinnijaddmiskoht” — mis tahes ohtlik koht, mille osade avad kitsenevad liitkudes nii, et
inimene, tema teatavad kehaosad voi riided voivad sinna kinni jdéda;

,siruulatus” — pikim vahemaa, kuhu inimene vOi tema teatavad kehaosad vdivad
abivahendeid kasutamata ulatuda suunaga iiles-, alla- vdi sissepoole, iile, iimber voi 1dbi

(joonis 1);

»ohutu kaugus” — vahemaa, mis vastab siruulatuse voi kehamdotmete ning ohutusvaru
summale (joonis 1);

tavakditamine” — traktori kasutamine tootja ettendhtud tegevuseks traktori omadusi tundva
juhi poolt, kes jérgib tootja edastatud traktori kasutus-, hooldamis- ja ohutu kasutamise

juhendeid ja mille kohta on traktoril méargistus;

,,veorataste iimber olev litkumisruum” — ruum, mis peab jddma vabaks veorataste rehvide ja
s6iduki muude osade vahel;

»istme indekspunkt (SIP)” — punkt, mis on miiratud kindlaks kooskolas standardiga ISO
5353:1995.

Uldnduded

Traktori ajami osad, eenduvad osad ja rattad peavad olema konstrueeritud, paigaldatud ja
kaitstud nii, et need ei pdhjustaks tavapérastes kasutustingimustes inimestele dnnetusi.

2. jaos sitestatud noudeid késitatakse tdidetuna, kui on tdidetud 3. jaos sétestatud nouded.
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2.3.

2.4.

2.5.

2.6.

3.1.

3.2.

3.2.1.

Muud kui 3. jaos kirjeldatud lahendused on lubatud juhul, kui valmistaja tdendab, et need
on vihemalt samavéirsed 3. jao nSuetega.

Ohutusseadised peavad olema kinnitatud tugevasti traktori kiilge.
Kaaned ja katted, mis voivad tekitada sulgumisel vigastusi, tuleb valmistada nii, et oleks
vilistatud nende juhuslik sulgumine (nt ohutusseadiste vOi sobiva paigalduse voi
véliskujunduse abil).
Uks ohutusseadis vdib kaitsta mitut ohtlikku kohta. Kui iihe ohutusseadise alla on
koondatud reguleerimis-, hooldamis- voi héiresummutusseadised, mida on vo&imalik
kasutada iiksnes siis, kui mootor to6tab, tuleb siiski paigaldada tdiendavad ohutusseadised.
Kinnitusseadised (nt vedrukinnitused voi klapid),

—  millega kinnitatakse kiiresti valla padstetavad kinnitusseadised (kinnituspoldid);

ja sellised ohutusseadiste osad,
—  mida on vdimalik avada ilma tooriistade abita (nt mootori kapott),
peavad olema kinnitatud tugevasti traktori voi ohutusseadise kiilge.

Ohutud kaugused ohtlike osadega kokkupuutumise valtimiseks
Ohutut kaugust mdoddetakse nendest kohtadest, milleni voib inimene ulatuda traktori
kdivitamisel, hooldamisel ja kontrollimisel ning samuti maapinna tasandilt, kooskodlas
kasutusjuhendiga. Ohutu kauguse kindlaksméédramisel lahtutakse pdhimdttest, et traktor on
seisundis, milleks see on ette ndhtud, ja ohtliku osani ulatumiseks ei kasutata abivahendeid.
Ohutud kaugused on sitestatud punktides 3.2.1 kuni 3.2.5. Teatavates piirkondades ja
teatavate eriosade jaoks ndhakse asjakohane ohutu kaugus ette juhul, kui traktor vastab
punktides 3.2.6 kuni 3.2.14 sitestatud nduetele.
Ohtlike kohtade kaitse

Ulespoole sirutumine

Piisti seisva inimese puhul on ohutu kaugus suunaga iilespoole 2 500 mm (vt joonis 1).
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Tiiendav ohutuspuhver

Ohtlik punkt
Eol
7 T
1
Ulatus
/ Ohutukaugus
.
Joonis 1
3.2.2. 1.1.1.  Allapoole, iile piirde sirutumine

Ohutu kaugus iile piirde sirutumise puhul on:

a = maapinnast kuni ohtliku kohani;
b = piirde voi kaitseseadise korgus;
c = ohtliku koha ja piirde vaheline horisontaalne kaugus (vt joonis 2).

Ohtlik punkt

Joonis 2

Nii allapoole kui {ile piirde sirutumise puhul tuleb pidada kinni tabelis 1 sétestatud ohututest
kaugustest.

Tabel 1
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(mm)
a: vahemaa Piirde voi kaitseseadise korgus b
maapinnast
ohtliku kohani 2400 2200 | 2000 1 800 1 600 1 400 1200 | 1000
Horisontaalne kaugus ohtlikust kohast
2 400 — 100 100 100 100 100 100 100
2200 — 250 350 400 500 500 600 600
2 000 — — 350 500 600 700 900 1100
1 800 — — — 600 900 900 1000 | 1100
1 600 - - - 500 900 900 1000 | 1300
1 400 - - - 100 800 900 1000 | 1300
1200 - - - - 500 900 1000 | 1400
1 000 - - - - 300 900 1000 | 1400
800 - - - - — 600 900 1300
600 - — — — — — 500 1200
400 — — — — — — 300 1200
200 — — — — — — 200 1100
3.2.3.  Umberulatumine

Selleks et asjaomane kehaosa ei ulatuks ohtliku kohani, tuleb pidada kinni vdhemalt tabelis
2 esitatud ohutust kaugusest. Ohutu kauguse kohaldamisel oletatakse, et asjaomase kehaosa
pohiliiges on surutud kindlalt vastu ohutusseadise serva. Ohutut kaugust késitatakse
jargituna alles siis, kui on tehtud kindlaks, et asjaomane kehaosa ei saa enam liikuda ega
tungida ldhemale ohtlikule kohale.

Tabel 2
Kehaosa Ohutusvaru Joonis
Kasi > 120 mm
sOrmenukist
kuni
sormeotsteni
Kasi > 230 mm

randmest kuni
sOrmeotsteni
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3.24.

Kehaosa Ohutusvaru Naide

Kasi > 550 mm

kutnarnukist
kuni
sormeotsteni
Kasi > 850 mm
Olast kuni
sormeotsteni

' s

4

Sisse- ja ldbiulatumine

Kui ohtliku kohani vdib ulatuda torgates kde avasse voi labi selle, tuleb pidada kinni
tabelites 3 ja 4 sdtestatud ohututest kaugustest.

Uksteise suhtes liikuvaid voi liikumatute osade kiilge kinnitatud osi ei kisitata
riskiteguritena, tingimusel et nendevaheline kaugus ei iileta 8§ mm.

Lisaks neile nduetele peavad sadula ja juhtrauaga varustatud sdidukid vastama standardi EN
15997:2011 nduetele liikuvate osade kohta.

Tabel 3
Ohutud kaugused piklike ja paralleelsete avade puhul
a = ava vidikseim moot

b = ohutu kaugus ohtlikust kohast.

Sormeots S6rm Sormeotstest kuni Sormeotstest kuni —
sormenukkideni kaenlaauguni

7 KA \\

4<a<8 8<a< 12<a< | 20<a<30 30 <a <135 max >
12 20 135
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3.2.5.

3.2.6.

b=>380

b>120

b=>200

b>850

a = ava laius/1abimdot voi kiilje pikkus

b = ohutu kaugus ohtlikust kohast.

Tabel 4

Ohutud kaugused nelinurksete voi iimarate avade puhul

Sormeots

Sorm

Sormeotstest kuni
sormenukkideni

Sormeotstest kuni
kaenlaauguni -

—

fa

A\

4<a<8 8§<a< 12<a< 25<a<40 40 < a <250 max 25
12 25 0
b>15 b>80 b>120 b>200 b>850 —

Ohutud kaugused muljumiskohtade puhul

Muljumiskohta ei kisitata ndidatud kehaosale ohtlikuna, kui ohutud kaugused ei ole
vdiksemad tabelis 5 sdtestatutest ja kui on tagatud, et jargmine, suurem kehaosa ei satu

konealusesse kohta.

Tabel 5

Thuliig
(§

Keha

Jalg

Jalalaba

Kaésivars

Kéelaba

Sorm

Ohutu
d
kaugu-
sed

500

180

120

100

25

Néide

N

_

Juhtseadised

Tihimikku, mis jddb kahe pedaali ja juhtimispidemete ldbiminekuavade vahele, ei kisitata
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3.2.7.

3.2.7.1.

muljumis- ega rebenemiskohana.

Tagumine kolmepunktiline haakeseadis

Kolmepunktilise haakesiisteemi tdstevarraste poordepunktide kesktasapinda lébiva
tasapinna taga tuleb hoida minimaalset 25millimeetrist ohutusvahet liikuvate osade ja
tosteseadise vahel igas punktis, v.a kdige iilemises ja alumises positsioonis 0,1 n, ning
25millimeetrisest kaugusest voi 30° nurgast nende nihkuvate osade puhul, mis vodivad
pohjustada nurga muutumise (vt joonis 3). Kolvikéik #, millest on lahutatud nii iilevalt- kui
altpoolt 0,1 n, on méératletud jargmiselt (vt joonis 4). Kui alumised ithendused aktiveerib
tosteseadis, méératakse vordlustasand nende tihenduste vertikaalse keskristtasandi abil.

<8 mmvoi = 25 mm

L

s T

e ——

Joonis 3
Selgitus:
A = tostehoob
B = alumine ithendus
C = tostevarras
D = traktori Sassii
E = tostevarraste poordepunktide telgi 1dbiv tasand
F = | liikumisruum
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3.2.7.2.

3.2.7.3.

3.2.7.4.

3.2.7.5.

3.2.8.

3.2.8.1.

3.2.8.2.

3.2.8.3.

0ln

-
A

Kiik, n
Kiik, »

&
-
oA n

>
.u

Joonis 4

Hudraulilise tosteliksuse kolvikdigu n jaoks piiratakse alumise i{ihenduse haakepunkti
alumine positsioon A mddtmega ,,14” vastavalt standardi ISO 730:2009 nduetele ja iilemine
positsioon B piiratakse suurima kolvikédiguga. Kolvikdik n’ vastab kolvikdigule n, millest on
iilevalt- ja altpoolt lahutatud 0,1 n, ja see moodustab A’ ja B’ vahelise vertikaalkauguse.

Lisaks sellele tuleb kolvikdigu »n’ puhul pidada tdstevarda profiili limber kinni
25millimeetrisest ohutusvahest korvalasuvate osade suhtes.

Kui kolmepunktilise haakesiisteemi puhul kasutatakse haakeseadiseid, mis ei ndua
haakimise ajal juhi kohalviibimist traktori ja haakeseadise juures (nt kiirhaakurite puhul), ei
kohaldata punkti 3.2.7.3 sitteid.

Kasutamisjuhend peaks sisaldama eriteavet punkti 3.2.7.1 esimeses lauses madratletud
tasapinna ees asuvate ohtlike kohtade kohta.

Eesmine kolmepunktiline haakeseadis

Tostetliksuse kolvikdigu n igas punktis, v.a kdige iilemises ja alumises positsioonis 0,1 n,
tuleb hoida 25millimeetrist ohutusvahet litkkuvate osade vahel ning 25millimeetrist vahet v3i
30° nurka nende nihkuvate osade puhul, mis vdivad pdhjustada nurga muutumise.
Kolvikiik »', millest on lahutatud nii iilevalt- kui altpoolt 0,1 #n, on miératletud jargmiselt
(vt ka joonis 4).

Hiidraulilise tdsteliksuse kolvikdigu n jaoks piiratakse alumise iihenduse haakepunkti kdige
alumine positsioon A mddtmega ,,14” vastavalt mirtsi 1998 ISO standardi 8759 osale 2 ja
koige iilemine positsioon B piiratakse suurima kolvikédiguga. Kolvikdigu »n' saamiseks
lahutatakse kolvikdigust n iilevalt- ja altpoolt 0,1 »n ja see moodustab A’ ja B’ vahelise
vertikaalkauguse.

Kui kolmepunktilise haakesiisteemi alumiste iihenduste puhul kasutatakse haakeseadiseid,
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3.2.9.

3.2.9.1.

3.2.9.2.

3.2.9.3.

3.2.94.

3.2.95.

mis ei ndua haakimise ajal juhi kohalviibimist traktori ja haakeseadise juures (nt
kiirhaakurite puhul), ei kohaldata punkti 3.2.8.1 ndudeid kuni 250 millimeetri kaugusel
kohtadest, kus alumised iithendused haagitakse traktori kiilge. Tostevarraste ja -silindrite
vélispinna iimber tuleb méaratletud kolvikdigu n' piires pidada siiski kinni 25millimeetrisest
ohutusvahest kdrvalasuvate osade suhtes.

Juhiiste ja selle timbrus

Kui juht on istuvas asendis, peavad koik muljumis- voi rebenemiskohad olema véljaspool
tema kée- ja jalaulatust. Seda nouet kisitatakse tdidetuna, kui on tdidetud jargmised
tingimused.

Juhiiste on nii piki- kui ka vertikaalsuunas reguleerimise ala keskkohas. Juhi siruulatus on
jagatud tsoonideks A ja B. Nende tsoonide keskkoht asub 60 mm istme indekspunktist
eespool ja 580 mm sellest iilalpool (vt joonis 5). Tsoon A on sféadr, mille 1dbimost on 550
mm, ning tsoon B asub tsooni A ja 1 000millimeetrise raadiusega sféiri vahel.

—

’ Tsoon B X Stidr
‘-'—""-..\
KTsoonA .
b

Istme indekspunkt

Joonis 5

Muljumis- ja rebenemiskohtade ldheduses tuleb tsoonis A pidada kinni 120millimeetrisest
ohutust kaugusest ja tsoonis B 25millimeetrisest ohutust kaugusest ning rebenemiskohtades,
mis voivad pohjustada nurga muutumise, tuleb pidada kinni 30° nurgast.

Tsoonis A tuleb arvesse votta iiksnes neid muljumis- ja rebenemiskohti, mida pohjustavad
osad, mille paneb liikuma viline energiaallikas.

Kui ohtlik koht on tingitud istmega kiilgnevast konstruktsiooni osast, tuleb nimetatud
konstruktsiooni osa ja istme vahel pidada kinni vdhemalt 25millimeetrisest ohutust
kaugusest. Istme seljatoe ja seljatoe taga asuvate konstruktsiooni osade vahel ei ole ohtlikku
kohta, kui nimetatud konstruktsiooni osad on siledad ja seljatugi ise on selle timber {imar ja
ilma teravate kohtadeta.

Kéigukast ja muud sdiduki osad ning miira, vibratsiooni ja/vdi kuumust tekitavad tarvikud
tuleb juhiistmest isoleerida.
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3.2.10.

3.2.10.1

3.2.10.2

3.2.11.

3.2.11.1

3.2.12.

Kaassoitja iste (kui see on olemas)

Kui konstruktsiooni osad voivad ohustada jalgu, tuleb niha ette poolkerajad kaitseseadised,
mille raadius on 800 mm ning mis algavad istmepadja servast ja on suunatud allapoole.

Nagu on kirjeldatud punktis 3.2.9 (vt joonis 6), peavad tsoonide A ja B ohtlikud kohad

olema kaitstud ala piires, mille keskpunkt on 670 mm kdrgusel kaassoitja istme esiserva
keskkohast.

Sfidr

Joonis 6

T2/C2-, T4.1/C4.1- ja T4.3/C4.3-kategooria traktorid

T2/C2-, T4.1/C4.1- ja T4.3/C4.3-kategooria traktorite puhul ei kohaldata punkti 3.2.9
ndudeid tsooni suhtes, mis asub 45° nurga all tahapoole kaldu oleva ja liilkumissuuna suhtes
plistise tasapinna all, kui konealune tasapind ldbib punkti, mis asub 230 mm istme
indekspunktist tagapool (vt joonis 7). Kui konealuses tsoonis on ohtlikke kohti, tuleb
traktorile kinnitada vastavad hoiatused.

 —

»"  Sfiiriline

/
[

Istme indekspunkt

Joonis 7

Po6ramine ja poordetelg
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3.2.13.

3.2.14.

3.2.14.1.

Uksteise suhtes voi liikkumatute osade suhtes liikuvad osad peavad olema
kaitstud, kui nad asuvad punktides 3.2.9 ja 3.2.10 méaératletud tsoonis.

Keskliigendiga traktori puhul peab traktori molemal kiiljel olema liigendala
piires kustutamatu ja selge mdirgistus, kus on kujundlikult vdi sdnade abil
maérgitud, et kaitsmata liigendalal viibimine on keelatud. Vastav maérgistus
peab olema ka kasutusjuhendis.

Traktori iilekandevoll

Ulekandevdlle (nt neljarattaveo voll, mida saab pddrata iiksnes siis, kui
traktor liigub) tuleb kaitsta, kui need asuvad punktides 3.2.9 ja 3.2.10
maédratletud tsoonis.

Veorataste timber olev litkumisruum

Kui kinnise kabiinita traktorite veorattad on varustatud suurimate rehvidega,

peab rataste iimber olev liikumisruum vastama joonisel 8 ja tabelis 6 esitatud
modtmetele.

Ratta porikaitse

Kitsaim rodbe "'|

Joonis 8

Tabel 6

T1/Cl-, T3/C3- ja T2/C2-, T4.1/C4.1- ja
T4.2/C4.2-kategooria T4.3/C4.3-kategooria
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3.2.14.2.

4.1.

5.1.

5.2.

5.2.1.

5.2.2.

5.2.3.

5.3.

54.

5.5.

traktorid traktorid
a h b h
mm mm mm mm
40 60 15 30

Joonisel 8 ja tabelis 6 kirjeldatust vdiksem liikumisruum on lubatud lisaks
punktides 3.2.9 ja 3.2.10 nimetatud tsoonidele ka T2/C2-, T4.1/C4.1- ja
T4.3/C4.3-kategooria traktorite puhul, kui rataste kiilge kinni jadnud mulla
mahakraapimiseks kasutatakse ka ratta porikaitsmeid.

Kaitseseadistele esitatavad tugevusnouded

Kaitseseadised — eelkdige sellised, mille vertikaalne kdrgus maapinnast on
kuni 550 mm —, mille kasutamist juurdepédésutrepina ei saa normaalse
kasutamise ajal valtida, tuleb kujundada selliselt, et need suudaksid kanda
vertikaalkoormust 1 200 N. Sellele ndudele vastavust kontrollitakse standardi
ISO 4254-1:2013 C lisas kirjeldatud katse v0i samavéirse meetodiga, mis
tdidab samad katse vastuvdetavuse kriteeriumid.

Mootori kapott

Mootori kapotti peab saama avada vaid tdoriistaga (kabiinis asuv vabastussiisteem
on lubatud) ja mehhanismiga, mis suletuna on iselukustuv.

Kiilgmised katted tuleb paigaldada jargmiselt:

fikseeritud piirded on kinni keevitatud vdi kinnitatud kruvide ja poltidega ning neid
saab avada vaid tooriista abil. Fikseeritud piire ei tohi jiida omale kohale, kui selle
kinnituselement on puudu

Vo1

liigendpiirded, mida saab avada ainult tOoriista abil ja mis suletuna on
iselukustuvad

Vo1

piirded, mille avamine on seotud katte avamisega ja mida saab avada ainult
tooriista abil.

Kui mootorikapoti all on reguleerimis-, hooldamis- v&i hairesummutussiisteeme,
mida on vdimalik kasutada iiksnes siis, kui mootor todtab, tuleb siiski paigaldada
tidiendavad ohutusseadised.

Selleks et véltida mootori kapoti kukkumist, kui see avatud on, tuleb paigaldada
mehhaanilised toed v0i hiidraulilised lukustusseadmed (nt kaldtoed voi
gaasivedrud).

Paigaldada tuleb seadmed, mis lihtsustavad kapoti kasutamist (nt kdepidemed,

nodorid voi kapoti enda osad, mis on kujundatud selliselt, et neid oleks hea haarata)
ilma muljumis- ja l166giohuta ning liigset pingutust ndoudmata.
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5.6.

6.1.

6.2.

6.3.

6.4.

Mootorikapoti avamine peab olema ndidatud piktogrammidel kooskdlas XXVI
lisaga ja kasutusjuhendis peavad olema vastavad juhised.

Kuumad pinnad

Kuumad pinnad, mida juht v6ib tavakditamise kdigus puudutada, kaetakse kinni voi
isoleeritakse. Seda nduet rakendatakse kuumade pindade suhtes, mis asuvad
astmete, késipuude, kdepidemete ning traktori osade ldheduses, mida kasutatakse
soidukisse sissepddsemiseks ja mida vdidakse tahtmatult puudutada, ning osade
suhtes, mis on juhiistmelt otseselt juurdepéddsetavad (nt ilma platvormita traktorite
kdigukast).

See ndue tdidetakse fikseeritud piirete paigaldamise vdi ohutu kauguse tagamise
v0i sdiduki kuuma pinna termilise isoleerimise kaudu.

Kontakt teiste mitte eriti ohtlike kuumade pindade ja selliste kuumade pindadega;
mis voivad olla ohtlikud vaid teatud kasutusolukordades, mis jadvad viljapoole
tavaolukorda, peab olema osutatud piktogrammil kooskdlas XX VI lisaga ja samuti
kasutusjuhendis.

Lisaks peavad sadula ja juhtrauaga varustatud sdidukid vastama standardi EN
15997:2011 nduetele kuumade pindade kohta.
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1.1.

1.2.

2.1.

2.2.

2.3.

2.4.

2.5.

2.6.

ET

XVIII LISA
Turvavoode kinnituspunktide suhtes kohaldatavad nouded

Uldnguded

Umbermineku kaitsekonstruktsiooniga varustatud T- vdi C-kategooria sdidukitele
peavad olema paigaldatud standardile ISO 3776-1:2006 vastavad turvavodde
kinnituspunktid.

Lisaks peavad turvavéode kinnituspunktid vastama kas punktis B, C voi D sétestatud
nduetele.

Turvavoode Kinnituspunktide suhtes kohaldatavad tiiendavad nouded
(alternatiivina punktides C ja D sitestatud nouetele)’

Kohaldamisala

Turvavodd on iiks juhi turvasiisteeme, mida kasutatakse juhi ohutuse tagamiseks
mootorsdidukis.

Asjaomane soovituslik menetlus ndeb ette minimaalsed kaitse- ja katsenduded pollu- ja
metsamajanduslike traktorite kinnituspunktide kohta.

See kehtib vaagnaosa turvasiisteemide kinnituse kohta.
Kaitsevoime katsetel kasutatavate moistete selgitus:

LHturvavod” — igasugune rihma- vOi vooseade, mis on Kkinnitatud ile siile voi
vaagnavOdtme piirkonna ja moeldud sdidukis oleva inimese kaitsmiseks;

,.pikendusvod” — igasugune rihm, vod vOi samalaadne seade, mis aitab turvavoo
koormuste iilekandel;

,HKinnituspunkt” — koht, kuhu turvavod on istmesiisteemi voOi traktori kiilge
mehhaaniliselt kinnitatud;

,istme kinnitus” — koik vahepealsed abiseadised (nagu liugurid jm), mida kasutatakse
istme ohutuks kinnitamiseks traktori asjaomase osa kiilge;

,juhi turvasiisteem” — kogu siisteem, mis koosneb turvavoost, istmesiisteemist,
kinnituspunktidest ja pikendusest, mis kannab turvavoo koormuse iile traktorile;

,kasutatavad istme koostisosad” — ko6ik istme koostisosad, mille mass vOib istme
kinnitust (sdiduki aluse kiilge) koormata, kui sdiduk peaks timber kukkuma.

Katse libiviimine

Menetlust kohaldatakse traktori juhi voi traktoril lisaks juhile viibiva isiku turvavod
kinnituspunktide siisteemi suhtes.

28

ET



ET

3.1.

Kéesoleva menetluse raames tehakse vaid kinnituspunktide staatilisi katseid.

Kui tootja ndeb antud kaitsekonstruktsiooni jaoks ette rohkem kui iihe istme, millel on
identsed koostisosad, mis kannavad turvavodde kinnituspunktide kaudu koormuse iile
iimbermineku kaitsekonstruktsiooni pdrandale voi traktori Sassiile paigaldatud istme
kinnitustele, siis on katseiiksusel lubatud katsetada vaid iihte konfiguratsiooni, mis
vastab raskeimale istmele (vt ka allpool).

Iste peab katsete ajal olema oma kohal ja kinnitatud traktori kinnituspunktile, kasutades
koiki vahepealseid abiseadiseid (nagu vedrustus, liugurid jne), mis kuuluvad
komplektse traktori juurde. Kasutada ei tohi muid tdiendavaid ebastandardseid
abiseadiseid, mis aitavad konstruktsiooni tugevdada.

Turvavoode kinnituspunktide tugevuse katsetamisel tuleb kindlaks teha koormuse
halvim stsenaarium, vottes arvesse jargmist:

. kui alternatiivsete istmete mass on vorreldav, siis peavad istme turvavoode
kinnituspunktid, mis kannavad koormuse iile istme konstruktsiooni kaudu (nt
vedrustussiisteemi  ja/vdi liugurite kaudu), vastu pidama palju suuremale
katsekoormusele. Seega esindavad nemad tGenéoliselt halvimat stsenaariumi;

. kui rakendatav koormus kandub istme kinnituse kaudu iile sdiduki Sassiile,
siis tuleb istet pikisuunas reguleerida selliselt, et liugurite/kinnitusrodbaste puhul oleks
kattumine minimaalne. See juhtub harilikult siis, kui iste on kdige tagumises asendis,
aga kui istme tagumisse asendisse lilkkamine on sdiduki teatavate osade tottu piiratud,
siis vastab koige ebasoodsamale koormusasendile tdendoliselt kdige eesmises asendis
olev iste. Jélgida tuleb istme liigutamise ja liugurite/ kinnitusroobastega seotud
kattumiste arvu.

Kinnituspunktid peavad vastu pidama koormusele, mida rakendatakse
turvavoosiisteemile  joonisel 1 osutatud seadist kasutades. Katsetingimustele
vastamiseks peavad turvavodde kinnituspunktid neile katsekoormustele vastu pidama,
kui iste on pikisuunas reguleeritud halvima stsenaariumi asendisse, Kui katseiliksus ei
suuda istme voOimalike asendite hulgast kindlaks teha halvimat stsenaariumi
rakendatakse katsekoormust, kui iste on reguleeritud pikisuunas keskasendisse.
Vedrustatud istme puhul peab iste olema vedrustus kdigu keskpunktis, kui see ei ldhe
vastuollu istme tootja selgelt sétestatud juhistega. Kui istme reguleerimise kohta on
olemas erijuhised, siis tuleb neid jilgida ja need aruandes tépsustada.

Pérast istmesiisteemile koormuse rakendamist ei tohi koormuse rakendamise seadet
imber paigutada, et kompenseerida muutusi, mis vdivad esineda koormuse
rakendamise nurgas.

Koormuse rakendamine suunaga ette

Tombejoudu rakendatakse suunaga ette ja iilespoole horisontaalselt 45 + 2° nurga all,
nagu on osutatud joonisel 2. Kinnituspunktid peavad vastu pidama tdmbejoule
4450 N. Kui turvavoddele rakendatud joud kantakse istme kaudu iile sdiduki Sassiile,
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3.2

3.3.

34.

siis peab istme kinnitus vastu pidama sellele joule pluss tdiendavale joule, mis vordub
koigi kasutatavate istme koostisosade massi neljakordse gravitatsioonijéuga, mida
rakendatakse horisontaalselt 45° £ 2° nurga all suunaga ette- ja iilespoole, nagu on
osutatud joonisel 2.

Koormuse rakendamine suunaga taha

Tdmbejoudu rakendatakse suunaga taha ja iilespoole horisontaalselt 45° + 2° nurga all,
nagu on osutatud joonisel 3. Kinnituspunktid peavad vastu pidama tombejoule 2 225 N.
Kui turvavoodele rakendatud joud kantakse istme kaudu {ile sdiduki Sassiile, siis peab
istme kinnitus vastu pidama sellele joule pluss tdiendavale joule, mis vordub koigi
kasutatavate istme koostisosade massi kahekordse gravitatsioonijouga, mida
rakendatakse horisontaalselt 45° + 2° nurga all suunaga taha- ja iilespoole, nagu on
osutatud joonisel 3.

Modlemad tdombejoud jagatakse vordselt kinnituspunktide vahel.

Turvavod lukustuse avamise joud (kui tootja seda nouab)

Turvavoo lukustus peab avanema koormuse rakendamisel maksimaalse jouga 140 N.
See ndue on tdidetud nende turvavodde puhul, mis vastavad URO Euroopa
Majanduskomisjoni eeskirjas nr 16 vai direktiivis 77/541/EMU sitestatud nduetele'.

Katse tulemus
Heakskiitmise tingimused

Siisteemi koostisosa ja kinnituspunkti piirkonna jaavkahjustus on lubatud punktides
3.12.3.1 ja 3.12.3.2 tipsustatud joudude rakendamisel. Lubatud ei ole aga iikski viga,
mis vOimaldaks turvavoosiisteemil, istmesiisteemil vOi istme reguleerimise
lukustusmehhanismil avaneda.

Istme regulaator voi lukustusseadis ei pea katsekoormuse rakendamise jirel olema
tookorras.

Noukogu direktiiv, 28.juuni 1977, mootorsdidukite turvavodsid ja turvasiisteeme kisitlevate
litkkmesriikide digusaktide tihtlustamise kohta (EUT L 220, 29.8.1977. 1k 95).
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Joonis 1

Koormuse rakendamise seade

Riidega kaetud 25 mm
paksune vahtkumm R 50

R 520

}
1

Madtmed millimeetrites —--———--—Alternatiivne disain

Mairkus: mdotmed, mida ei ole nédidatud, voib selle katseseadme puhul vabalt valida
ning need ei mdjuta katse tulemusi.
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Joonis 2

Koormuse rakendamine suunaga iiles ja ettepoole

Katsekoormus

A A A

Joonis 3

Koormuse rakendamine suunaga iiles ja tahapoole
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Katsekoormus

7 45°

Turvavoode Kinnituspunktide suhtes kohaldatavad tiiendavad noduded
(alternatiivina punktides B ja D sitestatud nouetele)

Turvavodde kinnituspunktidega varustatud T- ja C-kategooria sdidukid, mis
vastavad standardi ISO 3776-2:2013 nduetele, loetakse kdesoleva lisaga kooskdlas
olevaks.

Turvavoode Kkinnituspunktide suhtes kohaldatavad tdiendavad nouded
(alternatiivina punktides B ja C séitestatud nouetele)

Turvavodde kinnituspunktidega varustatud T- ja C-kategooria sdidukid, mida on
katsetatud ja millele on antud katsearuanne URO Euroopa Majanduskomisjoni
eeskirja nr 14 alusel, loetakse kéesoleva lisaga kooskolas olevaks.

Selgitavad mirkused X VIII lisa kohta

Vilja arvatud numeratsioon, on punktis B sétestatud nouded identsed OECD pdllu- ja
metsamajanduslike traktorite kaitsekonstruktsioonide ametlike katsete (staatiline katse) standardiseeritud
juhistes esitatud tekstiga (OECD standard 4, 2015. aasta viljaanne, juuli 2014).
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XIX LISA
Turvavoode suhtes kohaldatavad nouded

Umbermineku kaitsekonstruktsiooniga varustatud T- vdi C-kategooria sdidukitele
peavad olema paigaldatud turvavodd ja need peavad vastama standardis ISO 3776-
3:2009 sitestatud nduetele.

Punktis 1 sétestatud nduete alternatiivina loetakse kidesoleva lisaga kooskolas
olevaks iimbermineku kaitsekonstruktsiooniga varustatud T- vdi C-kategooria
sdidukid, mida on katsetatud ja millele on antud katsearuanne URO Euroopa
Majanduskomisjoni eeskirja nr 16 alusel.
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XX LISA
Libistavate esemete eest ette nihtud kaitse suhtes kohaldatavad nouded

Metsamajanduslikud T- ja C-kategooria sdidukid peavad vastama standardis ISO
8084:2003 sitestatud nduetele 1dbistavate esemete eest ette ndhtud kaitse kohta.

Ko6ik muud T- ja C-kategooria sdidukid, mis on varustatud ldbistavate esemete
vastase kaitsega, peavad vastama URO Euroopa Majanduskomisjoni eeskirja nr 437
14. lisa punktis 1 sdtestatud nduetele turvaklaasi kohta.

2

ELT L 230, 31.8.2010. 1k 119.
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2.1.

2.2.

3.1.

3.2.

XXI LISA
Viiljalaskesiisteemide suhtes kohaldatavad nouded

Maisted

Kiesolevas lisas kasutatakse mdistet ,viljalaskesiisteem”, mis on véljalasketoru,
paisumiskambri, véljalaskesummuti ja saastetdrjeseadme kombinatsioon.

Uldnguded
Viljalasketoru peab asetsema nii, et heitgaasid ei saaks tungida kabiini.

Viljaspool kapotti asuvad viljalasketoru osad peavad olema kaitstud eraldaja, piirde voi
vorega, et viltida juhusliku kokkupuute voimalust kuumade pindadega.

T2/C2- ja T4.1/C4.1-kategooria traktorid

T2/C2- ja T4.1/C4.1-kategooria traktorite suhtes kohaldatakse jargmisi ndudeid:
Baastasandi ees, mis asub sdiduki pikitelje suhtes tdisnurga all ja 14bib koormamata pedaali
(siduri voi sdidupiduri) keskosa, tuleb heitgaasisiisteemi vdga kuumi osi kaitsta {ilemises
tsoonis (700 mm maapinnast) 300 millimeetri ulatuses ja alumises tsoonis 150 millimeetri
ulatuses (vt joonis 1). Kiilgsuunas on kaitstav ala piiratud traktori véliskontuuridega ja

heitgaasisiisteemi véliskontuuridega.

Heitgaasisiisteemi vdga kuumad osad, mis jooksevad lébi astmelaua alt, peavad olema
vertikaalsuunas kaetud voi peab olema kindlustatud muul viisil termokaitse.

]
\_?a_
0]

Joonis 1
(mo6otmed millimeetrites)

30y
Baastasand
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XXII LISA
Kasutusjuhendi suhtes kohaldatavad nouded

Kasutusjuhend peab olema kooskdlas standardis ISO 3600:1996 sitestatud nduetega,
vélja arvatud punkt 4.3. (Seadme identifitseerimisandmed).

Lisaks peab kasutusjuhend sisaldama asjaomast teavet jairgmise kohta:

a) istme ja vedrustuse reguleerimine vastavalt juhi ergonoomilisele asendile
juhtseadiste suhtes ning iildvibratsioonist tulenevate ohtude vihendamiseks;

b) kiittesiisteemi, ventilatsiooni ja kliimaseadme kasutamine ja reguleerimine,
kui need on olemas;

¢) mootori kdivitamine ja seiskamine, sealhulgas ohutu kdivitamise/seiskamise
pohimotted, holmates késipidurit, juhtseadiste neutraalsesse asendisse panekut
ja votme eemaldamist;

d) varuviljapddsude asukohad ja avamismeetodid;

e) traktorisse sisenemise ja sellest viljumise juhised;

f) ohupiirkond keskliigendiga traktori podrdetelje 1dhedal;

g) eritdoriistade kasutamine, kui need on olemas;

h) remondi- ja hooldustéode ohutud meetodid, sealhulgas puhastamine ja
korgtdod;

1) teave hiidrauliliste voolikute kontrollimise sageduse kohta;
j) juhised traktori pukseerimiseks;

k) juhised tungraudade ohutu kasutamise ja nende soovituslike toetuspunktide
kohta;

1) akude ja kiitusepaagiga seotud ohud;

m) traktori kasutamise keeld olukordades, kus on {imbermineku oht, mérkega, et
loetelu ei ole ammendav;

n) kuumade pindadega seotud ohud, sealhulgas jadkrisk 0li voi jahutusvedeliku
lisamisel kuumale mootorile v4i jouiilekandele;

0) langevate esemete eest kaitsvate konstruktsioonide (kui need on olemas)
kaitsetase;

q) labistavate esemete eest juhti kaitsva konstruktsiooni (kui need on olemas)
kaitsetase;

r) hoiatused juhuslike kontaktide eest elektri Shuliinidega;
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s) piksel6ogid;
t) porikaitse kiilgpollede korrapérane puhastamine;

u) rehvidega seotud ohud, sealhulgas rehvide késitlemine, parandamine, liigne
tdis pumpamine ja paigaldamine;

v) stabiilsuse vdhenemine seoses raskete kinnitatud tarvikute kasutamisega
korgel;

w) timbermineku oht kaldpinnal voi konarlikul pinnasel sdites;

x) reisijate vedu ainult heaks kiidetud kaassoitjaistmetel,;

y) soiduki kasutamine ainult asjaomase koolituse 1dbinud juhi poolt;
z) teave soiduki ohutu laadimise kohta;

aa) teave pukseerimise kohta: puksiirvahendi kinnituskoht ja tingimused
ohutuks pukseerimiseks;

ab) teave aku isolaatorite kasutamise koha ja tingimuste kohta (mehhaanilised
seadised, elektriliilitid voi elektroonilised siisteemid);

ac) turvavoode ja muud liiki juhi turvasiisteemide kasutamine;

ad) automaatjuhtimissiisteemiga traktorite puhul asjaomased juhised ja teave
ohutuse kohta;

ae) kokkukdiva timbermineku kaitsekonstruktsiooniga sdidukite puhul teave
kokkukédiva konstruktsiooni ohutu kasutamise kohta, sealhulgas kaitseraami iiles
tdstmine ja alla laskmine ning piistisesse asendisse lukustamine;

af) kokkukéiva timbermineku kaitsekonstruktsiooniga sdidukite puhul hoiatus
sellise soiduki timbermineku tagajargede kohta, kui kaitseraam on alla lastud
olekus;

ag) kokkukiiva iimbermineku kaitsekonstruktsiooniga sdidukite puhul nende
olukordade kirjeldus, mil kaitseraam peaks olema kokku pandud (nt hoone sees,
viljapuuaias, humalaaias vdi viinamarjaistanduses tootamine) ja meeldetuletus,
et tilalnimetatud tilesannete I6petades tuleb kaitseraam taas iiles tosta;

ah) teave méédrdepunktide asukohtade ja ohutu méardeprotsessi kohta;

ai) teave istmete miinimumnouete ja nende sdidukiga sobivuse kohta, et vastata
punktis 5 sétestatud vibratsioonideklaratsiooni vaértustele.

Lisateave paigaldatavate seadmete, haagiste ja vahetatavate jdrelveetavate seadmete
ithendamise, eemaldamise ja nendega to6tamise kohta

Kasutusjuhend peab sisaldama jargmist:
a) hoiatus rangelt jirgida traktorile paigaldatavate voi jarelveetavate seadmete

v0i haagise kasutusjuhendis antud juhiseid ning mitte to6tada kombinatsiooniga
traktor-seade voi traktor-haagis, kui koiki juhiseid ei ole jargitud,

38



ET

b) hoiatus hoiduda eemale kolmepunktilise rippseadise ja haagiskonksu (kui see
olemas on) alast selle juhtimise ajal;

¢) hoiatus, et traktorile paigaldatud seadmed tuleb enne traktori juures lahkumist
lasta maapinnale;

d) kaitusvolli veovollide kiirus soltuvalt traktorile paigaldatud voi jarelveetavast
soidukist;

e) noue kasutada tiksnes piisavate kaitsete ja kilpidega kéitusvolli veovdlle ning
kui kilp on traktorilt eemaldatud, siis katta see kinni;

f) teave hiidrauliliste haakeseadmete ja nende otstarbe kohta;
g) teave kolmepunktilise rippseadise maksimaalse tdstevoime kohta;

h) teave kogumassi, teljekoormuste, rehvide kandevdoime ja vajaliku
miinimumballasti kindlaksmé4ramise kohta;

i) teave lisaraskuste kasutamise, paigaldamise, eemaldamise ja hooldamise
kohta;

j) teave olemasolevate haagise pidurdussiisteemide ning nende iihilduvuse kohta
jérelveetavate sdidukitega;

k) tagumise haakeseadme suurim vertikaalne koormus soltuvalt tagumise rehvi
suurusest ja haakeseadme liigist;

1) teave kaitusvolli veovdllidega rakenduste kasutamise kohta ning selle kohta,
et vollide tehniliselt voimalik kalle sdltub kaitsepiirde ja/voi liitkumisruumi
kujust ja suurusest. Lisada tuleks ka konkreetne teave, mida ndutakse
viahendatud mootmetega 3. tiitipi kditusvolli puhul;

m) andmesildil olevate suurimat lubatud veetavat massi késitlevate andmete
kordamine;

n) hoiatus hoiduda eemale traktori ja jarelveetava sdiduki vaheliselt alalt;

o) traktorite puhul, millele on paigaldatud masinad, kasutusjuhendis ndutud
teave paigaldatud masinate kohta kooskdlas direktiiviga 2006/42/EU.

Miiradeklaratsioon

Kasutusjuhendis tuleb esitada miiratase juhi korva juures, mis on moddetud vastavalt
XIII lisale.

Vibratsioonideklaratsioon

Kasutusjuhendis tuleb esitada vibratsioonitaseme vidértus, mis on mdddetud vastavalt
X1V lisale.

Tooreziimid

Kasutusjuhendis peab olema asjaomane teave, mis voimaldab traktori ohutut kasutamist
jargmistes tooolukordades:
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6.2.

6.2.1.

6.2.2.

6.3.

ET

a) to6 frontaallaaduriga (kukkuvate esemete oht);
b) kasutamine metsanduses (langevate ja/voi ldbistavate esemete oht);
¢) to0 traktorile paigaldatava vdi jérelveetava pollupritsiga (ohtlike ainete oht).

Erilist tdhelepanu tuleb kasutusjuhendis poorata traktori kasutamisele koos eespool
nimetatud seadmetega.

Frontaallaadur

Kasutusjuhendis tuleb esitada iilevaade ohtudest, mis on seotud frontaallaaduriga
toéotamisel, ning selgitada, kuidas neid ohte viltida.

Kasutusjuhendis tuleb ndidata traktori kere kinnituspunktid, kuhu frontaallaadur tuleb
paigaldada, ning kasutatavate seadmete suurus ja kvaliteet. Kui selliseid kinnituspunkte
ei ole ette ndhtud, siis keelatakse kasutusjuhendiga frontaallaaduri paigaldamine.
Programmeeritavate hiidrauliliste jarjestikfunktsioonidega traktorite puhul tuleb esitada
teave selle kohta, kuidas tihendada laaduri hiidraulikat nii, et konealune funktsioon ei
oleks sisse liilitatud.

Kasutamine metsanduses

Kui traktorit kasutatakse metsanduses, holmavad kindlaks tehtud ohud jargmist:

a) Umberkukkuvad puud, niiteks juhul, kui traktori tagaossa on paigaldatud
greiferkraana;

b) juhikabiini ldbistavad esemed, eelkdige juhul, kui traktori tagaossa on
paigaldatud vints;

¢) kukkuvad esemed nagu oksad, palgid voi puuoksad;
d) tootingimused jarskudel kallakutel voi konarlikul maastikul.

Kasutusjuhendis tuleb esitada jairgmine teave:
a) punktis 6.2.1 kirjeldatud ohtude olemasolu;
b) voimalikud lisaseadmed, mille abil neid ohte voib véltida;
¢) traktori kinnituspunktid, kuhu on vdimalik kinnitada kaitsekonstruktsioonid,
ning selleks kasutatavate seadmete suurus ja kvaliteet. Kui sobivate
turvatarindite kinnitamiseks ei ole vahendeid ette ndhtud, siis tuleb see édra
markida;
d) paigaldatud kaitsekonstruktsioonid, mis voivad koosneda raamist, mis kaitseb
juhtimiskeskust imberkukkuvate puude eest, voi (vorkudest) voredest kabiini
uste, katuse ja akende ees jne;

e) langevate esemete eest kaitsva konstruktsiooni kaitsetase, kui see on olemas.

Pollupritsid (ohtlike ainete vastane kaitse)
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6.3.1. Pollupritsiga traktori kasutamise puhul hdlmavad kindlaks tehtud ohud jargmist:

a) ohtlike ainete kasutamisega seotud ohud traktoril, mis on varustatud kabiiniga
vO1 mitte;

b) kabiini sisenemise ja sealt viljumisega seotud ohud, kui pritsitakse ohtlikke
aineid;

¢) juhtimisruumi voimaliku saastumise oht;
b) kabiini puhastamise ja Shufiltrite hooldusega seotud ohud.

6.3.2. Kasutusjuhendis tuleb esitada jargmine teave:
a) vahemalt punktis 6.3.1 kirjeldatud ohtude olemasolu;
b) ohtlike ainete eest kaitstuse tase kabiini ja filtri abil. Eelkdige peab olema
esitatud standardites EN 15695-1:2009 ja EN 15695-2:2009/AC 2011 ndutud
teave;
c) teave kabiini ohufiltri valiku, puhastamise ja vahetamise intervallide kohta, et
tagada pidev kaitse ohtlike ainete eest. Sealhulgas ka teave selle kohta, kuidas

nimetatud toiminguid ohutult ja tervist ohtu seadmata 1dbi viia;

d) juhised juhtimisruumi saastumata hoidmise kohta, eelkdige juhtudel, kui
traktorit kasutatakse koos isikukaitsevahenditega;

¢) meeldetuletus, et ohtlike ainete pritsimise ohutuks teostamiseks on vaja kinni

pidada ohtliku aine sildil esitatud nouetest ja veetavale pritsile kinnitatud
juhistest.
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XXIII LISA
Kontrolliseadmete, sealhulgas juhtsiisteemide, hidaseiskamisseadiste ja automaatsete
seiskamisseadiste ohutuse ja tookindluse suhtes kohaldatavad nouded

Liidete loetelu
Liite Liite pealkiri LKk nr
number
1 Joonised

Keerulised elektroonilised sdiduki juhtsiisteemid, mis peavad vastama URO
Euroopa Majanduskomisjoni eeskirja 79 6. lisa sétetele
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1.1.

1.2.

1.2.1.

1.2.2.

1.2.3.

1.2.4.

2.1.

2.2.

2.3.

2.4.

2.6.

Uldnduded

Juhtseadised peavad olema kergesti ligipddsetavad ega olla ohtlikud nende kasutajale,
kellel peab olema voéimalik kditada juhtseadised raskusteta ja ohutult. Need peavad
olema konstrueeritud ja paigutatud voi kaitstud nii, et oleks vilistatud tahtmatud
lilitused, liigutused voi muud toimingud, mis voiksid olla ohtlikud.

Juhtseadised peavad vastama koigile punktides 1.2.1. kuni 1.2.5. esitatud paigaldamise,
asukoha, kisitsemise ja tdhistamisega seotud nduetele, kuivord need on kohaldatavad.
Muud korraldused on lubatud juhul, kui tootja tdestab, et neil on kéesolevas lisas
esitatud nduete tditmisega samaviirne tulemus.

Juhtseadised nagu roolirattad voi juhthoovad, kdigukangid, juhtkangid, vindad, pedaalid
ja lilitid tuleb valida, kujundada, chitada ja paigaldada selliselt, et nende
aktiveerimisjoud, tdomaht, asukoht, tdomeetod ja virvikood on kooskdlas standardiga
ISO 15077:2008 ja vastavuses selle standardi A ja C lisa sitetega.

Kiésijuhtseadiste minimaalne vahekaugus peab olema kooskolas standardi ISO 4254-
1:2013 punktiga 4.5.3. See noue ei kehti sdrmedega késitsetavate juhtseadiste kohta

nagu vajutatavad nupud voi elektriliilitid.

Pedaalid peavad olema piisava suurusega ning peavad olema paigutatud piisava vahega.
Pedaalidel peab olema libisemiskindel pind ja neid peab olema lihtne puhastada.

Et juhti mitte segadusse ajada, peavad pedaalidel (sidur, pidur ja gaasipedaal) olema
mootorsdidukiga sarnased funktsioonid ja paigutus, vilja arvatud sadula ja juhtrauaga
varustatud sOidukid, mis peavad vastama standardi EN 15997:2011 nduetele
gaasipedaali ja kédsisiduri kohta.

Kinnise kabiinita traktorite puhul peab juurdepdis maapinnalt sisemiste juhtseadiste
juurde olema piiratud, eelkdige tuleb viltida voimalust pédseda tagumise kaitusvolli
sisemise juhtseadise kolmepunktilise tdstemehhanismi juhtseadise ja kditamise
juhtseadise juurde piirkonnast, mis on piiratud porikaitse siseserva ldbivate vertikaalsete
tasapindadega (vt joonis 3).

Juhtseadiste tuvastamine

Juhtseadiste tuvastamiseks kasutatud téhised peavad vastama XXVI osutatud téhistele.

Téhiseid, mida ei ole sidtestatud XXVI lisas, vOib kasutada muudel otstarvetel, eeldusel,
et puudub oht neid nimetatud lisas ndidatutega segamini ajada.

Téhis peab asuma juhtseadisel voi selle vahetus ldheduses.
Tahised peavad taustast selgesti eristuma.

Juhtseadised vodivad olla nididatud piktogrammidel kooskdlas XXVI lisaga ja
kasutusjuhendis peavad olema vastavad kasutusjuhised.

Mootori ohutu kiivitamine

Mootori kdivitamine peab olema vélistatud juhul, kui sellega kaasneb oht traktori voi
selle kiilge tihendatud tarviku voi seadme kontrollimatuks liilkumahakkamiseks.
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3.1.

6.1.

6.2.

6.2.1.

6.2.2.

6.2.2.1.

See punktis 3 toodud ndue loetakse tdidetuks, kui mootorit saab kéivitada vaid jargmistel
juhtudel:

sidurimehhanism on lahutatud ja véhemalt iiks jargmistest sdiduki iilekandesiisteemi
juhtseadistest on neutraalasendis:

— suunavahetuse juhtkang voi

- kéigukang voi

- tookauguse valiku juhtkang.

Lisaks peab mootori kidivitamine olema vélistatud juhul, kui sdidukile on paigaldatud
hiidrostaatiline seade, mis ei ole neutraalasendis v&i rohuta, v8i kui hiidraulilise

jouiilekande korral ei naase liilitusseadis automaatselt neutraalasendisse.

Viltida tuleb vdimalust kiivitada sdidukit maapinnalt voi muust asendist peale
juhiasendi.

Mootori seiskamise juhtseadis

Selle seadise rakendamine peab mootori seiskama ilma juhipoolse fiiiisilise pingutuseta;
mootori automaatne uuesti kiivitumine peab olema vilistatud.

Kui mootori seiskamise juhtseadis ei ole iihitatud kéiviti juhtseadisega, peab mootori
seiskamise juhtseadise virv olema selgelt eristuv taustast ja iilejddnud juhtseadistest. Kui
seiskamisseadiseks on nupp, peab see olema punast varvi.

Diferentsiaaliluku juhtseadis

Juhtseadise tdhistamine on kohustuslik. Diferentsiaaliluku funktsioneerimist tuleb
selgesti ndidata, kui see ei ole arusaadav juhtseadise asendist.

Kolmepunktilise tostemehhanismi juhtseadis(ed)

Kolmepunktilise tostemehhanismi juhtseadis(ed) peab (peavad) olema paigaldatud kas
nii, et oleks tagatud tdstmis- ja langetamismanddvrite ohutu sooritamine, ja/voi peavad
automaathaakeseadised olema tOsteseadmete ilihendusseadmetele paigaldatud nii, et
juhtseadise kasutaja viibimine traktori ja seadmete vahel ei oleks vajalik. Sellis(t)e
juhtseadis(t)e olemasolu peab olema &ra néidatud.

Ohutusnduded veetavate todriistade tdstmise ja langetamise kohta loetakse tdidetuks, kui
on tdidetud jargmised tingimused.

Pohijuhtseadised

PdShijuhtseadis(ed) ja hoovastik peab (peavad) olema paigutatud voi kaitstud nii, et
seistes traktori ja tdstetud seadme vahel maapinnal, ei ulatu seadmete v3i hoovastiku
kasutaja nendeni, vdi peab (peavad) olema paigaldatud véline (véilised) juhtseadis(ed).
Vilised juhtseadised

Kolmepunktilise hiidraulilise tdstemehhanismi (kui see olemas on) tagumised vilised

juhtseadised peavad olema paigaldatud nii, et juht saaks neid kditada véljaspool tagumist
ohutsooni (joonis 1). Nimetatud noue loetakse tdidetuks, kui seadised asuvad viljaspool
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6.2.2.2.

6.2.2.3.

6.2.2.4.

6.2.3.

6.2.4.

7.2.

7.3.

7.4.

7.4.1.

7.4.2.

7.4.3.

piirkonda, mis on piiratud porikaitse siseserva labivate vertikaalsete tasapindadega, ja

(a) horisontaalne vahemaa on vihemalt 550 mm kéitusvolli teljest voi
kui see ei ole tehniliselt voimalik, siis porikaitse/poritiiva véliskiiljel;

(b) maksimaalne korgus maapinnast on 1 800 mm voi kui see ei ole
tehniliselt voimalik, siis 2 000 mm.

Kolmepunktilise tdstemehhanismi eesmised vilimised juhtseadised peavad asuma
viljaspool eesmist ohutsooni (joonis 2) ja maapinnast mitte kdrgemal kui 1 800 mm voi
kui see ei ole tehniliselt voimalik, siis 2 000 mm

ja

kolmepunktilist hiidraulilist tdstemehhanismi kéitatakse juhtseadistega, mis vdoimaldavad
igakordsel kéditamisel maksimaalset liikumisulatust kuni 100 mm. Modtepunktid
moodustuvad  sellisel juhul kolmepunktilise haakeseadme alumiste hoobade
haakepunktidest

voi

kolmepunktilist hiidraulilist tdstemehhanismi kiitatakse juhtseadistega, mis tootavad
ainult seni, kuni lilitit sees hoitakse

T2/C2- ja T4.1/C4.1-kategooria traktorid

T2/C2- ja T4.1/C4.1-kategooria traktorite puhul peavad pohijuhtseadised asuma
vertikaaltasandi ees, mis 1dbib istme vordluspunkti S, kui iste on keskmises asendis.

Muud vodimalused on lubatud juhul, kui tootja tdestab, et nende mdju on punktides 6.2.1.
kuni 6.2.3. esitatud nduetega samaviirne.

Kaitusvolli juhtseadised

Kaitusvolli juhtseadised tuleb projekteerida nii, et tahtmatu kédivitamine oleks vélistatud.
Kaitusvolli juhtseadised tuleb selgelt tihistada kollase vérviga ja neid ei tohi segi ajada
teiste juhtseadistega, kui need olemas on (nt kolmepunktilise tdstemehhanismi juhtseadis,
hiidrauliline juhtseadis).

Mootorit ei saa kdivitada, kui kditusvoll on sisse lilitatud.

Kéitusvolli peab alati olema vdimalik vélja lLilitada juhiistmelt ning kditusvolli valimistelt
juhtseadistelt. Valjaliilitusfunktsioon peab alati olema koigi muude toimingute suhtes
tlimuslik.

Tdiendavad nduded kiitusvolli vilimiste juhtseadiste suhtes

Kéivitamise juhtseadis peab olema isetagastuv vdhemalt kéivitamise esimese kolme
sekundi jooksul.

Viiteaeg juhtseadis(t)e kdivitamisest kavandatud toiminguni ei voi olla pikem tehnilise
sisseliilitamise/véljaliilitamise ajast. Kui nimetatud aeg iiletatakse, peab jouvotuiiksus

automaatselt vilja lilituma.

Kaitusvolli vilimine (vdlimised) juhtseadis(ed) ja juhiistme juures asuv juhtseadis ei tohi
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7.4.4.

7.4.5.

7.4.6.

7.4.6.1.

8.1.

8.2.

9.

9.1.

9.1.1.

teineteist vastastikku mojutada.

Tagumise kaitusvolli valimine (vdlimised) juhtseadis(ed), kui see (need) olemas on, peavad
olema paigaldatud nii, et juht saaks neid kiitada véljaspool tagumist ohutsooni (joonis 1).
Nimetatud nouded loetakse tdidetuks, kui vilimised juhtseadised asuvad véljaspool
piirkonda, mis on piiratud porikaitse siseserva labivate vertikaalsete tasapindadega ja

(a) horisontaalne vahemaa on vdhemalt 550 mm kéitusvolli teljest voi
kui see ei ole tehniliselt vdimalik, siis porikaitse/poritiiva
valiskiiljel;

(b) maksimaalne kdrgus maapinnast on 1 800 mm voi kui see ei ole
tehniliselt voimalik, siis 2 000 mm.

Eesmise kiditusvolli véalimine (vdlimised) juhtseadis(ed), kui see (need) olemas on, peavad
asuma viljaspool eesmist ohutsooni (vt joonis 2) ja maapinnast mitte korgemal kui
1 800 mm voi kui see ei ole tehniliselt voimalik, siis 2 000 mm.

Vilimine kéitusvolli peatamise nupp (punane voi kollane) peab asuma véljaspool joonistel
1 ja 2 kindlaks médratud ohutsoone.

Vilimine kaitusvolli peatamise nupp (punane voi kollane) peab peatama samaaegselt
kolmepunktilise tdstemehhanismi, kui punktis 6.2.2.4 sdtestatud nouded ei ole kooskdlas
punktiga 6.2.4. tdidetud.

Kaugjuhitava klapi juhtseadis

Tagumised kaugjuhitava klapi juhtseadised, kui need olemas on, peavad olema paigaldatud
nii, et juht saaks neid kéitada véljaspool tagumist ohutsooni (joonis 1). Nimetatud nouded
loetakse tdidetuks, kui vélimised juhtseadised asuvad viljaspool piirkonda, mis on piiratud
porikaitse siseserva ldbivate vertikaalsete tasapindadega ja

(a) horisontaalne vahemaa on vihemalt 550 mm kéitusvolli teljest voi kui
see ei ole tehniliselt voimalik, siis porikaitse/poritiiva viliskiiljel;

(b) maksimaalne korgus maapinnast on 1800 mm voi kui see ei ole
tehniliselt voimalik, siis 2 000 mm.

Kaugjuhitava klapi eesmised juhtseadised, kui need olemas on, peavad asuma véljaspool
eesmist ohutsooni (vt joonis 2) ja maapinnast mitte korgemal kui 1 800 mm voi kui see ei
ole tehniliselt voimalik, siis 2 000 mm.

Juhi kohaloleku kontroll
Juhi kohaloleku kontroll seoses seisupiduriga

Kui vélja arvata sadula ja juhtrauaga varustatud sdidukid, mis nduavad aktiivset
juhiasendit, peab T- ja C-kategooria traktoritel olema kuuldav ja ndhtav alarm, mis hoiatab
juhti, kui ta juhikohalt lahkub ja seisupidur ei ole peale pandud. See kuuldav ja nihtav
alarm aktiveerub siis, kui siisteem tuvastab, et juht ei ole juhikohal ja seisupidurit ei ole
peale pandud. Alarmi kestus ei tohi olla alla 10 sekundi. Alarm liilitub vélja, kui siisteem
tuvastab, et juht on juhikohal tagasi alarmi kestuse jooksul voi kui seisupidur selle aja
jooksul peale pannakse.

Aktiivset juhiasendit noudvatel sdidukitel peab olema kuuldav ja ndhtav alarm, mis
hoiatab juhti, kui see lahkub juhikohalt, kui sdiduk seisab ja seisupidur voi seisulukk ei
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9.2.

10.

11.

ole peal. See kuuldav ja ndhtav alarm aktiveerub siis, kui siisteem tuvastab, et juht ei ole
juhikohal ja seisupidurit voi seisulukku ei ole peale pandud. Alarmi kestus ei tohi olla
alla 10 sekundi. Alarm liilitub vélja, kui siisteem tuvastab, et juht on juhikohal tagasi
alarmi kestuse jooksul voi kui seisupidur voi seisulukk selle ajal jooksul peale
pannakse.

Juhi kohaloleku kontroll seoses kiitusvolliga

T- ja C-kategooria soidukite statsionaarne kaitusvolli sisse liilitumine toimub juhi tahtliku
késu abil, kui sdiduk ei liigu.

Kui juht lahkub juhikohalt, kui kiitusvoll on aktiveeritud ja soiduk ei liigu, siis peab
kaitusvoll 7 sekundi pérast automaatselt vilja lillituma. Kéitusvolli automaatne viljaliilitus
ei mojuta negatiivselt ohutusega seotud funktsioone (nt pidurdamine). Kéitusvolli
taaskéivitamine on vdimalik ainult juhi tahtliku tegevuse tagajérjel.

Automaatjuhtimissiisteem

Traktorite (T- ja C-kategooria) automaatjuhtimissiisteemid peavad olema kooskolas
standardi ISO 10975:2009 nduetega.

So6idukite komplektsed elektroonilised juhtsiisteemid
Komplektsed elektroonilised juhtsiisteemid, mis on loetletud 2. liites ja miératletud URO

Euroopa Majanduskomisjoni eeskirjas nr 79, peavad vastama nimetatud eeskirja 6. lisa
sétetele.
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1. liide
Joonised

Séidusuund

[ 1 Tagumine poritiib

PTO e Ala, kus vdivad asuda
juhtseadised

e et

550 mm

- Joonis 1 -

Tagumine ohutsoon, kus asuvad hiidraulilise kolmepunktilise tdstemehhanismi, kéitusvolli ja
kaugjuhitava klapi juhtseadised (kolm vdimalikku asukohta: A, B vdi C)

ET 13 ET
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L
L
Eﬁ g [ Eesmine ohutsoon

- Joonis 2 -

Eesmine ohutsoon, kus asuvad hiidraulilise kolmepunktilise tdstemehhanismi, kéitusvolli ja
kaugjuhitava klapi juhtseadised Pealtvaates on eesmine ohutsoon vdrdhaarse trapetsi kujuline
piirkond, mille kaldus kiiljed on kolmepunktilise tdstemehhanismi harud, lithem alus on traktori kere
esiotsa projektsioon ja pikem alus on joon, mis 14bib kolmepunktilise tostesiisteemi harude otsi.
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- Joonis 3 -

Kabiinita traktorite piirkond, milles ei ole juurdepdisu tagumisele kditusvdllile ja tagumise
kolmepunktilise tostemehhanismi sisemis(t)ele juhtseadis(t)ele, mis on piiratud porikaitse siseserva
labivate vertikaalsete tasapindadega.

3punktiline ) ) .
B tostemehhanism [] Kéitusvdlli peatamine

B Kiitusvoll [] Kaugjuhitav klapp

- Joonis 4 -

Vilimiste juhtseadiste paigutamise ndide, mis ei pretendeeri tdielikkusele
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1.

2. liide

Keerulised elektroonilised séiduki juhtimissiisteemid, mis peavad vastama URO
Euroopa Majanduskomisjoni eeskirja nr 79 6. lisa séitetele

Roolimist mojutavad siisteemid
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XXIV LISA

Muude mehhaaniliste ohtude eest ette nihtud Kaitse suhtes kohaldatavad nouded

1.1.

1.2.

1.3.

2.1.

2.1.1.

2.2

2.3.

2.4.

2.5.

2.5.1.

2.5.2.

2.6.

2.6.1.

Painduvate hiidrauliliste voolikute asend ja mirgistus

Painduvad hiidraulilised voolikud peavad paiknema nii, et oleks vélditud nende
mehhaaniline ja termiline vigastamine.

Juhi- v&i kaassoditja istme ldheduses asuvad painduvad hiidraulilised voolikud peavad
olema paigutatud voi kaitstud nii, et purunemise korral ei kujuta need endast inimesele

ohtu.

Painduvad hiidraulilised voolikud peavad olema selgelt dratuntavad ja neile tuleb méarkida
kustutamatult jairgmised andmed:

- painduva vooliku tootja margistus,

- valmistamiskuupéev (valmistamise kuu ja aasta),

- suurim lubatav diinaamiline {ilerdhk kasutamise ajal.

R-kategooria kallutamisvoimega haagised (toed remondi- ja hooldustéodeks)

Kui juht peab seoses remondi- vdi hooldustoddega to6tama masina iilestdstetud osade all,
siis peab tahtmatu osade allalaskumise véltimiseks olema paigaldatud mehhaanilised toed

vO1 hiidraulilised lukustusseadmed.

Mehhaaniliste tugede ja hiidrauliliste seadmete kdrval on lubatud ka teised vahendid,
tingimusel et tagatakse samavédrne voi suurem ohutus.

Hiidrauliliste seadmete ja mehhaaniliste tugede kontrollimine peab olema vdimalik
viljaspool ohutsooni.

Mehhaanilisi tugesid ja hiidraulilisi lukusteid peab saama kindlaks teha vérvi abil, mis on
kontrastne masina iildise vérvitooniga, voi ohutusmérgi abil, mis asub kas seadme peal voi
selle vahetus ldheduses.

Toed voi késitsi juhitavad hiidraulilised seadmed peavad olema tdhistatud
piktogrammidega vastavalt XXVI lisale ja kasutusjuhendis peavad olema vastavad
kasutusjuhised.

Mehhaanilised toed

Mehhaanilised toed peavad vastu pidama 1,5 kordsele maksimaalselt toetatavale
staatilisele koormusele.

Eemaldatavatel mehhaanilistel tugedel peab olema selleks ette néhtud, selgelt nihtav ja
eristatav hoiukoht masinal.

Hiidraulilised lukustusseadmed

Hiidraulilised lukustusseadmed peavad asuma hiidrosilindril voi olema sellega {ihendatud
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2.6.2.

4.1.

4.2.

jdiga voi paindliku voolikuga. Viimasel juhul peavad lukustusseadet hiidraulilise silindriga
ithendavad voolikud olema konstrueeritud nii, et nad peaksid vastu arvestuslikust
maksimaalsest hiidraulilisest rohust vihemalt neli korda suuremale rohule.

Maksimaalne nimihiidrorohk tépsustatakse kasutusjuhendis. Selliste paindlike voolikute
viljavahetamise tingimused esitatakse samuti kasutusjuhendis.

Karedad pinnad ja teravad nurgad

Need osad, mis soidu ajal vdivad juhi voi reisijatega kokku puutuda, ei tohi olla inimestele
ohtlike teravate servade voi kareda pinnaga.

Miirdepunktid
Maiirdepunktid peavad olema juhile vahetult juurdepéddsetavad voi neil peavad olema
jdigad torud voi painduvad korgsurvevoolikud, et voOimaldada méaédrdeprotsessi

ligipddsetavast kohast.

Maérdepunktid tuleb tdhistada piktogrammidega vastavalt XXVI lisale ning
kasutusjuhendis peavad olema vastavad juhised.
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XXV LISA
Kaitsepiirete ja kaitseseadiste suhtes kohaldatavad nouded

T- ja C-kategooria sdidukid

T- ja C-kategooria sdidukitega seotud moisted ja nduded on identsed XVII lisas sétestatud
moistete ja nduetega ajami osiste kaitse kohta

R- ja S-kategooria sdidukid

R- ja S-kategooria sdidukite suhtes kohaldatakse jargmisi XVII lisa ndudeid ajami osiste
kaitse kohta:

- punkt 2. Uldnduded

- punkt 3. Ohutud kaugused ohtlike osadega kokkupuutumise véltimiseks: punktid
3.1 kuni 3.2.6. ja

- punkt 4. Piirete ja tokete tugevusnouded.
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1.1

1.2.

2.1.

2.2.

3.1.

3.2.

5.1.

5.2.

5.3.

54.

XXVI LISA
Teabe, hoiatuste ja mirgiste suhtes kohaldatavad nouded

Téhised

XXII lisas juhtseadiste jaoks kasutatavad tdhised ja muud kuvandid peavad vastama
standardi ISO 3767 1. osas (1998+A2:2012) ja vajaduse korral 2. osas (:2008) sétestatud
nduetele.

Punktis 1.1. sétestatud nduete alternatiivina loetakse kéesoleva lisaga kooskdlas olevaks
soidukid, mille tdhised vastavad URO Euroopa Majanduskomisjoni eeskirjas nr 60
sitestatud nduetele.

Piktogrammid

Ohtu kirjeldavad pildid peavad vastama standardis ISO 11684:1995 sitestatud nouetele.

Isikukaitsevahendeid kirjeldavad pildid peavad vastama standardis ISO 7010:2011
sitestatud nduetele.

Hiidraulilised haakeseadmed

Hiidraulilistel haakeseadmetel peab olema kestvalt dra nididatud voolusuund, pluss (+)
rohu pool ja miinus () tagasivoolu pool.

Kui sdiduk on varustatud rohkem kui iihe hiidraulilise ahelaga, siis peab igaiiks neist
olema selgelt mérgistatud vastupidava vérvikoodi voi numeratsiooniga.

Tungraua toetuspunktid

Tootja médrab kindlaks ohutud tungraua toetuspunktid ja mérgib need selgelt sdidukile (nt
piltidena).

Pidurdamisega seotud tdiendavad hoiatussignaalid

Traktorid peavad olema varustatud jargmiste nédhtavate hoiatussignaalidega kooskolas
maéruse (EL) nr 167/2013 I lisa punktis 3 esitatud asjaomaste paigaldamissétetega:

punane margulamp teavitab riketest sdiduki piduriseadmetes, mille tdttu ei ole voimalik
saavutada ettendhtud pidurdustGhusust ja/voi mille tottu ei toota vahemalt iiks kahest
soltumatust sdidupidurist;

Vajaduse korral kollane mérgulamp annab mérku sdiduki piduriseadmetes elektriliselt
tuvastatud torkest, millest ei ole punktis 5.1. kirjeldatud punase mérgulambiga mérku
antud;

eraldi kollane maérgulamp, mis teavitab haagismasina piduriseadmete -elektrilise
juhtimisajami torkest, on moeldud traktorite jaoks, mis on varustatud elektrilise
juhtahelaga ja/vdi millega on Iubatud vedada elektrilise juhtimisajamiga varustatud
haagist;

alternatiivina voib elektrilise juhtahelaga varustatud traktorite puhul, mis on elektriliselt
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ihendatud elektrilise juhtahelaga varustatud haagismasinaga, punktis 5.1. kirjeldatud
mérgulambi ja punktis 5.3. kirjeldatud hoiatussignaali asemel olla eraldi punane
mérgulamp, et anda teada teatavatest hdiretest haagismasina piduriseadmetes, kui
haagismasin annab elektrilise juhtahela andmesideosa kaudu vastavat hiireteadet.
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XXVII LISA
Materjalide ja toodete suhtes kohaldatavad nouded

Olipaagid ja jahutussiisteemid

Olipaagid ja jahutussiisteemid peavad asuma, olema ehitatud, tihendatud ja/voi suletud
nii, et vihendada lekkeohtu, mis vdib iimbermineku korral juhi jaoks kahjulik olla.

Kabiini materjali polemiskiirus
Kabiinisisese materjali (nagu istme-, seina-, poranda- ja muud katted, kui need olemas

on) pdlemiskiirus ei tohi liletada 150 mm/min kui neid katsetatakse kooskdlas standardiga
ISO 3795:1989.
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4.1.

4.2.

4.3.

XXVIII LISA
Akude suhtes kohaldatavad nouded

Akud peavad olema paigutatud nii, et neid saab korralikult hooldada vdi vahetada
maapinnal voi platvormil, ning need peavad kindlalt paigal pilisima ja asuma voi ehitatud
ja pitseeritud olema nii, et vihendada lekke vdimalust imbermineku korral.

Aku kest peab olema kujundatud ja valmistatud nii, et imbermineku korral oleks vilditud
elektroliiiidi paiskumine juhi peale ning aurude kogunemine juhiruumi.

Aku klemmid peavad olema kaitstud, et viltida tahtmatut kontakti ja lithist maasse.

Aku isoleerimine

So6iduk peab olema kujundatud ja chitatud selliselt, et aku elektrilist vooluringi saaks
lihtsalt katkestada elektroonilise siisteemi voi selleks ette nidhtud kéttesaadava seadmega

(nt traktori siititevoti, harilik toorist voi liliti).

Aku isoleerimise koht peab olema kergesti ligipddsetav ega tohi asuda ohtlike alade
lahedal.

Kui aku isoleerimise kindlaks tegemiseks ei ole spetsiaalset piktogrammi ega ole ndidatud
selle todasend (sees-vdljas), siis tuleb kleepida joonisel 1 kujutatud piktogramm.

2063 0247

X

kood 2063 aku ei ole iihendatud kood 0247 aku on tihendatud

- Joonis 1 -

Aku isoleerimise tuvastamise graafilised tahised kooskolas standardi ISO 7000:2014
koodidega.
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1.1.

1.2.

3.1.

3.2.

XXIX LISA
Ohtlike ainete eest ette nihtud Kaitse suhtes kohaldatavad nouded

Mboisted

Kiesolevas lisas kasutatakse jargmisi mdisteid:

,ohtlikud ained” — igasugune aine, nagu tolm, aur ja aerosool, vilja arvatud fumigant,
mis vOib esineda taimekaitsevahendite ja véetise kasutamisel ja mis voib olla juhile

ohtlik;

Jtaimekaitsevahend” — koik tooted, mis jiddvad miiruse (EU) nr 1107/2009
reguleerimisalasse.

Kabiinile esitatavad néuded

T- ja C-kategooria sdidukitele, mis pakuvad kaitset ohtlike ainete eest, peab olema
paigaldatud 2., 3. voi 4. kaitsetaseme kohane kabiin vastavalt standardis EN 15695-1:2009
esitatud maédratlusele ja sdtestatud nouetele (nt soidukile, mis pakub Kkaitset
taimekaitsevahendite eest, mis tekitavad juhile kahjulikuks osutuda voivat auru,
paigaldatakse 4. kaitsetasemele vastav kabiin).

Filtritele esitatavad nouded

Filtripesa peab olema dige suurusega, et filtrit saaks hooldada viisil, mis ei sea juhti ohtu.

Ohtlike ainete eest kaitset pakkuvad T- ja C-kategooria sdidukid peavad olema varustatud
filtriga, mis vastab standardi EN 15695-2:2009/AC 2011 noduetele.
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2.1.

2.2.1.

2.2.3.

3.1.

3.2.

4.1.

4.2.

XXX LISA
Tehniliste teenistuste tulemusstandardid ja hindamine

Uldnduded

Tehnilised teenistused peavad tdendama, et neil on asjakohased oskused, konkreetsed
tehnilised teadmised ja toendatud kogemused méadrusega (EL) nr 167/2013 ja selle mééruse
alusel vastu vdetud delegeeritud Oigusakti ja rakendusaktiga holmatud konkreetsetes
padevusvaldkondades.

Standardid, mida tehnilised teenistused peavad tiitma

Maéruse (EL) nr 167/2013 artiklis 59 sdtestatud eri kategooriate tehnilised teenistused
peavad vastama Euroopa Parlamendi ja ndukogu direktiivi 2007/46/EU V lisa 1. liites
loetletud standarditele,® mis on nende tegevuste seisukohast olulised.

Konealuses liites olevat viidet direktiivi 2007/46/EU artiklile 41 tuleb kisitada viitena
maéruse (EL) nr 167/2013 artiklile 59.

Konealuses liites olevat viidet direktiivi 2007/46/EU IV lisale tuleb kisitada viitena
madruse (EL) nr 167/2013 I lisale.

Tehniliste teenistuste hindamine

Tehniliste teenistuste vastavust mééruses (EL) nr 167/2013 ja selle alusel vastu voetud
delegeeritud digusaktides sdtestatud nduetele hinnatakse kooskdlas direktiivi 2007/46/EU
V lisa 2. liites sétestatud menetlusega.

Direktiivi 2007/46/EU V lisa 2. liite viiteid direktiivi 2007/46/EU artiklile 42 tuleb
késitada viidetena méadruse (EL) nr 167/2013 artiklile 62.

Tootjapoolsed ettevottesisesed akrediteeritud tehnilised teenistused

Kui tootja vdi tema nimel tegutsev alltoovotja tdidab 2. jaotises sétestatud standardeid
ja vastab 2. jaotises sétestatud hindamismenetlustele, siis vOib tiiiibikinnitusasutus ta
madrata tehniliseks teenistuseks médruse (EL) 167/2013 artikli 60 moistes.

Voimaliku huvide konflikti véltimiseks tuleks tdpsustada tootja kohustused ja samuti
tuleb tépsustada tingimused, mille alusel vdib tootja katsete tegemise allhankijale
usaldada.

Euroopa Parlamendi ja ndukogu direktiiv 2007/46/EU, 5. september 2007, millega kehtestatakse
raamistik mootorsdidukite ja nende haagiste ning selliste sdidukite jaoks moeldud siisteemide, osade ja

eraldi seadmestike kinnituse kohta (ELT L 263. 9.10.2007. 1k 1).
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