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PRILOHA IX

Poziadavky vzt’ahujuce sa na ochranné konstrukcie chraniace pri prevrateni (namontované na

A.

1.1

1.2.

1.3.

1.3.1.

SK

prednej ¢asti izkorozchodnvch traktorov)

Vseobecné ustanovenia

Poziadavky Unie vztahujice sa na ochranné konstrukcie chraniace pri prevrateni
(namontované na prednej Casti izkorozchodnych traktorov) su stanovené v bode B.

Skusky sa mdézu vykonavat v stlade so statickym, prip. dynamickym skuSobnym
postupom, stanovenym v oddieloch B1 aB2. Obidva postupy sa povazuju za
rovnocenné.

Okrem poziadaviek stanovenych v bode 2 musia byt splnené poziadavky na vykon
skladacich ROPS.

V oddiele B4 je stanoveny pocitaCovy program na urcenie opakované¢ho alebo
prerusovaného priebehu prevratenia, ktory sa pouzije na virtualne sktiSanie.

Poziadavky vztahujuce sa na ochranné konStrukcie chriniace pri prevrateni
(namontované na prednej ¢asti izkorozchodnych traktorov)®

VYMEDZENIE POJMOV
[neuplatiiuje sa]

Ochrannda konStrukcia chrdaniaca pri prevrdteni (ROPS)

Ochranna konstrukcia chraniaca pri prevrateni (ochrannd kabina alebo ram) dalej len
,ochranna konstrukcia®“, predstavuje konstrukciu na traktore, ktorej hlavnym tucelom je
zabranit’ alebo obmedzit’ nebezpecenstvo hroziace vodicovi, vyplyvajice z prevratenia
traktora pri normalnom pouzivani.

Ochranna konstrukcia chraniaca pri prevrateni je charakterizovand tym, ze poskytuje
vol'ny priestor dostato¢ne velky na to, aby ochranil vodi¢a sediaceho bud’ vo vnutri
kons$trukcie alebo v priestore, ktory je ohraniCeny skupinou priamok veducich
z vonkajSich okrajov konstrukcie k akejkol'vek Casti traktora, ktora by mohla prist' do
kontaktu s rovnou zemou a ktora je v pripade prevratenia schopna traktor podopriet’.

Rozchod

Predbezné vymedzenie: stredova rovina kolesa

Stredova rovina kolesa je rovnako vzdialena od dvoch rovin, na ktorych vonkajSich
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1.3.2.

1.3.3.

1.4.

1.5.

1.5.1.

1.5.2.

1.5.2.1.

1.5.2.2.

1.5.2.3.

1.5.2.4.

okrajoch sa nachadzaju okraje rafikov.

Vymedzenie rozchodu

Vertikalna rovina prechadzajica osou kolesa pretina jeho stredovu rovinu v priamke,
ktora sa vjednom bode stretdva snosnou plochou. Ak A aB st dva body takto
vymedzené pre kolesa na tej istej naprave traktora, tak potom Sirka rozchodu je
vzdialenost’ medzi bodmi A a B. Rozchod kolies sa teda moze vymedzit' pre predné aj
zadné kolesa. V pripade, kde su zdvojené kolesa je rozchod vzdialenost medzi dvomi
rovinami, pricom kazda rovina je stredovou rovinou paru kolies.

Dodato¢né vymedzenie: stredova rovina traktora

Zoberte krajni polohu bodov A a B pre zadnu néapravu traktora, ktorda udava maximalnu
moznui hodnotu rozchodu. Stredovou rovinou traktora je vertikdlna rovina umiestnena
kolmo na stred priamky spajajucej body A a B.

Razvor

Vzdialenost’ medzi vertikdlnymi rovinami prechadzajicimi cez dve priamky spajajiuce
body A a B, ako sa vymedzuje v predchadzajicom bode, jedna pre predné kolesa a druha
pre zadné kolesa.

Uréenie vit’ainého bodu sedadla; umiestnenie sedadla a jeho nastavenie na skusSku
Vztazny bod sedadla (SIP)?

Vztazny bod sedadla sa urcuje v stlade s normou ISO 5353:1995.

Umiestnenie sedadla a jeho nastavenie na skusku

v pripade, ze je mozné nastavit’ polohu sedadla, sedadlo musi byt nastavené do najvyssej
zadnej polohy;

v pripade, Ze je mozné nastavit’ sklon operadla, musi byt nastavené na strednt polohu.

v pripade, Ze sedadlo je vybavené pruzenim, musi byt pruzenie zablokované v strede
svojej drahy, pokial to nie je v protiklade s pokynmi, ktoré jasne stanovil vyrobca sedadla;

v pripade, Ze polohu sedadla moZno nastavit' len pozdizne a vyskovo, pozdizna os
prechadzajica vztaznym bodom sedadla musi byt rovnobezna s vertikilnou pozdiznou
rovinou traktora, ktora prechadza stredom volantu a od tejto roviny musi byt vzdialena
najviac 100 mm.

3 SK



SK

1.6.

1.6.1.

1.6.1.1.

1.6.1.2.

1.6.2.

1.6.2.1.

1.6.2.2.

1.6.2.3.

1.6.2.4.

Vol’ny priestor

Referenc¢na vertikalna rovina a priamka

Volny priestor (obrazok 6.1) sa urcuje na zaklade vertikalnej referencnej roviny
a referen¢nej priamky:

Referenéné rovina je vertikalna rovina, obvykle pozdiZna ku traktoru a prechadzajuca cez
vztazny bod sedadla a stred volantu. Za normalnych okolnosti referenc¢na rovina zhoduje
so stredovou pozdiznou rovinou traktora. Predpoklada sa, Ze referen¢na rovina je schopna
pohybovat’ sa horizontalne spolu so sedadlom a volantom pri pdsobeni zat'azenia, zostava
vsak kolma na traktor alebo na podlahu ochrannej konstrukcie chraniacej pri prevrateni.

Referencné priamka je priamka nachédzajuca sa v referencnej rovine, ktora prechadza cez
bod nachadzajuci sa 140 + a;, smerom dozadu a 90 — a, pod vztaznym bodom sedadla
a cez prvy bod na venci volantu, ktory pretina, ked’ sa horizontalne predlzi.

Urcenie vol'ného priestoru pre traktory s nereverzibilnym sedadlom

Volny priestor pre traktory s nereverzibilnym sedadlom je vymedzeny v d’alej uvedenych
bodoch 1.6.2.1 az 1.6.2.11 aje ohranieny nasledujicimi rovinami, traktor je na
horizontalnom povrchu, sedadlo je nastavené a umiestnené podla $pecifikacii v bodoch
1.5.2.1 a7 1.5.2.4%, a volant v pripade, Ze sa da nastavit, je nastaveny do stredovej polohy
pre riadenie v sede:

dvomi vertikdlnymi rovinami vo vzdialenosti 250 mm od kazdej strany referen¢nej
roviny, tieto vertikalne roviny sa rozprestieraji 300 mm nad rovinou vymedzenou v bode
1.6.2.8 smerom nahor a v pozdiZnom smere miniméalne 550 mm pred vertikalnou rovinou
kolmou na referenéni rovinu prechadzajucu (210 — a;) mm pred vztaznym bodom
sedadla;

dvomi vertikdlnymi rovinami vo vzdialenosti 200 mm od kazdej strany referencnej
roviny, tieto vertikalne roviny sa rozprestieraji 300 mm nad rovinou vymedzenou v bode
1.6.2.8 smerom nahor av pozdiznom smere od plochy vymedzenej vbode 1.6.2.11
k vertikalnej rovine kolmej na referenc¢nu rovinu prechadzajucu (210 — a;) mm pred
vztaznym bodom sedadla;

naklonenou rovinou kolmou na referen¢nti rovinu, rovnobeznt s referen¢nou priamkou
a nachadzajucou sa 400 mm nad referencnou priamkou, prechadzajucou smerom dozadu
k bodu, v ktorom pretina vertikalnu rovinu, kolmu na referen¢na rovinu, ktord prechadza
cez bod (140 + a;) mm poza vzt'azny bod sedadla;

naklonenou rovinou, kolmou na referenénii rovinu, ktord sa stretdva srovinou
vymedzenou v bode 1.6.2.3 v jej najzadnejSom bode a lezi v najvy$Som bode operadla
sedadla;
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1.6.2.5.
1.6.2.6.

1.6.2.7.

1.6.2.8.

1.6.2.9.

1.6.2.10.

1.6.2.11.

1.6.3.

1.6.4.

1.6.4.1.

1.6.4.2.
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vertikalnou rovinou kolmou na referencnu rovinu, prechadzajicou minimalne 40 mm pred
volantom a minimalne 760 — a;, popred vzt'azny bod sedadla;

valcovou plochou sosou kolmou na referenéni rovinu, spriemerom 150 mm,
dotykajticou sa rovin vymedzenych v bodoch 1.6.2.3 a 1.6.2.5;

dvomi rovnobeznymi naklonenymi rovinami prechadzajucimi cez horné okraje rovin
vymedzenych v bode 1.6.2.1, pricom naklonena rovina na strane, kde pdsobi naraz, je od
referencnej roviny nad oblast’ou voI'ného priestoru vzdialend minimalne 100 mm;

horizontalnou rovinou prechédzajticou cez bod 90 — a, popod vztazny bod sedadla;

dvomi Castami vertikalnej roviny kolmej na referenéna rovinu, prechadzajucej 210 — gy,
popred vztazny bod sedadla, kazda tato Ciastkova rovina spaja najzadnejsSie okraje rovin
vymedzenych v bode 1.6.2.1 s najprednejSimi okrajmi rovin vymedzenymi v bode 1.6.2.2;

dvomi Castami horizontalnej roviny prechadzajucej 300 mm nad rovinou vymedzenou
vbode 1.6.2.8, kazda tato Ciastkova rovina spaja najvysSie okraje vertikalnych rovin
vymedzenych v bode 1.6.2.2 snajniz§imi okrajmi naklonenych rovin vymedzenych
v bode 1.6.2.7;

plochou, ktord je v pripade potreby zakrivena, ktorej povrchova priamka je kolma na
referen¢nu rovinu a lezi na zadnej strane operadla sedadla.

Urcenie vol'ného priestoru pre traktory s reverzibilnym stanovistom vodica

Pre traktory s reverzibilnym stanovistom vodica (reverzibilné sedadlo a volant) pozostava
volny priestor z oblasti, ktora tvoria dva volné priestory vymedzené dvomi rdéznymi
polohami volantu a sedadla. Pri kazdej polohe volantu a sedadla musi byt vol'ny priestor
vymedzeny na zaklade vysSie uvedenych bodov 1.6.1 al1.6.2 pre sedadlo vodica
v normalnej polohe ana zaklade bodov 1.6.1 a1.6.2 v prilohe X pre sedadlo vodica
v obratenej polohe (pozri obrazok 6.2).

Pridavné sedadla

V pripade traktorov, ktoré mézu byt vybavené pridavnymi sedadlami, sa pocas skuSok
pouZzije ta oblast, ktord pozostava zo vztaznych bodov sedadla vSetkych poloh sedadla.
Ochranna konstrukcia nesmie prenikat’ do vicSiecho vol'ného priestoru, ktory zohladiuje
tieto rozne vztazné body sedadla.

V pripade, Ze je po vykonani skusky navrhnutd nova poloha sedadla, musi sa urcit’ ¢i sa
volny priestor okolo nového vztazného bodu sedadla nachiddza vradmci predtym
stanovenej oblasti. Ak nie, musi sa vykonat’ nova skuska.

5 SK



1.6.4.3.

1.7.

1.7.1.

1.7.2.

1.7.3.

1.7.4.

1.8.

1.9.

(mm)
(mm)
(mm)
(mm)
(mm)

(mm)

Pridavné sedadlo nezahfiia sedadlo pre pasaziera, a z ktorého nemozno ovladat’ traktor.
Vztazny bod sedadla sa nestanovi, pretoze vymedzenie vol'ného priestoru sa vzt'ahuje na
sedadlo vodica.

Hmotnost’

Hmotnost’ bez zat'aze/pohotovostna hmotnost’

Hmotnost’ traktora bez volitelnej vybavy, avSak vratane chladiacej kvapaliny, olejov,
paliva, naradia plus ochrannej konstrukcie. Nepatria sem volitelné predné a zadné
zavazia, zataz pneumatik, namontované zariadenia alebo iné Specidlne komponenty.

Maximalna pripustna hmotnost’
Maximalna hmotnost stanovend vyrobcom ako technicky pripustnd auvedend na
poznavacej znacke vozidla a/alebo v prirucke pre prevadzkovatel’a;

Referenéna hmotnost’

Hmotnost’ vybrana vyrobcom, pouzitd vo vzorcoch na vypocet vysky padu zavazia
kyvadla, vynaloZenej energie a tlakovych sil, ktoré sa maju pouzit’ pri skuskach. Nesmie
byt men$ia ako hmotnost’ bez zataze a musi byt dostato¢na na zabezpecenie toho, aby
hmotnostny pomer nepresiahol 1,75 (pozri body 1.7.4 a 2.1.3);

Hmotnostny pomer

P
Max. pripustna hmotnost’
Referen¢na hmotnost’

Pomer nesmie byt vicsi nez 1,75

Povolené tolerancie merania

Linearny rozmer: +3 mm
okrem: — deformacie pneumatiky: + 1 mm
— deformacie konstrukcie pocas horizontalnych zatazeni: + 1 mm
— vy$ky padu zavazia kyvadla: + 1 mm
Hmotnosti: + 0,2%
(plnej stupnice snimaca)
Sily: + 0,1%
(plnej stupnice)
Uhly: +0,1°
Symboly

Polovica horizontalneho nastavenia sedadla

Polovica vertikalneho nastavenia sedadla

Minimalna celkova $irka traktora;

Maximalna vonkajsia Sirka ochrannej konstrukcie;

Deformacia konstrukcie v bode narazu (dynamické skusky) alebo v bode
a v smere posobenia zat'azenia (statické skusky);

Deformacia konstrukcie pre vypocitani potrebntl energiu;
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)

()
()

)

)
)
(N)
(N)

(N)
(N)
(N)
(mm)
(mm)
(kg.m?)

(mm)
(kg)

2.1.

2.1.1.

Deformac¢na energia absorbovanid v okamihu odstranenia zataZzenia. Plocha
v ramci krivky F-D;

Absorbovana deformacna energia. Plocha pod krivkou F-D;

Deformacna energia absorbovana po dodatocnom zatazeni nasledujucom po
vzniku praskliny alebo trhliny;

Absorbovand deformacna energia pri skuske pretazenim v pripade zataZenia,
ktoré bolo odstranené pred zadiatkom tejto skusky pretazenim. Plocha pod
krivkou F-D;

VynaloZena energia, ktora bude absorbovana pocas pozdizneho zat'azenia;
VynaloZena energia, ktord bude absorbovana pocas bocného zat'azenia;

Staticka zat'azovacia sila;

Zatazovacia sila pre vypocitani potrebnu energiu, zodpovedajtica E';;

Schéma sily/deformacie;

Sila posobiaca na zadny pevny diel;

Maximalna staticka zatazovacia sila poCas zat'azovania, okrem pretazenia;
Vertikalna tlakova sila;

Vyska padu zavazia kyvadla (dynamické skusky);

Vyska padu zavazia kyvadla pre dodato¢nu skasku (dynamické skuasky);
Referencny moment zotrvacnosti traktora okolo osi zadnych kolies, bez ohl'adu
na hmotnost’ tychto zadnych kolies;

Referencny razvor traktora;

Referencna hmotnost’ traktora pocas skusok pevnosti.

OBLAST POUZITIA
Tato priloha sa vztahuje na traktory majice tieto vlastnosti:

svetla vyska vozidla nie viac ako 600 mm pod najniz§imi bodmi prednej a zadnej népravy
vratane diferencialu;

pevna alebo nastavitelna Sirka rozchodu jednej z naprav menej ako 1 150 mm, ktora je
vybavena SirSimi pneumatikami. Za predpokladu, Ze naprava vybavena SirSimi
pneumatikami je nastavena na Sirku rozchodu nie viac ako 1 150 mm. Musi byt mozné
nastavit’ $irku druhého rozchodu takym sposobom, aby vonkajsie okraje uzsich pneumatik
nesiahali za vonkajS$ie okraje pneumatik prvej napravy. V pripade, Ze si dve napravy
vybavené diskmi a pneumatikami rovnakej vel'kosti, nesmie byt pevna alebo nastavitelna
Sirka rozchodu obidvoch naprav menej ako 1 150 mm;

hmotnost’ vicsia nez 400 kg, ale mensia nez 3 500 kg, zodpovedajuca pohotovostnej
hmotnosti traktora vratane ochrannej konstrukcie chraniacej pri prevrateni a pneumatik
najvacsej velkosti odporti¢anych vyrobcom. Maximalna pripustna hmotnost nesmie
presiahnut’ 5 250 kg a hmotnostny pomer (maximdlna pripustnd hmotnost/referencna
hmotnost’) nesmie byt vacsia nez 1,75;

traktory st vybavené ochrannymi konStrukciami chraniacimi pri prevrateni s dvoma
stlpikmi upevnenymi len pred vztaznym bodom sedadla, ktoré sa vyznacuju vzhl'adom na
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2.2.

B1

3.1.

3.1.1.

3.1.2.1.

3.1.2.2.

3.1.2.3.

3.1.24.

3.1.2.5.

malé rozmery traktora redukovanou oblast'ou vol'ného priestoru, preto by sa nemal pristup
k sedadlu vodi¢a ziadnym sposobom obmedzovat’ a malo by byt zaistené 'ahké ovladanie
tychto (prestavitelnych alebo neprestavitelnych) konstrukcii vzhl'adom na nepochybnu
jednoduchost’ ich pouzivania;

Uznava sa, Ze existuju dizajny traktorov, napriklad $pecialne lesné stroje, ako su
forwardery (lesné stroje na vyvoz sortimentov) a skiddery (stroje na bezuvidzkové
priblizovanie dreva), na ktoré sa tato priloha neuplatiuje.

STATICKY SKUSOBNY POSTUP

PRAVIDLA A POKYNY

Predchadzajice podmienky pre skusky pevnosti

Dokoncenie dvoch predbeznych skusok

Ochranna konstrukcia moéze byt predmetom skasok pevnosti len vtedy, ked boli
uspokojivo dokoncené obidve skusky, skuska bocnej stability a skuska nepokracovania
v prevrateni (pozri blokova schému na obrazku 6.3).

Priprava na predbeZné skusky

Traktor musi byt vybaveny ochrannou konstrukciou v bezpecnostnej polohe.

Traktor musi byt vybaveny pneumatikami, ktoré maji najvacsi priemer ureny vyrobcom
a najmensi prierez pneumatiky pre tento priemer. Pneumatiky nesmua mat’ kvapalna zétaz
a musia byt’ nahustené na odportac¢any tlak pre pracu v teréne.

Zadné kolesa musia byt nastavené na najuzsiu $irku rozchodu; Predné kolesd musia byt’
v ramci moznosti nastavené co najblizSie k rovnakej Sirke rozchodu. Ak st mozné dve
nastavenia rozchodu prednych kolies, liSiace sa orovnaka hodnotu od najuzsieho
nastavenia rozchodu zadnych kolies, musi sa zvolit’ SirSie z tychto nastaveni rozchodu
prednych kolies.

Vsetky nadrze traktora musia byt naplnené alebo kvapaliny musia byt nahradené
ekvivalentnou hmotnostou na zodpovedajicom mieste.

Vsetky upevnenia pouzité v sériovej vyrobe musia byt pripevnené na traktore v normalne;j
polohe.

Skuska bocnej stability



3.1.3.1.

3.1.3.2.

3.1.4.1.

3.14.2.

3.1.4.2.1.

3.1.4.2.2.

3.1.4.3.

3.1.43.1.

Bg (m)
B, (m)
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Traktor, pripraveny ako je Specifikované vyssie, sa umiestni na horizontalnu rovinu tak,
aby sa bod otacania prednej napravy traktora alebo v pripade traktora s klbovym riadenim
horizontalny bod otacania medzi dvomi napravami mohol vol'ne pohybovat’.

Za pouzitia prostriedkov ako zdvihdk alebo zdvihadlo sa nakloni Cast’ traktora, ktora je
pevne spojena s napravou, ktora nesie viac ako 50 % hmotnosti traktora, pricom sa
neustale meria uhol sklonu. Tento uhol musi byt aspon 38° v momente, ked’ traktor stoji
vo vratkej polohe na kolesach dotykajucich sa zeme. Vykonajte tito skusku jedenkrat
s volantom celkom oto¢enym vpravo a jedenkrat s volantom celkom oto¢enym vlavo.

Skuska nepokracovania v prevrateni

Vseobecné poznamky

Ucelom tejto skusky je skontrolovat’ ¢i konstrukcia namontovana na traktore na ochranu
vodi¢a moze G€inne zabranit’ dal§iemu prevrateniu traktora v pripade bo¢ného prevratenia
na svahu so sklonom 1 az 1,5 (obrazok 6.4).

Dokaz o nepokracovani v prevrateni moze byt poskytnuty v stlade sjednym z dvoch
metdd opisanych v bode 3.1.4.2 a 3.1.4.3.

Dékaz o nepokracovani v prevrateni pomocou skusky prevratenim

Skuska prevratenim musi byt vykonana na skiiSobnom svahu aspoil Styri metre dlhom
(pozri obrazok 6.4). Povrch musi byt pokryty 18 centimetrovou vrstvou
materidlu, ktory pri merani podla noriem ASAE S313.3 FEB1999 a ASAE
EP542 FEB1999 v suvislosti s kuzelovitym penetrometrom pddy, ma index
prieniku kuzel’a:

A=235+20
alebo
B=335+20

Traktor (pripraveny podla bodu 3.1.2) je naklanany nabok pri nulovej pociato¢nej
rychlosti. Na tento ucel je traktor umiestneny na zaciatok skusobného svahu tak, ze kolesa
na dolnej strane spocivaju na svahu astredova rovina traktora je rovnobezna
s vrstevnicami. Po ndraze na povrch skuSobného svahu sa moéze traktor zdvihnut
z povrchu ota¢anim okolo horného rohu ochrannej konstrukcie, ale nesmie sa prevratit’.
Musi spadnut’ spét’ na stranu, na ktora najprv narazil.

Dokaz o nepokracovani v prevrateni pomocou vypoctu
Na ucely overenia nepokra¢ovania v prevrateni pomocou vypoc¢tu musia byt zname tieto

charakteristické udaje traktora (pozri obrazok 6.5):

Sirka zadnej pneumatiky;
Sirka ochrannej konstrukcie medzi pravym a l'avym bodom narazu;
Sirka kapoty motora;
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(rad)
(m)
(m)
(m)
(m)
(m)
(m)
(m)
(m)
(m)

(m)
(kg)
(kgm?)

(m)

3.1.4.3.2.

3.1.4.3.2.1.

3.143.2.2.

3.1.43.2.3.

3.143.24.

3.1.4.3.2.5.

3.1.4.3.2.6.

3.1.4.3.3.

3.1.5.1.

Uhol vykyvu prednej napravy z nulovej polohy az po koniec drahy;

Vyska prednych pneumatik pri plnom zatazeni napravy;

Vyska zadnych pneumatik pri plnom zat’azeni napravy;

Vyska bodu otacania prednej napravy;

Vyska taziska;

Vyska v bode narazu,

Vyska kapoty motora;

Horizontélna vzdialenost’ medzi taziskom a prednou napravou;
Horizontélna vzdialenost’ medzi taziskom a zadnou napravou;
Horizontalna vzdialenost’ medzi taziskom a prednym prieseénikom ochrannej
konstrukcie (so znamienkom minus, ak tento bod lezi pred rovinou t'aziska)
Horizontalna vzdialenost’ medzi taziskom a prednou hranou kapoty motora
Hmotnost’ traktora pouzita pri vypocte;

Moment zotrvaénosti okolo pozdiznej osi cez taZisko;

Zadna 8irka rozchodu.

Sucet Sirky rozchodu (S) a pneumatiky (Bg) musi byt vacsi ako Sirka Bg ochrannej
konstrukcie.

Na tcely vypoctu sa mozu urobit’ tieto zjednodusSenia:

stojaci traktor s vyvazenou prednou napravou sa prevrati na svahu so sklonom 1/1,5,
akonahle je tazisko vo vertikalnej polohe nad osou otacania;

os otatania je rovnobezna s pozdiznou osou traktora a prechadza cez stred dotykovych
ploch predného a zadného kolesa na svahu,
traktor sa neSmyka po svahu;
naraz na svah je Ciastocne pruzny, s koeficientom pruznosti:
U=0,2

hibka vniknutia do svahu a deformacia ochrannej konstrukcie je spolu:

T=02m
ziadne d’alSie komponenty traktora nevniknti do svahu.
Pocitatovy program (BASIC(4)) na urcenie opakovaného alebo prerusovaného priebehu
prevratenia pri bo¢nom prevrateni uzkorozchodného traktora s ochrannou konstrukciou
namontovanou vpredu, je sucastou sucasného kodexu, s prikladmi 6.1 az 6.11.
Met6dy merania

Horizontalne vzdialenosti medzi taziskom a zadnou (L3) alebo prednou napravou (L;)

Vzdialenost’ medzi zadnou a prednou napravou na obidvoch stranach traktora sa musi
odmerat’ s cielom overit, Ze sa tam nenachadza ziadny uhol riadenia.

Z rozlozenia hmotnosti traktora medzi zadné a predné kolesd sa vypocitaju vzdialenosti
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3.1.5.2.

3.1.5.3.

3.1.5.4.

3.1.5.5.

3.1.5.6.

3.1.5.7.

3.1.5.8.

3.1.5.9.

3.1.5.10.

3.1.5.11.

medzi taziskom a zadnou napravou (L3) alebo prednou napravou (L,).

Vysky zadnych (D) a prednych (D,) pneumatik

Vzdialenost’ od najvyssicho bodu pneumatiky k rovine zeme sa musi odmerat’ (obrazok
6.5) a ta istd metdda sa musi pouzit’ pre zadné a predné pneumatiky.

Horizontalna vzdialenost’ medzi taziskom a prednym priese¢nikom ochrannej konstrukcie
(Le).

Musi sa odmerat vzdialenost medzi taziskom aprednym priesecnikom ochrannej
konstrukcie (obrazky 6.6.a, 6.6.b a 6.6.c). Ak je ochrannd konstrukcia pred rovinou
taziska, pred zaznamenané meranie sa da znamienko minus (- Lg).

Sirka ochrannej konstrukcie (Bg)

Musi sa odmerat’ vzdialenost medzi pravym alavym bodom narazu obidvoch
vertikalnych ty¢i konstrukcie.

Bod nérazu je vymedzeny rovinou, ktora sa dotyka ochrannej Struktury a prechadza cez
priamku vytvorent vrchnymi vonkaj$imi bodmi prednych a zadnych pneumatik (obrazok
6.7).

Vyska ochrannej konstrukcie (Hg)

Musi sa odmerat’ vertikalna vzdialenost’ od bodu narazu konstrukcie k rovine zeme.
Vyska kapoty motora (H7)

Musi sa odmerat’ vertikalna vzdialenost’ od bodu narazu kapoty motora k rovine zeme.

Bod narazu je vymedzeny rovinou, ktora sa dotyka kapoty motora a ochrannej konstrukcie
a ktord prechddza najvy$Simi vonkajSimi bodmi prednej pneumatiky (obrazok 6.7).
Meranie sa musi vykonat’ na obidvoch stranach kapoty motora.

Sirka kapoty motora (B-)

Musi sa odmerat’ vzdialenost medzi dvomi bodmi néarazu kapoty motora, ktoré¢ su
vymedzené v predchadzajicom bode.

Horizontalna vzdialenost’ medzi taziskom a prednym rohom kapoty motora (L)

Musi sa odmerat vzdialenost od vysSie vymedzeného bodu narazu kapoty motora
k tazisku.

Vyska bodu otacania prednej napravy (Hy)

V technickom protokole od vyrobcu musi byt uvedena vertikalna vzdialenost medzi
stredom bodu otaCania prednej ndpravy a stredom népravy prednych pneumatik (Hyy)
a musi byt’ skontrolovana.

Musi sa odmerat’ vertikalna vzdialenost’ od stredu napravy prednych pneumatik k rovine
zeme (Hyp,) (obrazok 6.8).

Vyska bodu otacania prednej napravy (Hp) je sucet obidvoch predchadzajucich hodnot.

Sirka rozchodu zadnych kolies (S)

Musi sa odmerat’ minimalna Sirka zadného rozchodu s pneumatikami najvacsej velkosti,
podrla $pecifikacie vyrobcu (obrazok 6.9).

Sirka zadnej pneumatiky (By)

Musi sa odmerat’ vzdialenost medzi vonkaj$Simi a vnutornymi vertikdlnymi rovinami
zadnej pneumatiky v jej hornej Casti (obrazok 6.9).
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3.1.5.12.

3.1.5.13.

3.2.
3.2.1.

3.2.1.1.

3.2.1.2.

3.2.1.3.

3.2.1.3.1.

3.2.1.3.2.

3.2.1.3.3.

3.2.1.3.4.

3.2.2.

3.2.2.1.
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Uhol vykyvu prednej napravy (Dy)

Najvacsi uhol vymedzeny vykyvom prednej napravy z horizontalnej polohy k maximalne;j
deformacii sa musi odmerat’ na obidvoch stranach napravy, pricom sa musi zohladnit
akykol'vek tlmi¢ otrasov. Musi sa pouzit’ maximalny namerany uhol.

Hmotnost’ traktora

Hmotnost’ traktora sa musi ur¢it’ podl'a podmienok $pecifikovanych v bode 1.7.1.
Podmienky skusania pevnosti ochrannych konstrukcii a ich pripevnenia ku traktorom

VSeobecné poziadavky
Ugel skiisky

Skusky vykonané s pouzitim Specidlnych pripravkov st urené na simulaciu takych
zatazeni, ktoré pdsobia na ochrannu konStrukciu pri prevrateni traktora. Tieto skusky
umozinuju skumanie pevnosti ochrannej konstrukcie a akychkol'vek podpier pripevnenych
ku traktoru a akychkol'vek Casti traktora, ktoré prenasaju skusobné zat'azenie.

Skusobné metddy

Skusky sa moézu vykonavat’ v sulade so statickym alebo dynamickym postupom (pozri
prilohu A). Obidva postupy sa povazujui za rovnocenneg.

Vseobecné pravidla pre pripravu na skasky

Ochranna konstrukcia musi zodpovedat Specifikaciam sériovej vyroby. Musi byt
pripevnena podla metdody odporucenej vyrobcom na jeden z traktorov, pre ktory je
skonstruovana.

Poznamka: Pre staticki sktSku pevnosti sa nevyzaduje kompletny traktor, avsSak
ochranna konstrukcia a Casti traktora, ku ktorym je pripevnena, predstavuju prevadzkova
jednotku, d’alej oznacenu ako ,,zostava“.

Na staticki aj dynamicku skisku musi byt takto zostaveny traktor (alebo zostava)
vybaveny vSetkymi sériovo vyrabanymi komponentmi, ktoré moézu ovplyvnit' pevnost
ochrannej konstrukcie alebo ktoré mozu byt potrebné na vykonanie skusky pevnosti.

Komponenty, ktoré mozu predstavovat ohrozenie vo volnom priestore, musia byt
namontované na traktore (alebo na zostave) tak, aby bolo mozné zistit' ¢i boli splnené
poziadavky v ramci podmienok pripustnosti v bode 3.2.3.

Vsetky komponenty traktora alebo ochrannej konstrukcie vratane ochrany proti pocasiu
musia byt dodané alebo popisané na vykresoch.

Na skusky pevnosti musia byt vsetky diely a odpojitelné nekonstrukéné komponenty
odstranené, aby nemohli zvySovat’ pevnost’ ochrannej konstrukcie.

Sirka rozchodu musi byt’ nastavena tak, aby sa ochranna konstrukcia, pokial’ je to mozné,
neopierala o pneumatiky pocas skusky pevnosti. Ak sa tieto skusky vykonavaju v sulade
so statickym postupom, kolesa sa mozu odstranit’.

Skiisky

Poradie skuSok podra statického postupu

Poradie skusok, bez toho, aby to ovplyvnilo dodato¢né skasky uvedené v bodoch 3.3.1.1.6
a3.3.1.1.7, je takéto:

Q) zat’aZovanie na zadnej Casti konStrukcie
(pozri bod 3.3.1.1);

12 SK



SK

32.2.2.

3.2.2.2.1.

32222

3.2.2.23.

3.2.2.24.

3.2.2.25.

3.2.3.

3.23.1.

3.2.3.1.1.

3.23.1.2.

3.2.3.1.3.

3.2.3.14.

3.23.1.5.

3.23.1.6.

3.2.3.2.

2) tlakova skiska na zadnu ¢ast’
(pozri bod 3.3.1.4);

3) zat'aZovanie na prednej ¢asti konstrukcie
(pozri bod 3.3.1.2);

“4) zataZovanie na boc¢nej strane konstrukcie
(pozri bod 3.3.1.3);

5 tlakova skisSka na prednej ¢asti konstrukcie
(pozri bod 3.3.1.5).
Vseobecné poziadavky

Ak sa pocas priebehu skusky akakolvek Cast’ pridrzovacieho zariadenia zlomi alebo
pohne, skuska sa musi zacat’ znova.

Pri skaskach sa nesmt vykonavat' ziadne opravy alebo nastavenia na traktore alebo na
ochrannej konstrukcii.

Prevodovka traktora musi byt v neutralnej polohe abrzdy musia byt pocas skusky
vyradené.

Ak je traktor vybaveny pruziacim systémom medzi ramom traktora a kolesami, musi byt
tento systém pocas skusok zablokovany.

Strana, ktora sa vyberie na uskutoCnenie prvého zatazenia zadnej Casti konStrukcie
(v pripade statickych skusok), musi byt ta, ktora podla nazoru skusobnych organov,
povedie k uskutocneniu série zat'azeni pri najnepriaznivejSich podmienkach, pokial’ ide
o konstrukciu. Bocné zatazenie azadné zataZenie musia poOsobit’ na obidve strany
stredovej pozdiZnej roviny ochrannej konstrukcie. Predné zatazenie musi posobit’ na
rovnaku stranu stredovej pozdiZnej roviny ochrannej konstrukcie ako boéné zat'azenie.

Podmienky pripustnosti

Ochranna konstrukcia spifia poziadavky tykajuce sa pevnosti vtedy, ked splia tieto
podmienky:

Po kazdej ¢iastocnej skuske musi byt bez prasklin a trhlin v zmysle bodu 3.3.1.2.1 alebo

Ak sa pocas jednej z tlakovych skiiSok objavia zna¢né praskliny alebo trhliny, v stlade
s bodom 3.3.1.7 sa ihned’ po skuskach narazom alebo tlakovych sktiskach, pri ktorych sa
tieto trhliny a praskliny objavili, vykona dodato¢na skuska;

pocas skusok inych ako skuska pretazenim, ziadna Cast’ ochrannej konsStrukcie nesmie
preniknit’ do vol'ného priestoru, vymedzeného v bode 1.6;

pocas skusok inych ako skuska pretazenim, vSetky casti volného priestoru musia byt
zaistené prostrednictvom konstrukcie, v sulade v bodom 3.3.2.2;

pri skuskach nesmie ochranna konstrukcia nijako tlacit’ na konstrukciu sedadla;

pruznd deformécia, namerana v stlade s bodom 3.3.2.4 musi byt mensia ako 250 mm.

Nesmul sa tam nachadzat' Ziadne zariadenia, ktoré by mohli pre vodica predstavovat
nebezpecfenstvo. Nesmul sa tam nachadzat’ ziadne vyCnievajlce Casti alebo sucasti, ktoré
by mohli vodica zranit, keby sa traktor prevratil alebo akékol'vek Casti a sucasti, ktoré by
ho mohli zakliesnit’ — napriklad jeho nohu alebo chodidlo — po deformacii konstrukcie.
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3.24.

3.2.5.

3.2.5.1.

3.2.5.1.1.

3.2.5.1.2.

3.2.5.1.3.

3.25.14.

3.2.5.1.5.

3.2.5.2.

3.2.5.2.1.

3.2.5.2.2.

3.2.53.

3.2.5.3.1.

3.2.5.3.2.

3.2.54.

[neuplatiuje sa]
Skusobné pristroje a vybavenie

Statické skuSobné zariadenie

Statick¢ skusobné zariadenie musi byt skonStruované tak, aby umoznilo pdsobenie
narazov alebo zataZzenia na ochrannu konstrukciu.

Musi sa zabezpecit, aby zat'azenie mohlo byt rovnomerne rozlozené v smere zat'azovania
a popri prirube, ktora ma dizku jedného z celych nasobkov &isla 50 v rozmedzi 250 a 700
mm. Pevny hranol musi byt vysoky 150 mm. Hrany hranola v kontakte s ochrannou
konstrukciou musia byt zakrivené s maximalnym polomerom 50 mm.

Podlozka sa musi dat’ nastavit’ na akykol'vek uhol k smeru zat'azenia, aby bola schopna pri
deformacii konstrukcie sledovat’ zmeny uhlov plochy ochrannej konstrukcie, ktora nesie
zat'azenie.

Smer sily (odchylka od horizontaly a od vertikaly):
- na zaciatku skuSky pri nulovom zat'azeni: + 2°;

- v priebehu skusky, pri zatazeni: 10° nad a20° pod horizontalou. Tieto
zmeny musia byt minimalne.

Miera deformacie musi byt dostato¢ne pomala, menej ako 5 mm/s, takze zat'azenie moze
byt v kazdom momente povazované za statické.

Pristroje na meranie energie, ktorti konstrukcia absorbuje

Musi sa zakreslit’ krivka tlaku proti deformécii, aby sa mohla urcit’ energia absorbovana
konstrukciou. Nie je potrebné merat’ silu a deformaciu v bode, kde pdsobi zatazenie na
konstrukciu; avSak sila a deformacia sa musia merat’ simultanne a kolinearne.

Vychodiskovy bod pre merania deformacie musi byt vybrany tak, aby sa zohladnila iba
energia absorbovana konstrukciou a/alebo deformacia urcitych casti traktora. Energia
absorbovana deformaciou a/alebo sklznutim ukotvenia sa nesmie zohl'adnit’.

Sposob ukotvenia traktora k zemi

Kotviace liSty s pozadovanou Sirkou rozchodu a dostatoénym rozsahom pre ukotvenie
traktora musia byt vo vSetkych zobrazenych pripadoch pevne pripevnené k nepoddajnej
zakladni blizko sktSobného zariadenia.

Traktor musi byt ukotveny na lisStach akymkol'vek vhodnym spdsobom (drziakmi, klinmi,
ocelovymi lanami, svorkami atd’.) tak, aby sa pocas skisky nemohol pohnut. Téato
poziadavka sa pocas skusky musi skontrolovat’ prostrednictvom obvyklych zariadeni na
meranie diZky.

Ak sa traktor pohne, musi sa celd skuska zopakovat, pokial systém na meranie
deformacii, ktorym sa zohl'adnuje sila posobiaca na deformacnu krivku, nie je pripojeny
ku traktoru.

Zariadenie pre tlakové skusky

Zariadenie zobrazené na obrazku 6.10 musi byt schopné vyvinut’ tlak smerom dolu na
ochrannu konstrukciu cez pevny hranol priblizne 250 mm S$iroky, pripevneny
k mechanizmu, ktory spdsobuje zatazenie pomocou univerzalnych kibov. Musia byt
zabezpecené vhodné stojany na napravy tak, aby pneumatiky traktora neniesli pdsobenie
tlaku.
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3.2.5.5.

3.2.55.1.
3.2.5.5.2.

3.3.
3.3.1.
3.3.1.1.

3.3.1.1.1.

3.3.1.1.2.

3.3.1.1.3.

33.1.14.

3.3.1.2.

3.3.1.2.1.

3.3.1.2.2.

3.3.1.2.3.

3.3.1.2.4.
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Ostatné meracie pristroje
Tiez su potrebné tieto meracie zariadenia:

zariadenie na meranie pruznej deformacie (rozdiel medzi maximalnou okamzitou
deformaciou a trvalou deformaciou (pozri obrazok 6.11);

zariadenie na kontrolu ¢i ochranna konstrukcia neprenikla do vol'ného priestoru a Ze tento
priestor zostal pocas skusky chraneny konstrukciou (pozri bod 3.3.2.2).

Staticky skuSobny postup
Zatazovacie a tlakové skusky

Zat'azenie zadnej Casti

Zat'az musi pdsobit’ horizontalne, vo vertikalnej rovine rovnobeznej so stredovou rovinou
traktora.

Bodom pdsobenia zatazenia musi byt ta ¢ast’ ochrannej konstrukcie, ktora pri prevrateni
dozadu pravdepodobne dopadne na zem ako prva, za normalnych okolnosti je to horny
okraj. Vertikalna rovina, na ktorej pdsobi zataz, sa musi nachadzat’ vo vzdialenosti jedne;j
Sestiny $irky vrchnej Casti ochrannej konstrukcie smerom dovnutra od vertikalnej roviny
rovnobeznej so stredovou rovinou traktora a dotykajucej sa vonkajSieho okraja vrchnej
Casti ochrannej konstrukcie.

Ak je konStrukcia zakrivena alebo preCnieva cez tento bod, musia sa pridat’ kliny
umoznujlce, aby zatazenie mohlo posobit’ bez toho, aby sa tymto posilnila konstrukcia.

Zostava sa upevni k zemi, ako je popisané v bode 3.2.6.3.

Energia, ktorti pocas skusky absorbuje konstrukcia, musi byt najmene;j:

E,'[=500+0,5M

Pre traktory s reverzibilnym stanovistom vodica (reverzibilné sedadlo a volant) sa musi
pouzit’ ten isty vzorec.

Zat'azovanie prednej Casti

Zatazenie musi posobit’ horizontalne, na vertikalnej rovine rovnobeznej so stredovou
rovinou traktora a musi sa nachadzat vo vzdialenosti jednej Sestiny Sirky hornej Casti
ochrannej konstrukcie smerom dovnutra od vertikalnej roviny rovnobeznej so stredovou
rovinou traktora a dotykajlcej sa vonkajSej strany hornej ¢asti ochrannej konstrukcie.

Bodom posobenia zat'azenia je ta Cast’ ochrannej konstrukcie proti prevrateniu, ktora pri
prevrateni traktora nabok, zatial' o sa pohybuje dopredu, pravdepodobne dopadne na zem
ako prva, za normalnych okolnosti je to horny okraj.

Ak je konStrukcia zakrivena alebo precnieva cez tento bod, musia sa pridat kliny
umoziujuce, aby zatazenie mohlo posobit’ bez toho, aby sa tymto posilnila konstrukcia.

Zostava sa upevni k zemi, ako je popisané v bode 3.2.5.3.
Energia, ktort pocas skusky absorbuje konstrukcia, musi byt najmenej:

E,'1=500+0,5M

Pre traktory s reverzibilnym stanovistom vodica (reverzibilné sedadlo a volant), musi
energia zodpovedat’ vyssej zhodndt vyplyvajacich z predchadzajiceho vzorca alebo
z nasledujucich vzorcov:
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3.3.1.3.

3.3.1.3.1.

3.3.1.3.2.

3.3.1.3.3.

3.3.1.34.

33.14.

3.3.1.5.

E;=2,165x10 'MxL*
alebo

E;=0,5741
Zat’azenie zboku

Zatazenie zboku musi posobit’ horizontalne, vo vertikalnej rovine kolmej na stredovu
rovinu traktora. Bodom pdsobenia zat'azenia musi byt ta Cast’ ochrannej konstrukcie, ktora
pri prevrateni nabok pravdepodobne dopadne na zem ako prvéa, za normalnych okolnosti
je to horny okraj.

Zostava sa upevni k zemi, ako je popisané v bode 3.2.5.3.
Energia, ktort pocas skusky absorbuje konstrukcia, musi byt’ najmenej:
E;s=1,75 M(Bs+B) / 2B

Pre traktory s reverzibilnym stanovi§tom vodic¢a (reverzibilné sedadlo a volant), musi
energia zodpovedat vysSej zhodnot vyplyvajucich z predchadzajiiceho alebo
nasledujiceho vzorca:

Es=175M

Tlakova skuska vzadu

Nad najvyssi zadny konstrukény prvok resp. prvky sa musi umiestnit’ hranol a vyslednica
tlakovych sil sa nachadza v stredovej rovine traktora. Posobi sa silou F,, pri¢om:

F,=20M

Sila F, sa musi udrzat’ pat’ sektind po ukonceni akéhokol'vek vizualne zistitelného pohybu
ochrannej konstrukcie.

Ak zadna Cast strechy ochrannej konstrukcie neunesie celu tlakovu silu, musi tlakova sila
posobit’ tak dlho, az sa strecha zdeformuje tak, Ze klesne do roviny, ktora spéja hornu cast’
ochrannej konstrukcie s tou zadnou ¢ast'ou traktora, ktora je schopna podopriet’ traktor pri
prevrateni.

Potom sila prestane posobit’ a tlakovy hranol sa znova premiestni nad ti cast’ ochranne;j
konstrukcie, ktord by mala podopriet’ traktor pri jeho Uplnom prevrateni. Potom musi
znova posobit’ tlakova sila Fv.

Tlakova skuska vpredu

Cez najvysSiu prednit nosnu Cast’ resp. Casti sa musi umiestnit’ hranol a vyslednica
tlakovych sil musi lezat’ v stredovej rovine traktora. P6sobi sa silou F,, pricom:

F,=20M

Sila F, sa musi udrzat’ pat’ sekund po ukonceni akéhokol'vek vizualne zistiteI'ného pohybu
ochrannej konstrukcie.

Ak predna Cast’ strechy ochrannej konstrukcie neunesie celt tlakovu silu, musi tlakova sila
posobit’ tak dlho, aZ sa strecha zdeformuje tak, Ze klesne do roviny, ktora spaja hornt ¢ast’
ochrannej konstrukcie s tou zadnou cast’'ou traktora, ktora je schopna podopriet’ traktor pri
prevrateni.

Potom sila prestane posobit’ a tlakovy hranol sa znova premiestni nad ti ¢ast’ ochranne;j
konstrukcie, ktora by mala podopriet’ traktor pri jeho Uiplnom prevrateni. Potom musi
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znova posobit’ tlakova sila Fv.
Dodatocna skuska pretazenim (obrazky 6.14 az 6.16)

Skuska pretazenim sa musi vykonat’ vzdy, ked’ sila klesne o viac ako 3 % pri poslednych
5 % deformécie dosiahnutej v pripade, ked’ je potrebna energia absorbovana konstrukciou
(pozri obrazok 6.15).

Skuska pretazenim zahfiia postupné zvySovanie horizontalneho zatazenia v krokoch po
5 % pociatocnej potrebnej energie az do maxima 20 % pridanej energie (pozri obrazok
6.16).

Skuska pretazenim je uspokojiva, ak po kazdom zvySeni 05 %, 10 % alebo 15 %
potrebnej energie klesne sila o menej ako 3 % pri 5 % zvySeni a zostane vécsia ako
078 Fmax-

Skuska pretazenim je uspokojiva, ak potom ako konstrukcia absorbovala 20 % pridanej
energie, prekracuje sila hodnotu 0,8 Fyay.

Dalsie praskliny alebo trhliny a/alebo prienik do volného priestoru alebo jeho
nedostato¢na ochrana z dévodu pruznej deformacie st pri skiske pretazenim pripustné.
Avsak po odstraneni zat'azenia nesmie konstrukcia preniknut’ do voI'ného priestoru, ktory
musi byt Uplne chraneny.

Dodato¢né tlakové skusky

Ak sa pocas tlakovej skusky objavia praskliny a trhliny, ktoré sa nemoézu byt povazované
za zanedbatelné, po tejto tlakovej skuske, pri ktorej sa praskliny alebo trhliny objavili, sa
musi ihned’ vykonat’ druhda, podobna tlakova skuska, ale so silou 1,2 Fv.

Merania, ktoré sa maji vykonat’

Zlomy a praskliny

Po kazdej skuske sa vizualne skontroluju vsetky nosné Casti, spoje a upeviiovacie systémy
s cielom zistit’ ¢i na nich nie st zlomy alebo praskliny, akékol'vek malé praskliny na
nedodlezitych castiach sa neberti do tvahy.

Prienik do voI'ného priestoru

Pocas kazdej skuSky sa ochranna konsStrukcia musi skontrolovat s cielom zistit' ¢i
akakol'vek jej Cast’ neprenikla do voI'ného priestoru, ako sa vymedzuje vyssie v bode 1.6.

Okrem toho, volny priestor nesmie byt mimo ochrany ochrannej konstrukcie. Na tento
ucel pojem mimo ochrany konStrukcie znamena, ze by sa ktordkol'vek jej Cast’ dotkla
rovného povrchu zeme pri prevrateni traktora v smere, odkial’ posobi skusobné zat'azenie.
Na tento ucel sa pouzije najmenSie nastavenie tykajuce sa Sirky rozchodu prednych
a zadnych pneumatik, uvedené vyrobcom.

Skuasky zadného pevného prislusenstva

Ak je traktor vybaveny pevnym dielom, krytom alebo inym pevnym prislusenstvom
umiestnenym za sedadlom vodica, tento pevny diel sa musi povazovat’ za ochranny prvok
v pripade prevratenia nabok alebo dozadu. Tento pevny diel umiestneny za sedadlom
vodi¢a musi byt schopny vydrzat’, bez toho aby sa zlomil alebo prenikol do volného
priestoru, silu F; smerujtcu dole, kde:

F,=15M

pdsobiacu kolmo na vrchol ramu v stredovej rovine traktora. Pociatocny uhol pdsobenia
tlaku musi byt 40° vypocitany z rovnobezky so zemou, ako je zndzornené na obrazku
6.12. Minimalna Sirka tohto pevného dielu musi byt 500 mm (pozri obrazok 6.13).
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3.3.2.5.

34.

34.1.

34.2.

3.4.2.1.

34.2.1.1.

342.1.2.

3.4.2.1.3.

34.2.14.

3.4.2.1.5.

34.2.2.

3.4.2.2.1.

Okrem toho musi byt’ dostatocne pevny a pevne namontovany na zadnej Casti traktora.
Pruzna deformacia pri bo¢nom zat'azeni

Pruzna deforméacia sa meria (810 + av) mm nad vztaznym bodom sedadla, vo vertikalne;j
rovine, v ktorej posobi zat'azenie. Na toto meranie sa musi pouzit akykol'vek pristroj
podobny tomu, ktory je zobrazeny na obrazku 6.11.

Trvala deformacia

Po zaverecnej tlakovej skuske sa musi zaznamenat' trvala deformacia ochrannej
konstrukcie. Na tento ucel sa pred zacatim skusky ur¢i poloha hlavnych prvkov ochranne;j
konstrukcie chraniacej pri prevrateni vzhl'adom na vzt'azny bod sedadla.

RozSirenie na ostatné modely traktorov

[neuplatiiuje sa]

Technické rozsirenie

V pripade technickych zmien vykonanych na traktore tykajtcich sa ochrannej konstrukcie
alebo sposobu upevnenia ochrannej konstrukcie na traktor, skiiSobna stanica, ktora
vykonala povodnu sktsku, méze vydat ,protokol o technickom rozsireni“, ak traktor
aochrannd konstrukcia splnili predbezné skusky bocCnej stability a d’alSicho
neprevracania, ako sa vymedzuje v bodoch 3.1.3 a 3.1.4 a ak zadny pevny diel, opisany
v bode 3.3.2.3, bol po namontovani odskuSany v stlade s postupom opisanom v tomto
bode (okrem 3.4.2.2.4) v tychto pripadoch:

Rozsirenie vysledkov skisok konstrukcie na ostatné modely traktorov

Skuasky narazom alebo zatazovacie a tlakové skuSky sa nemusia vykonat' na kazdom
modeli traktora za predpokladu, Ze ochrannd konsStrukcia a traktor spliaji podmienky
v d’alej uvedenych bodoch 3.4.2.1.1 az 3.4.2.1.5.

Konstrukcia (vratane zadného pevného prisluSenstva) musi byt rovnaka ako skusana
konstrukcia;

Potrebna energia nesmie presiahnut’ energiu vypocitanu pre pévodnu skisku o viac ako
5 %.

Metoda pripevnenia a komponenty traktora, ku ktorym sa pripevniuje, musia byt rovnaké;

vSetky komponenty ako blatniky a kapota, ktoré mézu poskytnit oporu pre ochrannu
konstrukciu, musia byt rovnaké;

Poloha a zakladné rozmery sedadla v ochrannej konstrukcii a stvisiaca poloha ochranne;j
konstrukcie na traktore musia byt také, ze vol'ny priestor zostane chraneny deformovanou
konstrukciou pocas vsetkych skisok (toto sa musi skontrolovat’ prostrednictvom uvedenia
toho istého odkazu na volny priestor ako v povodnom skiSobnom protokole resp. toho
istého referen¢ného bodu sedadla [SRP] alebo vzt'azného bodu sedadla [SIP]).

Rozsirenie vysledkov skusok konstrukcie na upravené modely ochrannej konstrukcie

Tento postup sa musi dodrzat’ v pripade, zZe nie s splnené ustanovenia bodu 3.4.2.1,
anesmie sa pouzit v pripade, Ze metdéda pripevnenia ochrannej Struktiry na traktor
nevychadza zrovnakého principu (napr. gumené podpery st nahradené pruziacim
zariadenim):

zmeny, ktoré nemaji ziadny vplyv na vysledky povodnej skisky (napr. privarenie
zakladnej dosky prislusenstva k nekritickej casti konstrukcie), pridanie sedadiel
s rozdielnym umiestnenim SIP v ochrannej konS$trukcii (predmetom kontroly bude, ¢i
novy volny priestor resp. priestory zostanu chranené deformovanou konstrukciou pocas
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3.4.2.23.

342.24.

3.5.

3.6.

3.6.1.

3.6.2.

3.6.2.1.

vsetkych skusok).

Zmeny, ktoré mozno maju vplyv na vysledky povodnej skusky, bez toho, ze by sa
spochybnila akceptovatel'nost’ ochrannej struktiry (napr. zmena komponentu konstrukcie,
zmena metddy pripevnenia ochrannej konStrukcie ku traktoru). Moéze sa vykonat
overovacia skuska a vysledky skasky budu sucast'ou protokolu o rozsireni.

Pre typové rozsirenie st stanovené tieto obmedzenia:
bez overovacej skusky nemdze byt schvalenych viac ako 5 roz§ireni;

vysledky overovacej skusky budu v pripade rozsirenia uznané, ak st splnené¢ podmienky
tejto prilohy tykajice sa prijatelnosti a:

— ak sa deformacia namerand po kazdej skuske narazom neliSi od deformacie
nameranej po kazdej skuSke narazom v pdvodnom skiiSobnom protokole o viac ako
+ 7 % (v pripade dynamickych skusok);

— ak sa sila, namerand pri dosiahnuti urovne potrebnej energie v réznych
horizontalnych zatazovacich sktskach, neodliSuje od sily nameranej pri dosiahnuti
potrebnej energie v povodnej skiiske, o viac ako + 7 % a deformacia, namerana

pri dosiahnuti trovne potrebnej energie v rdéznych horizontalnych zatazovacich

skuskach, sa neodliSuje od deformacie nameranej pri dosiahnuti potrebnej energie

v povodnej skuske, o viac ako + 7 % (v pripade statickej skusky).

Do jediného protokolu o rozsireni moze byt zahrnutd viac ako jedna zmena ochrannej
konstrukcie za predpokladu, Ze predstavuje resp. predstavuju rézne moznosti tej istej
ochrannej konstrukcie, ale v jednom protokole o rozsireni méze byt akceptovana iba
jedna overovacia skuska. Nepreskusané moznosti sa musia opisat’ v Specifickej Casti
protokolu o rozsireni.

Zvysenie referencnej hmotnosti, uvedené vyrobcom pre uz odskuSani ochrannu
konstrukciu. Ak chce vyrobca ponechat’ to isté schvalovacie Cislo, je mozné vydat
protokol o rozsireni po vykonani overovacej skisky (obmedzenia £ 7 %, Specifikované
v bode 3.4.2.2.2.2 sa na takyto pripad nevztahuju).

Zmena zadného pevného dielu alebo pridanie nového zadného pevného dielu. Musi sa
skontrolovat, Ze volny priestor zostane chraneny deformovanou konstrukciou pocas
vSetkych skusok, zohladiujic pritom novy alebo upraveny pevny diel. Overenie zadného
pevného dielu, ktoré pozostava zo skusSky opisanej v bode 3.3.2.3 sa musi vykonat
a vysledky skusok budi sucast’ou protokolu o rozsireni.

[neuplatiuje sa]
Vlastnosti ochrannych konStrukcii pri nizkych teplotdach

Ak sa pozaduje, aby ochranna konStrukcia mala vlastnosti, ktoré zabranuju jej krehnutiu
pri nizkych teplotach, vyrobca musi uviest podrobnosti, ktoré¢ musia byt zahrnuté do
protokolu.

Tieto poziadavky a postupy maju za ciel’ zabezpecit' pevnost’ a odolnost’ voci krehkému
lomu pri nizkych teplotach. Navrhuje sa, aby pri posudzovani odolnosti ochrannej
konstrukcie pri nizkych prevadzkovych teplotdch museli byt nasledujiice minimalne
materialne poziadavky splnené v tych krajinach, ktoré vyzaduju tato dodato¢nu
prevadzkova ochranu.

Skrutky a matice pouzité na pripevnenie ochrannej konstrukcie ku traktoru a pouzité na

pripojenie konstrukénych €asti ochrannej konstrukcie musia vykazovat’ vhodné vlastnosti
kontrolovatel'nej tvrdosti pri zniZenej teplote.
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3.6.2.2.

3.6.2.3.

3.6.2.4.

3.6.2.5.

3.6.2.6.

3.6.2.7.

Vsetky zvaracie elektrody pouzité vo vyrobe konsStrukénych Casti a uchyteni musia byt
kompatibilné s ochrannou konstrukciou, ako je d’alej uvedené v bode 3.6.2.3.

Ocelové materidly pre nosné Casti ochrannej konstrukcie musia byt z preukazatelne
dostatoéne tvrdého materialu, ktory spifia poziadavky réazovej sktsky ohybom podla
Charpyho, ako je uvedené v tabulke 6.1. Druh ocele a kvalita musi byt Specifikovana
v sulade s ISO 630:1995.

Ocel’ s valcovanou hrubkou mensSou ako 2,5 mm a s obsahom uhlika mensim ako 0,2 %
splna tato poziadavku.

Nosné ¢asti ochrannej konstrukcie vyrobené z materialov inych ako ocel musia mat
rovnakll odolnost’ voc¢i narazu pri nizkych teplotach.

Pri skuSani podl'a poziadaviek razovej skusky ohybom podl'a Charpyho, velkost vzorky
nesmie byt menSia ako najvicSia z velkosti uvedenych v tabulke 6.1, ktori material
umozni.

Réazové skuasky ohybom podla Charpyho musia byt vykonané v stlade s postupom
uvedenym v ASTM A 370-1979, okrem velkosti vzoriek, ktoré musia byt v stlade
s rozmermi danymi v tabulke 6.1.

Alternativami k tomuto postupu je pouzitie upokojenej alebo poloupokojenej ocele, pre
ktort sa musi poskytnut primerana Specifikdcia. Druh ocele akvalita musi byt
$pecifikovana v sulade s ISO 630:1995, Amd 1:2003.

Vzorky musia byt pred formovanim alebo zvaranim na pouZitie v ochrannej konstrukcii
pozdizne a odobraté z plochého materialu, ty&i alebo profilov. Vzorky ztyéi alebo
profilov sa odoberi zo stredu strany s najvac$im rozmerom, priCom sa tam nesmu
nachadzat’ zvary.

Velkost’ vzorky Energia pri Energia pri
-30°C -20°C
mm J J»
10 x 107 11 27.5
10x9 10 25
10x 8 9.5 24
10x 7,5Y 9.5 24
10x7 9 22.5
10x 6,7 8.5 21
10x 6 8 20
10 x 5% 7.5 19
10x 4 7 17.5
10x 3,5 6 15
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3.7.

10x3 6 15
10 x 2,59 5.5 14
Tabulka 6.1

Minimalne hodnoty energie pre razové skisky ohybom podl’a Charpyho

a)

b)

Znamena preferovani velkost. Velkost vzorky nesmie byt menSia ako
najvicsia preferovana velkost’, ktorti material umoznuje.

Potrebna energia pri — 20 °C je 2,5 nasobok hodnoty Specifikovanej pre — 30 °C.

Ostatné faktory ovplyviiuju silu narazovej energie ako napr. smer valenia, medza
pevnosti, orientacia zrna a zvaranie. Tieto faktory sa musia zohl'adnit’ pri vybere a pouziti

ocele.

[neuplatiiuje sa]
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Rozmery v mm

Obrazok 6.1

—— 40 min
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Obrazok 6.1.a
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Obrazok 6.1.b
Pohlad zozadu

Pohlad zboku
Rez cez referen¢nu rovinu
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10-a +550 B
h

1 — Referen¢na priamka
2 — Vztazny bod sedadla
3 — Referen¢na rovina

SK

Obrazok 6.1.c
Pohl’ad zvrchu
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Obrazok 6.2
Vorny priestor traktorov s reverzibilnym sedadlom a volantom

~
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Obrazok 6.3

Blokova schéma na urcenie priebehu d’alSieho prevratenia pri bo¢nom prevrateni traktora
s ochrannou konstrukciou (ROPS) namontovanou vpredu

f Datovy vstup /
]

Vypocet v sulade s verziou

R2
An Dotkne sa i .
0 / kapota motora zeme > Nie
pred narazom
T~ ROPS?

Ano Prevracia sa Nie

traktor?

A ROPS Nie
| namontovana za
bodom

rovnovahy"

Vypodet v stlade s verziou Vypocet v stlade s verziou
. B3
{I IE , Prevracia sa
ysledok: 9
metodu traktor?
nemozno
uplatnit’

\/

Prevracia sa
traktor?

\\/

Ano

Vysledok:
negat.

Vysledok: )

Vysledok:
pozit. pozit.

Verzia B1: Bod narazu ROPS za pozdizne labilnym bodom rovnovahy
Verzia B2: Bod narazu ROPS v blizkosti pozdlZne labiln¢ho bodu rovnovahy
Verzia B3: Bod narazu ROPS pred pozdlZzne labilnym bodom rovnovahy
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Obrazok 6.4

Zariadenie na skuSanie vlastnosti zabranujucich prevrateniu na svahu so sklonom 1/1,5
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Obrazok 6.5

Potrebné udaje na vypocitanie prevratenia traktora
s priestorovym priebehom pri prevrateni

Poznamka: D2 a D3 by sa mali merat’ pri maximalnom zat'azeni napravy
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Obrazky 6.6.a, 6.6.b, 6.6.c

Horizontalna vzdialenost’ medzi 'aZiskom
a prednym priese¢nikom ochrannej konstrukcie (L6)
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Obrazok 6.7

Urcenie bodov narazu
na meranie §irky ochrannej Struktiry (B6)
a vysky kapoty motora (H7)
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Obrazok 6.8

Vyska bodu otacania prednej napravy (H0)

MLLLJP/
Co A

Sy

(a1 T e b

Obrazok 6.9

Sirka zadného rozchodu (S) a Sirka zadnej pneumatiky (B0)
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Sila

Obrazok 6.10

Priklad zariadenia pre tlakové skusky traktora

Univerzalne upinacie kiby

Sila

N
/ ]
LN
Hydraulicky cylinder
; ! { ] s dvojitou funkciou
o] !
L S
| N
; 1 PN
\\j \ N
/ AN
: ‘ \4,9’ Univerzalne upinacie
[ s I ; [ ] >< kiby
\ -
Podpery pod prednou

a zadnou napravou
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Obrazok 6.11

Priklad pristroja na meranie pruznej deformacie

a——
1 2
e ot
Hi ™ |f ... Vodorovna
" !' I ty¢ pripojena
TR H k ROPS
W b/
" { i r7 Zvisla podpera
l) i /' pripojena
I i % k podvozku
[ I Treci prstenec ’ V] traktora alebo
i podlahe ROPS

1 — Trval4 deformacia
2 — Pruzna deformacia
3 — Celkova deformacia (trvala + pruzna deformacia)
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Obrazok 6.12

Simulovana ziakladna priamka

Simulovana rovina zeme

<«

(L

Obrazok 6.13

Minimalna Sirka zadného pevného prisluSenstva

Zadny pevny prvok
min. 500 mm
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Krivka sily/deformacie

Obrazok 6.14

Skuska pret’aZzenim nie je potrebna

Staticka zat'azovacia sila

Fmax

1
1
1
i
[}
[}
[}
[}
t
]
|
|
|
1
1
i
1
|
[}
|
|
[}
[}
!
]
|
|
|
i
i
i
i
|
[}
|
|
|
[}
|
|
|
|
t
1
i
1
|
[}
[}
[}
[}
[}
[}
]
[}
]
|

Vypoditana zakladna energia

/(pozri pozn. 2)

Poznamky:

1. Umiestnite Fa vo vzt'ahu k 0,95 D'

2. Skuska pret'azenim nie je potrebna, pokial je Fa < 1,03 F'
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Obrazok 6.15

Krivka sily/deformacie
Skiuska pretaZenim je potrebna

>
Staticka zat'azovacia sila
Fmax ___________________
Vypocitand zékladna energia
Fa e : (pozri pozn. 2)
/ '

] . 2% r

F o Aol Energla zvySend o 5 %

/ I (pozri pozn. 3)

L e
1 | !
0 ! !
] ] [}
| ¢ !
| | !
1 | !
| ! !
1 1 !
1 ! !
I ! !
| { B
0 ! !
1 | |
1 | 1
| | 1
| | !
| ' !
| } !
1 | !
i i i
] t I
] q ]
1 i !
] { !
| 1 !
1 { !
I | !
1 | !
I | !
| | !
1 ] {
] ] i
| | {
] ] [}
| [ !
] | [}
t ! !
t | !
1 : :
| Lo
1 ! )
I ! i
1 ! '
i | '
1 ] I
1 | !
| : :
: ! 1 v
T r + »

0,95D" D' Dy Deformaécia
Poznamky:

1. Umiestnite Fa vo vzt'ahu k 0,95 D'
2. Skuska pret'azenim je potrebna, pokial’ je Fa > 1,03 F'

3. Priebeh skusky pretazenim je uspokojivy, pokial’ je Fb > 0,97F" a Fb > 0,8Fmax.
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Obrazok 6.16

Krivka sily/deformacie
Skuska pret’aZzenim bude pokracovat’

A
Statické zat'azovacia sila
L Vypotitana zakladna energia
Fa T T T (pozri pozn. 2)
s g
L B T
/ ! ' Energia zvySena o 5 %
i ! (pozri pozn. 3)
| v
N 1 : ‘
| Energia zvySena o 10 %
| E /(pozri pozn. 4)
' i
Fo frommm==m- A -
' i Energia zvySend o 15 %
) .
| i /(pozrl pozn. 5)
Fd ToTTTTTTTTTTTTTTTTTTTTTTT 1 j: T Il
! ! i ! Energia zvySena o 20 %
i i i (pozri pozn. 6 a 7)
[ : :
Fe - R N ' -~
1 1
| f N\
! : |
! i |
i i |
i i I |
! | i i >
T . H T L4
0,95D' \D' Dy Dy Dj D4/ Deformacia
Pretazenie
Poznamky:

1. Umiestnite F, vo vzt'ahu k 0,95 D'

2. Skuska pretazenim je potrebna, pokial je F,> 1,03 F'

3. F, < 0,97 F', preto je potrebné d’alSie pretazenie

4. F. <0,97 Fb, preto je potrebné d’alSie pretazenie

5. F4< 0,97 Fc, preto je potrebné d’alSie pretazenie

6. Priebeh skusky pretazenim je uspokojivy, ak Fe > 0,8 Fmax

7. Skaska sa povazuje za netuspesnu vzdy, ked’ zat'azenie klesne pod 0,8 Fmax.
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B2.

4.1.

4.2.

4.2.1.

4.2.2.

4.2.2.1.

4.2.2.2.

4222.1.

42222,

4.222.3.

4.2.2.2.4.

ALTERNATIVNY ,,DYNAMICKY“ SKUSOBNY POSTUP

Tento oddiel stanovuje dynamicky skuSobny postup ako alternativu k statickému
sktisobnému postupu stanovenému v oddiele B1.

PRAVIDLA A POKYNY
Predchadzajice podmienky pre skusky pevnosti

Pozri uvedené poziadavky na statické skusanie.

Podmienky skuSania pevnosti ochrannych konstrukcii a ich pripevnenia ku traktorom

Vseobecné poziadavky
Pozri uvedené poziadavky na statické skuSanie.
Skusky

Poradie skusok podl'a dynamického postupu

Poradie skusok, bez toho, aby to ovplyvnilo dodatocné skusky uvedené
v bodoch 4.3.1.6 a 4.3.1.7, je takéto:

1) skiska narazom na zadnej Casti konStrukcie
(pozri bod 4.3.1.1);

2) tlakova skiiska na zadnu cast’
(pozri bod 4.3.1.4);

A3 skiiSka narazom na prednej ¢asti konstrukcie
(pozri bod 4.3.1.2);

@) skiska narazom na bocnej strane konstrukcie
(pozri bod 4.3.1.3);

S tlakova skuSka v prednej ¢asti konStrukcie
(pozri bod 4.3.1.5).

Vseobecné poziadavky

Ak sa pocas priebehu skusky akakol'vek Cast’ pridrzovacieho zariadenia zlomi alebo
pohne, skuska sa musi zacat’ znova.

Pri skuskach sa nesmu vykonavat’ Ziadne opravy alebo nastavenia na traktore alebo na
ochrannej konstrukcii.

Prevodovka traktora musi byt v neutralnej polohe a brzdy musia byt pocas skusky
vyradené.

Ak je traktor vybaveny pruziacim systémom medzi rdamom traktora a kolesami, musi
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4.2.2.25.

4.2.3.

4.23.1.

4.23.1.1.
4.23.1.2.
4.2.3.1.3.
4.2.3.1.4.

4.2.3.15.
4.2.3.1.6.

4.2.3.2.

4.2.4.
4.2.5.
4.2.5.1.

4.2.5.1.1.

SK

byt’ tento systém pocas skusok zablokovany.

Strana, ktora sa vyberie na uskuto¢nenie prvého ndrazu na zadnt cast’ konstrukcie
(v pripade dynamickych skuSok) alebo na prvé zataZenie zadnej Casti konstrukcie
(v pripade statickych skusok), musi byt ta, ktord podl'a nazoru skiSobnych organov,
povedie k uskutoCneniu série narazov alebo zatazeni pri najnepriaznivejSich
podmienkach, pokial’ ide o konstrukciu. Bo¢ny néraz a zadny naraz musia posobit’ na
obidve strany stredovej pozdiZnej roviny ochrannej konstrukcie. Predny naraz musi
posobit’ na rovnaka stranu stredovej pozdiZnej roviny ochrannej konstrukcie ako boény
naraz.

Podmienky pripustnosti

Ochranna konstrukcia spiiia poziadavky tykajuce sa pevnosti vtedy, ked splita tieto
podmienky:

po kazdej ¢iastocnej skuske musi byt bez prasklin a trhlin v zmysle bodu 4.3.2.1 alebo

ak sa pocas jednej ztychto skuSok objavia znacné praskliny alebo trhliny, ako je
uvedené v bodoch 4.3.1.6 alebo 4.3.1.7, ihned” po skuskach narazom alebo tlakovych
skuskach, pri ktorych sa tieto trhliny a praskliny objavili, sa vykona dodatocna skuska;

pocas skusok inych ako sktiska pretazenim, ziadna Cast’ ochrannej konstrukcie nesmie
preniknut’ do vol'ného priestoru, vymedzeného v bode 1.6;

pocas skusok inych ako sktska pretazenim, vSetky Casti vol'ného priestoru musia byt
zaistené prostrednictvom konstrukcie, v sulade v bodom 4.3.2.2;

pri skuSkach nesmie ochranna konstrukcia nijako tlacit’ na konstrukciu sedadla;
pruzna deformacia, namerana v stlade s bodom 4.3.2.4 musi byt mensia ako 250 mm.

Nesmu sa tam nachadzat’ ziadne zariadenia, ktoré by mohli pre vodic¢a predstavovat
nebezpecenstvo. Nesmu sa tam nachadzat’ Ziadne vycCnievajlce Casti alebo sucasti, ktoré
by mohli vodic¢a zranit’, keby sa traktor prevratil alebo akékol'vek Casti a sucasti, ktoré
by ho mohli zakliesnit — napriklad jeho nohu alebo chodidlo — po deformacii
konstrukcie.

[neuplatiiuje sa]
Pristroje a zariadenie na dynamické skusky
Zavazie kyvadla

Zavazie, ktoré funguje ako kyvadlo, musi byt zavesené na dvoch retaziach alebo
ocelovych lanach v bodoch otacania, ktoré sii najmenej 6 m nad zemou. Musi byt
zabezpecené samostatné nastavenie zavesnej vysky zavazia auhla medzi zavazim
a podpornymi ret'azami alebo ocel'ovymi lanami.
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4.25.1.2.

4.2.5.1.3.

4.2.5.2.

4.2.5.3.

4.2.53.1.

4.253.2.

4.2.53.3.

4.2.54.

4.2.54.1.

4.2.54.2.

4.2.55.

4.2.5.5.1.

4.2.55.2.

4.2.5.6.

Hmotnost' zdvazia kyvadla musi byt 2 000 = 20 kg bez hmotnosti retazi alebo
ocelovych lan, ktorych vlastna hmotnost nesmie prekro¢it 100 kg. Dizka stran
narazovej plochy musi byt 680 + 20 mm (pozri obrazok 6.26). Zavazie musi byt
naplnené tak, aby poloha taziska bola konsStantnd a zhodovala sa s geometrickym
stredom kvadra.

Kvader musi byt pripojeny k systému, ktory ho taha dozadu rychlo uvolnovacim
mechanizmom skonstruovanym a umiestnenym tak, aby umoznil uvolnenie zavazia
kyvadla bez toho, aby spdsobil vykyv kvadra okolo horizontalnej roviny kolmej na
rovinu vykyvu kyvadla.

Podpery kyvadla

Body otacania kyvadla musia byt pevne pripevnené tak, Ze ich posunutie v akomkol'vek
smere nesmie presahovat 1 % z vysky padu.

Puatacie lana

Kotviace listy s predpisanou Sirkou rozchodu a dostatocnym rozsahom pre upevnenie
traktora vo vSetkych znazornenych pripadoch (pozri obrazky 6.23, 6.24 a 6.25) musia
byt pevne pripojené k nepoddajnej zakladni pod kyvadlom.

Traktor musi byt priptatany k listdm pomocou ocelového lana s vlaknami kruhového
prierezu, vlaknovym jadrom, konstrukcie 6 x 19 podla ISO 2408:2004 a menovitého
priemeru 13 mm. Kovové vlakna musia mat’ medznua pevnost’ v tahu 1 770 MPa.

Stredny &ap traktora s kibovym riadenim musi byt podopreny a upevneny tak, ako je
potrebné pre vsetky skusky. Pre bo¢nu skusku narazom musi byt’ ¢ap podopreny tiez zo
strany, ktora lezi oproti narazu. Predné a zadné kolesa nemusia byt’ v jedne;j linii, pokial’
to ul’ahCuje pripevnenie ocel'ovych lan vhodnym spdsobom.

Podpera kolies a hranol

Hranol z mikkého dreva s prierezom 150 mm x 150 mm sa pocas skiSok narazom
(pozri obrazky 6.27, 6.28 a 6.29) musi pouzit’ ako podpera pod kolesa.

Pocas skusok bo¢nym narazom musi byt hranol z midkkého dreva pripevneny k zemi na
podoprenie rafika kolesa oproti strane narazu (pozri obrazok 6.29).

Podpery a pitacie lana traktorov s kibovym riadenim

Na upevnenie traktorov s kibovym riadenim sa pouziji doplnkové podpery a pitacie
lana. Ich cielom je zabezpecit, aby Cast’ traktora, na ktorej je ochranna konStrukcia
namontovana, bola taka pevna ako Cast’ traktora bez klbového riadenia.

Pre tlakové skusky a skusky narazom st dodatocné Specifické podrobnosti uvedené
v bode 4.3.1.

Tlak v pneumatikach a deformécie

38

SK



SK

4.2.5.6.1.

4.2.5.6.2.

4.2.5.7.

4.2.5.8.

4.2.5.8.1.

4.2.5.8.2.

4.3.

4.3.1.

4.3.1.1.

4.3.1.1.1.

4.3.1.1.2.

Pneumatiky traktora nesmu mat kvapalinovi zataz a musia byt nahustené na tlak,
predpisany vyrobcom pre pracu v teréne.

Putacie lana musia byt v kazdom jednotlivom pripade napnuté tak, aby pneumatiky boli
vystavené deformacii rovnej 12 % vysky steny pneumatiky (vzdialenost’ medzi zemou

Tvvr

Zariadenie pre tlakové skusky

Zariadenie zobrazené na obrazku 6.10 musi byt schopné vyvinut tlak smerom dolu na
ochranni konStrukciu cez pevny hranol priblizne 250 mm Siroky, pripevneny
k mechanizmu, ktory spdsobuje zataZenie pomocou univerzalnych kibov. Pouziju sa
vhodné podpery, aby pneumatiky traktora nemuseli niest’ tlakové zatazenie.

Meracie pristroje
Potrebné su tieto meracie pristroje:

zariadenie na meranie pruznej deformdcie (rozdiel medzi maximalnou okamzitou
deformaciou a trvalou deformaciou, pozri obrazok 6.11).

Zariadenie na kontrolu ¢i ochranna konstrukcia neprenika do oblasti voI'ného priestoru
a Ze tento priestor zostal pocas skusky chraneny konstrukciou (pozri bod 4.3.2.2).

Dynamicky skuSobny postup
Skisky narazom a tlakové skusky
Naraz zozadu

Traktor musi byt umiestneny proti zavaziu kyvadla tak, Ze zavaZie narazi do ochranne;j
konstrukcie, ked’ ¢elna narazova plocha zévazia a nosné retaze alebo ocel'ové lana budu
zvierat’ uhol s vertikalnou rovinou A, ktorého hodnota je M/100 a maximalne 20°,
pokial’ ochranna konstrukcia nevytvori pocas deformacie v bode dotyku k vertikalne;
rovine vac¢S$i uhol. V tomto pripade sa Celna narazova plocha zavazia musi upravit
pomocou dodato¢nej podpery tak, aby bola rovnobezna s ochrannou konstrukciou
v bode narazu v okamihu najvécsej deformacie, pricom nosné retaze alebo ocelové lana
zostanu pod uz stanovenym uhlom.

Zavazie sa musi zavesit’' v dostatocnej vyske, aby sa neotocilo okolo bodu nérazu.

Bod narazu je ta cast’ ochrannej konstrukcie, ktora pri prevrateni dozadu pravdepodobne
dopadne na zem ako prvé, za normalnych okolnosti je to horny okraj. Tazisko zavazia
sa musi nachddzat’ v jednej Sestine Sirky hornej ¢asti ochrannej konStrukcie smerom
dovnutra od vertikalnej roviny rovnobeznej so stredovou rovinou traktora a dotykajuce;j
sa vonkajSej strany hornej casti ochrannej konstrukcie.

Ak je ochrannd konstrukcia zakrivend alebo precnieva cez tento bod narazu, musia sa
pridat’ kliny umozilujice posobenie narazu na konStrukciu bez toho, aby sa tym
posilnila konstrukcia.

Traktor sa musi priputat’ k zemi pomocou Styroch ocelovych lan, vzdy jedného na
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4.3.1.1.3.

4.3.1.14.

43.1.1.5.

4.3.1.2.

4.3.1.2.1.

kazdom konci obidvoch néaprav, lané st usporiadané tak, ako je znazornené na obrazku
6.27. Priestor medzi prednymi a zadnymi bodmi upevnenia musi byt taky, aby ocel'ové
lana zvierali so zemou uhol mensi ako 30°. Okrem toho zadné putacie land musia byt
usporiadané tak, aby bod konvergencie dvoch ocelovych lan lezal vo vertikalnej rovine,
v ktorej sa pohybuje tazisko zavazia kyvadla.

Ocelové lana musia byt napnuté tak, aby pneumatiky spifiali hodnoty deformacii
uvedené v bode 4.2.5.6.2. Pri napnutych lanach musi byt klinovy hranol umiestneny
pred a tesne pri zadnych kolesdch a potom musi byt’ pripevneny k zemi.

V pripade traktora s kibovym riadenim sa bod kibového spoja navyse podlozi drevenym
blokom s prierezom najmenej 100 mm x 100 mm a pevne sa priptta k zemi.

Zavazie kyvadla sa opit’ vytiahne do takej vysky, aby bola vyska jeho taziska nad
vyskou bodu narazu dana jednym ztychto dvoch vzorcov, ktoré sa vybert podla
referen¢nej hmotnosti zostavy, ktora je predmetom skuSok:

H=25+0,07M
pre traktor s referenénou hmotnost'ou mensou ako 2 000 kg;

H=125+0,02M
pre traktor s referenénou hmotnost'ou via¢sou ako 2 000 kg.

Zavazie kyvadla sa potom uvol'ni a narazi na ochrannt konstrukciu.

Pre traktory sreverzibilnym stanovistom vodica (reverzibilné sedadlo a volant) sa
musia pouZzit’ tie isté vzorce.

Naraz spredu

Traktor musi byt umiestneny proti zavaziu kyvadla tak, Ze zavazie narazi do ochrannej
konstrukcie, ked’ ¢elna narazova plocha zavaZzia a nosné retaze alebo ocel'ové lana buda
zvierat’ uhol s vertikdlnou rovinou A, ktorého hodnota je M/100 a maximalne 20°,
pokial’ ochranna konstrukcia nevytvori pocas deformacie v bode dotyku k vertikalnej
rovine vacsi uhol. V tomto pripade sa Celnd narazova plocha zavazia musi upravit
pomocou dodatocnej podpery tak, aby bola rovnobezna s ochrannou konstrukciou
v bode narazu v okamihu najvéac¢sej deformacie, pricom nosné retaze alebo ocel'ové lana
zostanu pod uz stanovenym uhlom.

Vyska zavesu zavazia kyvadla sa musi upravit’ a podniknu sa potrebné kroky na to, aby
sa zavazie neotocilo okolo bodu nérazu.

Bodom narazu je ta Cast ochrannej konsStrukcie, ktora pri prevrateni do strany
pravdepodobne dopadne na zem ako prva pri jazde smerom dopredu, za normalnych
okolnosti je to horny okraj. Umiestnenie taziska zavazia sa musi nachadzat’ v jednej
Sestine Sirky hornej Casti ochrannej konstrukcie smerom dovnutra od vertikalnej roviny
rovnobeznej so stredovou rovinou traktora a dotykajtcej sa vonkajSej strany hornej ¢asti
ochrannej konstrukcie.

Ak je ochrannd konstrukcia zakrivend alebo precnieva cez tento bod narazu, musia sa
pridat kliny umoziujuce pdsobenie narazu na konstrukciu bez toho, aby sa tym
posilnila konstrukcia.
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4.3.1.2.2.

4.3.1.2.3.

4.3.1.2.4.

4.3.1.2.5.

4.3.1.3.

4.3.1.3.1.

Traktor sa musi priputat k zemi pomocou Styroch ocelovych lan, vzdy jedného na
kazdom konci obidvoch naprav, lana su usporiadané tak, ako je znazornené na obrazku
6.28. Priestor medzi prednymi a zadnymi bodmi upevnenia musi byt taky, aby ocelové
lana zvierali so zemou uhol mensi ako 30°. Zadné putacie land st okrem toho
usporiadané tak, aby bod konvergencie tychto dvoch ocelovych lan lezal vo vertikalnej
rovine, v ktorej sa pohybuje t'azisko kyvadla zavazia.

Ocelové lanad musia byt napnuté tak, aby pneumatiky spifiali hodnoty deformacii
uvedené v bode 4.2.5.6.2. Pri napnutych lanach musi byt klinovy hranol umiestneny
pred a tesne pri zadnych kolesach, a potom musi byt pripevneny k zemi.

V pripade traktora s kibovym riadenim sa bod kibového spoja navyse podlozi drevenym
blokom s prierezom najmenej 100 mm x 100 mm a pevne sa priptta k zemi.

Zavazie kyvadla sa opit’ vytiahne do takej vysky, aby bola vyska jeho taziska nad
vyskou bodu ndrazu dana jednym ztychto dvoch vzorcov, ktoré sa vybert podla
referenc¢nej hmotnosti zostavy, ktora je predmetom skusSok:

H=25+0,07M
pre traktor s referencnou hmotnostou mensou ako 2 000 kg;
H=125+0,02M

pre traktor s referenénou hmotnost'ou via¢sou ako 2 000 kg.

Zavazie kyvadla sa potom uvol'ni a narazi na ochrannu konstrukciu.

Pre traktory s reverzibilnym stanovistom vodica (reverzibilné sedadlo a volant), musi
vyska zodpovedat vysSej zhodnot vyplyvajicich zpredchadzajicich vzorcov
a nasledujuceho vzorca:

H=2,165x10"°*Mx1L’?
alebo

H=573x10""1

Naraz zboku

Traktor musi byt umiestneny proti zavaziu kyvadla tak, ze zdvazie bude narazat’ do
ochrannej konstrukcie, ked” bude ¢elnd narazova plocha zavazia a podporné retaze
alebo ocelové land vo vertikalnej polohe, pokial pocas deformacie ochranna
konstrukcia v bode kontaktu nevytvori uhol k vertikale mensi ako 20°. V tomto pripade
sa Celna narazova plocha zdvazia musi upravit pomocou pridavnej podpery tak, aby
bola rovnobezna s ochrannou konstrukciou v bode narazu v okamihu najvicsieho
odklonu, pricom nosné retaze alebo ocel'ové lana zostan pri naraze vertikalne.

Vyska zavesu zavazia kyvadla sa musi upravit’ a podniknt sa potrebné kroky na to, aby
sa zavazie neotocilo okolo bodu nérazu.

Bodom narazu musi byt ta ¢ast’ ochrannej konstrukcie, ktora pravdepodobne dopadne
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4.3.1.3.2.

4.3.1.3.3.

4.3.1.34.

4.3.1.3.5.

4.3.14.

na zem prva pri prevrateni nabok.

Kolesa traktora na strane, na ktorit ma byt naraz vykonany, musia byt’ pripatané k zemi
pomocou ocelovych lan, ktoré prechadzaji cez prislusné konce prednej a zadnej
napravy. Ocelové lanid musia byt napnuté tak, aby pneumatiky spiiali hodnoty
deformacii uvedené v bode 4.2.5.6.2.

Pri napnutych lanach sa na zem musi polozit' klinovy hranol, pritlacit sa natesno
k pneumatikdm na opacnej strane k tej, z ktorej ma prist’ naraz, a potom sa pripevni
k zemi. Mdze byt potrebné pouzit dva hranoly alebo kliny, ak vonkajSie strany
prednych a zadnych pneumatik nie su v tej istej vertikalnej rovine. Podpera musi byt
umiestnena, ako je znazornené na obrazku 6.29, proti rafiku najzat’azenejSieho kolesa
oproti bodu narazu, pritlacend pevne k rafiku, a potom musi byt pripevnena k zemi.
Dizka podpery musi byt taka, aby tvorila so zemou uhol 30 + 3°, ked’ je umiestnena
proti rafiku. Okrem toho, ak je to mozné, jej hriibka musi byt 20 az 25 - krat mensia ako
jej dizka a dva az trikrat mensia ako je §irka. Podpery musia byt na oboch koncoch
tvarované, ako je detailne znazornené na obrazku 6.29.

V pripade traktora s kibovym riadenim, bod kibového spoja sa podlozi aj drevenym
hranolom s prierezom minimalne 100 mm X 100 mm a postranne podopreny zariadenim
podobnym, ako je podpera pritlacena k zadnému kolesu ako je uvedené v bode
4.3.1.3.2. Potom sa bod kibového spoja pevne pripita k zemi.

Zavazie kyvadla sa opit’ vytiahne do takej vysky, aby bola vyska jeho taziska nad
vySkou bodu narazu dand jednym z tychto dvoch vzorcov, ktoré sa vyberti podla
referenénej hmotnosti zostavy, ktora je predmetom skusok:

H=(25+0,20M) (Bs+B) /2B
pre traktor s referenénou hmotnost'ou mensou ako 2 000 kg;

H=(125+0,15 M) (Bs+B) / 2B

pre traktor s referencnou hmotnost'ou vac¢sou ako 2 000 kg.

Pre traktory sreverzibilnym stanovistom vySka musi zodpovedat vyssej z hodnot
vyplyvajucich z predchédzajtcich a nasledujucich vzorcov:

H=25+02M
pre traktor s referencnou hmotnost'ou mensou ako 2 000 kg;
H=125+0,I5M

pre traktor s referenénou hmotnost'ou vac¢sou ako 2 000 kg.

Zavazie kyvadla sa potom uvolni a narazi na ochrannu konstrukciu.

Tlakova skaSka vzadu

Vsetky opatrenia si zhodné s opatreniami uvedenymi v bode 3.3.1.4 oddielu B1.

42



4.3.1.5.

4.3.1.6.

4.3.1.7.

4.3.2.

4.3.2.1.

4.3.2.2.

4.3.2.3.

SK

Tlakova skuska vpredu

Vsetky opatrenia su zhodné s opatreniami uvedenymi v bode 3.3.1.5 oddielu B1.
Dodatocné skisky narazom

Ak sa pocas skusky narazom objavia praskliny alebo trhliny, ktoré nemozno povazovat’
za zanedbatel'né, musi sa vykonat’ druhd, podobna skuska, ale s vyskou padu:

H'=Hx10")(12+4a)(1+2a)”’

ihned’ po sktskach narazom, pri ktorych sa tieto praskliny alebo trhliny objavili, pricom
»a“ je pomer trvalej deformacie (Dp) k pruznej deformacii (De):

a=Dp/De

ako bolo namerané v bode narazu. Dodatoc¢na trvald deformdicia spdsobend druhym
narazom nesmie presiahnut’ 30 % trvalej deformdcie sposobenej prvym ndrazom.

Aby dodato¢nu skusku bolo mozné vykonat, je potrebné odmerat’ pruzni deformaciu
pocas vsetkych skusok narazom.

Dodatocné tlakové skusky

Ak sa pocas tlakovej skisky objavia zna¢né praskliny alebo trhliny, ihned’ po tlakovych
skuskach, pri ktorych sa tieto trhliny a praskliny objavili, sa vykona druha, podobna
skuska, ale so silou rovnajicou sa 1,2 F,.

Merania, ktoré sa maja vykonat’
Zlomy a praskliny

Po kazdej skuske sa vizudlne skontroluju vSetky nosné casti, spoje aupeviiovacie
systémy s cielom zistit' ¢i na nich nie su zlomy alebo praskliny, akékolvek malé
praskliny na neddlezitych castiach sa neberti do uvahy.

Akékol'vek trhliny spdsobené hranami zavazia kyvadla sa neberu do tivahy.
Prienik do voI'ného priestoru

Pri kazdej sktuske sa ochrannd konStrukcia musi skontrolovat’ s cielom zistit' ¢i
akakol'vek cast’ ochrannej konstrukcie neprenikla do vol'ného priestoru okolo sedadla
vodica, ako sa vymedzuje v bode 1.6.

Okrem toho, vol'ny priestor nesmie byt mimo ochrany ochrannej konstrukcie. Na tento
ucel pojem mimo ochrany konstrukcie znamena, Ze by sa ktorakol'vek jej ¢ast’ dotkla
rovného povrchu zeme pri prevrateni traktora v smere, odkial pdsobi skasobné
zatazenie. Na tento ucel sa pouZzije najmensie nastavenie tykajice sa Sirky rozchodu
prednych a zadnych pneumatik, uvedené vyrobcom.

Skusky zadného pevného prislusenstva

Ak je traktor vybaveny pevnym dielom, krytom alebo inym pevnym prislusenstvom
umiestnenym za sedadlom vodica, tento pevny diel sa musi povazovat’ za ochranny
prvok v pripade prevratenia nabok alebo dozadu. Tento pevny diel umiestneny za
sedadlom vodic¢a musi byt’ schopny vydrzat, bez toho aby sa zlomil alebo prenikol do
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4.3.24.

4.3.2.5.

4.4.

4.5.

4.6.

4.7.

vol'ného priestoru, silu F; smerujucu dole, kde:
Fi=15M
pdsobiacu kolmo na vrchol ramu v stredovej rovine traktora. Pociatocny uhol pdsobenia

tlaku musi byt 40° vypocitany z rovnobezky so zemou, ako je zndzornené na obrazku
6.12. Minimalna Sirka tohto pevného dielu musi byt 500 mm (pozri obrazok 6.13).

Okrem toho musi byt dostato¢ne pevny a pevne namontovany na zadnej Casti traktora.

Pruzna deformaécia (pri bo¢nom naraze)

Pruzna deformacia sa meria (810 + a,) mm nad vztaznym bodom, vo vertikalnej rovine,
prechadzajiicej bodom narazu. Na toto meranie sa musi pouZit’ pristroj podobny tomu,
ktory je zobrazeny na obrazku 6.11.

Trvald deformécia

Po zaverecnej tlakovej skuske sa musi zaznamenat trvala deformécia ochrannej
konstrukcie. Na tento ucel sa pred zacatim skusky ur¢i poloha hlavnych prvkov
ochrannej konstrukcie chraniacej pri prevrateni vzhl'adom na vzt'azny bod sedadla.

Rozsirenie na ostatné modely traktorov

Vsetky opatrenia st zhodné s opatreniami uvedenymi v bode 3.4 v oddiele B1 tejto
prilohy.

[neuplatiiuje sa]
Vlastnosti ochrannych konstrukcii pri nizkych teplotach

Vsetky opatrenia st zhodné s opatreniami uvedenymi v bode 3.6 v oddiele B1 tejto
prilohy.

[neuplatiiuje sa]
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Obrazok 6.26

Zavazie kyvadla a jeho zavesné ret’aze alebo ocel’ové lana

Narazova
plocha

\~\660 az 7N
Kolik oznacujuci Rozmery v milimetroch

polohu taziska
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Obrazok 6.27

Priklad upevnenia traktora (niaraz zozadu)

A =M/100
A <-20°
- ’30’
- > H
— \_1" A

2 putacie lana 2 putacie land

Dreveny hranol

Obrazok 6.28

Priklad upevnenia traktora (naraz spredu)

A=M/100
0
A<-20 A

2 putacie lana

2 putacie lana

\ Dreveny hranol

Obrazok 6.29
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Priklad upevnenia traktora (naraz zboku)

N
AN

Zagulateny, aby sa zaistil \

kontakt proti rafiku

7%

¢
e
- ) Dréha pohybu

t'aziska zavazia

— Skoseny

kyvadla cez bod
narazu
'l
H l Putacie lano (pozri 6.6.3)
30°%y N
A
/ Podpera /150 mm hranol __ Nenapnuty kabel

z mékkého dreva (volitel'né)

Hranol pripevneny k stranam prednych a zadnych kolies
a podpera vklinena proti rafku kolesa po ukotveni
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B3. POZIADAVKY NA VYKON SKLADACICH ROPS

>1. Rozsah pdsobnosti
Tento postup poskytuje minimalne poziadavky na vykon a skusky pre skladacie ROPS
namontované na prednej Casti
52 Vysvetlivky terminov pouzitych pri skusani vykonu:
Rucne ovlddand skladacia ROPS je ochranna konstrukcia s dvomi stipikmi namontovana
5.2.1. S A . . o -
na prednej Ccasti, ktord priamo ovlada obsluha ruénym vyklapanim/sklapanim (s
Ciastocnou podporou alebo bez nej).
599 Automatickd skladacia ROPS je ochranna konstrukcia s dvomi stipikmi namontovana na
o predne;j Casti s plne podporovanymi operaciami ruéného vyklapania/sklapania.
523 Systéem blokovania je zariadenie urCené na ru¢né alebo automatické blokovanie ROPS vo
o vyklopenej, resp. sklopenej polohe.
524 Oblast’ uchopenia je vymedzena vyrobcom ako ¢ast ROPS a/alebo pridavna rukovat’
o namontovana k ROPS, ktora obsluhe umoziuje vykonavat’ operacie vyklapania/sklapania.
595 Pristupnou castou oblasti uchopenia sa mysli oblast’, v ktorej obsluha ovlada ROPS pocas
o operacii vyklapania/sklapania. Tato oblast’ sa vymedzuje z hl'adiska geometrického stredu
prierezov oblasti uchopenia.
Miesto zovretia je nebezpecné miesto, kde sa suciastky navzajom alebo vo vztahu
5.2.6. R - S A N AN
k pevnym castiam pohybuju tak, ze méze dojst’ k pomliazdeniu osoby alebo Casti jej tela.
Miesto odstrihnutia je nebezpecné miesto, kde sa stciastky navzajom alebo vo vzt'ahu
5.2.7. L . . o ” , ,
k pevnym castiam pohybuju tak, Ze osoby alebo Casti ich tela mézu byt zovreté alebo
odstrihnuté.
53. Ru¢ne ovladana skladacia ROPS
53.1. Predbezné podmienky pre skiisku

Ru¢ntt manipulaciu vykonava stojaca obsluha jednym alebo dvoma uchopmi v oblasti
uchopenia ochranného obluka. Tato oblast musi byt konStruovana bez ostrych hran,
ostrych rohov a drsnych povrchov, ktoré by mohli obsluhe sposobit’ poranenie.

Oblast’ uchopenia musi byt’ zretel'ne a trvalo oznacena (obrazok 6.20).

Tato oblast moze byt na jednej alebo na oboch strandch traktora a moze byt
konstruk¢énou sucastou ochranného obluka alebo pridavnych rukoviti. V tejto oblasti
uchopenia nesmie ru¢na manipulécia pri vyklapani alebo sklapani ochranného obluka pre
obsluhu predstavovat’ nebezpecenstvo odstrihnutia, zovretia alebo nekontrolovateI'ného
pohybu (Dodato¢na poziadavka).

St vymedzené tri pristupné zoény srdznou vySkou pripustnej sily sohladom na
horizontalnu rovinu zeme a vertikadlne roviny dotykajuce sa vonkajSich casti traktora,
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5.3.2.

ktoré obmedzuju polohu alebo presun obsluhy (obrazok 6.21).

Zobna I: komfortna zéna
Zdbna II: pristupna zona bez naklonenia tela dopredu
Zona III: pristupnd zéna s naklonenim tela dopredu

Poloha apohyb obsluhy su obmedzené prekazkami. Toto st suCasti traktora asu
vymedzené vertikalnymi rovinami dotykajiacimi sa vonkajSich okrajov prekazky.

Ak operator potrebuje pocas ru¢ného ovladania ochranného oblika zmenit' polohu noéh,
aby prekonal prekazku, je pripustné tak urobit’ bud’ po rovine rovnobeznej s trajektoriou
ochranného obluka, alebo po dalej rovine, ktord je rovnobezna s predchadzajucou.
Celkova zmena polohy sa povazuje za kombinaciu priamok rovnobeznych s trajektoriou
ochranného obluku a kolmych na fiu. Kolmé zmena polohy je pripustnad za predpokladu,
ze sa operator priblizi k ochrannému obluku. Pristupna zéna sa povazuje za ramec pre
rozne pristupné zony (obrazok 6.22).

Traktor musi byt vybaveny pneumatikami, ktoré maji najvacsi priemer urCeny vyrobcom
anajmensi prierez pneumatiky pre tento priemer. Pneumatiky musia byt nahustené na
odporucany tlak pre pracu v teréne.

Zadné kolesa musia byt nastavené na najuzsiu $irku rozchodu; Predné kolesa musia byt
v ramci moznosti nastavené Co najblizsie k rovnakej Sirke rozchodu. Ak su mozné dve
nastavenia rozchodu prednych kolies, liSiace sa o rovnaki hodnotu od najuzsicho
nastavenia rozchodu zadnych kolies, musi sa zvolit’ SirSie z tychto nastaveni rozchodu
prednych kolies.

Skusobny postup

Ciel'om skusky je zmerat silu potrebnu na vyklopenie alebo sklopenie ochranného obluka.
Skuska sa vykond v statickom stave: Ziadny pociato¢ny pohyb ochranné¢ho obluka. Kazdé
meranie sily potrebnej na vyklopenie alebo sklopenie ochranného obluka sa vykona
v smere dotyku trajektorie ochranného oblika a prienikom geometrickym stredom
prierezov oblasti uchopenia.

Oblast’ uchopenia sa povazuje za pristupnu, ked’ sa nachadza v pristupnych zonach alebo
v ramci roznych pristupnych zon (obrazok 6.23).

Sila potrebna na sklopenie alebo vyklopenie ochranného oblika sa zmeria v roznych
bodoch, ktoré sa nachadzaju v pristupnej Casti oblasti uchopenia (obrazok 6.24).

Prvé meranie sa vykona na konci pristupnej Casti oblasti uchopenia, ked’ je ochranny
obluk uplne sklopeny (bod A). Druhé meranie sa vykona podla polohy bodu A po otoceni
ochranného obluka smerom nahor od pristupnej Casti oblasti uchopenia (bod A").

Ak v druhom merani ochranny obluik nie je tplne vyklopeny, odmeria sa dodatocny bod
na konci pristupnej ¢asti oblasti uchopenia, ked’ je ochranny obluk tplne vyklopeny (bod
B).

Ak medzi prvymi dvoma meraniami trajektoria prvého bodu prekroc¢i hrani¢nu cCiaru

49 SK



SK

5.3.3.

5.3.3.1.

5.3.3.2.

54.

medzi zénou I a zoénou I, vykona sa meranie na tomto priese¢niku (bod A").
Na ucel zmerania sily v pozadovanych bodoch ajej vypoctu je mozné bud priamo
odmerat’ hodnotu alebo odmerat’ kratiaci moment potrebny na vyklopenie alebo sklopenie

ochranného obluka.

Podmienka pripustnosti

Poziadavka pripustne;j sily

Pripustna sila na zapnutie ROPS zavisi od pripustnej zony, ako je uvedené v tabulke 6.2.

Zbna I I 11
Pripustna sila (N) 100 75 50
Tabulka 6.2:

Pripustné sily

Zvysenie o maximalne 25 % tychto pripustnych sil je povolené, pokial’ je ochranny obluk
uplne sklopeny a tplne vyklopeny.

ZvySenie o maximalne 50 % tychto pripustnych sil je povolené pri sklopeni.

Dodato¢na poziadavka

Rucna manipulacia pri vyklapani alebo sklapani ochranného oblika nesmie pre obsluhu
predstavovat’ nebezpecCenstvo odstrihnutia, zovretia alebo nekontrolovate'ného pohybu.

Miesto zovretia sa nepovazuje za nebezpecné miesto pre ruky obsluhy, pokial’ bezpecné
vzdialenosti v oblasti uchopenia medzi ochrannym oblikom a pevnymi sucast’ami traktora
su najmenej 100 mm pre ruku, zapistie a past’ a25 mm pre prst (ISO 13854:1996).
Bezpecné vzdialenosti sa kontrolujii z hl'adiska spdsobu manipuldcie predpokladaného
vyrobcom v navode na obsluhu.

Systém rucného blokovania

Zariadenie urCené na zablokovanie ROPS vo vyklopenej/sklopenej polohe musi byt
konstruované tak, aby:

— nim mohol manipulovat jeden stojaci operator amusi sa nachadzat v jednej
z pristupnych zo6n;

— nebolo mozné ho lahko oddelit od ROPS (napriklad zachytnymi kolikmi, ako su
blokovacie alebo zadrziavacie koliky);

— sa zamedzilo akejkol'vek zamene pri operacii blokovania (musi byt uvedené spravne
umiestnenie kolikov);

— sa zamedzilo neumyselnému odstraneniu alebo strate sucasti.
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5.5.

Pokial’ st zariadeniami pouzitymi na blokovanie ROPS vo vyklopenej/sklopenej polohe
koliky, musia byt volne vlozitelné alebo odstranitelné. Ak je na tento ucel potrebné
pouzit’ na ochrannom obluku silu, musia byt’ splnené poziadavky v bodoch A a B (pozri
bod 5.3).

Pokial’ ide o vSetky ostatné blokovacie zariadenia, musia byt konstruované podla zasad
ergonomického pristupu ohl'adom tvaru a sily, ktoré zabrafiuju nebezpecenstvu zovretia ¢i
odstrihnutia.

Predbezna skuska automatického systému blokovania

Automaticky systém blokovania namontovany na ru¢ne ovladanej skladacej ROPS musi
byt pred skiiskou pevnosti ROPS podrobeny predbeznej skuske.

Ochranny obluk sa presunie z dolnej polohy do zdvihnutej zablokovanej polohy a spét’.
Tieto operacie zodpovedaju jednému cyklu. Vykona sa 500 cyklov.

Mozno to urobit’ ru¢ne alebo pouzitim externej energie (hydraulicky, pneumaticky alebo
elektricky pohon). V oboch pripadoch musi sila pdsobit v rovine rovnobeznej
s trajektoriou ochranného obluka a prechadzajucej oblastou uchopenia pri zhruba
konstantnej uhlovej rychlosti ochranného oblika mensej nez 20 stupiiov za sekundu.

Po 500 cykloch nesmie sila posobiaca v okamihu, kedy je ochranny oblik vo zdvihnutej
polohe, prekrocit’ pripustnil silu o viac nez 50 % (tabulka 6.2).

Odblokovanie ochranného obluka sa vykona podl'a navodu na obsluhu.

Po dokonceni 500 cyklov nesmie dojst k ziadnej udrzbe alebo uprave systému
blokovania.

Poznamka 1: Predbeznu sktsku mozno vykonat takisto pri automatickych skladacich
ROPS. Tato skuska by sa mala vykonat’ pred skusSkou pevnosti ROPS.

Poznédmka 2: Predbeznt sktisku méze vykonat’ vyrobca. V takom pripade doda vyrobca
sktiSobnej stanici osvedcenie, v ktorom sa uvadza, ze skuska bola vykonana podla
skasobného postupu a ze po dokonceni 500 cyklov nedoslo k ziadnej idrzbe ani uprave
systému blokovania. SkiiSobna stanica skontroluje vykonnost' zariadeni jednym cyklom
presunu z dolnej polohy do zdvihnutej zablokovanej polohy a spat’.
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Obrazok 6.20

Oblast’ uchopenia

‘Trajektoria oblasti uchopenia

Oblast’ uchopenia

Obrézok 6.21
Pristupné zény

(Rozmery v mm)

52

SK



SK

300 300

1520

r A A
wy vy
& I & 3 600 >
i
ﬁ y
A 4 '
A A :
i1 o
i 7
i
= S ;
2 I i 2 i 1
i
i
i1 =
i b
v v )
7'y ! b
Y N 'y
]
[ <
: el
el
<
& 90
Pohl’ad zhora na pristupné zony
Zem
A4 \4

Bocény pohl'ad na pristupné zony
Obrazok 6.22
Ramec pre pristupné zény

(Rozmery v mm)

53

SK



SK

300 300

5

Prekazka

50

Presun bez zmeny smeru

[ »

300 \ 300

e,
=3
=4

Prekazka

"\

50

i
i
i
i
i
| i“II'
i
1

N

@ 2
<CEEEEE e :

I i
=<(---n| ‘I' i .I’
600

Presun s jednou zmenou smeru

Obrazok 6.23

Pristupna cast’ oblasti uchopenia
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B4. POZIADAVKY NA VIRTUALNE SKUSANIE

Po¢itatovy program® (BASIC) na uréenie opakovaného alebo prerusovaného priebehu
prevratenia pri bo¢nom prevrateni uzkorozchodného traktora s ochrannym ramom
namontovanym pred sedadlom vodica

Uvodn4 pozniamka: Tento program je platny pre metody vypoétu. Navrhnuta prezentacia tladeného
znenia (anglicky jazyk arozloZenie) je orientacnd; pouzivatel prispdsobi program dostupnym
moznostiam tlace a inym poziadavkam Specifickym pre skiiSobnu stanicu.

10 CLS

20 REM REFERENCE OF THE PROGRAM COD6ABAS.BAS 08/02/96

30FORI=1TO 10: LOCATE L 1, 0: NEXT I

40 COLOR 14, 8, 4

50 PRINT

10 2 sk sk ok sk sk sk sk sk sk sk sk s sk sk s sk sk sk sk sk sk sk sk s sk sk ook sk sk sk sk s sk sk ook sk sk sk sk sk sk sk s sk sk s sk sk s sk sk sk sk sk sk sk sk s sk sk skeosk sk s ok sk sk skeskosk skeskosk skskok ok
kkeskn

60 PRINT "* CALCULATION FOR DETERMINING THE NON-CONTINUOUS ROLLING
BEHAVIOUR *"

70 PRINT "*OF A LATERAL OVERTURNING NARROW TRACTOR WITH A ROLL-OVER
PROTECTIVE *"

80 PRINT "* STRUCTURE MOUNTED IN FRONT OF THE DRIVER'S SEAT
KN

90 PRINT
10 3k sfe sk sfe sk ske sk sk sfe sk ske sk sk sk sk ske sk sie sk sk sk sk sk sk sk ske st sk sk sk ske sk sk sk sk sk sk sk sk sk ske sk sk sk sl sk sk sk st sie sk sk sk sk sk sk sk ske sk sk sk sk steosie sk sk sk skeosk stk skeoskeosk sk skeoskosk sk
skkskn

100 A$ =INKEYS: IF A$ ="" THEN 100

110 COLOR 10, 1, 4

120 DIM F(25), C(25), CAMPOS$(25), LON(25), B$(25), C$(25), X(6, 7), Y(6, 7), Z(6, 7)
130 DATA 6,10,10,14,14,17,19,21,11,11,12,12,13,13,14,14,15,15,16,16,17,17,18,18,19
140 DATA 54,8,47,8,47,12,8,12,29,71,29,71,29,71,29,71,29,71,29,71,29,71,29,71,29

150 DATA 12,30,31,30,31,25,25,25,9,9,9,9,9,9,9,9,9,9,9,9,9,9,9,9,9

160 FOR1=1TO 25: READ F(I): NEXT

170 FORI=1 TO 25: READ C(I): NEXT

180 FORI=1 TO 25: READ LON(I): NEXT

190 CLS

200 FORI=1TO 5: LOCATEL 1, 0: NEXT I

210 PRINT "In case of misprint, push on the enter key up to the last field"

220 PRINT :LOCATE 6, 44: PRINT " TEST NR: ": PRINT

230 LOCATE 8, 29: PRINT " FRONT MOUNTED- PROTECTIVE STRUCTURE:": PRINT
240 PRINT " MAKE: ": LOCATE 10, 40: PRINT " TYPE: ": PRINT

250 LOCATE 12, 29: PRINT " TRACTOR :": PRINT : PRINT " MAKE: "

260 LOCATE 14, 40: PRINT " TYPE: ": PRINT : PRINT

270 PRINT " LOCATION: ": PRINT

280 PRINT " DATE: ": PRINT : PRINT " ENGINEER: "

290 NC = 1: GOSUB 4400

300 PRINT : PRINT : PRINT " In case of misprint, it is possible to acquire the data again"
310 PRINT : INPUT " Do you wish to acquire again the data ? (Y/N)"; Z$

320IF Z$ ="Y" OR Z$ ="y" THEN 190

330 IF Z$ = "N" OR Z$ = "n" THEN 340

340 FOR I=1 TO 3:LPRINT : NEXT: LPRINT ; " TEST NR: "; TAB(10); CAMPOS$(1)

56 SK



SK

350 LPRINT : LPRINT TAB(24); " FRONT MOUNTED PROTECTIVE STRUCTURE:"
360 LL = LEN(CAMPOS(2) + CAMPOS$(3))

370 LPRINT TAB(36 - LL / 2); CAMPO$(2) +" - "+ CAMPOS$(3): LPRINT

380 LPRINT TAB(32); " OF THE NARROW TRACTOR": LL = LEN(CAMPOS$(4) + CAMPOS$(5))
390 LPRINT TAB(36 - LL / 2); CAMPOS$(4) +" - "+ CAMPOS(5) : LPRINT

400 CLS

410 PRINT "In case of mistype, push on the enter key up to the last field"

420 PRINT

430 FOR1=1TO 7: LOCATE L, 1, 0: NEXT
440 LOCATE 8, 1: PRINT " CHARACTERISTIC UNITS: "
450 LOCATE 8, 29: PRINT "LINEAR (m): MASS (kg):MOMENT OF INERTIA (kg-m?):"

460 LOCATE 9, 1: PRINT " ANGLE (radian)"
470 LPRINT : PRINT
480 PRINT "HEIGHT OF COG H1=": LOCATE 11, 29: PRINT " "

490 LOCATE 11, 40: PRINT "H. DIST. COG-REAR AXLE L3="

500 LOCATE 11, 71: PRINT " "

510 PRINT "H. DIST. COG-FRT AXLE L2=": LOCATE 12, 29: PRINT " "
520 LOCATE 12, 40: PRINT "HEIGHT OF THE REAR TYRES D3="

530 LOCATE 12, 71: PRINT " "

540 PRINT "HEIGHT OF THE FRT TYRES D2=": LOCATE 13, 29: PRINT " "
550 LOCATE 13, 40: PRINT "OVERALL HEIGHT(PT IMPACT) H6="

560 LOCATE 13, 71: PRINT " "

570 PRINT "H.DIST.COG-LEAD.PT INTER.L6=": LOCATE 14, 29: PRINT " "
580 LOCATE 14, 40: PRINT "PROTECTIVE STRUCT. WIDTH B6="

590 LOCATE 14, 71: PRINT " "

600 PRINT "HEIGHT OF THE ENG.B. H7=": LOCATE 15, 29: PRINT " "
605 LOCATE 15, 40: PRINT "WIDTH OF THE ENG.B.  B7="

610 LOCATE 15, 71: PRINT " "

615 PRINT "H.DIST.COG-FRT COR.ENG.B.L7=": LOCATE 16, 29: PRINT " "
620 LOCATE 16, 40: PRINT "HEIGHT FRT AXLE PIVOT PT HO0O="

630 LOCATE 16, 71: PRINT " "

640 PRINT "REAR TRACK WIDTH S =": LOCATE 17, 29: PRINT " "
650 LOCATE 17, 40: PRINT "REAR TYRE WIDTH BO="

660 LOCATE 17, 71: PRINT " "

670 PRINT "FRT AXLE SWING ANGLE DO=": LOCATE 18, 29: PRINT " "
680 LOCATE 18, 40: PRINT "TRACTOR MASS Mc ="

690 LOCATE 18, 71: PRINT " "

700 PRINT "MOMENT OF INERTIA Q=": LOCATE 19, 29: PRINT " "
710 LOCATE 19, 40: PRINT " "

720 LOCATE 19, 71: PRINT " ": PRINT : PRINT

730H1 =0:L3=0:L2=0:D3=0:D2=0: H6=0: L6 =0: B6 =0
740H7=0:B7=0:L7=0:H0=0:S=0:B0=0:D=0: Mc=0: Q=0

750 NC = 9: GOSUB 4400

760 FOR I=1 TO 3: PRINT "": NEXT

770 H1 = VAL(CAMPOS$(9)): L3 = VAL(CAMPO$(10)): L2 = VAL(CAMPO$(11))
780 D3 = VAL(CAMPO$(12)): D2 = VAL(CAMPO$(13)): H6 = VAL(CAMPOS$(14))
790 L6 = VAL(CAMPOS$(15)): B6 = VAL(CAMPO$(16)): H7 = VAL(CAMPO$(17))
800 B7 = VAL(CAMPOS$(18)): L7 = VAL(CAMPOS$(19)): HO = VAL(CAMPO$(20))
810 S = VAL(CAMPO$(21)): BO = VAL(CAMPO$(22)): DO = VAL(CAMPOS$(23))
820 Mc = VAL(CAMPO$(24)): Q = VAL(CAMPOS$(25)): PRINT : PRINT

830 PRINT "In case of mistype, it is possible to acquire again the data": PRINT

840 INPUT " Do you wish to acquire again the data ? (Y/N)"; X$

850 IF X§ ="Y" OR X$ ="y" THEN 400

860 IF X$ ="n" OR X$ ="N" THEN 870

870 FORI1=1 TO 3: LPRINT : NEXT
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880 LPRINT TAB(20); "CHARACTERISTIC UNITS :": LOCATE 8, 29

890 LPRINT "LINEAR (m): MASS (kg) : MOMENT OF INERTIA (kg:m’) : ANGLE (radian)"
900 LPRINT

910 LPRINT "HEIGHT OF THE COG ~ HI=";

920 LPRINT USING "#### ####"; H1;

930 LPRINT TAB(40); "H. DIST. COG-REAR AXLE L3=";

940 LPRINT USING "#### ####"; L3

950 LPRINT "H.DIST. COG-FRT AXLE ~L2=";

960 LPRINT USING "#### ####"; 1.2;

970 LPRINT TAB(40); "HEIGHT OF THE REAR TYRES D3=";

975 LPRINT USING "#### ####"; D3

980 LPRINT "HEIGHT OF THE FRT TYRES D2=";

990 LPRINT USING "#### ####"; D2;

1000 LPRINT TAB(40); "OVERALL HEIGHT(PT IMPACT)H6=";

1010 LPRINT USING "### ##HH4": H6

1020 LPRINT "H.DIST.COG-LEAD PT INTER.L6=";

1030 LPRINT USING "#### #H#"; L6;

1040 LPRINT TAB(40); "PROTECTIVE STRUCT. WIDTH B6=";

1050 LPRINT USING "t #HH#"; B6

1060 LPRINT "HEIGHT OF THE ENG.B. H7=";

1070 LPRINT USING "###.###"; HT;

1080 LPRINT TAB(40); "WIDTH OF THE ENG. B. B7=";

1090 LPRINT USING "t #HH#"; BT

1100 LPRINT "H.DIST.COG-FRT COR.ENG.B.L7=";

1110 LPRINT USING "#### ####"; L7;

1120 LPRINT TAB(40); "HEIGHT FRT AXLE PIVOT PT HO=";

1130 LPRINT USING "###.####"; HO
1140 LPRINT "REAR TRACK WIDTH ~ S=";
1150 LPRINT USING "#### ####"; S;

1160 LPRINT TAB(40); "REAR TYRE WIDTH BO=";
1170 LPRINT USING "####.###"; BO

1180 LPRINT "FRT AXLE SWING ANGLE  D0=";

1185 LPRINT USING "###H#.##H#:4"; DO;

1190 LPRINT TAB(40); "TRACTOR MASS Mc=";
1200 LPRINT USING "####.###"; Mc

1210 LPRINT "MOMENT OF INERTIA Q="

1215 LPRINT USING "###H##H#"; Q

1220 FOR I =1 TO 10: LPRINT : NEXT

1230 A0 =.588: U=.2: T =.2: GOSUB 4860

1240 REM * THE SIGN OF L6 IS MINUS IF THE POINT LIES IN FRONT
1250 REM * OF THE PLANE OF THE CENTRE OF GRAVITY.
1260 IF B6 > S + BO THEN 3715

1265 IF B7 > S + BO THEN 3715

1270 G=9.8

1280 REM
s sk sk sk sk st sk sk st ske sk sk sk sk sk sk sk sk sk sk sk sk sk st sk sk sk sk skeoske sk sk sk sk sk sk sk sk sk sk sk sk sk sk sk sk sk st sk sk sk sk sk skeoske sk skeoske sk sk skeoskeoskoskeoskeosko sk skeskeoskoskoskosksk sk

1290 REM *B2 VERSION (POINT OF IMPACT OF THE ROPS NEAR OF EQUILIBRIUM
POINT)*

1300 REM

sk sk sk sk sk st sk sk sk sk sk sk sk sk sk sk sk s sk sk sk sk sk sk sk sk sk sk sk sk sk sk sk sk sk sk sk sk sk sk sk sk sk sk sk sk sk sk sle sk sk sk sk sk s sk sk sk sk sk sk sk sk sk sk sk sk sk sk sk sk sk sk sk sk
1310 B=B6: H=H6

1320 REM -----POSITION OF CENTER OF GRAVITY IN TILTED POSITION ----veemme
1330 R2 = SQR(HI * H1 + L3 * L3)

1340 C1 = ATN(H1 / L3)

1350 LO=L3 + L2
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1360 L9 = ATN(HO / LO)
1370 H9 = R2 * SIN(C1 - L9)

1380 W1 = H9 / TAN(C1 - L9)

1390 W2 = SQR(HO * HO + L0 * L0): S1=S/2

1400 F1 = ATN(S1/ W2)

1410 W3 = (W2 - W1) * SIN(F1)

1420 W4 = ATN(H9 / W3)

1430 W5 = SQR(H9 * H9 + W3 * W3) * SIN(W4 + D0)

1440 W6 = W3 - SQR(W3 * W3 + H9 * H9) * COS(W4 + D0)
1450 W7 = W1 + W6 * SIN(F1)

1460 W8 = ATN(W5 / W7)

1470 W9 = SIN(W8 + L9) * SQR(W5 * W5 + W7 * W7)

1480 WO = SQR(W9 * W9 + (S1 - W6 * COS(F1)) ~ 2)

1490 G1 = SQR(((S + B0) / 2) » 2 + HI * HI)

1500 G2 = ATN(2 * H1 / (S + B0))

1510 G3 = W0 - G1 * COS(A0 + G2)

1520 00 = SQR(2 * Mc * G * G3 / (Q + Mc * (WO + G1) * (WO + G1) / 4))
1530 F2 = ATN(((D3 - D2) /L0) /(1 - (D3 - D2) / (2 * L3 + 2 * L2)) * 2))
1540 L8 = -TAN(F2) * (H - H1)

1550 REM------- COORDINATES IN POSITION [ ~---emmeemev
1560 X(1, 1) = HI1

1570 X(1,2) = 0: X(1,3)=0

1580 X(1, 4) = (1 + COS(F2)) * D2 /2

1590 X(1, 5) = (1 + COS(F2)) * D3 /2

1600 X(1, 6)=H

1610 X(1, 7) = H7

1620 Y(1, 1) =0

1630 Y(1,2)=L2

1640 Y(1,3) =-L3

1650 Y(1, 4) = L2 + SIN(F2) * D2 / 2

1660 Y(1, 5) = -L3 + SIN(F2) * D3 /2

1670 Y(1, 6) = -L6

1680 Y(1,7)=L7

1690 Z(1, 1) = (S + B0) / 2

1700 Z(1,2) = 0: Z(1, 3) = 0: Z(1, 4) = 0: Z(1, 5)=0

1710 Z(1,6) = (S +B0) /2 -B /2

1720 Z(1,7)= (S +B0) /2 -B7 /2

173001=0:02=0:03=0:04=0:05=0: 06=0: 07=0: 08=0: 09 =0

1740 K1 = Y(1, 4) * TAN(F2) + X(1, 4)

1750 K2 = X(1, 1)

1760 K3 = Z(1, 1)

1770 K4 =K1 - X(1, 1): DD1 = Q + Mc * K3 * K3 + Mc * K4 * K4

1780 O1 = (Q + Mc * K3 * K3 - U * Mc * K4 * K4 - (1 + U) * Mc * K2 * K4) * 00 / DD1
1790 REM----TRANSFORMATION OF THE COORDINATES FROM THE POSITION 1 TO 2

1800 FORK =1TO 7 STEP 1

1810 X(2, K) = COS(F2) * (X(1, K) - H1) + SIN(F2) * Y(1, K) - K4 * COS(F2)

1820 Y(2, K) = Y(1, K) * COS(F2) - (X(1, K) - HI) * SIN(F2)
1830 Z(2, K) = Z(1, K)

1840 NEXT K

1850 02 = O1 * COS(F2)

1860 A2 = ATN(TAN(AO) / SQR(1 + (TAN(F2)) » 2 / (COS(A0)) ~ 2))
1870 C2 = ATN(Z(2, 6) / X(2, 6))

1880 T2=T

1890 VO = SQR(X(2, 6) * 2 + Z(2, 6) * 2)

1900 E1 = T2/ VO
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1910 E2 = (VO * Y(2, 4)) / (Y(2, 4) - Y(2, 6))
1920 T3 = El * E2

1930 E4 = SQR(X(2, 1) * X(2, 1) + Z(2, 1) * Z(2, 1))

1940 V6 = ATN(X(2, 1)/ Z(2, 1))

1950 REM------- ROTATION OF THE TRACTOR FROM THE POSITION 2 TO 3 ---
1960 FOR K =1 TO 7 STEP 1

1970 IF Z(2, K) = 0 THEN 2000

1980 E3 = ATN(X(2, K) / Z(2, K))

1990 GOTO 2010

2000 E3 =-3.14159 /2

2010 X(3, K) = SQR(X(2, K) * X(2, K) + Z(2, K) * Z(2, K)) * SIN(E3 + C2 + E1)
2020 Y(3,K) = Y(2, K)

2030 Z(3, K) = SQR(X(2, K) * 2 + Z(2, K) ~ 2) * COS(E3 + C2 + El)
2040 NEXT K

2050 IF Z(3, 7) <0 THEN 3680

2060 Z(3, 6) =0

2070 Q3 = Q * (COS(F2)) ~ 2 + 3 * Q * (SIN(F2)) * 2

2080 V5 = (Q3 + Mc * E4 * E4) * 02 * 02 /2

2090 IF -V6 > A2 THEN 2110

2100 GOTO 2130

2110 V7 =E4 * (1 - COS(-A2 - V6))

2120 IF V7 * Mc * G > V5 THEN 2320

2130 V8 = E4 * COS(-A2 - V6) - B4 * COS(-A2 - ATN(X(3, 1)/ Z(3, 1))
2140 03 = SQR(2 * Mc * G * V8 / (Q3 + Mc * E4 * E4) + 02 * 02)
2150 K9 = X(3, 1)

2160 K5 = Z(3, 1)

2170 K6 = Z(3, 1) + E1 * VO

2180 K7 =V0-X(@3, 1)

2190 K8 = U: DD2 = Q3 + Mc * K6 * K6 + Mc * K7 * K7

2200 04 = (Q3 + Mc * K5 * K6 - K8 * Mc * K7 * K7 - (1 + K8) * Mc * K9 * K7) * 03 / DD2
2210 N3 = SQR((X(3, 6) - X(3, 1)) * 2 + (Z(3, 6) - Z(3, 1)) " 2)

2220 N2 = ATN(-(X(3, 6) - X(3, 1))/ Z(3, 1))

2230 Q6 = Q3 + Mc * N3 " 2

2240 IF -N2 <= A2 THEN 2290

2250 N4 = N3 * (1 - COS(-A2 - N2))

2260 N5 = (Q6) * 04 * 04 /2

2270 IF N4 * Mc * G > N5 THEN 2320

2280 09 = SQR(-2 * Mc * G * N4 / (Q6) + 04 * O4)

2290 GOSUB 3740

2300 GOSUB 4170

2310 GOTO 4330

2320 GOSUB 3740

2330 IF L6 > L8 THEN 2790

2340 REM *

2350 REM
sk sk sk s sk sk sk sk sk sk sk sk sk sk sk s sk sk sk sk skosk sk sk sk sk s sk sk sk sk st sk sk sk sk sk sk s sk ske sk sk sk sk sk sk sk sk sk sk sk ke sk sk sk sk sk sk sk sk sk sk sk sk sk sk sk sk sk skoskoskesksk sk
2355 REM *B3 VERSION (POINT OF IMPACT OF THE ROPS IN FRONT OF EQUILIBRIUM
POINT)*

2360 REM

sk sk sk sk s st sk sk sk skosk sk sk sk sk sk sk sk sk sk s sk sk sk sk sk sk st ske sk sk sk sk s st ske sk sk sk sk sk st sk sk sk sk sk sk sk st sk ske sk sk sk sk ke sk sk sk sk sk skeskeske sk sk sk sk sk skesko sk sksk sk sk
2370 03 = 0: 04 = 0: 05 = 0: 06 = 0: 07 = 0: 08 = 0: 09 = 0

2380 B2 = (VO * Y(2, 5)) / (Y(2, 5) - Y(2, 6))

2390 T3 =E2 * El

2400 Z(3, 6) =0

2410 Q3 = Q * (COS(F2)) ~ 2 + 3 * Q * (SIN(F2)) » 2
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2420 V5 = (Q3 + Mc * E4 * E4) * 02 * 02/ 2

2430 IF -V6 > A2 THEN 2450

2440 GOTO 2470

2450 V7 = E4 * (1 - COS(-A2 - V6))

2460 IF V7 * Mc * G > V5 THEN 2760

2470 V8 = E4 * COS(-A2 - V6) - E4 * COS(-A2 - ATN(X(3, 1)/ Z(3, 1))

2480 03 = SQR((2 * Mc * G * V8) / (Q3 + Mc * E4 * E4) + 02 * 02)

2490 K9 = X(3, 1)

2500 K5 =Z(3, 1)

2510 K6 =Z(3, 1) + T3

2520 K7 =E2-X(3, 1)

2530 K8 = U: DD2 = Q3 + Mc * K6 * K6 + Mc * K7 * K7

2540 04 = (Q3 + Mc * K5 * K6 - K8 * Mc * K7 * K7 - (1 + K8) * Mc * K9 * K7) * 03 / DD2
2550 F3 = ATN(VO / (Y(3, 5) - Y(3, 6)))

2560 05 = 04 * COS(F3)

2570 REM------TRANSFORMATION OF THE COORDINATES FROM THE POSITION 3 TO 4 ---

2580 REM----—-POSITION 4

2590 FOR K =1 TO 7 STEP 1

2600 X(4, K) = X(3, K) * COS(F3) + (Y(3, K) - Y(3, 5)) * SIN(F3)

2610 Y(4, K) = (Y(3, K) - Y(3, 5)) * COS(F3) - X(3, K) * SIN(F3)

2620 Z(4, K) = Z(3, K)

2630 NEXT K

2640 A4 = ATN(TAN(AO) / SQR(1 + (TAN(E2 + F3)) ~ 2 / (COS(A0)) ~ 2))

2650 M1 = SQR(X(4, 1) A2 + Z(4, 1) 7 2)

2660 M2 = ATN(X(4, 1)/ Z(4, 1))

2670 Q5 = Q * (COS(F2 + F3)) A 2 + 3 * Q * (SIN(F2 + F3)) * 2

2680 IF -M2 < A4 THEN 2730

2690 M3 =M1 * (1 - COS(-A4 - M2))

2700 M4 = (Q5 + Mc * M1 * M1) * 05 * 05 / 2

2710 IF M3 * Mc * G > M4 THEN 2760

2720 09 = SQR(05 * 05 - 2 * Mc * G * M3 / (Q5 + Mc * M1 * M1))

2730 GOSUB 3740

2740 GOSUB 4170

2750 GOTO 4330

2760 GOSUB 3740

2770 GOSUB 4240

2780 GOTO 4330

2790 REM
sk sk sk sk s st sk sk sk sk sk sk sk sk s sk sk skoske sk sk sk sk sk sk skt sk s ske sk sk sk sk sk sk s sk sk sk sk sk sk st sk sk sk sk sk sk sk st st s sk sk sk sk sk sk sk sk sk sk skeskeskeoskeoske sk sk sk sksk sk sk
2795 REM *Bl VERSION (POINT OF IMPACT OF THE ROPS BEHIND OF EQUILIBRIUM
POINT)*

2800 REM
s sk sk sk sk sk sk st sk sk sk sk sk sk sk st sk sk sk sk sk sk sk st sk sk sk sk sk sk sk sk sk sk sk sk sk sk s sk sk sk sk sk sk sk st sk sk sk sk sk sk st skeoske sk sk sk skeoskoskosko sk sk sk skoskoskoskosk sk sk sk sksk
2810 REM *

2820 03 = 0: 04 = 0: 05 = 0: 06 = 0: 07 = 0: 08 = 0: 09 = 0

2830 Z(3,6) =0

2840 Q3 = Q * (COS(F2)) ~ 2 + 3 * Q * (SIN(F2)) » 2

2850 V5 =(Q3 +Mc * E4 * E4)* 02 * 02 /2

2860 IF -V6 > A2 THEN 2880

2870 GOTO 2900

2880 V7 = E4 * (1 - COS(-A2 - V6))

2890 IF V7 * Mc * G > V5 THEN 3640

2900 V8 = E4 * COS(-A2 - V6) - B4 * COS(-A2 - ATN(X(3, 1)/ Z(3, 1))

2910 03 = SQR(2 * Mc * G * V8 /(Q3 + Mc * E4 * E4) + 02 * 02)
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2920 K9 = X(3, 1)

2930 K5 =Z(3, 1)

2940 K6 = Z(3, 1) + T3

2950 K7 =E2-X(3, 1)

2960 K8 = U: DD2 = Q3 + Mc * K6 * K6 + Mc * K7 * K7

2970 04 = (Q3 + Mc * K5 * K6 - K8 * Mc * K7 * K7 - (1 + K8) * Mc * K9 * K7) * 03 / DD2
2980 F3 = ATN(VO / (Y(3, 4) - Y(3, 6)))

2990 05 = 04 * COS(F3)

3000 REM----TRANSFORMATION OF THE COORDINATES FROM 3 TO 4 ---
3010 FORK =1 TO 7 STEP 1

3020 X(4, K) = X(3, K) * COS(F3) + (Y(3, K) - Y(3, 4)) * SIN(F3)

3030 Y(4, K) = (Y(3, K) - Y(3, 4)) * COS(F3) - X(3, K) * SIN(F3)

3040 Z(4, K) = Z(3, K)

3050 NEXT K

3060 A4 = ATN(TAN(AO) / SQR(1 + (TAN(F2 + F3)) A 2 / (COS(A0)) ~ 2))
3070 C3 = ATN(Z(4, 7) / X(4, 7))

3080 C4 =0

3090 C5 = SQR(X(4, 7) * X(4, 7) + Z(4, 7) * Z(4, 7))

3100 C6 = C4 / C5

3110 C7=C5 * (Y(4, 6) - Y(4, 1)) / (Y(4, 6) - Y(4, 7))

3120 C8 = C6 * C7

3130 M1 = SQR(X(4, 1) A2+ Z(4, 1) * 2)

3140 M2 = ATN(X(4, 1)/ Z(4, 1))

3150 REM ----ROTATION OF THE TRACTOR FROM THE POSITION 4 TO 5 ---
3160 FOR K =1 TO 7 STEP 1

3170 IF Z(4, K) <> 0 THEN 3200

3180 C9 =-3.14159 /2

3190 GOTO 3210

3200 C9 = ATN(X(4, K) / Z(4, K))

3210 X(5, K) = SQR(X(4, K) ~ 2 + Z(4, K) » 2) * SIN(C9 + C3 + C6)

3220 Y(5, K) = Y(4, K)

3230 Z(5, K) = SQR(X(4, K) ~ 2 + Z(4, K) ~ 2) * COS(C9 + C3 + C6)

3240 NEXT K

3250 Z(5,7)=0

3260 Q5 =Q * (COS(F2 + F3)) A2 + 3 * Q * (SIN(F2 + F3)) " 2

3270 IF -M2 > A4 THEN 3290

3280 GOTO 3320

3290 M3 = M1 * (1 - COS(-A4 - M2))

3300 M4 = (Q5 + Mc * M1 * M1) * 05 * 05 /2

3310 IF M3 * Mc * G > M4 THEN 3640

3315 MM1 = M1 * COS(-Ad - ATN(X(5, 1)/ Z(5, 1)))

3320 M5 = M1 * COS(-A4 - ATN(X(4, 1)/ Z(4, 1))) - MM1

3330 06 = SQR(2 * Mc * G * M5/ (Q5 + Mc * M1 * M1) + 05 * 05)

3340 M6 = X(5, 1)

3350 M7 = Z(5, 1)

3360 M8 = Z(5, 1) + C8

3370 M9 = C7 - X(5, 1)

3380 N1 =U: DD3 = (Q5 + Mc * M8 * M8 + Mc * M9 * M9)

3390 07 = (Q5 + Mc * M7 * M8 - N1 * Mc * M9 * M9 - (1 + N1) * Mc * M6 * M9) * 06/ DD3
3400 F5 = ATN(C5 / (Y(5, 6) - Y(5, 7))

3410 A6 = ATN(TAN(AO) / SQR(1 + (TAN(F2 + F3 + F5)) » 2 / (COS(A0)) * 2))
3420 REM----TRANSFORMATION OF THE COORDINATES FROM THE POSITION 5 TO 6 ---
3430 FORK =1 TO 7 STEP 1

3440 X(6, K) = X(5, K) * COS(F5) + (Y(5, K) - Y(5, 6)) * SIN(F5)

3450 Y(6, K) = (Y(5, K) - Y(5, 6)) * COS(F5) - X(5, K) * SIN(F5)
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3460 Z(6, K) = Z(5, K)

3470 NEXT K

3480 08 = 07 * COS(-F5)

3490 N2 = ATN(X(6, 1) / Z(6, 1))

3500 N3 = SQR(X(6, 1)~ 2 + Z(6, 1) ~ 2)

3510 Q6 = Q * (COS(F2 + F3 + F5)) A 2+ 3 * Q * (SIN(F2 + F3 + F5)) A 2
3520 IF -N2 > A6 THEN 3540

3530 GOTO 3580

3540 N4 = N3 * (1 - COS(-A6 - N2))

3550 N5 = (Q6 + Mc * N3 * N3) * 08 * 08 / 2

3560 P9 = (N4 * Mc * G - N5) / (N4 * Mc * G)

3570 IF N4 * Mc * G > N5 THEN 3640

3580 IF -N2 < A6 THEN 3610

3590 N6 = -N4

3600 09 = SQR(2 * Mc * G * N6/ (Q6 + Mc * N3 * N3) + 08 * 08)

3610 GOSUB 3740

3620 GOSUB 4170

3630 GOTO 4330

3640 GOSUB 3740

3650 GOSUB 4240

3660 GOTO 4330

3670 REM

3680 IF Z(3, 7) > -.2 THEN 2060

3685 CLS : PRINT : PRINT : PRINT STRING$(80, 42): LOCATE 24, 30, 0
3690 PRINT " THE ENGINE BONNET TOUCHES THE GROUND BEFORE THE ROPS"
3695 LPRINT STRING$(80, 42)

3700 LPRINT "THE ENGINE BONNET TOUCHES THE GROUND BEFORE THE ROPS "
3710 PRINT : PRINT " METHOD OF CALCULATION NOT FEASIBLE" : GOTO 3720
3715 CLS : PRINT : PRINT " METHOD OF CALCULATION NOT FEASIBLE"
3720 LPRINT "METHOD OF CALCULATION NOT FEASIBLE "

3725 LPRINT STRING$(80, 42)

3730 GOTO 4330

3750 CLS : LOCATE 13, 15, 0: PRINT "VELOCITY O0="

3755 LOCATE 13, 31, 0: PRINT USING "#.###"; 00: LOCATE 13, 40, 0: PRINT "rad/s"
3760 LOCATE 14, 15, 0: PRINT "VELOCITY O1="

3765 LOCATE 14, 31, 0: PRINT USING "#.###"; O1

3770 LOCATE 15, 15, 0: PRINT "VELOCITY O2="

3775 LOCATE 15, 31, 0: PRINT USING "#.###"; 02

3780 LOCATE 16, 15, 0: PRINT "VELOCITY O3="

3785 LOCATE 16, 31, 0: PRINT USING "#.###"; 03

3790 LOCATE 17, 15, 0: PRINT "VELOCITY O4="

3795 LOCATE 17, 31, 0: PRINT USING "#.###"; O4

3800 LOCATE 18, 15, 0: PRINT "VELOCITY O5="

3805 LOCATE 18, 31, 0: PRINT USING "#.###"; 05

3810 LOCATE 19, 15, 0: PRINT "VELOCITY O6="

3815 LOCATE 19, 31, 0: PRINT USING "#.###"; 06

3820 LOCATE 20, 15, 0: PRINT "VELOCITY O7="

3825 LOCATE 20, 31, 0: PRINT USING "#.###"; O7

3830 LOCATE 21, 15, 0: PRINT "VELOCITY O8="

3835 LOCATE 21, 31, 0: PRINT USING "#.###"; O8

3840 LOCATE 22, 15, 0: PRINT "VELOCITY O9="

3845 LOCATE 22, 31, 0: PRINT USING "#.###"; 09

3850 LPRINT "VELOCITY O0=";

3860 LPRINT USING "#.###"; O0;
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3870 LPRINT " rad/s";

3880 LPRINT TAB(40); "VELOCITY O1=";
3890 LPRINT USING "#.###"; Ol;

3900 LPRINT " rad/s"

3910 LPRINT "VELOCITY O2=";

3920 LPRINT USING "#.###"; 02;

3930 LPRINT " rad/s";

3940 LPRINT TAB(40); "VELOCITY 03=",
3950 LPRINT USING "#.###"; O3;

3960 LPRINT " rad/s"

3970 LPRINT "VELOCITY 0O4=",

3980 LPRINT USING "#.###"; O4;

3990 LPRINT " rad/s";

4000 LPRINT TAB(40); "VELOCITY O5=";
4010 LPRINT USING "#.###"; O5;

4020 LPRINT " rad/s"

4030 LPRINT "VELOCITY 06=";

4040 LPRINT USING "#.###"; O6;

4050 LPRINT " rad/s";

4060 LPRINT TAB(40); "VELOCITY O7=",
4070 LPRINT USING "#.###"; O7,

4080 LPRINT " rad/s"

4090 LPRINT "VELOCITY O8=";

4100 LPRINT USING "#.###"; O8;

4110 LPRINT " rad/s";

4120 LPRINT TAB(40); "VELOCITY O9=";
4130 LPRINT USING "#.###"; O9;

4140 LPRINT " rad/s"

4150 LPRINT

4160 RETURN

4170 PRINT STRINGS$(80, 42)

4180 LOCATE 24, 30, 0: PRINT "THE TILTING CONTINUES"
4190 PRINT STRINGS$(80, 42)

4200 LPRINT STRINGS$(80, 42)

4210 LPRINT TAB(30); "THE TILTING CONTINUES"
4220 LPRINT STRING$(80, 42)

4230 RETURN

4240 PRINT STRINGS$(80, 42)

4250 LOCATE 24, 30, 0: PRINT "THE ROLLING STOPS"
4260 PRINT STRINGS$(80, 42)

4270 LPRINT STRING$(80, 42)

4280 LPRINT TAB(30); "THE ROLLING STOPS"
4290 LPRINT STRING$(80, 42)

4300 RETURN
431100 RIEIM ek ke etk e ke e s e ks e e ke e e ke e el sk ks e e ks s kel e el s ek ke e ke o
4320 REM---------—--mmem-- END OF THE CALCULATION

4330 FORT1=1 TO 5: LPRINT : NEXT: LPRINT " LOCATION : "; CAMPOS$(6): LPRINT
4340 LPRINT " DATE : "; CAMPOS$(7): LPRINT

4350 LPRINT ; " ENGINEER : "; CAMPO$(8): LPRINT

4360 FORI1=1TO 4: LPRINT : NEXT: PRINT

4370 INPUT " Do you whish to carry out another test ? (Y/N)"; Y'$

4380 IF Y$="Y"OR Y$ ="y" THEN 190

4390 IF Y$="N"OR Y$ ="n" THEN SYSTEM

4400 LOCATE F(NC), C(NC) + L, 1: AS =INKEYS$: IF A§ ="" THEN GOTO 4400

4410 IF LEN(AS$) > 1 THEN GOSUB 4570: GOTO 4400
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4420 A = ASC(AS)

4430 TF A = 13 THEN L = 0: GOTO 4450

4440 GOTO 4470

4450 TF NC < 8 OR NC > 8 AND NC < 25 THEN NC = NC + 1: GOTO 4400
4460 GOTO 4840

4470 TF A > 31 AND A < 183 THEN GOTO 4490

4480 BEEP: GOTO 4400

4490 TF L = LON(NC) THEN BEEP: GOTO 4400

4500 LOCATE F(NC), C(NC) + L: PRINT AS;

4510L=L+1

4520 IF L = 1 THEN B$(NC) = A$: GOTO 4540

4530 BS(NC) = B$(NC) + A$

4540 TF LEN(C$(NC)) > 0 THEN C$(NC) = RIGHT$(CAMPOS$(NC), LEN(CAMPOS$(NC)) - L)
4550 CAMPOS$(NC) = B$(NC) + C$(NC)

4560 GOTO 4400

4570 REM * SLIDE

4580 IF LEN(AS) <> 2 THEN BEEP: RETURN

4590 C = ASC(RIGHTS(AS, 1))

4600 TF C = 8 THEN 4620

4610 GOTO 4650

4620 IF LEN(C$(NC)) > 0 THEN BEEP: RETURN

4630 IF L = 0 THEN BEEP: RETURN

4640 CAMPOS$(NC) = LEFT$(CAMPOS$(NC), LEN(CAMPO(NC)))

4645L =L - 1: PRINT A$: RETURN

4650 TF C = 30 THEN 4670

4660 GOTO 4700

4670 IF NC = | THEN BEEP: RETURN

4680 NC=NC-1:L=0

4690 RETURN

4700 IF C = 31 THEN 4720

4710 GOTO 4760

4720 IF NC <> 8 THEN 4740

4730 BEEP: RETURN

4740NC=NC+1:L=0

4750 RETURN

4760 TF C = 29 THEN 4780

4770 GOTO 4800

4780 IF L = 0 THEN BEEP: RETURN

4790 L=L - 1: C$(NC) = RIGHT$(CAMPOS$(NC), LEN(CAMPOS(NC)) - (L + 1))
4795 B$(NC) = LEFT$(CAMPOS(NC), L): LOCATE F(NC), C(NC) + L + 1: PRINT ""
4796 RETURN

4800 TF C = 28 THEN 4820

4810 GOTO 4400

4820 TF C$(NC) = "" THEN BEEP: RETURN

4830 L=L + 1: C$(NC) = RIGHT$(CAMPOS$(NC), LEN(CAMPOS$(NC)) - (L))
4835 B$(NC) = LEFT$(CAMPOS(NC), L): LOCATE F(NC), C(NC) + L, 1: PRINT ""
4840 RETURN

4850 RETURN

4860 FORII=1TO 7

4870 X(1, I1) = 0: X(2, ) = 0: X(3, 1) =0

4875 X(4, 1) = 0: X(5, IT) = 0: X(6, I1) =0

4880 Y(1,11)=0: Y(2, 1)) = 0: Y(3, 1) = 0

4885 Y(4, II) = 0: Y(5, I1) = 0: Y(6, I1) = 0

4890 Z(1, 1) = 0: Z(2, 1) = 0: Z(3, 1) =0

4895 Z(4, 1) = 0: Z(5, 1) = 0: Z(6, 1) =0
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4900 NEXT II
4910 RETURN
4920 REM * THE SYMBOLS USED HERE ARE THE SAME AS IN THE CODE 6.
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TEST NR:

FRONT MOUNTED-OVER PROTECTIVE STRUCTURE

OF THE NARROW TRACTOR:
CHARACTERISTIC UNITS:
LINEAR (m): MASS (kg):
MOMENT OF INERTIA (kgm’): ANGLE (radian)
HEIGHT OF THE COG H1= 0.7620 H.DIST. COG-REAR AXLE L3 = 0.8970
H.DIST. COG-FRONT AXLE L2= 1.1490 HEIGHT OF THE REAR TYRES D3 = 1.2930
HEIGHT OF THE FRT TYRES ~ D2= 0.8800 OVERALL HEIGHT( PT IMPACT) H6 = 2.1000
H. DIST. COG-LEAD PT INTER. L6= 0.2800 PROTECTIVE STRUCT. WIDTH B6 = 0.7780
HEIGHT OF THE ENG. B. H7= 13370 WIDTH OF THE ENG. B. B7 = 0.4900
H. DIST. COG-FRT COR. ENG. B. L7= 1.6390  HEIGHT FRT AXLE PIVOT PT HO= 0.4450
REAR TRACK WIDTH S = 1.1150 REAR TYRE WIDTH BO = 0.1950
FRT AXLE SWING ANGLE DO= 0.1570 TRACTOR MASS Mc = 2565.000
MOMENT OF INERTIA Q = 295.0000

VELOCITY OO0 = 3.881 rad/s
VELOCITY 02 = 1.057 rad/s
VELOCITY 04 =0.731 rad/s
VELOCITY 06 = 0.000 rad/s
VELOCITY O8 = 0.000 rad/s

VELOCITY O0 = 3.881 rad/s
VELOCITY O2 = 1.057 rad/s
VELOCITY O4 = 1.130 rad/s
VELOCITY 06 = 0.810 rad/s
VELOCITY O8 = 0.587 rad/s

Miesto: Datum:

VELOCITY O1 = 1.078 rad/s
VELOCITY O3 =2.134 rad/s
VELOCITY O5 = 0.000 rad/s
VELOCITY O7 = 0.000 rad/s
VELOCITY 09 = 0.000 rad/s

VELOCITY O1 = 1.078 rad/s
VELOCITY O3 =2.134 rad/s
VELOCITY O5 = 0.993 rad/s
VELOCITY O7 = 0.629 rad/s
VELOCITY 09 = 0.219 rad/s

THE TILTING CONTINUES

Technik:

Priklad 6.1

The tilting continues
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TEST NR:

FRONT MOUNTED-OVER PROTECTIVE STRUCTURE

CHARACTERISTIC UNITS:
LINEAR (m): MASS (kg):

MOMENT OF INERTIA (kgm’):

HEIGHT OF THE COG

H. DIST. COG - FRONT AXLE
HEIGHT OF THE FRT TYRES
H. DIST. COG-LEAD PT INTER.

HEIGHT OF THE ENG. B.

H. DIST. COG-FRT COR. ENG. B.

REAR TRACK WIDTH
FRT AXLE SWING ANGLE
MOMENT OF INERTIA

VELOCITY OO0 = 3.840 rad/s
VELOCITY 02 = 0.268 rad/s
VELOCITY 04 = 0.672 rad/s
VELOCITY 06 = 0.000 rad/s
VELOCITY O8 = 0.000 rad/s

VELOCITY O0 = 3.840 rad/s
VELOCITY O2 = 0.268 rad/s
VELOCITY 04 = 0.867 rad/s
VELOCITY 06 = 1.218 rad/s
VELOCITY O8 = 0.898 rad/s

Location: Date:

OF THE NARROW TRACTOR:
ANGLE (radian)
H1= 0.7653 H. DIST. COG-REAR AXLE L3 = 0.7970
L2= 1.1490 HEIGHT OF THE REAR TYRES D3 = 1.4800
D2 = 0.8800 OVERALL HEIGHT( PT IMPACT) H6= 2.1100
L6 =-0.0500 PROTECTIVE STRUCT. WIDTH B6 = 0.7000
H7= 13700 WIDTH OF THE ENG. B. B7 = 0.8000
L7= 1.6390 HEIGHT FRT AXLE PIVOT PT HO= 0.4450
S = 1.1150 REAR TYRE WIDTH BO= 0.1950
DO= 0.1570 TRACTOR MASS Mc = 1800.000
Q = 250.0000
VELOCITY O1 = 0.281 rad/s
VELOCITY O3 = 1.586 rad/s
VELOCITY O5 = 0.000 rad/s
VELOCITY O7 = 0.000 rad/s
VELOCITY 09 = 0.000 rad/s
VELOCITY O1 = 0.281 rad/s
VELOCITY O3 = 1.586 rad/s
VELOCITY O5 =0.755 rad/s
VELOCITY O7= 0.969 rad/s
VELOCITY 09 = 0.000 rad/s
THE ROLLING STOPS
Engineer:
Example 6.2
The rolling stops
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TEST NR:

FRONT MOUNTED-OVER PROTECTIVE STRUCTURE

CHARACTERISTIC UNITS:
LINEAR (m): MASS (kg):

MOMENT OF INERTIA (kgm?):

HEIGHT OF THE COG

H. DIST. COG - FRONT AXLE
HEIGHT OF THE FRT TYRES
H. DIST. COG-LEAD PT INTER.

HEIGHT OF THE ENG. B.

H. DIST. COG-FRT COR. ENG. B. L7 = 1.6390

REAR TRACK WIDTH
FRT AXLE SWING ANGLE
MOMENT OF INERTIA

VELOCITY OO0 = 3.884 rad/s
VELOCITY O2 = 0.098 rad/s
VELOCITY 04 = 0.000 rad/s
VELOCITY 06 = 0.000 rad/s
VELOCITY O8 = 0.000 rad/s

VELOCITY OO0 = 3.884 rad/s
VELOCITY 02 = 0.098 rad/s
VELOCITY 04 = 0.000 rad/s
VELOCITY 06 = 0.000 rad/s
VELOCITY 08 = 0.000 rad/s

Location: Date:

OF THE NARROW TRACTOR:
ANGLE (radian)

H1= 0.7180 H. DIST. COG-REAR AXLE L3 = 0.8000

L2= 1.1590 HEIGHT OF THE REAR TYRES D3 = 1.5200

D2 = 0.7020 OVERALL HEIGHT( PT IMPACT) H6 = 2.0040

L6=-0.2000 PROTECTIVE STRUCT. WIDTH B6 = 0.6400

H7= 12120 WIDTH OF THE ENG. B. B7= 0.3600

HEIGHT FRT AXLE PIVOT PT HO = 0.4400

S = 0.9000 REAR TYRE WIDTH BO= 0.3150

DO = 0.1740 TRACTOR MASS Mc = 1780.000

Q = 279.8960
VELOCITY O1 =0.107 rad/s
VELOCITY O3 = 0.000 rad/s
VELOCITY O5 = 0.000 rad/s
VELOCITY O7 = 0.000 rad/s
VELOCITY 09 = 0.000 rad/s
VELOCITY O1 =0.107 rad/s
VELOCITY O3 = 0.000 rad/s
VELOCITY O5 = 0.000 rad/s
VELOCITY O7 = 0.000 rad/s
VELOCITY 09 = 0.000 rad/s

THE ROLLING STOPS
Engineer:
Example 6.3

The rolling stops
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TEST NR:

FRONT MOUNTED-OVER PROTECTIVE STRUCTURE

OF THE NARROW TRACTOR:
CHARACTERISTIC UNITS:
LINEAR (m): MASS (kg):
MOMENT OF INERTIA (kgm®): ANGLE (radian)
HEIGHT OF THE COG H1= 0.7180 H. DIST. COG-REAR AXLE
H. DIST. COG - FRONT AXLE L2= 1.1590 HEIGHT OF THE REAR TYRES D3 = 1.2170
HEIGHT OF THE FRT TYRES D2= 0.7020 OVERALL HEIGHT( PT IMPACT)

H. DIST. COG-LEAD PT INTER. L6 =-0.3790

L3 = 0.8110

H6 = 2.1900
PROTECTIVE STRUCT. WIDTH B6 = 0.6400

HEIGHT OF THE ENG. B. H7= 12120 WIDTH OF THE ENG. B. B7 = 0.3600
H. DIST. COG-FRT COR. ENG. B. L7= 1.6390  HEIGHT FRT AXLE PIVOT PT HO = 0.4400
REAR TRACK WIDTH S =0.9000 REAR TYRE WIDTH B0 = 0.3150
FRT AXLE SWING ANGLE DO= 0.1740 TRACTOR MASS Mc =1780.000
MOMENT OF INERTIA Q = 279.8960

VELOCITY OO0 = 3.884 rad/s VELOCITY O1 = 1.540 rad/s
VELOCITY O2 = 1.488 rad/s VELOCITY O3 =2.162 rad/s
VELOCITY 04 = 0.405 rad/s VELOCITY OS5 = 0.000 rad/s
VELOCITY 06 = 0.000 rad/s VELOCITY O7 = 0.000 rad/s
VELOCITY O8 = 0.000 rad/s VELOCITY 09 = 0.000 rad/s
VELOCITY OO0 = 3.884 rad/s VELOCITY O1 = 1.540 rad/s
VELOCITY O2 = 1.488 rad/s VELOCITY O3 =2.162 rad/s
VELOCITY O4 = 0.414 rad/s VELOCITY O5 = 0.289 rad/s
VELOCITY 06 = 0.000 rad/s VELOCITY O7= 0.000 rad/s

VELOCITY 08 = 0.000 rad/s VELOCITY 09 = 0.000 rad/s

THE ROLLING STOPS
Location: Date: Engineer:
Example 6.4
The rolling stops
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TEST NR:

FRONT MOUNTED-OVER PROTECTIVE STRUCTURE

OF THE NARROW TRACTOR:
CHARACTERISTIC UNITS:
LINEAR (m): MASS (kg):
MOMENT OF INERTIA (kgm®): ANGLE (radian)
HEIGHT OF THE COG H1= 0.7660 H.DIST. COG-REAR AXLE L3 = 0.7970

H. DIST. COG - FRONT AXLE L2= 1.1490  HEIGHT OF THE REAR TYRES D3 = 1.4800
HEIGHT OF THE FRT TYRES D2 = 0.8800 OVERALL HEIGHT( PT IMPACT) H6= 2.1100
H. DIST. COG-LEAD PT INTER. L6=-0.2000 PROTECTIVE STRUCT. WIDTH B6 = 0.7000

HEIGHT OF THE ENG. B. H7= 13700 WIDTH OF THE ENG. B. B7 = 0.8000
H. DIST. COG-FRT COR. ENG. B. L7 = 1.6390 HEIGHT FRT AXLE PIVOT PT HO = 0.4450
REAR TRACK WIDTH S =1.1150 REAR TYRE WIDTH B0 = 0.9100
FRT AXLE SWING ANGLE DO= 0.1570 TRACTOR MASS Mc = 1800.000
MOMENT OF INERTIA Q = 250.0000

VELOCITY O0 = 2.735 rad/s VELOCITY O1 = 1.271 rad/s

VELOCITY O2 = 1.212 rad/s VELOCITY O3 =2.810 rad/s

VELOCITY 04 = 1.337 rad/s VELOCITY O5 = 0.000 rad/s

VELOCITY 06 = 0.000 rad/s VELOCITY O7 = 0.000 rad/s

VELOCITY 08 = 0.000 rad/s VELOCITY 09 = 0.000 rad/s

THE TILTING CONTINUES

Location: Date: Engineer:

Example 6.5

The tilting continues
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TEST NR:

FRONT MOUNTED-OVER PROTECTIVE STRUCTURE

OF THE NARROW TRACTOR:
CHARACTERISTIC UNITS:
LINEAR (m): MASS (kg):
MOMENT OF INERTIA (kgm®): ANGLE (radian)
HEIGHT OF THE COG H1= 0.7653 H.DIST. COG-REAR AXLE
H. DIST. COG - FRONT AXLE L2= 1.1490 HEIGHT OF THE REAR TYRES D3 = 1.2930
HEIGHT OF THE FRT TYRES D2= 0.8800 OVERALL HEIGHT( PT IMPACT)

H. DIST. COG-LEAD PT INTER. L6 =-0.4000

HEIGHT OF THE ENG. B. H7= 1.3700
H. DIST. COG-FRT COR. ENG. B. L7 = 1.6390
REAR TRACK WIDTH S = 1.1150
FRT AXLE SWING ANGLE D0 = 0.1570
MOMENT OF INERTIA Q = 275.0000

VELOCITY O0 = 3.815 rad/s
VELOCITY O2 = 1.105 rad/s
VELOCITY 04 = 0.786 rad/s
VELOCITY 06 = 0.000 rad/s
VELOCITY O8 = 0.000 rad/s

VELOCITY O0 = 3.815 rad/s
VELOCITY O2 = 1.105 rad/s
VELOCITY 04 = 0.980 rad/s
VELOCITY 06 = 0.000 rad/s
VELOCITY 08 = 0.000 rad/s

L3 = 0.7970

H6 = 1.9600
PROTECTIVE STRUCT. WIDTH B6 = 0.7000

WIDTH OF THE ENG. B. B7= 0.8750
HEIGHT FRT AXLE PIVOT PT HO = 0.4450
REAR TYRE WIDTH B0 = 0.1950
TRACTOR MASS Mc =1800.000

VELOCITY O1 = 1.130 rad/s
VELOCITY O3 =2.196 rad/s
VELOCITY O5 = 0.000 rad/s
VELOCITY O7 = 0.000 rad/s
VELOCITY 09 = 0.000 rad/s

VELOCITY O1 = 1.130 rad/s
VELOCITY O3 =2.196 rad/s
VELOCITY O5 = 0.675 rad/s
VELOCITY O7 = 0.000 rad/s
VELOCITY O9 = 0.548 rad/s

THE TILTING CONTINUES

Location: Date:

Engineer:

Example 6.6

The tilting continues

SK
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TEST NR:

FRONT MOUNTED-OVER PROTECTIVE STRUCTURE

OF THE NARROW TRACTOR:
CHARACTERISTIC UNITS:
LINEAR (m): MASS (kg):
MOMENT OF INERTIA (kgm®): ANGLE (radian)
HEIGHT OF THE COG H1= 0.7620 H. DIST. COG-REAR AXLE L3 = 0.7970

H. DIST. COG - FRONT AXLE L2= 1.1490 HEIGHT OF THE REAR TYRES D3 = 1.5500
HEIGHT OF THE FRT TYRES D2 = 0.8800 OVERALL HEIGHT( PT IMPACT) H6= 2.1000
H. DIST. COG-LEAD PT INTER. L6=-0.4780 PROTECTIVE STRUCT. WIDTH B6 = 0.7780

HEIGHT OF THE ENG. B. H7= 1.5500 WIDTH OF THE ENG. B. B7 = 0.9500
H. DIST. COG-FRT COR. ENG. B. L7= 1.6390  HEIGHT FRT AXLE PIVOT PT HO = 0.4450
REAR TRACK WIDTH S = 1.1150 REAR TYRE WIDTH B0 = 0.1950
FRT AXLE SWING ANGLE DO= 0.1570 TRACTOR MASS Mc =1800.000
MOMENT OF INERTIA Q = 200.0000

THE ENGINE BONNET TOUCHES THE GROUND BEFORE THE ROPS
METHOD OF CALCULATION NOT FEASIBLE

Location: Date: Engineer:

Example 6.7

Method of calculation not feasible
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TEST NR:

FRONT MOUNTED-OVER PROTECTIVE STRUCTURE

CHARACTERISTIC UNITS:
LINEAR (m): MASS (kg):

MOMENT OF INERTIA (kgm?):

HEIGHT OF THE COG

H. DIST. COG - FRONT AXLE
HEIGHT OF THE FRT TYRES
H. DIST. COG-LEAD PT INTER.

HEIGHT OF THE ENG. B.

H. DIST. COG-FRT COR. ENG. B. L7 = 1.6390

REAR TRACK WIDTH
FRT AXLE SWING ANGLE
MOMENT OF INERTIA

VELOCITY OO0 = 3.884 rad/s
VELOCITY O2 = 1.488 rad/s
VELOCITY 04 = 0.581 rad/s
VELOCITY 06 = 0.000 rad/s
VELOCITY O8 = 0.000 rad/s

VELOCITY OO0 = 3.884 rad/s
VELOCITY O2 = 1.488 rad/s
VELOCITY 04 = 0.633 rad/s
VELOCITY 06 = 0.000 rad/s
VELOCITY 08 = 0.000 rad/s

Location: Date:

OF THE NARROW TRACTOR:
ANGLE (radian)

H1= 0.7180 H. DIST. COG-REAR AXLE L3 = 0.8110

L2= 1.1590 HEIGHT OF THE REAR TYRES D3 = 1.2170

D2 = 0.7020 OVERALL HEIGHT( PT IMPACT) H6 = 2.0040

L6=-0.3790 PROTECTIVE STRUCT. WIDTH B6 = 0.6400

H7= 12120 WIDTH OF THE ENG. B. B7= 0.3600

HEIGHT FRT AXLE PIVOT PT HO = 0.4400

S = 0.9000 REAR TYRE WIDTH BO= 0.3150

DO = 0.1740 TRACTOR MASS Mc = 1780.000

Q = 279.8960
VELOCITY O1 = 1.540 rad/s
VELOCITY O3 =2.313 rad/s
VELOCITY O5 = 0.000 rad/s
VELOCITY O7 = 0.000 rad/s
VELOCITY 09 = 0.000 rad/s
VELOCITY O1 = 1.540 rad/s
VELOCITY O3 =2.313 rad/s
VELOCITY O5 =0.373 rad/s
VELOCITY O7 = 0.000 rad/s
VELOCITY 09 = 0.000 rad/s

THE ROLLING STOPS
Engineer:
Example 6.8

The rolling stops
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TEST NR:

FRONT MOUNTED-OVER PROTECTIVE STRUCTURE

CHARACTERISTIC UNITS:
LINEAR (m): MASS (kg):

MOMENT OF INERTIA (kgm?):

HEIGHT OF THE COG

H. DIST. COG - FRONT AXLE
HEIGHT OF THE FRT TYRES
H. DIST. COG-LEAD PT INTER.

HEIGHT OF THE ENG. B.

H. DIST. COG-FRT COR. ENG. B. L7 = 1.6390

REAR TRACK WIDTH
FRT AXLE SWING ANGLE
MOMENT OF INERTIA

VELOCITY O0 = 3.790 rad/s
VELOCITY O2 = 1.133 rad/s
VELOCITY 04 = 0.801 rad/s
VELOCITY 06 = 0.000 rad/s
VELOCITY O8 = 0.000 rad/s

VELOCITY OO0 = 3.790 rad/s
VELOCITY O2 = 1.133 rad/s
VELOCITY O4 = 0.856 rad/s
VELOCITY 06 = 0.000 rad/s
VELOCITY 08 = 0.000 rad/s

Location: Date:

L3 = 0.7970

H6 = 1.9670

B7 = 0.9500
HO = 0.4450
B0 = 0.1950
Mc =1800.000

OF THE NARROW TRACTOR:
ANGLE (radian)
H1= 0.7620  H. DIST. COG-REAR AXLE
L2=1.1490  HEIGHT OF THE REAR TYRES D3 =1.2930
D2= 0.8800 OVERALL HEIGHT( PT IMPACT)
L6=-0.3000 PROTECTIVE STRUCT. WIDTH B6 = 0.7700
H7= 13500 WIDTH OF THE ENG. B.
HEIGHT FRT AXLE PIVOT PT
S =1.1150 REAR TYRE WIDTH
DO= 0.1570 TRACTOR MASS
Q = 300.0000

VELOCITY O1 = 1.159 rad/s
VELOCITY O3 =2.118 rad/s
VELOCITY O5 = 0.000 rad/s
VELOCITY O7 = 0.000 rad/s
VELOCITY 09 = 0.000 rad/s

VELOCITY O1 = 1.159 rad/s
VELOCITY O3 =2.118 rad/s
VELOCITY O5 = 0.562 rad/s
VELOCITY O7 = 0.000 rad/s
VELOCITY 09 = 0.205 rad/s

THE TILTING CONTINUES

Engineer:

Example 6.9

The tilting continues
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TEST NR:

FRONT MOUNTED-OVER PROTECTIVE STRUCTURE

CHARACTERISTIC UNITS:
LINEAR (m): MASS (kg):

MOMENT OF INERTIA (kgm?):

HEIGHT OF THE COG

H. DIST. COG - FRONT AXLE
HEIGHT OF THE FRT TYRES
H. DIST. COG-LEAD PT INTER.

HEIGHT OF THE ENG. B.

REAR TRACK WIDTH
FRT AXLE SWING ANGLE

OF THE NARROW TRACTOR:

ANGLE (radian)

H1= 0.7653 H. DIST. COG-REAR AXLE L3 = 0.7970
L2= 1.1490 HEIGHT OF THE REAR TYRES D3 = 1.3800
D2 = 0.8800 OVERALL HEIGHT( PT IMPACT) H6= 1.9600
L6=-0.3000 PROTECTIVE STRUCT. WIDTH B6 = 0.7000

H7= 1.3700 WIDTH OF THE ENG. B. B7 = 0.8900
H. DIST. COG-FRT COR. ENG. B. L7= 1.6390  HEIGHT FRT AXLE PIVOT PT HO = 0.4450
S = 1.1150  REAR TYRE WIDTH BO = 0.1950
DO= 0.1570 TRACTOR MASS Mc = 1800.000
Q = 275.0000

MOMENT OF INERTIA

VELOCITY O0 = 3.815 rad/s
VELOCITY O2 = 0.724 rad/s
VELOCITY 04 = 0.808 rad/s
VELOCITY 06 = 0.000 rad/s
VELOCITY O8 = 0.000 rad/s

Location: Date:

VELOCITY O1 = 0.748 rad/s
VELOCITY O3 = 1.956 rad/s
VELOCITY O5 = 0.000 rad/s
VELOCITY O7 = 0.000 rad/s
VELOCITY 09 = 0.407 rad/s

THE TILTING CONTINUES

Engineer:

Example 6.10
The tilting continues
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TEST NR:

FRONT MOUNTED-OVER PROTECTIVE STRUCTURE

CHARACTERISTIC UNITS:
MASS (kg):
MOMENT OF INERTIA (kgm?):

LINEAR (m):

HEIGHT OF THE COG

H. DIST. COG - FRONT AXLE
HEIGHT OF THE FRT TYRES
H. DIST. COG-LEAD PT INTER.
HEIGHT OF THE ENG. B.

H. DIST. COG-FRT COR. ENG. B. L7 = 1.6390

REAR TRACK WIDTH

FRT AXLE SWING ANGLE

MOMENT OF INERTIA

VELOCITY O0 = 3.840
VELOCITY O2 = 0.235
VELOCITY 04 = 0.000
VELOCITY O6 = 0.000
VELOCITY O8 = 0.000

VELOCITY O0 = 3.840
VELOCITY 02 =0.235
VELOCITY O4 = 0.000
VELOCITY 06 = 0.000
VELOCITY 08 = 0.000

Location: Date:

L3 = 0.7970

H6 = 1.9600

B7 = 0.8000
HO = 0.4450
B0 = 0.1950
Mc =1800.000

OF THE NARROW TRACTOR:
ANGLE (radian)

H1= 0.7653 H.DIST. COG-REAR AXLE

L2=1.1490 HEIGHT OF THE REAR TYRES D3 = 1.4800

D2= 0.9000 OVERALL HEIGHT( PT IMPACT)

L6=-0.4000 PROTECTIVE STRUCT. WIDTH B6 = 0.7000

H7= 13700 WIDTH OF THE ENG. B.

HEIGHT FRT AXLE PIVOT PT

S =1.1150 REAR TYRE WIDTH

DO= 0.1570 TRACTOR MASS

Q = 250.0000
VELOCITY O1 =0.246
VELOCITY 03 = 0.000
VELOCITY O5 =0.000
VELOCITY O7 = 0.000
VELOCITY 09 = 0.000
VELOCITY O1 = 0.246
VELOCITY O3 = 0.000
VELOCITY O5 = 0.000
VELOCITY O7 = 0.000
VELOCITY 09 = 0.000

THE ROLLING STOPS
Engineer:
Example 6.11
The rolling stops
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)

2)

3)

“

Vysvetlivky k prilohe IX

Bez ohl'adu na ¢islovanie oddielov B2 a B3, ktoré bolo harmonizované s celou prilohou,
znenie poziadaviek a ¢islovanie stanovené v bode B st totozné so znenim a ¢islovanim
Standardného kédexu OECD na uradné skiganie ochrannych konstrukeii chraniacich pri
prevrateni, ktoré st namontované na prednej casti uzkorozchodnych kolesovych
pol'nohospodarskych a lesnych traktorov, kodex OECD ¢. 6, vydanie 2015 z jula 2014.

Pouzivatelom sa pripomina, ze vztazny bod sedadla sa uruje podla ISO 5353 aje
pevnym bodom, pokial’ ide o traktor, ktory nie je v pohybe ako sa sedadlo postva zo
stredovej polohy. Na ucely urcenia volného priestoru musi byt sedadlo v zadnej
a najvyssej polohe.

Tento program a priklady su k dispozicii na internetovej stranke OECD.

Trvala + pruzna deformacia namerana v bode pri dosiahnuti tirovne potrebnej energie.
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PRILOHA X

Poziadavky vzt’ahujuce sa na ochranné konstrukcie chraniace pri prevrateni (namontované na

A.

1.1.

1.2.

1.3.

1.3.1.

1.3.2.

SK

zadnej Casti uzkorozchodnvch traktorov)

Vseobecné ustanovenia

Poziadavky Unie vztahujice sa na ochranné konstrukcie chraniace pri prevrateni
(namontované na zadnej Casti izkorozchodnych traktorov) st stanovené v bode B.

Skusky sa mdézu vykonavat v stlade so statickym, prip. dynamickym skiSobnym
postupom, stanovenym v oddieloch Bl aB2. Obidva postupy sa povazuju za
rovnocenné.

Poziadavky vztahujiuce sa na ochranné KkonStrukcie chramiace pri prevrateni
(namontované na zadnej ¢asti uzkorozchodnych traktorov)™"

VYMEDZENIE POJMOV
[neuplatiiuje sa]

Ochrannda konStrukcia chrdniaca pri prevrdteni (ROPS)

Ochranna konstrukcia chraniaca pri prevrateni (ochrannad kabina alebo ram) d’alej len
»ochranna konstrukcia®, predstavuje konstrukciu na traktore, ktorej hlavnym ucelom je
zabranit' alebo obmedzit' nebezpecenstvo hroziace vodi¢ovi, vyplyvajliice z prevratenia
traktora pri normalnom pouZzivani.

Ochranna konstrukcia chraniaca pri prevrateni je charakterizovand tym, ze poskytuje
volny priestor dostatocne velky na to, aby ochranil vodi¢a sediaceho bud’ vo vnutri
kons$trukcie alebo v priestore, ktory je ohraniCeny skupinou priamok veducich
z vonkajSich okrajov konstrukcie k akejkol'vek Casti traktora, ktora by mohla prist’ do
kontaktu s rovnou zemou a ktora je v pripade prevratenia schopna traktor podopriet’.

Rozchod

Predbezné vymedzenie: stredova rovina kolesa

Stredna rovina kolesa je rovnako vzdialena od dvoch rovin, na ktorych vonkajsich
okrajoch sa nachadzaju okraje rafikov alebo pasov.

Vymedzenie rozchodu

Vertikalna rovina prechadzajica osou kolesa pretina jeho stredova rovinu v priamke,
ktord sa vjednom bode stretava snosnou plochou. Ak A aB su dva body takto
vymedzené pre kolesd na tej istej naprave traktora, tak potom Sirka rozchodu je
vzdialenost’ medzi bodmi A a B. Rozchod kolies sa teda mdze vymedzit' pre predné aj
zadné kolesa. V pripade, kde su zdvojené kolesa je rozchod vzdialenost medzi dvomi
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1.3.3.

1.4.

1.5.

1.5.1.

1.5.2.

1.5.2.1.

1.5.2.2.

1.5.2.3.

1.5.2.4.

1.6.

1.6.1.

rovinami, priCom kazda rovina je stredovou rovinou paru kolies. V pripade pasovych
traktorov je rozchod vzdialenost medzi stredovymi rovinami pasov.

Dodato¢né vymedzenie: stredova rovina traktora

Zoberte krajn polohu bodov A a B pre zadnt napravu traktora, ktord udava maximalnu
moznu hodnotu rozchodu. Stredovou rovinou traktora je vertikdlna rovina umiestnena
kolmo na stred priamky spajajicej body A a B.

Razvor

Vzdialenost’” medzi vertikdlnymi rovinami prechadzajicimi cez dve priamky spajajace
body A a B, ako sa vymedzuje v predchadzajicom bode, jedna pre predné kolesa a druha
pre zadné kolesa.

Uréenie vit’ainého bodu sedadla; umiestnenie sedadla a jeho nastavenie na skusSku

Vztazny bod sedadla (SIP)®
Vztazny bod sedadla sa urcuje v stilade s normou ISO 5353:1995.

Umiestnenie sedadla a jeho nastavenie na skusku

v pripade, Ze je mozné nastavit’ polohu sedadla, sedadlo musi byt nastavené do najvyssej
zadnej polohy;

v pripade, ze je mozné nastavit’ sklon operadla, musi byt nastavené na strednt polohu.

v pripade, Ze sedadlo je vybavené pruzenim, musi byt pruzenie zablokované v strede
svojej drahy, pokial’ to nie je v protiklade s pokynmi, ktoré jasne stanovil vyrobca sedadla;

v pripade, e polohu sedadla mozno nastavit' len pozdizne a vyskovo, pozdizna os
prechadzajiica vztaznym bodom sedadla musi byt rovnobezna s vertikdlnou pozdiznou
rovinou traktora, ktora prechadza stredom volantu a od tejto roviny musi byt vzdialena
najviac 100 mm.

Vol’ny priestor
Referenc¢na rovina

Volny priestor je znazorneny na obrazkoch 7.1 a 7.2. Priestor je vymedzeny vo vztahu
k referencnej rovine a vztaznému bodu sedadla. Referencna rovina je vertikalna rovina,
obvykle pozdizna ku traktoru a prechadzajuca cez vzt'azny bod sedadla a stred volantu. Za
normalnych okolnosti referen¢na rovina zhoduje so stredovou pozdiZznou rovinou traktora.
Predpoklada sa, ze referenc¢na rovina je schopna pohybovat’ sa horizontalne spolu so
sedadlom a volantom pri pdsobeni zatazenia, zostava vSak kolmé na traktor alebo na
podlahu ochrannej konstrukcie chraniacej pri prevrateni. Volny priestor musi byt
vymedzeny na zaklade bodov 1.6.2 a 1.6.3.
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1.6.2.

1.6.2.1.

1.6.2.2.

1.6.2.3.

1.6.2.4.

1.6.2.5.

1.6.2.6.

1.6.2.7.

1.6.2.8.

1.6.2.9.

1.6.2.10.

Urcenie vol'ného priestoru pre traktory s nereverzibilnym sedadlom

Volny priestor pre traktory s nereverzibilnym sedadlom je vymedzeny v d’alej uvedenych
bodoch 1.6.2.1 az 1.6.2.13 aje ohranieny nasledujucimi rovinami, traktor je na
horizontalnom povrchu, sedadlo je nastavené aumiestnené podla bodov 1.5.2.1 az
1.5.2.4%, avolant v pripade, Ze sa d4 nastavit, je nastaveny do stredovej polohy pre
riadenie v sede:

horizontalnou rovinou A; By B, A,, (810 + a,) mm nad vztaznym bodom sedadla
s priamkou BB, nachadzajticou sa (a,-10) mm za SIP;

naklonenou rovinou H; H, G, Gy, kolmou na referenéna rovinu, obsahujicou bod 150
mm za priamkou BB, i najzadnejsi bod operadla sedadla;

valcovou plochou A; A, H, H;, kolmou na referenént rovinu, s priemerom 120 mm,
dotykajucou sa rovin vymedzenych v bodoch 1.6.2.1 a 1.6.2.2;

valcovou plochou B; C; C; B,, kolmou na referen¢ni rovinu, s priemerom 900 mm,
pokracujucou dopredu o400 mm a dotykajucou sa roviny vymedzenej v bode 1.6.2.1
pozdlz priamky B;B;;

naklonenou rovinou C; D; D, C,, kolmou na referen¢ntl rovinu, ktora sa pripaja na plochu
vymedzenu v bode 1.6.2.4 a prechadza vo vzdialenosti 40 mm od predného vonkajSicho
okraja volantu. V pripade vysokej polohy volantu sa tato rovina rozprestiera smerom
dopredu od priamky BB,, pri¢om sa dotyka plochy vymedzenej v bode 1.6.2.4;

vertikalnou rovinou D; K; E; E; K; D; kolmou na referen¢nu rovinu nachadzajucu sa 40
mm pred vonkaj$im okrajom volantu;

horizontalnou rovinou E; F; P; Ny N, P, F; E, prechadzajiicou bodom (90-a,) mm pod
vztaznym bodom sedadla;

plochou G1 L1 M1 N1 N2 M2 L2 G2, v pripade potreby zakrivenou od spodného okraja
roviny vymedzenej vbode 1.6.2.2 k horizontalnej rovine vymedzenej v bode 1.6.2.7,
kolmou na referen¢nu rovinu, a ktora sa v celej svojej dlzke dotyka operadla sedadla;

dvoma vertikdlnymi rovinami K; I; F; E; aK, I, F, E, rovnobeznymi s referen¢nou
rovinou a nachadzajicimi sa vo vzdialenosti 250 mm na kazdu stranu od tejto referencne;j
roviny, ktoré su d’alej hore ohrani¢ené 300 mm nad rovinou vymedzenou v bode 1.6.2.7;

dvoma naklonenymi a rovnobeznymi rovinami Ay B; C; D; K; I; L; G; H; a A; B, C, D,
K; I, L, G, H,, ktoré za¢inaji na hornom okraji rovin vymedzenych v bode 1.6.2.9
a kon¢i na horizontalnej rovine vymedzenej v bode 1.6.2.1 asponn 100 mm od referenc¢ne;j
roviny na strane, kde sa pouzije zatazenie;
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1.6.2.11.

1.6.2.12.

1.6.2.13.

1.6.3.

1.6.3.1.

1.6.3.2.

1.6.4.

1.6.4.1.

1.6.4.2.

1.6.4.3.

1.7.

1.7.1.

dvoma castami vertikdlnych rovin Q; Py Ny M; aQ, P, N, M, rovnobeznymi
s referen¢nou rovinou a nachadzajucimi sa vo vzdialenosti 200 mm na kazda stranu od
tejto referencnej roviny, ktoré su dalej smerom nahor ohranicené 300 mm nad
horizontalnou rovinou vymedzenou v bode 1.6.2.7;

dvoma castami I; Q; P; F; a I, Q, P, F, vertikalnej roviny, kolmymi na referen¢nua rovinu
a prechadzajucimi (210-a;) mm pred vzt'aznym bodom sedadla;

dvoma castami I; Q; M; L; a I, Q, M, L, horizontalnej roviny prechadzajucej 300 mm
nad rovinou vymedzenou v bode 1.6.2.7.

Urcenie vol'ného priestoru pre traktory s reverzibilnym stanovistom vodica

Pre traktory s reverzibilnym stanovistom vodica (reverzibilné sedadlo a volant) pozostava
volny priestor z oblasti, ktoru tvoria dva volné priestory vymedzené dvomi réznymi
polohami volantu a sedadla.

Ak ma ochranna konstrukcia dva zadné stipiky, musi byt vol'ny priestor pri kazdej polohe
volantu asedadla vymedzeny na zéklade vysSie uvedenych bodov 1.6.1 a1.6.2 pre
sedadlo vodi¢a v normalnej polohe ana zaklade bodov 1.6.1 a 1.6.2 v prilohe IX pre
sedadlo vodica v obratenej polohe (pozri obrazok 7.2.a).

Ak ide o ochrannu konstrukciu iného typu, musi byt volny priestor pri kazdej polohe
volantu a sedadla vymedzeny na zéklade bodov 1.6.1 a 1.6.2 tejto prilohy (pozri obrazok
7.2.b).

Pridavné sedadla

V pripade traktorov, ktoré mézu byt vybavené pridavnymi sedadlami, sa pocas sktisok
pouzije ta oblast, ktora pozostava zo vztaznych bodov sedadla vsetkych poloh sedadla.
Ochranna konstrukcia nesmie prenikat’ do véac¢sieho volného priestoru, ktory zohl'adiuje
tieto rézne vztazné body sedadla.

V pripade, Ze je po vykonani skusky navrhnutd nové poloha sedadla, musi sa urcit’ ¢i sa
volny priestor okolo nového vztazného bodu sedadla nachadza vradmeci predtym
stanovenej oblasti. Ak nie, musi sa vykonat’ nova skuska.

Pridavné sedadlo nezahfiia sedadlo pre pasaziera, a z ktorého nemozno ovladat’ traktor.
Vztazny bod sedadla sa nestanovi, pretoze vymedzenie vol'ného priestoru sa vztahuje na
sedadlo vodica.

Hmotnost’

Hmotnost’ bez zat'aze/pohotovostna hmotnost’
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1.7.8.

1.7.9.

1.7.10.

1.8.

1.9.

(mm)
(mm)
(mm)
(mm)
(mm)

(mm)

)
)

Hmotnost’ traktora bez voliteI'nej vybavy, avSak vratane chladiacej kvapaliny, olejov,
paliva, naradia plus ochrannej konstrukcie. Nepatria sem volitelné predné a zadné
zavazia, zataz pneumatik, namontované zariadenia alebo iné $pecialne komponenty.

Maximalna pripustnd hmotnost’

Maximalna hmotnost stanovena vyrobcom ako technicky pripustnd auvedena na
poznavacej znacke vozidla a/alebo v prirucke pre prevadzkovatela;

Referencna hmotnost’

Hmotnost’ vybrana vyrobcom, pouzita vo vzorcoch na vypocet vysky padu zévazia
kyvadla, vynaloZenej energie a tlakovych sil, ktoré sa maji pouzit pri skaske. Nesmie byt

menSia ako hmotnost’ bez zataze a musi byt dostatoCna na zabezpecenie toho, aby
hmotnostny pomer nepresiahol 1,75 (pozri bod 1.7.4);

Hmotnostny pomer

-

L Max. pripustna hm.

Referenénd hm. . N
Pomer nesmie byt vac¢si nez 1,75

Povolené tolerancie merania

Linearny rozmer: +3 mm
okrem: — deformacie pneumatiky: + 1 mm
— deformacie konstrukcie pocas horizontalnych zatazeni: + 1 mm
— vysky padu zavazia kyvadla: + 1 mm
Hmotnosti: + 0,2%

(plnej stupnice snimaca)
Sily:  £0,1 % (plnej stupnice snimaca)
Uhly: +0.1°

Symboly

Polovica horizontalneho nastavenia sedadla
Polovica vertikalneho nastavenia sedadla
Minimalna celkova $irka traktora;

Maximalna vonkajsia Sirka ochrannej konstrukcie;

Deformacia konstrukcie v bode narazu (dynamické skusky) alebo v bode
a v smere posobenia zat'aZenia (statické skusky);

Deformacia konstrukcie pre vypocitanu potrebnu energiu;

Deformacna energia absorbovana v okamihu odstranenia zatazenia. Plocha
v ramci krivky F-D;

Absorbovana deformacna energia. Plocha pod krivkou F-D;
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)
)

)
)
N)
N)

N)
N)
(mm)
(mm)
(kgm?)

(mm)
(kg)

2.1.

2.1.1.

Deformacna energia absorbovana po dodato¢nom zat'azeni nasledujucom po
vzniku praskliny alebo trhliny;

Absorbovanad deformac¢nd energia pri skuske pretazenim v pripade
zatazenia, ktoré bolo odstranené pred zaciatkom tejto skusky pretazenim.
Plocha pod krivkou F-D;

VynaloZena energia, ktora bude absorbovana podas pozdizneho zat'azenia;
Vynalozena energia, ktora bude absorbovana pocas bo¢ného zat'azenia;
Staticka zat’azovacia sila;

Zat'azovacia sila pre vypocitani potrebntl energiu, zodpovedajuca E';;
Schéma sily/deformacie;

Maximalna staticka zatazovacia sila pocas zat'azovania, okrem pretaZenia;
Vertikalna tlakova sila;

Vyska padu zavazia kyvadla (dynamické skusky);

Vyska padu zavazia kyvadla pre dodatocné skusky (dynamické skusky);
Referencny moment zotrvac¢nosti traktora okolo osi zadnych kolies, bez
ohl'adu na hmotnost’ tychto zadnych kolies;

Referencny razvor traktora;

Referenc¢na hmotnost’ traktora pocas skusok pevnosti.

OBLAST POUZITIA

Tato priloha sa uplatiiuje na traktory, ktoré maju aspon dve napravy pre kolesa
s pneumatikami alebo maju pasy namiesto kolies, a maju tieto vlastnosti:

svvr

vratane diferencialu;

pevna alebo nastavitelna Sirka rozchodu jednej z naprav menej ako 1 150 mm, ktora je
vybavena Sir§imi pneumatikami. Za predpokladu, Zze naprava vybavend SirSimi
pneumatikami je nastavena na $irku rozchodu nie viac ako 1 150 mm. Musi byt mozné
nastavit’ §irku druhého rozchodu takym spdsobom, aby vonkajsie okraje uzsich pneumatik
nesiahali za vonkajSie okraje pneumatik prvej napravy. V pripade, ze su dve napravy
vybavené diskmi a pneumatikami rovnakej velkosti, nesmie byt pevna alebo nastaviteI'na
sirka rozchodu obidvoch naprav menej ako 1 150 mm;

pohotovostna hmotnost’ je vyssia nez 400 kg, ale vratane ochrannej konstrukcie chraniace;j
pri prevrateni a pneumatik najvacsieho rozmeru odporuc¢aného vyrobcom. Pri traktoroch
s reverzibilnym sedadlom vodi¢a (reverzibilné sedadlo a nastaviteny volant) musi byt
pohotovostnd hmotnost’ nizsia nez 3 500 kg a maximalna pripustnd hmotnost’ nesmie
presiahnut’ 5 250 kg. Hmotnostny pomer pri vSetkych traktoroch (maximdlna pripustna
hmotnost/referencnda hmotnost) nesmie presiahnut’ 1,75.

ochranna konstrukcia chraniaca pri prevrateni vo forme ochranného oblika z valcovych
ty¢i, ramu alebo kabiny, namontovana Ciastocne alebo uplne za vztaznym bodom sedadla
s vol'nym priestorom, ktorého horny okraj je (810 + a,) mm nad vzt'aznym bodom sedadla,
aby poskytoval dostato¢ne vel’ky alebo volny priestor pre ochranu vodica.
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2.2.

B1

3.1.

3.1.1.

3.1.1.1.

3.1.1.2.

3.1.1.3.

3.1.1.3.1.

3.1.1.3.2.

Uznava sa, 7Ze existuju dizajny traktorov, napriklad Specialne lesné stroje, ako su
forwardery (lesné stroje na vyvoz sortimentov) a skiddery (stroje na bezivizkové
priblizovanie dreva), na ktoré sa tato priloha neuplatiuje.

STATICKY SKUSOBNY POSTUP
PRAVIDLA A POKYNY

Podmienky skuSania pevnosti ochrannych KkonStrukcii aich pripevnenia ku
traktorom

Vseobecné poziadavky
Ugel skusky

Skusky vykonané s pouzitim Specidlnych pripravkov su ur¢ené na simulaciu takych
zatazeni, ktoré pdsobia na ochranni konstrukciu pri prevrateni traktora. Tieto skusky
umoznuji skiumanie pevnosti ochrannej konstrukcie a akychkol'vek podpier pripevnenych
ku traktoru a akychkol'vek Casti traktora, ktoré prenasaju skiiSobné zat'azenie.

Skusobné metody

Skusky sa mozu vykonavat’ v stulade so statickym alebo dynamickym postupom (pozri
prilohu II). Obidva postupy sa povazuji za rovnocenng.

Vseobecné pravidla pre pripravu na sktsky

Ochrannd konstrukcia musi zodpovedat' Specifikdciam sériovej vyroby. Musi byt
pripevnend podla metdody odporucenej vyrobcom na jeden z traktorov, pre ktory je
skon$truovana.

Poznamka: Pre staticka skusku pevnosti sa nevyzaduje kompletny traktor, avSak ochranna
konstrukcia a Casti traktora, ku ktorym je pripevnena, predstavuju prevadzkovu jednotku,
d’alej oznacent ako ,,zostava““.

Na staticki aj dynamickt sku$sku musi byt takto zostaveny traktor (alebo zostava)
vybaveny vSetkymi sériovo vyrdbanymi komponentmi, ktoré mdézu ovplyvnit' pevnost
ochrannej konstrukcie alebo ktoré mézu byt potrebné na vykonanie skusky pevnosti.

Komponenty, ktoré moézu predstavovat ohrozenie vo volnom priestore, musia byt
namontované na traktore (alebo na zostave) tak, aby bolo mozné zistit' ¢i boli splnené
poziadavky v ramci podmienok pripustnosti v bode 3.1.3. Vsetky komponenty traktora
alebo ochrannej konStrukcie vratane ochrany proti pocasiu musia byt dodané alebo
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3.1.1.3.3.

3.1.1.3.4.

3.1.2.1.

3.1.2.2.

3.1.2.2.1.

3.1.2.22.

3.1.2.2.3.

3.1.2.2.4.

3.1.2.2.5.

popisané na vykresoch.

Na skasky pevnosti musia byt vsetky diely a odpojitel'né nekonstrukéné komponenty
odstranené, aby nemohli zvySovat’ pevnost’ ochrannej konstrukcie.

Sirka rozchodu musi byt nastavena tak, aby sa ochrannd konstrukcia, pokial je to mozné,
neopierala o pneumatiky alebo pasy pocas skiisky pevnosti. Ak sa tieto skusky vykonavaji
v stlade so statickym postupom, kolesa alebo pasy sa mézu odstranit’.

Skaisky

Poradie skusok podrla statického postupu
Poradie skusok, bez toho, aby to ovplyvnilo dodato¢né skusky uvedené v bodoch 3.2.1.6
a3.2.1.7, je takéto:

a zat’aZovanie na zadnej ¢asti konStrukcie
(pozri bod 3.2.1.1);

) tlakova skuSka na zadnu cast’
(pozri bod 3.2.1.4);

A3) zat’aZovanie na prednej ¢asti konsStrukcie
(pozri bod 3.2.1.2);

“@) zat’aZovanie na boc¢nej strane konstrukcie
(pozri bod 3.2.1.3);

Q) tlakova skuska v prednej ¢asti konStrukcie
(pozri bod 3.2.1.5).

Vseobecné poziadavky

Ak sa pocas priebehu skusky akakolvek cast’ pridrzovacieho zariadenia zlomi alebo
pohne, skuska sa musi zacat’ znova.

Pri skuSkach sa nesmu vykonavat Ziadne opravy alebo nastavenia na traktore alebo na
ochrannej konstrukcii.

Prevodovka traktora musi byt v neutrdlnej polohe abrzdy musia byt pocas skusky
vyradené.

Ak je traktor vybaveny pruziacim systémom medzi ramom traktora a kolesami, musi byt
tento systém pocas skiiSok zablokovany.

Strana, ktora sa vyberie na uskuto¢nenie prvého zatazenia zadnej Casti konstrukcie
(v pripade statickych skusok), musi byt ta, ktora podla nazoru sktSobnych organov,
povedie k uskuto¢neniu série zat'azeni pri najnepriaznivejSich podmienkach, pokial’ ide
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3.1.3.1.

3.1.3.1.1.

3.1.3.1.2.

3.1.3.1.3.

3.1.3.14.

3.1.3.1.5.

3.1.3.1.6.

3.1.3.2.

3.1.5.1.

3.1.5.1.1.

3.1.5.1.2.

o konstrukciu. Bocné zatazenie azadné zataZenie musia poOsobit’ na obidve strany
stredovej pozdlznej roviny ochrannej konstrukcie. Predné zatazenie musi pdsobit’ na
rovnaku stranu stredovej pozdlznej roviny ochrannej konstrukcie ako bo¢né zat'azenie.

Podmienky pripustnosti

Ochranna konstrukcia spiiia poziadavky tykajuce sa pevnosti vtedy, ked spiia tieto
podmienky:

pocas statickej skusky, v bode, ked’ je potrebna energia pripojend ku kazdej predpisanej
horizontalnej zatazovacej skuske alebo skuske pretazenim, musi byt sila vicsia ako 0,8 F;

ak sa pocas skusky objavia praskliny alebo trhliny ako vysledok pdsobenia tlakovej sily,
musi byt po takejto skiiske sposobujucej praskliny alebo trhliny ihned” vykonana
dodatocna tlakova sktiska vymedzend v bode 3.2.1.7;

pocas skusok inych ako skuska pretazenim, ziadna Cast’ ochrannej konstrukcie nesmie
preniknut’ do vol'ného priestoru, vymedzeného v bode 1.6;

pocas skusok inych ako skuska pretazenim, vSetky Casti vo'ného priestoru musia byt
zaistené prostrednictvom konstrukcie, v sulade v bodom 3.2.2.2;

pri skuskach nesmie ochranna konstrukcia nijako tlacit’ na konstrukciu sedadla;

pruzna deformdcia, namerana v stilade s bodom 3.2.2.3 musi byt mensia ako 250 mm.

Nesmu sa tam nachadzat’ ziadne zariadenia, ktoré by mohli pre vodi¢a predstavovat
nebezpecenstvo. Nesmu sa tam nachadzat’ ziadne vycnievajuce cCasti alebo stcasti, ktoré
by mohli vodi¢a zranit’, keby sa traktor prevratil alebo akékol'vek Casti a stcasti, ktoré by
ho mohli zakliesnit’ — napriklad jeho nohu alebo chodidlo — po deformacii konstrukcie.

[neuplatiiuje sa]

Skusobné pristroje a vybavenie

Statické skusobné zariadenie

Statické skuSobné zariadenie musi byt skonStruované tak, aby umoznilo pdsobenie
narazov alebo zataZzenia na ochrannu konstrukciu.

Musi sa zabezpecit,, aby zat'azenie mohlo byt rovnomerne rozloZené v smere zat'azovania
a popri prirube, ktora ma dlzku jedného z celych nasobkov ¢isla 50 v rozmedzi 250 a 700
mm. Pevny hranol musi byt vysoky 150 mm. Hrany hranola v kontakte s ochrannou
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konstrukciou musia mat’ zakrivenie s maximalnym polomerom 50 mm.

Podlozka sa musi dat’ nastavit’ na akykol'vek uhol k smeru zat'azenia, aby bola schopna pri
deformacii konstrukcie sledovat’ zmeny uhlov plochy ochrannej konstrukcie, ktora nesie
zat’azenie.

Smer sily (odchylka od horizontaly a od vertikaly):
e na zaciatku skusky pri nulovom zat'azeni: & 2°;

e v priebehu skusky, pri zatazeni: 10° nad a 20° pod horizontalou. Tieto zmeny musia
byt minimalne.

Miera deformacie musi byt dostato¢ne pomald, menej ako 5 mm/s, takze zat'azenie moze
byt’ v kazdom momente povazované za statické.

Pristroje na meranie energie, ktort konstrukcia absorbuje

Musi sa zakreslit’ krivka tlaku proti deformacii, aby sa mohla urcit’ energia absorbovana
konstrukciou. Nie je potrebné merat’ silu a deformaciu v bode, kde posobi zatazenie na
konstrukciu; avsak sila a deformacia sa musia merat’ simultanne a kolinearne.

Vychodiskovy bod pre merania deformécie musi byt vybrany tak, aby sa zohladnila iba
energia absorbovanad konstrukciou a/alebo deformacia uritych cCasti traktora. Energia
absorbovana deformaciou a/alebo sklznutim ukotvenia sa nesmie zohl'adnit’.

Spdsob ukotvenia traktora k zemi

Kotviace listy s pozadovanou Sirkou rozchodu a dostatoénym rozsahom pre ukotvenie
traktora musia byt vo vSetkych zobrazenych pripadoch pevne pripevnené k nepoddajne;j
zakladni blizko skuSobného zariadenia.

Traktor musi byt ukotveny na listach akymkol'vek vhodnym spdsobom (drziakmi, klinmi,
ocelovymi lanami, svorkami atd’.) tak, aby sa pocas skusSky nemohol pohnut. Tato
poziadavka sa pocas skusky musi skontrolovat’ prostrednictvom obvyklych zariadeni na
meranie diZky.

Ak sa traktor pohne, musi sa celd skuska zopakovat, pokial systém na meranie
deformacii, ktorym sa zohl'adiiuje sila posobiaca na deformacnu krivku, nie je pripojeny
ku traktoru.

Zariadenie pre tlakové skusky
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Zariadenie zobrazené¢ na obrazku 7.3 musi byt schopné vyvinut tlak smerom dolu na
ochranni konstrukciu cez pevny hranol priblizne 250 mm Siroky, pripevneny
k mechanizmu, ktory sposobuje zataZzenie pomocou univerzalnych kibov. Musia byt
zabezpecené vhodné stojany na ndpravy tak, aby pneumatiky traktora neniesli pdsobenie
tlaku.

Ostatné meracie pristroje
Tiez st potrebné tieto meracie zariadenia:

zariadenie na meranie pruznej deformdacie (rozdiel medzi maximalnou okamzitou
deformaciou a trvalou deformaciou, pozri obrazok 7.4).

zariadenie na kontrolu toho, ¢i ochranna konstrukcia neprenikla do vol'ného priestoru a zZe
tento priestor zostal pocas skusky chraneny konstrukciou (bod 3.2.2.2).

Staticky skusobny postup

Zatazovacie a tlakové skusky

Zat’aZenie zadnej ¢asti

Zat'az musi posobit’ horizontalne, vo vertikalnej rovine rovnobeznej so stredovou rovinou
traktora.

Bodom pdsobenia zatazenia musi byt’ ti Cast’ ochrannej konstrukcie, ktora pri prevrateni
dozadu pravdepodobne dopadne na zem ako prva, za normalnych okolnosti je to horny
okraj. Vertikalna rovina, na ktorej posobi zataz, sa musi nachadzat’ vo vzdialenosti jedne;j
Sestiny $irky vrchnej Casti ochrannej konStrukcie smerom dovnutra od vertikalnej roviny
rovnobeznej so stredovou rovinou traktora a dotykajucej sa vonkajSieho okraja vrchnej
Casti ochrannej konstrukcie.

Ak je konStrukcia zakrivena alebo precnieva cez tento bod, musia sa pridat’ kliny
umoziujuce, aby zatazenie mohlo pdsobit’ bez toho, aby sa tymto posilnila konstrukcia.

Zostava sa upevni k zemi, ako je popisané v bode 3.1.6.3.
Energia, ktort pocas skusky absorbuje konstrukcia, musi byt najmene;j:

E;=2,165x10 '"MxL*?
alebo

E;=05741

Pre traktory sreverzibilnym stanovistom vodi¢a (reverzibilné sedadlo a volant), musi
energia zodpovedat’ vysSej z hodnot vyplyvajicich z vyssie uvedenych vzorcov alebo
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3.2.1.2.1.

3.2.1.2.2.

3.2.1.2.3.

3.2.1.24.

3.2.1.3.

3.2.1.3.1.

3.2.1.3.2.

z nasledujuceho vzorca:
E;l=500+05M

Zatazovanie prednej Casti

Zataz musi posobit’ horizontdlne, vo vertikalnej rovine rovnobeznej so stredovou rovinou
traktora. Bodom pdsobenia zataze musi byt ta Cast’ ochrannej konStrukcie, ktora pri
prevrateni traktora do strany pravdepodobne dopadne na zem ako prva pri jazde smerom
dopredu, t. j. za normalnych okolnosti je to horny okraj. Miestom pdsobenia zataze musi
byt jedna Sestina Sirky vrchnej cCasti ochrannej konStrukcie smerom dovnutra od
vertikalnej roviny rovnobeznej so stredovou rovinou traktora a dotykajicej sa vonkaj$icho
okraja vrchnej Casti ochrannej konstrukcie.

Ak je konStrukcia zakrivena alebo preCnieva cez tento bod, musia sa pridat kliny
umoziujuce, aby zatazenie mohlo posobit’ bez toho, aby sa tymto posilnila konstrukcia.
Zostava sa upevni k zemi, ako je popisané v bode 3.1.6.3.

Energia, ktort pocas skusky absorbuje konstrukcia, musi byt’ najmenej:

E;l1=500+05M

V pripade traktorov s reverzibilnym stanovistom vodica (reverzibilné sedadlo a volant):

ak ochrannu konstrukciu tvori zadny ochranny obluk z valcovych ty¢i s dvoma
podperami, pouzije sa tiez predchadzajuci vzorec;

pri ostatnych typoch ochrannych konstrukcii musi energia zodpovedat vyssej
zhodndt vyplyvajucich z predchadzajuceho vzorca alebo znasledujucich
VZOICOV:

E;=2,165x10 '"MxL*
alebo

E,’1= 0,574 1
Zatazenie zboku

Zat'azenie zboku musi pdsobit’ horizontalne, vo vertikalnej rovine kolmej na stredova
rovinu traktora a prechadzajucej 60 mm pred vzt'aznym bodom sedadla, pricom sedadlo je
nastavené do strednej polohy svojho pozdizneho nastavenia. Bodom pdsobenia zat'aZenia
musi byt ta Cast’ ochrannej konstrukcie, ktord pri prevrateni nabok pravdepodobne
dopadne na zem ako prva, za normalnych okolnosti je to horny okraj.

Zostava sa upevni k zemi, ako je popisané v bode 3.1.6.3.
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3.2.1.34.

3.2.1.3.5.

3.2.1.4.

3.2.1.5.

Energia, ktort poc¢as skusky absorbuje konstrukcia, musi byt najmene;j:

E,=175M

V pripade traktorov s reverzibilnym stanovistom vodica (reverzibilné sedadlo a volant)
musi byt bod posobenia zat'azenia v rovine, ktora je kolma na stredovi rovinu a prechadza
stredovym bodom segmentu spajajucim dva vztazné body sedadla, ktoré si vymedzené
spojenim dvoch rozdielnych poloh sedadla. V pripade ochrannych konstrukcii s dvomi
podperami musi bod narazu lezat’ na jednej z dvoch podpier.

Pre traktory sreverzibilnym stanovistom vodica (reverzibilné sedadlo a volant), kde
ochrannt konstrukciu tvori ochranny obluk z valcovych ty¢i s dvoma podperami, energia
musi zodpovedat’ vyssej z hodnét vyplyvajucich z tychto vzorcov:

Es=175M
alebo

Es=175M (Bs+ B)/2B

Tlakova skuska vzadu

Na najvysSiu zadni nosntl Cast’, resp. Casti sa musi umiestnit’ hranol a vyslednica
tlakovych sil musi lezat’ v stredovej rovine traktora. Posobi sa silou F,, pricom:

F,=20M

Sila F, sa musi udrzat’ pat’ sektind po ukonceni akéhokol'vek vizualne zistiteIného pohybu
ochrannej konstrukcie.

Ak zadna cCast’ strechy ochrannej konstrukcie neunesie celu tlakovu silu, musi tlakova sila
posobit’ tak dlho, az sa strecha zdeformuje tak, ze klesne do roviny, ktora spaja hornu cast’
ochrannej konstrukcie s tou zadnou cast'ou traktora, ktora je schopna podopriet’ traktor pri
prevrateni.

Potom sila prestane posobit’ a tlakovy hranol sa znova premiestni nad ti Cast’ ochrannej
konstrukcie, ktora by mala podopriet’ traktor pri jeho Uplnom prevrateni. Potom musi
znova posobit’ tlakova sila F.
Tlakova skuska vpredu
Cez najvysSiu predni nosnu cCast’ resp. Casti sa musi umiestnit’ hranol a vyslednica
tlakovych sil musi lezat’ v stredovej rovine traktora. Posobi sa silou Fy, pri¢om:

F,=20M

Sila F, sa musi udrzat’ pat’ sekind po ukonceni akéhokol'vek vizualne zistiteIného pohybu
ochrannej konstrukcie.
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Ak predna Cast’ strechy ochrannej konstrukcie neunesie celu tlakov silu, musi tlakova sila
posobit’ tak dlho, az sa strecha zdeformuje tak, ze klesne do roviny, ktora spaja hornu cast’
ochrannej konstrukcie s tou zadnou cast'ou traktora, ktora je schopna podopriet’ traktor pri
prevrateni.

Potom sila prestane posobit’ a tlakovy hranol sa znova premiestni nad ti ¢ast’ ochrannej
konstrukcie, ktora by mala podopriet’ traktor pri jeho uplnom prevrateni. Potom musi
znova pdsobit’ tlakova sila F,.

Dodatocna skuska pret’azenim (obrazky 7.5 az 7.7)

Skuska pretazenim sa musi vykonat’ vzdy, ked’ sila klesne o viac ako 3 % pri poslednych
5 % deformécie dosiahnutej v pripade, ked’ je potrebna energia absorbovana konstrukciou
(pozri obrazok 7.6).

Skuska pretazenim zahffia postupné zvySovanie horizontalneho zatazenia v krokoch po
5 % pociatocnej potrebnej energie az do maxima 20 % pridanej energie (pozri obrazok
7.7).

Skuska pretazenim je uspokojiva, ak po kazdom zvySeni o5 %, 10 % alebo 15 %
potrebnej energie klesne sila o menej ako 3 % pri 5% zvySeni a zostane vacSia ako
0,8 Finax.

Skuska pretazenim je uspokojiva, ak potom ako konstrukcia absorbovala 20 % pridane;j
energie, prekracuje sila hodnotu 0,8 Fyax.

Dalsie praskliny alebo trhliny a/alebo prienik do volného priestoru alebo jeho
nedostato¢nad ochrana z dévodu pruznej deformacie su pri skuske pretazenim pripustné.
Avsak po odstraneni zat'azenia nesmie konstrukcia preniknit’ do vol'ného priestoru, ktory
musi byt’ Uplne chraneny.

Dodato¢né tlakové skusky

Ak sa pocas tlakovej skusky objavia praskliny a trhliny, ktoré nemo6zu byt povazované za
zanedbatelné, po tejto tlakovej skuske, pri ktorej sa praskliny alebo trhliny objavili, sa
musi ihned’ vykonat’ druhd, podobna tlakova skuska, ale so silou 1,2 F,.

Merania, ktoré sa maji vykonat’

Zlomy a praskliny

Po kazdej skuske sa vizualne skontroluju vSetky nosné Casti, spoje a upeviiovacie systémy
s cielom zistit' ¢i na nich nie si zlomy alebo praskliny, akékol'vek malé praskliny na
nedolezitych Castiach sa nebert do Givahy.

Prienik do voI'ného priestoru

Pri kazdej skuske sa ochranna konstrukcia musi skontrolovat’ s cielom zistit, ¢i nejaka
Cast’ ochrannej konstrukcie neprenikla do vol'ného priestoru, ako sa vymedzuje v bode 1.6.

Okrem toho, volny priestor nesmie byt mimo ochrany ochrannej konstrukcie. Na tento
ucel pojem mimo ochrany ochrannej konstrukcie chraniacej pri prevrateni znamena, Ze by
ktorakol'vek jej Cast prisla do kontaktu s plochou zeme, ak by sa traktor prevratil v smere,
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3.3.2.14.

3.3.2.1.5.

3.3.2.2.

odkial’ priSiel naraz. Na tento el sa pre predné a zadné pneumatiky a rozchod bert do
uvahy najmensie hodnoty stanovené vyrobcom.

Pruzné deformacia pri bo¢nom zat'azeni

Pruzna deformécia sa meria (810 + a,) mm nad vzt'aznym bodom sedadla, vo vertikalnej
rovine, v ktorej posobi zataZenie. Na toto meranie sa moze pouzit akykol'vek pristroj
podobny tomu, ktory je znazorneny na obrazku 7.4.

Trvala deformacia

Po zaverecnej tlakovej skaske sa musi zaznamenat' trvald deformdacia ochrannej
konstrukcie. Na tento ucel sa pred zacatim skusky uréi poloha hlavnych prvkov ochranne;j
konstrukcie chraniacej pri prevrateni vzh'adom na vzt'azny bod sedadla.

RozSirenie na ostatné modely traktorov

[neuplatiiuje sa]

Technické rozsirenie

V pripade technickych zmien vykonanych na traktore tykajucich sa ochrannej konstrukcie
alebo spdsobu upevnenia ochrannej kons$trukcie na traktor, skusobna stanica, ktora
vykonala povodni skusku, moéze vydat ,,protokol o technickom rozSireni v tychto
pripadoch:

Rozsirenie vysledkov sktiSok konstrukcie na ostatné modely traktorov

Zatazovacie a tlakové skusky sa nemusia vykonat’ na kazdom modeli traktora za
predpokladu, Ze ochranna konstrukcia a traktor spliaju podmienky v d’alej uvedenych
bodoch 3.3.2.1.1 az3.3.2.1.5.

Konstrukcia musi byt rovnaka ako skisana konstrukcia;

potrebna energia nesmie presiahnut’ energiu vypocitani pre povodnu skusku o viac ako
5 %; hranica 5 % sa vztahuje aj na rozsirenia v pripade nahradzania pasov kolesami toho
istého traktora;

metdda pripevnenia a komponenty traktora, ku ktorym sa pripeviiuje, musia byt rovnaké;

vSetky komponenty ako blatniky a kapota, ktoré moézu poskytniut’ oporu pre ochranni
konstrukciu, musia byt rovnaké;

Poloha a zdkladné rozmery sedadla v ochrannej konsStrukcii a stvisiaca poloha ochranne;j
konstrukcie na traktore musia byt také, Ze volny priestor zostane chraneny deformovanou
konstrukciou pocas vsetkych skusok (toto sa musi skontrolovat’ prostrednictvom uvedenia
toho istého odkazu na volny priestor ako v pdvodnom skuSobnom protokole resp. toho
istého referen¢ného bodu sedadla [SRP] alebo vztazného bodu sedadla [SIP]).

Rozsirenie vysledkov skusok konstrukcie na upravené modely ochrannej konstrukcie

Tento postup sa musi dodrzat' v pripade, Ze nie su splnené ustanovenia bodu 3.3.2.1,
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3.3.2.2.1.

33222,

3.3.22.2.1.

332222,

3.3.22.23.

3.3.2.23.

34.

3.5.

3.5.1.

anesmie sa pouzit v pripade, ze metdda pripevnenia ochrannej Struktary na traktor
nevychadza zrovnakého principu (napr. gumené podpery st nahradené pruziacim
zariadenim):

zmeny, ktoré nemaju ziadny vplyv na vysledky pdvodnej skusky (napr. privarenie
zakladnej dosky prislusenstva k nekritickej casti konStrukcie), pridanie sedadiel
s rozdielnym umiestnenim SIP v ochrannej konstrukcii (predmetom kontroly bude, ¢i
novy volny priestor resp. priestory zostanui chranené deformovanou konstrukciou pocas
vSetkych skusok).

Zmeny, ktoré mozno maju vplyv na vysledky pdvodnej skusky, bez toho, ze by sa
spochybnila akceptovatelnost’ ochrannej Struktiry (napr. zmena komponentu konstrukcie,
zmena metody pripevnenia ochrannej konStrukcie ku traktoru). Moéze sa vykonat
overovacia sktska a vysledky skusky budu sucast’ou protokolu o rozsireni.

Pre typové rozsirenie su stanovené tieto obmedzenia:

bez overovacej skusky nemdze byt schvalenych viac ako 5 rozsiren;

vysledky overovacej skasky budu v pripade rozsirenia uznané, ak su splnené podmienky
tejto prilohy tykajuce sa prijatelnosti a:

- ak sa deformacia namerand po kazdej skiiske narazom nelisi od deformacie
nameranej po kazdej skuske narazom v pédvodnom skusobnom protokole o viac
ako = 7 % (v pripade dynamickej sktsky);

- ak sa namerand sila, po dosiahnuti Urovne potrebnej energie v roznych
horizontalnych zatazovacich sktskach, neodliSuje od nameranej sily, po
dosiahnuti potrebnej energie v pdvodnej sktske, o viac ako = 7 % a namerana
deformacia®, po dosiahnuti trovne potrebnej energie v roznych horizontalnych
zatazovacich sktskach, neodliSuje od deformicie nameranej po dosiahnuti
potrebnej energie v povodnej skuSke, oviac ako + 7 % (v pripade statickej
skusky).

Do jediného protokolu o rozsireni méze byt zahrnutd viac ako jedna zmena ochrannej
konstrukcie za predpokladu, Ze predstavuje resp. predstavuju rézne moznosti tej istej
ochrannej konstrukcie, ale v jednom protokole o rozsireni moze byt akceptovana iba jedna
overovacia skuska. NepreskuSané moznosti sa musia opisat’ v Specifickej Casti protokolu
o roz§ireni.

Zvysenie referencnej hmotnosti, uvedené vyrobcom pre uz odskasani ochrannu
konstrukciu. Ak chce vyrobca ponechat’ to isté schvalovacie Cislo, je mozné vydat
protokol o rozsireni po vykonani overovacej skuSky (obmedzenia + 7 %, Specifikované
v bode 3.3.2.2.2.2 sa v sa na takyto pripad nevztahuju).

[neuplatiiuje sa]
Viastnosti ochrannych konstrukcii pri nizkych teplotach

Ak sa pozaduje, aby ochranna konstrukcia mala vlastnosti, ktoré zabratnuju jej krehnutiu
pri nizkych teplotach, vyrobca musi uviest' podrobnosti, ktor¢ musia byt zahrnuté do
protokolu.
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3.5.2.

3.5.2.1.

3.5.2.2.

3.5.2.3.

3.5.2.4.

3.5.2.5.

Tieto poziadavky a postupy maju za ciel' zabezpecit' pevnost’ a odolnost’ voc¢i krehkému
lomu pri nizkych teplotach. Navrhuje sa, aby pri posudzovani odolnosti ochrannej
konstrukcie pri nizkych prevadzkovych teplotich museli byt nasledujuce minimalne
materidlne poziadavky splnené v tych krajinach, ktoré vyzaduju tato dodato¢nu
prevadzkovu ochranu.

Skrutky a matice pouzité na pripevnenie ochrannej konstrukcie ku traktoru a pouzité na
pripojenie konstrukénych c¢asti ochrannej konStrukcie musia vykazovat dostatocni
odolnost’ proti regulovanej zniZenej teplote.

Vsetky zvaracie elektrody pouzité vo vyrobe kons$trukénych Casti a uchyteni musia byt
kompatibilné s ochrannou konstrukciou, ako je d’alej uvedené v bode 3.5.2.3.

Ocelové materialy pre nosné Casti ochrannej konstrukcie musia byt z preukazatelne
dostatoéne tvrdého materidlu, ktory spiia poziadavky razovej skugky ohybom podla
Charpyho, ako je uvedené v tabulke 7.1. Druh ocele a kvalita musi byt Specifikovana
v sulade s ISO 630:1995.

Ocel s valcovanou hribkou menSou ako 2,5 mm a s obsahom uhlika mens$im ako 0,2 %
splia tuto poziadavku.

Nosné casti ochrannej konstrukcie vyrobené z materidlov inych ako ocel’ musia mat
rovnakll odolnost’ vo¢i narazu pri nizkych teplotach.

Pri skuSani podl'a poziadaviek razovej skusky ohybom podla Charpyho, velkost’ vzorky
nesmie byt men$ia ako najvacSia z velkosti uvedenych v tabulke 7,1, ktori material
umozni.

Razové skusky ohybom podla Charpyho musia byt vykonané v stlade
s postupom uvedenym v ASTM A 370-1979, okrem velkosti vzoriek, ktoré
musia byt v sulade s rozmermi uvedenymi v tabulke 7.1.

Velkost’ vzorky Energia pri Energia pri
-30°C -20°C
mm J J»
10 x 10Y 11 27.5
10x9 10 25
10x8 9.5 24
10x 7,5¥ 9.5 24
10x 7 9 22.5
10x 6,7 8.5 21
10x6 8 20
10 x 59 7.5 19
10x4 7 17.5
10x3,5 6 15
10x 3 6 15
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3.5.2.6.

3.5.2.7.

3.6.

10 x 2,59

5.5

14

Minimalne hodnoty energie pre razové skisky ohybom podl’a Charpyho

a)

Tabulka 7.1

preferovana vel'kost’, ktori material umoziuje.

b)

Znamena preferovanu velkost. Velkost vzorky nesmie byt menSia ako najvicSia

Potrebna energia pri —20 °C je 2,5 nasobok hodnoty S$pecifikovanej pre — 30 °C.

Ostatné faktory ovplyviiuju silu narazovej energie ako napr. smer valenia, medza
pevnosti, orientacia zrna a zvaranie. Tieto faktory sa musia zohladnit' pri vybere

a pouziti ocele.

Alternativami k tomuto postupu je pouzitie upokojenej alebo poloupokojenej ocele, pre
ktort sa musi poskytnut’ primerana Specifikdcia. Druh ocele akvalita musi byt

Specifikovana v stlade s ISO 630:1995, Amd 1:2003.

Vzorky musia byt pred formovanim alebo zvaranim na pouzitie v ochrannej konstrukcii
pozdlzne a odobraté zplochého materidlu, tyC¢i alebo profilov. Vzorky ztyci alebo
profilov sa odobert zo stredu strany s najvacSim rozmerom, pricom sa tam nesmu

nachadzat’ zvary.

[neuplatiiuje sa]
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VolPny priestor

Rozmery v mm

810+a

Obrazok 7.1

Obrazok 7.1.a

100 400
A B, A,B,
2
K. 200 200 Kyl ,
171 M
Q M1 QM,
o
./1 2
P
EF, RN, 2
250 250 E,F,

Obrazok 7.1.b

Pohl'ad zboku Pohl'ad zozadu
Rez cez referenént rovinu

[

H'H' E f ] K. [:
TR
1 2
_ ¥

0y Py

u'|H1 :-..-. $I|r1 TK,IE‘
i -—r; ol

1 — Vztazny bod sedadla
2 — Referenéna rovina

Obrazok 7.1.c

Pohl'ad zvrchu
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Obrazok 7.2.a

VoPny priestor traktorov s reverzibilnym stanovi$tom:
oblik z valcovych ty¢i s dvoma podperami

G@

Obrazok 7.2.b

Vol'ny priestor traktorov s reverzibilnym stanovi§t'om:
iné typy ROPS

DL @
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Obrazok 7.3

Priklad zariadenia pre tlakové skusky traktora

L | |

?‘HUniverZélne upinacie kiby
|Sila

ﬂ o Hydraulicky
cylinder s dvojitou

funkciou

[ r % Univerzalne

1 — ' :
upinacie klby
Podpery pod prednou

a zadnou napravou

X 1
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Obrazok 7.4

Priklad pristroja na meranie pruznej deformacie

Vodorovna ty¢
pripojena k ROPS

™

%

7| Zvisla podpera
/) pripojena
" k podvozku traktora
Treci prstenec ‘ ¢ alebo podlahe ROPS

1 — Trvala deformacia
2 — Pruzna deformacia
3 — Celkova deformacia (trvala + pruzna deformacia)
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Obrazok 7.5

Krivka sily/deformacie
Skiuska pret’aZzenim nie je potrebna

Staticka zat'azovacia sila

S Vypoditana zakladné energia

/ (pozri pozn. 2)

m
\

1
1
1
i
[}
[}
[}
[}
t
]
|
|
|
1
1
i
1
|
[}
|
|
[}
[}
!
]
|
|
|
i
i
i
i
|
[}
|
|
|
[}
|
|
|
|
t
1
}
1
|
[}
[}
[}
[}
[}
[}
]
[}
]
|

g S

»
L4

0,95D' D' Deformacia

Poznamky:

1. Umiestnite F, vo vzt'ahu k 0,95 D'
2. Skuska pretaZzenim nie je potrebna, pokial’ je Fa <1,03 F'
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Obrazok 7.6

Krivka sily/deformacie
Skuska pretaZzenim je potrebna

A
Staticka zat’azovacia sila
L Vypocitana zakladna energia
Fa 4------------ ) (pozri pozn. 2)
Froleo____ _/__ _____________________________ Energia zvysena o 5%
/ (pozri pozn. 3)

R R s I"“““: ““““ ‘
i | E
N
f ! i
) | |
o
| ' |
i I |
1 [ :
{ : i
P
i ! |
T : ; >

0,95D" D D4 Deformacia
Poznamky:

1. Umiestnite F, vo vztahu k 0,95 D'
2. Skuska pretazenim je potrebna, pokial’ je F,> 1,03 F'
3. Priebeh skusky pretazenim je uspokojivy, pokial’ je Fb > 0,97F"' a Fb > 0,8F ..
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Obrazok 7.7

Krivka sily/deformacie
Skuska pret’aZenim bude pokracovat’

V'S
Staticka zatazovacia sila
Fmax B i v ;. , .
Vypocitana zakladna energia
I e ! (pozri pozn. 2)
. / v
L T .
/ | | ' Energia zvySena o 5 %
i | i (pozri pozn. 3)
i i :
Fo [ T :
| | Energia zvySend o 10 %
| i / (pozri pozn. 4)
o —— TN
E | i ! Energia zvy$end o 15 %
i | i (pozri pozn. 5)
R . frt)
E i i i i Energia zvysena o 20 %
E | ; : / (pozri pozn. 6 a 7)
Fo -} S S s e SRR
I R R
] t ! [} 1 ]
: i i | | i
N
R R A N R
- >
0,95D' \D' Dy Dy, Dy D4/ Deformacia
\%
Pretazenie
Poznamky:

1. Umiestnite F, vo vzt'ahu k 0,95 D'

2. Skuska pretazenim je potrebna, pokial je F,> 1,03 F'

3. F, < 0,97 F', preto je potrebné d’alSie pretazenie

4. F. < 0,97 Fy, preto je potrebné d’alSie pretazenie

5. F, < 0,97 F., preto je potrebné d’alSie pretazenie

6. Priebeh skusky pretazenim je uspokojivy, ak F. > 0,8 F.x

7. Skaska sa povazuje za netispesnu vzdy, ked’ zatazenie klesne pod 0,8 F ..
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B2.

4.1.

4.1.1.

4.1.2.1.

4.1.2.2.

4.1.2.2.1.

4.1.2.22.

4.1.2.2.3.

4.12.2.4.

4.1.2.2.5.

ALTERNATIVNY DYNAMICKY SKUSOBNY POSTUP

Tento oddiel stanovuje dynamicky sktSobny postup ako alternativu k statickému
skasobnému postupu stanovenému v oddiele B1.

PRAVIDLA A POKYNY

Podmienky skusania pevnosti ochrannych konstrukcii a ich pripevnenia ku traktorom

VSeobecné poziadavky

Pozri poziadavky na statické skuSanie uvedené v oddiele B1

Skisky

Poradie skusok podl'a dynamického postupu

Poradie skusok, bez toho, aby to ovplyvnilo dodato¢né skusky uvedené v bodoch
4.2.1.6 a4.2.1.7, je takéto:

€)) skusSka narazom na zadnej ¢asti konstrukcie
(pozri bod 4.2.1.1);

2) tlakova skiska na zadnu ¢ast’
(pozri bod 4.2.1.4);

A3 skiiSka narazom na prednej ¢asti konstrukcie
(pozri bod 4.2.1.2);

“) skiiska narazom na bocnej strane konstrukcie
(pozri bod 4.2.1.3);

o) tlakova skuSka v prednej ¢asti konStrukcie
(pozri bod 4.2.1.5).

Vseobecné poziadavky

Ak sa pocas priebehu skusky akakol'vek Cast’ pridrzovacieho zariadenia zlomi alebo
pohne, skuska sa musi zacat’ znova.

Pri skuskach sa nesmu vykonavat’ Ziadne opravy alebo nastavenia na traktore alebo na
ochrannej konstrukeii.

Prevodovka traktora musi byt v neutralnej polohe a brzdy musia byt pocas skusky
vyradené.

Ak je traktor vybaveny pruziacim systémom medzi rdmom traktora a kolesami, musi
byt tento systém pocas skusok zablokovany.

Strana, ktora sa vyberie na uskutoCnenie prvého ndrazu na zadnu Cast’ konStrukcie
(v pripade dynamickych skGsok) alebo na prvé zatazenie zadnej Casti konstrukcie
(v pripade statickych skuSok), musi byt ta, ktora podl'a nazoru skisobnych organov,
povedie kuskutoCneniu série ndrazov alebo =zatazeni pri najnepriaznivejSich
podmienkach, pokial’ ide o kons§trukciu. Bo¢ny naraz a zadny naraz musia pdsobit’ na
obidve strany stredovej pozdiZnej roviny ochrannej konstrukcie. Predny naraz musi
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4.1.3.

4.13.1.

4.1.3.1.1.

4.13.1.2.

4.1.3.1.3.

4.1.3.14.

4.1.3.15.

4.1.3.2.

4.1.5.

4.1.5.1.

4.1.5.1.1.

4.1.5.1.2.

4.1.5.1.3.

4.15.2.

pOsobit’ na rovnaku stranu stredovej pozdlznej roviny ochrannej konstrukcie ako bocny
naraz.

Podmienky pripustnosti

Ochranna konstrukcia spiiia poziadavky tykajiice sa pevnosti vtedy, ked’ spliia tieto
podmienky:

po kazdej skuske musi byt konstrukcia bez trhlin alebo prasklin, ako sa vymedzuje
v bode 4.2.1.2.1. Ak sa pocas skusky objavia znacné trhliny alebo praskliny, musi byt
po takejto skuSke spdsobujucej trhliny alebo praskliny ihned” vykonana dodato¢na
skuska narazom alebo tlakova skiska vymedzena v bode 4.2.1.6 alebo 4.2.1.7;

pocas skusok inych ako skiiska pretazenim, ziadna Cast’ ochrannej konstrukcie nesmie
preniknut’ do vol'ného priestoru, vymedzeného v bode 1.6;

pocas skusok inych ako skiska pretazenim, vSetky Casti vol'ného priestoru musia byt
zaistené prostrednictvom konstrukcie, v sulade v bodom 4.2.2.2;

pri skuskach nesmie ochranna konstrukcia nijako tlacit’ na konstrukciu sedadla;
pruzna deformacia, namerana v sulade s bodom 4.2.2.3 musi byt mensia ako 250 mm.

Nesmu sa tam nachadzat’ ziadne zariadenia, ktoré by mohli pre vodic¢a predstavovat
nebezpecenstvo. Nesmu sa tam nachadzat’ Ziadne vycCnievajlce Casti alebo sucasti, ktoré
by mohli vodic¢a zranit’, keby sa traktor prevratil alebo akékol'vek Casti a sucasti, ktoré
by ho mohli zakliesnit — napriklad jeho nohu alebo chodidlo — po deformacii
konstrukcie.

[neuplatiiuje sa]
Pristroje a zariadenie na dynamické skusky
Zavazie kyvadla

Zavazie, ktoré funguje ako kyvadlo, musi byt zavesené na dvoch retaziach alebo
ocelovych lanach v bodoch otacania, ktoré st najmenej 6 m nad zemou. Musi byt
zabezpecCené samostatné nastavenie zavesnej vysky zavazia auhla medzi zavazim
a podpornymi retazami alebo ocelovymi lanami.

Hmotnost' zdvazia kyvadla musi byt 2 000 = 20 kg bez hmotnosti retazi alebo
ocelovych lan, ktorych vlastna hmotnost’ nesmie prekrogit 100 kg. Dizka stran
narazovej plochy musi byt 680 + 20 mm (pozri obrazok 7.18). Zavazie musi byt
naplnené tak, aby poloha taziska bola konsStantnd azhodovala sa s geometrickym
stredom kvadra.

Kvader musi byt pripojeny k systému, ktory ho taha dozadu rychlo uvolnovacim
mechanizmom skonStruovanym a umiestnenym tak, aby umoznil uvolnenie zavazia
kyvadla bez toho, aby spdsobil vykyv kvadra okolo horizontalnej roviny kolmej na
rovinu vykyvu kyvadla.

Podpery kyvadla

Body otacania kyvadla musia byt pevne pripevnené tak, ze ich posunutie v akomkol'vek
smere nesmie presahovat’ 1 % z vysky padu.
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4.1.5.3.

4.1.5.3.1.

4.1.5.3.2.

4.1.5.3.3.

4.1.5.4.

4.1.54.1.

4.1.5.4.2.

4.1.5.5.

4.1.5.5.1.

4.1.5.5.2.

4.1.5.6.

4.1.5.6.1.

4.1.5.6.2.

4.1.5.7.

Puatacie lana

Kotviace listy s predpisanou Sirkou rozchodu a dostato¢nym rozsahom pre upevnenie
traktora vo vSetkych znazornenych pripadoch (pozri obrazky 7.19, 7.20 a 7.21) musia
byt’ pevne pripojené k nepoddajnej zékladni pod kyvadlom.

Traktor musi byt priptatany k listdm pomocou ocelového lana s vlaknami kruhového
prierezu, vlaknovym jadrom, konstrukcie 6 x 19 podla ISO 2408:2004 a menovitého
priemeru 13 mm. Kovové vldkna musia mat’ medznt pevnost’ v tahu 1 770 MPa.

Stredny &ap traktora s kibovym riadenim musi byt podopreny a upevneny tak, ako je
potrebné pre vsetky skusky. Pre bo¢ntl skiisku narazom musi byt’ ¢ap podopreny tiez zo
strany, ktora lezi oproti narazu. Predné a zadné kolesa alebo pasy nemusia byt v jedne;j
linii, pokial’ to ul'ahcuje pripevnenie ocelovych lan vhodnym sposobom.

Podpera kolies a hranol

Hranol z mikkého dreva s prierezom 150 mm x 150 mm sa pocas skasok narazom
(pozri obrazky 7.19, 7.20 a 7.21) musi pouzit’ ako podpera pod kolesa.

Pocas skisok boc¢nym narazom, musi byt hranol z mékkého dreva pripevneny k zemi
na podoprenie rafika kolesa oproti strane narazu (pozri obrazok 7.21).

Podpery a putacie lana traktorov s kibovym riadenim

Na upevnenie traktorov s kibovym riadenim sa pouziju doplnkové podpery a pitacie
lana. Ich cielom je zabezpecit, aby Cast’ traktora, na ktorej je ochrannad konstrukcia
namontovana, bola taka pevna ako Cast’ traktora bez klbového riadenia.

Pre tlakové skusky a skuSky narazom st dodato¢né Specifické podrobnosti uvedené
v bode 4.2.1.

Tlak v pneumatikach a deformécie

Pneumatiky traktora nesmu mat kvapalinovii zataz a musia byt nahustené na tlak,
predpisany vyrobcom pre pracu v teréne.

Putacie lana musia byt’ v kazdom jednotlivom pripade napnuté tak, aby pneumatiky boli
vystavené deformacii rovnej 12 % vysky steny pneumatiky (vzdialenost’ medzi zemou
a najnizs§im bodom rafika) pred napnutim.

Zariadenie pre tlakové skusky

Zariadenie zobrazené na obrazku 7.3 musi byt schopné vyvinit' tlak smerom dolu na
ochranni  konstrukciu cez pevny hranol priblizne 250 mm Siroky, pripevneny
k mechanizmu, ktory spdsobuje zataZenie pomocou univerzalnych kibov. Pouziju sa
vhodné podpery, aby pneumatiky traktora nemuseli niest’ tlakové zatazenie.
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4.1.5.8.

4.1.5.8.1.

4.1.5.8.2.

4.2.

4.2.1.

4.2.1.1.

4.2.1.1.1.

4.2.1.1.2.

4.2.1.1.3.

Meracie pristroje
Potrebné su tieto meracie pristroje:

zariadenie na meranie pruznej deformdcie (rozdiel medzi maximalnou okamzitou
deformaciou a trvalou deformaciou, pozri obrazok 7.4).

Zariadenie na kontrolu ¢i ochranna konstrukcia neprenika do oblasti voI'ného priestoru
a Ze tento priestor zostal pocas skusky chraneny konstrukciou (pozri bod 4.2.2.2).

Dynamicky skuSobny postup
Skisky narazom a tlakové skusky
Naraz zozadu

Traktor musi byt umiestneny proti zavaziu kyvadla tak, Ze zadvaZzie narazi do ochranne;j
konstrukcie, ked’ ¢elna narazova plocha zavazia a nosné retaze alebo ocelové lana budu
zvierat’ uhol s vertikalnou rovinou A, ktorého hodnota je M/100 a maximalne 20°,
pokial’ ochranna konstrukcia nevytvori pocas deformacie v bode dotyku k vertikalnej
rovine vac¢si uhol. V tomto pripade sa Celnd narazova plocha zavazia musi upravit
pomocou dodatoc¢nej podpery tak, aby bola rovnobezna s ochrannou konstrukciou
v bode narazu v okamihu najvicsej deformacie, pricom nosné ret’aze alebo ocelové lana
zostanu pod uz stanovenym uhlom.

Zavazie sa musi zavesit’ v dostato¢nej vyske a musia sa podniknut’ vSetky kroky, aby sa
neotocilo okolo bodu narazu.

Bod nérazu je ta ¢ast’ ochrannej konstrukcie, ktora pri prevrateni dozadu pravdepodobne
dopadne na zem ako prva, za normalnych okolnosti je to horny okraj. Umiestnenie
taziska zavazia sa musi nachadzat’ v jednej Sestine Sirky hornej Casti ochrannej
konstrukcie smerom dovnutra od vertikalnej roviny rovnobeznej so stredovou rovinou
traktora a dotykajucej sa vonkajsej strany hornej Casti ochrannej konstrukcie.

Ak je ochranna konstrukcia zakrivena alebo precnieva cez tento bod narazu, musia sa
pridat’ kliny umoZziiujuce posobenie narazu na konstrukciu bez toho, aby sa tym
posilnila konstrukecia.

Traktor sa musi priputat k zemi pomocou Styroch ocelovych lan, vzdy jedného na
kazdom konci obidvoch naprav, lana su usporiadané tak, ako je znazornené na obrazku
7.19. Priestor medzi prednymi a zadnymi bodmi upevnenia musi byt taky, aby ocelové
lana zvierali so zemou uhol mensi ako 30°. Okrem toho zadné pttacie land musia byt’
usporiadané tak, aby bod konvergencie dvoch ocel'ovych lan lezal vo vertikalnej rovine,
v ktorej sa pohybuje t'azisko zavazia kyvadla.

Ocelové lana musia byt napnuté tak, aby pneumatiky spifiali hodnoty deformacii
uvedené v bode 4.1.5.6.2. Pri napnutych lanach musi byt klinovy hranol umiestneny

pred a tesne pri zadnych kolesach a potom musi byt’ pripevneny k zemi.

V pripade traktora s kibovym riadenim sa bod kibového spoja navyse podlozi drevenym
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4.2.1.1.4.

4.2.1.1.5.

4.2.1.2.

4.2.1.2.1.

4.2.1.2.2.

blokom s prierezom najmenej 100 mm x 100 mm a pevne sa priputa k zemi.

Zavazie kyvadla sa opdt’ vytiahne do takej vysky, aby jeho taziska nad bodom narazu
zodpovedala hodnote danej jednym z tychto dvoch vzorcov:

H=2165x10"°M1I’
alebo

H=573x10"1
Zavazie kyvadla sa potom uvol'ni a narazi na ochrannu konstrukciu.

Pre traktory s reverzibilnym stanovistom vodica (reverzibilné sedadlo a volant), musi
vyska zodpovedat vySSej zhodndt vyplyvajacich =z predchadzajacich alebo
nasledujtcich vzorcov:

H=25+0,07M

pre traktor s referenénou hmotnost'ou mensou ako 2 000 kg;

H=125+0,02M

pre traktor s referencnou hmotnost'ou vacsou ako 2 000 kg.

Néraz spredu

Traktor musi byt umiestneny proti zavaziu kyvadla tak, Ze zdvazie narazi do ochranne;j
konstrukcie, ked’ ¢elna narazova plocha zavazia a nosné retaze alebo ocelové lana budu
zvierat’ uhol s vertikdlnou rovinou A, ktorého hodnota je M/100 a maximalne 20°,
pokial’ ochranna konstrukcia nevytvori pocas deformacie v bode dotyku k vertikalnej
rovine va¢Si uhol. V tomto pripade sa Celnd narazovd plocha zavazia musi upravit
pomocou dodato¢nej podpery tak, aby bola rovnobezna s ochrannou konstrukciou
v bode narazu v okamihu najvécsej deformacie, pricom nosné retaze alebo ocel'ové lana
zostanu pod uz stanovenym uhlom.

Vyska zavesu zavazia kyvadla sa musi upravit’ a podniknu sa potrebné kroky na to, aby
sa zavazie neotocilo okolo bodu nérazu.

Bodom nérazu je t4 cCast’ ochrannej konStrukcie, ktord pri prevrateni do strany
pravdepodobne dopadne na zem ako prva pri jazde smerom dopredu, za normalnych
okolnosti je to horny okraj. Umiestnenie taziska zavazia sa musi nachadzat’ v jednej
Sestine Sirky hornej casti ochrannej konstrukcie smerom dovnutra od vertikalnej roviny
rovnobeznej so stredovou rovinou traktora a dotykajicej sa vonkaj$ej strany hornej ¢asti
ochrannej konstrukcie.

Ak je ochranna konstrukcia zakrivena alebo precnieva cez tento bod néarazu, musia sa
pridat’ kliny umoziiujice posobenie narazu na konStrukciu bez toho, aby sa tym
posilnila konstrukcia.

Traktor sa musi priputat’ k zemi pomocou Styroch ocelovych lan, vzdy jedného na

kazdom konci obidvoch néaprav, lané st usporiadané tak, ako je znazornené na obrazku
7.20. Priestor medzi prednymi a zadnymi bodmi upevnenia musi byt taky, aby ocel'ové
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4.2.1.2.3.

4.2.1.2.4.

4.2.1.25.

4.2.1.3.

4.2.1.3.1.

4.2.1.3.2.

lana zvierali so zemou uhol mensi ako 30°. Okrem toho zadné putacie land musia byt’
usporiadané tak, aby bod konvergencie dvoch ocel'ovych lan lezal vo vertikalnej rovine,
v ktorej sa pohybuje t'azisko zavazia kyvadla.

Ocelové lanid musia byt napnuté tak, aby pneumatiky spiali hodnoty deformécii
uvedené v bode 4.1.5.6.2. Pri napnutych lanach musi byt klinovy hranol umiestneny
pred a tesne pri zadnych kolesach, a potom musi byt pripevneny k zemi.

V pripade traktora s kibovym riadenim sa bod kibového spoja navyse podlozi drevenym
blokom s prierezom najmenej 100 mm x 100 mm a pevne sa priputa k zemi.

Zavazie kyvadla sa opat’ vytiahne do takej vysky, aby bola vyska jeho taziska nad

vyskou bodu narazu dand jednym ztychto dvoch vzorcov, ktoré¢ sa vybert podla
referencnej hmotnosti zostavy, ktora je predmetom skusok:

H=25+0,07M

pre traktor s referencnou hmotnost'ou mensou ako 2 000 kg;

H=125+0,02M
pre traktor s referenénou hmotnost'ou vac¢sou ako 2 000 kg.

Zavazie kyvadla sa potom uvolni a narazi na ochrannu konstrukciu.

V pripade traktorov s reverzibilnym stanovistom vodica (reverzibilné sedadlo a volant):

. ak ochrannu konstrukciu tvori ochranny obltuk z valcovych ty¢i s dvoma
podperami, pouZzije sa uz uvedeny vzorec;

. pre ostatné typy ochrannych konstrukeii, musi vyska zodpovedat’ vyssej
zhodnét vyplyvajucich z predchadzajucich alebo nasledujucich
VZOTIcov:

H=2,165x10"*ML’
alebo

H=573x10"1
Zavazie kyvadla sa potom uvol'ni a narazi na ochrannt1 konstrukciu.
Naraz zboku

Traktor musi byt umiestneny proti zavaziu kyvadla tak, Ze zavazie bude narazat do
ochrannej konstrukcie, ked’ bude celnd narazova plocha zavazia a podporné retaze
alebo ocelové land vo vertikdlnej polohe, pokiall pocas deformacie ochranna
konstrukcia v bode kontaktu nevytvori uhol k vertikale mensi ako 20°. V tomto pripade
sa Celna narazova plocha zavazia musi upravit pomocou pridavnej podpery tak, aby
bola rovnobezna s ochrannou konstrukciou v bode narazu v okamihu najvécsieho
odklonu, pricom nosné retaze alebo ocel'ové lana zostant1 pri naraze vertikalne.

Vyska zavesu zavazia kyvadla sa musi upravit’ a podniknu sa potrebné kroky na to, aby
sa zavazie neotocilo okolo bodu nérazu.
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4.2.1.3.3.

4.2.134.

4.2.1.35.

4.2.1.3.6.

4.2.1.3.7.

4.2.138.

Bodom nérazu je t4 cCast’ ochrannej konStrukcie, ktord pri prevrateni do strany
pravdepodobne dopadne na zem ako prva, za normalnych okolnosti je to horny okraj.
Pokial nie je isté, Ze na zem dopadne in4 Cast’ tohto okraja ako prva, bod narazu sa musi
nachadzat v rovine, ktora ja kolma na stredova rovinu aprechadza 60 mm pred
vztaznym bodom sedadla, priCom sedadlo je nastavené do strednej polohy svojho
pozdizneho nastavenia.

Pre traktory sreverzibilnym stanovistom vodica (reverzibilné sedadlo a volant), bod
narazu sa musi nachadzat v rovine, ktora je kolma na stredovli rovinu a prechadza
stredovym bodom segmentu spajajucim dva vzt'azné body sedadla, ktoré si vymedzené
spojenim dvoch rozdielnych poloh sedadla. V pripade ochrannych konstrukcii s dvomi
podperami musi bod narazu lezat’ na jednej z dvoch podpier.

Kolesa traktora na strane, na ktorit ma byt naraz vykonany, musia byt’ pripatané k zemi
pomocou ocelovych lan, ktoré prechadzaji cez prislusné konce prednej a zadnej
napravy. Ocelové lana musia byt napnuté tak, aby pneumatiky spinali hodnoty
deformacii uvedené v bode 4.1.5.6.2.

Pri napnutych lanach sa na zem musi polozit' klinovy hranol, pritlacit sa natesno
k pneumatikdm na opacnej strane k tej, z ktorej ma prist’ naraz, a potom sa pripevni
k zemi. Mdze byt potrebné pouzit dva hranoly alebo kliny, ak vonkajSie strany
prednych a zadnych pneumatik nie su v tej istej vertikalnej rovine. Podpera musi byt
umiestnena, ako je znazornené na obrazku 7.21 proti rafiku najzatazenejsieho kolesa
oproti bodu narazu, pritlacend pevne k rafiku, a potom musi byt pripevnena k zemi.
Dizka podpery musi byt taka, aby tvorila so zemou uhol 30 + 3°, ked’ je umiestnena
proti rafiku. Okrem toho, ak je to mozné, jej hriibka musi byt 20 az 25 - krat mensia ako
jej dizka a dva az trikrat mensia ako je irka. Podpery musia byt na oboch koncoch
tvarované, ako je detailne zndzornené na obrazku 7.21.

V pripade traktora s kibovym riadenim, bod kibového spoja sa podlozi aj drevenym
hranolom s prierezom minimalne 100 mm x 100 mm a postranne podopreny zariadenim
podobnym, ako je podpera pritlatena k zadnému kolesu ako je uvedené v bode
4.2.1.3.5. Potom sa bod kibového spoja pevne pripita k zemi.

Zavazie kyvadla sa opét vytiahne do takej vySky, aby bola vyska jeho taziska nad
vysSkou bodu narazu dand jednym ztychto dvoch vzorcov, ktoré sa vyberti podla
referen¢nej hmotnosti zostavy, ktora je predmetom sktsok:

H=25+020M

pre traktory s referencnou hmotnost'ou mensou ako 2 000 kg;

H=125+0,I5M
pre traktory s referen¢nou hmotnost'ou véacsou ako 2 000 kg.

V pripade traktorov s reverzibilnym stanovistom vodica (reverzibilné sedadlo a volant):

. Ak ochranni konstrukciu tvori ochranny obluk zvalcovych tyci
s dvoma podperami, zvolend vyska musi zodpovedat’ vyssej z hodnot
vyplyvajicich z predchadzajiceho alebo nasledujuceho vzorca:
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4.2.14.

4.2.15.

4.2.1.6.

H=(25+0,20M) (Bs+ B) /2B

pre traktor s referen¢nou hmotnost'ou mensou ako 2 000 kg;

H=(125+0,15M) (Bs+B) /2B

pre traktor s referenénou hmotnost'ou va¢sou ako 2 000 kg.

. Pre ostatné typy ochrannych konstrukcii zvolena vyska musi byt vacSia
z dvoch hodnét, pricom prva je uréena z vysSie uvedeného vzorca
a druha hodnota z tohto vzorca:

H=25+020M

pre traktor s referen¢nou hmotnost'ou mensou ako 2 000 kg;

H=125+0,15M
pre traktor s referenénou hmotnost'ou via¢sou ako 2 000 kg.

Zavazie kyvadla sa potom uvol'ni a narazi na ochrannt konstrukciu.

Tlakova sktska vzadu

Vsetky opatrenia su zhodné s opatreniami uvedenymi v bode 3.2.1.4 v oddiele B1 tejto
prilohy.

Tlakova skuska vpredu

Vsetky opatrenia su zhodné s opatreniami uvedenymi v bode 3.2.1.5 v oddiele B1 tejto
prilohy.
Dodato¢né skuSky narazom
Ak sa pocas skusky narazom objavia praskliny alebo trhliny, ktoré nemozno povazovat’
za zanedbateI'né, musi sa vykonat’ druhd, podobna skuska, ale s vyskou padu:

H'=MHx10")(12+4a) (1+2a)"'
ihned’ po skaskach narazom, pri ktorych sa tieto praskliny alebo trhliny objavili, pricom
»a* je pomer trvalej deformacie (Dp) k pruznej deformacii (De):

a=Dp/De

ako bolo namerané v bode ndrazu. Dodato¢né trvald deformacia spdésobena druhym
narazom nesmie presiahnut’ 30 % trvalej deformacie spdsobenej prvym narazom.

Aby dodato¢nu skusku bolo mozné vykonat, je potrebné odmerat’ pruznu deformaciu
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4.2.1.7.

4.2.2.

4.2.2.1.

4.2.2.2.

4.2.2.3.

4.2.2.4.

4.3.

4.4.

4.5.

pocas vsetkych skusok narazom.

Dodatocné tlakové skusky

Ak sa pocas tlakovej skusky objavia znacné praskliny alebo trhliny, ihned po tlakovych
sktskach, pri ktorych sa tieto trhliny a praskliny objavili, sa vykona druhda, podobna
skuska, ale so silou rovnajicou sa 1,2 F.

Merania, ktoré sa maju vykonat’

Zlomy a praskliny

Po kazdej skuske sa vizualne skontroluji vSetky nosné casti, spoje aupeviovacie
systémy s cielom zistit' ¢i na nich nie si zlomy alebo praskliny, akékol'vek malé
praskliny na nedolezitych Castiach sa nebert do tvahy.

Akékol'vek trhliny spdsobené hranami zavazia kyvadla sa neberu do tivahy.

Prienik do voI'ného priestoru

Pri kazdej skuske sa ochranna konsStrukcia musi skontrolovat’ s cielom zistit' ¢i
akakol'vek cast’ ochrannej konstrukcie neprenikla do volného priestoru okolo sedadla
vodica, ako sa vymedzuje v bode 1.6.

Okrem toho, volny priestor nesmie byt mimo ochrany ochrannej konstrukcie. Na tento
ucel pojem mimo ochrany konstrukcie znamend, Ze by sa ktorakol'vek jej ¢ast’ dotkla
rovného povrchu zeme pri prevrateni traktora v smere, odkial pdsobi skusobné
zatazenie. Na tento GCel sa pouzije najmensie nastavenie tykajice sa Sirky rozchodu
prednych a zadnych pneumatik, uvedené vyrobcom.

Pruzna deformacia (pri bocnom néraze)

Pruzna deformacia sa meria (810 + av) mm nad vztaznym bodom sedadla, vo
vertikalnej rovine, v ktorej pdsobi zatazenie. Na toto meranie sa moze pouZit
akykol'vek pristroj podobny tomu, ktory je zndzorneny na obrazku 7.4.

Trvala deformacia

Po zéverecnej tlakovej skuske sa musi zaznamenat trvald deformécia ochrannej
konstrukcie. Na tento ucel sa pred zaCatim skasky urCi poloha hlavnych prvkov
ochrannej konstrukcie chraniacej pri prevrateni vzhl'adom na vztazny bod sedadla.

RozSirenie na ostatné modely traktorov

Vsetky opatrenia st zhodné s opatreniami uvedenymi v bode 3.3 v oddiele B1 tejto
prilohy.

[neuplatiiuje sa]

Vlastnosti ochrannych konstrukeii pri nizkych teplotach

Vsetky opatrenia st zhodné s opatreniami uvedenymi v bode 3.5 v oddiele B1 tejto
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prilohy.
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Obrazok 7.18

Zavazie kyvadla a jeho zavesné ret’aze alebo ocel’ové lana

Narazova
plocha

Kolik oznacujuci polohu
taziska
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2 putacie lana

Obrazok 7.19

Priklad upevnenia traktora (niaraz zozadu)

A =M/100

A<-20

2 piitacie lan4

dreveny hranol

Obrazok 7.20

Priklad upevnenia traktora (naraz spredu)
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A=M/100

A<-20

2 putacie lan4

2 putacie lana
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Obrazok 7.21

Priklad upevnenia traktora (naraz zboku)

Zagul'ateny, aby sa zaistil \
kontakt proti rafiku

—Skoseny

St W

Draha pohybu t'aziska
zavazia kyvadla cez
bod narazu

l Putacie lano (pozri 6.6.3)

1
30%3° " '
3 A

i 150 mm hranol o
Podpera 7 mikkého \ Nen_apnuty kabel
dreva (volitel'né)

Hranol pripevneny k stranam prednych a zadnych kolies a podpera
vklinena proti rafku kolesa po ukotveni
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)

2)

3)

Vysvetlivky k prilohe X

Bez ohl'adu na Cislovanie oddielu B2, ktoré bolo harmonizované s celou prilohou, znenie
poziadaviek a Cislovanie stanovené v bode B st totozné so znenim a Cislovanim
Standardného kédexu OECD na uradné skusanie ochrannych konstrukcii chraniacich pri
prevrateni, ktoré st namontované na zadnej casti uzkorozchodnych kolesovych
pol'nohospodarskych a lesnych traktorov, kodex OECD ¢. 7, vydanie 2015 z jula 2014.

Pouzivatelom sa pripomina, ze vztazny bod sedadla sa uruje podla ISO 5353 aje
pevnym bodom, pokial' ide o traktor, ktory nie je v pohybe ako sa sedadlo postva zo
stredovej polohy. Na ucely urCenia volného priestoru musi byt sedadlo v zadnej
a najvyssej polohe.*”’

Trvala + pruzna deformacia namerana v bode pri dosiahnuti tirovne potrebnej energie.

118 SK



PRILOHA XI

Poziadavky vzt’ahujice sa na ochranné konstrukcie chraniace pred padajucimi predmetmi

A.

1.1.

1.2.

1.3.

1.3.1.

1.3.2.

SK

Vseobecné ustanovenie

Poziadavky Unie, ktoré sa uplatitujii na ochranné konstrukcie chraniace pred padajicimi
predmetmi, st stanovené v oddieloch B a C.

Vozidla kategérie T a C vybavené lesnymi zariadeniami musia spihat’ poziadavky
stanovené v oddiele B.

Vsetky ostatné vozidla kategorie T a C, pokial’ st vybavené ochrannymi konstrukciami
chraniacimi pred padajlicimi predmetmi, musia splnat’ poziadavky stanovené v oddiele B
alebo C.

Poziadavky vztahujice sa na ochranné konStrukcie chraniace pred padajicimi
predmetmi pre vozidla kategorie T a C vybavené lesnymi zariadeniami

Vozidla kategérie T a C vybavené lesnymi zariadeniami musia spiiiat poziadavky
stanovené v norme ISO 8083:2006 (aroven I alebo uroven II).

Poziadavky vztahujiice sa na ochranné konStrukcie chraniace pred padajicimi
predmetmi pre vSetky ostatné vozidla kategorie T a C vybavené takymito
kon3trukciami

VYMEDZENIE POJMOV
[neuplatiiuje sa]
Ochranna konS$trukcia chraniaca pred padajicimi predmetmi (FOPS)

Zostava poskytujica primerani ochranu hlavy obsluhy na mieste vodica pred
padajicimi predmetmi.

Bezpecna zona

Volny priestor

V pripade traktorov vybavenych ROPS skusanych v sulade s prilohami VI, VIII, IX
a X tohto nariadenia musi bezpecna zéna zodpovedat’ Specifikaciam vol'ného priestoru
popisaného v bode 1.6 kazdej z tychto priloh.

Chraneny priestor obmedzujtici deformacie (DLV)

V pripade traktorov vybavenych ROPS, preskusanych v stilade s prilohou VII k tomuto
predpisu, musi byt bezpecna zdéna v stulade s chranenym priestorom obmedzujiicim
deformacie (DLV), ako je opisané v norme ISO 3164:1995.

V pripade, Ze traktor ma reverzibilné stanoviste vodica (reverzibilné sedadlo a volant),
pozostava volny priestor z oblasti, ktoru tvoria dva vol'né priestory vymedzené dvomi
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1.3.3.

1.4.

2.1

2.2.

SK

réznymi polohami volantu a sedadla.

Vrchna Cast’ bezpecnej zony

Horna rovina DLV, resp. plocha vymedzena bodmi I;, A;, By, Ci, Cy, By, Ay, b
voI'ného priestoru pre prilohy VI a VIII tohto nariadenia; rovina popisana v bodoch
1.6.2.3 a 1.6.2.4 prilohy IX tohto nariadenia; a povrch vymedzeny bodmi H;, A, By,
Cy, Cy, By, Ay, H, pre prilohu X tohto nariadenia.

Povolené tolerancie merania

Vzdialenost’ + 5 % maximalnej nameranej deforméacie alebo + 1 mm
Hmotnost’ +0,5%
OBLAST POUZITIA

Tento oddiel sa uplatituje na pol'nohospodarske traktory, ktoré maji aspon dve napravy
pre kolesa s pneumatikami alebo majt pasy namiesto kolies.

Touto prilohou sa stanovuju skisobné postupy a poziadavky pre traktory, ktoré s
vystavené moznému riziku padajucich objektov pri vykonavani niektorych
pol'nohospodarskych ¢innosti poc¢as ich normalnej prevadzky.

PRAVIDLA A POKYNY
VSeobecné pokyny

Ochrannui konstrukciu méze vyrabat bud’ vyrobca traktora alebo ind spolo¢nost.
V kazdom pripade je skuska platna len pre model traktora, na ktorom sa skuska
vykona. Sktska ochrannej konstrukcie sa musi zopakovat pre kazdy model traktora, na
ktory sa ma namontovat’. SkiSobné stanice vSak moézu certifikovat’, ze skusky pevnosti
su tiez platné pre modely traktora odvodené od povodného modelu so zmenami
tykajicimi sa motora, prevodovky, riadenia a predného zavesenia (pozri d’alej 3.4:
roz§irenie na ostatné modely traktorov). Na druhej strane, viac ako jedna ochranna
konstrukcia moze byt skusana pre akykol'vek model traktora.

Ochranna konstrukcia predlozena na skisku musi obsahovat’ prinajmensom vsetky
konstrukcéné casti, ktoré prenasajii zataZenie z miesta dopadu skuSobného padajuceho
predmetu. Ochrannd konstrukcia predlozend na skusku musi byt bud i) pevne
pripevnena ku skuSobnému zariadeniu v beznom montaZznom mieste (pozri obrazok
10.3 — minimalna skuSobna konfiguracia), alebo ii) pripevnena k podvozku traktora
obvyklym spdsobom prostrednictvom akychkol'vek drziakov, montaznych stcasti
alebo zavesnych komponentov, ktoré sa bezne pouzivaji pri vyrobe, ak ostatnym
Castiam traktora, ktoré moézu byt ovplyvnené zatazenim spOsobenym ochrannou
konstrukciou (pozri obrazky 10.4.aa 10.4.b). Podvozok vozidla musi byt pevne
namontovany k podlahe skiSobného priestoru.

Ochranna konstrukcia moéze byt skonStruovana len zdovodov ochrany vodica
v pripade padajuceho predmetu. Na tato konstrukciu sa méze dat’ namontovat’ ochrana
pred tcinkami pocasia, viac alebo menej docasného charakteru. Vodi¢ tito ochranu
v horicom pocasi obyCajne odnime. Existuji vSak ochranné konstrukcie s napevno
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3.2

3.2.1.

3.2.1.1.

zabudovanym krytom a vetranie je v horicom pocasi zabezpecené prostrednictvom
okien alebo vetracich klapiek. Kedze kryt moéze zvysSit pevnost konsStrukcie
av pripade, Ze je odnimatelny, mbéze chybat' v pripade nehody, vsetky casti, ktoré
moéze vodi¢ odinat, musia byt na ucely skuSky odnaté. Dvere, streSné okno a okna,
ktoré sa dajui otvorit, sa musia pred skaskou bud’ odnat’ alebo zabezpecit v otvorenej
polohe, takze nezvysSia pevnost’ ochrannej konstrukcie. Je potrebné si vSimnut, ¢i
vtejto polohe nepredstavuju pre vodiCa nebezpecenstvo v pripade padajuceho
predmetu.

V tychto pravidlach sa sa odkazuje iba na skuSanie ochrannej konstrukcie. Je potrebné
zdoraznit’, ze v tejto konstrukcii je napevno zabudovany kryt.

Opis akéhokol'vek docasného krytu sa musi zahrnut’ do Specifikacii. VSetok skleneny
alebo podobny krehky material sa musi pred skuskou odstranit’. Traktor a komponenty
ochrannej konstrukcie, ktoré by mohli utrpiet’ nepotrebné poskodenie pocas skusky
a ktoré nemajui vplyv na pevnost’ ochrannej konstrukcie alebo jej rozmery, mozu byt
odstranené pred skuskou, pokial’ si vyrobca Zeld. Pocas skusky sa nemdzu vykonavat’
ziadne opravy alebo upravy. Vyrobca méze poskytnut’ niekol'ko totoznych vzoriek, ak
sa vyzaduje niekol'ko skusok padom.

Pokial’ sa ma t4 istd konsStrukcia pouzit’ na hodnotenie FOPS a ROPS, sktiska FOPS sa
musi vykonat’ pred skaskami ROPS (podla priloh VI, VII, VIII, IX alebo X tohto
nariadenia), odstranenie narazovych vrubov alebo nahradenie krytu FOPS je povolené.

Vybavenie a postupy

Zariadenie
Skuska s padajucim predmetom

Predmet pouzity pri tejto skaske musi byt’ gul'aty a musi padat’ z vysky dostatocnej na
to, aby vyvinul energiu 1365 J, pricom vyska padu sa vymedzi ako funkcia jeho
hmotnosti. SkuSobny predmet, ktorého narazova plocha ma vlastnosti, ktoré chrania
pred deformaciou pocas sktisky, musi byt gula z pevnej ocele alebo z tvarnej zliatiny
s hmotnostou 45 + 2 kg aspriemerom medzi 200 a250 mm (tabulka 10.1).

UROVEN & , HMOT
BEZPECNA PADAJUCI <
ENERGIE 7ONA PREDMET ROZMERY (mm) NOST
Q) (kg)
1365 Volny priestor*® gula 200 <priemer <250 | 45+2
1365 DLV** gula 200 < priemer <250 | 45+2

Tabulka 10.1
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3.2.1.2.

3.2.13.

3.2.14.

3.2.15.

3.2.1.6.

3.2.2.

3.2.2.1.

3.2.2.2.

SK

Energia, bezpecna zéna a vyber skiSobného padajiceho predmetu

*  Pre traktory, pri ktorych sa ma skusat’ ROPS podl'a priloh VI, VIII, IX alebo X
k tomuto nariadeniu.

** Pre traktory, pri ktorych sa ma skasat ROPS podla prilohy VII k tomuto
nariadeniu.

Skusobné zariadenie takisto musi poskytnut’:
sposob zdvihania padajuceho skuSobného predmetu do pozadovanej vysky;
sposob pustenia padajuceho skuSobného predmetu tak, ze spadne bez obmedzenia;

povrch s takou pevnostou, Ze do neho pri zat'azeni pri skuske s padajiacim predmetom
neprenikne stroj alebo skusobné zariadenie;

sposob urcenia, ¢i FOPS prenikne do bezpecnej zony pocas skusky s padajiicim
predmetom. Méze to byt bud™:

- Sablona bezpe€nej zony, umiestnena kolmo, vyrobena z materialu, ktory
ukaze akykol'vek prienik FOPS; na dolnu plochu krytu FOPS méze byt
nanesena vazelina alebo iny vhodny material, ktory ukaze takyto prienik;

- dynamicky kalibra¢ny systém s dostato¢nou frekvencnou odozvou, ktora
ukaze o¢akavant deformaciu FOPS, pokial’ ide o bezpecnu zonu.

Poziadavky na bezpecnu zonu:

Pokial’ existuje Sablona bezpecnej zony, musi byt pripevnend na th isti Cast’ traktora,
na ktorej je sedadlo prevadzkovatela a musi tam zostat’ pocas celej formalnej
skusobnej lehoty.

Postup
Postup skusky spadajucim predmetom musi pozostavat ztychto cinnosti

a v uvedenom poradi.

Umiestnite skusobny padajiuci predmet na vrchol FOPS, na miesto urcené v bode
3.2.2.2.

Pokial’ bezpe¢nl zonu tvori volny priestor, bod narazu sa musi nachadzat’ na mieste,
ktoré je vo vertikalnom priemete vol'ného priestoru a je najviac vzdialené od hlavnych
konstruk¢énych prvkov (obrazok 10.1).

Ked bezpetni zénu predstavuje DLV, musi byt miesto ndrazu uplne v ramci
vertikalneho priemetu bezpecnej zony, vo vzpriamenej polohe tej istej zony, vo vrchnej
casti FOPS. Zamerom je, aby medzi miesta narazu bolo vybrané aspoil jedno miesto vo

vertikalnom priemete plochy hornej roviny bezpecnej zony.

Zohl'adnili sa dva pripady:
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3.2.22.1.

32222,

3.2.23.

3.2.24.

3.2.2.5.

3.2.2.6.

3.2.2.7.

3.2.28.

3.3.

Pripad 1: kde hlavné, horné a horizontalne prvky FOPS neprenikaju do vertikalneho
priemetu bezpeénej zony vo vrchnej Casti FOPS.

Miesto narazu musi byt o najblizsie k tazisku vrchnej casti konstrukcie FOPS
(obrazok 10.2 — pripad 2).

Pripad 2: kde hlavné, horné a horizontalne prvky FOPS prenikaju do vertikalneho
priemetu bezpec¢nej zony vo vrchnej Casti FOPS.

Ked kryci material vSetkych povrchovych oblasti nad bezpe¢nou zénou ma jednotni
hrabku, miesto narazu musi byt na povrchu najvéac¢sej plochy, Co je najvicsia Cast
vertikalneho priemetu bezpecnej zony, ktora nezahima hlavné vrchné horizontalne
prvky. Poloha narazu musi byt v strede toho bodu, v ramci povrchu najvécsej plochy,
ktory ma najmensiu moznu vzdialenost’ od taziska vrchnej ¢asti FOPS (obrazok 10.2 —
pripad 2).

Bez ohl'adu na to, ¢i bezpecnt zonu tvori vol'ny priestor alebo DLV, ak s v rdznych
oblastiach nad bezpecnou zoénou pouzité rézne materialy, musi byt kazda oblast
podrobend skiske padom. Ak sa vyzaduje nieckolko skuSok padom, vyrobca modze
poskytnut’ niekol’ko totoznych vzorieck FOPS (alebo ich ¢asti) (pre kazda skusku
padom jednu). Ak konstrukéné prvky, ako otvéranie pre okna alebo vybavenie alebo
rozdiely v krycom materiali ¢i hribke, ukazuju citlivejSie miesto v ramci vertikalneho
priemetu bezpecnej zOony, miestom padu sa by malo stat’ toto miesto. Okrem toho, ak
st otvory pre kryt FOPS urcené na to, aby sa vyplnili zariadeniami alebo vybavenim,
ktoré poskytne primerant ochranu, tieto zariadenia alebo vybavenie musia byt na
svojom miestne pocas skusky s padajucim predmetom.

Vertikalne zdvihnite skuSobny padajici predmet do vysky nad polohu uvedent
v bodoch 3.2.2.1 a 3.2.2.2, aby dosiahla energia v hodnote 1365 J.

Uvolnite padajuci predmet tak, Ze bez obmedzenia padne na FOPS.

Kedze je nepravdepodobné, Ze vysledok volného padu bude taky, Zze skasobny
padajici predmet zasiahne miesto Specifikované v bodoch a3.2.2.1 a3.2.2.2, na
odchylky sa uplatiiuju tieto hrani¢né hodnoty.

Bod narazu padajiceho skasobného predmetu musi byt cely vramci kruhu
s priemerom 100 mm, ktoré¢ho stred sa zhoduje s vertikdlnou stredovou priamkou
padajuaceho skuSobného predmetu, umiestneného podl'a bodov 3.2.2.1 a 3.2.2.2.
Neexistuje ziadne obmedzenie miesta alebo povahy naslednych narazov kvoli odrazu.
Vykonnostné poziadavky

Pri prvom alebo dalSich narazoch padajiceho sktSobného predmetu nesmie do
bezpecnej zony preniknat’ ziadna Cast’ ochrannej konstrukcie. Ak padajuci skuSobny

predmet prenikne do FOPS, znamena to, ze FOPS skuskou nepresla.

Poznamka 1: V pripade viacvrstvovej ochrannej konstrukcie sa musia zvazit' vsetky
vrstvy vratane najvnutornejsej vrstvy.

Poznamka 2: Predpoklada sa, ze skGSobny padajici predmet prenikol ochrannou

konstrukciou, ak najmenej polovica objemu jeho povrchu prenikla najvnutornejSou
vrstvou.

123

SK



SK

3.4.

34.1.

34.2.

34.2.1.

34.2.1.1.

34.2.1.2.

3.4.2.13.

3.4.2.2.

FOPS musi tplne zakryt’ a prekryt vertikalny priemet bezpecnej zony.

Ak ma byt traktor vybaveny FOPS namontovanou na schvalenej ROPS, skuSobna
stanica, ktord vykonala skisku ROPS, bude za normalnych okolnosti jedina, ktora
moze vykonat’ skuSku FOPS a ktortt mozno poziadat’ o schvalenie.

Rozsirenie na ostatné modely traktorov
[neuplatiiuje sa]
Technické rozsirenie

Ak bola skuska vykonand s minimalnymi pozadovanymi komponentmi (ako na
obrazku 10.3), moze skiSobnd stanica, ktora vykonala povodni skusku, vydat
»protokol o technickom rozsireni®, a to v nasledujtcich pripadoch: [pozri 3.4.2.1]

Ak bola skuska vykonana vratane upevneni/montaznych stcasti ochrannej konstrukcie
spajajucich konstrukciu s traktorom/podvozkom (ako na obrazku 10.4), potom
v pripade technickych zmien vykonanych na traktore, ochrannej konstrukcii alebo
sposobe upevnenia ochrannej konstrukcie k podvozku vozidla, méze skisobna stanice,
ktord vykonala pdvodnt skusku, vydat ,protokol o technickom rozsireni®, a to
v nasledujucich pripadoch: [pozri 3.4.2.1]

Rozsirenie vysledkov skusok konstrukcie na ostatné modely traktorov

Skuska narazom sa nemusi vykonat’ na kazdom modeli traktora za predpokladu, Ze
ochrannd konstrukcia a traktor splinaji podmienky uvedené v bodoch 3.4.2.1.1 az
34.2.13.

Konstrukcia musi byt rovnaka ako skiisand konstrukcia;

Ak vykonana skuSka zahfnala spdsob pripevnenia k podvozku vozidla, musia byt
upeviovacie komponenty traktora/montazne sucasti ochrannej konstrukcie rovnaké.

Poloha a kritické rozmery sedadla v ochrannej konstrukcii a stivisiaca poloha ochranne;j
konstrukcie na traktore musi byt taka, aby bezpecna zona zostala v ramci ochrany
deformovanej konstrukcie pocas vSetkych skusSok (je potrebné to skontrolovat
prostrednictvom pouzitia toho ist¢ho odkazu na volny priestor ako v pévodnom
skasobnom protokole, referencny bod vozidla [SRP] alebo vztazny bod sedadla [SIP]).

Rozsirenie vysledkov skuSok konstrukcie na upravené modely ochrannej konstrukcie

Tento postup musi byt dodrzany v pripade, Ze ustanovenia bodu 3.4.2.1 nie su splnené,
nesmie sa pouzit' v pripade, ked’ metdda pripojenia ochrannej konstrukcie ku traktoru
nie je na to istom principe (napr. gumené podpery st nahradené zdvesnym zariadenim):

Zmeny, ktoré nemaju ziadny vplyv na vysledky pociatoc¢nej skusky (napr. privarenie
zakladnej dosky prislusenstva k nekritickej casti konStrukcie) pridanie sedadiel
s rozdielnou polohou SRP alebo SIP v ochrannej konstrukcii (je predmetom kontroly,
ze nova bezpecna zona resp. zény zostanii pod ochranou deformovanej konstrukcie
pocas vsetkych skusok).

V jednom protokole o rozsireni méze byt uvedena viac ako jedna zmena konstrukcie,

pokial’ predstavuju rozdielne moznosti tej istej ochrannej konstrukcie. Nepresktisané
moznosti sa musia opisat’ v $pecifickej ¢asti protokolu o rozsireni.
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3.4.3.

3.5.

3.6.

3.6.1.

3.6.2.

3.6.2.1.

3.6.2.2.

3.6.2.3.

3.6.24.

3.6.2.5.

3.6.2.6.

3.6.2.7.

SK

V kazdom pripade musi skusobny protokol obsahovat’ odkaz na pévodny skiSobny
protokol.

[neuplatiiuje sa]
Vlastnosti ochrannych konS$trukeii pri nizkych teplotach

Ak sa pozaduje, aby ochranna konStrukcia mala vlastnosti, ktoré zabranuji jej
krehnutiu pri nizkych teplotach, vyrobca musi uviest podrobnosti, ktoré musia byt
zahrnuté do protokolu.

Tieto poziadavky apostupy maji za ciel zabezpeCit pevnost’ a odolnost voci
krehkému lomu pri nizkych teplotach. Navrhuje sa, aby pri posudzovani odolnosti
ochrannej konstrukcie pri nizkych prevadzkovych teplotach museli byt v tych
krajinach, ktoré vyzaduji tato dodato¢ni prevadzkova ochranu, splnené tieto
minimalne materidlne poziadavky:

Skrutky a matice pouZzité na pripevnenie ochrannej konstrukcie ku traktoru a pouzité na
pripojenie konstrukénych casti ochrannej konsStrukcie musia vykazovat vhodné
vlastnosti kontrolovatel'nej tvrdosti pri znizenej teplote.

Vsetky zvaracie elektrody pouzité vo vyrobe konstrukénych casti a uchyteni musia byt
kompatibilné s ochrannou konstrukciou, ako je d’alej uvedené v bode 3.8.2.3.

Ocelové materidly pre nosné Casti ochrannej konstrukcie musia byt z preukazatelne
dostatone tvrdého materialu, ktory spiiia minimédlne poziadavky razovej skusky
ohybom podl'a Charpyho, ako je uvedené v tabul’ke 10,2. Druh ocele a kvalita musi byt’
Specifikovana v stlade s ISO 630:1995, Amd 1:2003.

Ocel s valcovanou hriabkou menSou ako 2,5 mm a s obsahom uhlika mens$im ako 0,2 %
spliia tato poziadavku.

Nosné Casti ochrannej konstrukcie vyrobené z materidlov inych ako ocel’ musia mat
rovnaku odolnost’ vo¢i narazu, aka sa pozaduje pri materidloch z ocele.

Pri skusani podla poziadaviek razovej skusky ohybom podla Charpyho, velkost’
vzorky nesmie byt menSia ako najvicSia z velkosti uvedenych v tabulke 1, ktort
material umozni.

Razové skusky ohybom podla Charpyho musia byt vykonané v stilade s postupom
uvedenym v ASTM A 370-1979, okrem velkosti vzoriek, ktoré musia byt v sulade
s rozmermi danymi v tabul’ke 10.2.

Alternativami k tomuto postupu je pouzitie upokojenej alebo poloupokojenej ocele, pre
ktort sa musi poskytnut’ primerana Specifikdcia. Druh ocele akvalita musi byt
Specifikovana v stlade s ISO 630:1995, Amd 1:2003.

Vzorky musia byt pred formovanim alebo zvaranim na pouzitie v ochrannej
konstrukcii pozdizne a odobraté z plochého materidlu, ty&i alebo profilov. Vzorky
z ty¢i alebo profilov sa odobert zo stredu strany s najva¢$im rozmerom, pricom sa tam
nesmu nachadzat’ zvary.

Velkost’ vzorky Energia pri Energia pri
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-30°C ~20°C
mm J J»
10 x 107 11 27.5
10x9 10 25
10x 8 9.5 24
10 x 7,5Y 9.5 24
10x7 9 22.5
10 x 6,7 8.5 21
10x6 8 20
10 x 59 7.5 19
10x 4 7 17.5
10x 3,5 6 15
10x 3 6 15
10 x 2,5V 55 14

Tabulka 10.2

Narazova energia — minimalne hodnoty energie pre razové skisky ohybom podl’a
Charpyho poZadované pre

material ochrannej konstrukcie pri teplote vzorky — 20 °C a — 30 °C

a) Znamena preferovanu velkost’. Velkost vzorky nesmie byt mensia ako
najvicsia preferovana velkost, ktora material umoziuje.

b) Potrebna energia pri — 20 °C je 2,5 nasobok hodnoty $pecifikovanej pre — 30
°C. Ostatné faktory ovplyviiuju silu narazovej energie ako napr. smer valenia,
medza pevnosti, orientacia zrna a zvaranie. Tieto faktory sa musia zohladnit
pri vybere a pouziti ocele.

126 SK



Obrazok 10.1

Bod narazu z hl’adiska vol’'ného priestoru

Hlavné konstrukéné prvky

Kryt nad hlavou
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volného priestoru
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Obrazok 10.2

Body narazu pri skiske padom tykajuce sa DLV

c
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C Pripad 1
Pripad 2
128

Vysvetlivky

1. Tazisko A-B-C-D
2. Hlavné prvky

3. Padajuci predmet
4. Horna rovina DLV

Vysvetlivky

1. Tazisko A-B-C

2. Hlavné prvky

3. Padajuci predmet
4. Horna rovina DLV
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Obrazok 10.3

Obrézok 10.4:-
Konfiguracie skusky FOPS pri upevneni k podvozku vozidla

Obrazok 10.4. a (vI’avo) pomocou montaznych sucasti/upevneni a obrazok 10.4.b (vpravo)
pomocou zavesnych komponentov

kA
k4

Vysvetlivky k prilohe XI

@
Pokial’ nie je uvedené inak, znenie poziadaviek a Cislovanie stanovené v oddiele C su totozné so
znenim a ¢islovanim Standardného kodexu OECD na uradné sktsanie ochrannych konstrukeii
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chraniacich pred padajicimi predmetmi pol'nohospodarskych a lesnych traktorov, kddex OECD
¢. 10, vydanie 2015 z jala 2014.
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1.1.

1.2.

PRILOHA XII
Poziadavky uplatiiujice sa na sedadla pre cestujucich

Poziadavky

Ak st poskytnuté sedadla pre spolujazdcov, musia spifat normu EN 15694:2009
a poziadavky bodu 2.4 prilohy XIV.

Vozidlo vybavené obkrocnym sedadlom a riadidlami s pohotovostnou hmotnostou,
v prevadzkovom stave, bez hmotnosti vodica do 400 kg, ktoré je konStruované pre
prepravu osdb, musi spiiiat’ technické poziadavky na sedadla spolujazdcov terénnych
vozidiel typu Il stanovené v norme EN 15997:2011, ako alternativu k norme EN
15694:20009.
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1.1.

1.2.

1.3.

2.1.

2.1.1.

PRILOHA XIII
Poziadavky uplatiiujice sa na vystavenie vodic¢a hladine hluku

Vseobecné poziadavky

Merna jednotka

Hladina hluku LA sa meria v dB s pouzitim A — vahovej krivky, je vyjadrena ako dB(A).
Hrani¢né hodnoty hladiny hluku

Pol'nohospodarske a lesné kolesové a pasové traktory musia mat firoven vystavenia
vodic¢a hladine hluku v tomto rozmedzi:

90 dB(A) v sulade so skuSobnou metddou 1, ako je stanovené v bode 2,
alebo

86 dB(A) v sulade so skiiSobnou metddou 2, ako je stanovené v bode 3.
Meracie pristroje

Hladina hluku vnimana vodi¢om sa meria pomocou zvukomeru, ako je opisané
v publikacii Medzinarodnej elektrotechnickej komisie ¢. 179, prvé vydanie z roku 1965.

V pripade kolisajicich od¢itanych hodnét sa berie do tivahy priemer maximalnych
hodnot.

Skusobna metéda 1
Podmienky merania
Merania sa vykonavaju za tychto podmienok:

Traktor musi byt nezatazeny, t. j. bez pridavnych zariadeni, ale s chladiacou zmesou,
mazivom, plnou palivovou nadrzou, naradim a vodi¢om. Vodi¢ nesmie mat’ oblecené
neobvykle hrubé oblecenie, Sal alebo klobtk. Na traktore nesmie byt Ziaden predmet,
ktory by ovplyvnoval hladinu hluku.

Pneumatiky musia byt nahustené na tlak odporucany vyrobcom. Motor, prevodovka
a hnacie napravy musia mat’ normalnu prevadzkovu teplotu a zaluzie chladica, ak je nimi
traktor vybaveny, musia byt pocas merani otvorené.

pocas vykonavanych merani nesmie byt v ¢innosti d’alSie vybavenie, ktoré je pohanané
motorom alebo je pohéanané vlastnym motorom, ktoré by mohlo ovplyvnit' hladinu
hluku, napriklad stierate c¢elného skla, ventilator ktrenia alebo vyvodovy hriadel’;
zariadenia, ktoré si normalne v Cinnosti sucasne s motorom, ako napriklad chladiaci
ventilator motora, musia byt poc¢as vykonavanych merani v prevadzke;

Skusobnou oblastou musi byt otvorené a dostatocne tiché miesto, moéze mat’ napriklad
podobu otvoreného priestoru s polomerom 50 m, ktorého stredna ¢ast’ ma polomer aspon
20 m, je takmer rovinata, alebo vodorovny usek s pevnou drahou s ¢o najrovnej$im
povrchom ac¢o najmenSim mnozstvom vymolov. Drdha musi byt co najcistejSia
anajsuchsia (napriklad bez Strku, listia, snehu atd’.). Sklony a nepravidelnosti st
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prijatelné len vtedy, ked nimi spdsobené¢ odchylky hladiny hluku st v rozmedzi
tolerancie chyby meracieho zariadenia.

Povrch drahy musi byt taky, aby nespésoboval nadmerny hluk pneumatik.
Pocasie musi byt pekné a such¢, s miernym vetrom alebo bez vetra.

Vodic¢om vnimana okolita hladina hluku pozadia spdsobena vetrom alebo inymi zdrojmi
hluku musi byt aspon 10 dB(A) pod hladinou hluku traktora.

Ak sa na meranie pouziva vozidlo, toto musi byt tahané alebo pohanané v dostato¢nej
vzdialenosti od traktora, aby sa zabranilo akémukol'vek rusivému vplyvu. Pocas merania
nesmie byt v okruhu 20 m z kazdej strany skisobnej drahy a menej ako 20 m od prednej
a zadnej Casti traktora ziaden predmet, ktory mdze rusivo ovplyviiovat’ meranie alebo
ktory ma reflexny povrch. Tato podmienka sa povazuje za splnenu, ak takto spésobené
odchylky hladiny hluku zostavaji v tolerancii chyby meracicho zariadenia; ak to tak nie
je, meranie sa musi pocas rusivého vplyvu prerusit;

Vsetky merania v danej sérii sa musia vykonat’ na rovnakej drahe.

Vozidla kategorie C s ocelovymi pasmi sa skuSaji na vrstve vlhkého piesku, ako sa
uvadza v bode 5.3.2 normy ISO 6395:2008.

Metdda merania

Mikroféon musi byt umiestneny 250 mm boc¢ne od stredovej roviny sedadla, pricom sa
vyberie ta strana, na ktorej je hladina hluku vysSia.

Membrana mikrofénu musi smerovat’ dopredu a stred mikrofonu musi byt 790 mm nad
a 150 mm pred referencnym bodom sedadla (S), ako je opisané v prilohe III. Musi sa
zabranit’ nadmernej vibracii mikrofonu.

Maximalna hladina hluku v dB(A) sa stanovi takto:

Vsetky otvory (napr. dvere, okna) v traktoroch, ktoré maji sériovo vyrabanu uzatvorent
konstrukciu kabiny, musia byt pocas prvej série merani zatvorené.

Pocas druhej série merani musia byt otvorené za predpokladu, Ze vtomto stave
nepredstavuju nebezpecenstvo pre cestnu premavku, ale sklopné celné skla musia ostat’
zatvorené.

hluk sa musi merat’ s pouzitim pomalého nastavenia rychlosti indikatora meracieho
pristroja pri zatazeni zodpovedajicom maximalnemu hluku so zaradenym prevodovym
stupfiom umoziujucim doprednu rychlost’ o najviac sa priblizujacu hodnote 7,5 km/h,
alebo 5 km/h v pripade traktorov s ocelovymi pasmi.

Regulator otacok motora musi byt’ v polohe plnych otacok, rozjazd je bez zat'azenia,
pouzité zat'azenie sa musi zvySovat, az kym sa nenameria maximalna hladina hluku. Po
kazdom zvySeni zatazenia treba pred meranim poskytnut’ urCity ¢as na stabilizovanie
hladiny hluku.

Hluk sa musi merat’ s pouzitim pomalého nastavenia rychlosti indikatora meracieho
pristroja pri zatazeni zodpovedajicom maximalnemu hluku, so zaradenym prevodovym
stupiiom inym, ako je uvedené v bode 2.2.2.2, pri ktorom je zaznamenana hladina hluku
najmenej 1 dB(A) nad hladinou hluku zaznamenanou pri prevodovom stupni uvedenom
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24.2.

v bode 2.2.2.2.

Regulator otaCok motora musi byt v polohe plnych otacok, rozjazd je bez zatazenia,
pouzité zat'azenie sa musi zvySovat, aZ kym sa nenameria maximalna hladina hluku. Po
kazdom zvySeni zatazenia treba pred meranim poskytnut’ urCity ¢as na stabilizovanie
hladiny hluku.

Hluk sa musi merat’ pri maximalnej konstrukcnej rychlosti nezat'azeného traktora.

Obsah protokolu o skuske

V pripade traktorov kategoérie T a traktorov kategérie C s gumenymi pasmi musi
protokol o skuske obsahovat’ merania hladiny hluku vykonané za tychto podmienok:

pri prevodovom stupni umoznujucom rychlost’ o najviac sa priblizujicu hodnote 7,5
km/h;

Pri akomkol'vek prevodovom stupni, ak st splnené podmienky popisané v bode 2.2.2.3;
pri maximalnej konstruk¢nej rychlosti.

V pripade traktorov kategérie C s ocelovymi pasmi musi protokol o skuske obsahovat’
merania hladiny hluku vykonané za tychto podmienok:

pri prevodovom stupni umoziujucom rychlost ¢o najviac sa priblizujucu hodnote
5 km/h;

pri stati traktora.

Kritéria posudzovania

V pripade traktorov kategorie T a traktorov kategoérie C s gumenymi pasmi hodnoty
merani opisanych v bodoch 2.2.2.1, 2.2.2.2, 2.2.2.3 a 2.2.2.4 nesmu presiahnut’ hodnoty
stanovené v bode 1.2.

V pripade traktorov kategérie C s ocelovymi pasmi hodnoty merania opisaného v bode
2.3.2.2 nesmu presiahnut’ hodnoty stanovené v bode 1.2. Merania opisané v bodoch
2.3.2.1 a 2.3.2.2 musia byt uvedené v protokole o skuske.

Skusobna metéda 2

Podmienky merania

Merania sa vykonavaju za tychto podmienok:

Traktor musi byt nezatazeny t. j. bez pridavnych zariadeni, ale s chladiacou zmesou,
mazivom, plnou palivovou nadrzou, naradim a vodicom. Vodi¢ nesmie mat’ oblecené
neobvykle hrubé oblecenie, $al alebo klobuk. Na traktore nesmie byt ziaden predmet,
ktory by ovplyvnioval hladinu hluku.

Pneumatiky musia byt nahustené na tlak odporuc¢any vyrobcom. Motor, prevodovka
a napravy musia mat’ normalnu prevadzkovu teplotu, a ak ma motor zaluzie, tieto musia

byt celkom otvorené.

pocas vykonavanych merani nesmie byt v ¢innosti d’alSie vybavenie, ktoré je pohanané
motorom alebo je pohanané vlastnym motorom, ktoré by mohlo ovplyvnit hladinu
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hluku, napriklad stierace celného skla, ventilator ktrenia alebo vyvodovy hriadel’;
zariadenia, ktoré st normalne v ¢innosti sucasne s motorom, ako napriklad chladiaci
ventilator motora, musia byt pocas vykonavanych merani v prevadzke;

Skusobnou oblastou musi byt otvorené a dostatocne tiché miesto, mdze mat napriklad
podobu otvoreného priestoru s polomerom 50 m, ktorého stredna ¢ast’ ma polomer aspon
20 m, je takmer rovinata, alebo vodorovny tusek spevnou drahou s ¢o najrovnejSim
povrchom aco najmen$im mnozstvom vymolov. Draha musi byt co najCistejSia
anajsuchsia (napriklad bez Strku, listia, snehu atd’.). Sklony a nepravidelnosti su
prijatelné len vtedy, ked nimi spdsobené odchylky hladiny hluku st v rozmedzi
tolerancie chyby meracieho zariadenia.

Povrch drahy musi byt taky, aby nespdsoboval nadmerny hluk pneumatik.
Pocasie musi byt pekné a suché, s miernym vetrom alebo bez vetra.

Vodic¢om vnimana okolita hladina hluku pozadia spdsobena vetrom alebo inymi zdrojmi
hluku musi byt aspon 10 dB(A) pod hladinou hluku traktora.

Ak sa na meranie pouziva vozidlo, toto musi byt tahané alebo pohanané v dostato¢nej
vzdialenosti od traktora, aby sa zabranilo akémukol'vek rusivému vplyvu. Pocas merania
nesmie byt v okruhu 20 m z kazdej strany skusobnej drahy a menej ako 20 m od predne;j
a zadnej Casti traktora ziaden predmet, ktory moze ruSivo ovplyviiovat meranie alebo
ktory ma reflexny povrch. Tato podmienka sa povazuje za splnentl, ak takto sposobené
odchylky hladiny hluku zostavaji v tolerancii chyby meracieho zariadenia; ak to tak nie
je, meranie sa musi pocas rusivého vplyvu prerusit’;

Vsetky merania v danej sérii sa musia vykonat’ na rovnakej drahe.

Vozidla kategorie C s ocelovymi pasmi sa skiSaju na vrstve vlhkého piesku, ako sa
uvadza v bode 5.3.2 normy ISO 6395:2008.

Metdda merania

Mikrofon musi byt umiestneny 250 mm boéne od stredovej roviny sedadla, priCom sa
vyberie ta strana, na ktorej je hladina hluku vyssia.

Membrana mikroféonu musi smerovat’ dopredu a stred mikroféonu musi byt 790 mm nad
a 150 mm pred referenénym bodom sedadla (S), ako je opisané v prilohe III. Musi sa
zabranit’ nadmernej vibracii mikrofonu.

Maximalna hladina hluku sa stanovi takto:

Traktor musi prejst aspoii trikrat pozdiz useku rovnakou skiigobnou rychlostou pocas
aspon 10 sekind.

Vsetky otvory (napr. dvere, okna) v traktoroch, ktoré maji sériovo vyrabant uzatvorenu
konstrukciu kabiny, musia byt pocas prvej série merani zatvorené.

Pocas druhej série merani musia byt otvorené za predpokladu, Ze vtomto stave
nepredstavuju nebezpecenstvo pre cestnu premavku, ale sklopné celné skla musia ostat’
zatvorené.

Hluk sa musi merat’ s pouzitim pomalého nastavenia rychlosti indikatora meracieho

pristroja, t. j. so zaradenym prevodovym stupiiom umoznujicim rychlost’ ¢o najviac sa
priblizujacu hodnote 7,5 km/h pri menovitych otackach. Traktor musi byt poc¢as merani

135

SK



SK

33

3.3.1.

3.3.2.

34

34.1.

3.4.2.

nezat'azeny.
Obsah protokolu o skuske

V pripade traktorov kategérie C s ocelovymi pasmi musi protokol o skuske obsahovat
merania hladiny hluku vykonané za tychto podmienok:

pri prevodovom stupni umoziujucom rychlost ¢o najviac sa priblizujucu hodnote
5 km/h;

pri stati traktora.
Kritéria posudzovania

V pripade traktorov kategorie T s gumenymi pasmi hodnoty merani opisanych v bodoch
3.2.2.2 a 3.2.2.3 nesmt presiahnut” hodnoty stanovené v bode 1.2.

V pripade traktorov kategorie C s ocel'ovymi pasmi hodnoty merania opisaného v bode

3.3.2 nesmu presiahnut’ hodnoty stanovené v bode 1.2. Merania opisané v bodoch 3.3.1
a 3.3.2 musia byt uvedené v protokole o skuske.
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	Uznáva sa, že existujú dizajny traktorov, napríklad špeciálne lesné stroje, ako sú forwardery (lesné stroje na vývoz sortimentov) a skiddery (stroje na bezúväzkové približovanie dreva), na ktoré sa táto príloha neuplatňuje.
	Ochranná konštrukcia chrániaca pred padajúcimi predmetmi (FOPS)
	Povolené tolerancie merania

