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I1.1.

1.2.

1.3.

1.3.1.

IX LISA

Kitsaroopmeliste traktorite esiossa paigaldatavate iimbermineku

kaitsekonstruktsioonide suhtes kohaldatavad nouded

Uldsitted

Kitsaroopmeliste traktorite esiossa  paigaldatavate iimbermineku
kaitsekonstruktsioonide suhtes kohaldatavad liidu nduded on sétestatud B osas

Katsed voib teha staatilisel voi diinaamilisel katsemeetodil B1 ja B2 osas
sédtestatud viisil. Mdlemad meetodid on samavairsed.

Lisaks punkti 2 nduetele peavad olema tdidetud B3 osas sitestatud nduded
kokkukdiva timbermineku kaitsekonstruktsiooni kohta.

B4 osas on esitatud arvutiprogramm traktori pideva voi katkestatud
rullumiskditumise kindlaks tegemiseks virtuaalkatsetes.

Kitsaroopmeliste traktorite esiossa paigaldatavate iimbermineku
kaitsekonstruktsioonide suhtes kohaldatavad nouded'

MOISTED
[Ei kohaldata]

Umbermineku kaitsekonstruktsioon

Umbermineku kaitsekonstruktsioon (kaitsekabiin vdi -raam) (edaspidi ka
,kaitsekonstruktsioon’) on traktorile paigaldatud tarind, mille esmane eesmirk on
traktori tavakasutamisel viltida voi vihendada juhile imberminekust tingitud ohte.

Umbermineku kaitsekonstruktsioon annab piisavalt suure liikumisruumi, et kaitsta
juhti, kes asub tarindiga piiratud ruumis voi ruumis, mis on piiratud sirgldikudega
tarindi vilisservadest traktori mis tahes osani, mis vOib maapinnaga kokku
puutuda ning mis suudab traktorit imbermineku korral sellises asendis toetada.

Rattaroobe

Esialgne moiste: ratta kesktasand

Ratta kesktasand on vordsel kaugusel kahest tasandist, kus asuvad rattavelje
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1.3.2.

1.3.3.

1.4.

1.5.

1.5.1.

1.5.2.

1.5.2.1.

1.5.2.2.

1.5.2.3.

1.5.2.4.

vilispinna vélisservad.

Rattar66pme moiste

Rattatelge labiv vertikaaltasapind 16ikub selle kesktasandiga piki sirgjoont, mis
puutub teatavas punktis kokku toetuspinnaga. Kui A ja B on sel viisil méératud
punktid traktori iihel teljel olevatel ratastel, on rodopmelaius punktide A ja B
vaheline kaugus. Sel viisil saab rattard0pme médrata nii esi- kui ka tagarataste
puhul. Topeltrataste korral on rattarddbe kummagi rattapaari kesktasapinna
vaheline kaugus.

Lisamdiste: traktori kesktasand

Voetakse punktide A ja B piirasendid traktori tagateljel, mis annab rattaré6pme
maksimaalse voimaliku véartuse. Traktori kesktasand on sirgldigu AB keskpunktis
selle sirgldiguga risti olev vertikaaltasapind.

Teljevahe

Eespool maéératletud kahte sirgldiku AB (iiks esi- ja teine tagarataste puhul)
labivate vertikaaltasapindade vaheline kaugus.

Istme indekspunkti kindlaksmddiramine; istme asend ja reguleerimine katseks
Istme indekspunkt (SIP)?

Istme indekspunkt méératakse kindlaks kooskdlas ISO standardiga 5353:1995.
Istme asend ja reguleerimine katseks:

kui iste on reguleeritav, tuleb see reguleerida tagumisele korgeimale positsioonile;

kui istme seljatoe kalle on reguleeritav, tuleb see reguleerida keskmisesse
asendisse;

kui istmel on vedrustus, peab see olema fikseeritud keskmisesse asendisse, kui see
ei ole vastuolus istme tootja selgete juhistega;

kui istme asendit saab reguleerida ainult pikisuunas ja vertikaalselt, peab istme
indekspunkti 1dbiv pikitelg olema paralleelne traktori vertikaalse pikitasandiga,
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1.6.

1.6.1.

1.6.1.1.

1.6.1.2.

1.6.2.

1.6.2.1.

1.6.2.2.

1.6.2.3.

ET

mis 14bib rooliratta keskpunkti, ja mitte kaugemal kui 100 mm sellest tasandist.
Liikumisruum

Vertikaalne baastasand ja vordlusjoon

Liikumisruum (joonis 6.1) on méératud vertikaalse baastasandi ja vdrdlusjoone
suhtes.

Baastasand on traktori suhtes tavaliselt pikisuunaline vertikaaltasand, mis kulgeb
1abi istme indekspunkti ja rooliratta keskpunkti. Tavaliselt iihtib baastasand
traktori keskpikitasandiga. Eeldatakse, et see baastasand nihkub koormuse
rakendamise ajal koos istme ja roolirattaga horisontaalselt, kuid jééb traktori voi
iimbermineku kaitsekonstruktsiooni poranda suhtes risti.

Vordlusjoon on baastasandil olev joon, mis ldbib istme indekspunktist (140 + ay)
mm tagapool ja (90 — a,) mm allpool asuvat punkti ja esimest punkti rooliratta
serval, millega see horisontaaltasandile tooduna 16ikub.

Liikumisruumi kindlaksméiiramine mittepdoratava istmega traktorite puhul

Liikumisruum mittepdoratava istmega traktorite puhul on méiiratletud allpool
punktides 1.6.2.1-1.6.2.11 nii, et traktor asetseb horisontaaltasapinnal, iste on
punktides 1.5.2.1-1.5.2.4° sitestatud viisil reguleeritud ja positsioneeritud ja
reguleeritava rooliratta korral on rooliratas istuva juhi jaoks keskmises
juhtimisasendis; liikumisruum piirneb jargmiste pindadega:

baastasandi molemal kiiljel, sellest 250 mm kaugusel kulgevad kaks
vertikaaltasandit, mis ulatuvad punktis 1.6.2.8 méératletud tasandist 300 mm
iilespoole ja pikisuunaliselt vihemalt 550 mm ettepoole baastasandiga risti olevast
vertikaaltasandist, mis jddb (210 — a,) mm istme indekspunktist ettepoole;

baastasandi molemal kiiljel, sellest 200 mm kaugusel kulgevad kaks
vertikaaltasandit, mis ulatuvad punktis 1.6.2.8 méératletud tasandist 300 mm
illespoole ja pikisuunaliselt punktis 1.6.2.11 maéératletud pinnast kuni
baastasandiga risti oleva vertikaaltasandini, mis j&db (210 — ap) mm istme
indekspunktist ettepoole;

baastasandiga risti olev kaldpind, mis on vordlusjoonega paralleelne ja sellest 400
mm korgemal, ulatudes tahapoole punktini, kus see ldikub baastasandiga risti
oleva ja istme indekspunktist (140 + ap) mm tagapool asuvat punkti lidbiva
vertikaaltasandiga;
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1.6.2.4.

1.6.2.5.

1.6.2.6.

1.6.2.7.

1.6.2.8.

1.6.2.9.

1.6.2.10.

1.6.2.11.

1.6.3.

1.6.4.

1.6.4.1.

baastasandiga risti olev kaldpind, mis puutub kokku punktis 1.6.2.3 méératletud
tasandiga selle kdige tagumisel dérel ja toetub istme seljatoe iilaosale;

baastasandiga risti olev vertikaaltasand, mis paikneb vdhemalt 40 mm roolirattast
eespool ja vihemalt (760 — a,) mm istme indekspunktist eespool;

baastasandiga risti oleva teljega silinderpind raadiusega 150 mm, mis on punktides
1.6.2.3 ja 1.6.2.5 médiratletud tasandite suhtes tangentsiaalne;

kaks paralleelset kaldpinda, mis ldbivad punktis 1.6.2.1 médratletud tasandite
iillaservi, kusjuures 106gi rakendamise kiiljel asuv kaldpind ei ole liikumisruumi
kohal baastasandile ldhemal kui 100 mm;

istme indekspunktist (90 — a,) mm allpool asuvat punkti l&biv horisontaaltasand;

kaks baastasandiga risti olevat vertikaaltasandi osa, mis kulgevad istme
indekspunktist (210 — ap) mm eespool ning iihendavad vastavalt punktis 1.6.2.1
méidratletud tasandite tagaservad punktis 1.6.2.2 maéédratletud tasandite
esiservadega;

kaks punktis 1.6.2.8 maidratletud tasandist 300 mm kdorgusel kulgevat
horisontaaltasandi osa, mis {ihendavad vastavalt punktis 1.6.2.2 maééaratletud
vertikaaltasandite iilaservad punktis 1.6.2.7 méadratletud kaldpindade allservadega;

pind, vajaduse korral kdverpind, mida kujundav joon on baastasandiga risti ja mis
kulgeb piki istme seljatoe tagakiilge.

Liikumisruumi kindlaksméiramine pddratava sdidusuunaga traktorite puhul

Pooratava sdidusuunaga (pdoratava istme ja roolirattaga) traktori puhul on
litkumisruum rooli ja istme kahe asendi jaoks maidratud kahe litkumisruumi
ithendamisel saadud ruum. Istme ja rooliratta koikide asendite puhul méiratakse
litkumisruum kindlaks vastavalt punktide 1.6.1 ja 1.6.2 pdhjal juhiistme
normaalasendi korral ning punktide 1.6.1 ja 1.6.2 pdhjal juhiistme tagurpidi asendi
korral (vt joonis 6.2).

Lisaistmed

Kui traktorile on voimalik paigaldada lisaistmeid, kasutatakse katsetes ruumi, mis
hdlmab istme indekspunkte kdikides voimalikes variantides. Kaitsekonstruktsioon
ei tohi ulatuda laiemasse liitkumisruumi, mille puhul voetakse arvesse koiki
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1.6.4.2.

1.6.4.3.

1.7.

1.7.1.

1.7.2.

1.7.3.

1.7.4.

1.8.

ET

konealuseid istme indekspunkte.

Kui pérast katse tegemist tekib vOimalus paigutada iste uude kohta, tehakse
kindlaks, kas istme uut indekspunkti timbritsev liikumisruum jdidb eelnevalt
kindlaks médratud ruumi piiridesse. Vastasel korral tuleb teha uus katse.

Lisaiste ei holma istet muule isikule peale juhi ning see ei asu kohas, kust ei ole
voimalik traktorit juhtida. Istme indekspunkti ei méératleta, kuna litkumisruumi
méiiratlemine toimub seoses juhiistmega.

Mass

Koormamata / tihimass

Traktori mass ilma lisaseadmeteta, kuid koos jahutusvedeliku, dlide, kiituse,
tooriistade ja kaitsekonstruktsiooniga. See ei holma valikvarustuses olevaid
eesmisi ja tagumisi ballastraskusi, rehviballasti, kiilgemonteeritud seadmeid ega
muid lisatarvikuid.

Suurim lubatud mass
Tootja deklareeritud traktori maksimummass, mis on tehniliselt lubatud ja
margitud sdiduki tehaseandmesildile ja/vai tootja koostatud kasutusjuhendisse.

Etalonmass

Valemites pendelraskuse langemiskdrguse, sisendenergia ja muljumisjoudude
arvutamiseks kasutatav mass. See ei voi olla vdiksem kui koormamata mass ning
peab olema piisav tagamaks, et massikoefitsient ei ole suurem kui 1,75 (vt punkt
1.7.4ja 2.1.3).

Massikoefitsient

suurim lubatud mass
etalonmass

Koefitsient ei tohi olla suurem kui 1,75.

Mootmiste tolerantsid

Lineaarmdotmed: +3 mm
vilja arvatud: -- rehvi ldbipaine: +1 mm

-- konstruktsiooni ldbipaine horisontaalkoormuse puhul: =1 mm

-- pendelraskuse langemiskorgus: +1 mm

Massid: +0,2 %

(anduri skaala 16ppvaértusest)
Joud: +0,1 % (skaala 10ppvéartusest)
Nurgad: +0,1
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1.9.

(mm)
(mm)
(mm)
(mm)
(mm)

(mm)

)

Q)
Q)

)

Q)
)
N)
N)

N)
N)
(N)
(mm)
(mm)

(kgm?)

(mm)
(kg)

2.1.

2.1.1.

Siimbolid

pool istme horisontaalsest reguleerimisulatusest;

pool istme vertikaalsest reguleerimisulatusest;

traktori vdikseim kogulaius;

kaitsekonstruktsiooni maksimaalne vilislaius;

konstruktsiooni ldbipaine 166gipunktis (diinaamilised katsed) voi
koormuse rakendamise punktis ja suunas (staatilised katsed);
konstruktsiooni ldbipaine ndutava arvestusliku energia puhul;

koormuse eemaldamise punktis neeldunud deformatsioonienergia. F-D
kdveraga holmatud ala;

neeldunud deformatsioonienergia. F-D kdvera alune ala;

prao vOi rebendi jdrgsel lisakoormuse rakendamisel neeldunud
deformatsioonienergia;

iilekoormuskatse ajal neelduv deformatsioonienergia juhul, kui koormus
on eemaldatud enne selle lilekoormuskatse alustamist. F-D kdvera alune
ala;

pikisuunalise koormuse rakendamise ajal neelduv sisendenergia;
kiilgkoormuse rakendamise ajal neelduv sisendenergia;

staatiline koormusjoud;

E'; -le vastav koormusjoud ndutava arvestusliku energia puhul;
jou/ldbipainde diagramm,;

tagumisele tugevale piisiseadele rakendatav joud;

koormuse rakendamise ajal tekkiv maksimaalne staatiline koormusjoud,
vilja arvatud iilekoormuse puhul;

vertikaalne muljumisjoud;

pendelraskuse langemiskdrgus (diinaamilised katsed);

pendelraskuse langemiskdrgus lisakatse puhul (diinaamilised katsed);
traktori  vordlus-inertsimoment tagarataste keskjoonel, olenemata
tagarataste massist;

traktori vordlus-teljevahe;

Traktori etalonmass tugevuskatsete ajal.

KOHALDAMISALA
Kéesolevat lisa kohaldatakse traktorite suhtes, millel on jairgmised omadused:

allpool esi- ja tagatelje madalaimat punkti ei iileta kliirens 600 mm, arvestades ka
diferentsiaali;

suuremate rehvidega varustatud iihe telje jdik vOi reguleeritav minimaalne
roopmelaius on alla 1 150 mm. Eeldatakse, et suuremate rehvidega telje r66be on
seatud mitte laiemaks kui 1 150 mm. Teise telje roobet peab olema vdimalik seada
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2.2.

B1

3.1.

3.1.1.

3.1.2.1.

3.1.2.2.

3.1.2.3.

selliselt, et kitsamate rehvide vélimised d4red ei ulatu kaugemale teise telje rehvide
vélisdartest. Kui modlema telje veljed ja rehvid on samas moddus, peab jiik voi
reguleeritav roopmelaius olema vihem kui 1 150 mm;

traktori tiihikaalule vastav mass vahemikus 400-3 500 kilogrammi, kaasa arvatud
iimbermineku kaitsekonstruktsioon ja tootja soovitatud suurima moodduga rehvid.
Suurim lubatud mass on 5250 kg ning massikoefitsient (suurim lubatud mass /
etalonmass) ei ole suurem kui 1,75;

kahe tugipostiga varustatud iimbermineku kaitsekonstruktsioonid, mis on
kinnitatud tiksnes istme indekspunkti ette ja mille liikkumisruum on traktori
viiksemate modtmete tottu vdiksem, mistdttu ei tohiks juurdepiis juhi kohale olla
mingil juhul tokestatud, kuid arvestades selliste konstruktsioonide kasutamise
vaieldamatut lihtsust, peetakse nende (kas kokkukdivad voi mitte) sdilitamist siiski
vajalikuks;

Moondakse, et on spetsiaalseid metsamasinaid, nagu kokkuveotraktorid ja
skiiderid, mille suhtes ei ole kédesolev lisa kohaldatav.

STAATILISE KATSE LABIVIIMINE

EESKIRJAD JA JUHISED

Tugevuskatsete eeltingimused

Kahe eelkatse tegemine

Kaitsekonstruktsiooniga voib tugevuskatseid teha iiksnes siis, kui on edukalt
tehtud nii kiilgstabiilsuse katse kui ka mittepideva rullumise katse (vt
voodiagramm joonisel 6.3).

Eelkatseteks ettevalmistamine

Traktor peab olema  varustatud turvaasendis oleva {imbermineku
kaitsekonstruktsiooniga.

Traktoril tuleb kasutada tootja soovitatud suurima l&bimdodu ja selle ldbimdddu
juures védikseima ristldoikega rehve. Rehvid ei tohi olla tdidetud vedelballastiga
ning rohk peab vastama tootja poolt pdllutoodeks ette ndhtule.

Tagarattad peavad olema reguleeritud kitsaimale roopmelaiusele; esirattad peavad
olema reguleeritud samale ro6pmelaiusele nii ldhedale kui voimalik. Kui esirataste
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3.1.2.4.

3.1.2.5.

3.1.3.1.

3.1.3.2.

3.1.4.1.

3.1.4.2.

3.1.4.2.1.

3.1.4.2.2.

ET

puhul on vdimalik valida kahe erineva roopme vahel, mis vordselt erinevad
kitsaimast tagumisest rodpmest, tuleb valida neist kahest laiem.

Koik traktori paagid peavad olema téis voi neis kasutatavad vedelikud asendatud
vastaval kohal vordse massiga.

Koik seeriatootmisel kasutatavad tarvikud peavad olema oma tavaasendis
traktorile kinnitatud.

Kiilgstabiilsuse katse

Eespool  tdpsustatud  wviisil  ette  valmistatud  traktor  paigutatakse
horisontaaltasapinnale nii, et traktori esitelje keskpunkt voi keskliigendiga traktori
puhul kahe telje vaheline horisontaalne keskpunkt saaks vabalt liikuda.

Tungraua voi tdstuki abil kallutatakse traktori seda osa, mis on jdigalt kinnitatud
rohkem kui 50 % traktori raskusest kandvale teljele, modtes pidevalt kaldenurka.
Hetkel, kui traktor saavutab maad puudutavatel ratastel ebakindla tasakaalu, peab
see nurk olema vihemalt 38°. Katse tehakse iiks kord téielikult paremale lukku
pooratud roolirattaga ja teine kord tdielikult vasakule lukku pdoératud roolirattaga.

Mittepideva rullumise katse

Uldised markused

Selle katse eesmirk on kontrollida, kas traktorile juhi kaitsmiseks kinnitatud
konstruktsioon suudab edukalt viltida pidevat rullumist, kui traktor paiskub
kiilgsuunas timber ndlval, mille kallak on 1:1,5 (joonis 6.4).

Mittepideva rullumise tdendamiseks vOib kasutada iihte punktides 3.1.4.2 ja
3.1.4.3 kirjeldatud kahest meetodist.

Mittepideva rullumise demonstreerimine iimberminekukatse abil

Umberminekukatse tehakse vihemalt nelja meetri pikkusel katsendlval (vt joonis
6.4). Pind peab olema kaetud vdhemalt 18 cm paksuse materjalikihiga,
mille mulla koonusldbistamise indeksi mddtmist késitlevate standardite
ASAE S313.3 FEB1999 ja ASAE EP542 FEB1999 kohaselt mdodetud
koonuslédbistamise indeks on:

A=235+20
vO1
B=335+20

Punktis 3.1.2 kirjeldatud viisil ette valmistatud traktorit kallutatakse kiilgsuunas
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3.1.4.3.

3.1.4.3.1.

(m)
(m)
(m)
(rad)
(m)
(m)
(m)
(m)
(m)
(m)
(m)
(m)
(m)

(m)
(kg)
(kgm’)

(m)

3.1.43.2.

3.143.2.1.

3.1.4.3.2.2.

3.1.4.3.23.

algkiirusega null. Selleks paigutatakse traktor katsendlva algusesse selliselt, et
allaméige jddva kiilje rattad paiknevad ndlval ja traktori kesktasand on
samakdrgusjoontega paralleelne. Pérast katsendlva pinnaga kokkupuutumist voib
traktor timber kaitsekonstruktsiooni iilemise nurga pdodrates maapinnalt {iiles
kerkida, kuid ei tohi timber paiskuda. Traktor peab vajuma tagasi sellele kiiljele,
mis langes esimesena vastu maad.

Mittepideva rullumise demonstreerimine arvutuse abil

Mittepideva rullumise tdendamiseks arvutuse abil on vaja tdpselt teada jargmisi
traktorit iseloomustavaid andmeid (vt joonis 6.5):

tagumise rehvi laius;

kaitsekonstruktsiooni laius parempoolse ja vasakpoolse 166gipunkti vahel;
kapotikaane laius;

esitelje poordenurk nullasendist liikumise 16puni;

esirehvide korgus téieliku teljekoormuse juures;

tagarehvide korgus tdieliku teljekoormuse juures;

esitelje keskpunkti korgus;

raskuskeskme korgus;

166gipunkti korgus;

kapotikaane korgus;

raskuskeskme ja esitelje vaheline horisontaalkaugus;

raskuskeskme ja tagatelje vaheline horisontaalkaugus;

horisontaalkaugus raskuskeskme ja kaitsekonstruktsiooni 18ike juhtpunkti
vahel (miinusmérgiga, kui see punkt paikneb raskuskeskmest eespool);
horisontaalkaugus raskuskeskme ja kapotikaane eesmise nurga vahel;
arvutuses kasutatav traktori mass;

inertsimoment pikiteljelt 1dbi raskuskeskme;

tagatelje roopmelaius.

Roopmelaiuse (S) ja rehvilaiuse (By) summa peab olema suurem kui
kaitsekonstruktsiooni laius B.

Arvutamiseks vOib teha jargmisi lihtsustavaid oletusi:

seisev tasakaalustatud esiteljega traktor paiskub kallakuga 1:1,5 ndlval iimber
kohe, kui raskuskese on podrlemisteljest vertikaalselt korgemal;

poorlemistelg on traktori pikisuunalise teljega paralleelne ja ldbib esimese ja
tagumise allaméige jddva ratta kontaktpindade keskme;

traktor ei libise allamige;

10 ET



ET

3.1.4.3.2.4.

3.1.4.3.2.5.

3.1.4.3.2.6.

3.1.4.3.3.

3.1.5.1.

3.1.5.2.

3.1.5.3.

3.1.5.4.

3.1.5.5.

3.1.5.6.

kokkupdrge ndlvaga on osaliselt elastne, elastsuskoefitsiendiga
U=0,2
ndlva tungimise stigavus ja kaitsekonstruktsiooni deformatsioon annavad kokku
T=02m

iikski teine traktori osa nodlva ei tungi.

Arvutiprogramm (BASIC(4)), et maéddrata kindlaks pidev vdi katkestatud
rullumiskditumine esiossa paigaldatud kaitsekonstruktsiooniga kitsaroopmelise
traktori kiiljeli paiskumisel, on osa kdesolevast katsejuhisest ning ndited selle
kohta on esitatud B4 osa punktides 6.1-6.11.

Maotmismeetodid

Horisontaalkaugus raskuskeskme ja taga- (L3) voi esitelje (L,) vahel

Traktori mdlemal kiiljel moddetakse taga- ja esitelje vaheline kaugus tagamaks, et
telgede vahel puudub poordenurk.

Kaugus raskuskeskme ja tagatelje (L3) voi esitelje (L;) vahel arvutatakse traktori
massi jaotumise pohjal taga- ja esirataste vahel.
Taga- (D3) ja esirehvide (D) korgus

Moddetakse rehvi kdrgeima punkti kaugus maapinnast (joonis 6.5) ning esi- ja
tagarehvide puhul kasutatakse sama meetodit.

Horisontaalkaugus raskuskeskme ja kaitsekonstruktsiooni 16ike juhtpunkti vahel
(Le).

Moddetakse raskuskeskme ja kaitsekonstruktsiooni 1dike juhtpunkti vaheline
kaugus (joonised 6.6.a, 6.6.b ja 6.6.c). Kui kaitsekonstruktsioon asub
raskuskeskme tasandist eespool, on saadud mdot miinusmérgiga (—Ls).

Kaitsekonstruktsiooni laius (Bg)

Moddetakse kaitsekonstruktsiooni kahel vertikaalsel postil asuva parempoolse ja
vasakpoolse 106gipunkti vaheline kaugus.

Loogipunkt médratakse kindlaks kaitsekonstruktsiooniga tangentsiaalsel tasandil,
mis ldbib esi- ja tagarehvide iilemiste viliste punktide moodustatud joont
(joonis 6.7).

Kaitsekonstruktsiooni korgus (Hg)

Moddetakse konstruktsiooni 160gipunkti vertikaalkaugus maapinnast.
Kapotikaane korgus (H7)

Moddetakse kapotikaanel asuva 166gipunkti vertikaalkaugus maapinnast.

Loogipunkt mairatakse kindlaks kapotikaane ja  kaitsekonstruktsiooniga
tangentsiaalsel tasandil, mis 14bib esirehvi iilemisi véliseid punkte (joonis 6.7).
Mootmised tehakse kapotikaane molemal kiiljel.
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3.1.5.7.

3.1.5.8.

3.1.5.9.

3.1.5.10.

3.1.5.11.

3.1.5.12.

3.1.5.13.

3.2.

3.2.1.

3.2.1.1.

3.2.1.2.

3.2.1.3.

Kapotikaane laius (B7)

Moddetakse eelnevalt méddratud kahe kapotikaanel asuva 166gipunkti vaheline
kaugus.

Horisontaalkaugus raskuskeskme ja kapotikaane eesmise nurga vahel (L7)

Moddetakse eelnevalt méadratud, kapotikaanel asuva 106gipunkti kaugus
raskuskeskmest.

Esitelje keskpunkti kdrgus (Hy)

Esitelje keskpunkti vertikaalkaugus esirataste telje keskpunktist (Ho;) peab olema
esitatud tootja tehnilises aruandes ja see tuleb jarele vaadata.

Moddetakse esirataste telje keskpunkti vertikaalkaugus maapinnast (Hpz) (joonis
6.8).

Esitelje keskpunkti korgus (Hp) on mdlema eespool esitatud védrtuse summa.

Tagumine roopmelaius (S)

Moddetakse minimaalne tagumine rodpmelaius suurimate tootja tdpsustatud
rehvide kasutamise korral (joonis 6.9).

Tagumise rehvi laius (By)

Moddetakse tagumise rehvi vilise ja sisemise verikaaltasandi vaheline kaugus
rehvi iilaosas (joonis 6.9).

Esitelje poordenurk (Dy)

Molemal pool telge mdddetakse suurim nurk, mis on méiératletud esitelje
litkumisega horisontaalasendist maksimaalse ldbipainde asendisse, vottes arvesse
amortisaatorite voimalikku kokkusurumist. Kasutatakse suurimat moddetud nurka.

Traktori mass

Traktori mass méiédratakse kindlaks vastavalt punktis 1.7.1 tdpsustatud
tingimustele.

Kaitsekonstruktsioonide ja nende traktoritele kinnitamise seadmete tugevuse
katsetamise tingimused

Uldnéuded
Katse eesmairk

Spetsiaalsete kinnitusvahendite abil tehtavate katsete eesmirk on simuleerida
koormusi, mis mdjutavad kaitsekonstruktsiooni traktori limberminekul. Need
katsed voimaldavad teha tdhelepanekuid kaitsekonstruktsiooni ja selle
kinnituskronsteinide ning katsekoormust {ilekandvate traktoriosade tugevuse
kohta.

Katsemeetodid

Katsed voib teha diinaamilisel voi staatilisel katsemeetodil (vt A lisa). Mdlemad
meetodid on samavéérsed.

Katsete ettevalmistamise tildreeglid
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3.2.1.3.1.

3.2.1.3.2.

3.2.1.3.3.

3.2.1.34.

3.2.2.

3.2.2.1.

3.2.2.2.

3.2.2.2.1.

3.2.2.2.2.

3.2.2.2.3.

Kaitsekonstruktsioon peab vastama seeriatoodangu spetsifikatsioonidele. See peab
olema kinnitatud tootja soovitatud meetodil iihele neist traktoreist, mille jaoks see
on projekteeritud.

Mirkus: staatiliseks tugevuskatseks ei ole vaja komplektset traktorit, kuid
kaitsekonstruktsioon ja need traktori osad, millele see on kinnitatud, peavad
moodustama tddtava terviku (edaspidi ,,agregaat™).

Nii staatilisteks kui ka diinaamilisteks katseteks peab monteeritud traktor (voi
agregaat) olema varustatud koigi seeriatoodangu osadega, mis vdivad mojutada
kaitsekonstruktsiooni tugevust voi olla vajalikud tugevuskatse tegemiseks.

Punktis 3.2.3 esitatud nduetele vastavuse tingimuste tditmise kontrollimiseks
peavad traktorile (vOi agregaadile) olema monteeritud ka liikkumisruumis ohtu
tekitada voivad osad.

Koik traktori voi kaitsekonstruktsiooni osad, sealhulgas ilmastiku eest kaitsvad
osad, peavad olema lisatud voi joonistel esitatud.

Tugevuskatseteks  tuleb eemaldada kdik paneelid ja  eemaldatavad
mittekonstruktsioonilised osad, et need ei lisaks kaitsekonstruktsioonile tugevust.

Roopmelaiust tuleb reguleerida selliselt, et rehvid tugevuskatse ajal
kaitsekonstruktsiooni vOimaluse korral ei toetaks. Kui katsed tehakse staatilise
menetluse kohaselt, voib rattad eemaldada.

Katsed

Katsete jérjekord staatilises katsemenetluses

Ilma et see piiraks punktides 3.3.1.6 ja 3.3.1.7 nimetatud lisakatseid, on katsete
jérjekord jargmine:

1) koormuse rakendamine konstruktsiooni tagaosale
(vt punkt 3.3.1.1.);

2) tagaosa muljumise katse
(vt punkt 3.3.1.4.);

3) koormuse rakendamine konstruktsiooni esiosale
(vt punkt 3.3.1.2.);

4) koormuse rakendamine konstruktsiooni kiiljele
(vt punkt 3.3.1.3.);

5) muljumiskoormus konstruktsiooni esiosale
(vt punkt 3.3.1.5).
Uldnduded

Kui katse kdigus moni traktori tOkestusvahendite osa puruneb voi liigub,
alustatakse katset uuesti.

Katsete ajal ei tohi traktorit ega kaitsekonstruktsiooni parandada ega reguleerida.

Traktoril peab katsete viltel olema sees tiihikdik ja pidurid peavad olema vélja
lilitatud.
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3.2.2.2.4.

3.2.2.25.

3.2.3.

3.2.3.1.

3.2.3.1.1.

3.2.3.1.2.

3.2.3.1.3.

3.23.1.4.

3.23.1.5.

3.2.3.1.6.

3.23.2.

3.24.

3.2.5.

3.2.5.1.

3.2.5.1.1.

3.2.5.1.2.

3.2.5.1.3.

3.2.5.1.4.

Kui traktori kere ja rataste vahel on vedrustus, peab see olema katsete ajal
blokeeritud.

Konstruktsiooni tagaosa kiilg, millele rakendatakse esimene koormus, peab olema
see kiilg, mis katse tegijate arvates saab konstruktsiooni jaoks koormusi koige
ebasoodsamates tingimustes. Kiilgmist ja tagumist koormust tuleb rakendada
kaitsekonstruktsiooni keskpikitasandi modlemale kiiljele. Koormust tuleb eest
rakendada kaitsekonstruktsiooni keskpikitasandi samale kiiljele, millele rakendati
kiilgkoormust.

Heakskiitmise tingimused

Kaitsekonstruktsioon loetakse tugevusnduetele vastavaks, kui see vastab
jargmistele tingimustele:

parast lihtegi katseosa ei tohi sellel olla pragusid ega rebendeid punkti 3.3.2.1
tahenduses voi

kui muljumiskatse kéigus ilmnevad olulised praod voi rebendid, tuleb viivitamatult
parast pragusid voi rebendeid pohjustanud muljumist teha vastavalt punkti 3.3.1.7
kohane lisakatse;

katsete ajal ei tohi iikski kaitsekonstruktsiooni osa siseneda punktis 1.6
madratletud litkumisruumi, vélja arvatud iilekoormuskatse puhul;

kooskdlas punktiga 3.3.2.2 peab konstruktsioon katsete ajal kaitsma kdiki
litkumisruumi osasid, vélja arvatud iilekoormuskatse puhul;

katsete ajal ei tohi kaitsekonstruktsioon avaldada survet istme konstruktsioonile;

kooskdlas punktiga 3.3.2.4 moddetud elastne ldbipaine peab olema alla 250 mm.

Ukski lisaseade ei tohi juhti ohustada. Traktoril ei tohi olla iihtegi eenduvat
lisaseadet ega osa, mis voiks iimbermineku korral juhti vigastada, ega iihtegi sellist
osa, millesse juht voiks konstruktsiooni ldbipainde tulemusel niiteks sdért voi
labajalga pidi kinni jd4da.

[Ei kohaldata]
Katsemasinad ja -seadmed

Staatilise katse seade

Staatilise katse seade peab voimaldama rakendada kaitsekonstruktsioonile
telgsurvejoudu voi koormust.

Tuleb luua sellised tingimused, et koormus jaguneks selle rakendamise suunas
iihtlaselt modda prussi, mille pikkus on tépselt 50ga jaguv suurus vahemikus 250—
700 mm. Jdiga prussi otsa korgus on 150 mm. Kaitsekonstruktsiooniga kokku
puutuvad prussi servad peavad olema timarad, kdverusraadiusega kuni 50 mm.

Polsterdust peab olema vdimalik reguleerida koormuse suuna suhtes mis tahes
nurga all nii, et see jargiks konstruktsiooni ldbipaindumisel selle koormust taluva
pinna nurgamuutusi.

Jou rakendamise suund (korvalekalle horisontaal- ja vertikaalsuunast):
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3.2.5.1.5.

3.2.5.2.

3.2.5.2.1.

3.2.5.2.2.

3.2.53.

3.2.5.3.1.

3.2.5.3.2.

3.2.5.4.

3.2.5.5.

3.2.5.5.1.

3.2.5.5.2.

3.3.

3.3.1.

3.3.1.1.

— katse alguses, nullkoormuse juures: £2°;

- katse ajal, koormuse all: horisontaaltasapinnast 10° iilespoole ja 20°
allapoole. Sellised korvalekalded tuleb hoida minimaalsed.

Selleks et koormust saaks igal hetkel késitada staatilisena, peab ldbipainde kiirus
olema kogu aeg piisavalt aeglane (vdhem kui 5 mm/s).

Kaitsekonstruktsioonis neeldunud energia mddtmise seade

Konstruktsioonis neeldunud energia méddramiseks joonestatakse jou ja ldbipainde
soltuvuse kover. Konstruktsioonile koormuse rakendamise punktis ei ole joudu ja
labipainet vaja modta, kuid joudu ja ldbipainet moddetakse samaaegselt ja
kollineaarselt.

Labipainde modtmise ldhtepunkt valitakse selliselt, et voetakse arvesse ainult
konstruktsioonis ja/vdi traktori teatavate osade ldbipaindel neeldunud energiat.
Kinnituste ldbipaindel ja/vdi libisemisel neeldunud energiat ei arvestata.

Traktori maapinnale kinnitamise viisid

Noutava roopmelaiusega ja koikidel kirjeldatud juhtudel traktori kinnitamiseks
vajalikku ala hodlmavad kinnitusroopad peavad olema jdigalt kinnitatud
paindumatule alusele katseseadme lédhedal.

Traktor tuleb roobastele kinnitada sobivate vahenditega (plaadid, kiilud,
terastrossid, tungrauad jne) nii, et see katse ajal ei liiguks. Seda noduet
kontrollitakse katse ajal tavalisi pikkuse modtmise vahendeid kasutades.

Kui traktor liigub, korratakse tervet katset, vélja arvatud juhul, kui jou ja
labipainde sdltuvuse kdvera joonestamiseks vajalik ldbipainde mddtmise siisteem
on kinnitatud traktori kiilge.

Muljumiskatsel kasutatav seade

Joonisel 6.10 kujutatud seadmega peab olema vdimalik rakendada
kaitsekonstruktsioonile allapoole suunatud joudu ligikaudu 250 mm laiuse jdiga
prussi abil, mis on universaalliigenditega kinnitatud koormust avaldava
mehhanismi kiilge. Tuleb kasutada sobivaid teljetugesid, et traktori rehvidele ei
mojuks muljumisjoud.

Muud mddoteseadmed
Vaja ldheb ka jargmisi modteseadmeid:

seade elastse ldbipainde modtmiseks (vahe maksimaalse ldbipainde momendi ja
pusilédbipainde vahel; vt joonis 6.11);

seade, mille abil kontrollitakse, kas kaitsekonstruktsioon on tunginud
litkumisruumi ning kas viimane on jdidnud katse ajal konstruktsiooniga
kaitstavasse alasse (vt punkt 3.3.2.2).

Staatiline katse
Koormus- ja muljumiskatsed

Koormus tagant
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3.3.1.1.1.

3.3.1.1.2.

3.3.1.1.3.

3.3.1.1.4.

3.3.1.2.

3.3.1.2.1.

3.3.1.2.2.

3.3.1.2.3.

3.3.1.2.4.

3.3.1.3.

3.3.1.3.1.

Koormust rakendatakse horisontaalselt, traktori kesktasandiga paralleelsel
vertikaaltasandil.

Koormuse rakenduspunktiks on iimbermineku kaitsekonstruktsiooni see osa, mis
traktori tahapoole timbermineku korral puudutab maapinda tdenéoliselt esimesena,
tavaliselt konstruktsiooni iilaserv. Vertikaalne tasapind, mille suhtes koormust
rakendatakse, paikneb kaitsekonstruktsiooni {ilaserva vilisddrt puudutavast,
traktori kesktasapinnaga paralleelsest vertikaaltasandist seespool kaugusel, mis
vastab iihele kuuendikule kaitsekonstruktsiooni iilaosa laiusest.

Kui konstruktsioon on selles punktis kaarjas voi véljaulatuv, kasutatakse kiile, mis
voimaldavad sellele koormust rakendada ilma konstruktsiooni tugevdamata.

Agregaat kinnitatakse maapinnale vastavalt punktis 3.2.6.3 kirjeldatule.

Kaitsekonstruktsioonis katse ajal neeldunud energia peab olema vihemalt

E;;=500+05M
Pooratava soidusuunaga (pOdratava istme ja roolirattaga) traktori puhul
kasutatakse sama valemit.

Koormus eest

Koormust rakendatakse horisontaalselt vertikaalse tasapinna suhtes, mis on
paralleelne traktori kesktasapinnaga ja paikneb kaitsekonstruktsiooni iilaserva
vilisdart puudutavast, traktori kesktasapinnaga paralleelsest vertikaaltasandist
seespool kaugusel, mis vastab iihele kuuendikule kaitsekonstruktsiooni iilaosa
laiusest.

Koormuse rakenduspunktiks on timbermineku kaitsekonstruktsiooni see osa, mis
traktori edasisuunas liikumisel kiiljele iimbermineku korral puudutab maapinda
toendoliselt esimesena, tavaliselt konstruktsiooni iilaserv.

Kui konstruktsioon on selles punktis kaarjas voi véljaulatuv, kasutatakse kiile, mis
voimaldavad sellele koormust rakendada ilma konstruktsiooni tugevdamata.

Agregaat kinnitatakse maapinnale vastavalt punktis 3.2.5.3 kirjeldatule.

Kaitsekonstruktsioonis katse ajal neeldunud energia peab olema véhemalt

E;;=500+05M

Pooratava sodidusuunaga (pOoratava istme ja roolirattaga) traktori puhul on
neeldunud energia eespool esitatud valemi ja alljirgnevate valemite abil leitud
véadrtustest suurim:

E;=2,165x10"MxL?
vOi
E;=0,5741

Koormus kiiljelt

Kiilgkoormust rakendatakse horisontaalselt vertikaaltasapinnal, mis on traktori
kesktasapinnaga risti. Koormuse rakenduspunktiks on  {imbermineku
kaitsekonstruktsiooni see osa, mis traktori kiiljele timbermineku korral puudutab
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3.3.1.3.2.

3.3.1.3.3.

3.3.1.3.4.

3.3.1.4.

3.3.1.5.

3.3.1.6.

ET

maapinda tdendoliselt esimesena, tavaliselt konstruktsiooni iilaserv.

Agregaat kinnitatakse maapinnale vastavalt punktis 3.2.5.3 kirjeldatule.
Kaitsekonstruktsioonis katse ajal neeldunud energia peab olema vihemalt
Eis =1,75 M(B¢+B) / 2B

Pooratava sdidusuunaga (pdoratava istme ja roolirattaga) traktori puhul on
neeldunud energia eespool esitatud valemi ja alljirgneva valemi abil leitud
vadrtustest suurim:

Ei=1,75M

Muljumine tagant

Pruss asetatakse 1ile konstruktsiooni tagumis(t)e Tilemis(t)e osa(de) ja
muljumisjoudude resultant peab paiknema traktori kesktasapinnal. Rakendatakse
joudu Fy, kus:

Fi=20M

Joudu F, rakendatakse viis sekundit pérast kaitsekonstruktsiooni silmaga néhtava
litkumise lakkamist.

Kui kaitsekonstruktsiooni katuse tagaosa téielikule muljumisjoule vastu ei pea,
rakendatakse joudu seni, kuni katus paindub tasapinnani, mis iihendab
kaitsekonstruktsiooni {ilaosa traktori tagakiilje selle osaga, mis suudab
iimbermineku korral traktorit toetada.

Seejirel jou rakendamine I0petatakse ning muljumisel kasutatav pruss
paigutatakse kaitsekonstruktsiooni selle osa kohale, mis suudab traktorit tdielikul
imberminekul toetada. Seejérel rakendatakse muljumisjoudu Fv uuesti.

Muljumine eest
Pruss asetatakse {ile konstruktsiooni eesmis(t)e iilemis(t)e osa(de) ja

muljumisjoudude resultant peab paiknema traktori kesktasapinnal. Rakendatakse
joudu Fy, kus:

F,=20M
Joudu F, rakendatakse viis sekundit parast kaitsekonstruktsiooni silmaga nihtava

litkumise lakkamist.

Kui kaitsekonstruktsiooni katuse esiosa tdielikule muljumisjoule vastu ei pea,
rakendatakse joudu seni, kuni katus paindub tasapinnani, mis iihendab
kaitsekonstruktsiooni iilaosa traktori esikiilje selle osaga, mis suudab
iimbermineku korral traktorit toetada.

Seejarel jou rakendamine IOpetatakse ning muljumisel kasutatav pruss
paigutatakse kaitsekonstruktsiooni selle osa kohale, mis suudab traktorit tdielikul
iimberminekul toetada. Seejdrel rakendatakse muljumisjoudu Fv uuesti.

Taiendav lilekoormuskatse (joonised 6.14—6.16)

Ulekoormuskatse tehakse kdikidel juhtudel, kui libipainde viimase 5 %
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3.3.1.7.

3.3.2.

3.3.2.1.

3.3.2.2.

3.3.2.3.

ET

saavutamise ajal vdheneb joud rohkem kui 3 %, kui kaitsekonstruktsioonis on
neeldunud ndutav energia (vt joonis 6.15).

Ulekoormuskatse seisneb horisontaalse koormuse jirkjirgulises suurendamises
5% kaupa esialgsest ndutavast energiast kuni maksimaalselt 20 % energia
lisamiseni (vt joonis 6.16).

Ulekoormuskatse tulemus on rahuldav, kui pirast igakordset ndutava energia
suurendamist 5, 10 voi 15 % vorra viaheneb joud iga 5 % lisatud energia kohta
vihem kui 3 % ja jaib suuremaks kui 0,8 Fpax.

Ulekoormuskatse tulemus on rahuldav, kui pérast 20 % lisatud energia neeldumist
kaitsekonstruktsioonis on joud suurem kui 0,8 Fpax.

Ulekoormuskatse ajal on elastse libipainde tdttu lubatud lisapragude ja -rebendite
tekkimine ja/vai kaitsekonstruktsiooni litkumisruumi tungimine voi litkumisruumi
kaitse puudumine. Pérast koormuse eemaldamist ei tohi konstruktsioon aga
tungida liikumisruumi, mis peab olema téielikult kaitstud.

Taiendavad muljumiskatsed

Kui muljumiskatse ajal tekib pragusid voi rebendeid, mida ei saa pidada tiihiseks,
teostatakse viivitamatult pirast pragude voi rebendite tekkimise esile kutsunud
katset teine samasugune muljumiskatse, rakendades joudu 1,2 Fv.

Mootmised
Murrud ja praod

Pérast iga katset kontrollitakse koiki traktori konstruktsioonielemente, liitekohti ja
kinnitusvahendeid visuaalselt vOimalike murdumiste voi pragude leidmiseks,
arvestamata véikesi pragusid ebaolulistes osades.

Liikumisruumi sisenemine

Igal katsel kontrollitakse, ega moni kaitsekonstruktsiooni osa ei ole tunginud
punktis 1.6 madratletud litkumisruumi.

Peale selle ei tohi litkumisruum jééda vidljapoole kaitsekonstruktsiooni kaitstavat
ala. Siinkohal loetakse liikumisruum kaitsekonstruktsiooni kaitsealast vélja
jaavaks juhul, kui moni selle osa puudutaks traktori imberminekul katsekoormuse
rakendamise suunas maapinda. Selle hindamiseks peavad esi- ja tagarehvid ning
ro0pmelaius vastama tootja tdpsustatud vdikseimale standardmdddule.

Katsed tagumise tugeva piisiseadmega

Kui traktori juhiistme taha on paigaldatud jéik tugiosa, kaitsekate voi muu tugev
plisiseade, peetakse seda kiilili voi tagurpidi imberminekul kaitsepunktiks. Selline
juhiistme taha paigaldatud tugev piisiseade peab suutma purunemata voi
litkumisruumi tungimata taluda traktori kesktasandil raamiga risti rakendatavat
allapoole suunatud joudu F;, kus

Fi=I15M

Jou rakendamise algne nurk on 40°, mida arvutatakse maapinnaga paralleelselt
tasandilt, nagu on niidatud joonisel 6.12. Sellise jdiga osa laius peab olema
viahemalt 500 mm (vt joonis 6.13).
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3.3.2.4.

3.3.2.5.

34.

3.4.1.

3.4.2.

3.4.2.1.

3.4.2.1.1.

3.4.2.1.2.

3.4.2.13.

3.4.2.14.

3.4.2.15.

3.4.2.2.

Peale selle peab see olema piisavalt jéik ja kindlalt traktori tagaosale kinnitatud.
Elastne labipaine kiilgkoormuse korral

Elastset ldbipainet mdddetakse koormuse rakendamise punkti Ildbival
vertikaaltasapinnal (810 + a,) mm istme indekspunktist korgemal. Selle
mootmiseks kasutatakse joonisel 6.11 esitatud seadmetega sarnaseid seadmeid.

Piisilébipaine
Pédrast viimast muljumiskatset registreeritakse kaitsekonstruktsiooni piisilédbipaine.

Selleks registreeritakse enne katse alustamist peamiste {imbermineku
kaitsekonstruktsiooni osade asendid istme indekspunkti suhtes.

Laiendamine muudele traktorimudelitele

[Ei kohaldata]

Tehniline laiendamine

Kui traktorit, kaitsekonstruktsiooni voi kaitsekonstruktsiooni traktorile kinnitamise
meetodit tehniliselt muudetakse, voib algse katse teinud katseiiksus juhul, kui
traktor ja kaitsekonstruktsioon on rahuldavalt 1dbinud punktides 3.1.3 ja 3.1.4
madratletud kiilgstabiilsuse ja mittepideva rullumise eelkatsed ning kui punktis
3.3.2.3 kirjeldatud tagumist tugevat piisiseadet on pérast paigaldamist katsetatud
vastavalt kidesolevas punktis (vdlja arvatud punkt 3.4.2.2.4) kirjeldatud
menetlusele, anda vilja tehnilise laiendamise aruande jargmistel juhtudel.

Konstruktsioonikatsete tulemuste laiendamine muudele traktorimudelitele

Lo66gi- voi koormus- ja muljumiskatseid ei ole vaja teha iga traktorimudeliga, kui
kaitsekonstruktsioon ja traktor vastavad punktides 3.4.2.1.1-3.4.2.1.5 osutatud
tingimustele.

Kaitsekonstruktsioon (sealhulgas tagumine tugev piisiseade) on katsetamisel
kasutatud konstruktsiooniga identne.

Noutav energia ei iileta algse katse arvestuslikku energiat rohkem kui 5% vorra.

Kinnitamismeetod ja traktori osad, mille kiilge konstruktsioon kinnitatakse, on
identsed.

Kodik osad, nditeks porilauad ja kapotikaas, mis voivad kaitsekonstruktsiooni
toetada, on identsed.

Istme asend ja selle olulised mootmed kaitsekonstruktsiooni sees ning
kaitsekonstruktsiooni suhteline asend traktoril peavad olema sellised, et
litkumisruum oleks katsete jooksul ka lédbipaindunud kaitsekonstruktsiooniga alati
kaitstud (selle kontrollimiseks kasutatakse sama liikumisruumi vordluspunkti kui
algses katseprotokollis, vastavalt siis kas istme vdrdluspunkti vdi istme
indekspunkti).

Konstruktsioonikatsete tulemuste laiendamine kaitsekonstruktsiooni muudetud
mudelitele

Seda menetlust tuleb jargida juhul, kui punkti 3.4.2.1 nduded ei ole tdidetud, ning
seda ei tohi kasutada juhul, kui muutub kaitsekonstruktsiooni traktorile
kinnitamise =~ meetodi ~ pdhimdte  (nt  kummist  toed  asendatakse
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3.4.2.2.1.

3.42.2.2.

3.4.222.1.

3.42.222.

3.4.2.223.

3.42.2.3.

3.42.24.

3.5.

3.6.

3.6.1.

riputusmehhanismiga).

Muudatused, mis ei mdjuta algse katse tulemusi (nt konstruktsiooni ebaolulises
osas paikneva lisaseadme paigaldusplaadi keeviskinnitus); erineva istme
indekspunkti asukohaga istmete lisamine kaitsekonstruktsiooni piires (tingimusel,
et kontrollitakse, et uus liikumisruum / uued liikumisruumid on koikide katsete
jooksul ka labipaindunud konstruktsiooniga kaitstud).

Muudatused, mis voivad algse katse tulemusi mdjutada, seadmata kahtluse alla
kaitsekonstruktsiooni nouetele vastavust (nt konstruktsioonielemendi muutmine,
kaitsekonstruktsiooni traktorile kinnitamise meetodi muutmine). Teha voib
valideerimiskatse ja kanda selle katse tulemused laiendusaruandesse.

Sellisele tiitibilaiendamisele kehtestatakse jargmised piirangud:
ilma valideerimiskatset korraldamata ei tohi kinnitada rohkem kui viit laiendust;

valideerimiskatse tulemused kiidetakse laiendamise puhul heaks juhul, kui on
tdidetud koik kdesoleva lisa nduetele vastavuse tingimused ja kui:

— pérast iga 160gikatset mdddetud labipaine ei erine algses katseprotokollis
sisalduvast pérast iga 160gikatset moddetud ldbipaindest rohkem kui +7 %
(diinaamiliste katsete korral);

— eri horisontaalsete koormuskatsete kdigus ndutava energiataseme
saavutamisel moddetud joud ei erine algses katses ndutava energiataseme
saavutamisel mooddetud joust rohkem kui +7% ning eri horisontaalsete
koormuskatsete kdigus ndutava energiataseme saavutamisel mdddetud
labipaine® ei erine algses katseprotokollis esitatud ndutava energiataseme
saavutamisel mdoddetud ldbipaindest rohkem kui +£7% (staatiliste katsete
korral);

iiks laiendusaruanne voOib sisaldada rohkem kui iihte kaitsekonstruktsiooni
muudatust, kui need kujutavad endast iihe kaitsekonstruktsiooni eri variante, kuid
ithes laiendusaruandes on lubatud vaid iiks valideerimiskatse. Katsetamata variante
kirjeldatakse laiendusaruande eraldi jaos.

Juba katsetatud kaitsekonstruktsiooni  tootja  deklareeritud  etalonmassi
suurendamine. Kui tootja soovib jitkata sama tiilibikinnitusnumbri kasutamist,
voib pirast valideerimiskatse tegemist anda vilja laiendusaruande (sellisel juhul ei
kohaldata punktis 3.4.2.2.2.2 osutatud £7% piirangut).

Tagumise tugeva pilisiseadme muutmine vOi uue tagumise tugeva piisiseadme
lisamine. Tuleb kontrollida, kas liikumisruum on kd&ikide katsete ajal ka
labipaindunud konstruktsiooniga kaitstud, vottes arvesse uut vOi muudetud
tagumist tugevat piisiseadet. Teha tuleb tagumise tugeva piisiseadme
valideerimine, mis koosneb punktis 3.3.2.3 kirjeldatud katsest, ning katse
tulemused kantakse laiendusaruandesse.

[Ei kohaldata]

Kaitsekonstruktsioonide kiilmakindlus

Kui kaitsekonstruktsiooni omadused kaitsevad seda viidetavalt kiilmahapruse eest,
esitab tootja selle kohta iiksikasjalikud andmed, mis lisatakse aruandele.
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3.6.2.

3.6.2.1.

3.6.2.2.

3.6.2.3.

3.6.2.4.

3.6.2.5.

3.6.2.6.

3.6.2.7.

Jargmiste nduete ja menetluste eesmérk on tagada tugevus ja haprusest tingitud
murdude véltimine madalal temperatuuril. Soovitav on jirgida materjali suhtes
jargmisi miinimumndudeid, kui hinnatakse kaitsekonstruktsiooni sobivust madalal
temperatuuril kéditamisel, mille jaoks on mdnes riigis kehtestatud lisanduded.

Kaitsekonstruktsiooni traktori kiilge kinnitamiseks ja kaitsekonstruktsiooni
konstruktsiooniosade ithendamiseks kasutatavate poltide ja mutrite vastupidavus
madalale temperatuurile peab olema tdendatud.

Kodik konstruktsioonielementide ja paigaldusaluste valmistamisel kasutatavad
keevituselektroodid peavad kokku sobima punktis 3.6.2.3 kirjeldatud
kaitsekonstruktsiooni materjaliga.

Kaitsekonstruktsiooni konstruktsioonielementides kasutatav terasmaterjal peab
olema kontrollitud tugevusega materjal, mis vastab tabelis 6.1 esitatud
minimaalsetele ndutavatele 160gienergia vairtustele Charpy meetodil (V-kujuline
soon). Terase klass ja kvaliteet tdpsustatakse vastavalt ISO standardile 630:1995.

Valtsituna alla 2,5 mm paksune ja vdiksema kui 0,2% siisinikusisaldusega teras
loetakse sellele noudele vastavaks.

Kaitsekonstruktsiooni ~ muust  materjalist ~ kui  terasest  valmistatud
konstruktsioonielementidel peab madalal temperatuuril olema samaviirne
160gikindlus.

Charpy meetodil (V-kujuline soon) ndutavat lodgienergiat katsetades ei tohi
ndidise suurus olla vdiksem suurimast tabelis 6.1 esitatud suurusest, mida materjal
vOimaldab.

Charpy meetodi (V-kujuline soon) kohased katsed tehakse kooskdlas
standardis ASTM A 370-1979 esitatud menetlusega, vilja arvatud sellise
suurusega niidised, mis vastavad tabelis 6.1 esitatud mddtmetele.

Selle menetluse alternatiivina voib kasutada rahulikku voi poolrahulikku terast,
mille kohta esitatakse asjakohane spetsifikatsioon. Terase klass ja kvaliteet
tdpsustatakse vastavalt ISO standardi 630:1995 muudatusele 1:2003.

Niidised peavad olema pikisuunalised ning vdetud lehtmaterjalist, toru- voi
konstruktsiooniosadest enne nende survetootlust  voi keevitamist
kaitsekonstruktsioonis kasutamiseks. Toru- v&i konstruktsiooniosadest tuleb
ndidised votta suurimate modtmetega kiilje keskelt ning need ei tohi sisaldada
keeviseid.

Niidise suurus Energia temperatuuril | Energia temperatuuril
-30°C -20°C
mm J J’
10 x 10* 11 27,5
10x9 10 25
10x 8 9,5 24
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3.7.

Minimaalsed loogienergia vairtused Charpy meetodil (V-kujuline soon)

a

Naéitab soovitatavat suurust.
soovitatavast suurusest, mida materjal vdimaldab.

10x 7,5° 9,5 24
10x 7 9 22,5
10x 6,7 8,5 21
10x 6 8 20
10 x 5° 7,5 19
10x 4 7 17,5
10x 3,5 6 15
10x 3 6 15
10 x 2,5 5,5 14
Tabel 6.1

Niidis ei tohi olla vidiksem suurimast

b Noutav energia temperatuuril —20 °C on 2,5 korda suurem temperatuuri —
30 °C kohta tdpsustatud energiast. Loogienergiat mojutavad ka muud tegurid, st
valtsimissuund, voolavuspiir, terade orientatsioon ja keevitamine. Terase valimisel

ja kasutamisel tuleb neid tegureid arvesse votta.

[Ei kohaldata]
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Joonis 6.1

Liikumisruum

Mootmed millimeetrites

|40 min
/
.'I Illl
200 200 |
/ ;
1
140+a >760-g | =250 250 |
h h
Joonis 6.1.a Joonis 6.1.b
Kiilgvaade Tagantvaade
Baastasandi ristloige
— [
i i
]
2 o
o™ wl
1 o4
|
210-a =550 -
h
Joonis 6.1.c
Pealtvaade
1 — Vordlusjoon
2 — Istme indekspunkt
3 — Baastasand
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Joonis 6.2

Liikumisruum poodratava istme ja roolirattaga traktorite puhul
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Joonis 6.3

Vooskeem esiossa paigaldatud kaitsekonstruktsiooniga kiiljeli iimberpaiskuva
traktori pideva rullumise kindlaksméairamiseks

/ Andmets sizestamine

/

Arvutamine versiooni B2

kohaselt

BN

Jah

Kas

fr

mazpinda enne ki

“*: ' Ei
e, kzitzekonstrultzioon? A

kapotikaas puudutzb

{imberminskn

V

Kas traktor
rullub?

By

- - -
kaitsskonstruktzsioon

Eas fimbermmnekm

kohaselt

‘ Arvutamine versioom B3

BN

™ Kas traktor ™
rullub?

)

Ei

Tulemus
positiivne }'

on paigaldatud
taszkaalupunkti
I tzha? -
v
‘ Arvutanine versiooni B1
kohazelt -
—"‘L'— P /]\ = e
Tulemus— Jah Kas traktor Ei JTah
meetod \ L rullub 7 p
tenstarmat v
<1
~
Tulemus | J Tulenms ¥ Tulemus ¥ Tulemus
(negaﬁi\'ne‘l bhnEgsm'.i'ﬁ'r'uE ( positiivne { negatiivne
A

N~

Versioon B1: iimbermineku kaitsekonstruktsiooni 166gipunkt asub pikiteljel ebastabiilse

tasakaalu punkti taga
Versioon B2: iimbermineku kaitsekonstruktsiooni 166gipunkt asub pikiteljel ebastabiilse

tasakaalu punkti juures
Versioon B3: iimbermineku kaitsekonstruktsiooni 166gipunkt asub pikiteljel ebastabiilse

tasakaalu punkti ees
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Joonis 6.4

Seade rullumist takistavate omaduste katsetamiseks nélval kallakuga 1:1,5
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Joonis 6.5

Andmed, mida on vaja, et arvutuse teel kindlaks teha
ruumiline rullumiskiitumine traktori iimberpaiskumisel

L6

L3 oo LSS
/*-ié' L7, =+ ////// //// STV

Mairkus: D2 ja D3 modddetakse téieliku teljekoormuse juures
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Joonised 6.6.a, 6.6.b, 6.6.c

Horisontaalkaugus raskuskeskme ja
kaitsekonstruktsiooni l1dike juhtpunkti vahel (L¢)

ET
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Joonis 6.7

Loogipunktide kindlaksméairamine
kaitsekonstruktsiooni laiuse (Bg)
ja kapotikaane korguse méiaramiseks (H)
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Joonis 6.8

Esitelje keskpunkti korgus (Hy)

Joonis 6.9

Tagumine roopmelaius (S) ja tagumine rehvilaius (By)
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Joonis 6.10

Traktori muljumiskatsel kasutatava seadme niide

PUniversaalsed
. tihvtlited

Joud

Kahepoolse toimega
. hiidrosilinder

><_Un_iversaalsed
tihvtliited

4
1

Y e

gjatagatelje

alustoed
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Joonis 6.11

Elastse labipainde mo6tmise seadme naide

Umberminelm
kaitsekonstruktsiooni
kiilge kinnitatud
horisontaalne latt

=
ccccc

1N

Traktori Sassii voi
iimbermineku

Vi
/I' kaitsekonstruktsioon
o # poranda kiilge
Hédrdeddrik ‘ # kinnitatud
vertikaaltugi

1 — Piisildbipaine
2 — Elastne lébipaine
3 — Kogulébipaine (piisilabipaine + elastne ldbipaine)
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Joonis 6.12

Mbotteline tasapind

Mbtteline tasapind

Joonis 6.13

Tagumise tugeva piisiseadme miinimumlaius

Tagumine tugev
piisiseade
500 mm min
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Joonis 6.14

Jou/ldbipainde kover
Ulekoormuskatse ei ole vajalik

Staatiline koormusjdud
F
e Arvestuslik baasenergia
Fa - (vt mirkus 2)
F' e

»

0,95D0' D Libipaine
Mirkused

1. Leida Fa, mis vastab 0,95 D'-le.
2. Ulekoormuskatse ei ole vajalik, kuna Fa < 1,03 F'.
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Joonis 6.15

Jou/ldbipainde kover
Ulekoormuskatse on vajalik

-
Staatiline koormusjdud
Fmax {------=-=-mmmmmeeoa
- T T Arvesicushk energia
/ (vt mirkus 2)
=L S _/_/_ _____________________________ Energia suurendamine 5 %
/ : virra (vt mirkus 3)

Fb ___________________________________ : ------ 1 _____ ]
o
A
I
L
o
T
A
PG
T T * :’

0950" D' Dy Libipaine
Mirkused

1. Leida Fa, mis vastab 0,95 D'-le.
2. Ulekoormuskatse on vajalik, kuna Fa > 1,03 F'.
3. Ulekoormuskatse tulemused on rahuldavad, kuna Fb > 0,97F" ja Fb > 0,8F pax.
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Joonis 6.16

Jou/ldbipainde kover
Ulekoormuskatset tuleb jitkata.

rS
Staatiline koormusjdud
F _____________________
A Arvestuslik energia
Faf-—" R ! /(vt markus 2)
/ : i . Energia suurendamine 3 %

' i i / vorra (vt mirkus 3)
i i i

S -
! i :' Energia suurendamine 10 % vérra
: ! i /(vt mirkus 4)

fo R
! i E i Energia suurendamine 15 %
! i E :' /vﬁrra (vt mirkus 3)

Fy . ———
! E i i i Energia suurendamine 20 % vorra
i : : : : (vt markused 6 ja 7)
H i i i i

Fg opmmmmm e S R 3------ E' ----- e o---- ./
S A
i H i i i i
' ; H ] \ !
1 I [ ] 1 i
S
! ; H ] H i
k 1 i i 1 ]
: ' : : i ' >

085D" D' Dy D Dy Dy Libipaine
Ulekoormus
Mairkused:

1. Leida F,, mis vastab 0,95 D'-le.
2. Ulekoormuskatse on vajalik, kuna F,> 1,03 F'

3. F, < 0,97 F', seepérast tuleb tilekoormust suurendada.

4. F.< 0,97 Fb, seepérast tuleb lilekoormust suurendada.

5. F4< 0,97 Fc, seepdrast tuleb lilekoormust suurendada.

6. Ulekoormuskatse tulemused on rahuldavad, kui Fe > 0,8 Fpnax

7. Ulekoormuskatse ebadnnestub, kui koormus langeb alla 0,8 Fax.
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B2.

4.1.

4.2.

4.2.1.

4.2.2.

4.2.2.1.

4.2.2.2.

4.2.22.1.

4.2.222.

4.2.2223.

ALTERNATIIVNE DUNAAMILINE KATSE

Kiesolevas osas késitletakse alternatiivina B1 osas sétestatud staatilise katse
menetlusele diinaamilise katse menetlust.

EESKIRJAD JA JUHISED
Tugevuskatsete eeltingimused

Vaata staatiliste katsete noudeid.

Kaitsekonstruktsioonide ja nende traktoritele kinnitamise seadmete tugevuse
katsetamise tingimused

Uldnduded
Vaata staatiliste katsete noudeid.
Katsed

Katsete jérjekord diinaamilises katsemenetluses

[lma et see piiraks punktides 4.3.1.6 ja 4.3.1.7 nimetatud lisakatseid, on
katsete jarjekord jirgmine:

1) 166k konstruktsiooni tagaosale
(vt punkt 4.3.1.1.);

2) tagaosa muljumise katse
(vt punkt 4.3.1.4.);

3) 166k konstruktsiooni esiosale
(vt punkt 4.3.1.2.);

4) 166k konstruktsiooni kiiljele
(vt punkt 4.3.1.3.);

5) muljumiskoormus konstruktsiooni esiosale
(vt punkt 4.3.1.5.);

Uldnduded

Kui katse kdigus moni traktori tokestusvahendite osa puruneb voi liigub,
alustatakse katset uuesti.

Katsete ajal ei tohi traktorit ega kaitsekonstruktsiooni parandada ega reguleerida.

Traktoril peab katsete véltel olema sees tiihikdik ja pidurid vilja liilitatud.
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4.2.224.

4.2.22.5.

4.2.3.

4.2.3.1.

4.2.3.1.1.

4.2.3.1.2.

4.2.3.1.3.

4.2.3.14.

4.2.3.1.5.

4.2.3.1.6.

4.2.3.2.

4.2.4.

4.2.5.

4.2.5.1.

4.2.5.1.1.

Kui traktori kere ja rataste vahel on vedrustus, peab see olema katsete ajal
blokeeritud.

Konstruktsiooni tagaosa kiilg, millele antakse esimene 160k, peab olema see
kiilg, mis katse tegijate arvates saab 100ke konstruktsiooni jaoks kdige
ebasoodsamates  tingimustes. Look kiiljelt ja tagant tuleb anda
kaitsekonstruktsiooni keskpikitasandi mdlemale kiiljele. Look eest tuleb anda
kaitsekonstruktsiooni keskpikitasandi samale kiiljele, millele anti kiilglook.

Heakskiitmise tingimused

Kaitsekonstruktsioon loetakse tugevusnduetele vastavaks, kui see vastab
jargmistele tingimustele:

parast iihtegi katseosa ei tohi sellel olla pragusid ega rebendeid punkti 4.3.2.1
tdhenduses voi

kui mdne katse kdigus ilmnevad olulised praod vdi rebendid, tuleb viivitamatult
parast pragusid voi rebendeid pdhjustanud 166ki voi muljumist teha vastavalt
punktidele 4.3.1.6 voi 4.3.1.7 lisakatse;

katsete ajal ei tohi Tikski kaitsekonstruktsiooni osa siseneda punktis 1.6
maédratletud liikumisruumi, vilja arvatud tilekoormuskatse puhul;

kooskdlas punktiga 4.3.2.2 peab konstruktsioon katsete ajal kaitsma kdiki
litkumisruumi osasid, vélja arvatud iilekoormuskatse puhul;

katsete ajal ei tohi kaitsekonstruktsioon avaldada survet istme konstruktsioonile;
kooskdlas punktiga 4.3.2.4 moddetud elastne ldbipaine peab olema alla 250 mm.

Ukski lisaseade ei tohi juhti ohustada. Traktoril ei tohi olla iihtegi eenduvat
lisaseadet ega osa, mis voiks timbermineku korral juhti vigastada, ega iihtegi
sellist osa, millesse juht voiks konstruktsiooni ldbipainde tulemusel néiteks sddrt
voi labajalga pidi kinni jadda.

[Ei kohaldata]
Diinaamiliste katsete aparatuur ja seadmed
Pendelraskus

Pendlina toimiv raskus riputatakse kahe keti v0i terastrossiga konksude otsa
maapinnast vihemalt 6 m korgusele. Tuleb tagada vahendid rippuva raskuse
korguse ja raskuse ning riputuskettide vOi terastrosside vahelise nurga
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4.2.5.1.2.

4.2.5.1.3.

4.2.5.2.

4.2.5.3.

4.2.53.1.

4.2.53.2.

4.2.53.3.

4.2.54.

4.2.5.4.1.

4.2.5.4.2.

4.2.5.5.

4.2.5.5.1.

soltumatuks reguleerimiseks.

Pendelraskuse mass peab olema 2000 + 20 kg, arvestamata kettide voi
terastrosside kaalu, mis ei tohi iiletada 100 kg. Loogipinna kiilgede pikkus peab
olema 680 = 20 mm (vt joonis 6.26). Raskus tuleb tdita nii, et selle
raskuskeskme asukoht oleks konstantne ja kattuks réoptahuka geomeetrilise
keskmega.

Rooptahukas peab olema ithendatud silisteemiga, mis tdombab seda tagasi selliselt
projekteeritud ja paigutatud kiirvabastusmehhanismi abil, mis vdimaldab
pendelraskuse vallandamist, ilma et r60ptahukas hakkaks vonkuma iimber oma
horisontaaltelje, mis on pendli vonkumistasandiga risti.

Pendli kinnitamine

Pendli kinnituskonksud peavad olema jdigalt fikseeritud, et nende kdorvalekalle
ei liletaks liheski suunas 1 % langemiskorgusest.

Kinnitustrossid

Noutava roopmelaiusega ja koikidel kirjeldatud juhtudel (vt joonised 6.23, 6.24
ja 6.25) traktori kinnitamiseks vajalikku ala holmavad kinnitusr66pad peavad
olema jaigalt kinnitatud pendli alla paindumatule alusele.

Traktor kinnitatakse réobastele imarkeerme ja kiudsiidamikuga terastrossiga,
konstruktsiooniga  6x 19  vastavalt  standardile  ISO 2408:2004 ja
nominaallibimddduga 13 mm. Metallkeerme tombetugevus peab olema
1770 MPa.

Keskliigendiga traktori keskmine po6ordsild tuleb koigi katsete jaoks
nduetekohaselt toestada ja kinnitada. Kiilgloogikatsete puhul toestatakse
poordsild ka 160gi vastaskiiljelt. Kui see lihtsustab terastrosside nduetekohast
kinnitamist, ei pea esi- ja tagarattad olema tihel joonel.

Pruss rataste blokeerimiseks

Loogikatsete puhul blokeeritakse rattad 150 x 150 mm okaspuitprussiga (vt
joonised 6.27, 6.28 ja 6.29).

Kiilgloogikatsetel kinnitatakse poranda kiilge okaspuitpruss, mis toestab 166gi
vastaspoolel oleva ratta velge (vt joonis 6.29).

Keskliigendiga traktorite tugipostid ja kinnitustrossid

Keskliigendiga traktorite puhul tuleb kasutada tdiendavaid tugiposte ja
kinnitustrosse. Nende eesmidrk on tagada, et traktori see osa, millele
kaitsekonstruktsioon on paigaldatud, oleks sama jdik kui keskligiendita traktoril.
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4.2.55.2.
4.2.5.6.

4.2.5.6.1.

4.2.5.6.2.

4.2.5.7.

4.2.58.

4.2.5.8.1.
4.2.5.8.2.
4.3.
4.3.1.

4.3.1.1.

4.3.1.1.1.

ET

Taiendavad iiksikasjad 106gi- ja muljumiskatsete kohta on esitatud punktis 4.3.1.
Rehvide rohk ja ldbipaine

Traktori rehvid ei tohi olla tididetud vedelballastiga ning rdhk peab vastama
tootja poolt pdllutoddeks ette ndhtule.

Igal konkreetsel juhul pingutatakse kinnitustrossid selliselt, et rehvide ldbipaine
vastab 12 protsendile rehviseina kdrgusest (rattavelje madalaima punkti korgus
maapinnast) enne trosside pingutamist.

Muljumiskatsel kasutatav seade

Joonisel 6.10 kujutatud seadmega peab olema vodimalik rakendada
kaitsekonstruktsioonile allapoole suunatud joudu ligikaudu 250 mm laiuse jdiga
prussi abil, mis on universaalliigenditega kinnitatud koormust avaldava
mehhanismi kiilge. Tuleb kasutada sobivaid teljetugesid, et muljumisjoud ei
mdjuks traktori rehvidele.

Mooteseadmed
Vaja ldheb jargmisi mooteseadmeid:

seade elastse ldbipainde (vahe maksimaalse ldbipainde momendi ja
pusilédbipainde vahel) modtmiseks (vt joonis 6.11);

seade, mille abil kontrollitakse, kas kaitsekonstruktsioon on tunginud
litkumisruumi ning kas viimane on jddnud katse ajal konstruktsiooniga
kaitstavasse alasse (vt punkt 4.3.2.2).

Diinaamilise katse libiviimine
Loogi- ja muljumiskatsed
Look tagant

Traktor paigutatakse pendelraskuse suhtes selliselt, et 166k tabab
kaitsekonstruktsiooni siis, kui raskuse 160gikiilg ja tugiketid voi terastrossid on
vertikaaltasandi A suhtes M/100ga vordse, maksimaalselt 20° nurga all, vélja
arvatud juhul, kui kaitsekonstruktsiooni nurk vertikaaltelje suhtes on ldbipainde
ajal kokkupuutepunktis suurem. Sellisel juhul reguleeritakse raskuse 166gikiilge
lisatoe abil nii, et see oleks maksimaalse ldbipainde momendil 166gipunktis
kaitsekonstruktsiooniga paralleelne, kusjuures tugiketid voi terastrossid jddavad
vertikaaltelje suhtes eespool osutatud nurga alla.

Raskuse riputuskorgust reguleeritakse ning voetakse vajalikud meetmed, et
viltida raskuse korvalepoordumist 166gipunktis.

Loogipunktiks on kaitsekonstruktsiooni see osa, mis traktori tahapoole
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4.3.1.1.2.

4.3.1.1.3.

4.3.1.1.4.

4.3.1.1.5.

4.3.1.2.

4.3.1.2.1.

iimbermineku korral puudutab maapinda tdendoliselt esimesena, tavaliselt
konstruktsiooni iilaserv. Raskuse raskuskese peab paiknema
kaitsekonstruktsiooni tiilaosa vélisddrt puudutavast, traktori kesktasapinnaga
paralleelsest vertikaaltasandist seespool kaugusel, mis vastab iihele kuuendikule
kaitsekonstruktsiooni {ilaosa laiusest.

Kui konstruktsioon on selles punktis kaarjas voi vidljaulatuv, kasutatakse kiile,
mis vdimaldavad sellele 166ki rakendada ilma konstruktsiooni tugevdamata.

Traktor tuleb maa kiilge kinnitada nelja terastrossiga, iiks tross kummagi telje
kummaski otsas, nagu on ndidatud joonisel 6.27. Trosside kinnituspunktid
peavad ees ja taga paiknema sellisel kaugusel, et trossid moodustaksid maapinna
suhtes vihem kui 30° nurga. Lisaks peavad tagaosa kinnitused olema paigutatud
nii, et kahe trossi ithinemiskoht asub vertikaaltasandil, mida m&dda liigub
pendelraskuse raskuskese.

Terastrosse tuleb pingutada selliselt, et rehvide ldbipainded vastaksid punktile
4.2.5.6.2. Kui terastrossid on pingutatud, asetatakse tagumiste rataste ette
tugipruss, surutakse see tihedalt vastu rattaid ja kinnitatakse seejédrel maa kiilge.

Kui tegemist on keskliigendiga traktoriga, toestatakse liigendit lisaks vihemalt
100 x 100 mm puupakuga, mis on tugevasti maa kiilge kinnitatud.

Pendelraskus tdmmatakse tagasi nii, et selle raskuskeskme kdrgus vorreldes selle
korgusega 166gipunktis vastaks iihele kahest jairgmisest valemist, mis valitakse
vastavalt katsetamiseks esitatud agregaadi etalonmassile:

H=25+007M
traktorite puhul, mille etalonmass on alla 2 000 kg;

H=125+0,02M
traktorite puhul, mille etalonmass on iile 2 000 kg.

Seejirel pendelraskus vallandatakse ja lastakse sel pdrgata vastu
kaitsekonstruktsiooni.

Pooratava sodidusuunaga (pOdratava istme ja roolirattaga) traktori puhul
kasutatakse samu valemeid.

Look eest

Traktor paigutatakse pendelraskuse suhtes selliselt, et 166k tabab
kaitsekonstruktsiooni siis, kui raskuse 166gikiilg ja tugiketid voi terastrossid on
vertikaaltasandi A suhtes M/100ga vOrdse, maksimaalselt 20° nurga all, vélja
arvatud juhul, kui kaitsekonstruktsiooni nurk vertikaaltelje suhtes on l&bipainde
ajal kokkupuutepunktis suurem. Sellisel juhul reguleeritakse raskuse 166gikiilge
lisatoe abil nii, et see oleks maksimaalse l&dbipainde momendil 166gipunktis
kaitsekonstruktsiooniga paralleelne, kusjuures tugiketid voi terastrossid jadvad
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4.3.1.2.2.

4.3.1.2.3.

4.3.1.2.4.

4.3.1.2.5.

vertikaaltelje suhtes eespool osutatud nurga alla.

Pendelraskuse riputuskdrgust reguleeritakse ning voetakse vajalikud meetmed,
et véltida raskuse kdrvalepoordumist 160gipunktis.

Lodgipunktiks on kaitsekonstruktsiooni see osa, mis traktori edasisuunas
litkkumisel kiiljele timbermineku korral puudutab maapinda tdenéoliselt
esimesena, tavaliselt konstruktsiooni iilaserv. Raskuse raskuskese peab
paiknema kaitsekonstruktsiooni iilaosa vilisdart puudutavast, traktori
kesktasapinnaga paralleelsest vertikaaltasandist seespool kaugusel, mis vastab
ithele kuuendikule kaitsekonstruktsiooni iilaosa laiusest.

Kui konstruktsioon on selles punktis kaarjas voi vidljaulatuv, kasutatakse kiile,
mis vdimaldavad sellele 160ki rakendada ilma konstruktsiooni tugevdamata.

Traktor tuleb maa kiilge kinnitada nelja terastrossiga, iiks tross kummagi telje
kummaski otsas, nagu on ndidatud joonisel 6.28. Trosside kinnituspunktid
peavad ees ja taga paiknema sellisel kaugusel, et trossid moodustaksid maapinna
suhtes vihem kui 30° nurga. Lisaks peavad tagaosa kinnitused olema paigutatud
nii, et kahe trossi ithinemiskoht asub vertikaaltasandil, mida m&dda liigub
pendelraskuse raskuskese.

Terastrosse tuleb pingutada selliselt, et rehvide ldbipainded vastaksid punktile
4.2.5.6.2. Kui terastrossid on pingutatud, asetatakse tagumiste rataste taha
tugipruss, surutakse see tihedalt vastu rattaid ja kinnitatakse seejédrel maa kiilge.

Kui tegemist on keskliigendiga traktoriga, toestatakse liigendit lisaks vihemalt
100 x 100 mm puupakuga, mis on tugevasti maa kiilge kinnitatud.

Pendelraskus tdmmatakse tagasi nii, et selle raskuskeskme kdrgus vorreldes selle
korgusega 166gipunktis vastaks iihele kahest jargmisest valemist, mis valitakse
vastavalt katsetamiseks esitatud agregaadi etalonmassile:

H=25+0,07M
traktorite puhul, mille etalonmass on alla 2 000 kg;

H=125+0,02M
traktorite puhul, mille etalonmass on iile 2 000 kg.

Seejarel pendelraskus vallandatakse ja lastakse sel pdrgata vastu
kaitsekonstruktsiooni.

Pooratava sdidusuunaga (podratava istme ja roolirattaga) traktori puhul on
korgus eespool esitatud valemite ja alljargnevate valemite abil leitud védrtustest
suurim:

H=2165x10°MxL?
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4.3.1.3.

4.3.1.3.1.

4.3.1.3.2.

4.3.1.3.3.

4.3.1.34.

vO1

H=573x10"1

Look kiiljelt

Traktor paigutatakse pendelraskuse suhtes selliselt, et 166k tabab
kaitsekonstruktsiooni siis, kui raskuse 160gikiilg ja tugiketid voi terastrossid on
vertikaalsed, védlja arvatud juhul, kui Ildbipainde ajal moodustab
kaitsekonstruktsioon kokkupuutepunktis vertikaaltelje suhtes alla 20° nurga.
Sellisel juhul reguleeritakse raskuse 160gikiilge lisatoe abil nii, et see oleks
maksimaalse lédbipainde momendil kaitsekonstruktsiooniga 166gipunktis
paralleelne, kusjuures tugiketid voi terastrossid jadvad 160gi ajal vertikaalseks.

Pendelraskuse riputuskdrgust reguleeritakse ning voetakse vajalikud meetmed,
et véltida raskuse kdrvalepdordumist 166gipunktis.

Loogipunktiks on  kaitsekonstruktsiooni see osa, mis traktori kiiljele
iimbermineku korral puudutab maapinda tdenéoliselt esimesena.

Traktori selle kiilje rattad, millele 160k antakse, peavad olema kinnitatud maa
kiilge terastrossidega, mis kulgevad iile esi- ja tagatelje vastava otsa. Terastrosse
tuleb pingutada selliselt, et rehvide ldbipainded vastaksid punktile 4.2.5.6.2.

Kui terastrossid on pingutatud, asetatakse maha tugipruss, surutakse see 166gi
vastaskiiljel tihedalt vastu rehve ja kinnitatakse seejarel maa kiilge. Kui esimeste
ja tagumiste rehvide viliskiiljed ei ole iihel vertikaaltasandil, v3ib olla vaja
kasutada kaht prussi. Seejirel paigaldatakse tugipost 166gipunkti vastas asuva
koige suuremat koormust kandva ratta velje vastu, nagu on ndidatud joonisel
6.29, surutakse see tihedalt vastu velge ja kinnitatakse seejirel aluse kiilge.
Tugipost peab olema sellise pikkusega, et velje vastu asetatuna moodustaks see
maapinnaga 30 + 3° nurga. Peale selle peab selle paksus olema vdimaluse korral
20-25 korda véiksem kui pikkus ja 2-3 korda véiksem kui laius. Tugiposti
modlemad otsad peavad olema joonisel 6.29 ndidatud kujuga.

Kui tegemist on keskliigendiga traktoriga, toestatakse liigendit lisaks vihemalt
100 x 100 mm puupakuga ning kiiljelt tagumise ratta vastu surutud tugiposti
sarnase vahendiga, nagu osutatud punktis 4.3.1.3.2. Seejérel kinnitatakse liigend
tugevasti maa kiilge.

Pendelraskus tdommatakse tagasi nii, et selle raskuskeskme korgus vorreldes selle
korgusega 106gipunktis vastaks iihele kahest jargmisest valemist, mis valitakse
vastavalt katsetamiseks esitatud agregaadi etalonmassile:

H=25+0,20M) (B¢+B) /2B
traktorite puhul, mille etalonmass on alla 2 000 kg;

H=(125+0,15M) (B++B) / 2B
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4.3.1.3.5.

4.3.14.

4.3.1.5.

4.3.1.6.

4.3.1.7.

4.3.2.

traktorite puhul, mille etalonmass on iile 2 000 kg.

Pooratava sdidusuunaga traktori puhul on kdrgus eespool esitatud valemite ja
alljargnevate valemite abil leitud véartustest suurim:

H=25+02M
traktorite puhul, mille etalonmass on alla 2 000 kg;
H=125+0,15M

traktorite puhul, mille etalonmass on iile 2 000 kg.

Seejirel pendelraskus vallandatakse ja lastakse sel pdrgata vastu
kaitsekonstruktsiooni.

Muljumine tagant

Kehtivad B1 osa punktis 3.3.1.4. esitatud tingimused.

Muljumine eest

Kehtivad B1 osa punktis 3.3.1.5. esitatud tingimused.
Téiiendavad loogikatsed

Kui l66gikatse ajal tekib pragusid voi rebendeid, mida ei saa pidada tiihiseks,
tehakse viivitamatult pdrast pragude vdi rebendite tekkimise esile kutsunud
katset teine samasugune 100gikatse, mille korral raskuse langemiskdrgus on

H=Hx10"")(12+4a) (1+2a)"’

kus ,a” on 160gipunktis mdodetud jadvdeformatsiooni (Dp) ja elastse

deformatsiooni (De) suhtarv:
a =Dp/De

Pédrast teist 166ki lisanduv jiddvdeformatsioon ei tohi iiletada 30 % esimesest
160gist tingitud jadvdeformatsioonist.

Selleks et lisakatseid saaks teha, tuleb koigi 100gikatsete ajal mdota elastset
deformatsiooni.

Taiendavad muljumiskatsed

Kui muljumiskatse ajal tekib mérkimisvéédrseid pragusid voi rebendeid,
teostatakse viivitamatult parast pragude voi rebendite tekkimise esile kutsunud
katset teine samasugune muljumiskatse, rakendades joudu 1,2 F.

Mootmised
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4.3.2.1.

4.3.2.2.

4.3.2.3.

4.3.24.

4.3.2.5.

4.4.

Murrud ja praod

Pérast iga katset kontrollitakse koiki traktori konstruktsioonielemente, liitekohti
ja kinnitusvahendeid visuaalselt vdimalike murdumiste voi pragude leidmiseks,
arvestamata véikesi pragusid ebaolulistes osades.

Pendelraskuse servade tekitatud rebendeid ei arvestata.
Litkumisruumi tungimine

Igas katses kontrollitakse, ega moni kaitsekonstruktsiooni osa ei ole tunginud
juhiistet timbritsevasse litkumisruumi, nagu see on méératletud punktis 1.6.

Peale selle ei tohi litkumisruum jidda véljapoole kaitsekonstruktsiooni kaitstavat
ala. Siinkohal loetakse litkumisruum kaitsekonstruktsiooni kaitsealast vélja
jaavaks juhul, kui moni selle osa puudutaks traktori {imberminekul
katsekoormuse rakendamise suunas maapinda. Selle hindamiseks peavad esi- ja
tagarehvid ning roopmelaius vastama tootja tdpsustatud véikseimale
standardmdddule.

Katsed tagumise tugeva piisiscadmega

Kui traktori juhiistme taha on paigaldatud jdik tugiosa, kaitsekate vdi muu tugev
pusiseade, peetakse seda kiilili voi tagurpidi iimberminekul kaitsepunktiks.
Selline juhiistme taha paigaldatud tugev piisiseade peab suutma purunemata voi
litkumisruumi tungimata taluda traktori kesktasandil raamiga risti rakendatavat
allapoole suunatud joudu F; kus

Fi=15M

Jou rakendamise algne nurk on 40°, mida arvutatakse maapinnaga paralleelselt
tasandilt, nagu on nididatud joonisel 6.12. Sellise jdiga osa laius peab olema
viahemalt 500 mm (vt joonis 6.13).

Peale selle peab see olema piisavalt jéik ja kindlalt traktori tagaosale kinnitatud.

Elastne libipaine (kiiljele rakendatud 166gi korral)

Elastset labipainet mdddetakse 106gipunkti 1dbival vertikaaltasapinnal (810 + a,)
mm istme indekspunktist korgemal. Selle mdotmiseks kasutatakse joonisel 6.11
esitatud seadmetega sarnaseid seadmeid.

Piisildbipaine

Parast  viimast  muljumiskatset  registreeritakse  kaitsekonstruktsiooni
pusildbipaine. Selleks kasutatakse enne katse alustamist iilesmargitud peamiste
iimbermineku kaitsekonstruktsiooni osade asendit istme indekspunkti suhtes.

Laiendamine muudele traktorimudelitele

Kehtivad kéesoleva lisa B1 osa punktis 3.4 esitatud tingimused.
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4.5.

4.6.

4.7.

[Ei kohaldata]
Kaitsekonstruktsioonide kiilmakindlus
Kehtivad kdesoleva lisa B1 osa punktis 3.6 esitatud tingimused.

[Ei kohaldata]
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Joonis 6.26

Pendelraskus ja selle riputusketid voi terastrossid

19802020 kg

v }OQ\A
Raskuskeskme

asukohta tihistav
mirk
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Joonis 6.27

Traktori kinnitamise niide (160k tagant)

>
PN

4 g .
2 kinnitus- 2 kinnitustrossi

trossi

Tugipruss

Joonis 6.28

Traktori kinnitamise niide (160k eest)

A=M/100
A =-20°

2 kinnitustrossi

\.  Tugipruss
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—Faasitud

Joonis 6.29

Traktori kinnitamise niide (160k kiiljelt)

Umardatud, et tagada kontakt
veljega

N
N
S7x

S

r‘. B \,‘/. R

|

1
1

300: °
3 A

|

Pendelraskuse
raskuskeskme
litkumistee 14bi
kontaktpunkti

Kinnitus (vt 6.6.3)

ZTugi- Z 150 mn?? \___ Pingutamata tross

post okaspuitpruss

(ei ole kohustuslik)

Pérast trossidega kinnitamist esi- ja tagarataste kiilgedele surutav

pruss ja velje vastu kiilutud tugipost
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B3. NOUDED KOKKUKAIVA UMBERMINEKU KAITSEKONSTRUKTSIOONI

KAITSEVOIME KOHTA
5.1. .
Kohaldamisala
Asjaomane menetlus ndeb ette minimaalsed kaitse- ja katsenduded esiossa
paigaldatud kokkukéiva kaitsekonstruktsiooni kohta
59 Kaitsevoime katsetel kasutatavate moistete selgitus:
591 ,»kasitsijuhtimisega kokkukdiv kaitsekonstruktsioon” — esiossa paigaldatud
T kahepostiline kaitsekonstruktsioon, mille juht ise késitsi {iles tdstab vdi alla laseb
(kas koos osalise abisiisteemiga vdi ilma);
599 »automaatselt kokkukdiv kaitsekonstruktsioon ” — esiossa paigaldatud
T kahepostiline  kaitsekonstruktsioon,  mille  tdste-/langetamissiisteem  on
tdisautomaatne;
593 ,lukustussiisteem” — seade, millega lukustatakse kdsi- vOi automaatjuhtimisega
o kaitsekonstruktsioon kas iilestdstetud voi allalastud asendisse;
594 ,késitsemisala” — tootja madratletud timbermineku kaitsekonstruktsiooni ala ja/voi
o kaitsekonstruktsioonile paigaldatud lisakdepide, millega juht vib teostada tdstmis-
/langetamistoiminguid,
595 ,Késitsemisala juurdepdisetav osa” — ala, millest juht kaitsekonstruktsiooni {iiles
T tostmisel ja alla laskmisel kinni vOtab. Ala méiratakse kindlaks késitsemisala
ristldigete geomeetrilise keskpunktina;
596 ,muljumiskoht” —ohtlik koht, kus traktori osad liiguvad iiksteise voi liikkumatute
o osade suhtes nii, et see vOib pohjustada inimese voi tema kehaosade muljumist;
597 ,rebenemiskoht” —ohtlik koht, kus traktori osad liiguvad iiksteise voi muude osade
T suhtes nii, et see vdib pdhjustada inimese vOi tema kehaosade muljumise voi
rebenemise.
53 Kisitsijuhtimisega kokkukaiv kaitsekonstruktsioon
5.3.1. Katse eeltingimused

Kaésitsijuhtimine toimub seistes ning kasutatakse {lihte vOi mitut turvakaare
késitsemisalas asuvat kéepidet. Ala peab olema projekteeritud selliselt, et
puuduksid teravad servad, nurgad ja karedad pinnad, mis vdivad juhti vigastada.

Kisitsemisala peab olema selgelt ja piisivalt tédhistatud (joonis 6.20).

Ala voib asuda traktori tihel v61 molemal kiiljel ning moodustada turvakaare voi
lisakdepidemete konstruktsioonielemendi. Kéasitsemisalal ei tohi turvakaare késitsi
iiles tostmine ja alla laskmine tekitada juhile rebestusi, muljumisvigastusi ega ohtu
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53.2.

kontrollimatute liigutuste tottu (lisandue).

Kolm juurdepéésetavat ala, millel rakendatakse erinevat lubatud joudu ja mis on
méidratletud horisontaaltasapinna ja traktori vélisdetailidega kokku puutuvate
vertikaaltasapindade suhtes, mis piiravad juhi asendit vdi asendimuutust (joonis
6.21).

I ala: mugavalt juurdepéésetav ala
IT ala: ilma keha ette kallutamata juurdepiisetav ala
IT ala: keha ette kallutades juurdepéésetav ala

Juhi asendit ja liikumist piiravad takistused. Need traktori osad on kindlaks
madratud takistuse vélisservadega kiilgnevate vertikaaltasapindadega.

Kui juhil on vaja turvakaare késitsijuhtimise ajal liigutada jalgu, vOib ta muuta
oma asendit kas turvakaare litkumissuunaga vertikaalset tasapinda modda voi
iiksnes eelnevaga paralleelset iihte paralleeltasapinda modda, et takistust viltida.
Uldine asendimuutus on kombinatsioon sirgldikudest, mis on paralleelsed ja risti
turvakaare trajektooriga. Ristisuunaline asendimuutus on lubatud eeldusel, et juht
tuleb  turvakaarele ldhemale. Juurdepdisetavat ala  mdistetakse eri
juurdepédsetavate alade kogualana (joonis 6.22).

Traktoril tuleb kasutada tootja soovitatud suurima l&bimdodu ja selle ldbimdddu
juures viikseima ristldoikega rehve. Rehvide rohk peab vastama tootja poolt
pollutdddeks ette ndhtule.

Tagarattad peavad olema reguleeritud kitsaimale ro0pmelaiusele; esirattad peavad
olema reguleeritud samale ro6pmelaiusele nii l&hedale kui voimalik. Kui esirataste
puhul on vdimalik valida kahe erineva roopme vahel, mis vordselt erinevad
kitsaimast tagumisest rodpmest, tuleb valida neist kahest laiem.

Katse labiviimine

Katse eesmirk on moodta turvakaare tdstmiseks ja langetamiseks vajaminevat
joudu. Katse viiakse lébi staatilistes tingimustes ehk esmast turvakaare liigutamist
el toimu. Turvakaare tostmiseks ja langetamiseks vajamineva jou iga modtmine
toimub turvakaare trajektoori suunas ning ldbib késitsemisala ristloikelist
geomeetrilist keskpunkti.

Kisitsemisala peetakse juurdepdisetavaks juhul, kui see asub juurdepddsetavates
alades vo0i juurdepddsetavate alade kogualas (joonis 6.23).

Turvakaare tOstmiseks ja langetamiseks vajaminevat joudu moddetakse
kisitsemisala juurdepddsetavasse osasse jadvates eri punktides (joonis 6.24).

Esimene modtmine teostatakse kisitsemisala juurdepddsetava osa ddrmisest
punktist, kus turvakaar on tidiesti alla lastud asendis (punkt A). Teine teostatakse
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5.3.3.

5.3.3.1.

5.3.3.2.

5.4.

vastavalt punkti A asukohale pérast seda, kui turvakaar on juhitud kisitsemisala
juurdepédsetava osa lilemisse otsa (punkt A').

Kui teise modtmise ajal ei ole turvakaar tdiesti iileval, siis tehakse tdiendav
mootmine punktist, mis asub késitsemisala juurdepddsetava osa kdige ddrmises
punktis nii, et turvakaar on tiielikult {ilemises asendis (punkt B).

Kui kahe esimese mddtmise puhul iiletab esimese punkti trajektoor I ja II ala piiri,
teostatakse modtmine ristpunktist (punkt A").

Selleks et mddta ndutavates punktides rakendatavat joudu, saab modta vairtuse
kas vahetult v3i turvakaare tdstmiseks voi langetamiseks vajaliku podrdemomendi

mootmise kaudu.

Aktsepteerimistingimused

JOu suhtes kehtiv noue

Umbermineku kaitsekonstruktsiooni kisitsemiseks vastuvdetav joud sdltub
juurdepédsetavast alast tabelis 6.2 ndidatud viisil.

Ala I II M1
Vastuvdetav joud 100 75 50
Tabel 6.2.

Lubatavad joutasemed

Kui turvakaar on tiielikult iilestdstetud voOi allalastud asendis, on lubatud
suurendada vastuvdetavaid joutasemeid kuni 25 %.

Allalaskmise toimingu ajal on lubatud suurendada vastuvoetavaid joutasemeid
kuni 50 %.

Lisandue

Turvakaare késitsi iilestdstmine ja allalaskmine ei tohi tekitada juhile rebestusi,
muljumisvigastusi ega ohtu kontrollimatute liigutuste tottu.

Muljumispunkti ei peeta juhi kdtele ohtlikuks, kui késitsemisalas on turvakaare ja
traktori litkumatute osade vahelised kaugused vidhemalt 100 mm kéte, randmete ja
rusika puhul ning 25 mm sdrmede puhul (ISO 13854:1996). Ohutuid kauguseid
kontrollitakse vastavalt késitsemisviisile, mille tootja on kasutusjuhendis ette
ndinud.

Kisilukustussiisteem

Umbermineku kaitsekonstruktsiooni iilestostetud/allalastud asendisse
lukustamiseks paigaldatud seade peab olema projekteeritud jargmiselt:
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— seda peab saama seistes kisitseda iiks juht ning see peab asuma iihel
juurdepédsetavatest aladest;

— olema kaitsekonstruktsioonist raskesti eemaldatav (nt lukustuspoltidena voi
fikseerivate poltidena kiiljespiisivad poldid);

— peab viltima segadust seoses lukustustoiminguga (4ra tuleb ndidata poltide tdpne
asukoht);

— peab viltima detailide soovimatut eemaldamist voi kadumist.

Kui turvakaare iilestostetud/allalastud asendisse lukustamise seadmed on tihvtid,
peab neid olema vdimalik kergesti sisse-vdlja liikata. Kui selleks on vaja
rakendada turvakaare suhtes joudu, peab see vastama punktide A ja B nduetele (vt
punkt 5.3).

Koik muud lukustusseadmed tuleb projekteerida ergonoomiliselt, mille kohaselt ei
vOi eriti nende kuju ega joud pohjustada muljumis- ega rebenemisohtu.

Automaatlukustussiisteemi eclkatse

Kaésitsijuhtimisega kokkukéivale kaitsekonstruktsioonile paigaldatud
automaatlukustussiisteemi suhtes teostatakse enne kaitsekonstruktsiooni tugevuse
katset eelkatse.

Turvakaar reguleeritakse allalastud asendist iilemisse lukustusasendisse ja tagasi.
Need toimingud moodustavad {ihe tsiikli. Tdita tuleb 500 tsiiklit.

Seda voib teha kisitsi voi vélise energiaallika abil (hiidrauliline, pneumaatiline voi
elektriline tditurseade). Mdlemal juhul rakendatakse joudu tasapinna suunas, mis
on paralleelne turvakaare trajektooriga ja 1dbib kisitsemisala. Turvakaare
podrlemissagedus on pidev ja véiksem kui 20 p/s.

Pérast 500 tsiiklit ei tohi iilemises asendis turvakaare suhtes rakendatud joud olla
rohkem kui 50 % lubatavast joust (tabel 6.2).

Turvakaare lahtilukustamine toimub vastavalt tootja kasutusjuhendile.
Pérast 500 tstikli tditmist ei tohi lukustussiisteemi hooldada ega parandada.

Mairkus 1. Eelkatset voib ndouda ka automaatselt kokkukdiva timbermineku
kaitsekonstruktsiooni suhtes. Katse tuleb viia 1dbi enne kaitsekonstruktsiooni
tugevuse katset.

Mirkus 2. Eelkatse voib viia 14bi tootja. Sel juhul esitab tootja kontrollasutusele
sertifikaadi, milles on kinnitatud katse nduetekohast ldbiviimist ning seda, et parast
500 tsiikli ldbimist ei ole lukustussiisteemi hooldatud ega reguleeritud.

53 ET



ET

Kontrollasutus kontrollib seadme tookindlust iihe tsiikli jooksul, mis seisneb
turvakaare tostmises lilemisse lukustusasendisse ja tagasi alla laskmises.
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Joonis 6.20

Kaisitsemisala

‘Kisitsemisala

Kisitsemisala \ trajektoor

Joonis 6.21
Juurdepaisetavad alad

(mo6tmed millimeetrites)
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B4. VIRTUAALKATSETE SUHTES KEHTIVAD NOUDED

Arvutiprogramm® BASIC, millega tehakse kindlaks juhiistme ette monteeritud
kaitseraamiga Kkiiljeli paiskuva kitsaroopmelise traktori pidev voi katkestatud
rullumiskiitumine

Sissejuhatav mérkus. Arvutusmeetodite suhtes kehtib jairgmine programm. Alljargnev tekst
(inglise keeles) on nditlik ning kasutaja kohandab programmi vastavalt katseiiksuse triilkkimis-
ja muudele nduetele.

10 CLS

20 REM REFERENCE OF THE PROGRAM COD6ABAS.BAS 08/02/96

30FORI=1TO 10: LOCATE, 1, 0: NEXT I

40 COLOR 14,8, 4

50 PRINT

10 sk st sk sk sk sk sk ske sk sk sk sk sk sk sk sk sk sk sk sk sk sk sk sk sk sk sk sk sk sk ske sk sk sk sk sk sk sk sk sk sk sk sk sk sk sk sk sk sk sk sk sk skeoske sk sk sk sk sk sk sk sk skeosk sk skok sk sk
ook skosk sk skosk skok sk

60 PRINT "* CALCULATION FOR DETERMINING THE NON-CONTINUOUS
ROLLING BEHAVIOUR *"

70 PRINT "*OF A LATERAL OVERTURNING NARROW TRACTOR WITH A ROLL-
OVER PROTECTIVE *"

80 PRINT "* STRUCTURE MOUNTED IN FRONT OF THE DRIVER'S
SEAT !
90 PRINT

102 s sk s sk s ke s sk sk s sk s ke sk sk sk s sk s sk sk sk sk sk s sk s sk sk sk sk s sk s sk sk s sk sk s sk sk s sk sk s sk sk sk sk sk sk sk sk sk sk sk s sk sk skosk sk sk sk ok
sk skosk sk skosk skok sk

100 A$ = INKEYS: IF A$ ="" THEN 100

110 COLOR 10, 1, 4

120 DIM F(25), C(25), CAMPOS$(25), LON(25), B$(25), C$(25), X(6, 7), Y(6, 7), Z(6, 7)
130 DATA 6,10,10,14,14,17,19,21,11,11,12,12,13,13,14,14,15,15,16,16,17,17,18,18,19
140 DATA 54,8,47,8,47,12,8,12,29,71,29,71,29,71,29,71,29,71,29,71,29,71,29,71,29

150 DATA 12,30,31,30,31,25,25,25,9,9,9,9,9,9,9,9,9,9,9,9,9,9,9,9,9

160 FORI=1TO 25: READ F(I): NEXT

170 FORI=1TO 25: READ C(I): NEXT

180 FORI=1 TO 25: READ LON(I): NEXT

190 CLS

200 FORI1=1TO 5: LOCATE L, 1, 0: NEXT I

210 PRINT "In case of misprint, push on the enter key up to the last field"

220 PRINT :LOCATE 6, 44: PRINT " TEST NR: ": PRINT

230 LOCATE 8, 29: PRINT " FRONT MOUNTED- PROTECTIVE STRUCTURE:": PRINT
240 PRINT " MAKE: ": LOCATE 10, 40: PRINT " TYPE: ": PRINT

250 LOCATE 12, 29: PRINT " TRACTOR :": PRINT : PRINT " MAKE: "

260 LOCATE 14, 40: PRINT " TYPE: ": PRINT : PRINT

270 PRINT " LOCATION: ": PRINT

280 PRINT " DATE: ": PRINT : PRINT " ENGINEER: "

290 NC = 1: GOSUB 4400
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300 PRINT : PRINT : PRINT " In case of misprint, it is possible to acquire the data again"
310 PRINT : INPUT " Do you wish to acquire again the data ? (Y/N)"; Z$

320 IF Z$ ="Y" OR Z$ ="y" THEN 190

330 IF Z$ ="N" OR Z$ = "n" THEN 340

340 FOR I=1 TO 3:LPRINT : NEXT: LPRINT ; " TEST NR: "; TAB(10); CAMPOS$(1)
350 LPRINT : LPRINT TAB(24); " FRONT MOUNTED PROTECTIVE STRUCTURE:"
360 LL = LEN(CAMPOS$(2) + CAMPOS$(3))

370 LPRINT TAB(36 - LL / 2); CAMPOS$(2) +" - "+ CAMPOS$(3) : LPRINT

380 LPRINT TAB(32); " OF THE NARROW TRACTOR": LL = LEN(CAMPOS$(4) +
CAMPOS(5))

390 LPRINT TAB(36 - LL / 2); CAMPO$(4) +" - "+ CAMPOS(5) : LPRINT

400 CLS

410 PRINT "In case of mistype, push on the enter key up to the last field"

420 PRINT

430 FOR1=1TO 7: LOCATE I, 1, 0: NEXT

440 LOCATE 8, 1: PRINT " CHARACTERISTIC UNITS: "

450 LOCATE 8, 29: PRINT "LINEAR (m): MASS (kg):MOMENT OF INERTIA (kg-m?):"

460 LOCATE 9, 1: PRINT " ANGLE (radian)"
470 LPRINT : PRINT
480 PRINT "HEIGHT OF COG HI=": LOCATE 11, 29: PRINT " "

490 LOCATE 11, 40: PRINT "H. DIST. COG-REAR AXLE L3="

500 LOCATE 11, 71: PRINT " "

510 PRINT "H. DIST. COG-FRT AXLE L2=": LOCATE 12, 29: PRINT " "
520 LOCATE 12, 40: PRINT "HEIGHT OF THE REAR TYRES D3="

530 LOCATE 12, 71: PRINT " "

540 PRINT "HEIGHT OF THE FRT TYRES D2=": LOCATE 13, 29: PRINT " "
550 LOCATE 13, 40: PRINT "OVERALL HEIGHT(PT IMPACT) H6="

560 LOCATE 13, 71: PRINT " "

570 PRINT "H.DIST.COG-LEAD.PT INTER.L6=": LOCATE 14, 29: PRINT " "
580 LOCATE 14, 40: PRINT "PROTECTIVE STRUCT. WIDTH B6="

590 LOCATE 14, 71: PRINT " "

600 PRINT "HEIGHT OF THE ENG.B. H7=": LOCATE 15, 29: PRINT " "
605 LOCATE 15, 40: PRINT "WIDTH OF THE ENG. B. B7="

610 LOCATE 15, 71: PRINT " "

615 PRINT "H.DIST.COG-FRT COR.ENG.B.L7=": LOCATE 16, 29: PRINT " "
620 LOCATE 16, 40: PRINT "HEIGHT FRT AXLE PIVOT PT HO="

630 LOCATE 16, 71: PRINT " "

640 PRINT "REAR TRACK WIDTH S=": LOCATE 17, 29: PRINT " "
650 LOCATE 17, 40: PRINT "REAR TYRE WIDTH BO="

660 LOCATE 17, 71: PRINT " "

670 PRINT "FRT AXLE SWING ANGLE DO0=": LOCATE 18, 29: PRINT " "
680 LOCATE 18, 40: PRINT "TRACTOR MASS Mc ="

690 LOCATE 18, 71: PRINT " "

700 PRINT "MOMENT OF INERTIA Q=": LOCATE 19, 29: PRINT " "
710 LOCATE 19, 40: PRINT " "

720 LOCATE 19, 71: PRINT " ": PRINT : PRINT
730H1=0:L3=0:L2=0:D3=0:D2=0: H6=0: L6=0: B6=0

740 H7=0:B7=0:L7=0: H0O=0:S=0:B0=0:D=0:Mc=0: Q=0

750 NC = 9: GOSUB 4400

760 FOR I=1TO 3: PRINT "": NEXT
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770 H1 = VAL(CAMPO$(9)): L3 = VAL(CAMPO$(10)): L2 = VAL(CAMPOS(11))
780 D3 = VAL(CAMPO$(12)): D2 = VAL(CAMPOS$(13)): H6 = VAL(CAMPOS$(14))
790 L6 = VAL(CAMPOS$(15)): B6 = VAL(CAMPOS$(16)): H7 = VAL(CAMPO$(17))
800 B7 = VAL(CAMPOS$(18)): L7 = VAL(CAMPO$(19)): HO = VAL(CAMPO$(20))
810 S = VAL(CAMPOS$(21)): BO = VAL(CAMPO$(22)): DO = VAL(CAMPO$(23))
820 Mc = VAL(CAMPO$(24)): Q = VAL(CAMPOS$(25)): PRINT : PRINT

830 PRINT "In case of mistype, it is possible to acquire again the data": PRINT

840 INPUT " Do you wish to acquire again the data ? (Y/N)"; X$

850 IF X$ ="Y" OR X$ ="y" THEN 400

860 IF X$ ="n" OR X$ ="N" THEN 870

870 FOR I=1 TO 3: LPRINT : NEXT

880 LPRINT TAB(20); "CHARACTERISTIC UNITS :": LOCATE 8, 29

890 LPRINT "LINEAR (m) : MASS (kg) : MOMENT OF INERTIA (kg:m?) : ANGLE
(radian)"

900 LPRINT

910 LPRINT "HEIGHT OF THE COG H1=";

920 LPRINT USING "#### #t##"; H1;

930 LPRINT TAB(40); "H. DIST. COG-REAR AXLE L3=";

940 LPRINT USING "#### #t##"; L3

950 LPRINT "H.DIST. COG-FRT AXLE L2="

960 LPRINT USING "#### ###"; L2;

970 LPRINT TAB(40); "HEIGHT OF THE REAR TYRES D3=";

975 LPRINT USING "#### ####"; D3

980 LPRINT "HEIGHT OF THE FRT TYRES D2=";

990 LPRINT USING "#### #t##"; D2;

1000 LPRINT TAB(40); "OVERALL HEIGHT(PT IMPACT)H6=";

1010 LPRINT USING "#### . ####"; HO6

1020 LPRINT "H.DIST.COG-LEAD PT INTER.L6=";

1030 LPRINT USING "####.####"; L6;

1040 LPRINT TAB(40); "PROTECTIVE STRUCT. WIDTH B6=";

1050 LPRINT USING "####.####"; B6

1060 LPRINT "HEIGHT OF THE ENG.B. H7=";

1070 LPRINT USING "####.####"; H7,

1080 LPRINT TAB(40); "WIDTH OF THE ENG. B. B7=";

1090 LPRINT USING "#### ####"; B7

1100 LPRINT "H.DIST.COG-FRT COR.ENG.B.L7=";

1110 LPRINT USING "####.####"; L7,

1120 LPRINT TAB(40); "HEIGHT FRT AXLE PIVOT PT HO=";

1130 LPRINT USING "#### ####"; HO

1140 LPRINT "REAR TRACK WIDTH S=";

1150 LPRINT USING "####.####"; S;

1160 LPRINT TAB(40); "REAR TYRE WIDTH BO=";

1170 LPRINT USING "####.####"; BO

1180 LPRINT "FRT AXLE SWING ANGLE DO0=";
1185 LPRINT USING "####.####"; DO;

1190 LPRINT TAB(40); "TRACTOR MASS Mc=";
1200 LPRINT USING "####.###"; Mc

1210 LPRINT "MOMENT OF INERTIA Q="
1215 LPRINT USING "#### #t##"; Q

1220 FOR I=1 TO 10: LPRINT : NEXT
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1230 A0 = .588: U= .2: T = .2: GOSUB 4860

1240 REM * THE SIGN OF L6 IS MINUS IF THE POINT LIES IN FRONT

1250 REM * OF THE PLANE OF THE CENTRE OF GRAVITY.

1260 IF B6 > S + BO THEN 3715

1265 IF B7 > S + BO THEN 3715

1270 G=9.8

1280 REM
skookoskosk sk skoskoskosko sk skosk sk skosk sk sk sk sk sk sk sk sk skosk sk skosk sk sk sk sk sk sk sksk sk sk sk sk sk sk skosk sk sk sk sk sk sk skosk sk sk sk sk sk sk skosk sk sk sk sksk sk skosk sk sk sk sksk sk ok
1290 REM *B2 VERSION (POINT OF IMPACT OF THE ROPS NEAR OF
EQUILIBRIUM POINT)*

1300 REM
skoskoskoskoskskoskoskosko sk skosko sk skosk sk sk sk skosk sk sk sk skosk sk skosk sk sk sk sk sk sk skosk sk sk sk sk sk sk skosk sk sk sk sk sk sk skosk sk sk sk sk sk sk skosk sk sk sk sk sk sk sksk sk sk sk sksk sk ok
1310 B=B6: H = H6

1320 REM -----POSITION OF CENTER OF GRAVITY IN TILTED POSITION ------nn--
1330 R2 = SQR(H1 * H1 + L3 * L3)

1340 C1 = ATN(H1 /L3)

1350 LO =L3 + L2

1360 L9 = ATN(HO / L0)

1370 H9 = R2 * SIN(C]1 - L9)

1380 W1 =H9 / TAN(C1 - L9)

1390 W2 = SQR(HO * HO + LO * L0): SI =S /2

1400 F1 = ATN(S1/ W2)

1410 W3 = (W2 - W1) * SIN(F1)

1420 W4 = ATN(H9 / W3)

1430 W5 = SQR(H9 * H9 + W3 * W3) * SIN(W4 + D0)

1440 W6 = W3 - SQR(W3 * W3 + H9 * H9) * COS(W4 + D0)

1450 W7 = W1 + W6 * SIN(F1)

1460 W8 = ATN(W5 / W7)

1470 W9 = SIN(W8 + L9) * SQR(W5 * W5 + W7 * W7)

1480 WO = SQR(W9 * W9 + (S1 - W6 * COS(F1)) » 2)

1490 G1 = SQR(((S + B0) /2) ~ 2 + HI * HI)

1500 G2 = ATN(2 * H1 / (S + B0))

1510 G3 = WO - G1 * COS(A0 + G2)

1520 00 = SQR(2 * Mc * G * G3 / (Q + Mc * (W0 + G1) * (WO + G1) / 4))

1530 F2 = ATN(((D3 - D2) /L0) / (1 - (D3 - D2) / (2 * L3 + 2 * L2))  2))

1540 L8 = -TAN(F2) * (H - H1)

1550 REM---mo-- COORDINATES IN POSITION [ --eecmmmeemev

1560 X(1, 1) = H1

1570 X(1,2) = 0: X(1,3)=0

1580 X(1, 4) = (1 + COS(F2)) * D2 / 2

1590 X(1, 5) = (1 + COS(F2)) * D3 /2

1600 X(1, 6)=H

1610 X(1,7) = H7

1620 Y(1,1)=0

1630 Y(1,2)=L2

1640 Y(1,3) = -L3

1650 Y(1, 4) = L2 + SIN(F2) * D2/ 2

1660 Y(1, 5) = -L3 + SIN(F2) * D3 / 2

1670 Y(1, 6) = -L6

1680 Y(1,7)=L7

1690 Z(1, 1) = (S + B0) / 2
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1700 Z(1,2) = 0: Z(1, 3) = 0: Z(1, 4)=0: Z(1, 5)=0
1710 Z(1,6)=(S+B0) /2 -B /2

1720 Z(1,7)= (S +B0) /2 -B7/2

1730 01 =0: 02=0: 03 =0: 04=0: 05=0: 06=0: 07 =0: 08 =0: 09 =0
1740 K1 = Y(1, 4) * TAN(F2) + X(1, 4)

1750 K2 = X(1, 1)

1760 K3 = Z(1, 1)

1770 K4 =K1 - X(1, 1): DD1 = Q + Mc * K3 * K3 + Mc * K4 * K4

1780 O1 = (Q + Mc * K3 * K3 - U * Mc * K4 * K4 - (1 + U) * Mc * K2 * K4) * 00 / DD1
1790 REM----TRANSFORMATION OF THE COORDINATES FROM THE POSITION 1
TO 2

1800 FOR K =1TO 7 STEP 1

1810 X(2, K) = COS(F2) * (X(1, K) - H1) + SIN(F2) * Y(1, K) - K4 * COS(F2)
1820 Y(2, K) = Y(1, K) * COS(F2) - (X(1, K) - HI) * SIN(F2)

1830 Z(2, K) = Z(1, K)

1840 NEXT K

1850 02 = O1 * COS(F2)

1860 A2 = ATN(TAN(AO) / SQR(1 + (TAN(F2)) 2 / (COS(A0)) ~ 2))

1870 C2 = ATN(Z(2, 6) / X(2, 6))

1880 T2=T

1890 VO = SQR(X(2, 6) " 2 + Z(2, 6)  2)

1900 E1 = T2/ VO

1910 B2 = (VO * Y(2, 4)) / (Y(2, 4) - Y(2, 6))

1920 T3 =E1 * B2

1930 E4 = SQR(X(2, 1) * X(2, 1) + Z(2, 1) * Z(2, 1))

1940 V6 = ATN(X(2, 1)/ Z(2, 1))

1950 REM-------- ROTATION OF THE TRACTOR FROM THE POSITION 2 TO 3 ---
1960 FORK =1 TO 7 STEP 1

1970 IF Z(2, K) = 0 THEN 2000

1980 E3 = ATN(X(2, K) / Z(2, K))

1990 GOTO 2010

2000 E3 =-3.14159 /2

2010 X(3, K) = SQR(X(2, K) * X(2, K) + Z(2, K) * Z(2, K)) * SIN(E3 + C2 + El)
2020 Y(3, K) = Y(2, K)

2030 Z(3, K) = SQR(X(2, K) ~ 2 + Z(2, K) » 2) * COS(E3 + C2 + E1)

2040 NEXT K

2050 IF Z(3, 7) < 0 THEN 3680

2060 Z(3, 6) =0

2070 Q3 = Q * (COS(F2)) A 2 + 3 * Q * (SIN(F2)) / 2

2080 V5 =(Q3 + Mc * E4 * E4) * 02 * 02/ 2

2090 IF -V6 > A2 THEN 2110

2100 GOTO 2130

2110 V7 =E4 * (1 - COS(-A2 - V6))

2120 IF V7 * Mc * G > V5 THEN 2320

2130 V8 = E4 * COS(-A2 - V6) - E4 * COS(-A2 - ATN(X(3, 1)/ Z(3, 1))
2140 03 = SQR(2 * Mc * G * V8 / (Q3 + Mc * E4 * E4) + 02 * 02)

2150 K9 = X(3, 1)

2160 K5=27(3, 1)

2170 K6 =Z(3, 1) + E1 * VO

2180 K7=V0 - X(3, 1)

2190 K8 = U: DD2 = Q3 + Mc * K6 * K6 + Mc * K7 * K7
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2200 04 = (Q3 + Mc * K5 * K6 - K8 * Mc * K7 * K7 - (1 + K8) * Mc * K9 * K7) * O3 /
DD2

2210 N3 = SQR((X(3, 6) - X(3, 1)) 2 + (Z(3, 6) - Z(3, 1)) * 2)

2220 N2 = ATN(-(X(3, 6) - X(3, 1)) / Z(3, 1))

2230 Q6 = Q3 + Mc * N3~ 2

2240 IF -N2 <= A2 THEN 2290

2250 N4 = N3 * (1 - COS(-A2 - N2))

2260 N5 = (Q6) * 04 * 04 / 2

2270 IF N4 * Mc * G > N5 THEN 2320

2280 09 = SQR(-2 * Mc * G * N4 / (Q6) + 04 * O4)

2290 GOSUB 3740

2300 GOSUB 4170

2310 GOTO 4330

2320 GOSUB 3740

2330 IF L6 > L8 THEN 2790

2340 REM *

2350 REM

sk s s sk sfe sk ske sk sk s sk sfe sk sk sk sk s sk sk sk sk sk sk s sk sk sk sk sk sk sk sk sk sk sk sk s sk sk sk sk skeoske sk sk sk sk sk sk sk ske sk sk sk s sk sk skeoske sk sk sk skeosk sk skokosk
ok skok

2355 REM *B3 VERSION (POINT OF IMPACT OF THE ROPS IN FRONT OF
EQUILIBRIUM POINT)*
2360 REM

sk sk s sk sk skeoske sk sk sk skeske sk skosk sk sk sk sk sk sk sk sk sk sk sk sk sk sk sk sk sk sk sk sk sk sk sk sk sk sk sk skeoske sk sk sk sk sk sk skeoske sk skeosk s sk sk sk sk sk sk sk sk sk sk sk sk sk sk sk sk sk sk
skkskok

2370 03 =0: 04=0: 05=0: 06 =0: 07 =0: 08 =0: 09 =0

2380 B2 = (VO * Y(2, 5)) / (Y(2, 5) - Y(2, 6))

2390 T3 = E2 * El

2400 Z(3,6) =0

2410 Q3 = Q * (COS(F2)) A 2 +3 * Q * (SIN(F2)) » 2

2420 V5 =(Q3 + Mc * E4 * E4) * 02 * 02 /2

2430 IF -V6 > A2 THEN 2450

2440 GOTO 2470

2450 V7 = E4 * (1 - COS(-A2 - V6))

2460 IF V7 * Mc * G > V5 THEN 2760

2470 V8 = E4 * COS(-A2 - V6) - E4 * COS(-A2 - ATN(X(3, 1)/ Z(3, 1))

2480 03 = SQR((2 * Mc * G * V8) / (Q3 + Mc * E4 * E4) + 02 * 02)

2490 K9 = X(3, 1)

2500 K5 =Z7(3, 1)

2510 K6=2(3, 1)+ T3

2520K7=E2-X(3, 1)

2530 K8 = U: DD2 = Q3 + Mc * K6 * K6 + Mc * K7 * K7

2540 04 = (Q3 + Mc * K5 * K6 - K8 * Mc * K7 * K7 - (1 + K8) * Mc * K9 * K7) * O3 /
DD2

2550 F3 = ATN(VO / (Y(3, 5) - Y(3, 6)))

2560 05 = 04 * COS(F3)

2570 REM------TRANSFORMATION OF THE COORDINATES FROM THE POSITION 3
TO 4 -

2580 REM--—----POSITION 4

2590 FORK =1 TO 7 STEP 1

2600 X(4, K) = X(3, K) * COS(F3) + (Y(3, K) - Y(3, 5)) * SIN(F3)

2610 Y(4, K) = (Y(3, K) - Y(3, 5)) * COS(F3) - X(3, K) * SIN(F3)
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2620 Z(4, K) = Z(3, K)
2630 NEXT K

2640 A4 = ATN(TAN(AO) / SQR(1 + (TAN(E2 + F3)) » 2 / (COS(A0)) ~ 2))

2650 M1 = SQR(X(4, 1) A 2 + Z(4, 1)  2)

2660 M2 = ATN(X(4, 1)/ Z(4, 1))

2670 Q5 = Q * (COS(F2 + F3)) A 2 + 3 * Q * (SIN(F2 + F3)) A 2

2680 IF -M2 < A4 THEN 2730

2690 M3 = M1 * (1 - COS(-A4 - M2))

2700 M4 = (Q5 + Mc * M1 * M1) * 05 * 05/ 2

2710 IF M3 * Mc * G > M4 THEN 2760

2720 09 = SQR(O5 * 05 -2 * Mc * G * M3 / (Q5 + Mc * M1 * M1))

2730 GOSUB 3740

2740 GOSUB 4170

2750 GOTO 4330

2760 GOSUB 3740

2770 GOSUB 4240

2780 GOTO 4330

2790 REM

sk ok 3 sk s sk sk sk ok s sk s sk sk sk ok s sk sk sk sk sk ok s sk sk sk sk sk sk s sk sk sk sk s sk s sk sk sk sk sk sk sk sk sk sk sk s sk sk sk sk sk s sk sk sk sk sk sk skeosk skeok sk sk
kok

2795 REM *Bl1 VERSION (POINT OF IMPACT OF THE ROPS BEHIND OF
EQUILIBRIUM POINT)*
2800 REM

sk sl s sk sfe sk ske sk sk s sk sfe sk sk sk sk s sk sk sk sk sk sk s sk sk sk sk sk sk sk sk sk sk sk sk sk sk sk sk sk sk s sk sk sk sk skeoske s sk sk sk sk sk sk s sk sk skeoske sk sk sk skeosk skokoskokosk
kK

2810 REM *

282003 =0:04=0:05=0: 06=0: 07=0: 08 = 0: 09 =0

2830 Z(3,6) =0

2840 Q3 = Q * (COS(F2)) A 2 +3 * Q * (SIN(F2)) » 2

2850 V5 = (Q3 + Mc * E4 * E4) * 02 * 02 /2

2860 IF -V6 > A2 THEN 2880

2870 GOTO 2900

2880 V7 = E4 * (1 - COS(-A2 - V6))

2890 IF V7 * Mc * G > V5 THEN 3640

2900 V8 = E4 * COS(-A2 - V6) - E4 * COS(-A2 - ATN(X(3, 1)/ Z(3, 1))
2910 03 = SQR(2 * Mc * G * V8 / (Q3 + Mc * E4 * E4) + 02 * 02)
2920 K9 = X(3, 1)

2930 K5 =23, 1)

2940 K6 =Z(3, 1) + T3

2950 K7 =E2 - X(3, 1)

2960 K8 = U: DD2 = Q3 + Mc * K6 * K6 + Mc * K7 * K7

2970 04 = (Q3 + Mc * K5 * K6 - K8 * Mc * K7 * K7 - (1 + K8) * Mc * K9 * K7) * O3 /
DD2

2980 F3 = ATN(VO / (Y(3, 4) - Y(3, 6)))

2990 05 = 04 * COS(F3)

3000 REM----TRANSFORMATION OF THE COORDINATES FROM 3 TO 4 ---
3010 FOR K =1 TO 7 STEP 1

3020 X(4, K) = X(3, K) * COS(F3) + (Y(3, K) - Y(3, 4)) * SIN(F3)

3030 Y(4, K) = (Y(3, K) - Y(3, 4)) * COS(F3) - X(3, K) * SIN(F3)

3040 Z(4, K) = Z(3, K)

3050 NEXT K
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3060 A4 = ATN(TAN(AO) / SQR(I + (TAN(F2 + F3)) A 2 / (COS(A0)) » 2))
3070 C3 = ATN(Z(4, 7) / X(4, 7))

3080 C4 =0

3090 C5 = SQR(X(4, 7) * X(4, 7) + Z(4, 7) * Z(4, 7))

3100 C6=C4 / CS

3110 C7=C5* (Y(4,6) - Y(4, 1)) / (Y(4, 6) - Y(4, 7))

3120 C8 = C6 * C7

3130 M1 = SQR(X(4, 1) A2+ Z(4, 1) " 2)

3140 M2 = ATN(X(4, 1) / Z(4, 1))

3150 REM ----ROTATION OF THE TRACTOR FROM THE POSITION 4 TO 5 ---
3160 FOR K =1 TO 7 STEP 1

3170 IF Z(4, K) <> 0 THEN 3200

3180 C9 = -3.14159 /2

3190 GOTO 3210

3200 C9 = ATN(X(4, K) / Z(4, K))

3210 X(5, K) = SQR(X(4, K) * 2 + Z(4, K) ~ 2) * SIN(C9 + C3 + C6)

3220 Y(5,K) = Y(4, K)

3230 Z(5, K) = SQR(X(4, K) * 2 + Z(4, K) ~ 2) * COS(C9 + C3 + C6)
3240 NEXT K

3250 Z(5,7)=0

3260 Q5 = Q * (COS(F2 + F3)) A2 +3 * Q * (SIN(F2 + F3)) A 2

3270 IF -M2 > A4 THEN 3290

3280 GOTO 3320

3290 M3 =M1 * (1 - COS(-A4 - M2))

3300 M4 = (Q5 + Mc * M1 * M1) * 05 * 05 /2

3310 IF M3 * Mc * G > M4 THEN 3640

3315 MMI1 = M1 * COS(-A4 - ATN(X(5, 1)/ Z(5, 1)))

3320 M5 =M1 * COS(-A4 - ATN(X(4, 1)/ Z(4, 1))) - MM1

3330 06 = SQR(2 * Mc * G * M5 / (Q5 + Mc * M1 * M1) + 05 * 05)
3340 M6 =X(5, 1)

3350 M7 = Z(5, 1)

3360 M8 = Z(5, 1) + C8

3370 M9 = C7 - X(5, 1)

3380 N1 =U: DD3 = (Q5 + Mc * M8 * M8 + Mc * M9 * M9)

3390 07 = (Q5 + Mc * M7 * M8 - NI * Mc * M9 * M9 - (1 + N1) * Mc * M6 * M9) * 06 /
DD3

3400 F5 = ATN(C5 / (Y(5, 6) - Y(5, 7))

3410 A6 = ATN(TAN(AO) / SQR(1 + (TAN(F2 + F3 + F5)) 2 2 / (COS(A0)) ~ 2))
3420 REM-——-TRANSFORMATION OF THE COORDINATES FROM THE POSITION 5
TO 6 -

3430 FORK =1 TO 7 STEP 1

3440 X(6, K) = X(5, K) * COS(F5) + (Y(5, K) - Y(5, 6)) * SIN(F5)

3450 Y(6, K) = (Y(5, K) - Y(5, 6)) * COS(F5) - X(5, K) * SIN(F5)

3460 Z(6, K) = Z(5, K)

3470 NEXT K

3480 08 = 07 * COS(-F5)

3490 N2 = ATN(X(6, 1) / Z(6, 1))

3500 N3 = SQR(X(6, 1) * 2 + Z(6, 1)~ 2)

3510 Q6 = Q * (COS(F2 + F3 + F5)) A 2 + 3 * Q * (SIN(F2 + F3 + F5)) A 2
3520 IF -N2 > A6 THEN 3540

3530 GOTO 3580
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3540 N4 = N3 * (1 - COS(-A6 - N2))

3550 N5 = (Q6 + Mc * N3 * N3) * 08 * 08 / 2

3560 P9 = (N4 * Mc * G - N5) / (N4 * Mc * G)

3570 IF N4 * Mc * G > N5 THEN 3640

3580 IF -N2 < A6 THEN 3610

3590 N6 = -N4

3600 09 = SQR(2 * Mc * G * N6 / (Q6 + Mc * N3 * N3) + 08 * 08)

3610 GOSUB 3740

3620 GOSUB 4170

3630 GOTO 4330

3640 GOSUB 3740

3650 GOSUB 4240

3660 GOTO 4330

3670 REM

3680 IF Z(3, 7) > -.2 THEN 2060

3685 CLS : PRINT : PRINT : PRINT STRING$(80, 42): LOCATE 24, 30, 0

3690 PRINT " THE ENGINE BONNET TOUCHES THE GROUND BEFORE THE ROPS"
3695 LPRINT STRINGS$(80, 42)

3700 LPRINT "THE ENGINE BONNET TOUCHES THE GROUND BEFORE THE ROPS
3710 PRINT : PRINT " METHOD OF CALCULATION NOT FEASIBLE" : GOTO 3720
3715 CLS : PRINT : PRINT " METHOD OF CALCULATION NOT FEASIBLE"

3720 LPRINT "METHOD OF CALCULATION NOT FEASIBLE "

3725 LPRINT STRINGS(80, 42)

3730 GOTO 4330

3740 REM
sksksksksksksksksksksksksksksksksksksksksk sksk sk sksk skosksk sk sk sk sksk skosk sk sk sk sk sksk sksksk sk sk sk sksk ks sk sk sk sk sk sk sk sk sk sk sk sksk sk ok

3750 CLS : LOCATE 13, 15, 0: PRINT "VELOCITY O0="

3755 LOCATE 13, 31, 0: PRINT USING "#.##"; 00: LOCATE 13, 40, 0: PRINT "rad/s"
3760 LOCATE 14, 15, 0: PRINT "VELOCITY O1="

3765 LOCATE 14, 31, 0: PRINT USING "#.##"; Ol

3770 LOCATE 15, 15, 0: PRINT "VELOCITY 02="

3775 LOCATE 15, 31, 0: PRINT USING "#.##"; 02

3780 LOCATE 16, 15, 0: PRINT "VELOCITY O3="

3785 LOCATE 16, 31, 0: PRINT USING "#.##"; 03

3790 LOCATE 17, 15, 0: PRINT "VELOCITY O4="

3795 LOCATE 17, 31, 0: PRINT USING "#.##"; 04

3800 LOCATE 18, 15, 0: PRINT "VELOCITY O5="

3805 LOCATE 18, 31, 0: PRINT USING "#.##"; O5

3810 LOCATE 19, 15, 0: PRINT "VELOCITY O6="

3815 LOCATE 19, 31, 0: PRINT USING "#.##"; 06

3820 LOCATE 20, 15, 0: PRINT "VELOCITY O7="

3825 LOCATE 20, 31, 0: PRINT USING "#.##"; O7

3830 LOCATE 21, 15, 0: PRINT "VELOCITY O8="

3835 LOCATE 21, 31, 0: PRINT USING "#.##"; 08

3840 LOCATE 22, 15, 0: PRINT "VELOCITY O9="

3845 LOCATE 22, 31, 0: PRINT USING "#.##"; 09

3850 LPRINT "VELOCITY O0=";

3860 LPRINT USING "#.###"; O0;

3870 LPRINT " rad/s";

3880 LPRINT TAB(40); "VELOCITY O1=";
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3890 LPRINT USING "#.###"; O1;

3900 LPRINT " rad/s"

3910 LPRINT "VELOCITY 02=";

3920 LPRINT USING "####"; O2;

3930 LPRINT " rad/s";

3940 LPRINT TAB(40); "VELOCITY O3=";

3950 LPRINT USING "#.###"; O3;

3960 LPRINT " rad/s"

3970 LPRINT "VELOCITY O4=",

3980 LPRINT USING "####"; O4;

3990 LPRINT " rad/s";

4000 LPRINT TAB(40); "VELOCITY O5=";

4010 LPRINT USING "#.###"; O5;

4020 LPRINT " rad/s"

4030 LPRINT "VELOCITY O6=";

4040 LPRINT USING "#.###"; O6;

4050 LPRINT " rad/s";

4060 LPRINT TAB(40); "VELOCITY O7=";

4070 LPRINT USING "#.###"; O7;

4080 LPRINT " rad/s"

4090 LPRINT "VELOCITY O8=";

4100 LPRINT USING "#.###"; O8;

4110 LPRINT " rad/s";

4120 LPRINT TAB(40); "VELOCITY O9=";

4130 LPRINT USING "#.###"; O9;

4140 LPRINT " rad/s"

4150 LPRINT

4160 RETURN

4170 PRINT STRINGS$(80, 42)

4180 LOCATE 24, 30, 0: PRINT "THE TILTING CONTINUES"
4190 PRINT STRINGS$(80, 42)

4200 LPRINT STRINGS$(80, 42)

4210 LPRINT TAB(30); "THE TILTING CONTINUES"

4220 LPRINT STRINGS$(80, 42)

4230 RETURN

4240 PRINT STRINGS(80, 42)

4250 LOCATE 24, 30, 0: PRINT "THE ROLLING STOPS"
4260 PRINT STRINGS(80, 42)

4270 LPRINT STRINGS$(80, 42)

4280 LPRINT TAB(30); "THE ROLLING STOPS"

4290 LPRINT STRINGS$(80, 42)

4300 RETURN

4310 REM
sk sk skeoske s sk sk sk sk sk sk sk sk sk sk sl sk sk sk sk sk sk sk sk sk sk sk sk sk sk sk sk sk sk sk sk sk sk sk sk sk sk sk sk sk sk skeoskeoskeoske sk sk sk sk sk sk sk sk skeskeskesk sk sk sk sk sk
4320 REM END OF THE CALCULATION
4330 FOR1=1 TO 5: LPRINT : NEXT: LPRINT " LOCATION : "; CAMPOS$(6): LPRINT
4340 LPRINT " DATE : "; CAMPOS$(7): LPRINT

4350 LPRINT ; " ENGINEER : "; CAMPO$(8): LPRINT

4360 FOR1=1TO 4: LPRINT : NEXT: PRINT

4370 INPUT " Do you whish to carry out another test ? (Y/N)"; Y$
4380 IF Y$="Y"OR Y$ ="y" THEN 190

68 ET



ET

4390 IF Y$ = "N" OR Y$ = "n" THEN SYSTEM

4400 LOCATE F(NC), C(NC) + L, 1: A$ = INKEY$: IF A$ ="" THEN GOTO 4400
4410 IF LEN(AS) > 1 THEN GOSUB 4570: GOTO 4400

4420 A = ASC(A$)

4430 TF A = 13 THEN L = 0: GOTO 4450

4440 GOTO 4470

4450 IF NC < 8 OR NC > 8 AND NC < 25 THEN NC = NC + 1: GOTO 4400
4460 GOTO 4840

4470 TF A > 31 AND A < 183 THEN GOTO 4490

4480 BEEP: GOTO 4400

4490 TF L = LON(NC) THEN BEEP: GOTO 4400

4500 LOCATE F(NC), C(NC) + L: PRINT AS$;

4510L=L+1

4520 IF L = 1 THEN B$(NC) = A$: GOTO 4540

4530 B$(NC) = BS(NC) + A$

4540 IF LEN(C$(NC)) > 0 THEN C$(NC) = RIGHT$(CAMPOS$(NC), LEN(CAMPOS$(NC))

-L)
4550 CAMPOS$(NC) = B$(NC) + C$(NC)

4560 GOTO 4400

4570 REM * SLIDE

4580 IF LEN(A$) <> 2 THEN BEEP: RETURN

4590 C = ASC(RIGHTS(AS, 1))

4600 IF C = 8 THEN 4620

4610 GOTO 4650

4620 IF LEN(C$(NC)) > 0 THEN BEEP: RETURN

4630 IF L = 0 THEN BEEP: RETURN

4640 CAMPOS$(NC) = LEFT$(CAMPOS$(NC), LEN(CAMPO(NC)))

4645L =L - 1: PRINT A$: RETURN

4650 IF C = 30 THEN 4670

4660 GOTO 4700

4670 IF NC = 1 THEN BEEP: RETURN

4680NC=NC-1:L=0

4690 RETURN

4700 IF C = 31 THEN 4720

4710 GOTO 4760

4720 IF NC <> 8 THEN 4740

4730 BEEP: RETURN

4740NC=NC+1:L=0

4750 RETURN

4760 IF C =29 THEN 4780

4770 GOTO 4800

4780 IF L = 0 THEN BEEP: RETURN

4790 L =L - 1: C$(NC) = RIGHT$(CAMPOS$(NC), LEN(CAMPOS$(NC)) - (L + 1))
4795 B$(NC) = LEFT$(CAMPOS(NC), L): LOCATE F(NC), C(NC) + L + 1: PRINT ""
4796 RETURN

4800 IF C =28 THEN 4820

4810 GOTO 4400

4820 IF C$(NC) = "" THEN BEEP: RETURN

4830 L=L + 1: C$(NC) = RIGHT$(CAMPOS$(NC), LEN(CAMPOS$(NC)) - (L))
4835 B$(NC) = LEFT$(CAMPOS$(NC), L): LOCATE F(NC), C(NC) + L, 1: PRINT ""
4840 RETURN
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4850 RETURN
4860 FORI1=1TO 7

4870 X(1, 1) = 0: X(2, IT) = 0: X(3, 1)) = 0
4875 X(4, IT) = 0: X(5, II) = 0: X(6, IT) = 0
4880 Y(1,11) = 0: Y(2, 1) = 0: Y(3, 1) = 0
4885 Y(4, I1) = 0: Y(5, II) = 0: Y(6, IT) = 0
4890 Z(1,11) = 0: Z(2, I1) = 0: Z(3, 1) =0
4895 Z(4, 1) = 0: Z(5, I1) = 0: Z(6, 1) = 0
4900 NEXT II

4910 RETURN

4920 REM * THE SYMBOLS USED HERE ARE THE SAME AS IN THE CODE 6.
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TEST NR:

FRONT MOUNTED-OVER PROTECTIVE STRUCTURE

OF THE NARROW TRACTOR:

CHARACTERISTIC UNITS:
LINEAR (m): MASS (kg):

MOMENT OF INERTIA (kgm?):

HEIGHT OF THE COG

ANGLE (radian)

H. DIST. COG-LEAD PT INTER.L6 = 0.2800 2.1000
HEIGHT OF THE ENG. B.

HI = 0.7620 H. DIST. COG-REAR AXLE L3 = 0.8970
H. DIST. COG - FRONT AXLE L2 = 1.1490 HEIGHT OF THE REAR TYRESD3 = 1.2930
HEIGHT OF THE FRT TYRES D2 = 0.8800 OVERALL HEIGHT( PT IMPACT)H6

B7 = 0.4900

H7= 1.3370 PROTECTIVE STRUCT. WIDTHB6 = 0.7780
H. DIST. COG-FRT COR. ENG. B.L7 = 1.6390 WIDTH OF THE ENG. B.

REAR TRACK WIDTH = 1.1150 HEIGHT FRT AXLE PIVOT PTHO = 0.4450
FRT AXLE SWING ANGLE DO= 0.1570 REAR TYRE WIDTH B0 = 0.1950
MOMENT OF INERTIA =TRACTOR MASS Mc =2565.000
295.0000
VELOCITY OO0 =3.881rad/s VELOCITY O1=1.078 rad/s
VELOCITY 0O2=1.057 rad/s VELOCITY O3 =2.134rad/s
VELOCITY 04 =0.731rad/s VELOCITY O5=0.000 rad/s
VELOCITY 06 =0.000 rad/s VELOCITY O7=0.000 rad/s
VELOCITY O8=0.000 rad/s VELOCITY 09 =0.000 rad/s
VELOCITY OO0 =3.881 rad/s VELOCITY Ol =1.078 rad/s
VELOCITY 0O2=1.057 rad/s VELOCITY O3 =2.134rad/s
VELOCITY 04 =1.130rad/s VELOCITY 0O5=0.993 rad/s
VELOCITY 06 =0.810rad/s VELOCITY O7=0.629 rad/s
VELOCITY O8=0.587 rad/s VELOCITY 09=0.219 rad/s

THE TILTING CONTINUES
Location: Date: Engineer:

Example 6.1

The tilting continues
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TEST NR:

FRONT MOUNTED-OVER PROTECTIVE STRUCTURE

OF THE NARROW TRACTOR:

CHARACTERISTIC UNITS:
LINEAR (m): MASS (kg):

MOMENT OF INERTIA (kgm?):

HEIGHT OF THE COG
H. DIST. COG - FRONT AXLE L2 = 1.1490 HEIGHT OF THE REAR TYRESD3 = 1.4800

HEIGHT OF THE FRT TYRES D2 = 0.8800 OVERALL HEIGHT( PT IMPACT)H6

ANGLE (radian)

H. DIST. COG-LEAD PT INTER.L6 =-0.0500 2.1100
HEIGHT OF THE ENG. B.

HI = 0.7653 H. DIST. COG-REAR AXLE L3 = 0.7970

B7 = 0.8000

H7= 1.3700 PROTECTIVE STRUCT. WIDTHB6 = 0.7000
H. DIST. COG-FRT COR. ENG. B.L7 = 1.6390 WIDTH OF THE ENG. B.

REAR TRACK WIDTH = 1.1150 HEIGHT FRT AXLE PIVOT PT HO = 0.4450
FRT AXLE SWING ANGLE DO = 0.1570 REAR TYRE WIDTH BO= 0.1950
MOMENT OF INERTIA =TRACTOR MASS Mc = 1800.000
250.0000
VELOCITY OO0 =3.840rad/s VELOCITY O1=0.281rad/s
VELOCITY 0O2=0.268 rad/s VELOCITY O3 =1.586rad/s
VELOCITY 04 =0.672rad/s VELOCITY O5=0.000 rad/s
VELOCITY 06 =0.000 rad/s VELOCITY O7=0.000 rad/s
VELOCITY O8=0.000 rad/s VELOCITY 09 =0.000 rad/s
VELOCITY OO0 =3.840 rad/s VELOCITY Ol1 =0.281 rad/s
VELOCITY 02=0.268 rad/s VELOCITY O3 =1.586rad/s
VELOCITY 04 =0.867 rad/s VELOCITY O5=0.755rad/s
VELOCITY O6=1.218 rad/s VELOCITY O7=0.969 rad/s
VELOCITY O8=0.898 rad/s VELOCITY 09 =0.000 rad/s
THE ROLLING STOPS
Location: Date: Engineer:
Example 6.2
The rolling stops
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TEST NR:

FRONT MOUNTED-OVER PROTECTIVE STRUCTURE

OF THE NARROW TRACTOR:
CHARACTERISTIC UNITS:
LINEAR (m): MASS (kg):
MOMENT OF INERTIA (kgm®):  ANGLE (radian)

HEIGHT OF THE COG

0.2000

HEIGHT OF THE ENG. B.

H. DIST. COG-FRT COR. ENG. B. L7

1.6390

REAR TRACK WIDTH
FRT AXLE SWING ANGLE
MOMENT OF INERTIA

279.8960

VELOCITY
VELOCITY
VELOCITY
VELOCITY
VELOCITY

VELOCITY
VELOCITY
VELOCITY
VELOCITY
VELOCITY

Location:

00 = 3.884 rad/s
02 = 0.098 rad/s
04 =0.000 rad/s
06 =0.000 rad/s
08 =0.000 rad/s

00 = 3.884 rad/s
02 =0.098 rad/s
04 =0.000 rad/s
06 =0.000 rad/s
08 =0.000 rad/s

Date:

HI = 0.7180 H. DIST. COG-REAR AXLE L3 = 0.8000
H. DIST. COG - FRONT AXLE L2 = 1.1590 HEIGHT OF THE REAR TYRES D3
HEIGHT OF THE FRT TYRES D2 = 0.7020
H. DIST. COG-LEAD PT INTER. L6 =

H7= 1.2120 PROTECTIVE STRUCT. WIDTH B6
=0.6400

WIDTH OF THE ENG. B.
= 0.9000 HEIGHT FRT AXLE PIVOT PT

S

1.5200
-OVERALL HEIGHT( PT IMPACT) H6

2.0040

D0 = 0.1740 0.4400

Q

=REAR TYRE WIDTH
TRACTOR MASS

VELOCITY
VELOCITY
VELOCITY
VELOCITY
VELOCITY

VELOCITY
VELOCITY
VELOCITY
VELOCITY
VELOCITY

THE ROLLING STOPS

Engineer:

Example 6.3

The rolling stops
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B7= 0.3600
HO

B0 = 0.3150

Mc =1780.000

01=0.107 rad/s
03 =10.000 rad/s
05 =0.000 rad/s
O7=0.000 rad/s
09 = 0.000 rad/s

01 =0.107 rad/s
03 =10.000 rad/s
05 =0.000 rad/s
O7=10.000 rad/s
09 =0.000 rad/s

ET



ET

TEST NR:

FRONT MOUNTED-OVER PROTECTIVE STRUCTURE

OF THE NARROW TRACTOR:
CHARACTERISTIC UNITS:
LINEAR (m): MASS (kg):
MOMENT OF INERTIA (kgm®):  ANGLE (radian)

HEIGHT OF THE COG

0.3790

HEIGHT OF THE ENG. B.

H. DIST. COG-FRT COR. ENG. B. L7

1.6390

REAR TRACK WIDTH
FRT AXLE SWING ANGLE
MOMENT OF INERTIA

279.8960

VELOCITY
VELOCITY
VELOCITY
VELOCITY
VELOCITY

VELOCITY
VELOCITY
VELOCITY
VELOCITY
VELOCITY

Location:

00 = 3.884 rad/s
02 =1.488 rad/s
04 =0.405 rad/s
06 =0.000 rad/s
08 =0.000 rad/s

00 = 3.884 rad/s
02 = 1.488 rad/s
04 =0.414 rad/s
06 =0.000 rad/s
08 =0.000 rad/s

Date:

HI = 0.7180 H. DIST. COG-REAR AXLE L3 = 0.8110
H. DIST. COG - FRONT AXLE L2 = 1.1590 HEIGHT OF THE REAR TYRES D3
HEIGHT OF THE FRT TYRES D2 = 0.7020
H. DIST. COG-LEAD PT INTER. L6 =

H7= 1.2120 PROTECTIVE STRUCT. WIDTH B6
=0.6400

WIDTH OF THE ENG. B.
= 0.9000 HEIGHT FRT AXLE PIVOT PT

S

1.2170
-OVERALL HEIGHT( PT IMPACT) H6

2.1900

D0 = 0.1740 0.4400

Q

=REAR TYRE WIDTH
TRACTOR MASS

VELOCITY
VELOCITY
VELOCITY
VELOCITY
VELOCITY

VELOCITY
VELOCITY
VELOCITY
VELOCITY
VELOCITY

THE ROLLING STOPS

Engineer:

Example 6.4

The rolling stops
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B7= 0.3600
HO

B0 = 0.3150

Mc =1780.000

01 =1.540 rad/s
03 =2.162 rad/s
05 =0.000 rad/s
O7=0.000 rad/s
09 = 0.000 rad/s

01 =1.540 rad/s
03 =2.162 rad/s
05=0.289 rad/s
O7=0.000 rad/s
09 =0.000 rad/s
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TEST NR:

FRONT MOUNTED-OVER PROTECTIVE STRUCTURE

OF THE NARROW TRACTOR:
CHARACTERISTIC UNITS:
LINEAR (m): MASS (kg):
MOMENT OF INERTIA (kgm®):  ANGLE (radian)

HEIGHT OF THE COG

HI = 0.7660 H. DIST. COG-REAR AXLE L3 = 0.7970
H. DIST. COG - FRONT AXLE L2 = 1.1490 HEIGHT OF THE REAR TYRES D3

HEIGHT OF THE FRT TYRES D2 = 0.8800 1.4800
H. DIST. COG-LEAD PT INTER. L6 = -OVERALL HEIGHT( PT IMPACT) H6 =
0.2000 2.1100
HEIGHT OF THE ENG. B. H7= 1.3700 PROTECTIVE STRUCT. WIDTH B6 =
H. DIST. COG-FRT COR. ENG. B. L7 =0.7000
1.6390 WIDTH OF THE ENG. B. B7 = 0.8000
REAR TRACK WIDTH S = 1.1150 HEIGHT FRT AXLE PIVOT PT  HO =
FRT AXLE SWING ANGLE DO = 0.1570 0.4450
MOMENT OF INERTIA Q =REAR TYRE WIDTH B0 = 0.9100
250.0000 TRACTOR MASS Mc = 1800.000
VELOCITY O0=2.735rad/s VELOCITY O1=1.271rad/s
VELOCITY O02=1.212rad/s VELOCITY 03 =2.810rad/s
VELOCITY 04 =1.337rad/s VELOCITY OS5 =0.000 rad/s
VELOCITY 06 =0.000 rad/s VELOCITY 0O7=0.000 rad/s
VELOCITY 08 =0.000 rad/s VELOCITY 09 =0.000 rad/s

THE TILTING CONTINUES
Location: Date: Engineer:

Example 6.5

The tilting continues
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TEST NR:

FRONT MOUNTED-OVER PROTECTIVE STRUCTURE

OF THE NARROW TRACTOR:
CHARACTERISTIC UNITS:
LINEAR (m): MASS (kg):
MOMENT OF INERTIA (kgm®):  ANGLE (radian)

HEIGHT OF THE COG

0.4000

HEIGHT OF THE ENG. B.

H. DIST. COG-FRT COR. ENG. B. L7

HI = 0.7653 H. DIST. COG-REAR AXLE L3 = 0.7970
H. DIST. COG - FRONT AXLE L2 = 1.1490 HEIGHT OF THE REAR TYRES D3
HEIGHT OF THE FRT TYRES D2 = 0.8800
H. DIST. COG-LEAD PT INTER. L6 =

H7= 13700 PROTECTIVE STRUCT. WIDTH B6
=0.7000

1.2930
-OVERALL HEIGHT( PT IMPACT) H6

1.9600

1.6390 WIDTH OF THE ENG. B. B7= 0.8750
REAR TRACK WIDTH S = 1.1150 HEIGHT FRT AXLE PIVOT PT HO =
FRT AXLE SWING ANGLE DO= 0.1570 0.4450
MOMENT OF INERTIA Q =REAR TYRE WIDTH BO= 0.1950
275.0000 TRACTOR MASS Mc = 1800.000
VELOCITY OO0=3.815rad/s VELOCITY Ol1=1.130rad/s
VELOCITY 0O2=1.105rad/s VELOCITY O3 =2.196rad/s
VELOCITY 04 =0.786 rad/s VELOCITY 0O5=0.000 rad/s
VELOCITY 06 =0.000 rad/s VELOCITY O7=0.000 rad/s
VELOCITY O8=0.000rad/s VELOCITY 09 =0.000 rad/s
VELOCITY OO0 =3.815rad/s VELOCITY Ol1=1.130rad/s
VELOCITY O2= 1.105rad/s VELOCITY 03 =2.196rad/s
VELOCITY 04 =0.980 rad/s VELOCITY 0O5=0.675rad/s
VELOCITY 06 =0.000 rad/s VELOCITY O7=0.000 rad/s
VELOCITY O8=0.000 rad/s VELOCITY 09 =0.548 rad/s

THE TILTING CONTINUES
Location: Date: Engineer:

Example 6.6
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The tilting continues
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TEST NR:

FRONT MOUNTED-OVER PROTECTIVE STRUCTURE

OF THE NARROW TRACTOR:

CHARACTERISTIC UNITS:
LINEAR (m): MASS (kg):
MOMENT OF INERTIA (kgm®):  ANGLE (radian)

HEIGHT OF THE COG HI = 0.7620 H. DIST. COG-REAR AXLE L3 = 0.7970
H. DIST. COG - FRONT AXLE L2 = 1.1490 HEIGHT OF THE REAR TYRES D3
HEIGHT OF THE FRT TYRES D2 = 0.8800 1.5500

H. DIST. COG-LEAD PT INTER. L6 = -OVERALL HEIGHT( PT IMPACT) H6 =
0.4780 2.1000

HEIGHT OF THE ENG. B. H7= 1.5500 PROTECTIVE STRUCT. WIDTH B6 =
H. DIST. COG-FRT COR. ENG. B. L7 =0.7780

1.6390 WIDTH OF THE ENG. B. B7= 0.9500
REAR TRACK WIDTH S = 1.1150 HEIGHT FRT AXLE PIVOT PT  HO =
FRT AXLE SWING ANGLE  DO= 0.1570 0.4450

MOMENT OF INERTIA Q =REAR TYRE WIDTH B0 = 0.1950
200.0000 TRACTOR MASS Mc = 1800.000

KAPOTIKAAS PUUDUTAB MAAD ENNE KUI UMBERMINEKU
KAITSEKONSTRUKTSIOON
ARVUTUSMEETOD ON TEOSTAMATU

Asukoht: Kuupéev: Insener:

Example 6.7

Method of calculation not feasible
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TEST NR:

FRONT MOUNTED-OVER PROTECTIVE STRUCTURE

OF THE NARROW TRACTOR:
CHARACTERISTIC UNITS:
LINEAR (m): MASS (kg):
MOMENT OF INERTIA (kgm®):  ANGLE (radian)

HEIGHT OF THE COG

0.3790

HEIGHT OF THE ENG. B.

H. DIST. COG-FRT COR. ENG. B. L7

1.6390

REAR TRACK WIDTH
FRT AXLE SWING ANGLE
MOMENT OF INERTIA

279.8960

VELOCITY
VELOCITY
VELOCITY
VELOCITY
VELOCITY

VELOCITY
VELOCITY
VELOCITY
VELOCITY
VELOCITY

Location:

00 = 3.884 rad/s
02 =1.488 rad/s
04 =0.581 rad/s
06 =0.000 rad/s
08 =0.000 rad/s

00 = 3.884 rad/s
02 =1.488 rad/s
04 =0.633 rad/s
06 =0.000 rad/s
08 =0.000 rad/s

Date:

HI = 0.7180 H. DIST. COG-REAR AXLE L3 = 0.8110
H. DIST. COG - FRONT AXLE L2 = 1.1590 HEIGHT OF THE REAR TYRES D3
HEIGHT OF THE FRT TYRES D2 = 0.7020
H. DIST. COG-LEAD PT INTER. L6 =

H7= 1.2120 PROTECTIVE STRUCT. WIDTH B6
=0.6400

WIDTH OF THE ENG. B.
= 0.9000 HEIGHT FRT AXLE PIVOT PT

S

1.2170
-OVERALL HEIGHT( PT IMPACT) H6

2.0040

D0 = 0.1740 0.4400

Q

=REAR TYRE WIDTH
TRACTOR MASS

VELOCITY
VELOCITY
VELOCITY
VELOCITY
VELOCITY

VELOCITY
VELOCITY
VELOCITY
VELOCITY
VELOCITY

THE ROLLING STOPS

Engineer:

Example 6.8

The rolling stops
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B7= 0.3600
HO

B0 = 0.3150

Mc =1780.000

01 =1.540 rad/s
03 =2.313rad/s
05 =0.000 rad/s
O7=0.000 rad/s
09 = 0.000 rad/s

01 =1.540 rad/s
03 =2.313rad/s
05=0.373 rad/s
O7=10.000 rad/s
09 =0.000 rad/s
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TEST NR:

FRONT MOUNTED-OVER PROTECTIVE STRUCTURE

OF THE NARROW TRACTOR:
CHARACTERISTIC UNITS:
LINEAR (m): MASS (kg):
MOMENT OF INERTIA (kgm®):  ANGLE (radian)

HEIGHT OF THE COG

0.3000

HEIGHT OF THE ENG. B.

H. DIST. COG-FRT COR. ENG. B. L7

HI = 0.7620 H. DIST. COG-REAR AXLE L3 = 0.7970
H. DIST. COG - FRONT AXLE L2 = 1.1490 HEIGHT OF THE REAR TYRES D3
HEIGHT OF THE FRT TYRES D2 = 0.8800
H. DIST. COG-LEAD PT INTER. L6 =

H7= 13500 PROTECTIVE STRUCT. WIDTH B6
=0.7700

1.2930
-OVERALL HEIGHT( PT IMPACT) H6

1.9670

1.6390 WIDTH OF THE ENG. B. B7 = 0.9500
REAR TRACK WIDTH S = 1.1150 HEIGHT FRT AXLE PIVOTPT HO =
FRT AXLE SWING ANGLE DO= 0.1570 0.4450
MOMENT OF INERTIA Q =REAR TYRE WIDTH BO= 0.1950
300.0000 TRACTOR MASS Mc = 1800.000
VELOCITY OO0=3.790rad/s VELOCITY Ol1=1.159rad/s
VELOCITY O2=1.133rad/s VELOCITY O0O3=2.118rad/s
VELOCITY 04 =0.801 rad/s VELOCITY 0O5=0.000 rad/s
VELOCITY 06 =0.000 rad/s VELOCITY O7=0.000 rad/s
VELOCITY O8=0.000rad/s VELOCITY 09 =0.000 rad/s
VELOCITY OO0 =3.790 rad/s VELOCITY Ol =1.159 rad/s
VELOCITY O2=1.133rad/s VELOCITY O3 =2.118rad/s
VELOCITY 04 =0.856rad/s VELOCITY 0O5=0.562 rad/s
VELOCITY 06 =0.000 rad/s VELOCITY O7=0.000 rad/s
VELOCITY O8=0.000 rad/s VELOCITY 09 =0.205 rad/s

THE TILTING CONTINUES
Location: Date: Engineer:

Example 6.9
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The tilting continues
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TEST NR:

FRONT MOUNTED-OVER PROTECTIVE STRUCTURE

OF THE NARROW TRACTOR:
CHARACTERISTIC UNITS:
LINEAR (m): MASS (kg):
MOMENT OF INERTIA (kgm®):  ANGLE (radian)

HEIGHT OF THE COG

HI = 0.7653 H. DIST. COG-REAR AXLE L3 = 0.7970
H. DIST. COG - FRONT AXLE L2 = 1.1490 HEIGHT OF THE REAR TYRES D3

HEIGHT OF THE FRT TYRES D2 = 0.8800 1.3800
H. DIST. COG-LEAD PTINTER. L6 = -OVERALL HEIGHT( PT IMPACT) H6 =
0.3000 1.9600
HEIGHT OF THE ENG. B. H7= 1.3700 PROTECTIVE STRUCT. WIDTH B6 =
H. DIST. COG-FRT COR. ENG. B. L7 =0.7000
1.6390 WIDTH OF THE ENG. B. B7 = 0.8900
REAR TRACK WIDTH S = 1.1150 HEIGHT FRT AXLE PIVOT PT  HO =
FRT AXLE SWING ANGLE DO0= 0.1570 0.4450
MOMENT OF INERTIA Q =REAR TYRE WIDTH B0 = 0.1950
275.0000 TRACTOR MASS Mc = 1800.000
VELOCITY OO0=3.815rad/s VELOCITY O1=0.748 rad/s
VELOCITY 02=0.724 rad/s VELOCITY O3 =1.956rad/s
VELOCITY 04 =0.808 rad/s VELOCITY 0O5=0.000 rad/s
VELOCITY 06 =0.000 rad/s VELOCITY O7=0.000 rad/s
VELOCITY 0O8=0.000 rad/s VELOCITY 09 =0.407 rad/s

THE TILTING CONTINUES
Location: Date: Engineer:

Example 6.10

The tilting continues
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TEST NR:

FRONT MOUNTED-OVER PROTECTIVE STRUCTURE

OF THE NARROW TRACTOR:
CHARACTERISTIC UNITS:
LINEAR (m): MASS (kg):
MOMENT OF INERTIA (kgm®):  ANGLE (radian)

HEIGHT OF THE COG

HEIGHT OF THE FRT TYRES D2 = 0.9000
H. DIST. COG-LEAD PT INTER. L6

0.4000

HEIGHT OF THE ENG. B.
H. DIST. COG-FRT COR. ENG. B. L7

1.6390

REAR TRACK WIDTH

FRT AXLE SWING ANGLE

MOMENT OF INERTIA

250.0000

VELOCITY
VELOCITY
VELOCITY
VELOCITY
VELOCITY

VELOCITY
VELOCITY
VELOCITY
VELOCITY
VELOCITY

Location:

00 =3.840
02=0.235
04 =0.000
06 =0.000
08 =0.000

00 =3.840
02=0.235
04 =0.000
06 =0.000
08 =0.000

Date:

HI = 0.7653 H. DIST. COG-REAR AXLE L3 = 0.7970
H. DIST. COG - FRONT AXLE L2 = 1.1490 HEIGHT OF THE REAR TYRES D3

S
D
Q

1.4800

= -OVERALL HEIGHT( PT IMPACT) H6
1.9600

H7= 13700 PROTECTIVE STRUCT. WIDTH B6
=0.7000
WIDTH OF THE ENG. B.

= 1.1150 HEIGHT FRT AXLE PIVOT PT
0= 0.1570 0.4450

=REAR TYRE WIDTH

TRACTOR MASS

VELOCITY
VELOCITY
VELOCITY
VELOCITY
VELOCITY

VELOCITY
VELOCITY
VELOCITY
VELOCITY
VELOCITY

THE ROLLING STOPS

Engineer:

Example 6.11

81

The rolling stops

01=0.246
03 =0.000
05=0.000
07=0.000
09=10.000

01=0.246
03 =0.000
05=0.000
07=0.000
09 =10.000

B7= 0.8000
HO

B0 = 0.1950

Mc = 1800.000
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Selgitavad mérkused IX lisa kohta

Vilja arvatud B2 ja B3 osa numeratsioon, mida on iihtlustatud kogu lisa 16ikes, on punktis B
osutatud nduded ja numeratsioon identsed OECD kitsard6pmeliste pdllu- ja metsamajanduslike
ratastraktorite esiossa paigaldatavate tmbermineku kaitsekonstruktsioonide ametlike katsete
standardiseeritud katsejuhiste sisu ja numeratsiooniga (OECD standard 6, 2015. aasta véljaanne,
juuli 2014).

Kasutajatele tuletatakse meelde, et istme indekspunkt médratakse kindlaks kooskdlas ISO
standardiga 5353 ning et see on traktori suhtes fikseeritud punkt, mis ei muutu, kui istet
keskasendist eemale reguleeritakse. Liikumisruumi kindlaksmdiramiseks on iste tagumises
kdrgeimas asendis.

Programm ja néited on saadaval OECD veebilehel.

Noutava energiataseme saavutamise ajal mdddetud piisilébipaine + elastne libipaine.

%2 ET



1.1.

1.2.

1.3.

1.3.1.

1.3.2.

ET

X LISA

Kitsaroopmeliste traktorite tagaossa paigaldatavate iimbermineku

kaitsekonstruktsioonide suhtes kohaldatavad nouded

Uldsitted

Kitsaroopmeliste  traktorite  tagaossa  paigaldatavate  timbermineku
kaitsekonstruktsioonide suhtes kohaldatavad liidu nduded on sétestatud punktis
B.

Katsed vdib teha staatilise vOi diinaamilise katsemenetluse kohaselt B1 ja B2
osas sétestatud viisil. Mdlemad meetodid on samavéaérsed.

Kitsaroopmeliste traktorite tagaossa  paigaldatavate iimbermineku
kaitsekonstruktsioonide suhtes kohaldatavad n(")uded)1

MOISTED

[Ei kohaldata]

Umbermineku kaitsekonstruktsioon

Umbermineku  kaitsekonstruktsioon  (kaitsekabiin ~ vdi -raam) (edaspidi
,Kkaitsekonstruktsioon’) on traktorile paigaldatud tarind, mille esmane eesmirk on
traktori tavakasutamisel viltida voi vihendada juhile imberminekust tingitud ohte.

Umbermineku kaitsekonstruktsioon annab piisavalt suure litkumisruumi, et kaitsta
juhti, kes asub tarindiga piiratud ruumis voi ruumis, mis on piiratud sirgldikudega
tarindi vilisservadest traktori mis tahes osani, mis v0ib maapinnaga kokku
puutuda ning mis suudab traktorit imbermineku korral sellises asendis toetada.

Rattaroobe

Esialgne moiste: ratta voi roopme kesktasand

Ratta kesktasand on vordsel kaugusel kahest tasandist, kus asuvad rattavelje
valispinna vélisservad.

Rattar66pme moiste

Rattatelge ldbiv vertikaaltasapind 16ikub selle kesktasandiga piki sirgjoont, mis
puutub teatavas punktis kokku toetuspinnaga. Kui A ja B on sel viisil midratud
punktid traktori iihel teljel olevatel ratastel, on rodpmelaius punktide A ja B
vaheline kaugus. Sel viisil saab rattaro0pme mdiérata nii esi- kui ka tagarataste
puhul. Topeltrataste korral on rattardobe kummagi rattapaari kesktasapinna
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1.3.3.

1.4.

1.5.

1.5.1.

1.5.2.

1.5.2.1.

1.5.2.2.

1.5.2.3.

1.5.2.4.

1.6.

1.6.1.

vaheline kaugus. Roomiktraktorite puhul on rattaroobe kummagi roomiku
kesktasapinna vaheline kaugus.

Lisamadiste: traktori kesktasand

Voetakse punktide A ja B piirasendid traktori tagateljel, mis annab rattaré6pme
maksimaalse voimaliku viartuse. Traktori kesktasand on sirgldigu AB keskpunktis
selle sirgldiguga risti olev vertikaaltasapind.

Teljevahe

Eespool maéiratletud kahte sirgldiku AB (iiks esi- ja teine tagarataste puhul)
labivate vertikaaltasapindade vaheline kaugus.

Istme indekspunkti kindlaksmddiramine; istme asend ja reguleerimine katseks

Istme indekspunkt (SIP)?
Istme indekspunkt méératakse kindlaks kooskdlas ISO standardiga 5353:1995.

Istme asend ja reguleerimine katseks:

kui iste on reguleeritav, tuleb see reguleerida tagumisele korgeimale positsioonile;

kui istme seljatoe kalle on reguleeritav, tuleb see reguleerida keskmisesse
asendisse;

kui istmel on vedrustus, peab see olema fikseeritud keskmisesse asendisse, kui see
ei ole vastuolus istme tootja selgete juhistega;

kui istme asendit saab reguleerida ainult pikisuunas ja vertikaalselt, peab istme
indekspunkti 1dbiv pikitelg olema paralleelne traktori vertikaalse pikitasandiga,
mis 1dbib rooliratta keskpunkti, ja mitte kaugemal kui 100 mm sellest tasandist.

Litkumisruum
Baastasand

Litkumisruumi on kujutatud joonistel 7.1 ja 7.2. See ruum on maéidratud
baastasandi ja istme indekspunkti suhtes. Baastasand on traktori suhtes tavaliselt
pikisuunaline vertikaaltasand, mis kulgeb 1dbi istme indekspunkti ja rooliratta
keskpunkti. Tavaliselt iihtib baastasand traktori keskpikitasandiga. Eeldatakse, et
see baastasand liigub koormuse rakendamise ajal koos istme ja roolirattaga
horisontaalselt, kuid jdéb traktori vdi imbermineku kaitsekonstruktsiooni pdranda
suhtes risti. Litkkumisruum méératakse kindlaks punktide 1.6.2 ja 1.6.3 pohjal.
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1.6.2.

1.6.2.1.

1.6.2.2.

1.6.2.3.

1.6.2.4.

1.6.2.5.

1.6.2.6.

1.6.2.7.

1.6.2.8.

1.6.2.9.

1.6.2.10.

Liikumisruumi kindlaksmairamine mittepdoratava istmega traktorite puhul

Liitkumisruum mittepdoratava istmega traktorite puhul on maéédratletud
punktides 1.6.2.1-1.6.2.13 nii, et traktor asetseb horisontaaltasapinnal, iste on
reguleeritud ja positsioneeritud punktides 1.5.2.1-1.5.2.4° sitestatud viisil ja
reguleeritava rooliratta korral on rooliratas istuva juhi jaoks keskmises
juhtimisasendis. Litkumisruum piirneb jargmiste pindadega:

horisontaaltasand A; By B; A,, (810 + a,) mm istme indekspunkti kohal, kusjuures
joon BB asub (a, — 10) mm istme indekspunkti taga;

baastasandiga risti olev kaldpind H; H, G, Gy, mis holmab nii 150 mm joone
BB, taga asuvat punkti kui ka istme seljatoa kdige tagumist punkti;

baastasandiga risti olev silinderpind A; A, H, H; raadiusega 120 mm, mis on
punktides 1.6.2.1 ja 1.6.2.2 médratletud tasandite suhtes tangentsiaalne;

baastasandiga risti olev silinderpind B; C; C, B, raadiusega 900 mm, mis ulatub
punktis 1.6.2.1 maédratletud tasandist 400 mm ettepoole ja on sellega
tangentsiaalne piki 16iku B1B2;

baastasandiga risti olev kaldpind C; D; D, C,, mis iithineb punktis 1.6.2.4
kirjeldatud pinnaga ning moddub rooliratta eesmisest vélisservast 40 mm
kauguselt. Rooliratta korge asendi puhul ulatub see tasand 1digust B;B,
tangentsiaalselt ettepoole punktis 1.6.2.4 méiratletud pinnani;

baastasandiga risti olev vertikaaltasand Dy K; E; E; K; D;, mis on 40 mm
rooliratta vélisservast eespool;

istme indekspunktist (90 — a,) mm allpool asuvat punkti 14biv horisontaaltasapind
EitFiPiNIN: P, F2 Ey;

baastasandiga risti olev pind G1 L1 M1 N1 N2 M2 L2 G2, mis vajaduse korral
moodustab punktis 1.6.2.2 madidratletud tasandi alumisest piirist kuni punktis
1.6.2.7 médratletud horisontaaltasandini kdverpinna ning on kokkupuutes istme
seljatoega selle kogupikkuses;

kaks baastasandiga paralleelset vertikaaltasandit Ky I; F; E; ja K; I, F; E;, mis
paiknevad baastasandist 250 mm kaugusel kummalgi pool ning ulatuvad
punktis 1.6.2.7 mééaratletud tasandist 300 mm iilespoole;

kaks paralleelset kaldtasandit, A] B] C] D] K] I] L] G] H] ja A2 Bz Cz D2 Kz Iz Lz
G; H,, mis algavad punktis 1.6.2.9 médratletud tasandite lilaservast ja iihinevad
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1.6.2.11.

1.6.2.12.

1.6.2.13.

1.6.3.

1.6.3.1.

1.6.3.2.

1.6.4.

1.6.4.1.

1.6.4.2.

1.6.4.3.

punktis 1.6.2.1 maédratletud horisontaaltasandiga vdhemalt 100 mm kaugusel
baastasandist sellel poolel, kus koormust rakendatakse;

kaks baastasandiga paralleelset vertikaaltasandit Q; P1 Ny My ja Q, P, N; M, mis
paiknevad baastasandist 250 mm kaugusel kummalgi pool ning ulatuvad
punktis 1.6.2.7 miiratletud horisontaaltasandist 300 mm {ilespoole;

kaks baastasandiga risti olevat vertikaaltasandi osa I; Q; P; Fy ja I Q2 P; F», mis
paiknevad istme indekspunktist (210 — a;) mm eespool;

kaks punktis 1.6.2.7 maiératletud tasandist 300 mm korgusel kulgevat
horisontaaltasandi osa I; Q; M; L; ja I, Q; M; L.

Litkumisruumi kindlaksméiiramine pddratava sdidusuunaga traktorite puhul

Pooratava sdidusuunaga (pOdratava istme ja roolirattaga) traktori puhul on
litkumisruum rooli ja istme kahe asendi jaoks ette ndhtud kahe litkumisruumi
tthendamisel saadud ruum.

Kui tegemist on tagumise kahepostilise kaitsekonstruktsiooniga, siis méératakse
istme ja rooliratta kdikide asendite puhul litkumisruum kindlaks punktide 1.6.1 ja
1.6.2 pdhjal juhiistme normaalasendi korral ning IX lisa punktide 1.6.1 ja 1.6.2
pohjal juhiistme tagurpidi asendi korral (vt joonis 7.2).

Muud liiki kaitsekonstruktsiooni korral méératakse istme ja rooliratta koikide
asendite puhul liikkumisruum kindlaks vastavalt kdesoleva lisa punktidele 1.6.1 ja
1.6.2 (vt joonis 7.2.b).

Lisaistmed

Kui traktorile on vdimalik paigaldada lisaistmeid, kasutatakse katsetes ruumi, mis
hdlmab istme indekspunkte kdikides vdimalikes variantides. Kaitsekonstruktsioon
ei tohi ulatuda laiemasse litkumisruumi, mille puhul vdetakse arvesse koiki
konealuseid istme indekspunkte.

Kui pérast katse tegemist tekib vdimalus paigutada iste uude kohta, tehakse
kindlaks, kas istme uut indekspunkti timbritsev liikumisruum jddb eelnevalt
kindlaks médratud ruumi piiridesse. Vastasel korral tuleb teha uus katse.

Lisaiste ei holma istet muule isikule peale juhi ning see ei asu kohas, kust ei ole
voimalik traktorit juhtida. Istme indekspunkti ei méératleta, kuna liikumisruumi
méiiratlemine toimub seoses juhiistmega.
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1.7.

1.7.

1.7.

1.7.

1.7.

1.8.

1.9.

1.

8.

9.

10.

(mm)

Mass
Koormamata / tithimass

Traktori mass ilma lisaseadmeteta, kuid koos jahutusvedeliku, olide, kiituse,
tooriistade ja kaitsekonstruktsiooniga. See ei hdlma valikvarustuses olevaid
eesmisi ja tagumisi ballastraskusi, rehviballasti, kiilgemonteeritud seadmeid ega
muid lisatarvikuid.

Suurim lubatud mass

Tootja deklareeritud traktori maksimummass, mis on tehniliselt lubatud ja
margitud sdiduki tehaseandmesildile ja/vai tootja koostatud kasutusjuhendisse.
Etalonmass

Valemites pendelraskuse langemiskorguse, sisendenergia ja muljumisjoudude
arvutamiseks kasutatav mass. See ei voi olla vdiksem kui koormamata mass ning

peab olema piisav tagamaks, et massikoefitsient ei ole suurem kui 1,75 (v¢
punktl.7.4).

Massikoefitsient

( suurim lubatud mass

. etalonmass ) ) )
Koefitsient ei tohi olla suurem kui 1,75.

Mootmiste tolerantsid

Lineaarmddtmed: +3 mm
vélja arvatud: -- rehvi ldbipaine: +1 mm

-- konstruktsiooni ldbipaine horisontaalkoormuse puhul: = 1 mm

-- pendelraskuse langemiskorgus: +1 mm
Massid: +0,2 %

(anduri skaala 1oppviirtusest)
Joud: +0,1 % (anduri skaala 10ppvédrtusest)
Nurgad: +0,1

Siimbolid

pool istme horisontaalsest reguleerimisulatusest;
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F-D
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(mm)
(mm)
(mm)
(mm)

(mm)

)

)
)

)
)
)
N)
N)
N)
N)
(mm)
(mm)

(kgm?)

(mm)
(kg)

2.1.

2.1.1.

pool istme vertikaalsest reguleerimisulatusest;
traktori vaikseim kogulaius;
kaitsekonstruktsiooni maksimaalne vélislaius;

konstruktsiooni ldbipaine 166gipunktis (diinaamilised katsed) voi
koormuse rakendamise punktis ja suunas (staatilised katsed);

konstruktsiooni ldbipaine ndutava arvestusliku energia puhul;

koormuse eemaldamise punktis neeldunud deformatsioonienergia.
F-D koveraga holmatud ala;

neeldunud deformatsioonienergia. F-D kovera alune ala;

prao voOi rebendi jargsel lisakoormuse rakendamisel neeldunud
deformatsioonienergia;

iilekoormuskatse ajal neelduv deformatsioonienergia juhul, kui
koormus on eemaldatud enne selle iilekoormuskatse alustamist. F-D
kovera alune ala;

pikisuunalise koormuse rakendamise ajal neelduv sisendenergia;
kiilgkoormuse rakendamise ajal neelduv sisendenergia;

staatiline koormusjoud;

E'; -le vastav koormusjoud ndutava arvestusliku energia puhul;
jou/ldbipainde diagramm,;

koormuse rakendamise ajal tekkiv ~maksimaalne staatiline
koormusjoud, vilja arvatud tilekoormuse puhul;

vertikaalne muljumisjoud;

pendelraskuse langemiskdrgus (diinaamilised katsed);

pendelraskuse langemiskdrgus lisakatse puhul (diinaamilised katsed);

traktori vordlus-inertsimoment tagarataste keskjoonel, olenemata
nende tagarataste massist;

traktori vordlus-teljevahe;
traktori etalonmass tugevuskatsete ajal.

KOHALDAMISALA

Kéesolevat lisa kohaldatakse traktorite suhtes, millel on vdhemalt kaks telge

ohkrehvide vdi roomikute jaoks rataste asemel, ning neil on jirgmised omadused:

allpool esi- ja tagatelje madalaimat punkti ei iileta kliirens 600 mm, arvestades ka

diferentsiaali;

suuremate rehvidega varustatud iihe telje jdik vOi1 reguleeritav minimaalne
roopmelaius on alla 1 150 mm. Eeldatakse, et suuremate rehvidega telje ro6be on
seatud mitte laiemaks kui 1 150 mm. Teise telje roobet peab olema vdimalik seada
selliselt, et kitsamate rehvide vilimised ddred ei ulatu kaugemale teise telje rehvide
valisddrtest. Kui molema telje veljed ja rehvid on samas moddus, peab jdik voi

reguleeritav rodpmelaius olema vihem kui 1 150 mm;
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2.1.3.

2.1.4.

2.2.

B1

3.1.

3.1.1.

3.1.1.1.

3.1.1.2.

3.1.1.3.

3.1.1.3.1.

traktori tithikaal (kaasa arvatud tmbermineku kaitsekonstruktsioon ja tootja
soovitatud suurima mddduga rehvid) on suurem kui 400 kilogrammi. Pdoratava
soidusuunaga (poodratava istme ja roolirattaga) traktori puhul on traktori tiihikaal
vihem kui 3 500 kg ning suurim lubatud mass ei ole suurem kui 5 250 kg. Kdigi
traktorite massikoefitsient (suurim lubatud mass / etalonmass) ei ole suurem kui
1,75.

Turvakaare, kaitseraami ja/voi -kabiiniga iimbermineku kaitsekonstruktsioon, mis
on paigaldatud kas osaliselt voi tdielikult istme indekspunkti taha ning mille
litkkumisruumi iilempiir on (810 + a,) mm kdrgusel istme indekspunktist nii, et
traktorijuhi kaitsmiseks jaib piisavalt suur takistusteta ruum.

Moondakse, et on spetsiaalseid metsamasinaid, nagu kokkuveotraktorid ja
skiiderid, mille suhtes ei ole kidesolev lisa kohaldatav.

STAATILISE KATSE LABIVIIMINE

EESKIRJAD JA JUHISED

Kaitsekonstruktsioonide ja nende traktoritele kinnitamise seadmete tugevuse
katsetamise tingimused

Uldnduded

Katse eesmirk

Spetsiaalsete kinnitusvahendite abil tehtavate katsete eesmérk on simuleerida
koormusi, mis mdjutavad kaitsekonstruktsiooni traktori iimberminekul. Need
katsed voimaldavad teha tdhelepanekuid kaitsekonstruktsiooni ja selle
kinnituskronsteinide ning katsekoormust iilekandvate traktoriosade tugevuse kohta.

Katsemeetodid

Katsed voib teha diinaamilise voi staatilise katsemenetluse kohaselt (vt II lisa).
Mbolemad meetodid on samavéérsed.

Katsete ettevalmistamise iildreeglid

Kaitsekonstruktsioon peab vastama seeriatoodangu spetsifikatsioonidele. See peab
olema kinnitatud tootja soovitatud meetodil {ihele neist traktoreist, mille jaoks see
on projekteeritud.
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3.1.1.3.2.

3.1.1.3.3.

3.1.1.3.4.

3.1.2.

3.1.2.1.

3.1.2.2.

3.1.2.2.1.

Mairkus: staatiliseks tugevuskatseks ei ole vaja komplektset traktorit, kuid
kaitsekonstruktsioon ja need traktori osad, millele see on kinnitatud, peavad
moodustama todtava terviku (edaspidi ,,agregaat™).

Nii staatilisteks kui ka diinaamilisteks katseteks peab monteeritud traktor (voi
agregaat) olema varustatud koigi seeriatoodangu osadega, mis voivad mdjutada
kaitsekonstruktsiooni tugevust voi olla vajalikud tugevuskatse tegemiseks.

Punktis 3.1.3 esitatud nduetele vastavuse tingimuste tditmise kontrollimiseks
peavad traktorile (vOi agregaadile) olema monteeritud ka liikumisruumis ohtu
tekitada voivad osad. Koik traktori voi kaitsekonstruktsiooni osad, sealhulgas
ilmastiku eest kaitsvad osad, peavad olema lisatud vdi joonistel esitatud.

Tugevuskatseteks  tuleb  eemaldada  koik  paneelid ja  eemaldatavad
mittekonstruktsioonilised osad, et need ei lisaks kaitsekonstruktsioonile tugevust.

Roopmelaiust tuleb reguleerida selliselt, et rehvid ega ré0pmed tugevuskatse ajal
kaitsekonstruktsiooni voimaluse korral ei toetaks. Kui katsed tehakse staatilise
menetluse kohaselt, voib rattad voi roomikud eemaldada.

Katsed

Katsete jérjekord staatilises katsemenetluses

Ilma et see piiraks punktides 3.2.1.6 ja 3.2.1.7 nimetatud lisakatseid, on katsete
jarjekord jargmine:

1) koormuse rakendamine konstruktsiooni tagaosale
(vt punkt 3.2.1.1.);

2) tagaosa muljumise katse
(vt punkt 3.2.1.4.);

3) koormuse rakendamine konstruktsiooni esiosale
(vt punkt 3.2.1.2.);

4) koormuse rakendamine konstruktsiooni kiiljele
(vt punkt 3.2.1.3.);

5) muljumiskoormus konstruktsiooni esiosale
(vt punkt 3.2.1.5.).

Uldn&uded

Kui katse kdigus moni traktori tOkestusvahendite osa puruneb voi liigub,
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3.1.2.2.2.

3.1.2.2.3.

3.1.2.2.4.

3.1.2.2.5.

3.1.3.

3.1.3.1.

3.1.3.1.1.

3.1.3.1.2.

3.1.3.1.3.

3.1.3.1.4.

3.1.3.1.5.

3.1.3.1.6.

3.1.3.2.

alustatakse katset uuesti.
Katsete ajal ei tohi traktorit ega kaitsekonstruktsiooni parandada ega reguleerida.
Traktoril peab katsete véltel olema sees tiihikéik ja pidurid vilja liilitatud.

Kui traktori kere ja rataste vahel on vedrustus, peab see olema katsete ajal
blokeeritud.

Konstruktsiooni tagaosa kiilg, millele rakendatakse esimene koormus, peab olema
see kiilg, mis katse tegijate arvates saab konstruktsiooni jaoks koormusi kdige
ebasoodsamates tingimustes. Kiilgmist ja tagumist koormust tuleb rakendada
kaitsekonstruktsiooni keskpikitasandi mdlemale kiiljele. Koormust tuleb eest
rakendada kaitsekonstruktsiooni keskpikitasandi samale kiiljele, millele rakendati
kiilgkoormust.

Heakskiitmise tingimused

Kaitsekonstruktsioon loetakse tugevusnduetele vastavaks, kui see vastab
jargmistele tingimustele:

staatilise katse jooksul peab iga ettendhtud horisontaalse koormuskatse voi
iilekoormuskatse ajal olema joud ndutava energia saavutamise hetkel suurem kui
0.8 F;

kui katse kdigus ilmnevad muljumisjou rakendamise tulemusel olulised praod voi
rebendid, tuleb viivitamatult pédrast pragusid voi rebendeid pohjustanud
muljumiskatset teha uus punktis 3.2.1.7 méiératletud muljumiskatse;

katsete ajal ei tohi Ttkski kaitsekonstruktsiooni osa siseneda punktis 1.6
méératletud litkumisruumi, vélja arvatud iilekoormuskatse puhul;

kooskodlas punktiga 3.2.2.2 peab konstruktsioon katsete ajal kaitsma kdiki
litkumisruumi osasid, vélja arvatud iilekoormuskatse puhul;

katsete ajal ei tohi kaitsekonstruktsioon avaldada survet istme konstruktsioonile;
kooskdlas punktiga 3.2.2.3 mdddetud elastne ldbipaine peab olema alla 250 mm.

Ukski lisaseade ei tohi juhti ohustada. Traktoril ei tohi olla iihtegi eenduvat
lisaseadet ega osa, mis vOiks limbermineku korral juhti vigastada, ega iihtegi sellist
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3.1.4.

3.1.5.

3.1.5.1.

3.1.5.1.1.

3.1.5.1.2.

3.1.5.1.3.

3.1.5.1.4.

3.1.5.1.5.

3.1.5.2.

3.1.5.2.1.

3.1.5.2.2.

osa, millesse juht vOiks konstruktsiooni ldbipainde tulemusel niiteks sddrt voi
labajalga pidi kinni jaédda.

[Ei kohaldata]

Katsemasinad ja -seadmed

Staatilise katse seade

Staatilise katse seade peab voOimaldama rakendada kaitsekonstruktsioonile
telgsurvejoudu voi koormust.

Tuleb luua sellised tingimused, et koormus jaguneks selle rakendamise suunas
iihtlaselt mooda prussi, mille pikkus on tépselt 50ga jaguv suurus vahemikus 250—
700 mm. Jédiga prussi otsa korgus on 150 mm. Kaitsekonstruktsiooniga kokku
puutuvad prussi servad peavad olema timarad, koverusraadiusega kuni 50 mm.

Polsterdust peab olema vdimalik reguleerida koormuse suuna suhtes mis tahes
nurga all nii, et see jérgiks konstruktsiooni l&dbipaindumisel selle koormust taluva
pinna nurgamuutusi.

Jou rakendamise suund (korvalekalle horisontaal- ja vertikaalsuunast):
e katse alguses, nullkoormuse juures: £2°;

e katse ajal, koormuse all: horisontaaltasapinnast 10° iilespoole ja 20°
allapoole. Sellised korvalekalded tuleb hoida minimaalsed.

Selleks et koormust saaks igal hetkel kisitada staatilisena, peab ldbipainde kiirus
olema kogu aeg piisavalt aeglane (vihem kui 5 mm/s).

Kaitsekonstruktsioonis neeldunud energia modtmise seade

Konstruktsioonis neeldunud energia madramiseks joonestatakse jou ja ldbipainde
soltuvuse kover. Konstruktsioonile koormuse rakendamise punktis ei ole joudu ja
labipainet vaja mdota, kuid joudu ja ldbipainet modddetakse samaaegselt ja
kollineaarselt.

Labipainde mddtmise ldahtepunkt valitakse selliselt, et voetakse arvesse ainult
konstruktsioonis ja/voi traktori teatavate osade ldbipaindel neeldunud energiat.
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3.1.5.3.

3.1.5.3.1.

3.1.5.3.2.

3.1.5.4.

3.1.5.5.

3.1.5.5.1.

3.1.5.5.2.

3.2.

3.2.1.

3.2.1.1.

3.2.1.1.1.

Kinnituste ldbipaindel ja/voi libisemisel neeldunud energiat ei arvestata.

Traktori maapinnale kinnitamise viisid

Noutava roopmelaiusega ja koikidel kirjeldatud juhtudel traktori kinnitamiseks
vajalikku ala hdlmavad kinnitusroopad peavad olema jiigalt kinnitatud
paindumatule alusele katseseadme ldhedal.

Traktor tuleb rodbastele kinnitada sobivate vahenditega (plaadid, kiilud,
terastrossid, tungrauad jne) nii, et see katse ajal ei liiguks. Seda nduet
kontrollitakse katse ajal tavalisi pikkuse mddtmise vahendeid kasutades.

Kui traktor liigub, korratakse tervet katset, vélja arvatud juhul, kui jou ja
labipainde sdltuvuse kdvera joonestamiseks vajalik 1dbipainde modtmise siisteem
on kinnitatud traktori kiilge.

Muljumiskatsel kasutatav seade

Joonisel 7.3 kujutatud seadmega peab olema vdimalik rakendada
kaitsekonstruktsioonile allapoole suunatud joudu ligikaudu 250 mm laiuse jdiga
prussi abil, mis on universaalliigenditega kinnitatud koormust avaldava
mehhanismi kiilge. Tuleb kasutada sobivaid teljetugesid, et traktori rehvidele ei
mojuks muljumisjoud.

Muud mdodoteseadmed
Vaja ldheb ka jargmisi modteseadmeid:

seade elastse ldbipainde (vahe maksimaalse l&dbipainde momendi ja piisildbipainde
vahel) mootmiseks (vt joonis 7.4);

seade, mille abil kontrollitakse, kas kaitsekonstruktsioon on tunginud
liikumisruumi ning kas viimane on jadnud katse ajal konstruktsiooniga
kaitstavasse alasse (vt punkt 3.2.2.2).

Staatilise katse 1dbiviimine

Koormus- ja muljumiskatsed

Koormus tagant

Koormust rakendatakse horisontaalselt, traktori kesktasandiga paralleelsel
vertikaaltasandil.

Koormuse rakenduspunktiks on timbermineku kaitsekonstruktsiooni see osa, mis
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3.2.1.1.2.

3.2.1.1.3.

3.2.1.1.4.

3.2.1.2.

3.2.1.2.1.

3.2.1.2.2.

3.2.1.2.3.

traktori tahapoole iimbermineku korral puudutab maapinda tdendoliselt esimesena,
tavaliselt konstruktsiooni iilaserv. Vertikaalne tasapind, mille suhtes koormust
rakendatakse, paikneb kaitsekonstruktsiooni iilaserva vilisddrt puudutavast,
traktori kesktasapinnaga paralleelsest vertikaaltasandist seespool kaugusel, mis
vastab tihele kuuendikule kaitsekonstruktsiooni iilaosa laiusest.

Kui konstruktsioon on selles punktis kaarjas vai viljaulatuv, kasutatakse kiile, mis
voimaldavad sellele koormust rakendada ilma konstruktsiooni tugevdamata.

Agregaat kinnitatakse maapinnale vastavalt punktis 3.1.6.3 kirjeldatule.
Kaitsekonstruktsioonis katse ajal neeldunud energia peab olema vihemalt

Ey=2,165x10" M L’
vOi
Ei=0574x1
Pooratava sdidusuunaga (pOoratava istme ja roolirattaga) traktori puhul on

neeldunud energia eespool esitatud valemite voi jargmise valemi abil leitud
védrtustest suurim:

H=500+05M

Koormus eest

Koormust rakendatakse horisontaalselt, traktori kesktasandiga paralleelsel
vertikaaltasandil. Koormuse rakenduspunktiks on kaitsekonstruktsiooni see osa,
mis traktori edasisuunas litkumisel Kkiiljele itimbermineku korral puudutab
maapinda tdoendoliselt esimesena, st tavaliselt konstruktsiooni iilaserv. Koormuse
rakenduspunkt paikneb kaitsekonstruktsiooni {iilaserva vélisddrt puudutavast,
traktori kesktasapinnaga paralleelsest vertikaaltasandist seespool kaugusel, mis
vastab iihele kuuendikule kaitsekonstruktsiooni iilaosa laiusest.

Kui konstruktsioon on selles punktis kaarjas voi viljaulatuv, kasutatakse kiile, mis
voimaldavad sellele koormust rakendada ilma konstruktsiooni tugevdamata.

Agregaat kinnitatakse maapinnale vastavalt punktis 3.1.6.3 kirjeldatule.
Kaitsekonstruktsioonis katse ajal neeldunud energia peab olema vihemalt

H=500+05M
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3.2.1.2.4.

3.2.1.3.

3.2.1.3.1.

3.2.1.3.2.

3.2.1.3.3.

3.2.1.34.

3.2.1.3.5.

Pooratava sdidusuunaga (pdoratava istme ja roolirattaga) traktori puhul:

kui kaitsekonstruktsioon on tagumine kahepostiline turvakaar, kehtib
samuti eespool esitatud valem;

muud liiki kaitsekonstruktsioonide puhul on neeldunud energia eespool
esitatud valemi ja alljargnevate valemite abil leitud vaartustest suurim:

E;=2,165x10" ML*
vOi

Ey;=0,5741
Koormus kiiljelt

Kiilgkoormust rakendatakse horisontaalselt vertikaaltasapinnal, mis on traktori
kesktasapinnaga risti ja kulgeb istme indekspunkti ees sellest 60 mm kaugusel, kui
iste on oma pikisuunalise reguleerimisvahemiku keskpunktis. Koormuse
rakenduspunktiks on iimbermineku kaitsekonstruktsiooni see osa, mis traktori
kiiljele iimbermineku korral puudutab maapinda tdenéoliselt esimesena, tavaliselt
konstruktsiooni iilaserv.

Agregaat kinnitatakse maapinnale vastavalt punktis 3.1.6.3 kirjeldatule.
Kaitsekonstruktsioonis katse ajal neeldunud energia peab olema vihemalt
Es=175M

Pooratava sdidusuunaga (pdoratava istme ja roolirattaga) traktorite puhul paikneb
koormuse rakenduspunkt tasandil, mis on traktori kesktasapinnaga risti ja ldbib
istme kahe erineva asendi iihendamise kaudu kindlaks midratud kahte istme
indekspunkti  {ihendava segmendi keskpunkti. Kahepostilise siisteemiga
kaitsekonstruktsioonide puhul suunatakse koormus iihele kahest postist.

Pooratava sdidusuunaga (pOdratava istme ja roolirattaga) traktori puhul, kui
kaitsekonstruktsioon on tagumine kahepostiline turvakaar, on neeldunud energia
jargmiste valemite abil leitud véartustest suurim:

Es=175M
vO1

Ei=1,75M (Bs + B)/2B
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3.2.14.

3.2.1.5.

3.2.1.6.

Muljumine tagant

Pruss asetatakse {ile konstruktsiooni tagumis(t)e iilemis(t)e osa(de) ja
muljumisjoudude resultant peab paiknema traktori kesktasapinnal. Rakendatakse
joudu Fy, kus:

F,'=20M

Joudu F, rakendatakse viis sekundit pérast kaitsekonstruktsiooni silmaga néhtava
litkumise lakkamist.

Kui kaitsekonstruktsiooni katuse tagaosa tdielikule muljumisjoule vastu ei pea,
rakendatakse joudu seni, kuni katus paindub tasapinnani, mis iihendab
kaitsekonstruktsiooni iilaosa traktori tagakiilje selle osaga, mis suudab
timbermineku korral traktorit toetada.

Seejérel jou rakendamine 1dpetatakse ning muljumisel kasutatav pruss paigutatakse
kaitsekonstruktsiooni selle osa kohale, mis suudab traktorit tdielikul imberminekul
toetada. Seejdrel rakendatakse muljumisjoudu Fy uuesti.

Muljumine eest

Pruss asetatakse iile konstruktsiooni eesmis(t)e ilemis(t)e osa(de) ja
muljumisjoudude resultant peab paiknema traktori kesktasapinnal. Rakendatakse
joudu Fy, kus:

F,'=20M

Joudu F, rakendatakse viis sekundit pérast kaitsekonstruktsiooni silmaga nédhtava
litkumise lakkamist.

Kui kaitsekonstruktsiooni katuse esiosa tdielikule muljumisjoule vastu ei pea,
rakendatakse joudu seni, kuni katus paindub tasapinnani, mis iihendab
kaitsekonstruktsiooni iilaosa traktori esikiilje selle osaga, mis suudab
timbermineku korral traktorit toetada.

Seejérel jou rakendamine 10petatakse ning muljumisel kasutatav pruss paigutatakse
kaitsekonstruktsiooni selle osa kohale, mis suudab traktorit tdielikul imberminekul
toetada. Seejdrel rakendatakse muljumisjoudu F, uuesti.

Téiendav iilekoormuskatse (joonised 7.5-7.7)

Ulekoormuskatse tehakse koikidel juhtudel, kui ldbipainde viimase 5 %
saavutamise ajal vdheneb joud rohkem kui 3 %, kui kaitsekonstruktsioonis on
neeldunud ndutav energia (vt joonis 7.6).

Ulekoormuskatse seisneb horisontaalse koormuse jirkjirgulises suurendamises
5% kaupa esialgsest ndutavast energiast kuni maksimaalselt 20 % energia
lisamiseni (vt joonis 7.7).
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3.2.1.7.

3.2.2.

3.2.2.1.

3.2.2.2.

3.2.2.3.

3.2.24.

ET

Ulekoormuskatse tulemus on rahuldav, kui pirast igakordset ndutava energia
suurendamist 5 %, 10 % vo1 15 % vorra vdheneb joud iga 5 % lisatud energia
kohta vihem kui 3 % ja jadb suuremaks kui 0,8 Fyay.

Ulekoormuskatse tulemus on rahuldav, kui pérast 20% lisatud energia neeldumist
kaitsekonstruktsioonis on joud suurem kui 0,8 Fpax.

Ulekoormuskatse ajal on elastse libipainde tdttu lubatud lisapragude ja -rebendite
tekkimine ja/voi kaitsekonstruktsiooni liikumisruumi tungimine vdi litkumisruumi
kaitse puudumine. Pédrast koormuse eemaldamist ei tohi konstruktsioon aga
tungida litkumisruumi, mis peab olema téielikult kaitstud.

Tédiendavad muljumiskatsed

Kui muljumiskatse ajal tekib pragusid voi rebendeid, mida ei saa pidada tiihiseks,
teostatakse viivitamatult pdrast pragude voi rebendite tekkimise esile kutsunud
katset teine samasugune muljumiskatse, rakendades joudu 1,2 F,.

Mootmised

Murrud ja praod

Pérast iga katset kontrollitakse koiki traktori konstruktsioonielemente, liitekohti ja
kinnitusvahendeid visuaalselt vOimalike murdumiste voi pragude leidmiseks,
arvestamata véikesi pragusid ebaolulistes osades.

Liikumisruumi sisenemine

Iga katse jooksul kontrollitakse, ega moni kaitsekonstruktsiooni osa ei ole
tunginud punktis 1.6 méératletud liikumisruumi.

Peale selle ei tohi litkumisruum jiddda viljapoole kaitsekonstruktsiooni kaitstavat
ala. Siinkohal loetakse liikumisruum iimbermineku kaitsekonstruktsiooni
kaitsealast vélja jddvaks juhul, kui moni selle osa oleks puudutanud maapinda, kui
traktor oleks 160gi saamise suunas iimber ldinud. Selleks eeldatakse, et esi- ja
tagarehvid ning r66pmelaius vastavad tootja tdpsustatud véikseimale moddule.

Elastne ldbipaine kiillgkoormuse korral

Elastset ldbipainet moddetakse koormuse rakendamise punkti ldbival
vertikaaltasapinnal (810 + a,) mm istme indekspunktist korgemal. Selle
modtmiseks voib kasutada joonisel 7.4 esitatud seadmetega sarnaseid seadmeid.

Piisildbipaine

Pérast viimast muljumiskatset registreeritakse kaitsekonstruktsiooni piisilédbipaine.
Selleks kasutatakse enne katse alustamist {ilesmérgitud peamiste timbermineku
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3.3.

3.3.1.

3.3.2.

3.3.2.1.

3.3.2.1.1.

3.3.2.1.2.

3.3.2.1.3.

3.3.2.1.4.

3.3.2.1.5.

3.3.2.2.

3.3.2.2.1.

3.3.2.2.2.

kaitsekonstruktsiooni osade asendit istme indekspunkti suhtes.

Laiendamine muudele traktorimudelitele

[Ei kohaldata]

Tehniline laiendamine

Kui traktorit, kaitsekonstruktsiooni voi kaitsekonstruktsiooni traktorile kinnitamise
meetodit tehniliselt muudetakse, v3ib algse katse teostanud katseiiksus anda vilja
tehnilise laiendamise aruande jargmistel juhtudel.

Konstruktsioonikatsete tulemuste laiendamine muudele traktorimudelitele

Koormus- ja muljumiskatseid ei ole vaja teha iga traktorimudeliga, kui
kaitsekonstruktsioon ja traktor vastavad punktides 3.3.2.1.1-3.3.2.1.5 osutatud
tingimustele.

Kaitsekonstruktsioon on katsetamisel kasutatud konstruktsiooniga identne

Noutav energia ei iileta algse katse arvestuslikku energiat rohkem kui 5% vorra.
5 % piirang kehtib ka laiendamise puhul, kus sama traktori rataste réopmelaiust on
muudetud.

Kinnitamismeetod ja traktori osad, mille kiilge konstruktsioon kinnitatakse, on
identsed.

Koik osad, niditeks porilauad ja kapotikaas, mis voivad kaitsekonstruktsiooni
toetada, on identsed.

Istme asend ja selle olulised modtmed kaitsekonstruktsiooni sees ning
kaitsekonstruktsiooni suhteline asend traktoril peavad olema sellised, et
litkumisruum oleks katsete jooksul ka ldbipaindunud konstruktsiooniga alati
kaitstud (selle kontrollimiseks kasutatakse sama liikumisruumi vordluspunkti mis
algses katseprotokollis, vastavalt siis kas istme vordluspunkti voi istme
indekspunkti).

Konstruktsioonikatsete tulemuste laiendamine kaitsekonstruktsiooni muudetud
mudelitele

Seda menetlust tuleb jdrgida juhul, kui punkti 3.3.2.1 nduded ei ole tdidetud, ning
seda ei tohi kasutada juhul, kui muutub kaitsekonstruktsiooni traktorile kinnitamise
meetodi pohimdte (nt kummist toed asendatakse riputusmehhanismiga).

Muudatused, mis ei mdjuta algse katse tulemusi (nt konstruktsiooni ebaolulises
osas paikneva lisaseadme paigaldusplaadi keeviskinnitus); erineva istme
indekspunkti asukohaga istmete lisamine kaitsekonstruktsiooni piires (tingimusel,
et kontrollitakse, et uus litkkumisruum / uued liitkumisruumid on koikide katsete
jooksul ka labipaindunud konstruktsiooniga kaitstud).

Muudatused, mis voivad algse katse tulemusi mdjutada, seadmata kahtluse alla
kaitsekonstruktsiooni nduetele vastavust (nt konstruktsioonielemendi muutmine,
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3.3.2.2.2.1.

3.3.2.2.2.2.

3.3.2.2.23.

3.3.2.2.3.

3.4.

3.5.

3.5.1.

3.5.2.

3.5.2.1.

3.5.2.2.

kaitsekonstruktsiooni traktorile kinnitamise meetodi muutmine). Teha voib
valideerimiskatse ja kanda selle katse tulemused laiendusaruandesse.

Sellisele tiitibilaiendamisele kehtestatakse jargmised piirangud:

ilma valideerimiskatset korraldamata ei tohi kinnitada rohkem kui viit laiendust;

valideerimiskatse tulemused kiidetakse laiendamise puhul heaks juhul, kui on
tdidetud kdik kdesoleva lisa nduetele vastavuse tingimused ja kui:

- parast iga loogikatset moddetud ldbipaine ei erine algses katseprotokollis
sisalduvast pirast iga 166gikatset moddetud ldbipaindest rohkem kui +7%
(diinaamilise katse korral);

- eri  horisontaalsete koormuskatsete kidigus ndutava energiataseme
saavutamisel mdodetud joud ei erine algses katses ndutava energiataseme
saavutamisel modddetud joust rohkem kui +7% ning eri horisontaalsete
koormuskatsete kdigus noutava energiataseme saavutamisel mdddetud
libipaine® ei erine algses katses ndutava energiataseme saavutamisel
md&ddetud 14bipaindest rohkem kui £7% (staatilise katse korral);

iiks laiendusaruanne voOib sisaldada rohkem kui {ihte kaitsekonstruktsiooni
muudatust, kui need kujutavad endast {ihe kaitsekonstruktsiooni eri variante, kuid
ithe laiendusaruandega voib kinnitada vaid {ihe valideerimiskatse. Katsetamata
variante kirjeldatakse laiendusaruande eraldi jaos.

Juba katsetatud kaitsekonstruktsiooni  tootja  deklareeritud  etalonmassi
suurendamine. Kui tootja soovib jitkata sama tiiiibikinnitusnumbri kasutamist,
vOib pirast valideerimiskatse tegemist anda vélja laiendusaruande (sellisel juhul ei
kohaldata punktis 3.3.2.2.2.2 osutatud +7% piirangut).

[Ei kohaldata]
Kaitsekonstruktsioonide kiilmakindlus

Kui kaitsekonstruktsiooni omadused kaitsevad seda vdidetavalt kiilmahapruse eest,
esitab tootja selle kohta iiksikasjalikud andmed, mis lisatakse aruandele.

Jargmiste nduete ja menetluste eesmirk on tagada tugevus ja haprusest tingitud
murdude véltimine madalal temperatuuril. Soovitav on jdrgida materjali suhtes
jargmisi miinimumndudeid, kui hinnatakse kaitsekonstruktsiooni sobivust madalal
temperatuuril kditamisel, mille jaoks on mones riigis kehtestatud lisanduded.

Kaitsekonstruktsiooni traktori kiilge kinnitamiseks ja kaitsekonstruktsiooni
konstruktsiooniosade iihendamiseks kasutatavate poltide ja mutrite vastupidavus
madalale temperatuurile peab olema tdendatud.

Koik konstruktsioonielementide ja paigaldusaluste valmistamisel kasutatavad
keevituselektroodid peavad kokku sobima punktis 3.5.2.3 kirjeldatud
kaitsekonstruktsiooni materjaliga.
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3.5.2.3.

3.5.2.4.

3.5.2.5.

Kaitsekonstruktsiooni konstruktsioonielementides kasutatav terasmaterjal peab
olema kontrollitud tugevusega materjal, mis vastab tabelis 7.1 esitatud
minimaalsetele noutavatele 10ogienergia véirtustele Charpy meetodil (V-kujuline
soon). Terase klass ja kvaliteet tdpsustatakse vastavalt ISO standardile 630:1995.

Valtsituna alla 2,5 mm paksune ja viiksema kui 0,2 % siisinikusisaldusega teras
loetakse sellele noudele vastavaks.

Kaitsekonstruktsiooni ~ muust  materjalist ~ kui  terasest  valmistatud
konstruktsioonielementidel peab madalal temperatuuril olema samaviirne
166gikindlus.

Charpy meetodil (V-kujuline soon) ndutavat lodgienergiat katsetades ei tohi
ndidise suurus olla viiksem suurimast tabelis 7.1 esitatud suurusest, mida materjal
vOimaldab.

Charpy meetodi (V-kujuline soon) kohased katsed tehakse kooskdlas
standardis ASTM A 370-1979 esitatud menetlusega, vilja arvatud sellise
suurusega niidised, mis vastavad tabelis 7.1 esitatud mddtmetele.

Niidise suurus Energia . Energia .
temperatuuril temperatuuril
=30 °C —20°C
mm J J°
10 x 10* 11 27,5
10x9 10 25
10x 8 9,5 24
10x 7,5° 9,5 24
10x7 9 22,5
10x 6,7 8,5 21
10x6 8 20
10 x 5° 7,5 19
10x 4 7 17,5
10x 3,5 6 15
10x 3 6 15
10 x 2,5° 5,5 14
Tabel 7.1

Minimaalsed loogienergia viirtused Charpy meetodil (V-kujuline soon)
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3.5.2.6.

3.5.2.7.

3.6.

?  Naiitab soovitatavat suurust. Niidis ei tohi olla vdiksem suurimast soovitatavast

suurusest, mida materjal vdimaldab.

® Noutav energia temperatuuril —20 °C on 2,5 korda suurem temperatuuri —30 °C

kohta tdpsustatud energiast. Loogienergiat mdjutavad ka muud tegurid, st
valtsimissuund, voolavuspiir, terade orientatsioon ja keevitamine. Terase
valimisel ja kasutamisel tuleb neid tegureid arvesse votta.

Selle menetluse alternatiivina vdib kasutada rahulikku v&i poolrahulikku terast,
mille kohta esitatakse asjakohane spetsifikatsioon. Terase klass ja kvaliteet
tapsustatakse vastavalt ISO standardi 630:1995 muudatusele 1:2003.

Néidised peavad olema pikisuunalised ning voetud lehtmaterjalist, toru- voi
konstruktsiooniosadest enne nende survetootlust VOl keevitamist
kaitsekonstruktsioonis kasutamiseks. Toru- vOi konstruktsiooniosadest tuleb
ndidised votta suurimate mdootmetega kiilje keskelt ning need ei tohi sisaldada
keeviseid.

[Ei kohaldata]
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Joonis 7.1

Liikumisruum

Mootmed millimeetrites
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Joonis 7.1.a

Kiilgvaade
Osa baastasandist
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Joonis 7.1.c

Pealtvaade

1 — Istme indekspunkt
2 — Baastasand
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Joonis 7.1.b

Tagantvaade
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Joonis 7.2.a

Liikumisruum podratava istmega traktorite puhul:
kahepostiline turvakaar

e

Joonis 7.2.b

Liikumisruum pdodratava istmega traktorite puhul:
muud liiki iimbermineku kaitsekonstruktsioonid

SP) e @
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Joonis 7.3

Traktori muljumiskatsel kasutatava seadme niide

Universaalsed
\E/__tihw]jited
Jeud Taéud
|
,—@ﬂ 1
% | a Kahepoolse toimega
hiidrosilinder
l Universaalsed
— tihvtliited
Esi— ja tagatelje
alustoed
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Joonis 7.4

Elastse labipainde mo6tmise seadme naide

aamm—
1 2
—i—
] i - 2
I r E; Umbermineku
(21} F krartselronstruktsioon kiilge
I ‘-l kinnitatud herisontaalne latt
I ilf |7'
R /4
,’ i H F/ Traktori Zassii véi
. / fimberminelay
] fl.’ H “ kaitsekonstniktsiooni
| ,-"5 . 4 # poranda kiilge
" ; H Hoordeasrik /B kinnitatud vertikaaltugi
Fi
i
H
a:
1A :
1§l
L§L:
14

1 — Piisilabipaine
2 — Elastne ldbipaine
3 — Kogulébipaine (piisildbipaine + elastne ldbipaine)
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Joonis 7.5

Jou/ldbipainde kover
Ulekoormuskatse ei ole vajalik

Staatiline koormusjdud

Fmax ]

Fa -

Arvestuslik baasenergia

/ (vt mérkus 2)

»
L4

085D" D Libipaine

Markused

1. Leida F,, mis vastab 0,95 D'-le.
2. Ulekoormuskatse ei ole vajalik, kuna F,< 1,03 F".
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Joonis 7.6

Jou/ldbipainde kover
Ulekoormuskatse on vajalik

.
Staatiline koormusjoud
L B Arvestuslik baasenergia

Fa 4-=-=-=--=--- A (vt markus 2)

=L S _/_/_ _____________________________ Energia suurendamine 5 %

/ ' i vorra (vt mirkus 3)
S R
0950" D° Dy Libipaine
Mirkused

1. Leida F,, mis vastab 0,95 D'-le.
2. Ulekoormuskatse on vajalik, kuna F,> 1,03 F'
3. Ulekoormuskatse tulemused on rahuldavad, kuna Fb > 0,97 F' ja Fb > 0,8 F.
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Joonis 7.7

Jou/ldbipainde kover
Ulekoormuskatset tuleb jitkata

F S
Staatiline koormusjoud
Frmax {---------mmmmmme s . .
Arvestuslik baasenergia
L s ! (vt markus 2)
. s v
L S o -3
/ | i | Energia suurendamine 5 %

. i i’/vﬁrra (vt mirkus 3)
! : |

Fh B -E ______ :L hhhhhh 1
| i i Energia suurendamine 10 %
: | i / vémra (vt mirkus 4)

e )
i i E E Energia suurendamine 15 %
; | i i virra (vt markus 5)

T i
5 i i i E Energia suurendamine 20 %
: H i i ' / virra (vt mirkused 6ja 7)

Fo pmmmmm i — e R R (-
R
! : H | H i
: | H | i i
N I R
N N R N N R

0,95D" \D' Dy Dy Dy 041 Libipaine
v
Ulekoormus
Mirkused

1. Leida F,, mis vastab 0,95 D'-le.

2. Ulekoormuskatse on vajalik, kuna F,> 1,03 F'

3. Fy, < 0,97 F', seepdrast tuleb iilekoormust suurendada.

4. F.< 0,97 Fb, seepdrast tuleb iilekoormust suurendada.

5. F4< 0,97 Fc, seepdrast tuleb lilekoormust suurendada.

6. Ulekoormuskatse tulemused on rahuldavad, kui Fe > 0,8 Fnax.
7. Ulekoormuskatse ebadnnestub, kui koormus langeb alla Fx.
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B2.

4.1.

4.1.1.

4.1.2.1.

4.1.2.2.

4.1.2.2.1.

4.1.2.2.2.

4.1.2.2.3.

4.1.2.2.4.

4.1.2.2.5.

ALTERNATIIVNE DUNAAMILINE KATSE

Kiesolevas osas kisitletakse alternatiivina B1 osas sétestatud staatilise katse
menetlusele diinaamilise katse menetlust.

EESKIRJAD JA JUHISED

Kaitsekonstruktsioonide ja nende traktoritele kinnitamise seadmete tugevuse
katsetamise tingimused

Uldnéuded

Vaata B1 osas staatiliste katsete noudeid.

Katsed

Katsete jérjekord diinaamilises katsemenetluses

Ilma et see piiraks punktides 4.2.1.6 ja 4.2.1.7 nimetatud lisakatseid, on katsete
jérjekord jargmine:

1) 166k konstruktsiooni tagaosale
(vt punkt 4.2.1.1.);

2) tagaosa muljumise katse
(vt punkt 4.2.1.4.);

3) 166k konstruktsiooni esiosale
(vt punkt 4.2.1.2.);

4) 166k konstruktsiooni kiiljele
(vt punkt 4.2.1.3.);

5) muljumiskoormus konstruktsiooni esiosale
(vt punkt 4.2.1.5.);

Uldnduded

Kui katse kdigus moni traktori tokestusvahendite osa puruneb voi liigub,
alustatakse katset uuesti.

Katsete ajal ei tohi traktorit ega kaitsekonstruktsiooni parandada ega reguleerida.
Traktoril peab katsete véltel olema sees tiihikdik ja pidurid vilja liilitatud.

Kui traktori kere ja rataste vahel on vedrustus, peab see olema katsete ajal
blokeeritud.

Konstruktsiooni tagaosa kiilg, millele antakse esimene 160k, peab olema see
kiilg, mis katse tegijate arvates saab 100ke konstruktsiooni jaoks koige
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4.1.3.

4.1.3.1.

4.1.3.1.1.

4.1.3.1.2.

4.1.3.1.3.

4.1.3.1.4.

4.1.3.1.5.

4.1.3.2.

4.1.5.

4.1.5.1.

4.1.5.1.1.

4.1.5.1.2.

4.1.5.1.3.

ebasoodsamates  tingimustes. Lok kiiljelt ja tagant tuleb anda
kaitsekonstruktsiooni keskpikitasandi mdlemale kiiljele. Look eest tuleb anda
kaitsekonstruktsiooni keskpikitasandi samale kiiljele, millele anti kiilglook.

Heakskiitmise tingimused

Kaitsekonstruktsioon loetakse tugevusnduetele vastavaks, kui see vastab
jargmistele tingimustele:

parast iihtki katset ei ole sellel punktis 4.2.1.2.1 mdiératletud pragusid ega
rebendeid. Kui katse kidigus ilmnevad olulised praod voi rebendid, tuleb
viivitamatult pérast pragusid voi rebendeid pdhjustanud katset teha uus punktis
4.2.1.6 voi 4.2.1.7 médratletud 166gi- voi muljumiskatse;

katsete ajal ei tohi tiikski kaitsekonstruktsiooni osa siseneda punktis 1.6
madratletud litkumisruumi, vélja arvatud iilekoormuskatse puhul;

kooskdlas punktiga 4.2.2.2 peab konstruktsioon katsete ajal kaitsma koiki
litkumisruumi osasid, vélja arvatud iilekoormuskatse puhul;

katsete ajal ei tohi kaitsekonstruktsioon avaldada survet istme konstruktsioonile;
kooskdlas punktiga 4.2.2.3 mdddetud elastne ldbipaine peab olema alla 250 mm.

Ukski lisaseade ei tohi juhti ohustada. Traktoril ei tohi olla iihtegi eenduvat
lisaseadet ega osa, mis vOiks limbermineku korral juhti vigastada, ega iihtegi
sellist osa, millesse juht vdiks konstruktsiooni ldbipainde tulemusel niiteks séért
vOi labajalga pidi kinni jddda.

[Ei kohaldata]
Diinaamiliste katsete aparatuur ja seadmed
Pendelraskus

Pendlina toimiv raskus riputatakse kahe keti v0i terastrossiga konksude otsa
maapinnast vihemalt 6 m kdrgusele. Tuleb tagada vahendid rippuva raskuse
korguse ja raskuse ning riputuskettide vOi terastrosside vahelise nurga
sOltumatuks reguleerimiseks.

Pendelraskuse mass peab olema 2000 + 20 kg, arvestamata kettide voi
terastrosside kaalu, mis ei tohi iiletada 100 kg. Loogipinna kiilgede pikkus peab
olema 680 = 20 mm (vt joonis 7.18). Raskus tuleb tdita nii, et selle
raskuskeskme asukoht oleks konstantne ja kattuks rooptahuka geomeetrilise
keskmega.

Rodptahukas peab olema iihendatud siisteemiga, mis tdmbab seda tagasi selliselt
projekteeritud ja paigutatud kiirvabastusmehhanismi abil, mis vdimaldab
pendelraskuse vallandamist, ilma et ré0ptahukas hakkaks vonkuma {imber oma
horisontaaltelje, mis on pendli vonkumistasandiga risti.
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4.1.5.2.

4.1.5.3.

4.1.5.3.1.

4.1.5.3.2.

4.1.5.3.3.

4.1.54.

4.1.5.4.1.

4.1.5.4.2.

4.1.5.5.

4.1.5.5.1.

4.1.5.5.2.

4.1.5.6.

4.1.5.6.1.

4.1.5.6.2.

Pendli kinnitamine

Pendli kinnituskonksud peavad olema jdigalt fikseeritud, et nende kdorvalekalle
ei liletaks liheski suunas 1 % langemiskorgusest.

Kinnitustrossid

Noutava roopmelaiusega ja koikidel kirjeldatud juhtudel (vt joonised 7.19, 7.20
ja 7.21) traktori kinnitamiseks vajalikku ala holmavad kinnitusr66pad peavad
olema jaigalt kinnitatud pendli alla paindumatule alusele.

Traktor kinnitatakse réobastele imarkeerme ja kiudsiidamikuga terastrossiga,
konstruktsiooniga  6x 19  vastavalt  standardile  ISO 2408:2004 ja
nominaallibimddduga 13 mm. Metallkeerme tombetugevus peab olema
1770 MPa.

Keskliigendiga traktori keskmine po6ordsild tuleb koigi katsete jaoks
nduetekohaselt toestada ja kinnitada. Kiilgloogikatsete puhul toestatakse
poordsild ka 160gi vastaskiiljelt. Kui see lihtsustab terastrosside nduetekohast
kinnitamist, ei pea esi- ja tagarattad ega ré0pmed olema iihel joonel.

Pruss rataste blokeerimiseks

Loogikatsete puhul blokeeritakse rattad 150 x 150 mm okaspuitprussiga (vt
joonised 7.19, 7.20 ja 7.21).

Kiilgloogikatsetel kinnitatakse poranda kiilge okaspuitpruss, mis toestab 166gi
vastaspoolel oleva ratta velge (vt joonis 7.21).

Keskliigendiga traktorite tugipostid ja kinnitustrossid

Keskliigendiga traktorite puhul tuleb kasutada tdiendavaid tugiposte ja
kinnitustrosse. Nende eesmirk on tagada, et traktori see osa, millele
kaitsekonstruktsioon on paigaldatud, oleks sama jdik kui keskliigendita traktoril.

Taiendavad iiksikasjad 106gi- ja muljumiskatsete kohta on esitatud punktis 4.2.1.
Rehvide rohk ja ldbipaine

Traktori rehvid ei tohi olla tdidetud vedelballastiga ning rdhk peab vastama
tootja poolt pdllutoodeks ette ndhtule.

Igal konkreetsel juhul pingutatakse kinnitustrossid selliselt, et rehvide ldbipaine
vastab 12 protsendile rehviseina korgusest (rattavelje madalaima punkti kdrgus
maapinnast) enne trosside pingutamist.
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4.1.5.7.

4.1.5.8.

4.1.5.8.1.

4.1.5.8.2.

4.2.

4.2.1.

4.2.1.1.

4.2.1.1.1.

Muljumiskatsel kasutatav seade

Joonisel 7.3 kujutatud seadmega peab olema voOimalik rakendada
kaitsekonstruktsioonile allapoole suunatud joudu ligikaudu 250 mm laiuse jdiga
prussi abil, mis on universaalliigenditega kinnitatud koormust avaldava
mehhanismi kiilge. Tuleb kasutada sobivaid teljetugesid, et traktori rehvidele ei
mojuks muljumisjoud.

Moodteseadmed
Vaja ldheb jargmisi modteseadmeid:

seade elastse ldbipainde (vahe maksimaalse ldbipainde momendi ja
ptisildbipainde vahel) mddtmiseks (vt joonis 7.4);

seade, mille abil kontrollitakse, kas kaitsekonstruktsioon on tunginud
litkkumisruumi ning kas viimane on jddnud katse ajal konstruktsiooniga
kaitstavasse alasse (vt punkt 4.2.2.2).

Diinaamilise katse libiviimine
Loogi- ja muljumiskatsed
Look tagant

Traktor paigutatakse pendelraskuse suhtes selliselt, et 106k tabab
kaitsekonstruktsiooni siis, kui raskuse 160gikiilg ja tugiketid voi terastrossid on
vertikaaltasandi A suhtes M/100ga vordse, maksimaalselt 20° nurga all, vilja
arvatud juhul, kui kaitsekonstruktsiooni nurk vertikaaltelje suhtes on lédbipainde
ajal kokkupuutepunktis suurem. Sellisel juhul reguleeritakse raskuse 166gikiilge
lisatoe abil nii, et see oleks maksimaalse ldbipainde momendil 166gipunktis
kaitsekonstruktsiooniga paralleelne, kusjuures tugiketid voi terastrossid jadvad
vertikaaltelje suhtes eespool osutatud nurga alla.

Raskuse riputuskorgust reguleeritakse ning voetakse vajalikud meetmed, et
véltida raskuse korvalepoordumist 166gipunktis.

Loogipunktiks on kaitsekonstruktsiooni see osa, mis traktori tahapoole
imbermineku korral puudutab maapinda tdendoliselt esimesena, tavaliselt
konstruktsiooni ilaserv. Raskuse raskuskese peab paiknema
kaitsekonstruktsiooni iilaosa vilisddrt puudutavast, traktori kesktasapinnaga
paralleelsest vertikaaltasandist seespool kaugusel, mis vastab iihele kuuendikule
kaitsekonstruktsiooni {ilaosa laiusest.

Kui konstruktsioon on selles punktis kaarjas voi viljaulatuv, kasutatakse kiile,
mis voimaldavad sellele 166ki rakendada ilma konstruktsiooni tugevdamata.
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4.2.1.1.2.

4.2.1.1.3.

4.2.1.14.

4.2.1.1.5.

4.2.1.2.

4.2.1.2.1.

Traktor tuleb maa kiilge kinnitada nelja terastrossiga, liks tross kummagi telje
kummaski otsas, nagu on ndidatud joonisel 7.19. Trosside kinnituspunktid
peavad ees ja taga paiknema sellisel kaugusel, et trossid moodustaksid maapinna
suhtes vihem kui 30° nurga. Lisaks peavad tagaosa kinnitused olema paigutatud
nii, et kahe trossi iihinemiskoht asub vertikaaltasandil, mida mdoda liigub
pendelraskuse raskuskese.

Terastrosse tuleb pingutada selliselt, et rehvide ldbipainded vastaksid punktile
4.1.5.6.2. Kui terastrossid on pingutatud, asetatakse tagumiste rataste ette
tugipruss, surutakse see tihedalt vastu rattaid ja kinnitatakse seejdrel maa kiilge.

Kui tegemist on keskliigendiga traktoriga, toestatakse liigendit lisaks vihemalt
100 x 100 mm puupakuga, mis on tugevasti maa kiilge kinnitatud.

Pendelraskus tdmmatakse tagasi nii, et selle raskuskeskme korgus vorreldes selle
korgusega 160gipunktis vastaks tihele kahest jairgmisest valemist:

H=2165x10°M L’
vOi
H=573x10"1

Seejarel pendelraskus vallandatakse ja lastakse sel pdrgata vastu
kaitsekonstruktsiooni.

Pooratava sdidusuunaga (podratava istme ja roolirattaga) traktori puhul on
korgus eespool esitatud valemite voi jargmiste valemite abil leitud védrtustest
suurim:

H=25+0,07M

traktorite puhul, mille etalonmass on alla 2 000 kg;

H=125+0,02M

traktorite puhul, mille etalonmass on iile 2 000 kg.

Look eest

Traktor paigutatakse pendelraskuse suhtes selliselt, et 160k tabab
kaitsekonstruktsiooni siis, kui raskuse 160gikiilg ja tugiketid voi terastrossid on
vertikaaltasandi A suhtes M/100ga vordse, maksimaalselt 20° nurga all, vélja
arvatud juhul, kui kaitsekonstruktsiooni nurk vertikaaltelje suhtes on ldbipainde
ajal kokkupuutepunktis suurem. Sellisel juhul reguleeritakse raskuse 166gikiilge
lisatoe abil nii, et see oleks maksimaalse ldbipainde momendil 166gipunktis
kaitsekonstruktsiooniga paralleelne, kusjuures tugiketid voi terastrossid jadvad
vertikaaltelje suhtes eespool osutatud nurga alla.

Pendelraskuse riputuskorgust reguleeritakse ning voetakse vajalikud meetmed,
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4.2.1.2.2.

4.2.1.23.

4.2.1.2.4.

4.2.1.2.5.

et véltida raskuse kdrvalepdordumist 160gipunktis.

Loogipunktiks on kaitsekonstruktsiooni see osa, mis traktori edasisuunas
litkkumisel kiiljele timbermineku korral puudutab maapinda tdenéoliselt
esimesena, tavaliselt konstruktsiooni iilaserv. Raskuse raskuskese peab
paiknema kaitsekonstruktsiooni iilaosa vilisdart puudutavast, traktori
kesktasapinnaga paralleelsest vertikaaltasandist seespool kaugusel, mis vastab
ithele kuuendikule kaitsekonstruktsiooni iilaosa laiusest.

Kui konstruktsioon on selles punktis kaarjas voi vidljaulatuv, kasutatakse kiile,
mis vdimaldavad sellele 160ki rakendada ilma konstruktsiooni tugevdamata.

Traktor tuleb maa kiilge kinnitada nelja terastrossiga, iiks tross kummagi telje
kummaski otsas, nagu on ndidatud joonisel 7.20. Trosside kinnituspunktid
peavad ees ja taga paiknema sellisel kaugusel, et trossid moodustaksid maapinna
suhtes vihem kui 30° nurga. Lisaks peavad tagaosa kinnitused olema paigutatud
nii, et kahe trossi ithinemiskoht asub vertikaaltasandil, mida m&dda liigub
pendelraskuse raskuskese.

Terastrosse tuleb pingutada selliselt, et rehvide ldbipainded vastaksid punktile
4.1.5.6.2. Kui terastrossid on pingutatud, asetatakse tagumiste rataste taha
tugipruss, surutakse see tihedalt vastu rattaid ja kinnitatakse seejdrel maa kiilge.

Kui tegemist on keskliigendiga traktoriga, toestatakse liigendit lisaks vihemalt
100 x 100 mm puupakuga, mis on tugevasti maa kiilge kinnitatud.

Pendelraskus tdmmatakse tagasi nii, et selle raskuskeskme kdrgus vorreldes selle
korgusega 166gipunktis vastaks iihele kahest jairgmisest valemist, mis valitakse
vastavalt katsetamiseks esitatud agregaadi etalonmassile:

H=25+007M
traktorite puhul, mille etalonmass on alla 2 000 kg;
H=125+0,02M
traktorite puhul, mille etalonmass on iile 2 000 kg.
Seejarel pendelraskus vallandatakse ja lastakse sel pdrgata vastu

kaitsekonstruktsiooni.

Pooratava sdidusuunaga (pooratava istme ja roolirattaga) traktori puhul:

o kui kaitsekonstruktsioon on tagumine kahepostiline turvakaar,
kasutatakse eespool esitatud valemeid;

o muud liiki kaitsekonstruktsioonide puhul on korgus eespool

esitatud valemite ja alljirgnevate valemite abil leitud vdirtustest
suurim:
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4.2.1.3.

4.2.13.1.

4.2.13.2.

4.2.1.3.3.

4.2.1.3.4.

4.2.1.3.5.

4.2.1.3.6.

H=2,165x10"°ML*
vOi
H=573x10"1

Seejirel pendelraskus vallandatakse ja lastakse sel pdrgata vastu
kaitsekonstruktsiooni.

Look kiiljelt

Traktor paigutatakse pendelraskuse suhtes selliselt, et 166k tabab
kaitsekonstruktsiooni siis, kui raskuse 160gikiilg ja tugiketid voi terastrossid on
vertikaalsed, vélja arvatud juhul, kui ldbipainde ajal moodustab
kaitsekonstruktsioon kokkupuutepunktis vertikaaltelje suhtes alla 20° nurga.
Sellisel juhul reguleeritakse raskuse 160gikiilge lisatoe abil nii, et see oleks
maksimaalse ldbipainde momendil kaitsekonstruktsiooniga 166gipunktis
paralleelne, kusjuures tugiketid voi terastrossid jadvad 160gi ajal vertikaalseks.

Pendelraskuse riputuskdrgust reguleeritakse ning voetakse vajalikud meetmed,
et véltida raskuse kdrvalepdordumist 160gipunktis.

Loogipunktiks on kaitsekonstruktsiooni see osa, mis traktori kiiljele
iimbermineku korral puudutab maapinda tdendoliselt esimesena, tavaliselt
konstruktsiooni {iilaserv. Kui ei ole kindel, et esimesena puudutab maapinda
nimetatud serva moni muu osa, paikneb 160gipunkt tasandil, mis on traktori
kesktasapinnaga risti ja kulgeb istme indekspunkti ees sellest 60 mm kaugusel,
kui iste asub oma pikisuunalise reguleerimisvahemiku keskpunktis.

Pooratava sdidusuunaga (pOdratava istme ja roolirattaga) traktorite puhul
paikneb 166gipunkt tasandil, mis on traktori kesktasapinnaga risti ja l1ébib istme
kahe eri asendi iihendamise kaudu maédratletud kahte istme indekspunkti
ithendava segmendi keskpunkti. Kahepostilise siisteemiga
kaitsekonstruktsioonide puhul suunatakse 166k iihele kahest postist.

Traktori selle kiilje rattad, millele 160k antakse, peavad olema kinnitatud maa
kiilge terastrossidega, mis kulgevad iile esi- ja tagatelje vastava otsa. Terastrosse
tuleb pingutada selliselt, et rehvide ldbipainded vastaksid punktile 4.1.5.6.2.

Kui terastrossid on pingutatud, asetatakse maha tugipruss, surutakse see 160gi
vastaskiiljel tihedalt vastu rehve ja kinnitatakse seejirel maa kiilge. Kui esimeste
ja tagumiste rehvide viliskiiljed ei ole iihel vertikaaltasandil, voib olla vaja
kasutada kaht prussi. Seejdrel paigaldatakse tugipost 166gipunkti vastas asuva
koige suuremat koormust kandva ratta velje vastu, nagu on niidatud joonisel
7.21, surutakse see tihedalt vastu velge ja kinnitatakse seejérel aluse kiilge.
Tugipost peab olema sellise pikkusega, et velje vastu asetatuna moodustaks see
maapinnaga 30 + 3° nurga. Peale selle peab selle paksus olema vdimaluse korral
20-25 korda vidiksem kui pikkus ja 2-3 korda vidiksem kui laius. Tugiposti
modlemad otsad peavad olema joonisel 7.21 ndidatud kujuga.

Kui tegemist on keskliigendiga traktoriga, toestatakse liigendit lisaks vihemalt
100 x 100 mm puupakuga ning kiiljelt tagumise ratta vastu surutud tugiposti
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sarnase vahendiga, nagu osutatud punktis 4.2.1.3.5. Seejirel kinnitatakse liigend
tugevasti maa kiilge.

Pendelraskus tdmmatakse tagasi nii, et selle raskuskeskme kodrgus vorreldes selle
korgusega 166gipunktis vastaks iihele kahest jargmisest valemist, mis valitakse
vastavalt katsetamiseks esitatud agregaadi etalonmassile:

4.2.1.3.7.

H=25+020M

traktorite puhul, mille etalonmass on alla 2 000 kg;

H=125+0,15M
traktorite puhul, mille etalonmass on iile 2 000 kg.

47138 Pooratava sdidusuunaga (podratava istme ja roolirattaga) traktori puhul:

o kui kaitsekonstruktsioon on tagumine kahepostiline turvakaar,
valitakse korguseks eespool esitatud valemite ja alljirgnevate
valemite abil leitud véartustest suurim:

H=(25+0,20M) (Bs+B)/2B

traktorite puhul, mille etalonmass on alla 2 000 kg;

H=(125+0,15M) (Bs+ B) /2B

traktorite puhul, mille etalonmass on iile 2 000 kg.

o muud liiki kaitsekonstruktsioonide puhul valitakse korgus, mis on
eespool esitatud valemite ja alljargnevate valemite abil leitud
védrtustest suurim:

H=25+020M

traktorite puhul, mille etalonmass on alla 2 000 kg;

H=125+0,15M
traktorite puhul, mille etalonmass on iile 2 000 kg.

Seejarel pendelraskus vallandatakse ja lastakse sel pdrgata vastu
kaitsekonstruktsiooni.

42.14. Muljumine tagant
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4.2.1.5.

4.2.1.6.

4.2.1.7.

4.2.2.

4.2.2.1.

4.2.2.2.

ET

Kehtivad kdesoleva lisa B1 osa punktis 3.2.1.4 esitatud tingimused.

Muljumine eest

Kehtivad kdesoleva lisa B1 osa punktis 3.2.1.5 esitatud tingimused.

Téaiendavad 166gikatsed

Kui l66gikatse ajal tekib pragusid voi rebendeid, mida ei saa pidada tiihiseks,
tehakse viivitamatult parast pragude vdi rebendite tekkimise esile kutsunud
katset teine samasugune 100gikatse, mille korral raskuse langemiskdrgus on

H=Hx10"") (12 +4a) (1 +2a) "'

kus ,a” on 160gipunktis mdodetud jadvdeformatsiooni (Dp) ja elastse

deformatsiooni (De) suhtarv:

a =Dp/De

Pédrast teist 160ki lisanduv jiddvdeformatsioon ei tohi iiletada 30 % esimesest
160gist tingitud jadvdeformatsioonist.

Selleks et lisakatseid saaks teha, tuleb koigi 100gikatsete ajal mdota elastset
deformatsiooni.

Taiendavad muljumiskatsed

Kui muljumiskatse ajal tekib mérkimisvédérseid pragusid voi rebendeid,
teostatakse viivitamatult pédrast pragude voi rebendite tekkimise esile kutsunud
katset teine samasugune muljumiskatse, rakendades joudu 1,2 F,,.

Mootmised

Murrud ja praod

Pérast iga katset kontrollitakse koiki traktori konstruktsioonielemente, liitekohti
ja kinnitusvahendeid visuaalselt voimalike murdumiste voi pragude leidmiseks,
arvestamata véikesi pragusid ebaolulistes osades.

Pendelraskuse servade tekitatud rebendeid ei arvestata.

Liikumisruumi sisenemine

Iga katse jooksul kontrollitakse, ega moni kaitsekonstruktsiooni osa ei ole
tunginud punktis 1.6 médratletud juhiistet timbritsevasse litkumisruumi.

Peale selle ei tohi liikumisruum jddda véljapoole kaitsekonstruktsiooni kaitstavat
ala. Siinkohal loetakse liikumisruum kaitsekonstruktsiooni kaitsealast vilja
jdavaks juhul, kui moni selle osa puudutaks traktori timberminekul
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4.2.2.3.

4.2.24.

4.3.

44.

4.5.

katsekoormuse rakendamise suunas maapinda. Selle hindamiseks peavad esi- ja
tagarehvid ning roOpmelaius vastama tootja tdpsustatud viikseimale
standardmoddule.

Elastne libipaine (kiiljele rakendatud 166gi korral)

Elastset ldbipainet mdddetakse koormuse rakendamise punkti lébival
vertikaaltasapinnal (810 + a,) mm istme indekspunktist korgemal. Selle
mootmiseks voib kasutada joonisel 7.4 esitatud seadmetega sarnaseid seadmeid.

Piisilébipaine
Parast  viimast  muljumiskatset  registreeritakse  kaitsekonstruktsiooni

piisilédbipaine. Selleks kasutatakse enne katse alustamist iilesmérgitud peamiste
iimbermineku kaitsekonstruktsiooni osade asendit istme indekspunkti suhtes.

Laiendamine muudele traktorimudelitele

Kehtivad kdesoleva lisa B1 osa punktis 3.3 esitatud tingimused.
[Ei kohaldata]

Kaitsekonstruktsioonide killmakindlus

Kehtivad kdesoleva lisa B1 osa punktis 3.5 esitatud tingimused.
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Joonis 7.18

Pendelraskus ja selle riputusketid voi terastrossid

1980-2 020 kg

Lodgikiilg

Raskuskeskme asukohta
tahistav mark
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Joonis 7.19

Traktori kinnitamise niide (160k tagant)

A = M/10O ,
T X.
A=-20 £
= 7
Pl
’ T

N . .. .
2 kinnitustrossi 2 kinnitustrossi

Tugipruss

Joonis 7.20

Traktori kinnitamise ndide (160k eest)
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A= A100

A=-20

2 kinnitustrossi

2 kinnitustrossi

Tugipruss
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Joonis 7.21

Traktori kinnitamise niide (166k kiiljelt)

Umardatud, et tagada
kontakt veljega

N
k‘“x

|
A

30°:3°

Pendelraskuse
raskuskeskme liikumistee
1abi kontaktpunkti

Kinnitus (vt 6.6.3)

Z Tugi Z \
-post 150 mm? _

okaspuitpruss

Pingutamata tross
(ei ole kohustuslik)

Pérast trossidega kinnitamist esi- ja tagarataste kiilgedele
surutav pruss ja velje vastu kiilutud tugipost
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Selgitavad mirkused X lisa kohta

Vilja arvatud B2 osa numeratsioon, mida on iihtlustatud kogu lisa 1dikes, on punktis B osutatud
nduded ja numeratsioon identsed OECD kitsaroopmeliste pdllu- ja metsamajanduslike
ratastraktorite tagaossa paigaldatavate iimbermineku kaitsekonstruktsioonide ametlike katsete
standardiseeritud katsejuhiste sisu ja numeratsiooniga (OECD standard 7, 2015. aasta véljaanne,
juuli 2014).

Kasutajatele tuletatakse meelde, et istme indekspunkt médratakse kindlaks kooskdlas ISO
standardiga 5353 ning et see on traktori suhtes fikseeritud punkt, mis ei muutu, kui istet
keskasendist eemale reguleeritakse. Liikumisruumi kindlaksmdiramiseks on iste tagumises
kdrgeimas asendis.

Noutava energiataseme saavutamise ajal moddetud pisilébipaine + elastne 14bipaine.
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XTI LISA

Langevate esemete eest kaitsvate konstruktsioonide suhtes kohaldatavad nouded

A.

1.1.

1.2.

1.3.

1.3.1.

1.3.2.

ET

Uldsiite

Langevate esemete eest kaitsvate konstruktsioonide suhtes kohaldatavad ELi
nduded on sitestatud B ja C osas

Metsamajandusseadmetega varustatud T- ja C-kategooria sdidukid peavad vastama B
osas sétestatud nouetele.

Koik muud T- ja C-kategooria sdidukid, mis on varustatud langevate esemete eest
kaitsvate konstruktsioonidega, peavad vastama B voi C osas sitestatud nduetele.

Langevate esemete eest kaitsvate konstruktsioonide suhtes kohaldatavad ndouded
metsamajandusseadmetega varustatud T- ja C-kategooria sdidukite puhul

Metsamajandusseadmetega varustatud T- ja C-kategooria sdidukid peavad vastama
standardis ISO 8083:2006 (I voi II tase) sdtestatud nouetele.

Selliste struktuuridega koigi muude T- ja C-kategooria sdidukite langevate esemete
eest kaitsvate konstruktsioonide suhtes on kohaldatavad jargmised nouded '

MOISTED

[Ei kohaldata]

Langevate esemete eest kaitsev konstruktsioon

Agregaat, mis pakub juhile juhtimiskohal moistlikku kaitset langevate esemete eest.

Ohutu ruum
Litkumisruum

Traktorite puhul, mille iimbermineku kaitsekonstruktsiooni on katsetatud kdesoleva
miidruse VI, VIII, IX ja X lisa kohaselt, peab ohutu ruum vastama iga nimetatud lisa
punktis 1.6 kirjeldatud liikumisruumi spetsifikatsioonile.

Léabipainde eest kaitstud ruum

Traktorite puhul, mille iimbermineku kaitsekonstruktsiooni on katsetatud kéesoleva
médruse VII lisa kohaselt, peab ohutu ruum vastama ISO standardis 3164:1995
kirjeldatud labipainde piirvairtusele.

Pooratava sdidusuunaga (pooratava istme ja roolirattaga) traktori puhul on ohutu ruum

rooli ja istme kahe asendi jaoks maédratud kahe ldbipainde eest kaitstud ruumi
ithendamisel saadud ruum.
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1.3.3.

1.4.

2.1.

2.2

Ohutu ruumi tlemine ala

Vastavalt ldbipainde eest kaitstud ruumi iilemine tasapind voi kéesoleva maaruse VI ja
VIII lisa punktides I;, A;, By, Ci, Cy, By, Ay, I, kirjeldatud liikkumisruumi puhul
madratletud pind; kédesoleva médruse IX lisa punktides 1.6.2.3 ja 1.6.2.4 kirjeldatud
tasapind; kdesoleva mairuse X lisa punktides Hy, A, By, C;, C,, B,, A,, H, méératletud
pind.

Mo6tmiste tolerantsid

Vahemaa +5 % moddetud maksimaalsest ldbipaindest vdi =1 mm
Mass +0,5 %
KOHALDAMISALA

Kéesolevat lisa kohaldatakse traktorite suhtes, millel on véahemalt kaks telge
ohkrehvide voi roomikute jaoks rataste asemel.

Kéesoleva lisaga kehtestatakse katsemenetlused ja talitlusnduded traktorite jaoks, mida
voivad nende tavapirase kiitamise ajal teatavate podllumajandustodde teostamisel
ohustada kukkuvad esemed.

EESKIRJAD JA JUHISED
Uldeeskirjad

Kaitsekonstruktsiooni voib valmistada kas traktori tootja vOi soltumatu ettevotja.
Molemal juhul on katse kehtiv ainult selle traktorimudeli suhtes, mida katses
kasutatakse. Kaitsekonstruktsiooni tuleb uuesti katsetada iga traktorimudeli peal,
millele see paigaldatakse. Katseliksused voivad siiski kinnitada, et tugevuskatsed on
kehtivad ka selliste traktorimudelite puhul, mis on algmudelist tuletatud mootori,
jouiilekande ja rooliseadme ning esivedrustuse muutmisega (vt allpool punkt 3.4:
»Laiendamine muudele traktorimudelitele”). Teisest kiiljest voib iga traktorimudeli
puhul katsetada mitut kaitsekonstruktsiooni.

Katsetamisel olev kaitsekonstruktsioon peab hdlmama vdhemalt kdiki komponente,
mis kannavad kukkumiskatse eseme 1606gijou edasi ohutule ruumile. Katsetamisel olev
kaitsekonstruktsioon on kas 1) kinnitatud kovasti katsestendi tavapirasesse
paigalduskohta (vt joonis 10.3 — minimaalne katsekonfiguratsioon) voi ii) kinnitatud
traktori Sassiile tavapdrasel viisil kronsteinide, korpuste voOi vedrustusega, mida
kasutatakse tavapirases tootmises, ning traktori muudele osadele, mida voivad
mojutada kaitsekonstruktsiooni koormused (vt joonised 10.4a ja 10.4b). Soiduki Sassii
paigaldatakse tugevasti katse vaheruumi pdrandale.

Kaitsekonstruktsioon vdib olla ette ndhtud ainult juhi kaitsmiseks kukkuva eseme eest.
Juhi jaoks v0ib konstruktsiooni peale olla voimalik paigaldada vdhem voi rohkem
ajutise ilmastikukaitse. Tavaliselt eemaldab juht selle sooja ilma korral. Siiski on
olemas piisikattega kaitsekonstruktsioone ning soe Ohk ventileeritakse akende voi
klappide kaudu. Kuna konealune kate voib lisada konstruktsioonile tugevust ning
eemaldatav kate ei pruugi Onnetuse toimumise ajal traktorile paigaldatud olla,
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3.2,

3.2.1.

3.2.1.1.

eemaldatakse katseks kdik osad, mida juht niimoodi &ra votta saab. Avatavad uksed,
katuseluuk ja aknad eemaldatakse katse ajaks vdi kinnitatakse avatud asendisse, et need
ei lisaks kaitsekonstruktsioonile tugevust. Tuleb kindlaks teha, kas sellises asendis
voivad need kukkuva eseme korral kujutada endast juhile ohtu.

Kéesolevate eeskirjade iilejadnud osas osutatakse ainult kaitsekonstruktsiooniga
tehtavatele katsetele. Seda tuleb mdista nii, et selles sisaldub ka traktori alaline kate.

Spetsifikatsioonidesse tuleb lisada koigi ajutiste katete kirjeldus. Enne katset
eemaldatakse koik klaasist vOi sarnasest haprast materjalist osad. Traktori ja
kaitsekonstruktsiooni osad, mis vdivad katse ajal asjatult kahjustada saada ning mis ei
mojuta kaitsekonstruktsiooni tugevust ega modtmeid, vOib tootja soovi korral enne
katset eemaldada. Katse ajal ei vdi teha parandusi ega kohandusi. Kui on vaja teha
mitu kukkumiskatset, voib tootja esitada mitu identset katsendidist.

Kui langevate esemete eest kaitsva konstruktsiooni ja  {imbermineku
kaitsekonstruktsiooni hindamisel kasutatakse sama konstruktsiooni, viiakse langevate
esemete eest kaitsva  konstruktsiooni katsed 1dbi enne {imbermineku
kaitsekonstruktsiooni katseid (vastavalt kdesoleva middruse VI, VII, VIII, IX ja X
lisale) ning lubatud on likvideerida 166gi tagajérjel tekkinud molgid voi asendada
langevate esemete eest kaitsva konstruktsiooni kate.

Katseseadmed ja -menetlus

Seadmed
Langemiskatse ese

Langemiskatse ese on kerakujuline ese, mis langetatakse kdorguselt, mis tekitab
viahemalt 1365 J energia, kusjuures langemiskorgus maéératletakse kui selle massi
funktsioon. Katseesemeks, mille 166gipind kaitseb seda katse kdigus deformeerumise
eest, on terasest voi korgtugevast malmist kera, mille tavamass on 45 + 2 kg ning
1abimo6t 200-250 mm (tabel 10.1).

ENERGIAT o MASS
ASE(y | OHUTURUUM | KUKKUV ESE | MOOTMED (mm) | -~
1365 Liikumisruum®* Kera 200 <1abimdot <250 | 45+£2
1365 | Ldbipainde ecst Kera 200 < libimddt < 250 | 45 +2
kaitstud ruum*

Tabel 10.1

Energiataseme, ohutu ruumi ja kukkumiskatse eseme valimine
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3.2.1.2.
3.2.1.3.

3.2.14.

3.2.1.5.

3.2.1.6.

3.2.2.

3.2.2.1.

3.2.22.

3.2.2.2.1.

ET

*  Traktorid, mille tmbermineku kaitsekonstruktsiooni katsetatakse vastavalt
kdesoleva maidruse VI, VIII IX voi X lisale.

*  Traktorid, mille tmbermineku kaitsekonstruktsiooni katsetatakse vastavalt
kdesoleva mairuse VII lisale.

Katserajatis peab ka holmama jargmist.
Vahendid kukkumiskatse eseme noutavale korgusele tostmiseks.
Vahendid kukkumiskatse eseme lahtilaskmiseks nii, et see vabalt langeks.

Piisavalt vastupidav pind, et seade vOi katsesiisteem seda kukkumiskatse koormuse
rakendamise ajal ei ldbistaks.

Vahendid, et mairata kindlaks, kas langevate esemete eest kaitsev konstruktsioon
siseneb kukkumiskatse ajal ohutusse ruumi. Need vdivad olla jargmised:

- ohutu ruumi mudel (piistasendis), mis on valmistatud materjalist, millest on
néha, kui langevate esemete eest kaitsev konstruktsioon on selle ldbistanud,
langevate esemete eest kaitsva konstruktsiooni katte aluspinnale vdib panna
maéret voi muud sobivat ainet, et sellist ldbistamist mérgistada;

- piisava sageduskajaga diinaamiline seadmete silisteem, mis niitaks
langevate esemete eest kaitsva konstruktsiooni eeldatavat kaldumist
ohutusse ruumi.

Ohutule ruumil esitatavad nouded

Kui kasutatakse ohutu ruumi mudelit, kinnitatakse see kindlalt traktori sama osa kiilge,
millele on paigaldatud juhiiste, ning see jadb sinna kogu ametlikuks katseajaks.
Menetlus

Kukkumiskatse koosneb jargmistest toimingutest, mis tuleb teostada esitatud

jarjekorras.

Kukkumiskatse ese (3.2.1.1) asetatakse langevate esemete eest kaitsva konstruktsiooni
peale punktis 3.2.2.2 osutatud kohta.

Kui ohutuks ruumiks on liikkumisruum, asub 166gikoht liikumisruumi
vertikaalprojektsiooni jddval alal kdige kaugemal olulistest konstruktsiooniosadest
(joonis 10.1).

Kui ohutuks ruumiks on ldbipainde eest kaitstud ruumi, asub 166gikoht téielikult ohutu
ruumi vertikaalprojektsiooni jadval alal langevate esemete eest kaitsva konstruktsiooni
kohal ldbipainde eest kaitstud ruumi vertikaalprojektsioonis. Lodgikoha valik peab
sisaldama védhemalt tihte punkti, kus 166gikoht asub ohutu ruumi iilemise tasapinna
vertikaalprojektsiooni jddval alal.

Silmas tuleb pidada kahte juhtumit:
juhtum 1: langevate esemete ecest kaitsva konstruktsiooni peamised iilemised
horisontaalsed elemendid ei sisene ohutu ruumi vertikaalprojektsiooni langevate

esemete eest kaitsva konstruktsiooni kohal.

Loogikoht peab asuma voimalikult 1dhedal langevate esemete eest kaitsva iilemise
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3.2.2.2.2.

3.2.23.

3.2.24.

3.2.25.

3.2.2.6.

3.2.2.7.

3.2.28.

3.3.

konstruktsiooni keskmele (joonis 10.2, juhtum 1).

Juhtum 2: langevate esemete eest kaitsva konstruktsiooni peamised iilemised
horisontaalsed elemendid sisenevad ohutu ruumi vertikaalprojektsiooni langevate
esemete eest kaitsva konstruktsiooni kohal.

Kui ohutu ruumi kohal asuvate pindade kattematerjal on lihesuguse tihedusega, peab
166gikoht asuma suurima pindalaga pinnal, s.o ohutu ruumi vertikaalprojektsiooni ala
suurimas sektsioonis, mis ei hdlma olulisi, lilemisi, horisontaalseid osi. L66gikoht asub
konealuses punktis, suurima ala piires, mis on voéimalikult 1ihedal langevate esemete
eest kaitsva konstruktsiooni iilaosa keskmele (joonis 10.2, juhtum 2).

Olenemata sellest, kas ohutu ruum vastab liikumisruumile voi lédbipainde eest kaitstud
ruumile, tuleb ohutu ruumi kohal eri aladel kasutatavate eri materjalide voi tiheduste
korral teostada kukkumiskatse iga ala suhtes. Kui on ndutavad mitu kukkumiskatset,
vOib tootja esitada (iiks iga kukkumiskatse kohta) mitu langevate esemete eest kaitsva
konstruktsiooni identset valimit (voi selle osad). Kui selliste konstruktsiooniosade nagu
akna- vOi varustuse avade v0i kattematerjali voi paksuse varieerumise tottu on ohutu
ruumi vertikaalprojektsiooni piires vdhem kaitstud koht, peaks 106gikoha paigutama
sellesse kohta. Kui langevate esemete eest kaitsva konstruktsiooni kattes on avad
asjakohase kaitse andmiseks ette nihtud seadeldiste v0i varustuse paigaldamiseks,
peavad konealused seadeldised voi varustus olema kukkumiskatse ajal paigaldatud.

Kukkumiskatse ese tOstetakse vertikaalselt punktides 3.2.2.1 ja 3.2.2.2 osutatud
asendist nii korgele, et saavutada energia 1 365 J.

Kukkumiskatse ese lastakse lahti nii, et see langeks vabalt langevate esemete eest
kaitsva konstruktsiooni peale.

Kuna on ebatdenidoline, et vabalangemisel tabab kukkumiskatse ese punktides 3.2.2.1
ja 3.2.2.2 maaratletud kohta, ndhakse korvalekallete suhtes ette jargmised piirangud.

Kukkumiskatse 166gikoht jddb tdielikult 100 mm raadiusega ringi piiresse, mille
keskpunkt iihtib vastavalt punktidele 3.2.2.1 ja 3.2.2.2 asetatud kukkumiskatse eseme

vertikaalse keskjoonega.

Tagasiporkumisest tulenevate jargnevate 160kide asukoha voi suuna suhtes piiranguid
ei ole.

Talitlusnduded
Kukkumiskatse eseme esimese vOi jargnevate 160kide mdjul ei tohi ohutusse ruumi
siseneda iikski kaitsekonstruktsiooni osa. Kui kukkumiskatse ese lédbistab langevate

esemete eest kaitsva konstruktsiooni, loetakse katse ebadnnestunuks.

Mirkus 1: mitmekihilise kaitsekonstruktsiooni korral tuleb votta arvesse koiki kihte,
k.a kdige alumist kihti.

Mairkus 2: kukkumiskatse ese on tunginud kaitsekonstruktsiooni juhul, kui vihemalt
pool kerast on tunginud koige alumisse kihti.

Langevate esemete eest kaitsev konstruktsioon peab teatava varuga tédielikult katma
ohutu ruumi vertikaalprojektsiooni.

Kui traktor on varustatud langevate esemete eest kaitsva konstruktsiooniga, mis on
paigaldatud heakskiidetud {imbermineku kaitsekonstruktsioonile, voib langevate
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3.4.

34.1.

34.2.

34.2.1.

3.4.2.1.1.

3.4.2.1.2.

3.4.2.13.

3.4.22.

3.4.3.

esemete eest kaitsvat konstruktsiooni katsetada iildjuhul ainult {imbermineku
kaitsekonstruktsiooni katsetanud katseiiksus ning tiiiibikinnitust tuleb taotleda neilt.

Laiendamine muudele traktorimudelitele
[Ei kohaldata]
Tehniline laiendamine

Kui katses kasutati minimaalseid noutud komponente (vt joonis 10.3), voib algkatse
teostanud katsetliksus jargmistel juhtudel viljastada tehnilise laiendamise aruande: [vt
punkt 3.4.2.1]

Kui katses kasutati kaitsekonstruktsiooni traktorile/Sassiile kinnitamise/paigaldamise
komponente (vt joonis 10.4), siis juhul kui traktorit, selle kaitsekonstruktsiooni voi
kaitsekonstruktsiooni Sassiile kinnitamise meetodit tehniliselt muudetakse, voib
algkatse teinud kontrollasutus jargmistel juhtudel véljastada tehnilise laiendamise
aruande: [vt punkt 3.4.2.1]

Konstruktsioonikatsete tulemuste laiendamine muudele traktorimudelitele

Loogikatseid ei ole vaja teostada iga traktorimudeliga, kui kaitsekonstruktsioon ja
traktor vastavad alljargnevates punktides 3.4.2.1.1-3.4.2.1.3 osutatud tingimustele:

kaitsekonstruktsioon on katsetamisel kasutatud konstruktsiooniga identne;

kui ldbiviidud katse holmas soiduki Sassiile kinnitamise meetodit, on traktori
kinnituskomponendid / kaitsekonstruktsiooni paigalduskomponendid identsed;

istme asend ja selle olulised modtmed kaitsekonstruktsiooni sees ning
kaitsekonstruktsiooni suhteline asend traktoril peavad olema sellised, et ohutu ruum
oleks katsete jooksul alati ldbipaindunud konstruktsiooniga kaitstud (selle
kontrollimiseks kasutatakse sama liikumisruumi voOrdluspunkti mis algses
katseprotokollis, vastavalt siis kas istme vordluspunkti (SRP) voi istme indekspunkti
(SIP)).

Konstruktsioonikatsete tulemuste laiendamine kaitsekonstruktsiooni muudetud
mudelitele

Seda menetlust tuleb jargida juhul, kui punkti 3.4.2.1 nduded ei ole tiidetud, ning seda
ei kasutata juhul, kui muutub kaitsekonstruktsiooni traktorile kinnitamise meetodi
pohimdte (nt kummist toed asendatakse riputusmehhanismiga).

Muudatused, mis ei mojuta algse katse tulemusi (nt konstruktsiooni ebaolulises osas
paikneva lisaseadme paigaldusplaadi keeviskinnitus); erineva istme vordluspunkti voi
indekspunkti asukohaga istmete lisamine kaitsekonstruktsiooni piires (tingimusel, et
kontrollitakse, kas uus ohutu ruum / uued ohutud ruumid on kdikide katsete jooksul
labipaindunud konstruktsiooniga kaitstud).

Uks tulemuste laiendamise aruanne vdib sisaldada rohkem kui iihte
kaitsekonstruktsiooni muudatust, kui need kujutavad endast iihe kaitsekonstruktsiooni
eri variante. Katsetamata variante kirjeldatakse tulemuste laiendamise aruande eraldi
jaos.

Igal juhul sisaldab katseprotokoll viidet algsele katseprotokollile.
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3.5.

3.6.

3.6.1.

3.6.2.

3.6.2.1.

3.6.2.2.

3.6.2.3.

3.6.24.

3.6.2.5.

3.6.2.6.

3.6.2.7.

ET

[Ei kohaldata]
Kaitsekonstruktsioonide kiilmakindlus

Kui kaitsekonstruktsiooni omadused kaitsevad seda viidetavalt kiilmahapruse eest,
esitab tootja selle kohta iiksikasjalikud andmed, mis lisatakse aruandele.

Jargmiste nduete ja menetluste eesmirk on tagada tugevus ja haprusest tingitud
murdude viltimine madalal temperatuuril. Soovitav on jargida materjali suhtes jargmisi
miinimumnoudeid, kui  hinnatakse  kaitsekonstruktsiooni  sobivust madalal
temperatuuril kditamisel, mille jaoks on mdnes riigis kehtestatud lisanduded.

Kaitsekonstruktsiooni  traktori  kiilge kinnitamiseks ja kaitsekonstruktsiooni
konstruktsiooniosade iihendamiseks kasutatavate poltide ja mutrite vastupidavus
madalale temperatuurile peab olema tdendatud.

Koik konstruktsioonielementide ja paigaldusaluste valmistamisel kasutatavad
keevituselektroodid  peavad kokku sobima  punktis 3.8.2.3  kirjeldatud
kaitsekonstruktsiooni materjaliga.

Kaitsekonstruktsiooni konstruktsiooniclementides kasutatav terasmaterjal peab olema
kontrollitud tugevusega materjal, mis vastab tabelis 10.1 esitatud minimaalsetele
noutavatele l06gienergia véirtustele Charpy meetodil (V-kujuline soon). Terase klass
ja kvaliteet tdpsustatakse vastavalt ISO standardi 630:1995 muudatusele 1:2003.

Valtsituna alla 2,5 mm paksune ja vidiksema kui 0,2 % siisinikusisaldusega teras
loetakse sellele ndudele vastavaks.

Kaitsekonstruktsiooni muust materjalist kui terasest valmistatud
konstruktsioonielementidel peab olema samavairne 166gikindlus.

Charpy meetodil (V-kujuline soon) ndutavat 160gienergiat katsetades ei tohi néidise
suurus olla vdiksem suurimast tabelis 1 esitatud suurusest, mida materjal voimaldab.

Charpy meetodi (V-kujuline soon) kohased katsed tehakse kooskdlas
standardis ASTM A 370-1979 esitatud menetlusega, vélja arvatud sellise suurusega
néidised, mis vastavad tabelis 10.2 esitatud mo6tmetele.

Selle menetluse alternatiivina voib kasutada rahulikku voi poolrahulikku terast, mille
kohta esitatakse asjakohane spetsifikatsioon. Terase klass ja kvaliteet tdpsustatakse
vastavalt [SO standardi 630:1995 muudatusele 1:2003.

Naidised peavad olema pikisuunalised ning voetud Ilehtmaterjalist, toru- voi
konstruktsiooniosadest enne nende survetootlust voi keevitamist kaitsekonstruktsioonis
kasutamiseks. Toru- vOi konstruktsiooniosadest tuleb nididised votta suurimate
mootmetega kiilje keskelt ning need ei tohi sisaldada keeviseid.

Niidise suurus Energia temperatuuril Energia temperatuuril
-30°C -20°C
mm J J’
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10x 10° 11 27,5
10x9 10 25
10x8 9,5 24
10 x 7,5 9,5 24
10x 7 9 22,5
10x 6,7 8,5 21
10x6 8 20
10 x 5° 7,5 19
10x 4 7 17,5
10x3,5 6 15
10x3 6 15
10 x 2,59 5,5 14
Tabel 10.2

Loogienergia. Minimaalsed nduded loogienergia viirtustele Charpy meetodil

kaitsekonstruktsiooni katsetemperatuuridel —20 °C ja -30 °C

a) Naitab soovitatavat suurust. Néidis ei tohi olla vdiksem suurimast
soovitatavast suurusest, mida materjal véimaldab.

b) Noutav energia temperatuuril 20 °C on 2,5 korda suurem temperatuuri 30 °C
kohta tipsustatud energiast. Loogienergiat mojutavad ka muud tegurid, st
valtsimissuund, voolavuspiir, terade orientatsioon ja keevitamine. Terase
valimisel ja kasutamisel tuleb neid tegureid arvesse votta.
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Joonis 10.1

Liikumisruumis osutatud 166gipunkt

Peamised konstruktsioonielemendid

Ulemine sirm

A A TTELTEE LT TE T LT LT LR T TR LR LR LR R R R LR LR R R ey

TITEHIITE AT AT IR TR T T TR R R R TR TR R R WL Y LR

FEEFFEFFELIE "= FFFE

AT FST ST FTTES

Lsdgipunkt Liikumisruumi baastasandi
vertikaalprojekisioon
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Joonis 10.2

Libipainde eest kaitstud ruumi puhul osutatud kukkumiskatse l6dgipunktid

v | Vaoti

S 1. A-B-C-D kese
o Juhtum 1 2. Peamised konst. osad

3. Langev ese
4. Léabipainde eest kaitstud
ruumi iilemine tasapind

|
\/'3 Vot

7' : 1. A-B-C kese
— 2. Peamised konst. osad

Juhtum 2 3. Langev ese

4. Labipainde eest kaitstud
ruumi iilemine tasapind
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Joonis 10.3

Ay
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Joonis 10.4:-

Kinnitatud soiduki Sassiile

Katse kord langevate esemete eest kaitsva konstruktsiooni puhul, kui konstruktsioon on

vedrustuskomponentidega

joonis 10.4a (vasakul) paigalduskomponentide / kinnitustega ja joonis 10.4b (paremal)
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Selgitavad mérkused XI lisa kohta

Kui ei ole sitestatud teisiti, on C osas osutatud nduded ja numeratsioon identsed OECD pdllu- ja
metsamajanduslike traktorite langevate esemete kaitsekonstruktsioonide ametlike katsete
standardite sisu ja numeratsiooniga (OECD standard 10, 2015. aasta véljaanne, juuli 2014).
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1.1.

1.2.

XII LISA
Kaassoitjaistmete suhtes kohaldatavad nouded

Nouded

Kaassoitjaistmed peavad vastama standardi EN 15694:2009 ja XIV lisa punkti
2.4 nduetele.

Sadul-tiiiipi istme ja juhtrauaga tookorras alla 400 kg tithimassiga soiduk (v.a
juhi kaal), mis on projekteeritud kaassditja lubamiseks, peab vastama ATV II
tiitibi soidukite kaassoitjaistmete suhtes kehtivate EN 15997:2011 tehniliste
nduetega alternatiivina standardile EN 15694:20009.
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1.1.

1.2.

1.3.

2.1.

2.1.1.

XIII LISA
Juhi tajutava miirataseme suhtes kohaldatavad nouded

Uldnéuded

Mootiihik
Miirataset LA mdodetakse A-kaalutud detsibellides, mida véljendatakse dB(A).
Miirapiirangud

Pollu- ja metsamajanduslike ratas- ja roomiktraktorite juhi miiraga kokkupuute
piirmédrad on jargmised:

90 dB(A) kooskdlas punktis 2 kehtestatud katsemeetodiga 1
vOi

86 dB(A) kooskolas punktis 3 kehtestatud katsemeetodiga 2.
Mooteseadmed

Juhi tajutava miira taset moddetakse miiramdoturi abil, nagu on kirjeldatud
Rahvusvahelise Elektrotehnikakomisjoni viljaande nr 179/1965 esimeses triikis.

Muutuvate niditude korral peab arvesse votma maksimumvéartuste keskmist.
Katsemeetod 1

MOodotmistingimused

MOodtmised sooritatakse jargmistel tingimustel:

traktor peab olema koormamata, st ilma lisaseadmeteta, kuid traktoris peab olema
jahutusvedelik, maardedli, tdis kiitusepaak ja juht. Juht ei tohi kanda iilemédira
paksu roivastust, salli ega peakatet. Traktoril ei tohi olla iihtegi eset, mis voiks
miirataset moonutada;

rehvides peab olema soiduki tootja poolt ettendhtud rohk; mootor,
jouiilekanne ja veoteljed peavad olema normaalsel to6temperatuuril ning
radiaatoriribisid, kui need on paigaldatud, peab mddtmise kéigus lahti
hoidma;

mootoriga kéivitatavad vOi isekdivituvad lisaseadmed, nagu néiteks
klaasipuhastid, sooja 6hu ventilaator voi jouvotuvoll ei tohi mddtmise ajal
tootada, kui need voivad miirataset mdjutada; osad, mis tavaliselt todtavad
mootoriga samal ajal, nagu néditeks mootori jahutusventilaator, peavad
modtmise ajal tdotama;

katsetuspiirkond peab olema avatud ja piisavalt vaikne koht: niiteks 50
meetri raadiusega lahtine ala, millel on vdhemalt 20 meetri raadiusega
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2.1.5.

2.1.7.

2.2.

2.2.1.

2.2.2.

2.2.2.1.

2.2.2.1.1.

2.2.22.

enam-viahem tasane keskosa vOi kdva rajaga tasapinnaline osa, millel on
voimalikult vihe konarusi ja voimalikult tasane pind. Rada peab olema nii
puhas ja kuiv kui vdimalik (nt ilma kruusa, puulehtede, lumeta jms).
Kaldpinnad ja ebatasasused on lubatud iiksnes siis, kui nende pdhjustatud
miirataseme muutused jidvad modteaparatuuri veatolerantsi piiridesse;

raja pind ei tohi pdhjustada lilemédirast rehvimiira;
ilm peab olema hea ja kuiv, vdhese tuulega voi tuuletu.

Tuulest voi teistest miiraallikatest tingitud juhi tajutava imbritseva miira
tase peab olema vdhemalt 10 dB(A) alla traktori miirataseme;

kui modtmiseks kasutatakse soidukit, peab seda igasuguste héirete
viltimiseks pukseerima voi juhtima traktorist piisaval kaugusel. Mdotmise
ajal ei tohi iikski mddtmist hiiriv ese voi heli peegeldav pind paikneda
lahemal kui 20 meetrit kummalgi pool katserada ega traktori esi- voi
tagaosale ldhemal kui 20 meetrit. Nimetatud tingimust voib lugeda
taidetuks, kui tilalkirjeldatud tingimustel pohjustatud miirataseme muutused
jadvad veatolerantside piiridesse; kui see ei ole nii, tuleb modtmised hédirete
kestuse ajaks katkestada;

koik ettendhtud seeria modtmised tuleb 14bi viia samal rajal.

Terasroomikutega C-kategooria sdidukeid tuleb katsetada niiskel liivakihil,
nagu on ndhtud ette standardi ISO 6395:2008 punktis 5.3.2.

Mootmismeetod

Mikrofon peab paiknema 250 mm istme kesktasapinnast selle kiilje suunas,
kus miiratase on korgem.

Mikrofoni diafragma peab olema suunatud ettepoole ja mikrofoni keskosa
peab olema III lisas kirjeldatud istme vordluspunktist (S) 790 mm kdrgusel
ja 150 mm eespool. Viltida tuleb mikrofoni iileméiérast vibreerimist.

Maksimaalse miirataseme véértus dB(A) tuleb kindlaks méédrata jargmiselt:

seeriaviisiliselt valmistatud kinnise kabiinikonstruktsiooniga traktorite kdik
avad (nt uksed, aknad) peavad esmase modteseeria kdigus olema suletud;

teise mooteseeria kdigus tuleb avad lahti jétta eeldusel, et need ei tekita
lahtijéetuna liiklusohtlikku olukorda, aga lahtikdivad tuuleklaasid peavad
jadma suletuks;

miira tuleb mdodta, kasutades aeglast miiramdoturi reaktsiooni koormusel,
mis vastab maksimaalsele miirale mis tahes kdigul, mis annab kiirusele 7,5
km/h, voi terasroomiktraktorite puhul 5 km/h, 1dhima kiiruse.

Poorlemissageduse regulaatori juhthoob peab olema téielikult avatud.

Alustades ilma koormuseta, peab rakendatavat koormust suurendama, kuni
leitakse maksimaalne miiratase. Iga kord pidrast koormuse suurendamist
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2.2.223.

2.2.24.

2.3.

2.3.1.

2.3.1.1.

2.3.1.2.

2.3.1.3.

2.3.2.

2.3.2.1.

2.3.2.2.

24.

24.1.

24.2.

tuleb enne mdotmist anda aega miirataseme stabiliseerumiseks;

miira modtmiseks tuleb miiramddtur seadistada aeglase reageeringu
funktsioonile ning kasutada koormust, mis vastab maksimaalsele miirale
mis tahes kdigul, mis erineb punktis 2.2.2.2 nimetatud kdigust ja millel
registreeritud miiratase on vihemalt 1 dB(A) iile punktis 2.2.2.2 nimetatud
kiigul registreeritud taseme.

Poorlemissageduse regulaatori juhthoob peab olema tdielikult avatud.
Alustades ilma koormuseta, peab rakendatavat koormust suurendama, kuni
leitakse maksimaalne miiratase. Iga kord pirast koormuse suurendamist
tuleb enne mdotmist anda aega miirataseme stabiliseerumiseks;

miira tuleb mddta koormamata traktori maksimaalsel valmistajakiirusel.
Katsearuande sisu

T-kategooria traktorite ja kummiroomikutega C-kategooria traktorite puhul
holmab katsearuanne jargmistel tingimustel sooritatud miirataseme
modotmist:

kdigul, mis annab 7,5 km/h 1dhima kiiruse;
mis tahes kdigul, kui on tdidetud punktis 2.2.2.3 kirjeldatud tingimused;
maksimaalsel valmistajakiirusel.

C-kategooria terasroomiktraktorite puhul holmab katsearuanne jargmistel
tingimustel sooritatud miirataseme mddtmist:

kéigul, mis annab 5 km/h 1dhima kiiruse;
traktori seisuasendis.
Hindamiskriteeriumid

T-kategooria traktorite ja kummiroomikutega C-kategooria traktorite puhul
ei tohi punktides 2.2.2.1, 2.2.2.2, 2.2.2.3 ja 2.2.2.4 kirjeldatud mddtmiste
tulemused iiletada punktis 2.2 kehtestatud véértusi.

C-kategooria terasroomiktraktorite puhul ei tohi punktis 2.3.2.2 kirjeldatud
modOtmise piirmddr iiletada punktis 1.2 kehtestatud véértusi. Punktides
2321 ja 2322 kirjeldatud moGtmiste  tulemused lisatakse
katsearuandesse.

Katsemeetod 2
Mootmistingimused
Mootmised sooritatakse jargmistel tingimustel:

traktor peab olema koormamata, st ilma lisaseadmeteta, kuid traktoris peab
olema jahutusvedelik, médédrdedli, tiis kiitusepaak ja juht. Juht ei tohi kanda
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3.2.

3.2.1.

tilemédra paksu roivastust, salli ega peakatet. Traktoril ei tohi olla iihtegi
eset, mis voiks moonutada miirataset;

rehvides peab olema sdiduki tootja poolt ettendhtud rdhk, mootor,
jouiilekanne ja veoteljed peavad olema normaalsel té6temperatuuril ning
kui mootoril on jahutusvdred, peavad need modtmise kdigus tdiesti lahti
jédma;

mootoriga kéivitatavad vOi isekdivituvad lisaseadmed, nagu néiteks
klaasipuhastid, sooja Shu ventilaator v4i jouvdtuvoll ei tohi modtmise ajal
tootada, kui need voivad miirataset mdjutada; osad, mis tavaliselt tootavad
mootoriga samal ajal, nagu nditeks mootori jahutusventilaator, peavad
modtmise ajal todtama;

katsetuspiirkond peab olema avatud ja piisavalt vaikne koht: niiteks 50
meetri raadiusega lahtine ala, millel on vdhemalt 20 meetri raadiusega
enam-vidhem tasane keskosa vOi kdva rajaga tasapinnaline osa, millel on
voimalikult vihe konarusi ja voimalikult tasane pind. Rada peab olema nii
puhas ja kuiv kui vdimalik (nt ilma kruusa, puulehtede, lumeta jms).
Kaldpinnad ja ebatasasused on lubatud iiksnes siis, kui nende pohjustatud
miirataseme muutused jidvad modteaparatuuri veatolerantsi piiridesse;

raja pind ei tohi pohjustada iileméérast rehvimiira;
ilm peab olema hea ja kuiv, vdhese tuulega voi tuuletu.

Tuulest voi teistest miiraallikatest tingitud juhi tajutava {imbritseva miira
tase peab olema vihemalt 10 dB(A) alla traktori miirataseme;

kui modtmiseks kasutatakse soidukit, peab seda igasuguste héirete
véltimiseks pukseerima voi juhtima traktorist piisaval kaugusel. Mdotmise
ajal ei tohi tikski mootmist hiiriv ese voi heli peegeldav pind paikneda
lahemal kui 20 meetrit kummalgi pool katserada ega traktori esi- voi
tagaosale ldhemal kui 20 meetrit. Nimetatud tingimust voib lugeda
tédidetuks, kui tilalkirjeldatud tingimustel pdhjustatud miirataseme muutused
jadvad veatolerantside piiridesse. Kui see ei ole nii, tuleb mddtmised
hiirete kestuse ajaks katkestada;

koik ettendhtud seeria modtmised tuleb 14bi viia samal rajal.

Terasroomikutega C-kategooria sdidukeid tuleb katsetada niiskel liivakihil,
nagu on ndhtud ette standardi ISO 6395:2008 punktis 5.3.2.

MoGtmismeetod

Mikrofon peab paiknema 250 mm istme kesktasapinnast selle kiilje suunas,
kus miiratase on korgem.

Mikrofoni diafragma peab olema suunatud ettepoole ja mikrofoni keskosa
peab olema III lisas kirjeldatud istme vordluspunktist 790 mm korgusel ja
150 mm eespool. Viltida tuleb mikrofoni iileméiérast vibreerimist.
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3.2.2.

3.2.2.1.

3.2.2.2.

3.2.2.2.1.

3.2.2.3.

33

3.3.1.

3.3.2.

34

3.4.1.

3.4.2.

Miiratase tuleb kindlaks méadrata jairgmiselt:

traktor peab liikkuma mddda rajaldiku iihel ja samal katsekiirusel vihemalt
kolm korda 10 sekundi viltel;

seeriaviisiliselt valmistatud kinnise kabiinikonstruktsiooniga traktorite koik
avad (nt uksed, aknad) peavad esmase modteseeria kdigus olema suletud;

teise modteseeria kdigus tuleb avad lahti jétta eeldusel, et need ei tekita
lahtijdetuna liiklusohtlikku olukorda, aga lahtikdivad tuuleklaasid peavad
jddma suletuks;

miira tuleb mdota maksimaalse poorete arvu juures, kasutades aeglast
miiramd0turi reaktsiooni, st kdigul, mis annab kiirusele 7,5 km/h 1dhima
kiiruse nimi-poorlemissagedusel. Modtmiste teostamise ajal peab traktor
olema koormamata.

Katsearuande sisu

C-kategooria terasroomiktraktorite puhul holmab katsearuanne jargmistel
tingimustel sooritatud miirataseme mddtmist:

kdigul, mis annab 5 km/h 1dhima kiiruse;
traktori seisuasendis.
Hindamiskriteeriumid

T-kategooria traktorite ja kummiroomikutega C-kategooria traktorite puhul
el tohi punktides 3.2.2.2 ja 3.2.2.3 kirjeldatud mddtmiste tulemused iiletada
punktis 1.2 kehtestatud véértusi.

C-kategooria terasroomiktraktorite puhul ei tohi punktis 3.2.2 kirjeldatud

mdodtmise piirmédr liletada punktis 1.2 kehtestatud véértusi. Punktides 3.3.1
ja 3.3.2 kirjeldatud mddtmiste tulemused lisatakse katsearuandesse.
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