* %
*

Radet for

*

e Den Europaiske Union
Bruxelles, den 23. september 2014
(OR. en)
13533/14
ADD 3
AGRI 593
ENT 204
MI 698
DELACT 177
FOLGESKRIVELSE
fra: Jordi AYET PUIGARNAU, direktar, pa vegne af generalsekreteeren for
Europa-Kommissionen
modtaget: 19. september 2014
til: Uwe CORSEPIUS, generalsekreteer for Radet for Den Europaeiske Union
Komm. dok. nr.: C(2014) 6494 final - Bilag 9 til 13
Vedr.: BILAG til Kommissionens delegerede forordning af XXX om supplering og

ndring af Europa-Parlamentets og Radets forordning (EU) nr. 167 for sa
vidt angar kgretgjskonstruktion og generelle krav for godkendelse af
landbrugs- og skovbrugskaretajer

Hermed folger til delegationerne dokument - C(2014) 6494 final - Bilag 9 til 13.

Bilag: C(2014) 6494 final - Bilag 9 til 13

13533/14 ADD 3 ikn
DGG 3 A DA



* K%

o EUROPA-
x4t KOMMISSIONEN

Bruxelles, den 19.9.2014
C(2014) 6494 final

ANNEXES 9to 13

BILAG
til
Kommissionens delegerede forordning

af XXX
om supplering og sendring af Europa-Parlamentets og Ridets forordning (EU) nr. 167
for sa vidt angér keretejskonstruktion og generelle krav for godkendelse af landbrugs-
og skovbrugskeretejer

DA DA



BILAG IX

Krav vedrorende styrtsikkert forervern (frontmonterede styrtsikre forervaern pa

1.1

1.2.

1.3.

1.3.1.

DA

smalsporede traktorer)

Generelle bestemmelser

De EU-krav, der gelder for styrtsikre forervaern (frontmonterede styrtsikre forervern
pa smalsporede traktorer), er fastsat i punkt B.

Prevning kan foretages efter den statiske eller den dynamiske prevningsmetode, der er
fastlagt i afsnit B1 og B2. De to fremgangsméader anses for at vare ekvivalente.

Ud over de krav, der er fastsat i punkt 2, skal kravene til ydeevnen for
sammenfoldelige styrtsikre forerveern, der er fastlagt i afsnit B3, vere opfyldt.

I afsnit B 4 beskrives computerprogrammet til bestemmelse af kontinuerlig eller
afbrudt rulning, som skal anvendes ved virtuel prevning.

Krav vedrorende styrtsikre foerervaern (frontmonterede styrtsikre fererveern pa
smalsporede traktorer)

DEFINITIONER
[Ikke relevant]

Styrtsikre forerveern (Roll-Over Protective Structure - ROPS)

Ved styrtsikkert feorerveern (styrtsikkert fererhus eller styrtbejle), herefter benavnt
"forerveern", forstas den opbygning pé traktoren, hvis veesentlige formal er at afvarge eller
formindske faren for foreren, hvis traktoren velter under normal brug.

Det styrtsikre forerveern er karakteriseret ved, at det skaber et frirum, der er stort nok til at
beskytte foreren, nar denne sidder enten inden for det af forervaernet afgreensede rum eller
inden for et rum, der afgraenses af en raekke rette linjer fra ferervaernets yderkanter til
enhver del af traktoren, som kan komme i berering med et fladt underlag, og som er i
stand til at beere traktoren i denne position, hvis traktoren ruller rundt.

Sporvidde

Indledende definition: hjulets midterplan

Hjulets midterplan befinder sig lige langt fra de to planer, der gar gennem falgenes
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1.3.2.

1.3.3.

14.

1.5.

1.5.1.

1.5.2.

1.5.2.1.

1.5.2.2.

1.5.2.3.

1.5.24.

1.6.

ydersider.

Definition af sporvidde

Det lodrette plan gennem hjulaksen skerer dets midterplan langs en ret linje, der pé et
punkt steder mod underlaget. Hvis A og B er de to punkter, der p4 denne made er bestemt
for hjulene pa samme traktoraksel, er sporvidden afstanden mellem punkt A og B.
Sporvidden kan séledes bestemmes for bade for- og baghjul. Hvis der er tale om
tvillingehjul, er sporvidden afstanden mellem to planer, der er hjulparrenes midterplan.

Tillegsdefinition: traktorens midterplan

Man anvender yderpunkterne for punkt A og B pa traktorens bagaksel, hvilket giver den
storst mulige verdi for sporvidden. Det lodrette plan vinkelret pa linjen AB i dennes
midterpunkt er traktorens midterplan.

Akselafstand

Afstanden mellem de lodrette planer, der gar gennem de to AB-linjer som defineret
ovenfor, det ene ved forhjulene og det andet ved baghjulene.

Bestemmelse af scedets indekspunkt; scedets placering og indstilling ved provning
Sadets indekspunkt (SIP)?

Sadets indekspunkt bestemmes i henhold til ISO 5353:1995.

Saedets placering og indstilling ved prevning

Hvis saedet kan indstilles, anbringes det i bageste og hgjeste position.

Hvis ryglaenets haeldning er indstillelig, skal den indstilles til midterste position.

Hvis sadet er udstyret med seedeophang, skal dette blokeres midtvejs, medmindre dette er
1 modstrid med sadefabrikantens udtrykkelige anvisninger.

Hvis sedets stilling kun kan reguleres i leengderetningen og hejden, skal lengdeaksen
gennem sadets indekspunkt vere parallel med traktorens lodrette plan i lengderetningen
gennem rattets centrum, med en tilladt sideforskydning pa 100 mm.

Frirum
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1.6.1.

1.6.1.1.

1.6.1.2.

1.6.2.

1.6.2.1.

1.6.2.2.

1.6.2.3.

1.6.2.4.

1.6.2.5.

1.6.2.6.

Lodret referenceplan og referencelinje

Frirummet (figur 6.1) defineres ud fra et lodret referenceplan og en referencelinje:

Referenceplanet er et lodret plan, som almindeligvis ligger i traktorens l&ngderetning, og
som gar gennem sadets indekspunkt og rattets centrum. Normalt falder referenceplanet
sammen med traktorens midterplan i leengderetningen. Referenceplanet forudsettes at
beveaege sig vandret med sadet og rattet under belastning, men at forblive vinkelret pa
traktoren og pa ferervaernets gulvplan.

Referencelinjen er den linje indeholdt i referenceplanet, der passerer gennem et punkt
beliggende 140 + a;, bagved og 90 — a, under sadets indekspunkt og det forste punkt i
ratkransen, som den skeerer, nar den bevaeges fra lodret til vandret.

Bestemmelse af frirummet for traktorer med ikke-vendbart saede

Frirummet i traktorer med ikke-vendbart sade defineres i punkt 1.6.2.1 til 1.6.2.11
nedenfor og er afgrenset af felgende planer, idet traktoren befinder sig pa et plant
underlag, og sadet er indstillet som angivet i punkt 1.5.2.1 til 1.5.2.4”, og rattet, hvis det
kan indstilles, er indstillet til midterpositionen for kersel i siddende stilling:

to lodrette planer 250 mm pé hver side af referenceplanet op til en hgjde af 300 mm over
det plan, der er defineret i punkt 1.6.2.8 nedenfor, og i leengderetningen mindst 550 mm
foran det lodrette plan vinkelret pa det referenceplan, der passerer (210 — a;) mm foran
sedets indekspunkt

to lodrette planer 200 mm pa hver side af referenceplanet op til en hejde af 300 mm over
det plan, der er defineret i punkt 1.6.2.8 nedenfor, og i leengderetningen fra den flade, der
er defineret 1 punkt 1.6.2.11 nedenfor, til det lodrette plan vinkelret pa det referenceplan,
der passerer (210 — @;) mm foran sadets indekspunkt

et skrat plan vinkelret pd referenceplanet, parallelt med og 400 mm over referencelinjen,
som straekker sig bagud til det punkt hvor det skerer det lodrette plan, som er vinkelret pa
referenceplanet og gar gennem et punkt (140 + a;,) mm bagved saedets indekspunkt

et skrat plan, vinkelret pa referenceplanet, som skarer det plan, der er defineret i punkt
1.6.2.3 ovenfor ved dettes bageste kant og hviler pa overkanten af ryglaenet

et lodret plan, som er vinkelret pa referenceplanet og passerer mindst 40 mm foran rattet
og mindst 760 — g, foran saedets indekspunkt

en cylinderflade, hvis akse er vinkelret pa referenceplanet og har en radius pa 150 mm og
tangerer de planer, der er defineret i punkt 1.6.2.3 og 1.6.2.5 ovenfor
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1.6.2.7.

1.6.2.8.

1.6.2.9.

1.6.2.10.

1.6.2.11.

1.6.3.

1.6.4.

1.6.4.1.

1.6.4.2.

1.6.4.3.

1.7.

to parallelle skrétstillede planer, som gar gennem de gverste kanter af de planer, der er
defineret i punkt 1.6.2.1 ovenfor, saledes at det skratstillede plan i den side, pa hvilken
slaget rammer, ikke kommer nermere end 100 mm ved referenceplanet over frirummet

et horisontalt plan, der passerer gennem et punkt 90 — a, under saedets indekspunkt

to dele af det lodrette plan vinkelret pa referenceplanet, som passerer 210 — g, foran
sedets indekspunkt, idet begge disse to dele forbinder henholdsvis de bageste granser for
planerne defineret i punkt 1.6.2.1 ovenfor og de forreste graenser for planerne defineret i
punkt 1.6.2.2 ovenfor

to dele af det vandrette plan, som passerer 300 mm over det plan, der er defineret i punkt
1.6.2.8 ovenfor, idet begge disse to dele forbinder henholdsvis de everste graenser for de
lodrette planer defineret i punkt 1.6.2.2 ovenfor med de nederste graenser for de
skratstillede planer defineret i punkt 1.6.2.7 ovenfor

en flade, om ngdvendigt krum, hvis frembringer er vinkelret pé referenceplanet og hviler
pa ryglaenets bagside.

Bestemmelse af frirummet i traktorer med vendbar fererplads

For traktorer med vendbar fererplads (vendbart seede og rat) er frirummet indhyllingen af
de to frirum, der er defineret ved rattets og saedets to forskellige positioner. For hver
position af rattet og sadet skal frirummet defineres pd grundlag af punkt 1.6.1 og 1.6.2
ovenfor ved forerens stilling i normal position og pa grundlag af punkt 1.6.1 og 1.6.2 i
bilag X ved fererens stilling i omvendt stilling (se tilleeg 2, figur 6.2).

Ekstrasader

Hvis der er tale om traktorer, hvori der kan monteres ekstrasader, skal den indhylling, der
omfatter sadets indekspunkter for alle de mulige konfigurationer, anvendes ved
provningerne. Forervernet ma ikke komme ind i det sterre frirum, hvori der tages hensyn
til disse forskellige seedeindekspunkter.

Hvis en ny sedekonfiguration tilbydes efter udferelse af provningen, skal det bestemmes,
om frirummet rundt om det nye SIP falder inden for den tidligere fastlagte indhylling.
Hvis dette ikke er tilfaeldet, skal der udferes en ny prevning.

Et sade til en person foruden foreren, hvorfra traktoren ikke kan styres, regnes ikke for et
ekstrasaeede. SIP skal ikke bestemmes, eftersom frirummet defineres i1 forhold til
forersaedet.

Masse



1.7.1.

1.7.2.

1.7.3.

1.7.4.

1.8.

1.9.

(mm)
(mm)
(mm)
(mm)
(mm)

(mm)

)

)
)

Uden ballast/Masse i ulastet stand

Traktorens masse uden ekstraudstyr, men med kelevaske, smeremidler, brendstof,
verktej og forerveern. Massen af ekstravegt for- eller bagtil, veeskefyldning af deekkene,
ophangte redskaber eller udstyr og andre sarlige komponenter medregnes ikke.

Stoerste tilladte totalmasse

Den for traktoren maksimale masse angivet af fabrikanten som teknisk tilladt og angivet
pa koretgjets identifikationsplade og/eller i instruktionsbogen.

Referencemasse
Den masse, fabrikanten har valgt, og som bruges i formlen til beregning af pendulklodsens
faldhejde og den paferte energi og de belastningskraefter, der skal anvendes i

prevningerne. M4 ikke vaere mindre end massen uden ballast og skal vaere tilstraekkelig til
at sikre, at masseforholdet ikke overstiger 1,75 (se punkt 1.7.4 0og 2.1.3).

Masseforhold

Forholdet
[ Starste till. totalmasse J

Referencemasse

ma ikke vere storre end 1,75.

Maletolerancer
Lineare dimensioner: + 3 mm
undtagen for: -- dekkenes deformation: + 1 mm
-- forervaernets deformation under vandret belastning: + 1 mm
-- pendulklodsens faldhgjde: + 1 mm
Masser: + 0,2%
(af folerens fulde skala)
Krafter: + 0,1%
(af den fulde skala)
Vinkler: +0,1°
Symboler

Halvdelen af den vandrette indstilling af saedet

Halvdelen af den lodrette indstilling af seedet

Traktorens mindste totalbredde

Forervarnets storste ydre bredde

Forervarnets deformation pa det sted, hvor slaget rammer (dynamisk prevning)
eller pa det sted og i den retning, belastningen paferes (statisk prevning)
Forervaernets deformation ved den kraevede beregnede energitilforsel
Deformationsenergi absorberet pa det sted, hvor belastningen er fjernet Areal
inden for F-D-kurven

Absorberet deformationsenergi. Omrade 1 F-D-kurven

Deformationsenergi absorberet efter supplerende belastning som felge af brud
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)

)
)
(N)
(N)

N)
(N)
(N)
(mm)
(mm)

(kg.m?)

(mm)
(kg)

2.1.

2.1.1.

eller revner

Deformationsenergi absorberet ved overbelastningsprevning i det tilfelde, hvor
belastningen er blevet fjernet inden  pabegyndelsen af denne
overbelastningsprove. Areal under F-D-kurven

Den péforte energi, der skal absorberes under belastning i leengderetningen

Den paforte energi, der skal absorberes under belastning fra siden

Statisk belastningskraft

Belastningskraft for den kreevede beregnede energitilforsel, svarende til E';
Diagram kraft/deformation

Kraft pafert hardt punkt bagtil

Maksimal statisk belastningskraft, nér belastningen paferes, undtagen
overbelastning.

Lodret trykkraft.

Faldhgjde for pendulklodsen (dynamisk prevning).

Faldhgjde for pendulklodsen ved supplerende prevning (dynamisk prevning)
Traktorens referenceinertimoment omkring baghjulenes midterlinje, uanset disse
baghjuls masse

Traktorens referenceakselafstand

Traktorens referencemasse under styrkepregvningerne.

ANVENDELSESOMRADE

Dette bilag finder anvendelse pa traktorer med folgende karakteristika:

frihgjde hejst 600 mm malt pa det laveste punkt under for- og bagakslerne, differentiale
medregnet

fast eller indstillelig mindste sporvidde for den aksel, hvorpa de bredeste deek er monteret,
mindre end 1 150 mm. Den aksel, hvorpa de bredeste daek er monteret, formodes hgjst at
vere indstillet til en sporvidde pd 1150 mm. Den anden aksels sporvidde ber kunne
indstilles, s& bredden ved yderkanten af de smalleste dak ikke er storre end bredden ved
yderkanten af dakkene til den anden aksel. Hvis de to aksler er udstyret med falge og
deek af samme storrelse, skal den faste eller indstillelige sporvidde af de to aksler vare
mindre end 1 150 mm

masse pa over 400 kg, men under 3 500 kg, svarende til traktorens egenvagt, herunder
forervaern og traktoren forsynet med de sterste daek, som fabrikanten anbefaler. Den
maksimale tilladte masse mé ikke overstige 5 250 kg, og masseforholdet (sterste tilladte
masse/referencemasse) ma ikke vaere hejere end 1,75

udstyret med styrtsikre forervaern af typen med to opstalter, kun monteret foran sadets
indekspunkt og kendetegnet ved reduceret frirum, eftersom traktoren er af en mindre
model, hvilket under ingen omstendigheder gor det tilradeligt at hindre adgangen til
forerpladsen, men vaerd at bevare disse strukturer (sammenklappelige eller ikke) i
betragtning af, hvor lette de ubestrideligt er at bruge.
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2.2.

B1

3.1.

3.1.1.

3.1.2.1.

3.1.2.2.

3.1.2.3.

3.1.2.4.

3.1.2.5.

3.1.3.1.

3.1.3.2.

Der kan forekomme traktortyper, f.eks. specielle skovbrugsmaskiner, sdsom lastetraktorer
og stammelunnere, som dette bilag ikke finder anvendelse pa.

METODE TIL STATISK PROVNING

REGLER OG ANVISNINGER

Indledende forskrifter for styrkeprovning

Udferelse af to indledende prevninger

Forervaernet ma kun udsattes for styrkeprevningen, hvis bade sidestabilitetsprevningen og
den ikke-kontinuerlige rulningsprevning er gennemfert pa tilfredsstillende vis (se
rutediagram i fig. 6.3).

Klargerelse til de indledende proevninger

Traktoren skal veere udstyret med forervarnet i dettes sikkerhedsstilling.

Traktoren skal vare forsynet med deek af den sterst tilladelige diameter angivet af
fabrikanten og den mindste deeksbredde, som kan anvendes ved denne diameter. Dakkene
ma ikke have flydende ballast og skal oppumpes til det tryk, som er angivet for
markarbejde.

Baghjulene indstilles til mindste sporvidde; forhjulene indstilles s& praecist som muligt til
samme sporvidde. Hvis der er to muligheder for indstilling af sporvidden, der afviger lige
meget fra baghjulenes mindste sporvidde, skal den sterste af disse to sporvidder anvendes
for forhjulene.

Traktoren skal vare pafyldt alle driftsmidler, eller disse skal vere erstattet med en
tilsvarende masse anbragt i tilsvarende position.

Alle fastgerelsesdele, der anvendes i seriefremstillingen, skal fastgares pa traktoren i den
normale position.

Sidestabilitetsprovning

Traktoren, der er klargjort som angivet ovenfor, anbringes pa et vandret plan, saledes at
traktorens foraksels omdrejningspunkt — eller for en leddelt traktor omdrejningspunktet
mellem de to aksler — kan bevaege sig frit.

Ved hjelp af donkraft eller talje vippes den del af traktoren, som er stift forbundet til den

g DA
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By
B
B,
D,
D,
D;
Hy
H;
Hg
H;

3.14.1.

3.14.2.

3.142.1

3.1.4.2.2.

3.1.4.3.

3.1.4.3.1

(m)
(m)
(m)
(rad)
(m)
(m)
(m)
(m)
(m)
(m)

aksel, som optager mere end 50 % af traktorens vagt, idet haldningsvinklen maéles
lobende. Denne vinkel skal mindst vaere 38 © i det gjeblik, traktoren er i ustabil ligevagt
pa de to hjul, der er i berering med jorden. Prevningen gennemfores én gang med rattet
blokeret ved fuldt udsving til hgjre og én gang ved fuldt udsving til venstre.

Ikke-kontinuerlig rulningsprevning

Generelle bemarkninger

Denne prevning har til formal at bestemme, om et forervern effektivt er i stand til at
forhindre traktoren i at foretage flere rulninger efter veltning til siden pa en gradient pa
1:1,5 (fig. 6.4).

Péavisning af ikke-kontinuerlig rulning foretages ved anvendelse af en af de to
prevningsmetoder, som er beskrevet i punkt 3.1.4.2 og 3.1.4.3.

Praktisk pavisning af ikke-kontinuerlig rulningskarakteristik ved hjelp af rulningsprove

Rulningsprevningen gennemferes pa en mindst 4 m lang preverampe (se fig. 6.4). Denne
rampes overfladelag bestdr af et 18 cm lag af et materiale, som har et
penetrationsindeks (konus) malt i henhold til standarderne ASAE S313.3
FEB1999 og ASAE EP542 FEB1999 pé:

A=235+20
eller
B=335+20

Traktoren (klargjort i henhold til punkt 3.1.2) vippes sidevaerts med en
begyndelseshastighed p& nul. Ved prevningen placeres traktoren pd rampens top, séledes
at de hjul, som befinder sig pa rampesiden, hviler pd rampen, og saledes at traktorens
midterplan er parallel med niveaulinjerne. Efter at traktoren har ramt prevningsrampens
overflade, kan den pabegynde ny rulning omkring ferervaernets eovre hjerne, men
rulningen mé ikke fuldferes. Traktoren skal falde tilbage pd den side, som ramte
prevningsrampen forste gang.

Pévisning af ikke-kontinuerlig rulningskarakteristik ved beregning

Med henblik pd péavisning af ikke-kontinuerlig rulningskarakteristik ved beregning, skal
folgende af traktorens egenskaber fastlegges (se fig. 6.5):

Baghjulenes daeksbredde

Forervarnets bredde mellem hejre og venstre slagpunkt
Motorhjelmens bredde

Udslagsvinkel for foraksel fra nul-position til fuldt udslag
Hgjden af de forreste dek ved fuld akselbelastning
Hgjden af de bageste deek ved fuld akselbelastning
Hgjden af forakslens omdrejningspunkt

Tyngdepunktets hgjde

Slagpunktets hgjde

Motorhjelmens hgjde
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(m)
(m)
(m)

(m)
(kg)
(kgm?)

(m)

3.1.4.3.2.

3.1.4.3.2.1.

3.1.4.3.2.2.

3.1.4.3.2.3.

3.143.2.4.

3.1.43.2.5.

3.1.4.3.2.6.

3.1.4.3.3.

3.1.5.1.

3.1.5.2.

3.1.5.3.

Vandret afstand mellem tyngdepunktet og forakslen

Vandret afstand mellem tyngdepunktet og bagakslen

Vandret afstand fra tyngdepunktet til forervaernets hjerne fortil (dette tal er
negativt, nar dette punkt befinder sig foran tyngdepunktet)

Vandret afstand mellem tyngdepunktet og motorhjelmens forreste hjorne
Traktorens masse som brugt til beregninger

Massens inertimoment malt om den leengdeakse, der gar igennem tyngdepunktet
Sporvidde for bagakslen

Summen af sporvidden (S) og bredden af deekkene (By) skal veare starre end bredden Bg af
forervaernet.

Beregningerne kan foretages pé basis af folgende forenklede hypoteser:

den stationare traktor vaelter pd en rampe med en haldning pa 1:1,5 med en fri foraksel,
nér tyngdepunktet befinder sig lodret over rulningsaksen

rulningsaksen er parallel med traktorens laengdeakse og passerer gennem centrum for de
nederste for- og baghjuls kontaktflader med prevningsrampen

traktoren glider ikke pé prevningsrampen
stadet pa prevningsrampen er delvis elastisk med en elasticitetskoefficient pé:
U=0,2
penetrationsdybden i prevningsrampen og deformationen af farervaernet giver tilsammen:
T=02m

ingen andre dele af traktoren treenger ind i prevningsrampen.

Computerprogrammet (BASICY) til bestemmelse af, om en sideveerts vaeltende smalsporet
traktor med frontmonteret forerveern fortsetter med at rulle rundt eller standser rulningen,
findes i afsnit B4 med eksemplerne 6.1 til 6.11.

Malemetoder

Vandrette afstande mellem tyngdepunktet og bagakslen (Ls) eller forakslen (L)

Afstanden mellem bag- og foraksel pé begge sider af traktoren skal males for at
kontrollere, at der ikke er nogen drejningsvinkel.

Afstandene mellem tyngdepunktet og bagakslen (L;) eller forakslen (L2) skal beregnes ud
fra traktorens massefordeling mellem bag- og forhjulene.

Bagdakkenes hejde (Ds) og fordekkenes hejde (D)

Afstanden fra daekkets hgjeste punkt til jordplanet skal males (figur 6.5), og der skal
anvendes samme metode til for- og bagdak.

Vandret afstand fra tyngdepunktet til forreste skeringspunkt med ferervernet (Lg).

10 DA
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3.1.5.4.

3.1.5.5.

3.1.5.6.

3.1.5.7.

3.1.5.8.

3.1.5.9.

3.1.5.10.

3.1.5.11.

3.1.5.12.

3.1.5.13.

3.2.

3.2.1.

3.2.1.1.

Afstanden mellem tyngdepunkt og det forreste skeringspunkt med forervaernet skal méles
(figur 6.6.a, 6.6.b og 6.6.c). Hvis ferervaernet er placeret foran tyngdepunktets plan, skal
den mélte verdi vere forsynet med et minustegn (-Lg).

Foerervernets bredde (Bg)

Afstanden mellem det hgjre og venstre slagpunkt pa ferervarnets to lodrette stolper skal
males.

Slagpunktet defineres af det plan tangentielt med forervaernet, som passerer gennem den
linje, der forbinder de gverste udvendige punkter for for- og bagdak (figur 6.7).

Forervarnets hajde (Hg)

Den lodrette afstand fra forerveernets slagpunkt til jordplanet males.
Motorhjelmens hgjde (H7)

Den lodrette afstand fra motorhjelmens slagpunkt til jordplanet males.

Slagpunktet defineres af det plan tangentielt med motorhjelmen og forerveernet, som
passerer gennem de gverste udvendige punkter pé fordekket (fig. 6.7). Malingen skal
foretages pa begge sider af motorhjelmen.

Motorhjelmens hgjde (B,)

Afstanden mellem motorhjelmens to slagpunkter, som defineret ovenfor, males.
Vandret afstand mellem tyngdepunktet og motorhjelmens forreste hjorne (L)
Afstanden fra motorhjelmens slagpunkt, som defineret ovenfor, til tyngdepunktet males.
Hgjden af forakslens omdrejningspunkt (Hy)

Den lodrette afstand mellem midten af forakslens omdrejningspunkt og midten af
fordekkenes aksel (Hy;) skal indga i fabrikantens tekniske rapport og skal kontrolleres.

Den lodrette afstand fra midten af fordaekkenes aksel til jordplanet (Hy,) méles (figur 6.8).

Hgjden af forakslens omdrejningspunkt (Hy) er summen af de to ovennavnte verdier.

Sporvidde for bagakslen (S)

Bagakslens mindste sporvidde med dak af sterste sterrelse, som specificeret af
fabrikanten, males (fig. 6.9).

Baghjulenes deeksbredde (By)

Afstanden mellem det udvendige og det indvendige lodrette plan for et bagdak pa dets
overste del méles (fig. 6.9).

Udslagsvinkel for foraksel (Dg)

Den sterste vinkel defineret af udsvingningen af forakslen fra vandret position til
maksimal deflektion skal méles pa begge sider af akslen, idet der tages hensyn til evt.
stempelsteddemper. Den storste mélte vinkel anvendes.

Traktorens masse
Traktorens masse bestemmes i henhold til betingelserne i punkt 1.7.1.

Forskrifter for provning af forerveerns styrke og styrken af deres fastgorelse pd
traktoren

Generelle krav

Prevningens formal
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3.2.1.2.

3.2.1.3.

3.2.1.3.1.

3.2.1.3.2.

3.2.1.3.3.

3.2.1.3.4.

3.2.2.

3.2.2.1.

Provningen har til formal — med brug af serlige prevningsapparater — at simulere de
belastninger, som péferes forervarnet, nar traktoren velter. Disse prevninger geor det
muligt at bestemme styrken af forervaernet og af de beslag, ved hvilke det er fastgjort til
traktoren, og af enhver del af traktoren, som overferer provningsbelastningen.

Prevningsmetoder

Provning kan foretages efter den dynamiske eller den statiske metode (se bilag A). De to
fremgangsmader anses for at vaere a&kvivalente.

Generelle regler for klargering til prevninger

Forervarnet skal vare i overensstemmelse med specifikationerne for serieproduktionen.
Det skal vare fastgjort i overensstemmelse med den af fabrikanten anbefalede metode pa
en af de traktorer, hvortil det er konstrueret.

Anmarkning: En komplet traktor er ikke ngdvendig til styrkeprevningen ved den statiske
metode; dog skal traktorens forerveern og de dele, hvorpd det er fastgjort, udgere en
helhed, der i det folgende benevnes "montagen".

Under savel den statiske som den dynamiske prevning skal traktoren (eller montagen)
vere forsynet med alle dele fra serieproduktionen, som kan have indflydelse pa styrken af
forerveernet, eller som kan vare nedvendige for styrkeprevningen.

Komponenter, som kan forarsage fare i frirummet, skal ogsa vere monteret pa traktoren
(eller montagen), for at de kan underseges for at konstatere, om acceptkriterierne i punkt
3.2.3 er opfyldt.

Alle traktorens og ferervaernets dele, herunder forervaern mod vejrlig, skal indleveres eller
angives pa tegninger.

Under styrkepravningerne fjernes alle aftagelige paneler og lese ikke-konstruktionsdele,
saledes at de ikke foreger forervaernets styrke.

Sporvidden indstilles, saledes at forervaernet sa vidt muligt ikke stottes af deekkene under
styrkeprevningerne. Hvis preovningen foretages efter den statiske fremgangsmade, kan
hjulene fjernes.

Provninger

Prevningernes raekkefolge efter den statiske metode

Provningerne skal, uden at dette bererer de supplerende prevninger i henhold til punkt
3.3.1.6 og 3.3.1.7 udfores i folgende reekkefolge:

1) belastningsprovning bagtil
(se3.3.1.1)

2) trykproevning bagtil
(se3.3.1.4)

3) belastningsprovning fortil
(se 3.3.1.2)

4) belastningsprovning fra siden
(s 3.3.1.3)

5) trykprevning fortil
(se 3.3.1.5).
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3.2.2.2.

3.2.2.2.1.

32222

3.2.2.23.

3.2.2.24.

3.2.2.2.5.

3.2.3.

3.23.1.

3.2.3.1.1.

3.23.1.2.

3.2.3.1.3.

3.2.3.14.

3.23.15.

3.2.3.1.6.

3.23.2.

3.24.

3.2.5.

3.2.5.1.

3.2.5.1.1.

3.2.5.1.2.

Generelle krav

Hvis en del eller flere dele af det udstyr, der bruges til at fastholde traktoren, forrykkes
eller gar itu under provningen, skal denne startes forfra.

Der ma ikke foretages reparationer eller justeringer af traktor eller ferervern under
prevningerne.

Under prevningerne skal traktorens gearkasse vere i neutral position og traktoren vere
ubremset.

Er traktoren udstyret med et ophangssystem mellem karosseri og hjul, skal dette system
blokeres under prevningen.

Den side, der velges til den forste belastningsprevning bagtil, skal vere den, som
prevningsmyndighederne mener vil give de belastninger, der er mest ufordelagtige for
forervaernet. Belastning eller slag fra siden eller bagtil skal paferes fra begge sider af
forerveernets midterplan i lengderetningen. Belastningen fortil skal paferes pa samme side
af forerveernets midterplan i lengderetningen som belastningen fra siden.

Acceptkriterier

Et forervaern anses for at have opfyldt styrkekravene, hvis det opfylder folgende krav:

Efter hver delprevning mé der ikke fremkomme brud eller revner som beskrevet i punkt
3.3.1.2.1.

Hvis der under en af prevningerne opstar brud eller revner, skal der straks efter den
prevning, der medferte brud eller revner, udferes en ekstra provning i henhold til punkt
3.3.1.7.

Under prevningerne, bortset fra overbelastningsprevningen, ma ingen del af forervarnet
komme ind i frirummet som defineret i 1.6.

Under prevningerne, bortset fra overbelastningsprevningen, skal alle dele af frirummet
veaere sikret af forervernet i overensstemmelse med 3.3.2.2.

Under prevningerne ma forervernet ikke pavirke sedets konstruktion.

Den elastiske deformation, malt i overensstemmelse med 3.3.2.4, skal vaere mindre end
250 mm.

Der mé ikke vere noget udstyr, som frembyder nogen fare for foreren. Der ma ikke vaere
udspringende dele eller tilbeher, som vil kunne sare fereren, hvis traktoren velter, eller
dele eller tilbeher, som vil kunne fastklemme ham — for eksempel om benet eller foden
— som folge af forerveernets deformationer.

[Ikke relevant]
Apparatur og udstyr

Statisk prevningsapparatur

Med dette statiske prevningsapparatur skal ferervaernet kunne udseattes for tryk eller
belastninger.

Der skal treffes sddanne forholdsregler, at belastningen kan fordeles jevnt, vinkelret pa
belastningsretningen og langs en bom pa mindst 250 mm og hgjst 700 mm og med
precise multipla pd 50 mm mellem disse lengder. Den stive bjelke skal have en lodret
anlegsflade med en hejde pd 150 mm. Bjelkekanterne, der berorer forervaernet, skal vaere
krumme med en radius pa maksimalt 50 mm.
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3.2.5.1.3.

3.2.5.14.

3.2.5.1.5.

3.2.5.2.

3.2.5.2.1.

3.2.5.2.2.

3.2.5.3.

3.2.5.3.1.

3.2.5.3.2.

3.2.54.

3.2.5.5.

3.2.5.5.1.

3.2.5.5.2.

3.3.

3.3.1.

Bommens anlagsflade skal kunne indstille sig til enhver vinkel pa belastningsretningen,
siledes at den kan folge vinkeldrejningerne i forervaernets barende overflade, nar
forervaernet deformeres.

Kraftens retning (afvigelse fra vandret og lodret):
- ved provningens begyndelse ved nulbelastning: + 2 °

- under provningen, under belastning: 10 ° over og 20 ° under vandret. Disse
afvigelser skal mindskes mest muligt.

Deformationen skal vere tilstreekkeligt lav (under 5 mm/s), til at belastningen hele tiden
kan anses for at vare "statisk".

Apparatur til méling af energi absorberet af forervaernet

Kurven for deformationens afthaengighed af kraften afsattes for at bestemme, hvor meget
energi der absorberes af forervaernet. Det er ikke nedvendigt at male kraften og
deformationen pa& det sted, hvor ferervaernet udsattes for belastningen; kraften og
deformationen skal imidlertid males samtidigt og colineeert.

Begyndelsespunktet for deformationsmalingen veaelges séledes, at kun den energi, der
absorberes af forervaernet og/eller ved deformation af visse af traktorens dele, tages i
betragtning. Der tages ikke hensyn til den energi, der absorberes ved forankringens
deformation og/eller glidning.

Forankring af traktoren til underlaget

Forankringsskinnerne, der skal have forneden indbyrdes afstand og daekke et tilstraekkeligt
stort omrade til, at traktoren kan forankres i alle de tilfeelde, der er vist, skal veare solidt
fastgjort til et fast underlag neer ved prevningsapparaturet.

Traktoren forankres til skinnerne ved hjelp af dertil egnede midler (plader, kiler, staltove,
donkrafte osv.), sdledes at den ikke kan bevage sig under prevningen. Dette krav
kontrolleres under prevningen ved hjalp af det seedvanlige udstyr til leengdemaling.

Hvis traktoren flytter sig, gentages hele preovningen, medmindre det system til maling af
deformationerne, der benyttes ved afsaetningen af kurven for deformationens athaengighed
af kraften, er forbundet med traktoren.

Trykapparatur

Et apparatur, som vist i figur 6.10, skal kunne udeve et lodret nedadrettet tryk pa
forervaernet ved hjelp af en stiv bjeelke, som er ca. 250 mm bred, og som er forbundet til
kraftkilden gennem kardanled. Traktorens aksler skal klodses op pa passende made,
saledes at dekkene ikke baerer belastningen.

Andet méleudstyr
Folgende méleanordninger er ogsa nedvendige:

en anordning til maling af den elastiske deformation (forskellen mellem den sterste
gjeblikkelige deformation og den blivende deformation, se figur 6.11)

en anordning til at kontrollere, at forerveernet ikke er trengt ind i frirummet, og at
frirummet hele tiden under prevningen har veret beskyttet af forervaernet (se punkt
3.3.2.2).

Metode til statisk provning

Belastningspravninger og trykprevninger
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3.3.1.1.

3.3.1.1.1.

3.3.1.1.2.

33.1.13

3.3.1.1.4.

3.3.1.2.

3.3.1.2.1.

3.3.1.2.2.

3.3.1.2.3.

3.3.1.2.4.

3.3.1.3.

3.3.1.3.1.

3.3.1.3.2.

3.3.1.3.3.

Belastning bagtil

Belastningen paferes vandret i et lodret plan parallelt med traktorens midterplan.

Belastningspunktet skal vaere den del af forerveernet, som mé formodes at ramme jorden
forst ved et stejlingsuheld, og er normalt den everste kant. Det lodrette plan for
belastningen skal veare beliggende i en afstand af 1/6 af ferervaernets bredde foroven inden
for et lodret plan, som er parallelt med traktorens midterplan, og som gér gennem
forerveernets yderste gvre punkt.

Hvis fererveernet er krumt eller har fremspringende kanter pd dette sted, anbringes der
kiler, saledes at belastningsprevningen kan udferes pa dette sted, men pa en sdidan made,
at forervaernet ikke styrkes derved.

Montagen forankres til underlaget som beskrevet i punkt 3.2.6.3.

Den energi, der optages af ferervaernet under provningen, skal mindst vere:

E,'1=500+0,5M

For traktorer med vendbar fererplads (vendbart seede og rat) anvendes samme formel.

Belastning fortil

Belastningen paferes vandret i et lodret plan i en afstand af 1/6 af forerveernets bredde
foroven inden for et vandret plan, som er parallelt med traktorens midterplan, og som gar
gennem forervarnets yderste gvre punkt.

Belastningspunktet skal vaere den del af forerveernet, som ma formodes at ramme jorden
forst, safremt traktoren velter sideleens under fremadgaende kersel, og er normalt den
overste kant.

Hvis forerveernet er krumt eller har fremspringende kanter pa dette sted, anbringes der
kiler, séledes at belastningspravningen kan udferes pa dette sted, men pé en sédan méade,
at ferervaernet ikke styrkes derved.

Montagen forankres til underlaget som beskrevet i punkt 3.2.5.3.
Den energi, der optages af ferervaernet under preovningen, skal mindst vere:

E,'1=500+0,5M

For traktorer med vendbar forerplads (vendbart saede og rat) skal energien vare den
storste af enten den ovennavnte formel eller den valgte af felgende formler:

Ey=2165x10""MxL’
eller
E;=0,5741
Sideveerts belastning
Sidebelastningen paferes vandret i et lodret plan parallelt med traktorens midterplan.

Belastningspunktet er den del af ferervarnet, som mé formodes at ramme jorden forst,
hvis traktoren veelter, og er normalt den gverste kant.

Montagen forankres til underlaget som beskrevet i punkt 3.2.5.3.

Den energi, der optages af forervarnet under provningen, skal mindst vaere:

15 DA



DA

3.3.1.34.

33.14.

3.3.1.5.

3.3.1.6.

Ei, = 1,75 M(B¢+B) / 2B

For traktorer med vendbar fererplads (vendbart saede og rat) skal energien vare den
storste af enten den ovennavnte formel eller falgende formel:

Es=175M
Trykprevning bagtil

Bjaelken skal vaere anbragt tvaers over den bageste, overste del af forervarnet; resultanten
af belastningskrefterne skal befinde sig i traktorens midterplan. Der péaferes en kraft F,,
hvor:

F,=20M

Kraften F, skal opretholdes i fem sekunder efter, at det ikke laengere visuelt kan
konstateres, at forervaernet bevager sig.

Nar bagenden af taget pa ferervernet ikke kan modstd den fulde kraft, skal kraften
vedvare, indtil taget er deformt, s& det falder sammen med det plan, som forbinder den
overste del af ferervaernet med den del af traktorens bagende, som er i stand til at bere
traktorens vagt, nar den er veltet.

Kraften fjernes sd, og trykbjelken anbringes igen over den del af forervernet, der ville
understotte traktoren, nar denne er rullet helt rundt. Herefter paferes trykkraften Fv igen.

Trykprevning fortil

Bjelken skal vaere anbragt pa tveers af den forreste, gverste del af ferervaernet; resultanten
af belastningskrefterne skal befinde sig i traktorens midterplan. Der paferes en kraft F,,
hvor:

F,=20M

Kraften F, skal opretholdes i fem sekunder efter, at det ikke laengere visuelt kan
konstateres, at forerveernet bevager sig.

Nér forenden af taget pa fererveernet ikke kan modstd den fulde kraft, skal kraften
vedvare, indtil taget er deformt, s& det falder sammen med det plan, som forbinder den
agverste del af forervernet med den del af traktorens forende, som er i stand til at bare
traktorens vagt, nar den er vealtet.

Kraften fjernes sd, og trykbjelken anbringes igen over den del af forerveernet, der ville
understotte traktoren, nar denne er rullet helt rundt. Herefter paferes trykkraften Fv igen.

Supplerende overbelastningsprevning (figur 6.14 - 6.16)

En overbelastningspravning skal udferes, hvis kraften aftager med mere end 3 % i lobet af
de sidste 5 % af den deformation, der opnas ved ferervernets absorption af den pakravede
energi (se figur 6.15).

Overbelastningsprevningen gennemfores ved at fortsaette den vandrette belastning i spring
pd 5% af den fra starten pakrevede energi indtil maksimalt 20 % mere end den
pakraevede energi (se figur 6.16).

Overbelastningsprevningen er tilfredsstillende, hvis kraften efter péfersel af yderligere
5%, 10 % eller 15 % energi aftager medmindre end 3 % for hvert spring pa 5 %, og
safremt kraften forbliver hgjere end 0,8 Fpyay.

Overbelastningsprevningen er tilfredsstillende, hvis kraften er hojere end 0,8 Fy.y, efter at
forerveernet har absorberet 20 % af den yderligere péforte energi.
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3.3.1.7.

3.3.2.

3.3.2.1.

3.3.2.2.

3.3.2.3.

3.3.2.4.

3.3.2.5.

34.

34.1.

Yderligere brud eller revner og/eller indtrengen i eller manglende beskyttelse af
frirummet pa grund af en elastisk deformation er tilladt under overbelastningsprevningen.
Efter opher af belastningen mé forerveernet dog ikke treenge ind i frirummet, og dette skal
vere fuldstendigt beskyttet.

Supplerende trykprevninger

Hvis der under en trykprevning opstar brud eller revner, der ikke kan betragtes som
uvesentlige, skal der udferes en ny trykprevning, men med en kraft pa 1,2 Fv,
umiddelbart efter den prove, der forarsagede bruddene eller revnerne.

Malinger

Brud og revner

Efter hver provning undersoges alle konstruktionsdele, samlinger og fastgerelsessystemer
visuelt for at pavise brud og revner. Der ses bort fra sma revner i dele, som er uden
styrkemeessig betydning.

Indtreengning i frirnmmet

Under hver provning undersgges forervarnet for at se, om nogen del af dette er traengt ind
i frirummet som defineret i punkt 1.6 ovenfor.

Frirummet mé heller ikke gd uden for ferervaernets beskyttelse. Dette betragtes som
verende tilfeldet, hvis nogen del af det ville vere kommet i kontakt med et plant
underlag, hvis traktoren var veltet imod den retning, hvorfra prevningsbelastningen
paferes. Ved vurdering heraf forudszttes dimensionerne pé& dekkene pa for- og
bagakslerne samt sporvidde at vere den mindste standardmontering som angivet af
fabrikanten.

Provninger af harde punkter bagtil

Hvis traktoren er udstyret med en stiv struktur, en skerm eller ethvert andet hérdt punkt,
der er anbragt bag ved forersaedet, betragtes dette element som et stottepunkt i tilfeelde af
stejling eller vaeltning. Dette hirde punkt bag ved forersedet skal, uden at ga i stykker
eller komme ind i frirummet, veere i stand til at modsta en nedadrettet kraft F;, hvor:

Fi=I5M

pafert vinkelret pa rammens overside 1 traktorens midterplan. Den indledende
kraftpaferingsvinkel skal vaere 40 © beregnet fra en linje parallel med underlaget som vist i
figur 6.12. Denne stive strukturs mindstebredde skal veere 500 mm (se figur 6.13).

Strukturen skal endvidere veere tilstraekkeligt stiv og solidt fastgjort til den bageste del af
traktoren.

Elastisk deformation ved belastningsprevning fra siden

Den elastiske deformation males (810 +av) mm over saedets indekspunkt i det lodrette
plan, hvor belastningen paferes. Til denne méling kan enhver anordning i lighed med den,
som er vist i figur 6.11, anvendes.

Blivende deformation

Efter den sidste trykprevning noteres den blivende deformation af forerveernet. Med dette
for gje noteres stillingen af fererveernets hovedkomponenter i forhold til sadets
indekspunkt for prevningens begyndelse.

Udvidelse til andre traktormodeller

[Ikke relevant]
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3.4.2.

34.2.1.

34.2.1.1.

342.1.2.

3.4.2.13.

34.2.14.

3.4.2.1.5.

3.4.22.

34.22.1.

3.4.222.

34222.1.

34.2222.

Teknisk udvidelse

Hvis der foretages tekniske endringer af traktoren, ferervaernet eller dettes
fastgorelsesmade pa traktoren, kan den prevestation, som har udfert den oprindelige
prevning, udstede en "teknisk udvidelsesrapport", hvis traktoren og ferervernet bestod de
indledende provninger af sidestabilitet og ikke-kontinuerlig rulning som defineret i punkt
3.1.3 og 3.1.4, og hvis de harde punkter bagtil, som beskrevet i punkt 3.3.2.3., efter
montering er blevet provet i overensstemmelse med metoden i dette punkt (bortset fra
3.4.2.2.4) i folgende tilfeelde:

Udvidelse af konstruktionspravninger til andre traktormodeller

Det er ikke nedvendigt at udfere slagprevning eller belastnings- og trykprevning pa alle
traktormodeller, hvis farervaernet og traktoren opfylder de betingelser, der er omhandlet
nedenfor i punkt 3.4.2.1.1.-3.4.2.1.5.

Konstruktionen (inklusive harde punkter bagtil) skal vere identisk med den provede
konstruktion.

Den pakravede energi ma ikke overstige den energi, der blev beregnet for den oprindelige
prevning, med mere end 5 %.

Fastgorelsesmaden og de dele af traktoren, til hvilke forervaernet fastgeres, skal vere
identiske.

Alle dele, som f.eks. skeerme og motorhjelm, der afstiver forervarnet, skal vere identiske.

Seedets placering i ferervaemmet og dets kritiske dimensioner og forervernets relative
placering pa traktoren skal vaere saledes, at frirummet under hele prevningen ville have
vearet beskyttet inden for den deformerede konstruktion (dette kontrolleres ved at anvende
samme reference for frirum som i den oprindelige prevningsrapport, henholdsvis sadets
referencepunkt (SRP) og saedets indekspunkt (SIP)).

Udvidelse af resultaterne af konstruktionspravninger til andre modeller af forervaern

Denne fremgangsméde skal folges, nar bestemmelserne i punkt 3.4.2.1 ikke er opfyldt,
men ma ikke anvendes, nér metoden til fastgerelse af forervaernet til traktoren ikke folger
samme princip (f.eks. en ophangsanordning i stedet for gugmmiunderstotninger):

Andringer, der ikke har nogen indflydelse pé resultaterne af den indledende prevning
(f.eks. pasvejsning af en montageplade pa ekstraudstyr i en ikke-kritisk position i
forervaernet), tilfojelse af seeder med forskellig SIP-placering i ferervernet (dog skal det
kontrolleres, at den/de nye frirum forbliver beskyttet inden for den deformerede
konstruktion under hele prevningen).

Zndringer, der méske har indflydelse pa resultatet af den oprindelige prevning, uden at
der derved sttes sporgsmalstegn ved, om ferervernet ber godkendes (f.eks. @ndring af
en konstruktionsdel eller @ndring af den metode, der anvendes til fastgerelse af
forervernet pé& traktoren). Der kan udferes en valideringsprovning, og
provningsresultaterne skal indgd i udvidelsesrapporten.

Folgende graenser for denne type udvidelser er fastsat:
Hgjst 5 udvidelser kan godkendes uden en valideringsprevning.

Resultaterne af valideringsprevningen godkendes for udvidelse, hvis alle acceptkriterierne
i dette bilag er opfyldt, og:

— hvis den deformation, der méles efter hver slagprevning, ikke afviger med mere
end + 7 % (ved dynamisk prevning) fra den deformation, der blev malt efter hver
slagprevning i den oprindelige prevningsrapport
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— hvis den malte kraft, nir det kraeevede energiniveau er opndet i de forskellige
prevninger med vandret belastning, ikke afviger med mere end + 7 % fra den kraft,
der blev mélt, da den kravede energi var opndet i den oprindelige prevning, og den
deformation, der méles”, nir det kravede energiniveau er opnaet i de forskellige
prevninger med vandret belastning, ikke afviger med mere end + 7 % (ved statisk
provning) fra den deformation, der blev mélt, da den kraevede energi var opnéet i
den oprindelige prevning.

Der kan indgé mere end én @ndring af et forerveern i en enkelt udvidelsesrapport, hvis
disse udger forskellige valgmuligheder for det samme forervaern, men der kan kun
accepteres én valideringsprevning i en enkel udvidelsesrapport. De valgmuligheder, der
ikke preves, skal beskrives i et serligt afsnit af udvidelsesrapporten.

Forogelse af den referencemasse, der er angivet af en fabrikant for et forerveern, der
allerede er blevet provet. Hvis fabrikanten onsker at beholde det samme
godkendelsesnummer, er det muligt at udstede en udvidelsesrapport efter gennemforelse
af en valideringsprevning (graensevardierne pa + 7 % som omhandlet i punkt 3.4.2.2.2.2
finder i sa fald ikke anvendelse).

Andring af det hirde punkt bagtil eller tilfojelse af et nyt hardt punkt. Det skal
kontrolleres, at frirummet forbliver inden for den deformerede konstruktions beskyttelse
under hele prevningen, idet der tages hensyn til det nye eller @ndrede hérde punkt. Der
skal foretages en validering af det harde punkt, bestdende af prevningerne beskrevet i
punkt 3.3.2.3, og prevningsresultaterne skal anferes i udvidelsesrapporten.

[Ikke relevant]

Forerveerns egenskaber i koldt vejr

Hvis ferervaernet havdes at have egenskaber, der beskytter mod koldskerhed i koldt vejr,
skal fabrikanten give narmere oplysninger, der skal indgé i rapporten.

Folgende krav og metoder skal sikre styrke og modstand mod koldskerhed ved lave
temperaturer. Det foreslés, at folgende mindstekrav til materialer skal vaere opfyldt ved
bedemmelse af forerveernets egnethed ved lave arbejdstemperaturer i de lande, hvor denne
yderligere beskyttelse ved drift er nedvendig.

Bolte og metrikker, der bruges til at fastgere forervaernet pa traktoren og til at forbinde
konstruktionsdele i feorervaernet, skal udvise passende, kontrollerede sejhedsegenskaber
ved lave temperaturer.

Alle svejseelektroder, der bruges til fremstilling af konstruktionsdele og monteringsdele,
skal vaere 1 overensstemmelse med materialerne til forervaern som angivet i punkt 3.6.2.3
nedenfor.

Stalmateriale til forervaernets konstruktionsdele skal vere af materialer med kontrolleret
sejhed, som opfylder de mindstekrav til slagenergi ved Charpy-kervslagprevning (V-
formet keerv), som er vist i tabel 6.1. Stalkvalitet angives i overensstemmelse med SO
630:1995.

Stal med en tykkelse "som valset" pa under 2,5 mm og med et kulstofindhold pa under 0,2
% anses for at opfylde dette krav.

Konstruktionsdele i1 ferervernet, der er fremstillet af andre materialer end stal, skal have
en tilsvarende slagfasthed ved lave temperaturer.

Ved prevning af slagenergikravene med Charpy-karvslagprevning (V-formet kaerv), ma
proveemnernes storrelse ikke vare mindre end de sterste sterrelser i tabel 6.1, som
materialet tillader.
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3.6.2.5.

3.6.2.6.

3.6.2.7.

Charpy-karvslagprevningen  (V-formet  kerv)  udferes  efter —metoden i
ASTM A 370-1979, undtagen for praveemnestoarrelser, som skal vare i overensstemmelse
med maélene i tabel 6.1.

Alternativer til denne metode er anvendelsen af beroliget og halvberoliget stal, for hvilket
der skal gives en passende specifikation. Stalkvalitet angives i overensstemmelse med ISO
630:1995, Amd 1:2003.

Proveemnerne skal tages i lengderetningen fra flade emner, profiler af rorstal eller
konstruktionsstél til ferervaern for formgivning eller svejsning. Proveemner fra profiler af
rorstal eller konstruktionsstal skal tages fra midten i siden med de sterste mal og mé ikke
omfatte svejsninger.

Proveemnestorrelse Energi ved Energi ved
-30°C -20 °C

mm J J»

10x 10V 11 27,5
10x9 10 25
10x 8 9,5 24
10x 7,57 9,5 24

10x 7 9 225
10x 6,7 8,5 21
10x 6 8 20
10 x 5% 7,5 19

10x4 7 17,5
10x 3,5 6 15
10x 3 6 15
10x 2,59 5,5 14

Tabel 6.1

Mindste slagenergi ved Charpy-karvslagprevning (V-formet keerv)

2 Angiver den foretrukne storrelse. Proveemnesterrelsen mé ikke veere mindre end

den starste foretrukne storrelse, som materialet tillader.

b) Energikravet ved —20 °C er 2,5 gange den verdi, der fastsat for —30 °C. Andre

faktorer har indflydelse péd slagenergistyrken, dvs. wvalseretning, flydespaending,
kornorientering og svejsning. Der skal tages hensyn til disse faktorer ved udvelgelse og
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3.7.

brug af stal.

[Ikke relevant]
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Figur 6.1
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1 — Referencelinje
2 — Sadets indekspunkt

3 — Referenceplan
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Figur 6.2

Frirum for traktorer med vendbart sade og rat
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Figur 6.3

Rutediagram til bestemmelse af egenskaber med hensyn til kontinuerlig rulning for

en traktor, som velter sideleens, og som er udstyret med frontmonteret styrtsikkert
forervern
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Version BI:
ligevaegtspunktet for ustabil ligevegt i l&ngderetningen.

Version B2: Anslagspunktet for det styrtsikre forervaern (ROPS) ligger 1 naerheden af
ligevaegtspunktet for ustabil ligevaegt 1 lengderetningen.
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Version B3: Anslagspunktet for det styrtsikre forerveern (ROPS) ligger foran
ligevaegtspunktet for ustabil ligevaegt 1 lengderetningen.
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Figur 6.4

Opstilling til rulningsprevning pa 1/1.5-haldning
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Figur 6.5

Fornedne data til beregning af veeltning af en traktor
med treaksial rulningskarakteristik
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Anmarkning: D2 og D3 ber males ved fuld akselbelastning.
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Figur 6.6.a, 6.6.b 0g 6.6.c

Vandret afstand fra tyngdepunktet til
forreste skeeringspunkt med ferervaernet (L6)
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Figur 6.7

Bestemmelse af slagpunkt
til beregning af ferervaernets bredde (B6)
og motorhjelmens hejde (H7)
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Figur 6.8

Hgojden af forakslens omdrejningspunkt (H0)

Figur 6.9

Sporvidde for bagakslen (S) og bagdaekkenes bredde (B0)
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Figur 6.10

Eksempel pa trykapparatur til prevning af traktor
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Figur 6.11

Eksempel pa udstyr til méling af elastisk deformation
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1 — Blivende deformation
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Figur 6.12

Simuleret jordlinje

Simuleret jordlinje

[z

Figur 6.13

Mindste bredde for hirdt punkt bagtil

Hardt punkt bagtil
min. 500 mm
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~
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Figur 6.14

Kraft/deformationskurve
Overbelastningsprovning ikke nedvendig

A
Statisk belastningskraft
Frax domooomooee . .
e Beregnet basisenergi
Fa qr-mmmmms 7T : (se anm. 2)
N A ™
/ o
0,95D" D Deformation
Anmerkninger:

1. Fa bestemmes i forhold til 0,95 D'.
2. Overbelastningsprevning ikke nedvendig, fordi Fa < 1,03 F'.
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Figur 6.15

Kraft/deformationskurve
Overbelastningsprovning pakrzvet

“»
Statisk belastningskraft
Fmax ___________________
S L T Beregnet basisenergi
/ / (se anm. 2)

F' {—-- /2 . Energi oget med 5 %

o A M (se anm. 3)
095D" D' Dy Deformation

Anmaarkﬁinger:

1. Fa bestemmes 1 forhold til 0,95 D'.
2. Overlastningsprevning nedvendig, fordi Fa > 1,03 F'.
3. Overbelastningsprovning tilfredsstillende, fordi Fb > 0,97F' og Fb > 0,8F x.
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Figur 6.16

Kraft/deformationskurve
Overbelastningsprovning fortsattes

A
Statisk belastningskraft
Beregnet basisenergi
| / (se anm. 2)
/ § E : Energi oget med 5 %
| § ! / (se anm 3)
L I ? ______ :
i | Energi oget med 10 %
§ i / (se anm. 4)
FC _____ -i ______ i- _____ |
! Energi oget med 15 %
i / (se anm. 5)
Fo - | .
' | Energi aget med 20 %
| /(se anm. 6 og 7)
Fo U - by
095D' D' Dy D, D3 Dy Deformation
Overbelastning
Anmerkninger:

1. F, bestemmes 1 forhold til 0,95 D',

2. Overlastningsprevning nedvendig, fordi F, > 1,03 F'.

3. Fb < 0,97 F' og derfor er yderligere overbelastning nedvendig.

4. Fb < 0,97 Fb og derfor er yderligere overbelastning nedvendig.

5. Fb < 0,97 Fc og derfor er yderligere overbelastning nedvendig.

6. Resultatet af overbelastningsprevningen er tilfredsstillende, hvis Fe > 0,8 Fax.
7. Manglende opfyldelse pa hvert trin, nar belastningen falder til under 0,8 Fy,x.
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B 2.

4.1.

4.2.

4.2.1.

4.2.2.

4.2.2.1.

4.2.22.

4222.1.

42222

4.2.2.23.

42224

ALTERNATIV METODE TIL "DYNAMISK" PROVNING

Dette afsnit beskriver det dynamiske prevningsmetodealternativ til den statiske
prevningsmetode, der er beskrevet i punkt B 1.

REGLER OG ANVISNINGER
Indledende forskrifter for styrkeprevning

Se krav til statisk prevning.

Forskrifter for prevning af fererveerns styrke og styrken af deres fastgerelse pé traktoren

Generelle krav
Se krav til statisk prevning.
Prevninger

Prevningernes raekkefolge efter den dynamiske metode

Provningerne skal, uden at dette bererer de supplerende prevninger i henhold
til punkt 4.3.1.6 og 4.3.1.7 udferes i folgende rekkefolge:

1) slagprevning bagtil pa ferervaernet
(se4.3.1.1)

2) trykprevning bagtil
(se4.3.1.4)

3) slagprevning fortil pa ferervaernet
(se 4.3.1.2)

4) slagprevning fra siden pa ferervaernet
(se 4.3.1.3)

5) trykproevning fortil pa ferervaernet
(se 4.3.1.5).

Generelle krav

Hvis en del eller flere dele af det udstyr, der bruges til at fastholde traktoren, forrykkes
eller gar itu under provningen, skal prevningen pabegyndes forfra.

Der mé ikke foretages reparationer eller justeringer af traktor eller forervern under
prevningerne.

Under provningerne skal traktorens gearkasse vare i neutral position og traktoren vere
ubremset.

Er traktoren udstyret med et ophangssystem mellem karosseri og hjul, skal dette system
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4.2.2.25.

4.23.

4.23.1.

4.2.3.1.1.

4.23.1.2.

4.23.1.3.

4.2.3.1.4.

423.1.5.

4.2.3.1.6.

4.23.2.

4.2.4.

4.2.5.

4.2.5.1.

4.2.5.1.1.

4.2.5.1.2.

blokeres under prevningen.

Den side, der vealges til den forste slagprevning bagtil pa ferervarnet, skal vere den,
som prevningsmyndighederne mener vil give de belastninger, der er mest ufordelagtige
for forervaernet. Slaget fra siden eller bagtil skal paferes fra begge sider af forervaernets
midterplan i leengderetningen. Slaget fortil skal paferes pa samme side af forervaernets
midterplan i leengderetningen som slaget fra siden.

Acceptkriterier
Et forervaern anses for at have opfyldt styrkekravene, hvis det opfylder folgende krav:

Der mé ikke efter en delprevning forekomme brud eller revner som beskrevet 1 punkt
43.2.1., eller

Hvis der under en af prevningerne opstér brud eller revner, skal der straks efter den
slagprevning eller trykprevning, der medferte brud eller revner, udferes yderligere en
prevning i henhold til punkt 4.3.1.6 eller 4.3.1.7.

Under prevningerne, bortset fra overbelastningsprevningen, mé ingen del af ferervaernet
komme ind i frirummet som defineret i punkt 1.6.

Under prevningerne, bortset fra overbelastningsprevningen, skal alle dele af frirummet
vare sikret af forervarnet i overensstemmelse med 4.3.2.2.

Under prevningerne ma forervernet ikke pavirke sedets konstruktion.

Den elastiske deformation, malt i overensstemmelse med 4.3.2.4, skal vere mindre end
250 mm.

Der mé ikke vare noget udstyr, som frembyder nogen fare for foreren. Der mé ikke
vaere udspringende dele eller tilbeher, som vil kunne sére foreren, hvis traktoren velter,
eller dele eller tilbeher, som vil kunne fastklemme ham — for eksempel om benet eller
foden — som folge af forervaemets deformationer.

[Ikke relevant]
Apparatur og udstyr til de dynamiske prevninger

Pendulklods

En klods, der fungerer som et pendul, skal vere ophangt i to kader eller stéltove i
omdrejningspunkter, som befinder sig mindst 6 meter over underlaget. Det skal vere
muligt at foretage uatheengig indstilling af klodsens opha@ngshejde og vinklen mellem
klodsen og kaederne eller staltovene, hvori den er ophangt.

Pendulklodsens masse skal vaere 2 000 = 20 kg ekskl. massen af kader eller staltove,
der ikke ma vere storre end 100 kg. Lengden af slagfladens sider skal vere 680 mm =+
20 mm (se figur 6.26). Klodsen skal vere séledes udfert, at dens tyngdepunkt ikke
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4.2.5.1.3.

4.2.5.2.

4.2.5.3.

4.2.53.1.

4.253.2.

4.2.53.3.

4.2.54.

4.2.54.1.

4.254.2.

4.2.5.5.

4.2.5.5.1.

4.2.5.52.

4.2.5.6.

4.2.5.6.1.

forskydes, men falder ssmmen med parallelepipedummets geometriske midtpunkt.

Parallelepipedummet skal vaere forbundet med den anordning, der treekker det bagud,
med en momentan udlgsningsmekanisme, der er saledes udformet og placeret, at den
udlgser pendulklodsen, uden at parallelepipedummet kommer i svingninger omkring
dets vandrette akse vinkelret pa pendulets svingningsplan.

Pendulopheng

Pendulklodsens omdrejningspunkter skal vaere solidt fastgjort, sdledes at deres
forskydning ikke i nogen retning overstiger 1 % af faldhgjden.

Forankringer

Forankringsskinnerne, der skal have den fornedne indbyrdes afstand og daekke et
tilstreekkeligt stort omrade til, at traktoren kan forankres i alle de tilfzlde, der er vist (se
figur 6.23, 6.24 og 6.25), skal vere solidt fastgjort til et fast underlag neden under
pendulet.

Traktoren forankres til skinnerne ved hjalp af runde staltove af konstruktion 6 x 19
trdde med hampesjel 1 overensstemmelse med ISO 2408:2004 og med en nominel
diameter pa 13 mm. Metalkordelerne skal have en brudstyrke pa 1770 MPa.

Pa knakstyrede traktorer skal drejningspunktet understottes og forankres pé passende
made for alle prevninger. Under slagprevningen pé siden skal drejningspunktet tillige
afstives pa den side, som er modsat slaget. For- og baghjul behever ikke at ligge pa
linje, hvis afstivningen herved lettes.

Hjulafstivning og bjaelke

Ved slagprevningerne skal til afstivning af hjulene anvendes en bjelke af néletrae pa
150 x 150 mm (se figur 6.27, 6.28 og 6.29).

Ved slagprevningerne pé siden skal en bjelke af néletre som stette for hjulfelgene
fastspeendes til underlaget pa den side, som er modsat slaget (se figur 6.29).

Afstivning og forankring af knaekstyrede traktorer

Ved prevning af knakstyrede traktorer skal der anvendes ekstra afstivninger og
forankringer. Deres formal er at sikre, at den del af traktoren, pd hvilken forervarnet er
monteret, fastholdes som pa en ikke-knakstyret traktor.

Sarlige tillegsbestemmelser er angivet i punkt 4.3.1 for slag- og trykprevningerne.

Daktryk og deformation

Dakkene mé ikke vere vaskefyldte og skal oppumpes til det tryk, som fabrikanten har
foreskrevet til markarbejde.
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4.2.5.6.2.

4.2.5.7.

4.2.5.8.

4.2.5.8.1.

4.2.5.8.2.

4.3.

4.3.1.

4.3.1.1.

4.3.1.1.1.

4.3.1.1.2.

Forankringerne tilspaendes i hver enkelt tilfeelde saledes, at deekkene deformeres med
12 % af dakhgjden (afstanden mellem underlag og falgens laveste punkt for
tilspaending).

Trykapparatur

Et apparatur, som vist i figur 6.10, skal kunne udeve et lodret nedadrettet tryk pa
forerveernet ved hjelp af en stiv bjelke, som er ca. 250 mm bred, og som er forbundet
til kraftkilden gennem kardanled. Traktorens aksler skal klodses op pa passende made,
séledes at dekkene ikke baerer trykbelastningen.

Maleudstyr
Folgende méleudstyr anvendes:

anordning til maling af den elastiske deformation (forskellen mellem den sterste
ojeblikkelige deformation og den blivende deformation, se fig. 6.11)

udstyr til at kontrollere, at forervaernet ikke er treengt ind i frirummet, og at frirummet
hele tiden under prevningen har veret beskyttet af forervernet (se punkt 4.3.2.2).

Metode til dynamisk provning
Slagprevninger og trykprevninger
Slagprevning bagtil

Traktoren anbringes saledes i forhold til pendulklodsen, at denne vil ramme
forervaernet, nar slagfladen og ophangskaden er i en vinkel med det lodrette plan A pa
M/100 med 20 ° som maksimum, medmindre forerveernet ved deformation i slagpunktet
far en storre vinkel med lodret. I dette tilfeelde indstilles klodsens slagflade ved hjelp af
ekstra understatning, saledes at den er parallel med fererveernets haeldning i slagpunktet
pa tidspunktet for sterste deformation, og ophengskaden eller -staltovet fortsat er i
ovennavnte vinkel.

Pendulklodsens faldhgjde indstilles, og der treffes de fornadne foranstaltninger, séledes
at det forhindres, at pendulklodsen drejer omkring slagpunktet.

Slagpunktet er den del af forerveeret, som ma formodes at ramme jorden forst ved et
stejlingsuheld, og er normalt den everste kant. Klodsens tyngdepunkt skal veare
beliggende i en afstand af 1/6 af forervaernets bredde foroven, inden for et lodret plan,
som er parallelt med traktorens midterplan, og som gar gennem forervernets yderste
ovre punkt.

Safremt forerveernet er krumt eller har fremspringende kanter pa dette sted, anbringes
der kiler, saledes at slagproven kan udferes pé dette sted, men pa en sddan méde, at
forerveernet ikke styrkes derved.

Traktoren forankres til underlaget ved hjalp af fire stéltove, et ved hver ende af begge
aksler, anbragt som vist i figur 6.27. Afstanden mellem de forreste og bageste
forankringspunkter skal vare sdledes, at vinklen mellem staltovene og underlaget bliver
pa under 30 °. De bageste forankringer skal tillige vaere anbragt séledes, at de to
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4.3.1.1.3.

4.3.1.14.

43.1.15.

4.3.1.2.

4.3.1.2.1.

4.3.1.2.2.

stéltoves skeringspunkter ligger i klodsens lodrette tyngdepunktsplan.

Staltovene tilspaendes séledes, at dekkenes deformation bliver som angivet i punkt
4.2.5.6.2. Efter at staltovene er tilspandt, anbringes stopbjelken foran og teet imod
baghjulene, hvorpa den faestnes til underlaget.

Ved knakstyrede traktorer skal drejningspunktet tillige understettes af en kvadratisk
treebjaelke pa mindst 100 x 100 mm og forankres fast til underlaget.

Pendulklodsen loftes bagud, saledes at hgjden mellem dens tyngdepunkt og slagpunkt er
givet ved en af folgende to formler, der veelges athangigt af referencemassen af den
montage, der skal proves:

H=25+0,07M
for traktorer med en referencemasse pa under 2 000 kg

H=125+0,02M
for traktorer med en referencemasse pa over 2 000 kg.

Herefter udleses klodsen, sa den slar mod forervarnet.

For traktorer med vendbar fererplads (vendbart seede og rat) anvendes de samme
formler.

Slagprevning fortil

Traktoren anbringes saledes i forhold til pendulklodsen, at denne vil ramme
forerveernet, nér slagfladen og ophangskaden er i en vinkel med det lodrette plan A pa
M/100 med 20 ° som maksimum, medmindre ferervaernet ved deformation i slagpunktet
far en storre vinkel med lodret. I dette tilfeelde indstilles klodsens slagflade ved hjelp af
ekstra understatning, saledes at den er parallel med fererveernets haeldning i slagpunktet
pa tidspunktet for sterste deformation, og ophengskaeden eller -staltovet fortsat er i
ovennavnte vinkel.

Pendulklodsens faldhgjde indstilles, og der treffes de fornadne foranstaltninger, séledes
at det forhindres, at pendulklodsen drejer omkring slagpunktet.

Slagpunktet er den del af forervaernet, som mé formodes at ramme jorden forst, hvis
traktoren velter sideleens under fremadgédende korsel, og er normalt den everste kant.
Klodsens tyngdepunkt skal vaere beliggende i en afstand af 1/6 af ferervaernets bredde
foroven, inden for et lodret plan, som er parallelt med traktorens midterplan, og som gér
gennem forervarnets yderste gvre punkt.

Safremt forerveernet er krumt eller har fremspringende kanter pa dette sted, anbringes
der kiler, saledes at slagproven kan udferes pé dette sted, men pa en sddan méde, at
forerveernet ikke styrkes derved.

Traktoren forankres til underlaget ved hjalp af fire stéltove, et ved hver ende af begge
aksler, anbragt som vist i figur 6.28. Afstanden mellem de forreste og bageste
forankringspunkter skal vare sdledes, at vinklen mellem staltovene og underlaget bliver
pa under 30 °. De bageste forankringer skal tillige vaere anbragt séledes, at de to
staltoves skaeringspunkter ligger i klodsens lodrette tyngdepunktsplan.
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4.3.1.2.3.

4.3.1.2.4.

4.3.1.2.5.

4.3.1.3.

4.3.1.3.1.

4.3.1.3.2.

Staltovene tilspaendes sdledes, at dekkenes deformation bliver som angivet i punkt
4.2.5.6.2. Efter at staltovene er tilspaendt, anbringes stopbjalken som stette bagved og
teet imod baghjulene, hvorpa den festnes til underlaget.

Ved knekstyrede traktorer skal drejningspunktet tillige understettes af en kvadratisk
traebjeelke pa mindst 100 X 100 mm og forankres fast til underlaget.

Pendulklodsen laftes bagud, saledes at hgjden mellem dens tyngdepunkt og slagpunkt er
givet ved en af folgende to formler, der velges athaengigt af referencemassen af den
montage, der skal proves:

H=25+0,07M
for traktorer med en referencemasse pa under 2 000 kg
H=125+0,02M

for traktorer med en referencemasse pa over 2 000 kg.

Herefter udleses klodsen, sa den slar mod forervernet.

For traktorer med vendbar forerplads (vendbart seede og rat) skal hegjden vare den
storste af den ovennavnte anvendte formel eller den nedenfor valgte formel:

H=2165x10°*MxL’?
eller

H=573x10""1I

Slagprevning pa siden

Traktoren anbringes séledes i forhold til pendulklodsen, at denne vil ramme
forervaernet, nér slagfladen og opha@ngskaderne eller -stiltovene er lodrette, medmindre
forervaernet ved deformation i slagpunktet danner en vinkel pd mindre end 20 ° med
lodret. I dette tilfeelde indstilles klodsens slagflade ved hjelp af ekstra understetning
saledes, at den er parallel med forervernets haeldning i slagpunktet pa tidspunktet for
storste deformation, og ophangskaderne eller -stdltovene fortsat er lodrette pa
slagfladen.

Pendulklodsens faldhejde indstilles, og der traeffes de fornedne foranstaltninger, séledes
at det forhindres, at pendulklodsen drejer omkring slagpunktet.

Slagpunktet er den del af fererveernet, som ma formodes at ramme jorden forst, sdfremt
traktoren veelter sidelaens.

Traktorens hjul i den side, pa hvilken slaget rammer, forankres til underlaget ved hjaelp
af stéltove over de tilsvarende ender af for- og bagakslerne. Stéltovene tilspaendes
séledes, at veerdierne for daeekkenes deformation bliver som angivet i punkt 4.2.5.6.2.

Efter at stiltovene er tilspandt, anbringes stopbjalken pd underlaget og skubbes tet ind
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4.3.1.3.3.

4.3.1.3.4.

4.3.1.35.

4.3.1.4.

4.3.1.5.

4.3.1.6.

imod dakkene i den modsatte side af den, pa hvilken slaget rammer, hvorpa den fastnes
til underlaget. Det kan eventuelt blive nedvendigt at anvende to bjelker eller kiler,
safremt ydersiden af for- og bagdekkene ikke ligger i samme lodrette plan.
Stettebjelken anbringes derpd som anvist i figur 6.29 mod felgen pa det hardest
belastede hjul i den modsatte side af den, pa hvilken slaget rammer, skubbes stramt mod
feelgen og fastspaendes sa ved foden. Stettebjaelkens lengde velges siledes, at den, nar
den er anbragt mod faelgen, danner en vinkel pa 30 £+ 3 ° med underlaget. Dens tykkelse
skal endvidere om muligt vaere 20-25 gange mindre end dens lengde og 2-3 gange
mindre end dens bredde. Bjxlkeenderne skal veare udformet som vist pa
detaljetegningerne i figur 6.29.

Ved knekstyrede traktorer skal drejningspunktet tillige understettes af en kvadratisk
traebjeelke pd mindst 100 x 100 mm, som til siden understettes pd samme made som den
bjeelke, der skubbes mod baghjulet som i punkt 4.3.1.3.2. Drejningspunktet forankres
derefter fast til underlaget.

Pendulklodsen leftes bagud, saledes at hgjden mellem dens tyngdepunkt og slagpunkt er
givet ved en af folgende to formler, der velges athaengigt af referencemassen af den
montage, der skal proves:

H=(25+0,20 M) (Bs+B) /2B
for traktorer med en referencemasse pa under 2 000 kg

H=(125+0,15M) (Bs+B) /2B

for traktorer med en referencemasse pa over 2 000 kg.

For vendbare traktorer skal hgjden vare den sterste vaerdi opndet ved de relevante
formler ovenfor og nedenfor:

H=25+02M
for traktorer med en referencemasse pa under 2 000 kg
H=125+0,15M

for traktorer med en referencemasse pa over 2 000 kg.

Herefter udloses klodsen, sa den slar mod ferervarnet.

Trykprevning bagtil

Alle bestemmelserne er de samme som anfert i punkt 3.3.1.4 i del B1.

Trykprevning fortil

Alle bestemmelserne er de samme som anfert i punkt 3.3.1.5 i del B1.
Supplerende slagproevninger

Hvis der under slagprevningen opstér brud eller revner, der ikke kan betragtes som
uvasentlige, skal der foretages en ny lignende slagprevning, men med en faldhgjde pé:
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H'=Hx10")(12+4a)(1+2a)”’

umiddelbart efter den slagprevning, der frembragte disse brud eller revner, idet "a"
angiver forholdet mellem den blivende deformation (Dp) og den elastiske deformation
(De):

a=Dp/De

maélt i slagpunktet. Den ggede blivende deformation, der forarsages af det andet slag,
mé ikke overstige 30 % af den blivende deformation, der forarsagedes af det forste slag.

For at kunne udfere den supplerende prevning skal den elastiske deformation males
under samtlige slagprevninger.

Supplerende trykprevninger

Hvis der under en trykpravning opstir vasentlige brud eller revner, skal der udferes en
ny lignende trykprovning, men med en kraft pd 1,2 F,, umiddelbart efter den
trykprevning, der forarsagede bruddene eller revnerne.

Malinger
Brud og revner
Efter hver prevning underseges alle konstruktionsdele, samlinger og

fastgerelsessystemer visuelt for at pévise brud og revner. Der ses bort fra smé revner i
dele, som er uden styrkemassig betydning.

Der tages ikke hensyn til revner, som er fremkaldt af pendulklodsens kanter.
Indtreengning i frirnmmet

Under hver prevning underseges forervernet for at se, om nogen del af dette er trengt
ind 1 frirummet omkring forersaeedet som defineret i punkt 1.6.

Frirummet ma heller ikke gd uden for ferervarnets beskyttelse. Dette betragtes som
varende tilfeldet, hvis nogen del af det er kommet i kontakt med et plant underlag, hvis
traktoren var valtet imod den retning, hvorfra prevningsbelastningen péferes. Ved
vurdering heraf forudsettes dimensionerne pa dakkene pa for- og bagakslerne samt
sporvidde at veere den mindste standardmontering som angivet af fabrikanten.

Prevninger af harde punkter bagtil

Hvis traktoren er udstyret med en stiv struktur, en skaerm eller ethvert andet hardt punkt,
der er anbragt bag ved forersadet, betragtes dette element som et stottepunkt i tilfaelde
af stejling eller valtning. Dette harde punkt bag ved forersedet skal, uden at gé i
stykker eller komme ind i frirummet, vere i stand til at modsté en nedadrettet kraft F;,
hvor:

Fi=15M
pafert vinkelret pd rammens overside i traktorens midterplan. Den indledende

kraftpaferingsvinkel skal vaere 40° beregnet fra en linje parallel med underlaget som
vist i figur 6.12. Denne stive strukturs mindstebredde skal vaere 500 mm (se figur 6.13).

Strukturen skal endvidere vere tilstrekkeligt stiv og solidt fastgjort til den bageste del
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4.3.2.4.

4.3.2.5.

4.4.

4.5.

4.6.

4.7.

af traktoren.

Elastisk deformation (ved slagprevning pé siden)

Den elastiske deformation males (810 + a,) mm over sadets indekspunkt i det lodrette
plan, der gar gennem slagpunktet. Til denne méaling skal der anvendes en anordning i
lighed med den, som er vist i figur 6.11.

Blivende deformation

Efter den sidste trykpreovning noteres den blivende deformation af ferervaernet. Med
dette for gje noteres stillingen af ferervernets hovedkomponenter i forhold til saedets
indekspunkt for prevningens begyndelse.

Udvidelse til andre traktormodeller

Alle bestemmelserne er de samme som anfert i punkt 3.4 i afsnit B1 i dette bilag.

[Ikke relevant]

Forerveerns egenskaber i koldt vejr

Alle bestemmelserne er de samme som anfert i punkt 3.6 i afsnit B1 i dette bilag.

[Ikke relevant]
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Figur 6.26

Pendulklodsen og dens ophzngskader eller -stiltove

Anslagsflade

, \\eso to 7N
Stift til markering af Mal i mm

tyngdepunkt
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Figur 6.27

Eksempel pa forankring af traktor (slagprevning bagtil)

A =M/100
A<-20°
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Stopbjaelke
Figur 6.28
Eksempel pa forankring af traktor (slagprevning fortil)
A =M/100
A <-20°
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Figur 6.29

Eksempel pa forankring af traktor (slagprevning pa siden)

Afrundet for at sikre
kontakt mod falgen
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tyngdepunktsbue
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ZAfstivning Z 150 x 150 mm \___ Utilspzndt tov
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Bjalke fastgjort mod siden af for- og baghjul og afstivning
fastkilet mod faelg efter forankring

48

DA



B3. KRAV TIL YDEEVNE FOR SAMMENFOLDELIGE STYRTSIKRE

FORERVARN
5.1. o
Anvendelsesomrade
Denne metode omfatter mindstekrav til ydeevne og prevning af frontmonterede
sammenfoldelige styrtsikre forervaern.
50. Forklaring af termer anvendt ved prevning af ydeevne:
501 handbetjent sammenfoldeligt styrtsikkert forerveern: frontmonteret forervaern med to sgjler
o med manuel hevning/senkning, der betjenes direkte af operateren (med eller uden delvis
assistance).
520 automatisk sammenfoldeligt styrtsikkert forerveern: frontmonteret forerveern med to sgjler
o med fuldt assisteret haevning/saenkning.
593 ldasesystem: en anordning monteret til 1&sning, manuelt eller automatisk, af det styrtsikre
o forerveern i haevet eller seenket position.
594 handteringsomrdde: defineret af fabrikanten som et afsnit af det styrtsikre forervaern
o og/eller et supplerende hdndtag monteret pa det styrtsikre forervaern, hvor operateren kan
udfere haevning eller seenkning.
595 tilgeengelig del af hdndteringsomrddet: er beregnet som det omrade, hvor det styrtsikre
o forerveern héndteres af operateren ved haevning/senkning. Dette omrade defineres ud fra
det geometriske centrum for tveersnittene af handteringsomradet.
526 klemningspunkt: et farligt punkt, hvor dele flytter sig i forhold til hinanden eller i forhold
o til faste dele, saledes at personer eller visse dele af deres krop risikerer at blive klemt.
597 overklipningspunkt: et farligt punkt, hvor dele beveger sig langs hinanden eller langs
o andre dele, siledes at personer eller visse dele af deres krop risikerer at blive klemt eller
klippet over.
53. Handbetjent sammenfoldeligt styrtsikkert ferervarn
53.1. Indledende forskrifter for prevning

Den manuelle handtering udferes af en stdende operator ved hjelp af et eller flere hdndtag
i sikkerhedsbgjlens héndteringsomrade. Dette omrade skal vaere udformet saledes, at det
er uden skarpe kanter, skarpe hjerner eller ru overflader, som kan medfere personskade
for operatoren.

Handteringsomradet skal vaere klart og permanent identificeret (figur 6.20).

Dette omrade kan veere pa den ene eller begge sider af traktoren og kan vare en del af
sikkerhedsbgjlen eller ekstra handtag. I dette handteringsomrade mé den manuelle
héndtering til haevning eller senkning af sikkerhedsbejlen ikke skabe fare for klipning,
klemning eller ukontrollerbare beveagelser for operateren (supplerende krav).

Tre tilgengelige omrader med tilladt kraft af forskellig storrelse er defineret med hensyn
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53.2.

til det horisontale jordplan og de lodrette planer, der tangerer de udvendige dele af
traktoren, der begraenser operaterens placering eller &ndring heraf (figur 6.21).

Omréde I: komfortomréde
Omréde II: tilgeengeligt omrade, hvor fremadlening af kroppen ikke er tilladt
Omréde III: tilgeengeligt omréde, hvor fremadlaning af kroppen er tilladt.

Operaterens placering og endring heraf er begrenset af hindringer. Disse dele af traktoren
er defineret ved lodrette planer, der tangerer de udvendige kanter af hindringen.

Hvis operatoren har behov for at flytte fedderne under den manuelle handtering af
sikkerhedsbgjlen er @ndring af placering tilladt, enten i et plan parallelt med
sikkerhedsbgjlens forleb eller inden for endnu et plan parallelt med dette med henblik pa
at overvinde en hindring. Den samlede @ndring af placering skal betragtes som en
kombination af lige linjer parallelle med og vinkelrette pa sikkerhedsbgjlens forlgb. En
vinkelret @ndring af placering er tilladt, hvis operateren kommer tettere péa
sikkerhedsbgjlen. Det tilgengelige omréde skal betragtes som en indhylling af de
forskellige tilgeengelighedsomrader (figur 6.22).

Traktoren skal veere forsynet med dak af den sterst tilladelige diameter angivet af
fabrikanten og den mindste dekbredde, som kan anvendes ved denne diameter. Daekkene
skal vaere oppumpet til det tryk, som er angivet for markarbejde.

Baghjulene indstilles til mindste sporvidde; forhjulene indstilles s& pracist som muligt til
samme sporvidde. Hvis der er to muligheder for indstilling af sporvidden, der afviger lige
meget fra baghjulenes mindste sporvidde, skal den sterste af disse to sporvidder anvendes
for forhjulene.

Prevningsmetode

Formélet med prevningen er at male den kraft, der er nedvendig for at heve eller senke
sikkerhedsbgjlen. Prevningen udferes under statiske betingelser: ingen indledende
bevaegelse af sikkerhedsbejlen. Hver maling af den kraft, der er nedvendig for at have
eller senke sikkerhedsbejlen skal foretages i en retning, der tangerer sikkerhedsbgjlens
forleb og gar gennem det geometriske centrum for tvarsnittene af hdndteringsomradet.

Handteringsomradet anses for at vere tilgengeligt, nar det er beliggende inden for
tilgeengelige omréader eller indhyllingen af forskellige tilgeengelige omrader (figur 6.23).

Den kraft, der er nedvendig for at haeve og senke sikkerhedsbgjlen males pa forskellige
punkter, som indgéar i den tilgaengelige del af handteringsomradet (figur 6.24).

Den forste maling foretages for enden af den tilgeengelige del af handteringsomradet, nér
sikkerhedsbgjlen er fuldt nedsenket (punktet A). Den anden méling er defineret i forhold
til beliggenheden af punktet A efter rotation af sikkerhedsbgjlen til overkanten af den
tilgaengelige del af handteringsomradet (punktet A').

Hvis sikkerhedsbejlen ikke er fuldt haevet ved den anden maéling, males yderligere et
punkt for enden af den tilgengelige del af hindteringsomradet, nar sikkerhedsbgjlen er
fuldt haevet (punktet B).
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5.3.3.1.

5.3.3.2.

54.

Hvis banen for det forste punkt mellem de to forste malinger skerer grensen mellem
omrade | og omréade II, foretages der en maling i dette skaeringspunkt (punktet A").

For at kunne maéle kraften i de paviste punkter er det muligt enten at foretage direkte
maling af vardien eller af det drejningsmoment, der er nedvendigt til havning eller

seenkning af sikkerhedsbgjlen med henblik pa beregning af kraften.

Acceptkriterium

Nodvendig kraft

Den acceptable ngdvendige kraft til aktivering af det styrtsikre forerveern athenger af det
tilgeengelige omrade som vist i tabel 6.2.

Omréde I II I
Acceptabel kraft (N) 100 75 50
Tabel 6.2:
Tilladte kreefter

En stigning pa hejst 25 % af disse acceptable kreefter er tilladt, nar sikkerhedsbgjlen er
helt seenket, og nér den er helt haevet.

En stigning pa hejst 50 % af disse acceptable kraefter er tilladt i forbindelse med
senkningen.

Supplerende krav:

Den manuelle handtering til haevning eller senkning af sikkerhedsbejlen ma ikke skabe
fare for klipning, klemning eller ukontrollerbare bevagelser for operateren.

Et klemningspunkt anses ikke for farligt for operatorens hander, hvis
handteringsomradets sikkerhedsafstande mellem sikkerhedsbgjlen og traktorens faste dele
er mindst 100 mm for haender, handled og naver og mindst 25 mm for fingre (ISO 13854:

1996). Sikkerhedsafstandene kontrolleres med hensyn til de handteringsméder, der er
omhandlet af fabrikantens instruktionsbog.

Manuelt 1asesystem

Den monterede anordning til fastldsning af det styrtsikre ferervern i haevet/senket
position skal vaere konstrueret med henblik pé

— at blive betjent af en stdende operater og vere anbragt i en af de tilgaengelige omrader

— at kunne adskilles fra det styrtsikre forervern (f.eks. ved bundne lasebolte eller
lasestifter)

— at undgé enhver forvirring i forbindelse med lasebetjeningen (korrekt placering af
bolte/stifter skal vare angivet)

— at undga utilsigtet fjernelse eller tab af dele.
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5.5.

Hvis det udstyr, der anvendes til at fastlase det styrtsikre forervaern i haevet eller senket
position, er bolte/stifter, skal de frit kunne tilfgjes eller fjernes. Hvis det for at gere dette
er det nedvendigt at anvende en kraft pa sikkerhedsbgjlen, skal denne overholde kravene i
punkt A og B (se punkt 5.3).

For alle andre laseanordninger, skal de vare indrettet efter en ergonomisk tilgang hvad
angar form og kraft, navnlig med henblik pa at undgé faren for klemning eller klipning.

Indledende provning af automatisk 1dsesystem

Automatisk virkende lasesystemer monteret pd handbetjente sammenfoldelige styrtsikre
forerveern underkastes en indledende prevning for styrkeprevningen af det styrtsikre
forervern.

Sikkerhedsbgjlen skal flyttes fra laveste position til opret last position og tilbage. Disse
arbejdsgange svarer til én cyklus. Der gennemfores 500 cyklusser.

Dette kan geres manuelt eller ved anvendelse af ekstern kraft (hydraulisk, pneumatisk
eller elektrisk aktivering). I begge tilfzelde skal kraften anvendes inden for et plan parallelt
med sikkerhedsbgjlens forleb og vinkelhastigheden skal, nar den passerer gennem
handteringsomrédet, vare nogenlunde konstant og mindre end 20 grader/s.

Efter 500 cyklusser ma den kraft, der anvendes, nar sikkerhedsbgjlen er i havet position,
ikke veere mere end 50 % hgjere end den tilladte kraft (tabel 6.2).

Oplasningen af sikkerhedsbgjlen skal ske i henhold til instruktionsbogen.

Efter 500 cyklusser, ma der ikke foretages nogen vedligeholdelse eller justering af
lasesystemet.

Anmarkning 1: Den indledende provning kan ogsd anvendes pa automatisk
sammenfoldelige ROPS-systemer. Provningen ber udferes for styrkeprevningen af det
styrtsikre forervern.

Anmarkning 2: Den indledende provning kan udferes af fabrikanten. I sddanne tilfeelde
skal fabrikanten til preveanstalten levere en attest med angivelse af, at prevningen er
foretaget i overensstemmelse med prevningsmetoden, og at der ikke fandt vedligeholdelse
eller justering af ldseanordningen sted efter afslutningen af 500 cyklusser. Progveanstalten
kontrollerer udstyrets ydeevne med én cyklus fra laveste position til opret last position og
tilbage.
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B4. KRAV VEDRORENDE VIRTUEL PROVNING

Computerprogram‘” (BASIC) til bestemmelse af egenskaber vedrerende kontinuerlig eller
afbrudt rulningskarakteristik for sideveerts vaeltende smalsporede traktorer med forervarn
monteret foran ferersaedet

Indledende anmeerkning: Folgende program kan anvendes til beregningsmetoderne. Prasentationen
af den trykte tekst som foresléet (engelsk og layout) er vejledende; brugeren tilpasser programmet til
provningsstationens s&rlige krav vedrerende trykning o.1.

10 CLS

20 REM REFERENCE OF THE PROGRAM COD6ABAS.BAS 08/02/96

30FORI=1TO 10: LOCATE, 1, 0: NEXT I

40 COLOR 14,8, 4

50 PRINT

103k sk sk s sk s ke sk sk sk sk sk s ke sk sk sk sk sk sk e sk sk sk sk sk s st sk sk sk sk sk sk st sk sk sk sk sk sk sk sk sk sk sk sk sk sie sk sk sk sk sk sk s sk sk sk sk s s ke sk skosk sk skokeosk sk
seoskoskosk sk skosk sk sk

60 PRINT "* CALCULATION FOR DETERMINING THE NON-CONTINUOUS
ROLLING BEHAVIOUR *"

70 PRINT "*OF A LATERAL OVERTURNING NARROW TRACTOR WITH A ROLL-
OVER PROTECTIVE *"

80 PRINT "* STRUCTURE MOUNTED IN FRONT OF THE DRIVER'S
SEAT !
90 PRINT

103 sk s s ok sk sk sk ok e sk sk s sk sk sk sk sk sk sie st st sk sk sk sk sk sk sk sk s sk sk sk sk sk sl sie sk sk sk sk sk sk sk sk sie sk sk sk sk sk sk sk kol sk sk sk sk sk sk sk ok skeoske sk sk soskoskoskosk
kst sk skoskoskoskosk sk k1

100 A$ = INKEYS: IF A$ ="" THEN 100

110 COLOR 10, 1, 4

120 DIM F(25), C(25), CAMPOS$(25), LON(25), B$(25), C$(25), X(6, 7), Y (6, 7), Z(6, 7)
130 DATA 6,10,10,14,14,17,19,21,11,11,12,12,13,13,14,14,15,15,16,16,17,17,18,18,19
140 DATA 54,8,47,8,47,12,8,12,29,71,29,71,29,71,29,71,29,71,29,71,29,71,29,71,29

150 DATA 12,30,31,30,31,25,25,25,9,9,9,9,9,9,9,9,9,9,9,9,9,9,9.9.9

160 FORI=1TO 25: READ F(I): NEXT

170 FOR I =1 TO 25: READ C(I): NEXT

180 FORI=1TO 25: READ LON(I): NEXT

190 CLS

200 FORI=1TO 5: LOCATE L, 1, 0: NEXT I

210 PRINT "In case of misprint, push on the enter key up to the last field"

220 PRINT :LOCATE 6, 44: PRINT " TEST NR: ": PRINT

230 LOCATE 8, 29: PRINT " FRONT MOUNTED- PROTECTIVE STRUCTURE:": PRINT
240 PRINT " MAKE: ": LOCATE 10, 40: PRINT " TYPE: ": PRINT

250 LOCATE 12, 29: PRINT " TRACTOR :": PRINT : PRINT " MAKE: "

260 LOCATE 14, 40: PRINT " TYPE: ": PRINT : PRINT

270 PRINT " LOCATION: ": PRINT

280 PRINT " DATE: ": PRINT : PRINT " ENGINEER: "

290 NC = 1: GOSUB 4400

300 PRINT : PRINT : PRINT " In case of misprint, it is possible to acquire the data again"
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310 PRINT : INPUT " Do you wish to acquire again the data ? (Y/N)"; Z$

320IF Z$="Y" OR Z$ ="y" THEN 190

330 IF Z$ ="N" OR Z$ = "n" THEN 340

340 FOR I=1 TO 3:LPRINT : NEXT: LPRINT ; " TEST NR: "; TAB(10); CAMPOS$(1)
350 LPRINT : LPRINT TAB(24); " FRONT MOUNTED PROTECTIVE STRUCTURE:"
360 LL = LEN(CAMPOS$(2) + CAMPOS(3))

370 LPRINT TAB(36 - LL / 2); CAMPO$(2) +" - "+ CAMPO$(3) : LPRINT

380 LPRINT TAB(32); " OF THE NARROW TRACTOR": LL = LEN(CAMPOS(4) +
CAMPOS(5))

390 LPRINT TAB(36 - LL / 2); CAMPO$(4) +" - "+ CAMPO$(5) : LPRINT

400 CLS

410 PRINT "In case of mistype, push on the enter key up to the last field"

420 PRINT

430 FORI1=1TO 7: LOCATE I, 1, 0: NEXT

440 LOCATE 8, 1: PRINT " CHARACTERISTIC UNITS: "

450 LOCATE 8, 29: PRINT "LINEAR (m): MASS (kg):MOMENT OF INERTIA (kg-m?):"

460 LOCATE 9, 1: PRINT " ANGLE (radian)"
470 LPRINT : PRINT
480 PRINT "HEIGHT OF COG HI1=": LOCATE 11, 29: PRINT " "

490 LOCATE 11, 40: PRINT "H. DIST. COG-REAR AXLE L3="

500 LOCATE 11, 71: PRINT " "

510 PRINT "H. DIST. COG-FRT AXLE L2=": LOCATE 12, 29: PRINT " "
520 LOCATE 12, 40: PRINT "HEIGHT OF THE REAR TYRES D3="

530 LOCATE 12, 71: PRINT " "

540 PRINT "HEIGHT OF THE FRT TYRES D2=": LOCATE 13, 29: PRINT " "
550 LOCATE 13, 40: PRINT "OVERALL HEIGHT(PT IMPACT) H6="

560 LOCATE 13, 71: PRINT " "

570 PRINT "H.DIST.COG-LEAD.PT INTER.L6=": LOCATE 14, 29: PRINT " "
580 LOCATE 14, 40: PRINT "PROTECTIVE STRUCT. WIDTH B6="

590 LOCATE 14, 71: PRINT " "

600 PRINT "HEIGHT OF THE ENG.B. H7=": LOCATE 15, 29: PRINT " "
605 LOCATE 15, 40: PRINT "WIDTH OF THE ENG. B. B7="

610 LOCATE 15, 71: PRINT " "

615 PRINT "H.DIST.COG-FRT COR.ENG.B.L7=": LOCATE 16, 29: PRINT " "
620 LOCATE 16, 40: PRINT "HEIGHT FRT AXLE PIVOT PT HO="

630 LOCATE 16, 71: PRINT " "

640 PRINT "REAR TRACK WIDTH S=": LOCATE 17, 29: PRINT " "
650 LOCATE 17, 40: PRINT "REAR TYRE WIDTH BO="

660 LOCATE 17, 71: PRINT " "

670 PRINT "FRT AXLE SWING ANGLE DO0=": LOCATE 18, 29: PRINT " "
680 LOCATE 18, 40: PRINT "TRACTOR MASS Mc ="

690 LOCATE 18, 71: PRINT " "

700 PRINT "MOMENT OF INERTIA Q=": LOCATE 19, 29: PRINT " "
710 LOCATE 19, 40: PRINT " "

720 LOCATE 19, 71: PRINT " ": PRINT : PRINT
730H1=0:L3=0:L2=0:D3=0:D2=0: H6=0: L6 =0: B6 =0

740 H7=0:B7=0:L7=0: H0O=0:S=0:B0=0:D=0: Mc=0: Q=0

750 NC = 9: GOSUB 4400

760 FOR I=1TO 3: PRINT "": NEXT

770 H1 = VAL(CAMPOS$(9)): L3 = VAL(CAMPO$(10)): L2 = VAL(CAMPO$(11))
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780 D3 = VAL(CAMPOS§(12)): D2 = VAL(CAMPOS$(13)): H6 = VAL(CAMPO$(14))
790 L6 = VAL(CAMPOS$(15)): B6 = VAL(CAMPOS$(16)): H7 = VAL(CAMPO$(17))
800 B7 = VAL(CAMPOS$(18)): L7 = VAL(CAMPOS$(19)): HO = VAL(CAMPO$(20))
810 S = VAL(CAMPOS$(21)): BO = VAL(CAMPOS$(22)): DO = VAL(CAMPO$(23))
820 Mc = VAL(CAMPO$(24)): Q = VAL(CAMPOS$(25)): PRINT : PRINT

830 PRINT "In case of mistype, it is possible to acquire again the data": PRINT

840 INPUT " Do you wish to acquire again the data ? (Y/N)"; X$

850 IF X$ ="Y" OR X§$ ="y" THEN 400

860 IF X$ ="n" OR X$ ="N" THEN 870

870 FOR I =1 TO 3: LPRINT : NEXT

880 LPRINT TAB(20); "CHARACTERISTIC UNITS :": LOCATE 8, 29

890 LPRINT "LINEAR (m): MASS (kg) : MOMENT OF INERTIA (kg-m®) : ANGLE
(radian)"

900 LPRINT

910 LPRINT "HEIGHT OF THE COG H1=";

920 LPRINT USING "#### ####"; H1;

930 LPRINT TAB(40); "H. DIST. COG-REAR AXLE L3=";

940 LPRINT USING "#### ##HH#"; L3

950 LPRINT "H.DIST. COG-FRT AXLE L2=";

960 LPRINT USING "###H# #H##"; L2;

970 LPRINT TAB(40); "HEIGHT OF THE REAR TYRES D3=";

975 LPRINT USING "#### ####"; D3

980 LPRINT "HEIGHT OF THE FRT TYRES D2=";

990 LPRINT USING "#### ##H#"; D2;

1000 LPRINT TAB(40); "OVERALL HEIGHT(PT IMPACT)H6=";

1010 LPRINT USING "#### ####"; HO

1020 LPRINT "H.DIST.COG-LEAD PT INTER.L6=";

1030 LPRINT USING "#### ####"; L6;

1040 LPRINT TAB(40); "PROTECTIVE STRUCT. WIDTH B6=";

1050 LPRINT USING "#### ####"; B6

1060 LPRINT "HEIGHT OF THE ENG.B. H7=";

1070 LPRINT USING "#### . ####"; H7,

1080 LPRINT TAB(40); "WIDTH OF THE ENG. B. B7=";

1090 LPRINT USING "#### . ####"; B7

1100 LPRINT "H.DIST.COG-FRT COR.ENG.B.L7=";

1110 LPRINT USING "#### ####"; L7,

1120 LPRINT TAB(40); "HEIGHT FRT AXLE PIVOT PT HO=";

1130 LPRINT USING "#### ####"; HO

1140 LPRINT "REAR TRACK WIDTH S=";

1150 LPRINT USING "#### ####"; S;

1160 LPRINT TAB(40); "REAR TYRE WIDTH BO=";

1170 LPRINT USING "####.####"; BO

1180 LPRINT "FRT AXLE SWING ANGLE DO0=";
1185 LPRINT USING "####.####"; DO;

1190 LPRINT TAB(40); "TRACTOR MASS Mc=";
1200 LPRINT USING "####.###"; Mc

1210 LPRINT "MOMENT OF INERTIA Q="
1215 LPRINT USING "#### ####"; Q

1220 FOR 1=1 TO 10: LPRINT : NEXT

1230 A0 =.588: U=.2: T=.2: GOSUB 4860
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1240 REM * THE SIGN OF L6 IS MINUS IF THE POINT LIES IN FRONT
1250 REM * OF THE PLANE OF THE CENTRE OF GRAVITY.

1260 IF B6 > S + BO THEN 3715

1265 IF B7 > S + B0 THEN 3715

1270 G=9.8

1280 REM
sk sk sk sk sk sk sk sk sk sk sk sk skeoskeosie sk sk sk sk sk sk sk skeoskeosieosie sk sk sk sk sk sk sk skeoskeosieosie sk sk sk sk sk sk sk skeoskeosie sk sk sk sk sk sk sk skoskoskeosieosio sk sk sk stk skoskoskoske sk sk sk sk sk sk
1200 REM *B2 VERSION (POINT OF IMPACT OF THE ROPS NEAR OF
EQUILIBRIUM POINT)*

1300 REM
sk sk skeoske sk sk sk sk sk sk sk sk skeoskeosie sk sk sk sk sk sk sk skeoskeosieosie sk sk sk sk sk sk sk sk skeosieosie sk sk sk sk sk sk sk skoskeosie sk sk sk sk sk sk sk skeoskeoskeosieosio sk sk sk sk stk skoskoskoske sk sk sk sk sk sk
1310 B=B6: H=H6

1320 REM -----POSITION OF CENTER OF GRAVITY IN TILTED POSITION ----eeeev
1330 R2 = SQR(H1 * H1 + L3 * L3)

1340 C1 = ATN(H1 /L3)

1350 LO0=13 + L2

1360 L9 = ATN(HO / L0)

1370 H9 = R2 * SIN(C1 - L9)

1380 W1 = H9 / TAN(C1 - L9)

1390 W2 = SQR(HO * HO + L0 * L0): SI =S /2

1400 F1 = ATN(S1 / W2)

1410 W3 = (W2 - W1) * SIN(F1)

1420 W4 = ATN(H9 / W3)

1430 W5 = SQR(H9 * H9 + W3 * W3) * SIN(W4 + D0)

1440 W6 = W3 - SQR(W3 * W3 + H9 * H9) * COS(W4 + D0)

1450 W7 = W1 + W6 * SIN(F1)

1460 W8 = ATN(W5 / W7)

1470 W9 = SIN(W8 + L9) * SQR(W5 * W5 + W7 * W7)

1480 WO = SQR(W9 * W9 + (S1 - W6 * COS(F1)) » 2)

1490 G1 = SQR(((S + B0) /2) ~ 2 + HI * HI)

1500 G2 = ATN(2 * H1 / (S + B0))

1510 G3 = WO - G1 * COS(A0 + G2)

1520 00 = SQR(2 * Mc * G * G3 / (Q + Mc * (W0 + G1) * (W0 + G1) / 4))

1530 F2 = ATN(((D3 - D2) /L0) / (1 - (D3 - D2) / (2 * L3 + 2 * L2))  2))

1540 L8 = -TAN(F2) * (H - H1)

1550 REM-------- COORDINATES IN POSITION 1 ----nmmmeemev

1560 X(1, 1) = H1

1570 X(1,2)=0: X(1,3)=0

1580 X(1, 4) = (1 + COS(F2)) * D2 /2

1590 X(1, 5) = (1 + COS(F2)) * D3 / 2

1600 X(1, 6)=H

1610 X(1, 7) = H7

1620 Y(1,1)=0

1630 Y(1,2)=L2

1640 Y(1,3) = -L3

1650 Y(1, 4) = L2 + SIN(F2) * D2/ 2

1660 Y(1, 5) = -L3 + SIN(F2) * D3 /2

1670 Y(1, 6) = -L6

1680 Y(1,7)=L7

1690 Z(1, 1) = (S + B0) / 2

1700 Z(1,2) = 0: Z(1, 3) = 0: Z(1, 4) = 0: Z(1, 5) =0
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1710 Z(1,6)= (S +B0) /2 -B /2
1720 Z(1,7)= (S +B0) /2 -B7 /2

1730 01 =0: 02 =0: 03 =0: 04 =0: 05=0: 06 =0: 07 =0: 08 =0: 09 = 0
1740 K1 = Y(1, 4) * TAN(F2) + X(1, 4)

1750 K2 = X(1, 1)

1760 K3 = Z(1, 1)

1770 K4 =K1 - X(1, 1): DD1 = Q + Mc * K3 * K3 + Mc * K4 * K4

1780 O1 = (Q + Mc * K3 * K3 - U * Mc * K4 * K4 - (1 + U) * Mc * K2 * K4) * 00 / DD1
1790 REM--—-TRANSFORMATION OF THE COORDINATES FROM THE POSITION 1
TO 2

1800 FORK = 1 TO 7 STEP 1

1810 X(2, K) = COS(F2) * (X(1, K) - H1) + SIN(F2) * Y(1, K) - K4 * COS(F2)
1820 Y(2, K) = Y(1, K) * COS(F2) - (X(1, K) - HI) * SIN(F2)

1830 Z(2, K) = Z(1, K)

1840 NEXT K

1850 02 = O1 * COS(F2)

1860 A2 = ATN(TAN(A0) / SQR(1 + (TAN(F2)) * 2 / (COS(A0)) ~ 2))

1870 C2 = ATN(Z(2, 6) / X(2, 6))

1880 T2=T

1890 VO = SQR(X(2, 6) * 2 + Z(2, 6) ~ 2)

1900 E1 = T2/ V0

1910 B2 = (VO * Y(2, 4)) / (Y(2, 4) - Y(2, 6))

1920 T3 =E1 * E2

1930 B4 = SQR(X(2, 1) * X(2, 1) + Z(2, 1) * Z(2, 1))

1940 V6 = ATN(X(2, 1)/ Z(2, 1))

1950 REM-------- ROTATION OF THE TRACTOR FROM THE POSITION 2 TO 3 ---
1960 FORK =1 TO 7 STEP 1

1970 IF Z(2, K) = 0 THEN 2000

1980 E3 = ATN(X(2, K) / Z(2, K))

1990 GOTO 2010

2000 E3 =-3.14159 /2

2010 X(3, K) = SQR(X(2, K) * X(2, K) + Z(2, K) * Z(2, K)) * SIN(E3 + C2 + El)
2020 Y(3, K) = Y(2, K)

2030 Z(3, K) = SQR(X(2, K) * 2 + Z(2, K) ~ 2) * COS(E3 + C2 + El)

2040 NEXT K

2050 IF Z(3, 7) < 0 THEN 3680

2060 Z(3, 6) = 0

2070 Q3 = Q * (COS(F2)) ~ 2 + 3 * Q * (SIN(F2)) » 2

2080 V5 =(Q3 +Mc * E4 * E4) * 02 * 02 /2

2090 IF -V6 > A2 THEN 2110

2100 GOTO 2130

2110 V7 =E4 * (1 - COS(-A2 - V6))

2120 IF V7 * Mc * G > V5 THEN 2320

2130 V8 = E4 * COS(-A2 - V6) - E4 * COS(-A2 - ATN(X(3, 1)/ Z(3, 1)))
2140 03 = SQR(2 * Mc * G * V8 /(Q3 + Mc * E4 * E4) + 02 * 02)

2150 K9 =X(3, 1)

2160 K5 =23, 1)

2170 K6 = Z(3, 1) + E1 * VO

2180 K7 = V0 - X(3, 1)

2190 K8 = U: DD2 = Q3 + Mc * K6 * K6 + Mc * K7 * K7
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2200 04 = (Q3 + Mc * K5 * K6 - K8 * Mc * K7 * K7 - (1 + K8) * Mc * K9 * K7) * O3 /
DD2

2210 N3 = SQR((X(3, 6) - X(3, 1)) 2 + (Z(3, 6) - Z(3, 1)) * 2)

2220 N2 = ATN(-(X(3, 6) - X(3, 1)) / Z(3, 1))

2230 Q6 = Q3 + Mc * N3~ 2

2240 IF -N2 <= A2 THEN 2290

2250 N4 = N3 * (1 - COS(-A2 - N2))

2260 N5 = (Q6) * 04 * 04 / 2

2270 IF N4 * Mc * G > N5 THEN 2320

2280 09 = SQR(-2 * Mc * G * N4 / (Q6) + 04 * O4)

2290 GOSUB 3740

2300 GOSUB 4170

2310 GOTO 4330

2320 GOSUB 3740

2330 IF L6 > L8 THEN 2790

2340 REM *

2350 REM

sk sl sk sk sfe sk ske sk sk s sk sfe sk sk sk sk sk sk sk sk sk sk s sk sk sk sk sk sk sk sk sk sk sk sk sk sk sk skeoske sk sk sk sie sk sk sk sk sk sk sk sk sk sk sk skeoske sk sk sk skeosk sk skokosk
koK skok

2355 REM *B3 VERSION (POINT OF IMPACT OF THE ROPS IN FRONT OF
EQUILIBRIUM POINT)*
2360 REM

sk sk s sk sk skoske sk sk sk sk sk sk skoske sk sk sk sk sk sk sk sk sk sk sk sk sk sk sk sk sk sk sk sk sk sk sk sk sk sk sk sk sk sk sk sk sk sk skeoske sk sk sk sk sk sk skeoske sk sk sk sk sk sk sk ske sk sk sk sk sk sk sk
skkskok

2370 03 =0: 04=0: 05=0: 06 =0: 07 =0: 08 =0: 09 =0

2380 B2 = (VO * Y(2, 5)) / (Y(2, 5) - Y(2, 6))

2390 T3 = E2 * El

2400 Z(3,6) =0

2410 Q3 = Q * (COS(F2)) A 2 +3 * Q * (SIN(F2)) » 2

2420 V5 =(Q3 +Mc * E4 * E4) * 02 * 02 /2

2430 IF -V6 > A2 THEN 2450

2440 GOTO 2470

2450 V7 = E4 * (1 - COS(-A2 - V6))

2460 IF V7 * Mc * G > V5 THEN 2760

2470 V8 = E4 * COS(-A2 - V6) - E4 * COS(-A2 - ATN(X(3, 1)/ Z(3, 1))

2480 03 = SQR((2 * Mc * G * V8) / (Q3 + Mc * E4 * E4) + 02 * 02)

2490 K9 = X(3, 1)

2500 K5 =Z7(3, 1)

2510 K6=2(3, 1)+ T3

2520K7=E2-X(3, 1)

2530 K8 = U: DD2 = Q3 + Mc * K6 * K6 + Mc * K7 * K7

2540 04 = (Q3 + Mc * K5 * K6 - K8 * Mc * K7 * K7 - (1 + K8) * Mc * K9 * K7) * O3 /
DD2

2550 F3 = ATN(VO / (Y(3, 5) - Y(3, 6)))

2560 05 = 04 * COS(F3)

2570 REM-----TRANSFORMATION OF THE COORDINATES FROM THE POSITION 3
TO 4 -

2580 REM--—----POSITION 4

2590 FORK =1 TO 7 STEP 1

2600 X(4, K) = X(3, K) * COS(F3) + (Y(3, K) - Y(3, 5)) * SIN(F3)

2610 Y(4, K) = (Y(3, K) - Y(3, 5)) * COS(F3) - X(3, K) * SIN(F3)
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2620 Z(4, K) = Z(3, K)
2630 NEXT K

2640 A4 = ATN(TAN(AO) / SQR(1 + (TAN(E2 + F3)) » 2 / (COS(A0)) ~ 2))

2650 M1 = SQR(X(4, 1) A 2 + Z(4, 1) 2)

2660 M2 = ATN(X(4, 1)/ Z(4, 1))

2670 Q5 = Q * (COS(F2 + F3)) A 2 + 3 * Q * (SIN(F2 + F3)) * 2

2680 IF -M2 < A4 THEN 2730

2690 M3 = M1 * (1 - COS(-A4 - M2))

2700 M4 = (Q5 + Mc * M1 * M1) * 05 * 05/ 2

2710 IF M3 * Mc * G > M4 THEN 2760

2720 09 = SQR(O5 * 05 -2 * Mc * G * M3 / (Q5 + Mc * M1 * M1))

2730 GOSUB 3740

2740 GOSUB 4170

2750 GOTO 4330

2760 GOSUB 3740

2770 GOSUB 4240

2780 GOTO 4330

2790 REM

sk ok 2 sk s sk sk sk ok s sk s sk sk sk sk sk sk s sk sk sk ok s sk sk sk sk sk sk s sk sk sk sk sk s sk sk sk sk s sk s sk sk sk sk sk s sk sk sk sk sk s sk sk sk sk sk sk skeosk sk sk skokosk
ksk

2795 REM *Bl1 VERSION (POINT OF IMPACT OF THE ROPS BEHIND OF
EQUILIBRIUM POINT)*
2800 REM

sk s s sk sfe sk ske sk sk s sk sfe sk sk sk sk s sk sk sk sk sk sk s sk sk sk sk sk sk sk sk sk sk sk sk sk sk sk sk skeoske sk sk sk sk sk sk sk sk sk sk sk s sk sk sk sk sk sk sk skeosk sk skokosk
kK

2810 REM *

282003 =0:04=0:05=0: 06=0: 07=0: 08 = 0: 09 =0

2830 Z(3,6) =0

2840 Q3 = Q * (COS(F2)) A 2 +3 * Q * (SIN(F2)) » 2

2850 V5 = (Q3 + Mc * E4 * E4) * 02 * 02 /2

2860 IF -V6 > A2 THEN 2880

2870 GOTO 2900

2880 V7 = E4 * (1 - COS(-A2 - V6))

2890 IF V7 * Mc * G > V5 THEN 3640

2900 V8 = E4 * COS(-A2 - V6) - E4 * COS(-A2 - ATN(X(3, 1)/ Z(3, 1))
2910 03 = SQR(2 * Mc * G * V8 / (Q3 + Mc * E4 * E4) + 02 * 02)
2920 K9 = X(3, 1)

2930 K5 =23, 1)

2940 K6 =Z(3, 1) + T3

2950 K7 =E2 - X(3, 1)

2960 K8 = U: DD2 = Q3 + Mc * K6 * K6 + Mc * K7 * K7

2970 04 = (Q3 + Mc * K5 * K6 - K8 * Mc * K7 * K7 - (1 + K8) * Mc * K9 * K7) * O3 /
DD2

2980 F3 = ATN(VO / (Y(3, 4) - Y(3, 6)))

2990 05 = 04 * COS(F3)

3000 REM----TRANSFORMATION OF THE COORDINATES FROM 3 TO 4 ---
3010 FOR K =1TO 7 STEP 1

3020 X(4, K) = X(3, K) * COS(F3) + (Y(3, K) - Y(3, 4)) * SIN(F3)

3030 Y(4, K) = (Y(3, K) - Y(3, 4)) * COS(F3) - X(3, K) * SIN(F3)

3040 Z(4, K) = Z(3, K)

3050 NEXT K
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3060 A4 = ATN(TAN(AO) / SQR(I + (TAN(F2 + F3)) A 2 / (COS(A0)) * 2))
3070 C3 = ATN(Z(4, 7) / X(4, 7))

3080 C4 =0

3090 C5 = SQR(X(4, 7) * X(4, 7) + Z(4, 7) * Z(4, 7))

3100 C6=C4 / CS

3110 C7=C5* (Y(4, 6) - Y(4, 1)) / (Y(4, 6) - Y(4, 7))

3120 C8 = C6 * C7

3130 M1 = SQR(X(4, 1) A2+ Z(4, 1) " 2)

3140 M2 = ATN(X(4, 1) / Z(4, 1))

3150 REM ----ROTATION OF THE TRACTOR FROM THE POSITION 4 TO 5 ---
3160 FOR K =1 TO 7 STEP 1

3170 IF Z(4, K) <> 0 THEN 3200

3180 C9 = -3.14159 /2

3190 GOTO 3210

3200 C9 = ATN(X(4, K) / Z(4, K))

3210 X(5, K) = SQR(X(4, K) * 2 + Z(4, K) ~ 2) * SIN(C9 + C3 + C6)

3220 Y(5,K) = Y(4, K)

3230 Z(5, K) = SQR(X(4, K) * 2 + Z(4, K) ~ 2) * COS(C9 + C3 + C6)
3240 NEXT K

3250 Z(5,7)=0

3260 Q5 = Q * (COS(F2 + F3)) A2 +3 * Q * (SIN(F2 + F3)) A 2

3270 IF -M2 > A4 THEN 3290

3280 GOTO 3320

3290 M3 =M1 * (1 - COS(-A4 - M2))

3300 M4 = (Q5 + Mc * M1 * M1) * 05 * 05 /2

3310 IF M3 * Mc * G > M4 THEN 3640

3315 MMI = M1 * COS(-A4 - ATN(X(5, 1)/ Z(5, 1))

3320 M5 = M1 * COS(-A4 - ATN(X(4, 1)/ Z(4, 1))) - MM1

3330 06 = SQR(2 * Mc * G * M5 / (Q5 + Mc * M1 * M1) + 05 * 05)
3340 M6 =X(5, 1)

3350 M7 = Z(5, 1)

3360 M8 = Z(5, 1) + C8

3370 M9 = C7 - X(5, 1)

3380 N1 =U: DD3 = (Q5 + Mc * M8 * M8 + Mc * M9 * M9)

3390 07 = (Q5 + Mc * M7 * M8 - NI * Mc * M9 * M9 - (1 + N1) * Mc * M6 * M9) * 06 /
DD3

3400 F5 = ATN(C5 / (Y(5, 6) - Y(5, 7))

3410 A6 = ATN(TAN(AO) / SQR(1 + (TAN(F2 + F3 + F5)) A 2 / (COS(A0)) ~ 2))
3420 REM----TRANSFORMATION OF THE COORDINATES FROM THE POSITION 5
TO 6 ---

3430 FORK =1 TO 7 STEP 1

3440 X(6, K) = X(5, K) * COS(F5) + (Y(5, K) - Y(5, 6)) * SIN(F5)

3450 Y(6, K) = (Y(5, K) - Y(5, 6)) * COS(F5) - X(5, K) * SIN(F5)

3460 Z(6, K) = Z(5, K)

3470 NEXT K

3480 08 = 07 * COS(-F5)

3490 N2 = ATN(X(6, 1) / Z(6, 1))

3500 N3 = SQR(X(6, 1) * 2 + Z(6, 1)~ 2)

3510 Q6 = Q * (COS(F2 + F3 + F5)) A 2 +3 * Q * (SIN(F2 + F3 + F5)) A 2
3520 IF -N2 > A6 THEN 3540

3530 GOTO 3580
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3540 N4 = N3 * (1 - COS(-A6 - N2))

3550 N5 = (Q6 + Mc * N3 * N3) * 08 * 08 / 2

3560 P9 = (N4 * Mc * G - N5) / (N4 * Mc * G)

3570 IF N4 * Mc * G > N5 THEN 3640

3580 IF -N2 < A6 THEN 3610

3590 N6 = -N4

3600 09 = SQR(2 * Mc * G * N6 / (Q6 + Mc * N3 * N3) + 08 * 08)

3610 GOSUB 3740

3620 GOSUB 4170

3630 GOTO 4330

3640 GOSUB 3740

3650 GOSUB 4240

3660 GOTO 4330

3670 REM

3680 IF Z(3, 7) > -.2 THEN 2060

3685 CLS : PRINT : PRINT : PRINT STRING$(80, 42): LOCATE 24, 30, 0

3690 PRINT " THE ENGINE BONNET TOUCHES THE GROUND BEFORE THE ROPS"
3695 LPRINT STRINGS$(80, 42)

3700 LPRINT "THE ENGINE BONNET TOUCHES THE GROUND BEFORE THE ROPS
3710 PRINT : PRINT " METHOD OF CALCULATION NOT FEASIBLE" : GOTO 3720
3715 CLS : PRINT : PRINT " METHOD OF CALCULATION NOT FEASIBLE"

3720 LPRINT "METHOD OF CALCULATION NOT FEASIBLE "

3725 LPRINT STRINGS(80, 42)

3730 GOTO 4330

3740 REM
skokskskskosksksksksksksksksksksksksksksksk sksk sk sksk sksksk sk sk sk sksk sksk sk sk sk sk sksk sksk sk sk sk sk sk sk ks sk sk sk skosk sk sk sk sk sk sk skosk sk ok

3750 CLS : LOCATE 13, 15, 0: PRINT "VELOCITY O0="

3755 LOCATE 13, 31, 0: PRINT USING "#.##"; 00: LOCATE 13, 40, 0: PRINT "rad/s"
3760 LOCATE 14, 15, 0: PRINT "VELOCITY O1="

3765 LOCATE 14, 31, 0: PRINT USING "#.##"; Ol

3770 LOCATE 15, 15, 0: PRINT "VELOCITY 02="

3775 LOCATE 15, 31, 0: PRINT USING "#.##"; 02

3780 LOCATE 16, 15, 0: PRINT "VELOCITY O3="

3785 LOCATE 16, 31, 0: PRINT USING "#.##"; 03

3790 LOCATE 17, 15, 0: PRINT "VELOCITY O4="

3795 LOCATE 17, 31, 0: PRINT USING "#.##"; 04

3800 LOCATE 18, 15, 0: PRINT "VELOCITY O5="

3805 LOCATE 18, 31, 0: PRINT USING "#.##"; O5

3810 LOCATE 19, 15, 0: PRINT "VELOCITY O6="

3815 LOCATE 19, 31, 0: PRINT USING "#.##"; 06

3820 LOCATE 20, 15, 0: PRINT "VELOCITY O7="

3825 LOCATE 20, 31, 0: PRINT USING "#.##"; O7

3830 LOCATE 21, 15, 0: PRINT "VELOCITY O8="

3835 LOCATE 21, 31, 0: PRINT USING "#.##"; O8

3840 LOCATE 22, 15, 0: PRINT "VELOCITY 09="

3845 LOCATE 22, 31, 0: PRINT USING "#.##"; 09

3850 LPRINT "VELOCITY O0=";

3860 LPRINT USING "#.###"; O0;

3870 LPRINT " rad/s";

3880 LPRINT TAB(40); "VELOCITY O1=";
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3890 LPRINT USING "#.###"; O1;

3900 LPRINT " rad/s"

3910 LPRINT "VELOCITY 02=";

3920 LPRINT USING "####"; O2;

3930 LPRINT " rad/s";

3940 LPRINT TAB(40); "VELOCITY O3=";

3950 LPRINT USING "#.###"; O3;

3960 LPRINT " rad/s"

3970 LPRINT "VELOCITY O4=",

3980 LPRINT USING "####"; O4;

3990 LPRINT " rad/s";

4000 LPRINT TAB(40); "VELOCITY O5=";

4010 LPRINT USING "#.###"; O5;

4020 LPRINT " rad/s"

4030 LPRINT "VELOCITY O6=";

4040 LPRINT USING "#.###"; O6;

4050 LPRINT " rad/s";

4060 LPRINT TAB(40); "VELOCITY O7=";

4070 LPRINT USING "#.###"; O7;

4080 LPRINT " rad/s"

4090 LPRINT "VELOCITY O8=";

4100 LPRINT USING "#.###"; O8;

4110 LPRINT " rad/s";

4120 LPRINT TAB(40); "VELOCITY O9=";

4130 LPRINT USING "#.###"; O9;

4140 LPRINT " rad/s"

4150 LPRINT

4160 RETURN

4170 PRINT STRINGS$(80, 42)

4180 LOCATE 24, 30, 0: PRINT "THE TILTING CONTINUES"
4190 PRINT STRINGS$(80, 42)

4200 LPRINT STRINGS$(80, 42)

4210 LPRINT TAB(30); "THE TILTING CONTINUES"

4220 LPRINT STRINGS$(80, 42)

4230 RETURN

4240 PRINT STRINGS(80, 42)

4250 LOCATE 24, 30, 0: PRINT "THE ROLLING STOPS"
4260 PRINT STRINGS(80, 42)

4270 LPRINT STRINGS$(80, 42)

4280 LPRINT TAB(30); "THE ROLLING STOPS"

4290 LPRINT STRINGS$(80, 42)

4300 RETURN

4310 REM
sk sk skeske sk sk sk sk sk sk sk sk sk skeoske sk sk sk sk sk sk sk sk sk sk sk sk sk sk sk sk sk sk sk sk sk sk sk sk sk sk sk sk sk sk sk skeoskeoskeoske sk sk sk sk sk sk sk sk sk sk sk sk sk sk sk sk
4320 REM END OF THE CALCULATION
4330 FOR I1=1 TO 5: LPRINT : NEXT: LPRINT " LOCATION : "; CAMPOS$(6): LPRINT
4340 LPRINT " DATE : "; CAMPOS$(7): LPRINT

4350 LPRINT ; " ENGINEER : "; CAMPO$(8): LPRINT

4360 FOR1=1TO 4: LPRINT : NEXT: PRINT

4370 INPUT " Do you wish to carry out another test ? (Y/N)"; Y$
4380 IF Y$="Y"OR Y$ ="y" THEN 190
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4390 IF Y$ = "N" OR Y$ = "n" THEN SYSTEM

4400 LOCATE F(NC), C(NC) + L, 1: A$ = INKEY$: IF A$ ="" THEN GOTO 4400
4410 IF LEN(AS) > 1 THEN GOSUB 4570: GOTO 4400

4420 A = ASC(A$)

4430 TF A = 13 THEN L = 0: GOTO 4450

4440 GOTO 4470

4450 IF NC < 8 OR NC > 8 AND NC < 25 THEN NC = NC + 1: GOTO 4400
4460 GOTO 4840

4470 TF A > 31 AND A < 183 THEN GOTO 4490

4480 BEEP: GOTO 4400

4490 TF L = LON(NC) THEN BEEP: GOTO 4400

4500 LOCATE F(NC), C(NC) + L: PRINT AS$;

4510L=L+1

4520 IF L = 1 THEN B$(NC) = A$: GOTO 4540

4530 B$(NC) = BS(NC) + A$

4540 IF LEN(C$(NC)) > 0 THEN C$(NC) = RIGHT$(CAMPOS$(NC), LEN(CAMPOS$(NC))

-L)
4550 CAMPOS$(NC) = B$(NC) + C$(NC)

4560 GOTO 4400

4570 REM * SLIDE

4580 IF LEN(A$) <> 2 THEN BEEP: RETURN

4590 C = ASC(RIGHTS(AS, 1))

4600 TF C = 8 THEN 4620

4610 GOTO 4650

4620 IF LEN(C$(NC)) > 0 THEN BEEP: RETURN

4630 IF L = 0 THEN BEEP: RETURN

4640 CAMPOS$(NC) = LEFT$(CAMPOS$(NC), LEN(CAMPO(NC)))

4645L =L - 1: PRINT A$: RETURN

4650 IF C = 30 THEN 4670

4660 GOTO 4700

4670 IF NC = 1 THEN BEEP: RETURN

4680NC=NC-1:L=0

4690 RETURN

4700 IF C =31 THEN 4720

4710 GOTO 4760

4720 IF NC <> 8 THEN 4740

4730 BEEP: RETURN

4740NC=NC+1:L=0

4750 RETURN

4760 IF C =29 THEN 4780

4770 GOTO 4800

4780 IF L = 0 THEN BEEP: RETURN

4790 L =L - 1: C$(NC) = RIGHT$(CAMPOS$(NC), LEN(CAMPOS$(NC)) - (L + 1))
4795 B$(NC) = LEFT$(CAMPOS$(NC), L): LOCATE F(NC), C(NC) + L + 1: PRINT ""
4796 RETURN

4800 IF C =28 THEN 4820

4810 GOTO 4400

4820 IF C$(NC) = "" THEN BEEP: RETURN

4830 L=L + 1: C$(NC) = RIGHT$(CAMPOS$(NC), LEN(CAMPOS$(NC)) - (L))
4835 B$(NC) = LEFT$(CAMPOS$(NC), L): LOCATE F(NC), C(NC) + L, 1: PRINT ""
4840 RETURN
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4850 RETURN
4860 FORI1=1TO 7

4870 X(1, 1) = 0: X(2, IT) = 0: X(3, 1)) = 0
4875 X(4, I) = 0: X(5, II) = 0: X(6, IT) = 0
4880 Y(1,11) = 0: Y(2, 1) = 0: Y(3, 1) = 0
4885 Y(4, I1) = 0: Y(5, II) = 0: Y(6, IT) = 0
4890 Z(1,11) = 0: Z(2, 1) = 0: Z(3, 1) =0
4895 Z(4, 1) = 0: Z(5, 1) = 0: Z(6, 1) = 0
4900 NEXT II

4910 RETURN

4920 REM * THE SYMBOLS USED HERE ARE THE SAME AS IN THE CODE 6.
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TEST NR:

FRONT MOUNTED-OVER PROTECTIVE STRUCTURE

CHARACTERISTIC UNITS:
LINEAR (m): MASS (kg):
MOMENT OF INERTIA (kgm?):

HEIGHT OF THE COG

H. DIST. COG - FRONT AXLE
HEIGHT OF THE FRT TYRES

H. DIST. COG-LEAD PT INTER. L6= 0.2800

HEIGHT OF THE ENG. B.

H. DIST. COG-FRT COR. ENG. B. L7 = 1.6390

REAR TRACK WIDTH
FRT AXLE SWING ANGLE
MOMENT OF INERTIA

VELOCITY OO0 = 3.881 rad/s
VELOCITY O2 = 1.057 rad/s
VELOCITY 04 = 0.731 rad/s
VELOCITY 06 = 0.000 rad/s
VELOCITY 08 = 0.000 rad/s

VELOCITY OO0 = 3.881 rad/s
VELOCITY O2 = 1.057 rad/s
VELOCITY 04 = 1.130 rad/s
VELOCITY 06 = 0.810 rad/s
VELOCITY O8 = 0.587 rad/s

Location: Date:

OF THE NARROW TRACTOR:

ANGLE (radian)

H1= 0.7620 H. DIST. COG-REAR AXLE L3 = 0.8970

L2= 1.1490  HEIGHT OF THE REAR TYRES D3 = 1.2930

D2 = 0.8800 OVERALL HEIGHT( PT IMPACT) H6 = 2.1000

PROTECTIVE STRUCT. WIDTH B6 = 0.7780
H7= 13370 WIDTH OF THE ENG. B. B7= 0.4900
HEIGHT FRT AXLE PIVOT PT HO = 0.4450

S = 1.1150 REAR TYRE WIDTH B0 = 0.1950

DO= 0.1570 TRACTOR MASS Mc =2565.000

Q = 295.0000
VELOCITY O1 =1.078 rad/s
VELOCITY O3 =2.134 rad/s
VELOCITY O5 = 0.000 rad/s
VELOCITY O7 = 0.000 rad/s
VELOCITY 09 = 0.000 rad/s
VELOCITY O1 =1.078 rad/s
VELOCITY O3 =2.134 rad/s
VELOCITY O5 = 0.993 rad/s
VELOCITY O7 = 0.629 rad/s
VELOCITY 09 =0.219 rad/s

THE TILTING CONTINUES
Engineer:
Example 6.1

The tilting continues
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TEST NR:

FRONT MOUNTED-OVER PROTECTIVE STRUCTURE

OF THE NARROW TRACTOR:

CHARACTERISTIC UNITS:
LINEAR (m): MASS (kg):

MOMENT OF INERTIA (kgmz): ANGLE (radian)

HEIGHT OF THE COG H1= 0.7653
H. DIST. COG - FRONT AXLE L2= 1.1490
HEIGHT OF THE FRT TYRES D2 = 0.8800
H. DIST. COG-LEAD PT INTER. L6 =-0.0500

HEIGHT OF THE ENG. B. H7 = 1.3700
H. DIST. COG-FRT COR. ENG. B. L7 = 1.6390
REAR TRACK WIDTH S = 1.1150
FRT AXLE SWING ANGLE D0 = 0.1570
MOMENT OF INERTIA Q = 250.00

VELOCITY OO0 = 3.840 rad/s
VELOCITY O2 = 0.268 rad/s
VELOCITY 04 = 0.672 rad/s
VELOCITY 06 = 0.000 rad/s
VELOCITY 08 = 0.000 rad/s

VELOCITY OO0 = 3.840 rad/s
VELOCITY 02 = 0.268 rad/s
VELOCITY 04 = 0.867 rad/s
VELOCITY O6 = 1.218 rad/s
VELOCITY O8 = 0.898 rad/s

00

H. DIST. COG-REAR AXLE L3 = 0.7970
HEIGHT OF THE REAR TYRES D3 = 1.4800
OVERALL HEIGHT( PT IMPACT) H6= 2.1100
PROTECTIVE STRUCT. WIDTH B6 = 0.7000

WIDTH OF THE ENG. B. B7= 0.8000
HEIGHT FRT AXLE PIVOT PT HO = 0.4450
REAR TYRE WIDTH B0 = 0.1950
TRACTOR MASS Mc =1800.000

VELOCITY O1 =0.281 rad/s
VELOCITY O3 = 1.586 rad/s
VELOCITY O5 = 0.000 rad/s
VELOCITY O7 = 0.000 rad/s
VELOCITY 09 = 0.000 rad/s

VELOCITY O1 =0.281 rad/s
VELOCITY O3 = 1.586 rad/s
VELOCITY OS5 = 0.755 rad/s
VELOCITY O7=0.969 rad/s
VELOCITY O9 = 0.000 rad/s

THE ROLLING STOPS

Location: Date: Engineer:

Example 6.2

The rolling stops
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TEST NR:

FRONT MOUNTED-OVER PROTECTIVE STRUCTURE

OF THE NARROW TRACTOR:
CHARACTERISTIC UNITS:
LINEAR (m): MASS (kg):
MOMENT OF INERTIA (kgm®):  ANGLE (radian)
HEIGHT OF THE COG H1 = 0.7180 H. DIST. COG-REAR AXLE L3 = 0.8000
H. DIST. COG-FRONT AXLE L2= 1.1590 HEIGHT OF THE REAR TYRES D3 = 1.5200
HEIGHT OF THE FRT TYRES D2 = 0.7020 OVERALL HEIGHT( PT IMPACT) H6 = 2.0040
H. DIST. COG-LEAD PT INTER. L6=-0.2000 PROTECTIVE STRUCT. WIDTH B6 = 0.6400
HEIGHT OF THE ENG. B. H7= 1.2120 WIDTH OF THE ENG. B. B7= 0.3600
H. DIST. COG-FRT COR. ENG. B. L7= 1.6390  HEIGHT FRT AXLE PIVOT PT HO = 0.4400
REAR TRACK WIDTH S = 09000 REAR TYRE WIDTH B0 = 0.3150
FRT AXLE SWING ANGLE DO= 0.1740 TRACTOR MASS Mc =1780.000
MOMENT OF INERTIA Q = 279.8960
VELOCITY OO0 = 3.884 rad/s VELOCITY O1 =0.107 rad/s
VELOCITY 02 = 0.098 rad/s VELOCITY O3 = 0.000 rad/s
VELOCITY 04 = 0.000 rad/s VELOCITY 05 = 0.000 rad/s
VELOCITY O6 = 0.000 rad/s VELOCITY O7 = 0.000 rad/s
VELOCITY 08 = 0.000 rad/s VELOCITY 09 = 0.000 rad/s
VELOCITY OO0 = 3.884 rad/s VELOCITY O1 =0.107 rad/s
VELOCITY O2 = 0.098 rad/s VELOCITY O3 = 0.000 rad/s
VELOCITY 04 = 0.000 rad/s VELOCITY 05 = 0.000 rad/s
VELOCITY 06 = 0.000 rad/s VELOCITY O7 = 0.000 rad/s
VELOCITY 08 = 0.000 rad/s VELOCITY 09 = 0.000 rad/s
THE ROLLING STOPS
Location: Date: Engineer:
Example 6.3
The rolling stops
7 DA



TEST NR:

FRONT MOUNTED-OVER PROTECTIVE STRUCTURE

L3 = 0.8110

H6 = 2.1900

OF THE NARROW TRACTOR:
CHARACTERISTIC UNITS:
LINEAR (m): MASS (kg):
MOMENT OF INERTIA (kgm®):  ANGLE (radian)
HEIGHT OF THE COG H1 = 0.7180 H. DIST. COG-REAR AXLE
H. DIST. COG-FRONT AXLE L2= 1.1590 HEIGHT OF THE REAR TYRES D3 = 1.2170
HEIGHT OF THE FRT TYRES D2 = 0.7020 OVERALL HEIGHT( PT IMPACT)

H. DIST. COG-LEAD PT INTER. L6=-0.3790

HEIGHT OF THE ENG. B.

H. DIST. COG-FRT COR. ENG. B. L7 = 1.6390

REAR TRACK WIDTH
FRT AXLE SWING ANGLE
MOMENT OF INERTIA

VELOCITY O0 = 3.884 rad/s
VELOCITY O2 = 1.488 rad/s
VELOCITY 04 = 0.405 rad/s
VELOCITY 06 = 0.000 rad/s
VELOCITY O8 = 0.000 rad/s

VELOCITY OO0 = 3.884 rad/s
VELOCITY O2 = 1.488 rad/s
VELOCITY 04 = 0.414 rad/s
VELOCITY 06 = 0.000 rad/s
VELOCITY O8 = 0.000 rad/s

Location: Date:

PROTECTIVE STRUCT. WIDTH B6 = 0.6400

H7= 12120 WIDTH OF THE ENG. B. B7= 0.3600
HEIGHT FRT AXLE PIVOT PT HO = 0.4400

S = 09000 REAR TYRE WIDTH B0 = 0.3150

DO= 0.1740 TRACTOR MASS Mc =1780.000

Q = 279.8960
VELOCITY O1 = 1.540 rad/s
VELOCITY O3 =2.162 rad/s
VELOCITY 05 = 0.000 rad/s
VELOCITY O7 = 0.000 rad/s
VELOCITY 09 = 0.000 rad/s
VELOCITY O1 = 1.540 rad/s
VELOCITY O3 =2.162 rad/s
VELOCITY O5 = 0.289 rad/s
VELOCITY O7= 0.000 rad/s
VELOCITY 09 = 0.000 rad/s

THE ROLLING STOPS

Engineer:
Example 6.4
The rolling stops
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TEST NR:

FRONT MOUNTED-OVER PROTECTIVE STRUCTURE

OF THE NARROW TRACTOR:

CHARACTERISTIC UNITS:
LINEAR (m): MASS (kg):
MOMENT OF INERTIA (kgm®):  ANGLE (radian)

HEIGHT OF THE COG H1= 0.7660 H. DIST. COG-REAR AXLE L3 = 0.7970
H. DIST. COG - FRONT AXLE L2= 1.1490 HEIGHT OF THE REAR TYRES D3 = 1.4800
HEIGHT OF THE FRT TYRES D2= 0.8800 OVERALL HEIGHT( PT IMPACT) H6= 2.1100
H. DIST. COG-LEAD PT INTER. L6=-0.2000 PROTECTIVE STRUCT. WIDTH B6 = 0.7000

HEIGHT OF THE ENG. B. H7= 13700 WIDTH OF THE ENG. B. B7 = 0.8000
H. DIST. COG-FRT COR. ENG. B. L7= 1.6390  HEIGHT FRT AXLE PIVOT PT HO = 0.4450
REAR TRACK WIDTH S = 1.1150 REAR TYRE WIDTH B0 = 0.9100
FRT AXLE SWING ANGLE DO= 0.1570  TRACTOR MASS Mc = 1800.000
MOMENT OF INERTIA Q = 250.0000

VELOCITY O0 = 2.735 rad/s VELOCITY O1 = 1.271 rad/s
VELOCITY 02 = 1.212 rad/s VELOCITY O3 =2.810 rad/s
VELOCITY 04 = 1.337 rad/s VELOCITY 05 = 0.000 rad/s
VELOCITY 06 = 0.000 rad/s VELOCITY O7 = 0.000 rad/s
VELOCITY 08 = 0.000 rad/s VELOCITY 09 = 0.000 rad/s

THE TILTING CONTINUES
Location: Date: Engineer:
Example 6.5

The tilting continues
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TEST NR:

FRONT MOUNTED-OVER PROTECTIVE STRUCTURE

L3 = 0.7970

H6 = 1.9600

B7 = 0.8750
HO = 0.4450
B0 = 0.1950
Mc =1800.000

OF THE NARROW TRACTOR:
CHARACTERISTIC UNITS:
LINEAR (m): MASS (kg):
MOMENT OF INERTIA (kgm®):  ANGLE (radian)
HEIGHT OF THE COG HI1 = 0.7653 H. DIST. COG-REAR AXLE
H. DIST. COG -FRONT AXLE L2= 1.1490 HEIGHT OF THE REAR TYRES D3 = 1.2930
HEIGHT OF THE FRT TYRES D2 = 0.8800 OVERALL HEIGHT( PT IMPACT)
H. DIST. COG-LEAD PT INTER. L6=-0.4000 PROTECTIVE STRUCT. WIDTH B6 = 0.7000
HEIGHT OF THE ENG. B. H7= 13700 WIDTH OF THE ENG. B.
H. DIST. COG-FRT COR. ENG. B. L7= 1.6390  HEIGHT FRT AXLE PIVOT PT
REAR TRACK WIDTH S = 1.1150 REAR TYRE WIDTH
FRT AXLE SWING ANGLE DO= 0.1570  TRACTOR MASS
MOMENT OF INERTIA Q = 275.0000
VELOCITY OO0 = 3.815 rad/s VELOCITY O1 =1.130 rad/s
VELOCITY O2 = 1.105 rad/s VELOCITY O3 =2.196 rad/s
VELOCITY 04 = (0.786 rad/s VELOCITY 05 = 0.000 rad/s
VELOCITY 06 = 0.000 rad/s VELOCITY O7 = 0.000 rad/s
VELOCITY 08 = 0.000 rad/s VELOCITY 09 = 0.000 rad/s
VELOCITY O0 = 3.815 rad/s VELOCITY O1 = 1.130 rad/s
VELOCITY O2 = 1.105 rad/s VELOCITY O3 =2.196 rad/s
VELOCITY 04 = 0.980 rad/s VELOCITY O5 = 0.675 rad/s
VELOCITY 06 = 0.000 rad/s VELOCITY O7 = 0.000 rad/s
VELOCITY O8 = 0.000 rad/s VELOCITY 09 = 0.548 rad/s

THE TILTING CONTINUES
Location: Date: Engineer:

Example 6.6

The tilting continues
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TEST NR:

FRONT MOUNTED-OVER PROTECTIVE STRUCTURE

OF THE NARROW TRACTOR:

CHARACTERISTIC UNITS:
LINEAR (m): MASS (kg):
MOMENT OF INERTIA (kgm®):  ANGLE (radian)

HEIGHT OF THE COG H1= 0.7620 H. DIST. COG-REAR AXLE L3 = 0.7970
H. DIST. COG - FRONT AXLE L2= 1.1490  HEIGHT OF THE REAR TYRES D3 = 1.5500
HEIGHT OF THE FRT TYRES D2= 0.8800 OVERALL HEIGHT( PT IMPACT) H6= 2.1000
H. DIST. COG-LEAD PT INTER. L6 =-0.4780 PROTECTIVE STRUCT. WIDTH B6 = 0.7780

HEIGHT OF THE ENG. B. H7= 1.5500 WIDTH OF THE ENG. B. B7 = 0.9500
H. DIST. COG-FRT COR. ENG. B. L7= 1.6390  HEIGHT FRT AXLE PIVOT PT HO = 0.4450
REAR TRACK WIDTH S = 1.1150 REAR TYRE WIDTH B0 = 0.1950
FRT AXLE SWING ANGLE DO= 0.1570 TRACTOR MASS Mc =1800.000
MOMENT OF INERTIA Q = 200.0000

THE ENGINE BONNET TOUCHES THE GROUND BEFORE THE ROPS
METHOD OF CALCULATION NOT FEASIBLE

Location: Date: Engineer:

Example 6.7

Method of calculation not feasible
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TEST NR:

FRONT MOUNTED-OVER PROTECTIVE STRUCTURE

CHARACTERISTIC UNITS:

LINEAR (m): MASS (kg):

MOMENT OF INERTIA (kgm®):

HEIGHT OF THE COG

H. DIST. COG - FRONT AXLE
HEIGHT OF THE FRT TYRES
H. DIST. COG-LEAD PT INTER.

HEIGHT OF THE ENG. B.

OF THE NARROW TRACTOR:

HI = 0.7180

H. DIST. COG-FRT COR. ENG. B. L7 = 1.6390

REAR TRACK WIDTH
FRT AXLE SWING ANGLE
MOMENT OF INERTIA

VELOCITY OO0 = 3.884 rad/s
VELOCITY O2 = 1.488 rad/s
VELOCITY 04 = 0.581 rad/s
VELOCITY 06 = 0.000 rad/s
VELOCITY O8 = 0.000 rad/s

VELOCITY OO0 = 3.884 rad/s
VELOCITY O2 = 1.488 rad/s
VELOCITY 04 = 0.633 rad/s
VELOCITY 06 = 0.000 rad/s
VELOCITY O8 = 0.000 rad/s

Location: Date:

ANGLE (radian)

H. DIST. COG-REAR AXLE

L3 = 0.8110

L2= 1.1590 HEIGHT OF THE REAR TYRES D3 = 1.2170
D2 = 0.7020 OVERALL HEIGHT( PT IMPACT) H6 = 2.0040
L6=-0.3790 PROTECTIVE STRUCT. WIDTH B6 = 0.6400
H7= 1.2120 WIDTH OF THE ENG. B. B7= 0.3600
HEIGHT FRT AXLE PIVOT PT HO = 0.4400

S = 0.9000 REAR TYRE WIDTH B0 = 0.3150
DO = 0.1740 TRACTOR MASS Mc =1780.000
Q = 279.8960

VELOCITY O1 = 1.540 rad/s

VELOCITY O3 =2.313 rad/s

VELOCITY O5 = 0.000 rad/s

VELOCITY O7 = 0.000 rad/s

VELOCITY 09 = 0.000 rad/s

VELOCITY O1 = 1.540 rad/s

VELOCITY O3 =2.313 rad/s

VELOCITY O5 = 0.373 rad/s

VELOCITY O7 = 0.000 rad/s

VELOCITY 09 = 0.000 rad/s
THE ROLLING STOPS

Engineer:
Example 6.8
The rolling stops
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TEST NR:

FRONT MOUNTED-OVER PROTECTIVE STRUCTURE

CHARACTERISTIC UNITS:

LINEAR (m): MASS (kg):

MOMENT OF INERTIA (kgm®):

HEIGHT OF THE COG

H. DIST. COG - FRONT AXLE
HEIGHT OF THE FRT TYRES
H. DIST. COG-LEAD PT INTER.

HEIGHT OF THE ENG. B.

OF THE NARROW TRACTOR:

H. DIST. COG-FRT COR. ENG. B. L7 = 1.6390

REAR TRACK WIDTH
FRT AXLE SWING ANGLE
MOMENT OF INERTIA

VELOCITY OO0 = 3.790 rad/s
VELOCITY O2 = 1.133 rad/s
VELOCITY 04 = 0.801 rad/s
VELOCITY 06 = 0.000 rad/s
VELOCITY O8 = 0.000 rad/s

VELOCITY O0 = 3.790 rad/s
VELOCITY O2 = 1.133 rad/s
VELOCITY 04 = 0.856 rad/s
VELOCITY 06 = 0.000 rad/s
VELOCITY O8 = 0.000 rad/s

Location: Date:

ANGLE (radian)

H1= 0.7620 H. DIST. COG-REAR AXLE L3 = 0.7970
L2 = 1.1490 HEIGHT OF THE REAR TYRES D3 =1.2930
D2 = 0.8800 OVERALL HEIGHT( PT IMPACT) H6 = 1.9670
L6=-0.3000 PROTECTIVE STRUCT. WIDTH B6 = 0.7700
H7= 1.3500 WIDTH OF THE ENG. B. B7= 0.9500
HEIGHT FRT AXLE PIVOT PT HO = 0.4450
S = 1.1150 REAR TYRE WIDTH B0 = 0.1950
DO = 0.1570 TRACTOR MASS Mc =1800.000
Q = 300.0000
VELOCITY O1 = 1.159 rad/s
VELOCITY O3 =2.118 rad/s
VELOCITY O5 = 0.000 rad/s
VELOCITY O7 = 0.000 rad/s
VELOCITY 09 = 0.000 rad/s
VELOCITY O1 = 1.159 rad/s
VELOCITY O3 =2.118 rad/s
VELOCITY O5 = 0.562 rad/s
VELOCITY O7 = 0.000 rad/s
VELOCITY 09 = 0.205 rad/s
THE TILTING CONTINUES
Engineer:
Example 6.9

The tilting continues
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TEST NR:

FRONT MOUNTED-OVER PROTECTIVE STRUCTURE

OF THE NARROW TRACTOR:
CHARACTERISTIC UNITS:
LINEAR (m): MASS (kg):
MOMENT OF INERTIA (kgm®):  ANGLE (radian)
HEIGHT OF THE COG HI1 = 0.7653 H. DIST. COG-REAR AXLE L3 = 0.7970
H. DIST. COG -FRONT AXLE L2= 1.1490 HEIGHT OF THE REAR TYRES D3 = 1.3800
HEIGHT OF THE FRT TYRES D2 = 0.8800 OVERALL HEIGHT( PT IMPACT) H6= 1.9600
H. DIST. COG-LEAD PT INTER. L6=-0.3000 PROTECTIVE STRUCT. WIDTH B6 = 0.7000
HEIGHT OF THE ENG. B. H7= 13700 WIDTH OF THE ENG. B. B7 = 0.8900
H. DIST. COG-FRT COR. ENG. B. L7= 1.6390  HEIGHT FRT AXLE PIVOT PT HO = 0.4450
REAR TRACK WIDTH S = 1.1150 REAR TYRE WIDTH B0 = 0.1950
FRT AXLE SWING ANGLE DO= 0.1570  TRACTOR MASS Mc = 1800.000
MOMENT OF INERTIA Q = 275.0000
VELOCITY OO0 = 3.815 rad/s VELOCITY O1 =0.748 rad/s
VELOCITY 02 = 0.724 rad/s VELOCITY O3 = 1.956 rad/s
VELOCITY 04 = 0.808 rad/s VELOCITY 05 = 0.000 rad/s
VELOCITY 06 = 0.000 rad/s VELOCITY O7 = 0.000 rad/s
VELOCITY 08 = 0.000 rad/s VELOCITY 09 = 0.407 rad/s

THE TILTING CONTINUES
Location: Date: Engineer:

Example 6.10
The tilting continues
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TEST NR:

FRONT MOUNTED-OVER PROTECTIVE STRUCTURE

L3 = 0.7970

H6 = 1.9600

B7 = 0.8000
HO = 0.4450
B0 = 0.1950
Mc =1800.000

OF THE NARROW TRACTOR:
CHARACTERISTIC UNITS:
LINEAR (m): MASS (kg):
MOMENT OF INERTIA (kgm®):  ANGLE (radian)
HEIGHT OF THE COG HI1 = 0.7653 H. DIST. COG-REAR AXLE
H. DIST. COG -FRONT AXLE L[2= 1.1490 HEIGHT OF THE REAR TYRES D3 = 1.4800
HEIGHT OF THE FRT TYRES D2 = 0.9000 OVERALL HEIGHT( PT IMPACT)
H. DIST. COG-LEAD PT INTER. L6=-0.4000 PROTECTIVE STRUCT. WIDTH B6 = 0.7000
HEIGHT OF THE ENG. B. H7= 1.3700  WIDTH OF THE ENG. B.
H. DIST. COG-FRT COR. ENG. B. L7= 1.6390  HEIGHT FRT AXLE PIVOT PT
REAR TRACK WIDTH S = 1.1150 REAR TYRE WIDTH
FRT AXLE SWING ANGLE DO= 0.1570  TRACTOR MASS
MOMENT OF INERTIA Q = 250.0000
VELOCITY O0 = 3.840 VELOCITY O1 =0.246
VELOCITY 02 =0.235 VELOCITY O3 =0.000
VELOCITY 04 = 0.000 VELOCITY 05 =0.000
VELOCITY 06 = 0.000 VELOCITY O7 = 0.000
VELOCITY 08 = 0.000 VELOCITY 09 = 0.000
VELOCITY O0 = 3.840 VELOCITY O1 =0.246
VELOCITY 02 = 0.235 VELOCITY 03 =0.000
VELOCITY 04 = 0.000 VELOCITY OS5 =0.000
VELOCITY 06 = 0.000 VELOCITY O7 = 0.000
VELOCITY 08 = 0.000 VELOCITY 09 = 0.000

THE ROLLING STOPS

Location: Date: Engineer:

Example 6.11

The rolling stops
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2)

3)

4

Forklarende bemaerkninger til bilag IX

Medmindre den nummerering af afsnit B2 og B3, der er blevet harmoniseret med hele bilaget,
forskrifternes tekst og nummereringen i punkt B er identisk med teksten og nummereringen i
OECD-standardregulativet for officiel prevning af fortil monterede styrtsikre ferervern péa
smalsporede landbrugs- og skovbrugshjultraktorer, OECD-regulativ nr. 6, udgave 2015 af juli
2014.

Brugerne mindes om, at sedets indekspunkt bestemmes i1 henhold til ISO 5353, og at det er et fast
punkt i forhold til traktoren, der ikke forskydes, nér sadet indstilles vak fra midterpositionen. Ved
bestemmelse af frirummet skal saedet vaere placeret i den bageste og gverste stilling.

Programmet og eksemplerne findes pda OECD's websted.

Blivende + elastisk deformation malt i det punkt, hvor det kreevede energiniveau opnas.

0 DA



BILAG X

Krav vedrorende styrtsikre forervaern (bagtil monterede styrtsikre forervaern pa

1.1.

1.2.

1.3.

1.3.1.

1.3.2.

DA

smalsporede traktorer)

Generelle bestemmelser

De EU-krav, der gelder for styrtsikre forervaern (bagtil monterede styrtsikre forervern
pa smalsporede traktorer), er fastsat i punkt B.

Provning kan foretages efter den statiske eller den dynamiske metode, der er fastlagt i
afsnit B1 og B2. De to fremgangsmader anses for at vaere &kvivalente.

Krav vedroerende styrtsikre forervaern (bagtil monterede styrtsikre forervaern pa
smalsporede traktorer)”

DEFINITIONER

[Ikke relevant]

Styrtsikkert forerveern (ROPS)

Ved styrtsikkert forervaern (styrtsikkert fererhus eller styrtbgjle), herefter benavnt
"forerveern", forstds den opbygning pé traktoren, hvis veesentlige formél er at afverge eller
formindske faren for fareren, hvis traktoren valter under normal brug.

Det styrtsikre forervaern er karakteriseret ved, at det skaber et frirum, der er stort nok til at
beskytte foreren, nér denne sidder enten inden for det af forervernet afgraensede rum eller
inden for et rum, der afgraenses af en raekke rette linjer fra forervarnets yderkanter til
enhver del af traktoren, som kan komme i berering med et fladt underlag, og som er i
stand til at baere traktoren i denne position, hvis traktoren veelter.

Sporvidde

Indledende definition: hjulets eller sporviddens midterplan.

Hjulets midterplan befinder sig lige langt fra de to planer for falgenes omkreds pa deres
ydersider og fra sporvidden.

Definition af sporvidde

Det lodrette plan gennem hjulaksen skaerer dets midterplan langs en ret linje, der pa et
punkt steder mod underlaget. Hvis A og B er de to punkter, der p&4 denne made er bestemt
for hjulene pa samme traktoraksel, er sporvidden afstanden mellem punkt A og B.
Sporvidden kan séledes bestemmes for bade for- og baghjul. Hvis der er tale om
tvillingehjul, er sporvidden afstanden mellem to planer, der er hjulparrenes midterplan.
For beaeltetraktorer er sporvidden afstanden mellem balternes midterplaner.
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1.3.3.

1.4.

1.5.

1.5.1.

1.5.2.

1.5.2.1.

1.5.2.2.

1.5.2.3.

1.5.2.4.

1.6.

1.6.1.

1.6.2.

Tillegsdefinition: traktorens midterplan

Man anvender yderpunkterne for punkt A og B pa traktorens bagaksel, hvilket giver den
storst mulige veerdi for sporvidden. Det lodrette plan vinkelret pa linjen AB i dennes
midterpunkt er traktorens midterplan.

Akselafstand

Afstanden mellem de lodrette planer, der gar gennem de to AB-linjer som defineret
ovenfor, det ene ved forhjulene og det andet ved baghjulene.

Bestemmelse af scedets indekspunkt; Scedets placering og indstilling ved provning

Sadets indekspunkt (SIP)?
Sadets indekspunkt bestemmes 1 henhold til ISO 5353:1995

Saedets placering og indstilling ved provning

Hvis s&det kan indstilles, anbringes det i bageste og hejeste position.
Hvis haldningen pé ryglaenet er indstillelig, skal den vaere indstillet til midterpositionen.

Hvis sadet er udstyret med sedeophang, skal dette blokeres midtvejs, medmindre dette er
i modstrid med sadefabrikantens udtrykkelige anvisninger.

Hvis sadets stilling kun kan reguleres i leengderetningen og hejden, skal leengdeaksen
gennem sadets indekspunkt vaere parallel med traktorens lodrette plan i lengderetningen
gennem rattets centrum, med en tilladt sideforskydning pa 100 mm.

Frirum
Referenceplan

Frirummet er illustreret i figur 7.1 og 7.2. Det er defineret i forhold til referenceplanet og
sedets indekspunkt. Referenceplanet er et lodret plan, som almindeligvis ligger i
traktorens lengderetning, og som gir gennem sadets indekspunkt og rattets centrum.
Normalt falder referenceplanet sammen med traktorens midterplan i laengderetningen.
Referenceplanet forudsettes at bevage sig vandret med sadet og rattet under belastning,
men at forblive vinkelret pa traktoren eller pa forervaernets gulvplan. Frirummet defineres
pa grundlag af punkt 1.6.2. og 1.6.3.

Bestemmelse af frirummet for traktorer med et ikke-vendbart sede

Frirummet i traktorer med et ikke-vendbart saede defineres i punkt 1.6.2.1 til 1.6.2.13
nedenfor og er afgraenset af folgende planer, idet traktoren befinder sig pd et plant
underlag, og sadet er indstillet og anbragt som specificeret i punkt 1.5.2.1 til 1.5.2.4”, og
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1.6.2.1.

1.6.2.2.

1.6.2.3.

1.6.2.4.

1.6.2.5.

1.6.2.6.

1.6.2.7.

1.6.2.8.

1.6.2.9.

1.6.2.10.

1.6.2.11.

rattet, hvis det kan indstilles, er indstillet til midterpositionen for kersel i siddende stilling:

et horisontalt plan A; B; B, A,, (810 + a,) mm over sadets indekspunkt med linjen BB,
(ap-10) mm bag sadets indekspunkt

et skrat plan H; H, G, Gy, der er vinkelret pa referenceplanet, omfattende savel et punkt,
der er 150 mm bag linjen B,B,, som det bageste punkt pa sadets ryglen

en cylindrisk flade A; A, H, Hy, der er vinkelret pé referenceplanet og har en radius pa
120 mm og tangerer de planer, der er definereti 1.6.2.1 og 1.6.2.2 ovenfor

en cylindrisk flade B; C; C, B,, der er vinkelret pa referenceplanet, har en radius pa 900
mm, streekker sig 400 mm fremad og tangerer det i punkt 1.6.2.1 definerede plan langs
linjen BB,

et skrat plan C; Dy D, C,, der er vinkelret pa referenceplanet, stader til fladen defineret i
1.6.2.4 ovenfor og passerer 40 mm fra rattets forreste yderkant. Hvis rattet er indstillet i en
hej position, streekker dette plan sig fremad fra linjen B;B, og tangerer fladen defineret i
punkt 1.6.2.4 ovenfor

et lodret plan D; K; E; E; K; D», der er vinkelret pa referenceplanet, 40 mm fra rattets
forreste yderkant

et horisontalt plan E; F; P; Ny N, P, F; E,, som gar gennem et punkt (90-4,) mm under
sedets indekspunkt

en flade G; Ly M; N; N, M, L, G;, om nedvendigt med bueform fra den nederste
afgraensning af det plan, der er defineret i punkt 1.6.2.2 ovenfor, til det vandrette plan, der
er defineret i punkt 1.6.2.7 ovenfor, som er vinkelret péd referenceplanet og i berering med
saedets ryglaen i hele dets laengde

to lodrette planer K; I; F; E; og K; I, F, E,, der er parallelle med referenceplanet, 250
mm pé hver side af referenceplane op til en hegjde af 300 mm over det plan, der er
defineret i 1.6.2.7 ovenfor

to skrd og parallelle planer A; B C; D; K ; L Gt Hiog A; B, C; D, K, I L, G, Hs
der starter fra overkanten af de i 1.6.2.9 ovenfor definerede planer, og steder til det
horisontale plan, der er defineret i 1.6.2.1 ovenfor, mindst 100 mm fra referenceplanet i
den side, hvor belastningen péfores

to dele af lodrette planer Q; P; Ny M; og Q. P, N, M,, der er parallelle med
referenceplanet, 200 mm pa begge sider af referenceplanet, og afgraenset i toppen 300 mm
over det plan, der er defineret i punkt 1.6.2.7

83 DA



DA

1.6.2.12.

1.6.2.13.

1.6.3.

1.6.3.1.

1.6.3.2.

1.6.4.

1.6.4.1.

1.6.4.2.

1.6.4.3.

1.7.

1.7.1.

1.7.8.

to dele, I; Q; P; F; og I, Q, P, F,, af et lodret plan, der er vinkelret péd referenceplanet og
forlaber (210-a;,) mm foran sadets referencepunkt

to dele, Iy Q; M; L; og I, Q, M, L, af det lodrette plan 300 mm over planet defineret i
1.6.2.7 ovenfor.

Bestemmelse af frirummet for traktorer med vendbar fererplads

For traktorer med vendbar forerplads (vendbart saeede og rat), er frirummet afgreenset ved
de to frirum, der er defineret ved rattets og saedets to forskellige positioner.

Hvis forervaernet er af typen med to stolper bagtil, defineres frirummet for hver position af
rattet og sadet pd grundlag af henholdsvis punkt 1.6.1 og 1.6.2 ovenfor ved fererens
stilling 1 normal position og pd grundlag af punkt 1.6.1 og 1.6.2 i bilag X ved fererens
stilling 1 omvendet stilling (se figur 7.2.a).

Hvis ferervaernet er af en anden type, defineres frirummet for hver position af rattet og
sedet pa grundlag af punkt 1.6.1 og 1.6.2 i dette bilag (se figur 7.2.b).

Ekstrasader

Hvis der er tale om traktorer, hvori der kan monteres ekstrasader, skal den indhylling, der
omfatter sadets indekspunkter for alle de mulige konfigurationer, anvendes ved
prevningerne. Forervermet ma ikke komme ind i det sterre frirum, hvori der tages hensyn
til disse forskellige seedeindekspunkter.

Hvis en ny sedekonfiguration tilbydes efter udferelse af prevningen, skal det bestemmes,
om frirummet rundt om det nye SIP falder inden for den tidligere fastlagte indhylling.
Hvis dette ikke er tilfaeldet, skal der udferes en ny prevning.

Et sxde til en person foruden foreren, hvorfra traktoren ikke kan styres, regnes ikke for et
ekstrasede. Saedeindekspunktet skal ikke bestemmes, da frirnmmet er defineret i forhold
til forersaedet.

Masse

Uden ballast/Masse 1 ulastet stand

Traktorens masse uden ekstraudstyr, men med keleveske, smeremidler, brendstof,
varktej og ferervern. Massen af ekstravegt for- eller bagtil, vaeskefyldning af dekkene,
ophangte redskaber eller udstyr eller andre serlige komponenter medregnes ikke.

Sterste tilladte totalmasse
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1.7.9.

1.7.10.

1.8.

1.9.

(mm)
(mm)
(mm)
(mm)
(mm)

(mm)
)

)
)

)

Den for traktoren maksimale masse angivet af fabrikanten som teknisk tilladt og angivet
pa keretgjets identifikationsplade og/eller i instruktionsbogen.

Referencemasse
Den masse, som fabrikanten har valgt, og som bruges i formlen til beregning af
pendulklodsens faldhejde, den paferte energi og belastningskrafterne, skal anvendes i

prevningerne. Ma ikke vere mindre end massen uden ballast og skal veere tilstreekkeligt til
at sikre, at masseforholdet ikke overstiger 1,75 (se punkt 1.7.4).

Masseforhold

Forholdet
[ Sterste till. totalmasse ]

Referencemasse

ma ikke vaere over 1,75.

Maletolerancer
Line@re dimensioner: +3 mm
undtagen for: -- dekkenes deformation: + 1 mm
-- forerveernets deformation under vandret belastning: + 1 mm
-- pendulklodsens faldhgjde: + 1 mm
Masser: + 0,2 %
(af fuld malerskala)
Krafter: + 0,1%
(af fuld malerskala)
Vinkler: +0,1°
Symboler

Halvdelen af den vandrette indstilling af seedet
Halvdelen af den lodrette indstilling af seedet
Traktorens mindste totalbredde

Ferervaernets storste ydre bredde

Forervaernets deformation pa det sted, hvor slaget rammer (dynamisk
provning) eller pa det sted og i den retning, belastningen péferes (statisk
prevning).

Forervaernets deformation ved den kraevede beregnede energitilforsel

Deformationsenergi absorberet pa det sted, hvor belastningen er fjernet.
Areal inden for F-D kurven

Deformationsenergi absorberet. Areal under F-D kurven

Deformationsenergi absorberet efter supplerende belastning som folge af
brud eller revner.

Deformationsenergi absorberet ved overbelastningsprevning i det tilfeelde,
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A
)
(N)
(N)
(N)
(N)
(mm)
(mm)
(kgm?)
(mm)
(kg)
2.
2.1.
2.1.1.
2.1.2.
2.13.
2.14.
2.2.

hvor belastningen er blevet fjernet inden pabegyndelsen af denne
overbelastningspreve. Areal under F-D kurven

Den paforte energi, der skal absorberes under belastning i leengderetningen.
Den péforte energi, der skal absorberes under belastning fra siden

Statisk belastningskraft

Belastningskraft for den kraevede beregnede energitilforsel, svarende til E';;
Diagram kraft/deformation

Maksimal statisk belastningskraft, nar belastningen paferes, undtagen
overbelastning

Lodret trykkraft

Faldhgjde for pendulklodsen (dynamisk prevning)

Faldhgjde for pendulklodsen ved supplerende prevning (dynamisk prevning)
Traktorens referenceinertimoment omkring baghjulenes midterlinje, uanset
disse baghjuls masse

Traktorens referenceakselafstand

Traktorens referencemasse under styrkeprevningerne.

ANVENDELSESOMRADE

Dette bilag finder anvendelse pa traktorer med mindst to aksler til hjul med luftdek eller
med belter i stedet for hjul og pé traktorer med folgende karakteristika:

frihgjde hegjst 600 mm mélt pa det laveste punkt under for- og bagakslerne, differentiale
medregnet

fast eller indstillelig mindste sporvidde for den aksel, hvorpé de bredeste deek er monteret,
mindre end 1 150 mm. Den aksel, hvorpa de bredeste deek er monteret, formodes hojst at
veere indstillet til en sporvidde pa 1 150 mm. Det skal vare muligt at indstille sporvidden
pa den anden aksel séledes, at ydersiderne af de smalleste deek ikke er bredere end
ydersiderne pa dekkene pa den anden aksel. Hvis de to aksler er udstyret med fzelge og
dek af samme storrelse, skal den faste eller indstillelige sporvidde af de to aksler vare
mindre end 1 150 mm

egenmasse storre end 400 kg, men inklusive forervaern og traktoren forsynet med de
storste dak, som fabrikanten anbefaler. For traktorer med vendbar forerplads (vendbart
sede og rat) skal den ubelastede masse skal vare mindre end 3 500 kg, og den tilladte
masse ma ikke overstige 5 250 kg. For alle traktorer ma masseforholdet (storste tilladte
totalmasse/referencemasse) ikke vare storre end 1,75.

styrtsikkert forervaern af typen med sikkerhedsbgjle, beskyttelsesbgjle eller farerhus,
monteret helt eller delvist bag sedets indekspunkt og med et friomréde, hvis gvre grense
er (810 + a,) mm over sadets indekspunkt for at yde et tilstreekkeligt stort frirum uden
forhindringer med henblik pé beskyttelse af foreren.

Der kan forekomme traktortyper, f.eks. specielle skovbrugsmaskiner, sdsom lastetraktorer
og stammelunnere, som dette bilag ikke finder anvendelse pa
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METODE TIL STATISK PROVNING

REGLER OG ANVISNINGER

Forskrifter for provning af fererveaerns styrke og styrken af deres fastgorelse pa
traktoren

Generelle krav

Prevningens formal

Provningen har til formal — med brug af sazrlige prevningsapparater — at simulere de
belastninger, som péferes forervaernet, nar traktoren vealter. Disse provninger ger det
muligt at bestemme styrken af forervaernet og af de beslag, ved hvilke det er fastgjort til
traktoren, og af enhver del af traktoren, som overferer provningsbelastningen.

Prevningsmetoder

Prevning kan foretages efter den statiske eller den dynamiske metode (se bilag II). De to
fremgangsmader anses for at vere a&kvivalente.

Generelle regler for klargering til prevninger

Forervaernet skal vare 1 overensstemmelse med specifikationerne for serieproduktionen.
Det skal veere fastgjort i overensstemmelse med den af fabrikanten anbefalede metode pa
en af de traktorer, hvortil det er konstrueret.

Anmerkning: En komplet traktor er ikke nedvendig til styrkeprevningen ved den statiske
metode; dog skal traktorens farervaern og delene, hvorpa det er fastgjort, udgere en helhed,
der i det folgende benevnes "montagen".

Under savel den statiske som den dynamiske prevning skal traktoren (eller montagen)
veere forsynet med alle dele fra serieproduktionen, som kan have indflydelse pa styrken af
forerveermet, eller som kan veare negdvendige for styrkeprevningen.

Komponenter, som kan forarsage fare i frirummet, skal ogsd vare monteret pa traktoren
(eller montagen), for at de kan undersgges for at konstatere, om acceptkriterierne i punkt
3.1.3 er opfyldt. Alle traktorens og ferervarnets dele, herunder farervaern mod vejrlig, skal
indleveres eller angives pé tegninger.

Under styrkeprevningerne fjernes alle aftagelige paneler og lase ikke-konstruktionsdele,
saledes at de ikke foreger forervaernets styrke.
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3.1.2.2.1.
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3.1.2.2.3.

3.1.2.2.4.

3.1.2.2.5.

Sporvidden indstilles séledes, at forerveernet s& vidt muligt ikke stettes af dekkene under
styrkeprevningerne. Hvis prevningerne foretages efter den statiske fremgangsmade, kan
hjulene eller belterne fjernes.

Prevninger

Provningernes raekkefolge efter den statiske metode

Provningerne skal, uden at dette bererer de supplerende prevninger i henhold til punkt
3.2.1.6 og 3.2.1.7, udferes i folgende rekkefolge:

1) belastning bagtil pa ferervaernet
(se 3.2.1.1)

2) trykprovning bagtil
(se3.2.1.4)

3) belastning fortil pa fererveernet
(se 3.2.1.2)

4) belastning fra siden pa fererveaernet
(se 3.2.1.3)

5) trykprevning fortil pa fererveernet
(se 3.2.1.5).

Generelle krav

Hvis en del af det udstyr, der bruges til at fastholde traktoren, forrykkes eller gar itu under
provningen, skal denne startes forfra.

Der ma ikke foretages reparationer eller justeringer af traktor eller forervaern under
prevningerne.

Under preovningerne skal traktorens gearkasse vaere i neutral position og traktoren vere
ubremset.

Er traktoren udstyret med et ophangssystem mellem karosseri og hjul, skal dette system
blokeres under prgvningerne.

Den side, der valges til den forste belastningsprevning bagtil, skal vere den, som
prevningsmyndighederne mener vil give de belastninger, der er mest ufordelagtige for
forerveernet. Belastning fra siden eller bagtil skal péaferes fra begge sider af forervemets
midterplan i lengderetningen. Belastning fortil skal paferes pa samme side af ferervaernets
midterplan i lengderetningen som belastningen fra siden.

Acceptkriterier
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3.1.3.1.

3.1.3.1.1.

3.1.3.1.2.

3.1.3.1.3.

3.1.3.14.

3.1.3.15.

3.1.3.1.6.

3.1.3.2.

3.1.5.1.

3.1.5.1.1.

3.1.5.1.2.

3.1.5.1.3.

Et forervaern anses for at have opfyldt styrkekravene, hvis det opfylder folgende krav:

Ved statisk prevning skal kraften, nar den kreevede energi opnéds under hver foreskrevet
prevning med vandret belastning eller under overbelastningspravningen, vere storre end
0,8 F.

Hvis der under den statiske prevning opstir revner eller brud som folge af pafering af
trykkraften, skal der udferes en supplerende trykprevning som defineret i 3.2.1.7
umiddelbart efter den trykprevning, der frembragte revnerne eller bruddene.

Under prevningerne, bortset fra overbelastningsprevningen, ma ingen del af ferervernet
komme ind i frirummet som defineret i punkt 1.6.

Under prevningeme, bortset fra overbelastningsprevningen, skal alle dele af frirummet
veaere sikret af forervaernet i overensstemmelse med 3.2.2.2.

Under prevningerne ma forervaernet ikke pavirke sadets konstruktion.

Den elastiske deformation, malt 1 overensstemmelse med 3.2.2.3, skal vare mindre end
250 mm.

Der ma ikke vare noget udstyr, som frembyder nogen fare for fereren. Der ma ikke vaere
udspringende dele eller tilbeher, som vil kunne sére foreren, hvis traktoren velter, eller
dele eller tilbeher, som vil kunne fastklemme ham — for eksempel om benet eller foden
— som folge af forervaernets deformationer.

[Ikke relevant]

Apparatur og udstyr

Statisk prevningsapparatur

Med dette statiske prevningsapparatur skal fererveernet kunne udsattes for tryk eller
belastninger.

Der skal traeffes sidanne forholdsregler, at belastningen kan fordeles jevnt, vinkelret pa
belastningsretningen og langs en bom pa mindst 250 mm og hgjst 700 mm og med pracise
multipla pd 50 mm mellem disse lengder. Den stive bjelke skal have en lodret
anlegsflade med en hgjde pa 150 mm. Bjelkekanterne, der berorer forervaernet, skal vere
krumme med en radius pa maksimalt 50 mm.

Bommens anlaegsflade skal kunne indstille sig til enhver vinkel pa belastningsretningen,
sdledes at den kan folge vinkeldrejningerne i fererveernets bearende overflade, nar
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forervaernet deformeres.

Kraftens retning (afvigelse fra vandret og lodret):
e ved prevningens begyndelse ved nulbelastning: + 2 °

e under provningen, under belastning: 10° over og 20 ° under vandret. Disse
afvigelser skal mindskes mest muligt.

Deformationen skal vere tilstraekkeligt lav (under 5 mm/s), til at belastningen hele tiden
kan anses for at vare "statisk".

Apparatur til maling af energi absorberet af forervaernet

Kurven for deformationens athaengighed af kraften afsattes for at bestemme, hvor meget
energi der absorberes af forervemet. Det er ikke nedvendigt at male kraften og
deformationen pé& det sted, hvor forerveernet udsattes for belastningen; kraften og
deformationen skal imidlertid males samtidigt og colineeert.

Begyndelsespunktet for deformationsmaélingen valges, sdledes at kun den energi, der
absorberes af forervaernet og/eller ved deformation af visse af traktorens dele, tages i
betragtning. Der tages ikke hensyn til den energi, der absorberes ved forankringens
deformation og/eller glidning.

Forankring af traktoren til underlaget

Forankringsskinnerne, der skal have forneden indbyrdes afstand og daekke et tilstreekkeligt
stort omrade til, at traktoren kan forankres i alle de tilfelde, der er vist, skal vare solidt
fastgjort til et fast underlag naer ved prevningsapparaturet.

Traktoren forankres til skinnerne ved hjelp af dertil egnede midler (plader, kiler, staltove,
donkrafte osv.), siledes at den ikke kan bevage sig under prevningen. Dette krav
kontrolleres under prevningen ved hjaelp af det seedvanlige udstyr til lengdemaéling.

Hvis traktoren flytter sig, gentages hele prevningen, medmindre det system til maling af
deformationerne, der benyttes ved afs@tningen af kurven for deformationens athangighed
af kraften, er forbundet med traktoren.

Trykapparatur

Et apparatur, som vist 1 figur 7.3, skal kunne udeve et lodret nedadrettet tryk pa
forervaernet ved hjzlp af en stiv bjelke, som er ca. 250 mm bred, og som er forbundet til
kraftkilden gennem kardanled. Traktorens aksler skal klodses op pa passende made,
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saledes at dekkene ikke barer belastningen.

Andet méleudstyr
Folgende méleanordninger er ogsa nedvendige:

anordning til méling af den elastiske deformation (forskellen mellem den sterste
gjeblikkelige deformation og den blivende deformation, se fig. 7.4).

anordningen til at kontrollere, at forervaernet ikke er treengt ind i frirummet, og at
frirummet hele tiden under prevningen har veret beskyttet af forervarnet (se punkt
3.2.2.2).

Metode til statisk prevning

Belastningsprevninger og trykprevninger

Belastning bagtil

Belastningen paferes vandret i et lodret plan parallelt med traktorens midterplan.

Belastningspunktet skal vaere den del af forervaernet, som ma formodes at ramme jorden
forst ved et stejlingsuheld, og er normalt den everste kant. Det lodrette plan, hvori
belastningen paferes, skal vare beliggende i en afstand af 1/6 af forervernets bredde
foroven inden for et lodret plan, som er parallelt med traktorens midterplan, og som gar
gennem forervernets yderste gvre punkt.

Hvis fererveernet er krumt eller har fremspringende kanter pa dette sted, anbringes der
kiler, saledes at belastningsprevningen kan udferes pa dette sted, men péd en sddan made,
at forervaernet ikke styrkes derved.

Montagen forankres til underlaget som beskrevet i punkt 3.1.6.3.

Den energi, der optages af ferervarnet under provningen, skal mindst vere:

E;=2,165x10""ML*
eller

E,'] = 0,574xI

For traktorer med vendbar farerplads (vendbart sede og rat) skal energien vere den storste
af enten den ovennavnte valgte formel eller folgende:

E,'[ =500+ 0,5 M
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Belastning fortil

Belastningen péferes vandret i et lodret plan parallelt med traktorens midterplan.
Belastningspunktet er den del af feorerveernet, som ma formodes at ramme jorden forst,
hvis traktoren velter sideleens under fremadkersel, og er normalt den everste kant.
Belastningspunktet skal vare beliggende i en afstand af 1/6 af forerveernets bredde
foroven inden for et lodret plan, som er parallelt med traktorens midterplan, og som gar
gennem forervernets yderste gvre punkt.

Hvis fererveernet er krumt eller har fremspringende kanter pa dette sted, anbringes der

kiler, saledes at belastningsprevningen kan udferes pa dette sted, men péd en sddan made,
at forervaernet ikke styrkes derved.

Montagen forankres til underlaget som beskrevet i punkt 3.1.6.3.
Den energi, der optages af forervaernet under prevningen, skal mindst vaere:
E,'[ =500+ 0,5 M

Nar der er tale om traktorer med vendbar forerplads (vendbart seede og rat):

hvis fererveernet er en bagmonteret styrtbgjle med to stolper, finder ovenstdende
formel anvendelse

for andre typer af forervern er energien den hgjeste af ovenneevnte formel eller
nedenfor valgte formel:

E;=2,165x10"" ML’
eller
E;=0,5741

Sideveerts belastning

Sidebelastningen paferes vandret i et lodret plan, som er vinkelret pa traktorens
midterplan, og passerer i en afstand af 60 mm foran sadets indekspunkt, idet saedet er
indstillet i midterpositionen i lengdeaksen. Belastningspunktet er den del af ferervernet,
som ma formodes at ramme jorden ferst, hvis traktoren velter, og er normalt den gverste
kant.

Montagen forankres til underlaget som beskrevet i punkt 3.1.6.3.
Den energi, der optages af ferervarnet under provningen, skal mindst vere:

Es=175M
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3.2.1.3.4.

3.2.1.3.5.

3.2.1.4.

3.2.1.5.

For traktorer med vendbar forerplads (vendbart sede og rat) skal belastningspunktet
befinde sig i det plan, som er vinkelret pa traktorens midterplan, og som passerer gennem
midterpunktet af det segment, der forbinder de to indekspunkter for sedet, som bestemmes
ved at forbinde sadets to forskellige stillinger. For farervaern med et system med to stolper
skal belastningspunktet vaere pé en af de to stolper.

For traktorer med vendbar fererplads (vendbart sede og rat), hvor ferervaemet er en
bagmonteret styrtbgjle med to stolper, er energien den storste af folgende:

Es=175M
eller

Es=175M (Bs+ B)/2B

Trykprevning bagtil

Bjalken skal vaere anbragt tvaers over den bageste, gverste del af ferervernet; resultanten
af belastningskraefterne skal befinde sig i traktorens midterplan. Der péferes en kraft F,,
hvor:

F,=20M

Kraften F, skal opretholdes i fem sekunder efter, at det ikke lengere visuelt kan
konstateres, at forervernet beveger sig.

Nér bagenden af taget pa ferervernet ikke kan modstd den fulde kraft, skal kraften
vedvare, indtil taget er deformt, s det falder sammen med det plan, som forbinder den
gverste del af forervaernet med den del af traktorens bagende, som er i stand til at bere
traktorens vaegt, nar den er veeltet.

Kraften fjernes sd, og trykbjelken anbringes igen over den del af forervaernet, der ville
understotte traktoren, nar denne er rullet helt rundt. Herefter paferes trykkraften F, igen.

Trykprevning fortil

Bjalken skal veere anbragt pa tvers af den forreste, gverste del af forervarnet; resultanten
af belastningskraefterne skal befinde sig i traktorens midterplan. Der péferes en kraft F,,
hvor:

F,=20M

Kraften F, skal opretholdes i fem sekunder efter, at det ikke laengere visuelt kan
konstateres, at farervarnet bevager sig.

Nér forenden af taget pd forervarnet ikke kan modstd den fulde kraft, skal kraften
vedvare, indtil taget er deformt, s det falder sammen med det plan, som forbinder den
gverste del af forervernet med den del af traktorens forende, som er i stand til at baere
traktorens vaegt, nir den er veltet.

Kraften fjernes sé, og trykbjaelken anbringes igen over den del af forervernet, der ville
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understotte traktoren, nar denne er rullet helt rundt. Herefter pafores trykkraften F, igen.

Supplerende overbelastningsproevning (figur 7.5 - 7.7)

En overbelastningsprevning skal udferes, hvis kraften aftager med mere end 3 % i lobet af
de sidste 5 % af den deformation, der opnés ved farervarnets absorption af den pakravede
energi (se figur 7.6).

Overbelastningsprevningen gennemferes ved at fortsaette den vandrette belastning i spring
pad 5% af den fra starten pékrevede energi indtil maksimalt 20 % mere end den
pakraevede energi (se figur 7.7).

Overbelastningsprevningen er tilfredsstillende, hvis kraften efter pafersel af yderligere
5%, 10 % eller 15 % energi aftager med mindre end 3 % for hvert spring pa 5 %, og
safremt kraften forbliver hgjere end 0,8 F,y.

Overbelastningspreven er tilfredsstillende, hvis kraften overstiger over 0,8 Fy,., efter at
forerveernet har absorberet 20 % af den yderligere péferte energi.

Yderligere brud og revner og/eller indtreengen i eller manglende beskyttelse af frirummet
pa grund af en elastisk deformation er tilladt under overbelastningsprevningen. Efter
opher af belastningen ma forerveernet dog ikke traenge ind i frirummet, og dette skal vere
fuldsteendig beskyttet.

Supplerende trykprevninger

Hvis der under en trykprevning opstar brud eller revner, der ikke kan betragtes som
uvesentlige, skal der udferes en ny trykprevning, men med en kraft pa 1,2 F,, umiddelbart
efter den prove, der forarsagede bruddene eller revnerne.

Malinger

Brud og revner

Efter hver provning undersoges alle konstruktionsdele, samlinger og fastgerelsessystemer
visuelt for at pavise brud og revner. Der ses bort fra sma revner i dele, som er uden
styrkemeessig betydning.

Indtreengning i frirnmmet

Under hver prevning undersgges forervarnet for at se, om nogen del af dette er treengt ind
i frirummet som defineret i punkt 1.6 ovenfor.

Frirummet mé heller ikke gd uden for farervaernets beskyttelse. Dette betragtes som
veerende tilfeldet, hvis nogen del af det er kommet i kontakt med et plant underlag, hvis
traktoren veltede i1 slagets retning. I denne forbindelse forudsettes dimensionerne pa
daekkene pa for- og bagakslerne samt sporvidde at veere de mindste angivet af fabrikanten.

Elastisk deformation ved belastningsprevning fra siden

Den elastiske deformation maéles (810 + @,) mm over sadets indekspunkt i det lodrette
plan, hvor belastningen paferes. Til denne méling kan der anvendes enhver anordning i
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lighed med den, som er vist i figur 7.4.

Blivende deformation

Efter den sidste trykprevning noteres den blivende deformation af ferervaernet. Med dette
for gje noteres stillingen af forervaernets hovedkomponenter i forhold til sadets
indekspunkt for prevningens begyndelse.

Udvidelse til andre traktormodeller

[TIkke relevant]

Teknisk udvidelse

Hvis der foretages tekniske andringer af traktoren, forerveernet eller dettes
fastgorelsesmade pa traktoren, kan den prevestation, som har udfert den oprindelige
provning, i felgende tilfaelde udstede en "teknisk udvidelsesrapport":

Udvidelse af konstruktionsprevninger til andre traktormodeller

Det er ikke ngdvendigt at udfere belastnings- og trykprevning pa alle traktormodeller, hvis
forerveernet og traktoren opfylder de betingelser, der er omhandlet nedenfor i punkt
3.3.2.1.1-3.3.2.1.5.

Forervarnet skal vaere identisk med det preovede forervarn

Den pakravede energi ma ikke overstige den energi, der blev beregnet for den oprindelige
provning, med mere end 5 %. Gransen pd 5 % galder ogsd for udvidelser i tilfeelde af
udskiftning af bealter til hjul p4 samme traktor.

Fastgarelsesmaden og de dele af traktoren, til hvilke forervaernet fastgeres, skal vare
identiske.

Alle dele, som f.eks. skeerme og motorhjelm, der afstiver forervaernet, skal vere identiske.

Sadets placering i fererveernet og dets kritiske dimensioner og ferervarnets relative
placering pé traktoren skal vaere saledes, at frirummet under hele pravningen er beskyttet
inden for den deformerede konstruktion (dette kontrolleres ved at anvende samme
reference for frirum som i den oprindelige prevningsrapport, henholdsvis sadets
referencepunkt (SRP) og sadets indekspunkt (SIP)).

Udvidelse af resultaterne af konstruktionsprevninger til andre modeller af forervern

Denne fremgangsméde skal folges, nar bestemmelserne i punkt 3.3.2.1 ikke er opfyldt,
men ma ikke anvendes, nar metoden til fastgerelse af forervaermet til traktoren ikke folger
samme princip (f.eks. en ophaengsanordning i stedet for gummiunderstatninger):

Andringer, der ikke har nogen indflydelse pa resultaterne af den indledende prevning
(f.eks. pasvejsning af en montageplade pa ekstraudstyr i en ikke-kritisk position i
ferervaernet), tilfojelse af seeder med forskellig SIP-placering i ferervaernet (dog skal det
kontrolleres, at den/de nye frirum forbliver beskyttet inden for den deformerede
konstruktion under hele prevningen).
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Andringer, der maske har indflydelse pa resultatet af den oprindelige prevning, uden at
der derved sattes sporgsmalstegn ved, om forervaernet ber godkendes (f.eks. @ndring af
en konstruktionsdel eller @ndring af den metode, der anvendes til fastgorelse af
forerveernet pad traktoren). Der kan wudferes en valideringsprovning, og
prevningsresultaterne skal indga i udvidelsesrapporten.

Folgende graenser for denne type udvidelser er fastsat:

Haojst 5 udvidelser kan godkendes uden en valideringsprevning.

Resultaterne af valideringspreovningen godkendes for udvidelse, hvis alle acceptkriterierne
i dette bilag er opfyldt, og:

- hvis den deformation, der males efter hver slagprevning, ikke afviger med mere
end = 7 % (ved dynamisk prevning) fra den deformation, der blev malt efter hver
slagprevning i den oprindelige prevningsrapport

- hvis den malte kraft, nar det kreevede energiniveau er opnaet i de forskellige
prevninger med vandret belastning, ikke afviger med mere end = 7 % fra den
kraft, der blev malt, da den kraevede energi var opndet i den oprindelige prevning,
og den deformation, der males”, nir det kraeevede energiniveau er opndet i de
forskellige provninger med vandret belastning, ikke afviger med mere end + 7 %
(ved statisk prevning) fra den deformation, der blev malt, da den kreevede energi
var opndet i den oprindelige prevning.

Der kan indgd mere end én @ndring af et forerveern i en enkelt udvidelsesrapport, hvis
disse udger forskellige valgmuligheder for det samme forervern, men der kan kun
accepteres en valideringsprovning i en enkel udvidelsesrapport. De valgmuligheder, der
ikke proves, skal beskrives i et serligt afsnit af udvidelsesrapporten.

Foraggelse af den referencemasse, der er angivet af en fabrikant for et ferervaern, der
allerede er blevet prevet. Hvis fabrikanten ensker at beholde det samme
godkendelsesnummer, er det muligt at udstede en udvidelsesrapport efter gennemforelse
af en valideringsprovning (grensevardierne pad = 7 % som omhandlet i punkt 3.3.2.2.2.2
finder i sé fald ikke anvendelse).

[Ikke relevant]
Forerveerns egenskaber i koldt vejr

Hvis ferervaernet havdes at have egenskaber, der beskytter mod koldskerhed i koldt vejr,
skal fabrikanten give narmere oplysninger, der skal indgé i rapporten.

Folgende krav og metoder skal sikre styrke og modstand mod koldskerhed ved lave
temperaturer. Det foreslds, at folgende mindstekrav til materialer skal vaere opfyldt ved
bedemmelse af forervernets egnethed ved lave arbejdstemperaturer i de lande, hvor denne
yderligere beskyttelse ved drift er nedvendig.

Bolte og metrikker, der bruges til at fastgere forervaeret pa traktoren og til at forbinde
konstruktionsdele i forervaernet, skal have passende egenskaber med hensyn til
kontrolleret modstandsdygtighed ved lave temperaturer.

Alle svejseelektroder, der bruges til fremstilling af konstruktionsdele og monteringsdele,
skal vare i overensstemmelse med materialerne til forervern som angivet i punkt 3.5.2.3
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3.5.2.3.

3.5.2.4.

3.5.2.5.

nedenfor.

Stalmateriale til forerveernets konstruktionsdele skal vere af materialer med kontrolleret
sejhed, som opfylder de mindstekrav til slagenergi ved Charpy-karvslagprevning (V-
formet keerv), som er vist i tabel 7.1. Stalkvalitet angives i overensstemmelse med ISO

630:1995.

Stél med en tykkelse "som valset" pa under 2,5 mm og med et kulstofindhold pa under
0,2 % anses for at opfylde dette krav.

Konstruktionsdele i1 forervaernet, der er fremstillet af andre materialer end stal, skal have
en tilsvarende slagfasthed ved lave temperaturer.

Ved prevning af slagenergikravene med Charpy-kervslagprevning (V-formet karv), ma
proveemnernes storrelse ikke vaere mindre end de sterste sterrelser i tabel 7.1, som

materialet tillader.

Charpy-karvslagprevningen (V-formet
ASTM A 370-1979, undtagen for preveemnesterrelser, som skal vere i

overensstemmelse med malene 1 tabel 7.1.

kaerv) udferes efter

Mindste slagenergi ved Charpy-karvslagprevning (V-formet kaerv)

Proveemnestorrelse Energi ved Energi ved
-30 °C -20 °C

(mm) J J»

10 x 109 11 27,5
10x9 10 25
10x 8 9,5 24

10 x 7,5Y 9,5 24
10x 7 9 22.5
10x 6,7 8.5 21
10x6 8 20

10 x 59 7.5 19
10x 4 7 17.5
10x 3,5 6 15
10x3 6 15

10 x 2,5V 55 14

Tabel 7.1

i

9 Angiver den foretrukne sterrelse. Proveemnestorrelsen ma ikke vare mindre end den

storste foretrukne storrelse, som materialet tillader.

®  Energikravet ved —20 °C er 2,5 gange den vaerdi, der fastsat for —30 °C. Andre faktorer

har indflydelse pa slagenergistyrken,
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3.5.2.6.

3.5.2.7.

3.6.

kornorientering og svejsning. Der skal tages hensyn til disse faktorer ved udvealgelse
og brug af stal.

Alternativer til denne metode er anvendelsen af beroliget og halvberoliget stal, for hvilket
der skal gives en passende specifikation. Stélkvalitet angives i overensstemmelse med ISO
630:1995, Amd 1:2003.

Proveemnerne skal tages i lengderetningen fra flade emner, profiler af rerstél eller
konstruktionsstil til ferervaern for formgivning eller svejsning. Praveemner fra profiler af
rorstal eller konstruktionsstél skal tages fra midten i siden med de sterste méal og ma ikke
omfatte svejsninger.

[Tkke relevant]
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Figur 7.1
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Figur 7.2.a

Frirum for traktorer med vendbart sade:

styrtbgjle med to stolper
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Figur 7.2.b

Frirum for traktorer med vendbart sxde:

andre typer styrtsikre forervaern (ROPS)
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Figur 7.3

Eksempel pa trykapparatur til prevning af traktor
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Figur 7.4

Eksempel pa udstyr til méling af elastisk deformation
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Figur 7.5

Kraft/deformationskurve
Overbelastningsprovning ikke nedvendig

>
Statisk belastningskraft
N Beregnet basisenergi

Fa g 7T ! / (se anm. 2)
F' A A ‘

/ o

0.95D" D’ Deformation
Anmerkninger:

1. F, bestemmes 1 forhold til 0,95 D'
2. Overlastningsprevning ikke nedvendig, fordi F, < 1,03 F'
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Figur 7.6

Kraft/deformationskurve
Overbelastningsprovning pakrzvet

V N
Statisk belastningskraft
S Beregnet basisenergi

N 7T (se anm. 2)

Frol 7o ) Energi oget med 5 %
N i (seanm. 3)

0.95D" D" Dy Deformation
Anmarkninger:

1. F, bestemmes 1 forhold til 0,95 D',
2. Overlastningsprevning nedvendig, fordi F, > 1,03 F'.
3. Overbelastningsprovning tilfredsstillende, fordi Fb > 0,97F' og Fb > 0,8F x.
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Figur 7.7

Kraft/deformationskurve
Overbelastningsprovning fortsattes

A
Statisk belastningskraft
S . .
£ _ Beregnet basisenergi
N

: (se anm. 2)

[ 7 I /

/ ; g Energi oget med 5 %

| / (se anm. 3)

Fo [T *; ______ % ——————
§ 5 Energi oget med 10 %
% i ! / (se anm. 4)

R s s R
% | | Energi oget med 15 %
! i (se anm. 5)

e | . —
i i | | i Energi aget med 20 %
| ! S | (se anm. 6 og 7)

R B AR S ----- .

0950' D' Dy D, D3 D4  Deformation
Vv
Overbelastning
Anmerkninger:

1. F, bestemmes i forhold til 0,95 D'.

2. Overlastningsprevning nedvendig, fordi F, > 1,03 F'.

3. F, < 0,97 F' og derfor er yderligere overbelastning nedvendig.

4. F. < 0,97 Fb og derfor er yderligere overbelastning nedvendig.

5. F4< 0,97 F' og derfor er yderligere overbelastning nedvendig.

6. Resultatet af overbelastningsprevningen er tilfredsstillende, hvis Fe > 0,8 Fyax.
7. Manglende opfyldelse pa hvert trin, nar belastningen falder til under 0,8 F,x.

B2. ALTERNATIV METODE TIL DYNAMISK PROVNING
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4.1.

4.1.1.

4.1.2.1.

4.1.2.2.

4.1.2.2.1.

4.1.2.22.

4.1.2.2.3.

4.12.2.4.

4.1.2.2.5.

Dette afsnit beskriver det dynamiske prevningsmetodealternativ til den statiske
prevningsmetode, der er fastsat i punkt B1.

REGLER OG ANVISNINGER
Forskrifter for provning af forerveerns styrke og styrken af deres fastgorelse pd

traktoren

Generelle krav

Se krav til statisk prevning i afsnit B1.

Provninger

Prevningernes raekkefolge efter den dynamiske metode

Provningerne skal, uden at dette bererer de supplerende provninger i henhold til punkt
4.2.1.6 og 4.2.1.7 udfores i folgende rekkefolge:

1) slagprevning bagtil pa ferervarnet
(se4.2.1.1)

2) trykprevning bagtil
(se4.2.1.4)

3) slagprevning fortil pa ferervaernet
(se4.2.1.2)

4) slagprevning fra siden pa ferervaernet
(se 4.2.1.3)

5) trykprevning fortil pa fererveernet

(se 4.2.1.5).

Generelle krav

Hvis en del eller flere dele af det udstyr, der bruges til at fastholde traktoren, forrykkes
eller gar itu under provningen, skal denne startes forfra.

Der mé ikke foretages reparationer eller justeringer af traktor eller forervern under
prevningerne.

Under preovningerne skal traktorens gearkasse vere i neutral position og traktoren vere
ubremset.

Er traktoren udstyret med et ophangssystem mellem karosseri og hjul, skal dette system
blokeres under prevningerne.

Den side, der vealges til den forste slagprevning bagtil pd forervaernet, skal vere den,
som prevningsmyndighederne mener vil give de belastninger, der er mest ufordelagtige
for forervaernet. Slaget fra siden eller bagtil skal péferes fra begge sider af ferervaernets
midterplan i leengderetningen. Slaget fortil skal péferes pd samme side af forervaernets
midterplan i leengderetningen som slaget fra siden.
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4.1.3.

4.1.3.1.

4.13.1.1.

4.13.1.2.

4.1.3.1.3.

4.13.14.

4.1.3.15.

4.13.2.

4.1.5.

4.1.5.1.

4.1.5.1.1.

4.1.5.1.2.

4.1.5.1.3.

4.1.5.2.

4.1.5.3.

4.1.5.3.1.

Acceptkriterier
Et forervaern anses for at have opfyldt styrkekravene, hvis det opfylder felgende krav:

Der ma ikke efter en prevning forekomme brud og revner som defineret i 4.2.1.2.1.
Hvis der under prevningen opstar betydelige brud eller revner, skal der udferes en
supplerende slagprevning eller trykprevning som defineret i 4.2.1.6 eller 4.2.1.7
umiddelbart efter den prevning, der frembragte bruddene eller revnerne.

Under prevningerne, bortset fra overbelastningsprevningen, mé ingen del af forervernet
komme ind i frirummet som defineret i punkt 1.6.

Under prevningerne, bortset fra overbelastningsprevningen, skal alle dele af frirummet
vare sikret af forervernet 1 overensstemmelse med 4.2.2.2.

Under prevningerne ma forervernet ikke pavirke sedets konstruktion.

Den elastiske deformation, malt i overensstemmelse med 4.2.2.3, skal vere mindre end
250 mm.

Der mé ikke vere noget udstyr, som frembyder nogen fare for foreren. Der mé ikke
vaere udspringende dele eller tilbeher, som vil kunne sére foreren, hvis traktoren velter,
eller dele eller tilbeher, som vil kunne fastklemme ham — for eksempel om benet eller
foden — som folge af forervaemets deformationer.

[Ikke relevant]
Apparatur og udstyr til de dynamiske prevninger

Pendulklods

En klods, der fungerer som et pendul, skal vere ophangt i to kader eller stéltove i
omdrejningspunkter, som befinder sig mindst 6 meter over underlaget. Det skal vere
muligt at foretage uathaengig indstilling af klodsens opha@ngshejde og vinklen mellem
klodsen og kaderne eller staltovene, hvori den er ophangt.

Pendulklodsens masse skal vere 2 000 £ 20 kg ekskl. massen af kader eller stéltove,
der ikke ma vere storre end 100 kg. Lengden af slagfladens sider skal vere 680 mm =+
20 mm (se figur 7.18). Klodsen skal vere séledes udfert, at dens tyngdepunkt ikke
forskydes, men falder ssmmen med parallelepipedummets geometriske midtpunkt.

Parallelepipedummet skal vaere forbundet med den anordning, der treekker det bagud,
med en momentan udlgsningsmekanisme, der er saledes udformet og placeret, at den

udlgser pendulklodsen, uden at parallelepipedummet kommer i svingninger omkring
dets vandrette akse vinkelret pa pendulets svingningsplan.

Pendulopheng

Pendulklodsens omdrejningspunkter skal vaere solidt fastgjort, sdledes at deres
forskydning ikke i nogen retning overstiger 1 % af faldhgjden.

Forankringer

Forankringsskinnerne, der skal have den fornedne indbyrdes afstand og dakke et
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4.15.3.2.

4.1.5.3.3.

4.1.5.4.

4.1.5.4.1.

4.1.54.2.

4.1.5.5.

4.1.5.5.1.

4.1.5.5.2.

4.1.5.6.

4.1.5.6.1.

4.1.5.6.2.

4.1.5.7.

4.1.5.8.

tilstreekkeligt stort omrade til, at traktoren kan forankres i alle de tilfzlde, der er vist (se
figur 7.19, 7.20 og 7.21), skal vere solidt fastgjort til et fast underlag neden under
pendulet.

Traktoren forankres til skinnerne ved hjelp af runde staltove af konstruktion 6 x 19
trdde med hampesjel 1 overensstemmelse med ISO 2408:2004 og med en nominel
diameter pa 13 mm. Metalkordelerne skal have en brudstyrke pa 1770 MPa.

Pa knazkstyrede traktorer skal drejningspunktet understottes og forankres pé passende
made for alle prevninger. Under slagprevningen pé siden skal drejningspunktet tillige
afstives pa den side, som er modsat slaget. For- og baghjul (eller -balte) behaver ikke at
ligge pé linje, hvis dette letter beherig fastgorelse af staltovene.

Hjulafstivning og bjaelke

Ved slagprevningerne skal til afstivning af hjulene anvendes en bjelke af néletrae pa
150 x 150 mm (se figur 7.19, 7.20 og 7.21).

Ved slagprevningerne pd siden skal en bjelke af néletrae som stette for hjulfelgene
fastspaendes til underlaget pa den side, som er modsat slaget (se figur 7.21).

Afstivning og forankring af knaekstyrede traktorer

Ved prevning af knakstyrede traktorer skal anvendes ekstra afstivninger og
forankringer. Deres formal er at sikre, at den del af traktoren, pd hvilken forervarnet er
monteret, fastholdes som pa en ikke-knakstyret traktor.

Serlige tillegsbestemmelser er angivet i punkt 4.2.1 for slag- og trykprevningerne.
Dektryk og deformation

Dakkene ma ikke vere vaskefyldte og skal oppumpes til det tryk, som fabrikanten har
foreskrevet til markarbejde.

Forankringerne tilspeendes i hver enkelt tilfeelde sdledes, at dekkene deformeres med
12 % af daekhegjden (afstanden mellem underlag og falgens laveste punkt for
tilspaending).

Trykapparatur

Et apparatur, som vist i figur 7.3, skal kunne udeve et lodret nedadrettet tryk pa
forerveernet ved hjelp af en stiv bjelke, som er ca. 250 mm bred, og som er forbundet
til kraftkilden gennem kardanled. Traktorens aksler skal klodses op pa passende made,
séledes at dekkene ikke baerer trykbelastningen.

Maleudstyr

Folgende méleudstyr anvendes:
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4.1.5.8.1.

4.1.5.8.2.

4.2.

4.2.1.

4.2.1.1.

4.2.1.1.1.

4.2.1.1.2.

4.2.1.1.3.

4.2.1.14.

anordning til maling af den elastiske deformation (forskellen mellem den sterste
ojeblikkelige deformation og den blivende deformation, se fig. 7.4).

udstyr til at kontrollere, at forervaernet ikke er treengt ind i frirummet, og at frirummet
hele tiden under prevningen har veret beskyttet af forervaernet (se punkt 4.2.2.2).

Metode til dynamisk provning
Slagprevninger og trykprevninger
Slagprevning bagtil

Traktoren anbringes saledes i forhold til pendulklodsen, at denne vil ramme
forervaernet, nar slagfladen og ophangskaden er i en vinkel med det lodrette plan A pa
M/100 med 20 ° som maksimum, medmindre ferervaernet ved deformation i slagpunktet
far en storre vinkel med lodret. I dette tilfeelde indstilles klodsens slagflade ved hjlp af
ekstra understatning, saledes at den er parallel med fererveernets haeldning i slagpunktet
pa tidspunktet for sterste deformation, og ophengskaden eller -staltovet fortsat er i
ovennavnte vinkel.

Pendulklodsens faldhgjde indstilles, og der traeffes de fornadne foranstaltninger, séledes
at det forhindres, at pendulklodsen drejer omkring slagpunktet.

Slagpunktet er den del af forerveret, som ma formodes at ramme jorden forst ved et
stejlingsuheld, og er normalt den everste kant. Klodsens tyngdepunkt skal vare
beliggende i en afstand af 1/6 af forervaernets bredde foroven, inden for et lodret plan,
som er parallelt med traktorens midterplan, og som gar gennem forervernets yderste
ovre punkt.

Safremt forerveernet er krumt eller har fremspringende kanter pa dette sted, anbringes
der kiler, saledes at slagproven kan udferes pé dette sted, men pa en sddan made, at
forerveernet ikke styrkes derved.

Traktoren forankres til underlaget ved hjalp af fire stéltove, et ved hver ende af begge
aksler, anbragt som vist i figur 7.19. Afstanden mellem de forreste og bageste
forankringspunkter skal vare sdledes, at vinklen mellem staltovene og underlaget bliver
pa under 30 °. De bageste forankringer skal tillige vaere anbragt siledes, at de to
staltoves skaringspunkter ligger i klodsens lodrette tyngdepunktsplan.

Staltovene tilspaendes séledes, at dekkenes deformation bliver som angivet i punkt
4.1.5.6.2. Efter at staltovene er tilspandt, anbringes stopbjelken foran og tet imod

baghjulene, hvorpa den faestnes til underlaget.

Ved knakstyrede traktorer skal drejningspunktet tillige understottes af en kvadratisk
treebjeelke pa mindst 100 x 100 mm og forankres fast til underlaget.

Pendulklodsen loftes bagud, siledes at hgjden mellem dens tyngdepunkt og slagpunkt er
givet ved en af folgende to formler:

H=2165x10"°M1I?
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4.2.1.15.

4.2.1.2.

4.2.1.2.1.

4.2.1.22.

4.2.123.

eller

H=573x10"1
Herefter udloses klodsen, s& den slar mod forervaernet.

For traktorer med vendbar forerplads (vendbart seede og rat) skal hgjden veaere den
storste af en af de to ovenneavnte eller en af de to felgende hejder:

H=25+0,07M

for traktorer med en referencemasse pa under 2 000 kg

H=125+0,02M

for traktorer med en referencemasse pa over 2 000 kg.

Slagprevning fortil

Traktoren anbringes séledes i forhold til pendulklodsen, at denne vil ramme
forerveernet, nér slagfladen og ophangskaden er i en vinkel med det lodrette plan A pa
M/100 med 20 ° som maksimum, medmindre fererveernet ved deformation i slagpunktet
fér en storre vinkel med lodret. I dette tilfzelde indstilles klodsens slagflade ved hjelp af
ekstra understotning, sdledes at den er parallel med forervaermets heldning i slagpunktet
pa tidspunktet for sterste deformation, og ophangskaeden eller -staltovet fortsat er i
ovennavnte vinkel.

Pendulklodsens faldhejde indstilles, og der traeffes de fornedne foranstaltninger, séledes
at det forhindres, at pendulklodsen drejer omkring slagpunktet.

Slagpunktet er den del af forervaernet, som méa formodes at ramme jorden ferst, hvis
traktoren velter sideleens under fremadgéende keorsel, og er normalt den gverste kant.
Klodsens tyngdepunkt skal vare beliggende i en afstand af 1/6 af forervaernets bredde
foroven, inden for et lodret plan, som er parallelt med traktorens midterplan, og som gar
gennem forervarnets yderste gvre punkt.

Séfremt forervaernet er krumt eller har fremspringende kanter pa dette sted, anbringes
der kiler, saledes at slagpreven kan udferes pd dette sted, men pa en sadan made, at
forervaernet ikke styrkes derved.

Traktoren forankres til underlaget ved hjelp af fire stéltove, et ved hver ende af begge
aksler, anbragt som vist i figur 7.20. Afstanden mellem de forreste og bageste
forankringspunkter skal veere saledes, at vinklen mellem staltovene og underlaget bliver
pa under 30 °. De bageste forankringer skal tillige vaere anbragt siledes, at de to
staltoves skaringspunkter ligger i klodsens lodrette tyngdepunktsplan.

Staltovene tilspaendes siledes, at dekkenes deformation bliver som angivet i punkt
4.1.5.6.2. Efter at staltovene er tilspaendt, anbringes stopbjalken som stette bagved og

teet imod baghjulene, hvorpé den fzstnes til underlaget.

Ved knekstyrede traktorer skal drejningspunktet tillige understettes af en kvadratisk
traebjeelke pa mindst 100 X 100 mm og forankres fast til underlaget.
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42.124.

4.2.1.25.

4.2.1.3.

4.2.1.3.1.

4.2.1.3.2.

4.2.1.33.

4.2.134.

Pendulklodsen loftes bagud, saledes at hgjden mellem dens tyngdepunkt og slagpunkt er
givet ved en af folgende to formler, der veelges athangigt af referencemassen af den
montage, der skal proves:

H=25+0,07M

for traktorer med en referencemasse pa under 2 000 kg

H=125+0,02M
for traktorer med en referencemasse pa over 2 000 kg.

Herefter udloses klodsen, sa den slar mod ferervarnet.

Nar der er tale om traktorer med vendbar forerplads (vendbart sade og rat):

. hvis feorervaernet er en bagmonteret styrtbgjle med to stolper, finder
ovennavnte formel anvendelse

. for andre typer forervaern skal hgjden vare den sterste af ovennavnte
formel og den nedenfor valgte formel:

H=2165x10"°%ML’
eller

H=573x10"1
Herefter udlgses klodsen, sé den slar mod forervaernet.
Slagprevning pa siden

Traktoren anbringes séledes i forhold til pendulklodsen, at denne vil ramme
forervaernet, nér slagfladen og opha@ngskaderne eller -stiltovene er lodrette, medmindre
forervaernet ved deformation i slagpunktet danner en vinkel pad mindre end 20 ° med
lodret. I dette tilfeelde indstilles klodsens slagflade ved hjelp af ekstra understetning
séledes, at den er parallel med forervaernets haeldning i slagpunktet pa tidspunktet for
storste deformation, og ophangskaderne eller -staltovene fortsat er lodrette pa
slagfladen.

Pendulklodsens faldhejde indstilles, og der traeffes de fornedne foranstaltninger, séledes
at det forhindres, at pendulklodsen drejer omkring slagpunktet.

Slagpunktet er den del af forervaernet, som ma formodes at ramme jorden forst ved en
sideleens veltning, og er normalt den everste kant. Medmindre det er sikkert, at en
anden del af denne kant vil ramme jorden forst, skal slagpunktet ligge i det plan, som er
vinkelret pa traktorens midterplan, og som passerer 60 mm foran sadets indekspunkt,
nar sedet er indstillet i lengderetningens midterstilling.

For traktorer med vendbar fererplads (vendbart seede og rat) skal slagpunktet befinde
sig i det plan, som star vinkelret pa traktorens midterplan, og som passerer gennem
midterpunktet af det segment, der forbinder de to indekspunkter for sadet, som
bestemmes ved at forbinde sedets to forskellige stillinger. For forervaern med et system
med to stolper skal slagpunktet veere pa en af de to stolper.
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4.2.135.

4.2.1.3.6.

4.2.1.3.7.

4.2.1.3.8.

Traktorens hjul i den side, pa hvilken slaget rammer, forankres til underlaget ved hjaelp
af stéltove over de tilsvarende ender af for- og bagakslerne. Stéltovene tilspaendes
saledes, at veerdierne for deekkenes deformation bliver som angivet i punkt 4.1.5.6.2.

Efter at stiltovene er tilspaendt, anbringes stopbjalken pé underlaget og skubbes taet ind
imod dakkene i den modsatte side af den, pa hvilken slaget rammer, hvorpa den fastnes
til underlaget. Det kan eventuelt blive ngdvendigt at anvende to bjeelker eller kiler,
safremt ydersiden af for- og bagdakkene ikke ligger i samme lodrette plan.
Stettebjelken anbringes derpd som anvist i figur 7.21 mod felgen pa det hardest
belastede hjul i den modsatte side af den, pa hvilken slaget rammer, skubbes stramt mod
feelgen og fastspaendes sé ved foden. Stettebjelkens lengde valges séledes, at den, nér
den er anbragt mod fzlgen, danner en vinkel pa 30 + 3° med underlaget. Dens tykkelse
skal endvidere om muligt vaere 20-25 gange mindre end dens lengde og 2-3 gange
mindre end dens bredde. Bjzlkeenderne skal vere udformet som vist pa
detaljetegningerne i figur 7.21.

Ved knakstyrede traktorer skal drejningspunktet tillige understettes af en kvadratisk
traebjeelke pa mindst 100 x 100 mm, som til siden understottes pd samme made som den
bjelke, der skubbes mod baghjulet som i punkt 4.2.1.3.5. Drejningspunktet forankres
derefter fast til underlaget.

Pendulklodsen leftes bagud, saledes at hgjden mellem dens tyngdepunkt og slagpunkt er
givet ved en af folgende to formler, der velges athaengigt af referencemassen af den
montage, der skal proves:

H=25+020M

for traktorer med en referencemasse pa under 2 000 kg

H=125+0,I5M
for traktorer med en referencemasse pa over 2 000 kg.

Naér der er tale om traktorer med vendbar fererplads (vendbart seede og rat):

. hvis ferervaernet er en bagmonteret styrtbgjle med to stolper, skal den
valgte hejde vare den sterste hgjde ud fra de geeldende formler ovenfor
og nedenfor:

H=(25+0,20M) (Bs+B) /2B

for traktorer med en referencemasse pa under 2 000 kg
H=(125+0,15M) (Bs+ B) /2B

for traktorer med en referencemasse pa over 2 000 kg.

. for andre typer forervaern skal den valgte hegjde veare den sterste hgjde
ud fra de gaeldende formler ovenfor og nedenfor:
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4.2.1.4.

4.2.1.5.

4.2.1.6.

4.2.1.7.

4.2.2.

4.2.2.1.

H=25+020M

for traktorer med en referencemasse pa under 2 000 kg

H=125+0,15M
for traktorer med en referencemasse pa over 2 000 kg.

Herefter udloses klodsen, sé den slar mod forervarnet.

Trykprevning bagtil

Alle bestemmelserne er de samme som anfert i punkt 3.2.1.4 i afsnit B1 i dette bilag.

Trykprevning fortil

Alle bestemmelserne er de samme som anfert i punkt 3.2.1.5 i afsnit B1 i dette bilag.

Supplerende slagprevninger
Hvis der under slagprevningen opstir brud eller revner, der ikke kan betragtes som
uvasentlige, skal der foretages en ny lignende slagprevning, men med en faldhgjde pa:

H’=Hx10"") (12+4a) (1+2a)"’
umiddelbart efter den slagprevning, der frembragte disse brud eller revner, idet "a"
angiver forholdet mellem den blivende deformation (Dp) og den elastiske deformation
(De):

a=Dp/De

malt i slagpunktet. Den ogede blivende deformation, der forarsages af det andet slag,
ma ikke overstige 30 % af den blivende deformation, der forarsagedes af det forste slag.

For at kunne udfere den supplerende prevning skal den elastiske deformation maéles
under samtlige slagprevninger.

Supplerende trykprevninger

Hvis der under en trykprevning opstér vesentlige brud eller revner, skal der udferes en
ny lignende trykpreve, men med en kraft pa 1,2 F,, umiddelbart efter den trykprevning,
der forérsagede bruddene eller revnerne.

Malinger

Brud og revner

Efter hver provning underseges alle konstruktionsdele, samlinger og
fastgearelsessystemer visuelt for at pavise brud og revner. Der ses bort fra sma revner i
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4.2.22.

4.2.2.3.

4.2.24.

4.3.

4.4.

4.5.

dele, som er uden styrkemaessig betydning.

Der tages ikke hensyn til revner, som er fremkaldt af pendulklodsens kanter.

Indtreengning i frirummet

Under hver prevning underseges forervernet for at se, om nogen del af dette er trengt
ind i frirummet omkring ferersaedet, som er defineret i punkt 1.6.

Frirummet ma heller ikke gd uden for ferervarnets beskyttelse. Dette betragtes som
varende tilfeldet, hvis nogen del af det ville veere kommet i kontakt med et plant
underlag, hvis traktoren var veltet imod den retning, hvorfra prevningsbelastningen
paferes. Ved vurdering heraf forudsattes dimensionerne pa daekkene pa for- og
bagakslerne samt sporvidde at vare den mindste standardmontering, som angivet af
fabrikanten.

Elastisk deformation (ved slagprevning pé siden)

Den elastiske deformation males (810 + av) mm over sadets indekspunkt i det lodrette
plan, hvor belastningen paferes. Til denne méaling kan der anvendes enhver anordning i
lighed med den, som er vist i figur 7.4.

Blivende deformation

Efter den sidste trykprovning noteres den blivende deformation af ferervaernet. Med
dette for gje noteres stillingen af ferervernets hovedkomponenter i forhold til sadets
indekspunkt for prevningens begyndelse.

Udvidelse til andre traktormodeller

Alle bestemmelserne er de samme som anfert i punkt 3.3 i afsnit B1 i dette bilag.
[Ikke relevant]

Forerveerns egenskaber i koldt vejr

Alle bestemmelserne er de samme som anfert i punkt 3.5 i afsnit B1 i dette bilag.
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Figur 7.18

Pendulklodsen og dens ophzngskader eller -stiltove

1 980 til 2 020 kg

Anslagsflade

Stift til markering af
tyngdepunkt
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Figur 7.19

Eksempel pa forankring af traktor (slagprevning bagtil)

A =M/100 ,
~ /
. ™ 7‘\
A<-20 ( :)‘/—7—"
’&\-,
I

2 forankringer 2 forankringer

stopbjaelke

Figur 7.20

Eksempel pa forankring af traktor (slagprevning fortil)

A =M/100

A <20

.
~-.

2 forankringer 2 forankringer

stopbjelke

116



DA

117

DA



DA

Figur 7.21

Eksempel pa forankring af traktor (slagprevning pa siden)
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ZAfSth- Z150 x 150 mm \___ Utilspaendt tov
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Bjelke fastgjort mod siden af for- og baghjul og
afstivning fastkilet mod faelg efter forankring
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D]

2)

3)

Forklarende bemaerkninger til bilag X

Medmindre den nummerering af afsnit B2 og B3, der er blevet harmoniseret med hele bilaget,
forskrifternes tekst og nummereringen i punkt B er identisk med teksten og nummereringen i
OECD-standardregulativet for officiel provning af bagmonterede styrtsikre forervern pa
smalsporede landbrugs- og skovbrugshjultraktorer, OECD-regulativ nr. 7, udgave 2015 af juli
2014.

Brugerne mindes om, at sedets indekspunkt bestemmes i1 henhold til ISO 5353, og at det er et fast
punkt i forhold til traktoren, der ikke forskydes, nér sadet indstilles vak fra midterpositionen. Ved
bestemmelse af frirummet skal saedet vaere placeret i den bageste og gverste stilling.

Blivende + elastisk deformation malt i det punkt, hvor det kreevede energiniveau opnas.
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BILAG XI

Krav vedrerende ferervarn til beskyttelse mod nedfaldende genstande

A Almindelig bestemmelse
L. EU-kravene vedrerende forervaern til beskyttelse mod nedfaldende genstande er anfort i
afsnit B og C.
2 Koretgjer af klasse T og C, der er udstyret til skovbrugsopgaver, skal opfylde kravene i
del B.
3 Alle andre keretgjer i klasse T og C skal, hvis de er udstyret med forervaern til
beskyttelse mod nedfaldende genstande, opfylde de krav, der er fastsat i afsnit B eller C.
B. Krav vedrorende forervern til beskyttelse mod nedfaldende genstande for
koretgjer i klasse T og C udstyret til skovbrugsarbejde
Koretgjer i klasse T og C, der er udstyret til skovbrugsopgaver, skal opfylde kravene i
ISO 8083:2006 (niveau I eller niveau II).
C. Krav vedrerende forerveern til beskyttelse mod nedfaldende genstande for alle
andre koretgjer i klasse T og C, hvorpa sidanne forervaern er monteret”
1. DEFINITIONER
1.1. [Ikke relevant]
1.2. Forervaern mod nedstyrtende materialer (Falling Object Protective Structure -
FOPS)
Montage, der giver en operator pa forerpladsen rimelig indirekte beskyttelse mod
ovenfra kommende genstande.
1.3. Sikkerhedszone
131, fomm
For traktorer udstyret med styrtsikre forervaern afprovet i overensstemmelse med bilag
VI, VIII, IX og X til narverende forordning skal sikkerhedszonen opfylde
specifikationerne i frirummet som beskrevet i punkt 1.6 i hvert af disse bilag.
132 Deformationsvolumen (DLV)

For traktorer udstyret med styrtsikre forervaern, der er provet i henhold til bilag 7 til
dette regulativ, skal sikkerhedszonen veare i overensstemmelse med kravene til
deformationsvolumen (DLV), som beskrevet i ISO 3164:1995.

For traktorer med vendbar forerplads (vendbart seede og rat), er sikkerhedszonen den
samlede indhylling af de to deformationsvoluminer, der er defineret ved rattets og
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2.2.
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sedets to forskellige positioner.
@verste del af sikkerhedszonen

Henholdsvis det gverste plan af deformationsvoluminet eller den overfalde, der er
defineret ved punkterne I;, A, By, Cy, C;, By, Ay, I, 1 frirummet for bilag VI og VIII til
dette regulativ, planet beskrevet i punkt 1.6.2.3 og 1.6.2.4 til bilag IX til denne dette
regulativ og den overflade, der er defineret ved punkterne H,;, A, By, C, C,, By, Ay, Hy
for bilag X til dette regulativ.

Maletolerancer
Afstand + 5 % af den malte maksimale deformation eller £ 1| mm

Masse +0,5%
ANVENDELSESOMRADE

Dette afsnit finder anvendelse pa landbrugstraktorer med mindst to aksler til hjul med
luftdeek eller med belter i stedet for hjul.

I dette bilag fastlegges der provningsmetoder og ydelseskrav til de traktorer, der er
udsat for potentielle farer som folge af nedstyrtende genstande i forbindelse med
udferelse af visse landbrugsopgaver under normal drift.

REGLER OG ANVISNINGER
Generelle forskrifter

Forervaernet kan vere fremstillet enten af traktorfabrikanten eller af en uathangig
virksomhed. I begge tilfelde er provningen kun gyldig for den traktormodel, som den
er udfert pd. Forervernet skal preves igen for hver traktormodel, som det skal monteres
pa. Provestationer kan dog attestere, at styrkeprovningerne ogsd er gealdende for
traktormodeller afledt af den oprindelige model ved @ndring af motor, transmission og
styring samt forhjulsopheng (jf. nedenfor pkt. 3.4: Udvidelse til andre
traktormodeller). P4 den anden side kan mere end ét ferervaern preves for enhver
traktormodel.

Det forerveern, der indgives til prevning, skal mindst omfatte alle komponenter, der
overforer belastning fra anslagspunktet for faldprevningen til sikkerhedszonen. Det
forerveern, der indgives til prevning, skal veere enten (i) stift fastgjort til prevebanken
ved de normale fastgerelsespunkter (se figur 10.3 — Minimal prevningskonfiguration)
eller (ii) fastgjort til traktorens karosseri pad normal vis ved konsoller, beslag eller
ophengskomponenter, der anvendes i den normale produktion og andre dele af
traktoren, som kan blive pévirket af belastninger, der paferes af forervaernet (se figur
10.4 (a) & 10.4 (b)). Keretojets stel skal vere fastgjort solidt til prevningsgulvet.

Et forerveern kan konstrueres udelukkende til at beskytte foreren mod en nedstyrtende
genstand. P& ferervernet kan det vare muligt at montere en mere eller mindre
midlertidig beskyttelse mod vejrlig for fereren. Foreren vil normalt fjerne dette, nér det
er varmt. Der findes imidlertid fererveern, hvor bekledningen er permanent, og hvor
ventilation i varmt vejr sikres ved vinduer eller lemme. Da bekleedningen kan ege
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3.2

3.2.1.

3.2.1.1.

konstruktionens styrke, og da den, hvis den er aftagelig, meget vel kan vare aftaget,
nér der indtreeffer et uheld, skal alle dele, der siledes kan aftages af foreren, fjernes for
provningen. Dere, taglemme og vinduer, der kan &bnes, skal enten aftages eller
fastgares i ben stilling under prevningen, séledes at de ikke oger forervaernets styrke.
Det skal bemarkes, om de i denne stilling vil kunne udgere en fare for fereren i
tilfeelde af en faldende genstand.

Herefter vil der 1 disse regler kun blive refereret til provning af forervernet. Det
skal forstas, at dette omfatter beklaedning, der ikke er af midlertidig art.

En beskrivelse af enhver form for midlertidig bekledning, der leveres i forbindelse
med forervernet, skal indgd i specifikationerne. Glas eller lignende skeore materialer
skal fjernes inden prevningen. Traktorkomponenter og komponenter i forervaernet, der
kan blive beskadiget unedigt under prevningen, og som ikke har indflydelse pé
forervaernets styrke eller dimensioner, kan fjernes inden prevningen, hvis fabrikanten
gnsker dette. Under provningen mé der ikke foretages reparationer eller justeringer.
Flere identiske prover kan leveres af fabrikanten, hvis flere faldprevninger er pakravet.

Hvis det samme forerveern anvendes til bdde FOPS- og ROPS-prevninger, skal FOPS-
provningerne foretages for ROPS-prevningerne (i henhold til bilag VI, VII, VIIL, IX og
X til dette regulativ); det er tilladt at fjerne slagmerker eller udskifte FOPS-
overdekningen.

Apparatur og metoder

Udstyr
Faldemne til prevningen

Provningens faldemne skal vare en kugleformet genstand, som skal falde fra en
tilstrekkelig hejde til at udvikle en energi pa 1365 J, idet faldhgjden defineres som en
funktion af genstandens masse. Preoveemnet, som skal have en slagflade med
egenskaber, der beskytter det mod deformation under prevningen, skal vere en massiv
kugle af stal eller stebejern med en typisk masse pd 45 + 2 kg og en diameter pa
mellem 200 og 250 mm (tabel 10.1).

ENERGI-
SIKKERHEDS- DIMENSIONER MAS-
NI\SE)AU ZONE FALDEMNE (mm) SE (kg)
1365 Frirum* Kugle 200 < diameter <250 | 45+2
1365 DLV** Kugle 200 < diameter <250 | 45+2
Tabel 10.1

Energiniveau, sikkerhedszone og udvealgelse af faldpreveemne
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*  Traktorer, hvis ROPS-farervaern skal preves i henhold til bilag VI, VIII, IX og X
til dette regulativ.

**  Traktorer, hvis ROPS-forervaern skal preves i henhold til bilag VII til dette
regulativ.

Prevningsapparaturet skal ogsé kunne levere:
Midler til at haeve proveemnet til den pékreevede hgjde.
Midler til at udlgse preveemnet, sa det kan falde frit.

Underlaget skal have en sddan fasthed, at det ikke gennemtrenges af maskinen eller
provestanden under belastningen ved faldpreven.

Midler til at bestemme, om FOPS-ferervaernet beveeger sig ind i sikkerhedszonen
under faldpreven. Dette kan vere det ene af folgende midler:

- en sikkerhedszoneskabelon, opretstdende, fremstillet af et materiale, som
vil vise enhver gennemtraengning af FOPS-farervaernet; fedt eller andet
egnet materiale kan smeres pa FOPS-forervernets underside for at vise
saddan gennemtreengning

- et dynamisk instrumentsystem med en tilstreekkelig frekvensrespons til at
angive den forventede deformation af FOPS-ferervernet i forhold til
sikkerhedszonen.

Forskrifter for sikkerhedszonen

En eventuel sikkerhedszoneskabelon skal fastgeres solidt til samme del af traktoren
som farerens saede og skal forblive der under hele den formelle prevningsperiode.
Metode

Faldprevemetoden omfatter folgende operationer i den navnte reekkefolge.

Faldpraveemnet (3.2.1.1) placeres oven pa FOPS-forerveernet pa det sted, der angivet i
3.2.2.2.

Hvis sikkerhedszonen udgeres af frirummet, skal anslagspunktet vaere et sted, der er
inden for den lodrette projektion af sikkerhedszonen og befinde sig leengst muligt fra
vigtige konstruktionsdele (figur 10.1).

Hvis sikkerhedszonen udgeres af deformationsvolumenet (DLV), skal anslagspunktet
ligge helt inden for den lodrette projektion af sikkerhedszonen i
deformationsvolumenets opretstdende stilling oven pa FOPS-ferervaernet. Det er
hensigten, at der skal vaere mindst ét anslagspunkt inden for den lodrette projektion af
sikkerhedszonens everste flade.

Der skal tages hensyn til to tilfeelde:

Eksempel 1: Tilfelde, hvor sterre, evre, horisontale konstruktionsdele af FOPS-
forervaernet ikke kommer ind i den lodrette projektion af sikkerhedszonen pa toppen af
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3.2.222.

3.2.23.

3.2.24.

3.2.25.

3.2.2.6.

3.2.2.7.

3.2.28.

3.3.

FOPS-forervarnet:

Anslagspunktet skal ligge sé teet som muligt pa den gvre FOPS-konstruktions centrum
(figur 10.2 — Tilfeelde 1).

Eksempel 2: Tilfzlde, hvor sterre, @vre, horisontale konstruktionsdele af FOPS-
forerveernet kommer ind i den lodrette projektion af sikkerhedszonen pa toppen af
FOPS-forervernet:

Nér bekledningsmaterialet pa alle fladerne over sikkerhedszonen er af samme
tykkelse, skal anslagspunktet vere pa fladen med det storste areal, hvilket er den
storste del af det lodret projicerede areal af sikkerhedszonen, som ikke omfatter sterre,
ovre, horisontale konstruktionsdele. Anslagspunktet skal vere det punkt pé fladen med
det storste areal, som har den mindst mulige afstand til det geometriske midtpunkt i
toppen af FOPS-forervaernet (fig. 10.2 — Tilfzlde 2).

Uanset om sikkerhedszonen udgeres af frirummet eller deformationsvolumenet (DLV),
hvor forskellige materialer eller forskellige tykkelser anvendes i forskellige omrader
over sikkerhedszonen, skal hvert omradde udsattes for en faldprevning. Hvis flere
faldprevninger er pékrevet, kan flere identiske prover af FOPS-forerveernet (eller dele
heraf) leveres af fabrikanten (en for hver faldprevning). Hvis konstruktionsaspekter,
som f.eks. &bninger til vinduer eller udstyr, eller variation i bekleedningsmateriale eller
tykkelse, indikerer et mere sarbart sted inden for den lodrette projektion af
sikkerhedszonen, skal faldstedet justeres til dette sted. Hvis abninger i FOPS-
bekleedningen er beregnet til at blive udfyldt af anordninger eller udstyr for at yde
passende beskyttelse, skal sddanne anordninger eller udstyr vaere pa plads under
faldprevningen.

Faldpreveemnet fores lodret til en hejde over den position, der er angivet 1 3.2.2.1 og
3.2.2.2, sa der skabes en energi pa 1365 J.

Faldpreveemnet slippes, s& det uhindret falder ned pa FOPS-forervaernet.

Da det er usandsynligt, at det frie fald vil resultere i, at faldpreveemnet rammer
ngjagtigt pd det sted, der specificeret i 3.2.2.1 og 3.2.2.2, er der fastsat folgende
afvigelsesgraenser.

Faldpraveemnets anslag skal vere helt inden for en cirkel med en radius pa 100 mm,
hvis centrum skal falde sammen med faldpreveemnets lodrette centerlinje, nar det er

placeret som beskreveti 3.2.2.1 0g 3.2.2.2.

Der er ingen begraensning med hensyn til sted eller retning for efterfolgende anslag
som folge af tilbagekastning.

Funktionskrav
Ingen del af forerveernet ma komme ind i sikkerhedszonen ved faldpreveemnets forste
eller efterfolgende anslag. Hvis faldpreveemnet gennemtreenger FOPS-forervarnet,

skal dette anses for ikke at have bestdet prevningen.

Anmerkning 1: I tilfeelde af forerveern, der bestar af en konstruktion i flere lag, skal
alle lag, herunder de indre lag, vaere omfattet.

Anmerkning 2: Faldpreveemnet anses for at have gennemtraengt ferervaernet, nér
mindst halvdelen af kuglens volumen er treengt ind i det inderste lag.
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3.4.

34.1.

34.2.

34.2.1.

34.2.1.1.

342.1.2.

34.2.13.

34.22.

FOPS-forervernet skal dekke og overlappe den lodrette projektion af sikkerhedszonen
fuldsteendigt.

Hvis traktoren skal udstyres med et FOPS-forervaern monteret pa et godkendt ROPS-
forervaern, vil det normalt kun veere den prevestation, som udferte ROPS-pravningen,
der far lov til at udfere FOPS-prevningen og anmode om godkendelse.

Udvidelse til andre traktormodeller
[Tkke relevant]
Teknisk udvidelse

Hvis prevningen er udfert med det kraevede minimum af komponenter (jf. figur 10.3),
kan den prevestation, som har udfert den oprindelige prevning, udstede en "teknisk
udvidelsesrapport" i folgende tilfeelde: [se punkt 3.4.2.1]

Hvis prevningen er udfert med de fastgerelsesanordninger/beslag for ferervaernet pa
traktoren/karosseriet (jf. figur 10.4), skal den prevestation, som har udfert den
oprindelige prevning - hvis der foretages tekniske @ndringer af traktoren, ferervaernet
eller dettes fastgorelsesmade pa koretojets karosseri - udstede en '"teknisk
udvidelsesrapport" i felgende tilfeelde: [se punkt 3.4.2.1]

Udvidelse af konstruktionsprevninger til andre traktormodeller

Det er ikke nedvendigt at udfere slagprevning pé alle traktormodeller, hvis ferervernet
og traktoren opfylder de betingelser, der er omhandlet nedenfor i punkt 3.4.2.1.1-
34.2.1.3.

Farervaernet skal vaere identisk med det preovede forervaern.

Hvis den udferte prevning er udfert med metoden for fastgerelse til keretgjets
karosseri, skal komponenterne/beslagene til fastgerelsen af forerveernet pé traktoren
veaere identiske.

Sadets placering i ferervaernet og dets kritiske dimensioner og forervaernets relative
placering pé traktoren skal veere saledes, at sikkerhedszonen under hele prevningen
ville have veret beskyttet inden for den deformerede konstruktion (dette kontrolleres
ved at anvende samme reference for frirum som i den oprindelige prevningsrapport,
henholdsvis sadets referencepunkt [SRP] og seedets indekspunkt [SIP]).

Udvidelse af resultaterne af konstruktionsprevninger til andre modeller af forervern

Denne fremgangsmade skal folges, nir bestemmelserne i punkt 3.4.2.1 ikke er opfyldt,
men mé ikke anvendes, nar metoden til fastgerelse af forervaernet til traktoren ikke
folger samme princip (f.eks. en ophangsanordning i stedet for gummiunderstetninger):

Zndringer, der ikke har nogen indflydelse pa resultaterne af den indledende prevning
(f.eks. pasvejsning af en montageplade pa ekstraudstyr i en ikke-kritisk position i
forerveernet), tilfojelse af seeder med forskellig SRP- eller SIP-position i ferervarnet
(dog skal det kontrolleres, at den/de nye frirum forbliver beskyttet inden for den
deformerede konstruktion under hele prevningen).

En enkelt udvidelsesrapport kan omfatte mere end én @ndring af et forerveern, hvis
@ndringerne udger forskellige valgmuligheder for det samme forervern. De
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3.6.

3.6.1.

3.6.2.

3.6.2.1.

3.6.2.2.

3.6.2.3.

3.6.2.4.

3.6.2.5.

3.6.2.6.

3.6.2.7.
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valgmuligheder, der ikke proves, skal beskrives 1 et sarligt afsnit af
udvidelsesrapporten.

Udvidelsesrapporten skal i alle tilfeelde indeholde en henvisning til den oprindelige
prevningsrapport.

[Ikke relevant]
Forerveerns egenskaber i koldt vejr

Hvis forervaernet haevdes at have egenskaber, der beskytter mod koldskerhed i koldt
vejr, skal fabrikanten give naermere oplysninger, der skal indga i rapporten.

Folgende krav og metoder skal sikre styrke og modstand mod koldskerhed ved lave
temperaturer. Det foreslas, at folgende mindstekrav til materialer skal vaere opfyldt ved
bedemmelse af forervernets egnethed ved lave arbejdstemperaturer i de lande, hvor
denne yderligere beskyttelse ved drift er nedvendig.

Bolte og matrikker, der bruges til at fastgere forervarnet pé traktoren og til at forbinde
konstruktionsdele i forerveernet, skal udvise passende, kontrollerede sejhedsegenskaber
ved lave temperaturer.

Alle svejseelektroder, der bruges til fremstilling af konstruktionsdele og
monteringsdele, skal vaere 1 overensstemmelse med materialerne til ferervern som
angivet i punkt 3.8.2.3 nedenfor.

Stalmateriale til forerveaernets konstruktionsdele skal vere af materialer med
kontrolleret sejhed, som opfylder de mindstekrav til slagenergi ved Charpy-
kaervslagprevning (V-formet kerv), som er vist i tabel 10.2. Stdlkvalitet angives i
overensstemmelse med ISO 630:1995, Amd 1:2003.

Stal med en tykkelse "som valset" pa under 2,5 mm og med et kulstofindhold pa under
0,2 % anses for at opfylde dette krav.

Konstruktionsdele i forervaernet, der er fremstillet af andre materialer end stal, skal
have en slagfasthed svarende til den, der kraeves for stal.

Ved provning af slagenergikravene med Charpy-karvslagprevning (V-formet keerv),
ma preveemnernes storrelse ikke vere mindre end de storste sterrelser i tabel 1, som
materialet tillader.

Charpy-keaervslagprevningen (V-formet kaerv) udferes efter metoden i ASTM A 370-
1979, undtagen for sa vidt angdr proveemnestorrelserne, der skal vere i
overensstemmelse med mélene i tabel 10.2.

Alternativer til denne metode er anvendelsen af beroliget og halvberoliget stal, for
hvilket der skal gives en passende specifikation. Stalkvalitet angives i
overensstemmelse med ISO 630:1995, Amd 1:2003.

Proveemnerne skal tages i lengderetningen fra flade emner, profiler af rorstal eller
konstruktionsstél til fererveern for formgivning eller svejsning. Proveemner fra profiler
af rorstal eller konstruktionsstal skal tages fra midten i siden med de steorste mal og mé
ikke omfatte svejsninger.
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Slagenergi — mindstekrav til slagenergi ved Charpy-kervslagprevning (V-formet
keerv) for materiale til forerveern ved preveemnetemperaturer pa - 20 °C og

a)

Preveemnesterrelse Energi ved Energi ved
-30°C -20°C

(mm) J J»

10 x 10” 11 27,5
10x9 10 25
10x 8 9,5 24

10 x 7,5¥ 9,5 24
10x7 9 22,5

10x 6,7 8,5 21
10x 6 8 20

10 x 59 7,5 19
10x 4 7 17,5

10x 3,5 6 15
10x 3 6 15

10 x 2,59 55 14

Tabel 10.2

Angiver den foretrukne storrelse. Praveemnestorrelsen mé ikke vaere

-30°C

mindre end den storste foretrukne sterrelse, som materialet tillader.

b)

Energikravet ved — 20 °C er 2,5 gange den vardi, der fastsat for
- 30 °C. Andre faktorer har indflydelse pa slagenergistyrken, dvs.
valseretning, flydespanding, kornorientering og svejsning. Der skal

tages hensyn til disse faktorer ved udvalgelse og brug af stal.
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Figur 10.1

Anslagspunkt i forhold til frirum
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Figur 10.2

Anslagspunkter ved faldprevning med reference til deformationsvolumen (DLV)
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Figur 10.3

Figur 10.4
FOPS-provningskonfigurationer med fastgeorelse til koretejets karosseri

Figur 10.4a (#il venstre): fastgerelse i komponenter/beslag og figur 10.4b (zil hajre)
fastgorelse i ophaengskomponenter

kA
k4

Forklarende bemaerkninger til bilag XI
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1

Medmindre andet er anfort, er forskrifternes tekst og nummereringen i punkt C identisk med
teksten og nummereringen i OECD-standardregulativet for officiel prevning af ferervern til
beskyttelse mod nedstyrtende genstande pa landbrugs- og skovbrugshjultraktorer, OECD-regulativ
nr. 10, udgave 2015 af juli 2014.
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1.1.

1.2.

BILAG XII
Forskrifter vedrerende passagersaeder

Krav

Eventuelle passagersaeder skal opfylde kravene i EN 15694: 2009 og i punkt 2.4 i bilag
XIV.

Et koretgj udstyret med saddel og styr og en egenmasse i kereklar stand undtagen
forerens masse pd hejst 400 kg og konstrueret til at befordre én passagerer, skal
opfylde de forskrifter for ATV, type II, passagerseder i EN 15997:2011, som et
alternativ til EN 15694: 2009.
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1.1.

1.2.

1.3.

2.1.

2.1.1.

BILAG XIII
Krav vedrerende niveauet for forerens eksponering for stoj

Generelle krav

Maleenhed

Stgjniveauet males i dB med "A"-vejning, forkortet dB(A).
Granser for stgjniveau

Det stgjniveau, forere af land- og skovbrugstraktorer pa hjul og med belter eksponeres
for, skal vere jeevnt og inden for folgende grenser:

90 dB(A) i overensstemmelse med metode 1 som beskrevet i afsnit 2,
eller

86 dB(A) i overensstemmelse med metode 2 som beskrevet i afsnit 3.
Maleudstyr

Malingerne af stgjniveauet i forerens erehegjde udferes ved hjelp af en stgjmaler
svarende til den type, der er beskrevet i International Electrotechnical Commission
publikation nr. 179, ferste udgave, 1965.

I tilfelde af variable aflaesninger tages gennemsnitsverdierne af de maksimale vaerdier.
Prevningsmetode 1

Malebetingelser

Malingerne udferes under folgende forhold:

Traktoren skal veere ubelastet, det vil sige uden ekstraudstyr, men med kelervaske,
smeremidler, breendstof, verktej og forer. Sidstneevnte ma ikke baere unormalt tyk
paklaedning, halsterklaede eller hat. Der ma ikke pé traktoren findes nogen genstand, som
vil kunne have en forstyrrende virkning pa stejniveauet.

Luftgummiringene skal vere oppumpet til det af traktorfabrikanten foreskrevne tryk;
motoren, transmissionen og drivakslerne skal have den normale arbejdstemperatur, og
kelerjalousierne, hvis traktoren er udstyret med sédanne, skal vaere abne.

Hjaelpeudstyr, der drives af motoren eller selvstendigt, som for eksempel rudeviskere,
varmeanleg, kraftudtag, osv. skal vare frakoblet under mélingerne, hvis det kan indvirke
pd malingen af stgjniveauet; dele, som normalt virker sammen med motoren, for
eksempel motorens kelerventilator, skal veere i gang under méalingerne.

Malestreekningen skal ligge i et frit og tilstraekkeligt stgjsvagt omrade; denne straekning
kan for eksempel vare et dbent areal med en radius af 50 m, hvis midterste del med en
radius af mindst 20 m skal vere praktisk taget vandret eller af en vandret streekning med
fast karebane, der sd vidt muligt skal vere plan og i videst muligt omfang uden fuger.
Kerebanen skal veere sd ren og ter som muligt (f.eks. uden grus, blade, sne, osv.).
Heldninger og ujeevnheder kan kun tillades, séfremt de variationer i stejniveauet, som de
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2.2.1.

2.2.2.

2.2.2.1.
22.2.1.1.

2.222.

2.223.
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forarsager, ligger inden for maleapparaternes tolerancer for fejl.

Korebanens belegning skal vaere af en sadan beskaffenhed, at deekkene ikke stgjer for
kraftigt.

Vejret skal veere klart og vinden svag.

Stgjniveauet fra omgivelserne, forarsaget af vind eller andre stgjkilder, skal i forerens
orehgjde ligge mindst 10 dB(A) under traktorens stgjniveau.

Hvis der under mélingerne bruges et koretoj, skal dette traekkes i tilstreekkeligt stor
afstand fra traktoren til, at enhver interferens undgas. Under malingen ma der hverken
findes nogen genstand, der er til gene for mélingen, eller nogen reflekterende flader
inden for en afstand af 20 m pé begge sider af kerebanen og inden for en afstand af 20 m
foran og bag keretojet. Dette krav anses for opfyldt, safremt de séledes forarsagede
svingninger i stgjniveauet forbliver inden for tolerancerne; i modsat fald skal malingen
indstilles, mens forstyrrelsen varer.

Samtlige mélinger i samme serie skal udferes pad samme straekning.

Koretgjer 1 kategori C med stalbzlter praves pa et lag fugtigt sand som specificeret i
afsnit 5.3.2 1 ISO 6395: 2008.

Malemetode

Mikrofonen anbringes i en afstand af 250 mm til siden for sadets midterplan, og den
side, der veelges, skal vaere den, hvor der registreres det hgjeste stgjniveau.

Mikrofonens membran rettes fremad, og mikrofonens centrum skal vaere 790 mm over
og 150 mm foran sadets referencepunkt, som er beskrevet i bilag III. Det skal undgés, at
mikrofonen vibrerer for kraftigt.

Bestemmelse af det maksimale stgjniveau i dB(A):

Pé traktorer med seriefremstillet lukket overbygning skal alle &bninger (f.eks. dere,
vinduer osv.) vare lukket i en forste reekke mélinger.

I en anden reekke malinger skal de vare dbne — forudsat de ikke, nar de er abne,
frembyder en fare i trafikken; forruder, som kan &bnes, skal holdes lukket.

Stejen méles ved at indstille stgjméleren pa "slow" ved den belastning, der svarer til den
maksimale stgj, nar traktoren er i det gear, som under fremadkersel gor det muligt at
komme naermest hastigheden 7,5 km/h eller 5 km/h for traktorer pa stalbalter.

Speederen skal vaere i bund. Der begyndes med nulbelastning, hvorefter belastningen
oges, indtil det hgjeste stejniveau er naet. Ved hver @ndring af belastningen skal der
inden malingen geres et ophold, som er tilstraekkeligt til at stejniveauet stabiliseres.

Stejen males ved at indstille stojmaleren pa "slow" ved den belastning, der frembringer
den maksimale stgj, nar traktoren er i et hvilket som helst andet gear, end det i punkt
2.2.2.2 omhandlede, og for hvilket der er registreret et stegjniveau, der er mindst 1 dB(A)
hgjere end det, der er registreret for det gear, der omtales i punkt 2.2.2.2.

Speederen skal vaere i bund. Der begyndes med nulbelastning, hvorefter belastningen

oges, indtil det hgjeste stejniveau er naet. Ved hver @ndring af belastningen skal der
inden malingen geres et ophold, som er tilstraekkeligt til at stejniveauet stabiliseres.
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2.224.

23

2.3.1.

2.3.1.1.

2.3.1.2.

2.3.1.3.

2.3.2.

2.3.2.1.

2.3.2.2.

24.

2.4.1.

2.4.2.

Stejen méles ved den ubelastede traktors konstruktivt bestemte maksimalhastighed.
Prevningsrapportens indhold

For traktorer i klasse T og traktorer i klasse C med gummibealter skal
prevningsrapporten omfatte malinger af stgjniveauet udfort ved folgende betingelser:

med traktoren i det gear, der gor det muligt at komme narmest hastigheden 7,5 km/t

med traktoren i et hvilket som helst andet gear, hvis de i punkt 2.2.2.3 anferte betingelser
er opfyldt

ved traktorens konstruktivt bestemte maksimalhastighed.

For traktorer i klasse C med stilbalter skal prevningsrapporten omfatte malinger af
stejniveauet udfert ved folgende betingelser:

med traktoren i det gear, der gor det muligt at komme narmest hastigheden 5 km/t
ved stilstand.
Vurderingskriterier

For traktorer i klasse C og traktorer i klasse T med gummibzalter ma resultaterne af de i
2.2.2.1,22.2.2,2.2.2.3 og 2.2.2.4 beskrevne malinger ikke overstige de vardier, der er
fastsat i punkt 1.2.

For traktorer i klasse C og traktorer i klasse T med gummibelter ma resultaterne af de i
2.2.2.1,22.2.2,2.2.2.3 og 2.3.2.2 beskrevne malinger ikke overstige de vardier, der er
fastsat i punkt 1.2. De maélinger, der er beskrevet i punkt 2.3.2.1 og 2.3.2.2, skal indga i
prevningsrapporten.

Prevningsmetode 2
Malebetingelser
Malingerne udferes under folgende forhold:

Traktoren skal vere ubelastet, det vil sige uden ekstraudstyr, men med kelervaske,
smoremidler, braendstof, verktej og forer. Sidstnaevnte ma ikke baere unormalt tyk
pakledning, halsterklede eller hat. Der mé ikke pé traktoren findes nogen genstand, som
vil kunne have en forstyrrende virkning pé stejniveauet.

Luftgummiringene skal vare oppumpet til det af traktorfabrikanten foreskrevne tryk;
motoren, transmissionen og drivakslerne skal have den normale arbejdstemperatur, og
kelerjalousierne, hvis traktoren er udstyret med séddanne, skal vaere abne.

Hjaelpeudstyr, der drives af motoren eller selvstendigt, som for eksempel rudeviskere,
varmeanleag, kraftudtag, osv. skal vere frakoblet under mélingerne, hvis det kan indvirke
pd malingen af stgjniveauet; dele, som normalt virker sammen med motoren, for
eksempel motorens kealerventilator, skal vaere i gang under malingerne.

Malestraekningen skal ligge i et frit og tilstrekkeligt stojsvagt omréde; denne straekning
kan for eksempel vaere et abent areal med en radius af 50 m, hvis midterste del med en
radius af mindst 20 m skal veare praktisk taget vandret, eller en vandret strekning med
fast kerebane, der sa vidt muligt skal vare plan og i videst muligt omfang uden fuger.
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3,2

3.2.1.

3.2.2.

3.2.2.1.

3.2.22.

3222.1.

3.2.23.

33

3.3.1.

Keorebanen skal vere sd ren og ter som muligt (f.eks. uden grus, blade, sne, osv.).
Heldninger og ujeevnheder kan kun tillades, séfremt de variationer i stgjniveauet, som de
forérsager, ligger inden for méleapparaternes tolerancer for fejl.

Keorebanens belegning skal vare af en sddan beskaffenhed, at dekkene ikke stgjer for
kraftigt.

Vejret skal vere klart og vinden svag.

Stejniveauet fra omgivelserne, forirsaget af vind eller andre stejkilder, skal i forerens
orehgjde ligge mindst 10 dB(A) under traktorens stgjniveau.

Hvis der under malingerne bruges et keretoj, skal dette treekkes i tilstraekkelig stor
afstand fra traktoren til, at enhver interferens undgds. Under mélingen mé der hverken
findes nogen genstand, der er til gene for malingen, eller nogen reflekterende flader
inden for en afstand af 20 m pé begge sider af kerebanen og inden for en afstand af 20 m
foran og bag keretojet. Dette krav anses for opfyldt, safremt de séledes forarsagede
svingninger 1 stegjniveauet forbliver inden for tolerancerne; i modsat fald skal mélingen
indstilles, mens forstyrrelsen varer.

Samtlige méalinger i samme serie skal udferes pad samme straekning.

Koretojer 1 kategori C med stalbezlter proves pé et lag fugtigt sand som specificeret i
afsnit 5.3.2 1 ISO 6395: 2008.

Malemetode

Mikrofonen anbringes i en afstand af 250 mm til siden for sadets midterplan, og den
side, der veelges, skal vaere den, hvor der registreres det hgjeste stgjniveau.

Mikrofonens membran rettes fremad, og mikrofonens centrum skal vaere 790 mm over
og 150 mm foran sedets referencepunkt, som er beskrevet i bilag III. Det skal undgés, at
mikrofonen vibrerer for kraftigt.

For at bestemme stgjniveauet anvendes folgende fremgangsmade:

P& samme strekning skal traktoren mindst tre gange keres med samme, jevne
afprevningshastighed i mindst 10 sek.

P& traktorer med seriefremstillet lukket overbygning skal alle &bninger (f.eks. dere,
vinduer osv.) veere lukket i en forste reekke mélinger.

I en anden reekke malinger skal de vare dbne — forudsat de ikke, nar de er abne,
frembyder en fare i trafikken, men forruder, som kan &bnes, skal holdes lukket.

Stgjen males ved hgjeste motoromdrejningstal, medens stgjméleren er indstillet pa
"slow", og traktoren er i det gear, der ved det maksimale regulerede motoromdrejningstal
ligger nermest 7,5 km/t. Traktoren skal under mélingen vere ubelastet.

Prevningsrapportens indhold

For traktorer i klasse C med stilbalter skal prevningsrapporten omfatte méalinger af
stejniveauet udfert ved folgende betingelser:

med traktoren i det gear, der gor det muligt at komme narmest hastigheden 5 km/t
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3.3.2.

34

34.1.

34.2.

ved stilstand.

Vurderingskriterier

For traktorer i klasse T og traktorer i klasse C med gummibzalter mé resultaterne af de i
3.2.2.2,2.2.2.3 og 3.2.2.3 beskrevne malinger ikke overstige de vardier, der er fastsat i
punkt 1.2.

For traktorer i klasse C med stélbalter ma resultaterne af den i 3.3.2 beskrevne maling

ikke overstige de vardier, der er fastsat i punkt 1.2. De mélinger, der er beskrevet i punkt
3.3.1 og 3.3.2, skal indgé i prevningsrapporten.
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