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PRILOHA IX

Pozadavky pouzitelné na konstrukce ochrany pri prevraceni (predni konstrukce

1.1

1.2

1.3

1.3.1

CS

ochrany u uzkorozchodnvch traktoru)

Obecna ustanoveni

Pozadavky Unie pouzitelné na konstrukce ochrany pfi pfevraceni (pfedni konstrukce
ochrany u uzkorozchodnych traktortr) jsou stanoveny v bod¢ B.

Zkousky je mozno provést v souladu s postupy pro statické nebo ptipadné dynamické
zkousky stanovenymi v oddilech B1 aB2. Ob¢ tyto metody se povazuji za
rovnocenné.

Kromé pozadavkl stanovenych v bod¢ 2 musi byt splnény pozadavky na vykonnost
pro skladaci ROPS stanovené v oddile B3.

V oddile B4 je stanoven pocitacovy program k urCeni charakteristik opakovaného
nebo pierusovaného prevraceni, ktery se pouzije pro zkousky se simulaci.

Pozadavky pouZitelné na konstrukce ochrany pri prevraceni (zadni konstrukce
ochrany u tizkorozchodnych traktori)”

DEFINICE
[nepouzije se]

Konstrukce ochrany p¥i prevrdaceni (ROPS)

Vyrazem konstrukce ochrany pifi prevraceni (ochranna kabina nebo ram), dale jen
,ochranna konstrukce®, se rozumi konstrukce na traktoru, jejimz hlavnim ucelem je
vyloucit nebo omezit ohrozeni fidice v dusledku prevraceni traktoru béhem normalniho
pouziti.

Charakteristikou konstrukce ochrany pii pievraceni je vytvotfeni prostoru dostate¢né
velkého k tomu, aby ochranil fidice sediciho uvnitf konstrukce nebo v prostoru
ohranic¢eném piimkami vychazejicimi z vné&jSich rohti konstrukce k jakékoli ¢asti traktoru,
ktera by mohla pfijit do kontaktu se zemi a ktera je v pfipadé pievraceni schopna traktor
podpirat.

Rozchod

PiedbéZna definice: stiedni rovina kola

Stfedni rovina kola je rovina stejné vzdalena od dvou rovin, které se dotykaji vnéjsSich
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1.3.2

1.3.3

14

1.5

1.5.1

1.5.2

1.5.2.1

1.5.2.2

1.5.2.3

1.52.4

1.6

okrajt rafka kol.

Definice rozchodu

Svisla rovina prochazejici osou kola protind jeho stfedni rovinu podél ptimky, kterd se
styka s nosnou plochou v jednom bod¢€. Pokud jsou A a B dva takto definované body pro
kola na stejné napravé traktoru, potom je rozchod vzdalenost mezi body A a B. Rozchod
muze byt takto definovan pro piedni i zadni kola. V ptipadé dvojitych kol je rozchod
vzdalenost mezi dvéma rovinami, z nichz kazda je sttedni rovinou part kol.

Dopliujici definice: stfedni rovina traktoru

Vezmeme krajni polohy bodii A a B pro zadni napravu traktoru, ktera udava maximalni
moznou hodnotu rozchodu. Svisld rovina umisténa kolmo na tsecku AB v jejim
sttedovém bod¢ je stfedni rovinou traktoru.

Rozvor

Vzdalenost mezi svislymi rovinami prochazejicimi pies dvé ptimky AB, jak je vymezeno
vyse, z nichZ jedna je pro pfedni kola a druha pro zadni kola.

Uréeni vztainého bodu sedadla, umisténi a sevizeni sedadla pro zkousSku

Vztazny bod sedadla (SIP)?

Vztazny bod sedadla se ur¢i v souladu s normou ISO 5353:1995.

Umisténi a sefizeni sedadla pro zkousku

je-li poloha sedadla nastavitelna, musi se sedadlo nastavit do své nejvyssi zadni polohy;
je-li sklon opéradla nastavitelny, nastavi se do stiedni polohy;

je-li sedadlo opatfeno zavésnym systémem, musi se tento systém zablokovat ve stiedni
poloze zdvihu, pokud to neodporuje pokyniim vyslovng stanovenym vyrobcem sedadla;

u sedadla nastavitelného jen podélné¢ a vertikalné musi byt jeho podélna osa prochazejici
vztaznym bodem sedadla rovnobézna se svislou podélnou rovinou traktoru, kterd prochazi
sttedem volantu, a je vzdalena od této roviny nejvyse 100 mm.

Chranény prostor
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1.6.1

1.6.1.1

1.6.1.2

1.6.2

1.6.2.1

1.6.2.2

1.6.2.3

1.6.2.4

1.6.2.5

1.6.2.6

Vztazna svisla rovina a piimka

Chranény prostor (obrazek 6.1) je vymezen na zakladé svislé vztazné roviny a pfimky:

Vztazna rovina je svisla rovina, obvykle podélna k traktoru a prochazejici vztaznym
bodem sedadla a stfedem volantu. Vztazna rovina se za normalnich podminek shoduje s
podélnou stfedni rovinou traktoru. Predpoklada se, Ze béhem zatézovani se tato vztazna
rovina pohybuje vodorovné spolu se sedadlem a volantem, avsak zlistava kolma k traktoru
nebo podlaze konstrukce ochrany pfi pfevraceni.

Vztazna piimka je pfimka obsazend ve vztazné roving, kterd prochdzi ptfes bod umistény
140 + a;, smérem dozadu a 90 — a, pod vztaznym bodem sedadla a prvnim bodem na vénci
volantu, ktery protina, pokud je uvedena do vodorovné polohy.

Urceni chranéného prostoru u traktorti s neoto¢nym sedadlem

Chranény prostor u traktori s neotoénym sedadlem je vymezen v bodech 1.6.2.1 az
1.6.2.11 a je omezen niZe uvedenymi rovinami, pfiCemz traktor je na vodorovném
povrchu, sedadlo sefizeno a umisténo podle Gidajt v bodech 1.5.2.1 az 1.5.2.4% a volant v
pripad¢, ze je nastavitelny, je nastaveny do stiedni polohy pii fizeni vsedé:

dvéma svislymi rovinami rovnob&Zznymi se vztaznou rovinou ve vzdalenosti 250 mm na
ob¢ strany, které sahaji do vysky 300 mm nad rovinu vymezenou v bod¢ 1.6.2.8 nize a v
podélném smeéru do vzdalenosti nejméné 550 mm pied svislou rovinu, ktera je kolma ke
vztazné roviné a prochazi ve vzdalenosti (210 — a,) mm pted vztaznym bodem sedadla;

dvéma svislymi rovinami rovnobéznymi se vztaznou rovinou ve vzdalenosti 200 mm na
ob¢ strany, které sahaji do vysky 300 mm nad rovinu vymezenou v bod¢ 1.6.2.8 nize a v
podélném sméru od povrchu vymezeného v bod¢ 1.6.2.11 nize k svislé roving, ktera je
kolma ke vztazné rovin¢ a prochazi ve vzdalenosti (210 — @;) mm pied vztaznym bodem
sedadla;

naklonénou rovinou, ktera je kolma ke vztazné roviné a rovnobézna se vztaznou piimkou,
nad niz prochazi ve vzdalenosti 400 mm a rozklada se smérem dozadu k bodu, kde protina
svislou rovinu kolmou ke vztazné roving a prochazejici bodem, ktery je umistén (140 +
ap) mm smérem dozadu od vztazného bodu sedadla;

naklonénou rovinou, kolmou ke vztazné roviné, ktera se protina s rovinou vymezenou v
bod¢ 1.6.2.3 vySe na jejim nejzazS§im zadnim okraji a nachazi se na vrchu opéradla
sedadla;

svislou rovinou, ktera je kolma ke vztazné roviné, prochazi nejméné¢ 40 mm pied
volantem a nejméné 760 — a, mm pied vztaznym bodem sedadla;

valcovou plochou s osou kolmou ke vztazné roving€, o poloméru 150 mm a tec¢nou k
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1.6.2.7

1.6.2.8

1.6.2.9

1.6.2.10

1.6.2.11

1.6.3

1.6.4

1.6.4.1

1.6.4.2

1.6.4.3

CS

rovinam vymezenym v bodech 1.6.2.3 a 1.6.2.5 vySe;

dvéma rovnobéznymi naklonénymi rovinami prochazejicimi hornim okrajem rovin
vymezenych v bodé 1.6.2.1 vyse, pfiCemz naklonéna rovina na strané, na kterou sméfuje
raz, je vzdalena nejméné 100 mm od vztazné roviny nad chranénym prostorem;

vodorovnou rovinou prochazejici bodem 90 — a, mm pod vztaznym bodem sedadla;

dvéma useky svislé roviny, ktera je kolma ke vztazné roving a prochazi ve vzdalenosti 210
— a, mm pied vztaznym bodem sedadla, pficemz se tyto useky napojuji na zadni okraj
rovin vymezenych v bodé 1.6.2.1 vySe a na predni okraj rovin vymezenych v bodé 1.6.2.2
vyse;

dvéma castmi vodorovné roviny, ktera prochazi ve vzdalenosti 300 mm nad rovinou
vymezenou v bod¢ 1.6.2.8 vyse, pricemz se ob¢ tyto ¢asti napojuji na horni okraj svislych
rovin vymezenych v bodé 1.6.2.2 vyse a na spodni okraj naklonénych rovin vymezenych
v bod¢ 1.6.2.7 vyse;

plochou, v ptipadé€ potieby zaktivenou, jejiz tvofici ptimka je kolma ke vztazné rovin€ a
ktera se dotyka zadni ¢asti opéradla sedadla.

Urc€eni chranéného prostoru u traktorti s otocnym sedadlem fidice

Pro traktory s otocnym sedadlem fidice (oto¢né sedadlo a nastavitelny volant) je chranény
prostor kombinaci dvou chranénych prostort, které jsou urceny dvéma riznymi polohami
volantu a sedadla. U kazdé polohy volantu a sedadla musi byt chranény prostor vymezen
na zékladé boda 1.6.1 a 1.6.2 pro sedadlo fidi¢e v bézné poloze a na zaklad¢ bodi 1.6.1
a 1.6.2 ptilohy X pro sedadlo fidi¢e v obracené poloze (viz obrazek 6.2).

Piidavna sedadla

V ptipad¢, Ze traktor mize byt vybaven pridavnymi sedadly, musi byt béhem zkousek
pouzita kombinace zahrnujici vztazné body sedadla vSech nabizenych moznosti. Ochranna
konstrukce nesmi zasahovat do vétSiho chranéného prostoru, ktery zohlednuje tyto rizné
vztazné body sedadla.

V pripad¢, Ze je nové sedadlo nabidnuto jako moznost az po provedeni zkousky, je tieba
zjistit, zda chranény prostor kolem nového vztazného bodu sedadla spada do ptivodné
stanovené kombinace prostortl. Pokud tomu tak neni, je tfeba provést novou zkousku.

Pridavné sedadlo nezahrnuje sedadlo pro osoby kromé fidi¢e, z n¢hoz nelze traktor
ovladat. SIP nelze urcit, jelikoz definice chranéného prostoru je ve vztahu k sedadlu
ridice.
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1.7.1

1.7.2

1.7.3

1.7.4
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1.9
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Hmotnost

Hmotnost bez zavazi / nenalozena hmotnost

Hmotnost traktoru bez volitelné vybavy, ale v¢etné chladici kapaliny, olejt, paliva, naradi
a ochranné konstrukce. Neni zahrnuto volitelné pfedni nebo zadni zavazi, zatéz v
pneumatikach, ptipevnéné piistroje a zatizeni nebo jakékoli specilni prislusenstvi.

Maximalni pfipustna hmotnost

Maximalni hmotnost, kterou vyrobce prohlésil za technicky pfipustnou auvedl na
identifika¢nim $titku vozidla a/nebo v pfirucce pro obsluhu.

Referenéni hmotnost

Hmotnost zvolena vyrobcem, pouzivana ve vzorcich pro vypocet vysky padu kyvadlového
zé&vazi, vstupni energie a tlakovych sil, které maji byt pouzity pti zkouskach. Nesmi byt
mensi, nez je hmotnost bez zavazi, a musi byt dostate¢na k tomu, aby se zajistilo, Ze
hmotnostni pomér nepiesahne 1,75 (viz body 1.7.4 a 2.1.3).

Hmotnostni pomé&r

Max . pfipustna himotnost
Referenéni hmotnost
Pomér nesmi byt vétsi nez 1,75.

Priipustné tolerance méieni

Délkovy rozmér: = 3 mm
s vyjimkou: -- deformace pneumatik: + 1 mm
-- deformace ochranné konstrukce béhem vodorovného
zatézovani: +1 mm
-- vy$ky padu kyvadlového zavazi: + 1 mm
Hmotnosti: + 0,2%
(pIného rozsahu snimace)
Sily:  £0,1 % (pIného rozsahu)
Uhly: +0,1°

Symboly

Polovina vodorovného sefizeni sedadla

Polovina svislého sefizeni sedadla

Minimalni celkova $itka traktoru;

Deformace konstrukce v bod¢ narazu (dynamické zkousky) nebo v bod€ a ve
sméru pusobeni zatizeni (statické zkousky);

Deformace konstrukce odpovidajici vypoctenému potfebnému mnozstvi energie;
Deformacni energie pohlcena v bod¢, jakmile je zatizeni odstranéno. Zona v
ramci kiivky F-D;

Pohlcena deformacni energie. Plocha pod kiivkou F-D;

Deformacni energie pohlcena po dodate¢ném zatizeni nasledujicim po vzniku
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(mm)
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(kg.m?)

(mm)
(kg)

2.1

2.1.1

2.2

praskliny ¢i trhliny;

Deformacni energie pohlcena pti zkousce pietizenim v ptipadé, Ze zatizeni bylo
odstranéno pted zacatkem této zkousky pietizenim. Plocha pod ktivkou F-D;
Privedena energie urcena k pohlceni pii podélném zatézovani;

Pfivedena energie urcena k pohlceni pii bocnim zatézovani;

Staticka zatézujici sila;

Zatézujici sila pro vypoctené potfebné mnozstvi energie odpovidajici E';;

Graf sila/deformace;

Sila pisobici na zadni pevny prvek;

Maximalni staticka zatézujici sila dosazenda béhem zatéZovani, s vyjimkou
zkousky pretizenim;

Vertikalni tlakova sila;

Vyska padu kyvadlového zavazi (dynamické zkousky);

Vyska padu kyvadlového zavazi pro doplikovou zkousku (dynamické zkousky);
Referen¢ni moment setrvacnosti traktoru okolo stiedové ptimky zadnich kol, bez
ohledu na hmotnost téchto kol;

Referencni rozvor traktoru;

Referencni hmotnost traktoru béhem zkousSek pevnosti.

OBLAST POUZITI

Tato ptiloha se pouzije na traktory, které maji tyto vlastnosti:

volny prostor pod nejnizs§imi body pfedni a zadni napravy, vcetné diferencialu, nejvyse
600 mm,;

pevny nebo nejmensi nastavitelny rozchod kol u népravy s pneumatikami vétSich rozmeéri
mensi nez 1 150 mm. Za predpokladu, zZe naprava s namontovanymi $ir§Simi pneumatikami
je nastavena na rozchod kol nejvyse 1 150 mm, musi byt mozné nastavit rozchod kol
u druhé napravy tak, aby vnéjsi okraje uzsich pneumatik nepfecnivaly za vnéjsi okraj
pneumatik kol prvni z naprav. Maji-li obé napravy rafky a pneumatiky stejnych rozmeéra,
musi byt pevny nebo nastavitelny rozchod kol u obou naprav mensi nez 1 150 mm;

hmotnost vyssi nez 400 kg, ale mensi nez 3 500 kg, odpovidajici nenaloZzené hmotnosti
traktoru, vcetn¢ konstrukce ochrany pfi pfevraceni a pneumatik nejvétsiho rozmeéru
doporu¢eného vyrobcem. Maximalni pfipustnd hmotnost nesmi piekrocit 5 250 kg
a hmotnostni pomér (maximalni pfipustna hmotnost / referenéni hmotnost) nesmi
presahnout 1,75;

a vybavené konstrukcemi ochrany pfi prevraceni dvousloupkového typu namontovanymi
pouze pied vztaznym bodem sedadla , které se v disledku mensich rozmérd traktoru
vyznacuji mensim chranénym prostorem, a je proto zadouci, aby za jakychkoli okolnosti
nebyl ztizen pfistup do prostoru pro fidice a byla zajisténa ucinnost téchto konstrukci
(slozenych nebo neslozenych) bez ijmy na jejich snadném pouzivani.

Uznava se, ze mohou existovat konstrukce traktort, napiiklad zvlastni lesnické stroje,
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B1

3.1

3.1.1

3.1.2.1

3.1.2.2

3.1.23

3.1.2.4

3.1.2.5

3.1.3.1

3.132

jako jsou forvardry a skidry, na které se tato ptiloha nepouzije.

POSTUP PRO STATICKE ZKOUSKY

PRAVIDLA A POKYNY

Piedbéiné podminky pro zkouSky pevnosti

Dokonceni dvou predbéznych zkousek

Ochranna konstrukce muize byt podrobena zkouskam pevnosti pouze v piipadé
uspokojivého vysledku zkousky podélné stability i zkousky odolnosti proti opakovanému
prevraceni (viz vyvojovy diagram na obrazku 6.3).

Priprava na predbézné zkousky

Traktor musi byt opatfen ochrannou konstrukei v jeji bezpecnostni poloze.

Traktor musi byt vybaven pneumatikami nejvétsiho priiméru predepsaného vyrobcem a
nejmensiho prifezu pro pneumatiky tohoto priméru. Pneumatiky musi byt bez kapalinové
zat¢ze a musi byt nahustény na tlak doporuceny pro praci v terénu.

Zadni kola musi byt nastavena na nejuzsi rozchod; piedni kola se nastavi na rozchod co
nejblizsi rozchodu zadnich kol. Jsou-li mozné dvé polohy nastaveni rozchodu ptednich
kol, které se od nejuzsiho rozchodu zadnich kol 1isi o stejnou hodnotu, zvoli se vétsi z
téchto dvou nastaveni ptedniho rozchodu.

Vsechny nadrze traktoru musi byt naplnéné nebo musi byt kapaliny nahrazeny
rovnocennou zatézi v odpovidajici poloze.

Vsechna upevnéni pouzita v sériové vyrobé musi byt pfipevnéna na traktoru v normalni
poloze.

Zkouska podélné stability

Traktor pfipraveny vyse uvedenym zpisobem se umisti na vodorovnou plochu tak, aby
kloub ptedni napravy nebo (v pripadé kloubového traktoru) vodorovny otocny kloub mezi
obéma napravami byl volné pohyblivy.

Pomoci zvedaku nebo zdvihadla se zveda a naklapi ta ¢ast traktoru, ktera je pevné spojena
s napravou, na niz spociva vice nez 50 % hmotnosti traktoru, pfi¢emz se stdle méti thel
sklonu. V okamziku, kdy se traktor nad koly, ktera se dotykaji zem¢, dostane do stavu
labilni rovnovahy, musi byt tento uhel vétsi nez 38°. Tato zkouska se provede jednou s
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3.14.1

3.1.4.2

3.1.4.2.1

3.1.422

3.143

3.1.4.3.1

(m)
(m)
(m)
(rad)
(m)
(m)
(m)
(m)
(m)
(m)
(m)
(m)

volantem vytoCenym do krajni pravé polohy a jednou s volantem vytocenym do krajni
levé polohy.

Zkouska odolnosti proti opakovanému prevraceni

Obecné poznamky

Ugelem této zkousky je ovéfit, zda konstrukce, kterou je traktor opatien na ochranu fidice,
je schopna ucinné zabranit opakovanému pievraceni traktoru v pfipadé jeho pfevraceni na
bok na svahu se sklonem 1:1,5 (viz obrazek 6.4).

Diikaz odolnosti proti opakovanému pievraceni lze podat nékterou ze dvou metod
popsanych v bodech 3.1.4.2 a 3.1.4.3.

Dtikaz odolnosti proti opakovanému prevraceni na zakladé zkousky prevraceni

Zkouska pievraceni se provadi na zkuSebnim svahu dlouhém nejméné Ctyfi metry (viz
obrazek 6.4). Povrch musi byt pokryt 18 cm tlustou vrstvou materialu, ktery,
meteno podle Standardi ASAE S313.3 FEB1999 a ASAE EP542 FEB1999
tykajicich se konického penetrometru puidy, ma index priniku kuzele:

A=235+20
nebo
B=335+20

Traktor (ptfipraveny podle bodu 3.1.2) se naklapi na stranu s nulovou pocatecni rychlosti.
Za timto ucelem se umisti na zacatek zkusebniho svahu tak, aby kola na strané privracené
ke svahu jiz spocivala na svahu a stfedni rovina traktoru byla rovnobézna s vrstevnicemi.
Po narazu na povrch zkusebniho svahu se traktor miize nadzvednout z povrchu oto¢enim
okolo horniho rohu ochranné konstrukce, avSak nesmi se dale pfevracet. Musi dopadnout
zpét na stranu, na kterou dopadl nejdfive.

Dtikaz odolnosti proti opakovanému prevraceni na zakladé vypoctu

Pro ucely ovéfeni odolnosti proti opakovanému pievraceni vypoctem musi byt zjistény
tyto charakteristické hodnoty traktoru (viz dodatek 2, obrazek 6.5):

Sitka zadnich pneumatik;

Sitka ochranné konstrukce mezi pravym a levym bodem narazu;
Sitka kapoty motoru;

Uhel vykyvu ptedni napravy od nulové do krajni polohy;

Vyska prednich pneumatik pti plném zatizeni napravy;

Vyska zadnich pneumatik pfi pIném zatiZeni napravy;

Vyska kloubu pfedni napravy;

Vyska v bod¢€ narazu;

Vyska kapoty motoru;

Vodorovna vzdalenost mezi t&€zistém a pfedni napravou;

wov e

Vodorovna vzdalenost mezi t€ziStém a zadni napravou;
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L (m)

L, (m)
M, (kg)
Q (kgm)
S (m)

3.143.2

3.14.3.2.1
314322

3.1.43.23

3.14324
3.1.43.25

3.143.2.6

3.1433
3.1.5.1

3.1.5.2

3.1.53

Vodorovna vzdalenost mezi té€zistém a pfednim bodem fezu ochrannou

WV

Vodorovna vzdalenost mezi tézistém a pfednim rohem kapoty motoru;
Hmotnost traktoru pouzita pii vypoctu,

Moment setrvacnosti okolo podélné osy vedouci tézisteém;

Rozchod kol u zadni napravy.

Soucet rozchodu kol (S) a Sitky pneumatik (By) musi byt vét$i nez Sitka ochranné
konstrukce Bg.

Pro ucely vypoctu lze u€init tyto zjednodusujici predpoklady:

stojici traktor se prevrati na svahu se sklonem 1:1,5 s vyrovnanou pfedni napravou,

2

osa otaceni je rovnobézna s podélnou osou traktoru a prochazi sttedem kontaktnich ploch
prednich a zadnich kol na stran€ svahu;

traktor neklouze dolt po svahu;
naraz na svah je ¢aste¢né pruzny, se soucinitelem pruznosti:
U=0,2
hloubka proniknuti do svahu a deformace ochranné konstrukce dosahuji celkem:
T=02m

do svahu neproniknou zadné dalsi konstrukéni dily traktoru.

Pocitatovy program (BASIC) k ur&eni charakteristik opakovaného nebo pierugovaného
prevraceni v pfipadé boc¢niho pfevraceni tizkorozchodného traktoru s predni konstrukei
ochrany pfii pfevraceni je uveden v bod¢ B4, s ptiklady 6.1 az 6.11.

Metody méteni

N 2

Vodorovné vzdalenosti mezi tézist€ém a zadni (L3) nebo piedni (L,) napravou

K ovéfeni skutecnosti, Ze u naprav neni zadny rejd fizeni, je tfeba zméfit vzdalenost mezi
predni a zadni napravou na obou stranach traktoru

Wty

vypocitat z rozlozeni hmotnosti traktoru mezi pfedni a zadni kola.

Vysky prednich (Ds) a zadnich (D;) pneumatik

Je nutné zméfit vzdalenost mezi nejvyssim bodem pneumatiky k povrchu zemé (viz
obrazek 6.5) a pouzit stejnou metodu pro predni i zadni pneumatiky.

Vodorovna vzdalenost mezi t€Zistém a prednim bodem fezu ochrannou konstrukci (Lg).

Wt

(obrazky 6.6.a, 6.6.b a 6.6.c). Pokud je ochranna konstrukce umisténa pted rovinou

10 CS



CS

3.1.54

3.1.5.5

3.1.5.6

3.1.5.7

3.1.5.8

3.1.5.9

3.1.5.10

3.1.5.11

3.1.5.12

3.1.5.13

3.2

3.2.1

3.2.1.1

tézisté, bude zaznamenana vzdalenost se znaménkem minus (-Ls).
Sitka ochranné konstrukce (Bg)

Je tfeba zméfit vzdalenost mezi pravym a levym bodem narazu dvou vertikalnich tyci
konstrukce.

Bod narazu je vymezen rovinou, ktera je tecnd k ochranné konstrukci a prochazi pies
pfimku vymezenou vrchnimi vnéj$imi body pfednich a zadnich pneumatik (viz obrazek
6.7).

Vyska ochranné konstrukce (Hg)

Je tieba zméfit svislou vzdalenost od bodu narazu konstrukce k roviné zemé.
Vyska kapoty motoru (Hy)

Zm¢éti se svisla vzdalenost od bodu narazu kapoty motoru k roviné zemé.

Bod narazu je vymezen rovinou, ktera je te¢na ke kapoté motoru a ochranné konstrukci a
prochazi pres vrchni vnéj$i body prednich a zadnich pneumatik (obrazek 6.7). Méteni
musi byt provedeno na obou stranach kapoty motoru.

Siika kapoty motoru (B-)

Zméfi se vzdalenost mezi dvéma body narazu kapoty motoru, jak je vymezeno vyse.
Vodorovna vzdalenost mezi tézistém a pfednim rohem kapoty motoru (L)

Zm¢éti se vzdalenost od bodu narazu do kapoty motoru, jak je vymezeno vyse, k t€zisti.
Vyska kloubu piedni napravy (Hy)

Svisla vzdalenost mezi stfedem kloubu pfedni napravy a stfedem napravy prednich
pneumatik (Hy;) musi byt uvedena v technické zpraveé vyrobce a zkontrolovana.

Zmefi se svisla vzdalenost od stfedu napravy prednich pneumatik (Hy;) k roviné zemé
(obrazek 6.8).

Vyska kloubu predni napravy (Hy) je sou¢tem obou vyse uvedenych hodnot.

Rozchod u zadni napravy (S)

Zméfi se minimalni rozchod kol u zadni napravy vybavené pneumatikami s maximalni
velikosti, podle specifikace vyrobce (dodatek 2, obrazek 6.9).

Sitka zadnich pneumatik (By)

Zméfi se vzdalenost mezi vné¢jsi a vnitini svislou rovinou zadni pneumatiky v jeji horni
casti (obrazek 6.9).

Uhel vykyvu pfedni napravy (Dy)

Na obou stranach napravy se zméti nejvetsi uhel, ktery je vymezeny vykyvem piedni
napravy z vodorovné polohy k maximalnimu vychyleni, pficemz se vezme v tvahu
pfipadny tlumi¢. Pouzije se maximalni naméfeny uhel.

Hmotnost traktoru

Hmotnost traktoru musi byt ur¢ena podle podminek vymezenych v bod¢ 1.7.1.
Podminky zkouSeni pevnosti ochrannych konstrukci a jejich piipevnéni k traktoru

Obecné pozadavky
Ugel zkousek

Ucelem zkousek provadénych pomoci specialnich zafizeni je simulace takovych zatizeni,

3 CS
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3.2.1.3.1

32,132

3.2.1.33

32134

322

3221

3222
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jimz je ochrannd konstrukce vystavena pii pievraceni traktoru. Tyto zkousky umozni
posoudit pevnost ochranné konstrukce a soucasti, kterymi je pfipevnéna k traktoru, i v§ech
konstrukénich dila traktoru, které zkuSebni zatiZzeni prenaseji.

Metody zkousek

Zkousky je mozno provést v souladu se statickym nebo dynamickym postupem (viz
priloha A). Obé¢ tyto metody se povazuji za rovnocenné.

Obecna pravidla pro piipravu zkousek

Ochranna konstrukce musi odpovidat specifikacim pro sériovou vyrobu. Musi byt
pripevnéna zpisobem, ktery piedepsal vyrobce, k jednomu z traktorti, pro ktery je uréena.

Poznamka: Ke statickym zkouskam pevnosti se nevyzaduje kompletni traktor; ochranna
konstrukce a konstrukéni dily traktoru, k nimz je konstrukce pripevnéna, vSak musi tvofit
funkéni jednotku, dale oznacovanou ,,sestava‘.

Ke statickym i dynamickym zkouskam pevnosti musi byt traktor (nebo sestava) opatfeny
vSemi konstrukénimi dily sériové vyroby, které mohou ovlivnit pevnost ochranné
konstrukce nebo které mohou byt pro zkousku pevnosti nezbytné.

Na traktoru (nebo na sestavé) musi byt rovnéZ namontovany konstrukéni dily, které
mohou ohrozovat chranény prostor, aby bylo mozné ovérit splnéni pozadavkl podle
podminek pfijatelnosti v bod¢ 3.2.3.

Musi byt dodany nebo na vykresech znazornény vsechny konstrukéni dily traktoru nebo
ochranné konstrukce, véetn¢ ochrany proti povétrnostnim vliviim.

Ke zkouskam pevnosti musi byt demontovany vSechny kryci plechy a odnimatelné
nekonstrukéni soucasti, aby nemohly ptispivat k pevnosti ochranné konstrukce.

Rozchod kol se nastavi tak, aby ochranna konstrukce béhem zkousek pevnosti pokud
mozno nebyla podpirdna pneumatikami. Pokud se tyto zkousky provadéji v souladu se
statickym postupem, mohou byt kola odmontovana.

Zkousky

Potadi zkousek podle statického postupu

Zkousky se provadéji v nize uvedeném potadi, bez ztetele k dalsim zkouskdm uvedenym
v bodech 3.3.1.6,a 3.3.1.7:

1) zatiZeni zadni ¢asti konstrukce

(viz bod 3.3.1.1);

2) zkouska tlakem zezadu
(viz bod 3.3.1.4);

3) zatiZeni piedni ¢asti konstrukce
(viz bod 3.3.1.2);

4) zatiZeni bocni ¢asti konstrukce
(viz bod 3.3.1.3);

5) zkouska tlakem na piedni ¢asti konstrukce
(viz bod 3.3.1.5).
Obecné pozadavky
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32221

32222

32223

32224

32225

323

3.23.1

3.2.3.1.1

323.1.2

32313

323.14

32315

3.2.3.1.6

3232

324

3.2.5

3.2.5.1

3.2.5.1.1

3.25.1.2

Jestlize se béhem zkousky kterykoli prvek upevnéni porusi nebo posune, je tieba zkousku
zahajit znovu.

Béhem zkousek se nesmi provadét zadné opravy nebo Upravy traktoru nebo ochranné
konstrukce.

Béhem zkouSek nema pievodovka traktoru zatazeny rychlostni stupeit a brzdy jsou
uvolnény.

Je-li traktor opatfen systémem zavéSeni mezi podvozkem traktoru a koly, musi byt tento
systém béhem zkousek zablokovan.

Pro prvni zkousku zatéZovanim zadni ¢asti konstrukce se zvoli ta strana, ktera podle
nazoru zkusebnich organii povede k sérii zatizeni za podminek, jez jsou pro ochrannou
konstrukci nejmén¢ piiznivé. Zkouska zatézovanim z boku a zkouska zatézovanim zezadu
se provedou na protilehlych stranach podélné stfedni roviny ochranné konstrukce.
Zkouska zatézovanim zepiedu se provede na stejné strané podélné stfedni roviny ochranné
konstrukce jako zkouska zatézovanim z boku.

Podminky prijatelnosti

Ochranna konstrukce se poklada za vyhovujici pozadavkiim vztahujicim se na pevnost,
jestlize splnuje tyto podminky:

po kazdé castecné zkousce je bez prasklin a trhlin ve smyslu bodu 3.3.2.1. nebo

jestlize se béhem jedné z téchto zkousek tlakem objevi trhliny nebo praskliny, které nelze
pokladat za zanedbatelné, provede se, v souladu bodem 3.3.1.7, ihned po zkouskach
tlakem, pfi nichz se tyto trhliny nebo praskliny objevily, zkouska doplitkova;

behem zkousek jinych nez zkousek pretizenim nesmi zadna ¢ast ochranné konstrukce
proniknout do chranéného prostoru, jak je vymezen v bod¢ 1.6;

béhem zkousSek jinych nez zkousek pretizenim musi byt vSechny c¢asti chranéného
prostoru chranény konstrukci v souladu s bodem 3.3.2.2;

béhem zkousek nesmi ochranna konstrukce zpisobovat jakékoli omezeni pro konstrukei
sedadla;

pruzna deformace, méfena v souladu s bodem 3.3.2.4, musi byt niz$i nez 250 mm.
Ridi¢ nesmi byt ohroZen zadnou ¢asti prislusenstvi. Nepfipustné jsou jakékoli vy¢nivajici
dily nebo casti pfisluSenstvi, které by v ptipad¢ prevraceni traktoru mohly fidi¢e poranit,

nebo jakakoli ¢ast prislusenstvi, kterd by ho mohla v dusledku deformace ochranné
konstrukce zachytit, naptiklad za nohu nebo chodidlo.

[nepouZije se]
Pristroje a vybaveni

Zatizeni pro statické zkousky

Zatizeni pro statické zkousky musi byt konstruovano tak, aby umoznovalo pusobeni sily
nebo zatizeni na ochrannou konstrukei.

Je nutno zabezpeclit, aby se zatizeni mohlo ve sméru kolmém ke sméru zatéZovani
rovnomeérné rozlozit podél prilozné desky (ptiruby), jejiz délka se rovna presnému
nasobku 50 mm v rozsahu od 250 mm do 700 mm. Rozmér tuhého nosniku ve svislém
sméru je 150 mm. Hrany nosniku, které jsou ve styku s ochrannou konstrukci, musi byt
zaobleny s polomérem zaobleni nejvyse 50 mm.
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3.2.5.13

32514

3.2.5.1.5

3252

3.2.5.2.1

32522

3253

3.2.53.1

32532

3254

3255

3.2.5.5.1

3.2.5.5.2

33

3.3.1

3.3.1.1

Ptilozna deska musi byt schopna pfizplisobit se jakémukoli thlu vic¢i sméru zatézovani,
aby mohla sledovat zmény uhlu zatézované plochy ochranné konstrukce pfi jeji
deformaci.

Smér ptisobeni sily (odchylka od vodorovného a svislého sméru):
- na zacatku zkousky pfi nulovém zatizeni: + 2°;

- béhem zkousky pod zatizenim: 10° nad a 20° pod vodorovnou rovinou. Tyto
odchylky je nutno udrzovat co nejmensi.

Rychlost deformace musi byt dostate¢né nizka (nizsi nez 5 mm/s), aby zatéZovani mohlo
byt v kazdém okamziku povazovano za statické.

Zatizeni pro méfeni energie pohlcené konstrukei

K urceni energie pohlcené ochrannou konstrukci se sestroji kiivka sila/deformace. Neni
zapotiebi méfit silu a deformaci v bodé¢, ve kterém na konstrukei plisobi zatizeni; je vSak
nutno méfit silu a deformaci soucasné a kolinearné.

Vychozi bod méfeni deformace se zvoli tak, aby se brala v tvahu pouze energie pohlcena
ochrannou konstrukci a/mebo deformaci urcitych dili traktoru. Energie pohlcena
deformaci nebo proklouznutim ukotveni se nesmi brat v avahu.

Prostiedky pripevnéni traktoru k zemi

Ke stabilni zékladové desce umisténé vedle zkuSebniho zafizeni musi byt tuhym
zpasobem pripevnény kotvici kolejnice, které maji pozadovanou rozte¢ a zahrnuji plochu
nezbytnou pro ukotveni traktoru.

Traktor se vhodnymi prostfedky (deskami, kliny, ocelovymi lany, napinacim zatfizenim
apod.) ukotvi ke kolejnicim tak, aby se v pribéhu zkouSek nemohl pohnout. Splnéni
tohoto pozadavku se béhem zkousky ovéfuje pomoci obvyklych piistroji na méteni délky.

Jestlize se traktor pohne, celd zkouska se musi opakovat, s vyjimkou ptipadu, kdy zatizeni
na méfeni deformaci, které byly vzaty v tivahu pro sestrojeni kiivky sila/deformace, je
pripojeno k traktoru.

Zatizeni pro zkousku tlakem

Zarizeni podle obrazku 6.10 musi byt schopno vyvinout silu ptsobici svisle dolii na
ochrannou konstrukei pfes tuhy nosnik o Sifce ptiblizné 250 mm, spojeny se zatézovacim
mechanismem prostiednictvim kardanovych kloubti. Napravy traktoru musi byt vhodnym
zptusobem podepieny, aby tlakovou silou nebyly zatizeny pneumatiky traktoru.

Dalsi méfici ptistroje

Zapotiebi jsou rovnéZ nasledujici méfici pristroje:

Zatizeni pro méfeni pruzné deformace (rozdilu mezi nejvétsi okamzitou deformaci a
trvalou deformaci, viz obrazek 6.11).

Zatizeni umoziujici ovéfit, ze ochranna konstrukce nepronikla do chranéného prostoru a
7ze chranény prostor béhem zkousky zlstal ochrannou konstrukci chranén (viz bod
3.3.2.2).

Postup pro statické zkousky
Zkousky zatizenim a tlakem

Zatizeni zezadu
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3.3.1.1.1

3.3.1.1.2

33.1.13

33.1.14

33.1.2

3.3.1.2.1

3.3.1.2.2

3.3.1.2.3

33.1.24

33.1.3

3.3.1.3.1

3.3.13.2
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Zatizeni se aplikuje vodorovné, ve svislé rovin€ rovnobézné se stfedni rovinou traktoru.

Bodem ptisobeni zatizeni je ta ¢ast ochranné konstrukce, ktera v piipadé nehody, pii niz se
traktor prevrati dozadu, pravdépodobné narazi na zem jako prvni, zpravidla horni okraj.
Svislé rovina, na niz ptisobi zatiZzeni, musi byt umisténa ve vzdalenosti rovné jedné Sestiné
§itky horni c¢asti ochranné konstrukce smérem dovnitt od svislé roviny, ktera je
rovnobézna se stfedni rovinou traktoru a dotyka se vnéjsiho okraje horni ¢asti ochranné
konstrukce.

Je-li ochranna konstrukce v tomto bod¢ zakiivena nebo zde vy¢niva, ptilozi se k ni kliny,
které umozni pusobit zatizenim na tento bod, aniz by pfitom ochrannou konstrukci
zpeviovaly.

Sestava se upevni k zemi, jak je popsano v bod¢ 3.2.6.3.

Energie pohlcena ochrannou konstrukci béhem zkousky se musi pfinejmensim rovnat:

E,'1=500+0,5M
Pro traktory s oto¢nym sedadlem fidice (otocné sedadlo a nastavitelny volant) se pouzije
stejny vzorec.

Zatizeni zeptedu

Zatizeni musi pisobit vodorovné na svislou rovinu rovnobéznou se stfedni rovinou
traktoru a umisténou ve vzdalenosti rovné jedné Sestin€¢ Sitky horni casti ochranné
konstrukce smérem dovnitf od svislé roviny, ktera je rovnobézna se stiedni rovinou
traktoru a dotyka se vnéjsiho okraje horni ¢asti ochranné konstrukce.

Bodem ptisobeni zatizeni je ta ¢ast ochranné konstrukce, ktera by v ptipadé nehody, pii
niz se traktor pii jizdé dopiedu pfevrati na bok, pravdépodobné prvni narazila na zem,
zpravidla horni okraj.

Je-li ochranna konstrukce v tomto bod¢ zakfivena nebo zde vycniva, prilozi se k ni kliny,
které umozni pisobit zatizenim na tento bod, aniz by pfitom ochrannou konstrukci
zpeviiovaly.

Sestava se upevni k zemi, jak je popsano v bod¢ 3.2.5.3.

Energie pohlcend ochrannou konstrukci béhem zkousky se musi pfinejmensim rovnat:

E,'[=500+0,5M

Pro traktory s oto¢nym sedadlem fidice (otocné sedadlo a nastavitelny volant) bude
energie ta vétsi ze dvou hodnot, pfi¢emz prvni hodnota je urena vyse uvedenym vzorcem
a druha hodnota nize uvedenym vzorcem:

E;=2,165x10 'Mx L*
nebo

E;=05741
Zatizeni z boku

Boc¢ni zatizeni se aplikuje vodorovné na svislou rovinu kolmou na stfedni rovinu traktoru.
Bodem ptisobeni zatizeni je ta ¢ast konstrukce ochrany pfi pfevraceni, kterd by v pripadé
nehody, pfi niz se traktor pievrati na bok, pravdépodobné narazila na zem jako prvni,
zpravidla horni okraj.

Sestava se upevni k zemi, jak je popsano v bod¢ 3.2.5.3.
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3.3.1.33

33.1.34

33.14

3.3.1.5

3.3.1.6

Energie pohlcena ochrannou konstrukci béhem zkousky se musi pfinejmensim rovnat:
E;;=1,75 M(B¢+B) / 2B

Pro traktory s otoénym sedadlem fidice (otocné sedadlo a nastavitelny volant) bude
energie ta vétsi ze dvou hodnot, pfi¢emz prvni hodnota je urena vyse uvedenym vzorcem
a druha hodnota nize uvedenym vzorcem:

Es=1,75M

Zkouska tlakem na zadni ¢ast

Nosnik se polozi pies nejvyssi zadni konstrukéni prvek (prvky) ochranné konstrukce,
ptfi¢emz vyslednice tlakovych sil lezi ve stfedni rovin¢ traktoru. Pasobi se silou F,, kde:

F,=20M

Pisobeni sily F, pokracuje jest¢ nejméné pét sekund od okamziku, kdy se pohyb ochranné
konstrukce pozorovany prostym okem pln¢ ustali.

Pokud zadni ¢ast stfechy ochranné konstrukce neni schopna zadrzet plnou tlakovou silu,
pusobi se touto silou, dokud se stfecha nezdeformuje natolik, Ze se shoduje s rovinou
spojujici horni ¢ast ochranné konstrukce s tou partii zadni ¢asti traktoru, ktera je schopna
unést traktor pfi jeho pfevraceni.

Piisobeni sily se pak zastavi a pfitlacny nosnik se pfemisti tak, aby doléhal na tu partii
ochranné konstrukce, o kterou by se pak opiral plné pfevraceny traktor. Potom se znovu
pusobi tlakovou silou F,.

Zkouska tlakem zeptedu

Nosnik se polozi ptes nejvyssi pfedni konstrukéni prvek (prvky) ochranné konstrukce,
pti¢emz vyslednice tlakovych sil lezi ve stfedni rovin¢ traktoru. Pasobi se silou F,, kde:

F,=20M

Piisobeni sily F, pokracuje jesté nejméné 5 s od okamziku, kdy se deformace pozorovana
prostym okem plné ustali.

Jestlize predni Cast stiechy ochranné konstrukce neni schopna zadrzet plnou tlakovou silu,
pusobi se touto silou, dokud se stfecha nezdeformuje natolik, Ze se shoduje s rovinou
spojujici horni ¢ast ochranné konstrukce s tou partii predni ¢asti traktoru, ktera je schopna
unést traktor pii jeho prevraceni.

Pusobeni sily se pak zastavi a pfitlacny nosnik se premisti tak, aby doléhal na tu partii
ochranné konstrukce, o kterou by se pak opiral plné pfevraceny traktor. Potom se znovu
pusobi tlakovou silou Fv.

Dopliujici zkouska pretizenim (obrazky 6.14 az 6.16)

Zkouska pretizenim se provadi v kazdém piipadg, jestlize béhem poslednich 5 % dosazené
deformace, pfi niZ bylo potiebné mnozstvi energie pohlceno ochrannou konstrukeci,
poklesne sila o vice nez 3 % (viz obrazek 6.15).

Zkouska pfetizenim spoc€iva v postupném zvySovani vodorovného zatizeni vzdy o 5 %
puvodniho potfebného mnozstvi energie az po maximum 20 % pfidané energie (viz
obrazek 6.16).

Vysledek zkousky pietizenim je vyhovujici, jestlize po kazdém piirtistku potiebné energie
0 5, 10 nebo 15 % poklesne sila béhem pétiprocentniho ptiriistku energie o méné€ nez 3 %
a zustane vétsi neZ 0,8 Fpax.
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Vysledek zkousky pretizenim je vyhovujici, jestlize poté, co ochranna konstrukce pohltila
20 % ptidané energie, je sila vétsi nez 0,8 Fpay.

Pii zkouSce pretizenim jsou pfipustné dalsi trhliny nebo praskliny a/mebo proniknuti
ochranné konstrukce do chranéného prostoru nebo ztrata jeji ochranné funkce v dusledku
pruzné deformace. AvSak po odstranéni zatizeni nesmi ochranna konstrukce pronikat do
chranéného prostoru, ktery musi byt plné chranén.

Dodatecné zkousky tlakem

Jestlize se béhem zkousky tlakem objevi trhliny nebo praskliny, které nelze pokladat za
zanedbatelné, provede se ihned po zkousce tlakem, pfi niz se trhliny nebo praskliny
objevily, druha podobna zkouska tlakem, avsak s pouzitim sily rovné 1,2 F,.

Pozadovana méfeni

Lomy a praskliny

Po kazdé zkousce se vizualné kontroluji vS§echny konstrukéni prvky, spoje a pfipevitovaci
systémy, zda nevykazuji lomy nebo praskliny, drobné praskliny na nevyznamnych
soucastech se ptitom neberou v Givahu.

Zasah do chranéného prostoru

Béhem kazdé zkousky ochranné konstrukce se ovéiuje, zda nektera jeji ¢ast nepronikla do
chranéného prostoru vymezeného v bod¢ 1.6 vyse.

Kromé toho nesmi byt chranény prostor mimo oblast chranénou ochrannou konstrukei.
Pro tento ucel se predpoklada, ze tento piipad nastane, kdyz po pfevraceni traktoru ve
sméru, ze kterého byla provedena zkouska, néktera cast chranéného prostoru piijde do
styku s rovnou zemi. Pti tomto odhadu jsou u piednich a zadnich pneumatik a u rozchodu
kol brany v uvahu nejmensi hodnoty udané vyrobcem pro jejich nastaveni.

Zkousky zadniho pevného prvku

Je-li traktor vybaven tuhou soucésti, krytem nebo podobnym pevnym prvkem umisténym
za sedadlem fidice, poklada se tato soucast za opérny bod pro piipad prevraceni na bok
nebo dozadu. Tento pevny prvek umistény za sedadlem fidice musi byt schopen vydrzet,
aniZ by se zlomil nebo pronikl do chranéného prostoru, doli ptisobici silu Fj;, kde:

F,=I5M

pficemz tato sila ptisobi kolmo na horni ¢ast ramu ve stfedové roviné traktoru. Ptivodni
uhel pasobeni sily musi byt 40° pocitdno od rovnobézky se zemi, jak je znazornéno na
obrazku 6.12. Minimalni $itka této tuhé soucasti musi byt 500 mm (viz obrazek 6.13).

Tato konstrukce musi byt dostate¢né tuha a pevn¢ pfipevnéna k zadni casti traktoru.
Pruzna deformace pii zatézovani z boku

Pruzna deformace se méii (810 + av) mm nad vztaznym bodem sedadla , ve svislé roving,
ve které pusobi zatizeni. K méfeni Ize pouzit jakékoli zafizeni podobné tomu, které je
znazornéno na obrazku 6.11.

Trvala deformace

Po zavére¢né zkouSce tlakem se zaznamend trvala deformace ochranné konstrukce. Za
timto Ucelem se pred zahajenim zkouSek zaznamena poloha hlavnich prvk ochranné
konstrukce vuéi vztaznému bodu sedadla.

Rozsifeni na jiné modely traktori

[nepouZije se]
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Technické rozsifeni

V ptipad¢ technickych zmén provedenych na traktoru, ochranné konstrukci nebo zptisobu
upevnéni ochranné konstrukce na traktor, zkusebni stanice, kterd vykonala ptvodni
zkousku, muze vydat ,protokol o technickém rozsifeni‘, pokud traktor a ochranna
konstrukce uspesné projdou predbéznymi zkouSkami podélné stability a zkousky
odolnosti proti opakovanému pievraceni vymezenymi v bodech 3.1.3 a 3.1.4 a pokud
zadni pevny prvek popsany v bod¢ 3.3.2.3, pokud je namontovan, byl po instalaci
odzkousen v souladu s postupem popsanym v tomto bod¢ (s vyjimkou 3.4.2.2.4) v téchto
ptipadech:

Rozsiteni vysledkil zkousek konstrukce na jiné modely traktort

Narazové a tlakové zkousky se nemusi vykonat na kazdém modelu traktoru za
predpokladu, ze ochranna konstrukce a traktor spliuji podminky v nize uvedenych bodech
342.1.1az3.4.2.1.5.

Konstrukce (v¢etné zadniho pevného prvku) musi byt identicka s konstrukci zkousenou;

pozadovand energie nesmi pievysit energii vypocitanou pro ptivodni zkousku o vice nez 5
%.
9

zpusob piipevnéni a konstrukéni dily traktoru, k nimz je ochranna konstrukce pfipevnéna,
musi byt stejné.

Veskeré konstrukéni dily, jako blatniky a kapota, které mohou plsobit jako podpéra pro
ochrannou konstrukci, musi byt stejné.

Poloha a kritické rozméry sedadla v ochranné konstrukci a relativni pozice ochranné
konstrukce na traktoru musi byt takové, aby chranény prostor zistal pod ochranou
zdeformované konstrukce béhem vsSech zkousek (coz je tfeba zkontrolovat pouzitim
stejného odkazu na chranény prostor jako je v ptivodni zpravé o zkousce, resp. vztazného
bodu sedadla [SRP] nebo vztazného bodu sedadla [SIP]).

Rozsiteni vysledkii zkousek konstrukce na jiné modely ochrannych konstrukcei

Tento postup je tfeba dodrzet v pripade, ze nejsou splnéna ustanoveni bodu 3.4.2.1. Nesmi
se také pouzit, pokud metoda pripevnéni ochranné konstrukce na traktor neni provedena
na stejném principu (napf. jsou-li gumové podpéry nahrazeny zatizenim pro odpruzeni).

Upravy, které nemaji vliv na vysledky ptivodni zkousky (napf. svafované spojeni
montazni desky s ptisluSenstvim v misté konstrukce, kde se nejedné o kritické umisténi),
pridani sedadla s jinym umisténim SIP v ochranné konstrukci (pfedmétem kontroly je, zda
novy chranény prostor nebo prostory ziistanou chranény deformovanou konstrukei béhem
vSech zkousek).

Upravy, které mohou mit piipadny vliv na vysledky piivodni zkousky, aniz by byla
zpochybnéna pfijatelnost ochranné konstrukce (napf. zména soucasti konstrukce, zména

metody pfipevnéni ochranné konstrukce na traktor). Miize byt provedena ovéfovaci
zkouska a vysledky zkousky budou soucasti protokolu o rozsireni.

Pro typova rozsifeni jsou stanovena nasledujici omezeni:
bez ovérovaci zkousky nemiize byt pfijato vice nez 5 rozsifeni;

vysledky ovétovaci zkousky budou pfijaté pro rozsifeni, pokud budou splnény veskeré
podminky pfijatelnosti podle této prilohy, a:

— pokud se deformace naméiena po kazdé zkousSce razem neliSi od deformace
naméfené po kazdé zkousce razem v puvodnim zkuSebnim protokolu o vice nez
+ 7 % (v ptipad¢ dynamickych zkousek);
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— pokud se sila namétfenda po dosazeni Urovné potiebné energie pii ruznych
vodorovnych zatézovacich zkouskach neodliSuje od sily naméfené po dosazeni
urovné potiebné energie ve zkouSce ptivodni o vice nez £ 7 % a deformace
namé&fend®” po dosazeni urovné potiebné energie pii réiznych vodorovnych
zatézovacich zkouskach neodliSuje od deformace namétené po dosazeni urovné
potiebné energie ve zkouSce ptivodni o vice nez + 7 % (v pfipadé statickych
zkousek);

Do jediného protokolu o rozsifeni mize byt zahrnuta vice nez jedna uprava ochranné
konstrukce, pokud tpravy piredstavuji rizné moznosti stejné ochranné konstrukce, ale v
jednom protokolu o rozsifeni muze byt pfijata pouze jedna ovéfovaci zkouska.
Neptezkousené moznosti je tfeba popsat ve zvlastni ¢asti protokolu o rozsifeni.

Zvyseni referencni hmotnosti uvedené vyrobcem pro jiz vyzkouSenou ochrannou
konstrukci. Pokud si chce vyrobce ponechat stejné schvalovaci ¢islo, je mozné vystavit
protokol o rozsifeni po vykonani ovéfovaci zkousky (limity = 7 % uvedené v bodé
3.4.2.2.2.2 se v tomto piipadé nepouziji).

Uprava zadniho pevného prvku nebo piidani nového zadniho pevného prvku. Je tieba
zkontrolovat, zda chranény prostor zlstane chranény deformovanou konstrukci v pribéhu
celé zkousky, pricemz je tfeba vzit v tivahu novy nebo upraveny zadni pevny prvek.
Pevny prvek musi byt pfedmétem zkousky uvedené v bod¢ 3.3.2.3 a vysledky zkousky
musi byt soucasti protokolu o rozsiteni.

[nepouzije se]
Funkénost ochrannych konstrukci za chladného pocasi

Pokud je uvedeno, Ze ochranna konstrukce ma vlastnosti, které zabranuji jejimu kiehnuti
za chladného pocasi, musi o tom vyrobce uvést podrobnosti, které je tieba zanést do
protokolu.

Nasledujici pozadavky a postupy maji za cil poskytnout pevnost a odolnost vici
kiehkému lomu pfi nizkych teplotach. Doporucuje se, aby pii posuzovani vhodnosti
ochranné konstrukce pfi snizenych provoznich teplotich musely byt splnény nasledujici
minimalni pozadavky na material u téch zemi, které vyzaduji tuto dodate¢nou provozni
ochranu.

Srouby a matice pouzité k piipevnéni ochranné konstrukce k traktoru a pouzité k
pripevnéni konstruk¢nich ¢asti ochranné konstrukce musi vykazovat vhodné vlastnosti,
pokud jde o pevnost pfi snizené teploté.

Vsechny svareci elektrody pouzité pti vyrobé a montaznich prvkl a upevnéni musi byt
kompatibilni s materialem ochranné konstrukce, jak je uvedeno nize v bod¢ 3.6.2.3.

Ocelové materidly pro konstrukéni prvky ochranné konstrukce musi byt z materialu s
kontrolovanou pevnosti, ktery vykazuje minimalni pfedepsané Grovné energie razu podle
zkousky razem v ohybu podle Charpyho na zkuSebnim télese s V-vrubem, jak je uvedeno
v tabulce 6.1. Druh ocele a jeji kvalita musi byt specifikovany v souladu s ISO 630:1995.

U oceli s valcovanou tloustkou mensi nez 2,5 mm a s obsahem uhliku men$im nez 0,2 %
se ma za to, Ze tuto podminku spliuje.

Konstrukéni prvky ochranné konstrukce vyrobené z materialil jinych nez ocel musi mit
stejnou odolnost vii¢i narazu pii nizkych teplotach.

Pokud jsou provadény zkousky pozadavku podle zkousky razem v ohybu podle Charpyho
na zkusebnim télese s V-vrubem, rozmér vzorku nesmi byt mensi nez nejveétsi z rozméri
uvedenych v tabulce 6.1, pokud to material umozni.
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3.6.2.5

3.6.2.6

3.6.2.7

Zkousky razem v ohybu podle Charpyho na zkusebnim télese s V-vrubem se provadéji v
souladu ] postupem uvedenym v
ASTM A 370-1979, krom¢ velikosti vzorku, které musi byt v souladu s rozméry
uvedenymi v tabulce 6.1.

Alternativou k tomuto postupu je pouziti uklidnéné a polouklidnéné oceli, pro které musi
byt poskytnuty relevantni specifikace. Druh ocele a jeji kvalita musi byt specifikovany v
souladu s ISO 630:1995, Amd 1:2003.

Vzorky musi byt odebrany podélné z ploSe valcované oceli, trubkovych profili nebo
skofepinovych struktur pied tim, nez byly zformovany nebo svafeny do ochranné
konstrukce. Vzorky z trubkovych profilid nebo skofepinovych struktur musi byt odebrany
ze strany nejvétsiho rozméru a nesméji obsahovat svary.

Rozmér vzorku Energie pii Energie pri
-30°C 20 °C
mm J J»
10 x 10V 11 27,5
10x9 10 25
10x8 9,5 24
10 x 7,5Y 9,5 24
10x 7 9 22,5
10 x 6,7 8,5 21
10x 6 8 20
10 x 5 7,5 19
10 x 4 7 17,5
10x3,5 6 15
10x3 6 15
10 x 2,59 55 14
Tabulka 6.1

Minimalni hodnoty energie pro zkousky razem v ohybu podle Charpyho na
zkuSebnim télese s V-vrubem

? Urcuje uptednostiiovanou velikost. Rozmér vzorku nesmi byt mensi nez nejvetsi

upfednostnovana velikost, kterou material umoznuje.

b Potiebna energie pti —20 °C je 2,5 nasobek hodnoty specifikované pro —30 °C.
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3.7

Ostatnimi faktory ovliviiujicimi odolnost vic¢i energii rdzu jsou smér valcovani, mez
kluzu, orientace zrna a svafovani. Tyto faktory je tfeba zohlednit pfi vybéru a pouziti
oceli.

[nepouZije se]
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Obrazek 6.1

Chranény prostor

Rozméry v mm

100 400
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Obrazek 6.1.a

Obrazek 6.1.b

Pohled z boku Pohled zezadu
Pi#i¢ny fez vztaZznou rovinou
E ’ 2 i E
: A
. i
1 .
j 1
210-a »550
(]
Obrazek 6.1.c
Pohled shora

1 — Vztazna ptimka
2 — Vztazny bod sedadla
3 — Vztaznd rovina
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Obrazek 6.2

Chranény prostor u traktoru s otoénym sedadlem Fridic¢e a nastavitelnym volantem
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Obrazek 6.3

Vyvojovy diagram pro stanoveni odolnosti proti opakovanému pievraceni na bok
prevraceného traktoru s predni ochrannou konstrukei chranici pri prevraceni (ROPS)

f Datovy vetup /

[

Vypodst v souladu =

wvera B2

Ano

Vimlada:

metoda
n=rH
proveditel

T

Vypoiet v soulads =
verAB 1

]

A

Pievraci se
traktor?

Dotlmes 3= lapotz motors
zamé pied namsam
ROPET

>'_;

MNe

Fiewvraci se
traktor?

J=
EOES
namontovana za
bodam
rowmovahy!

Vypotet v zouladu =
verA B3

A

Ffewvraci se
traketor?

Verze B1: Bod narazu ROPS je za bodem podéIné labilni rovnovéahy
Verze B2: Bod narazu ROPS je pobliz bodu podélné labilni rovnovahy
Verze B3: Bod narazu ROPS je ptfed bodem podéIné labilni rovnovahy.
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Obrazek 6.4

Zavtizeni ke zkouSeni vlastnosti piisobicich proti opakovanému prevraceni na svahu se
sklonem 1:1,5
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Obrazek 6.5

Udaje potiebné k vypoctu prevraceni traktoru
s moZnosti prostorového prevraceni

L6

it A A =Y s /A

Poznamka: D2 a D3 by mély byt zméfeny pfi plném zatiZeni ndpravy.
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Obrazky 6.6.a, 6.6.b, 6.6.c

W wew

Vodorovna vzdalenost mezi tézistém
a pirednim bodem Fezu ochrannou konstrukci (L6)
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Obrazek 6.7

Urceni bodii narazu
pro méreni §ifrky ochranné konstrukce (B6)
a vySky kapoty motoru (H7)

28

CS



CS

Obrazek 6.8

Vyska kloubu predni napravy (H0)

Obrazek 6.9

Rozchod zadni napravy (S) a Sirka zadni pneumatiky (B0)

29

CS



CS

Obrazek 6.10

Priklad zarizeni pro zkousku tlakem u traktoru

Sila

e

P Kardanove klouby

!Sila

Drvojdinimy
hydraulicky valec

%.._K&rd&nwé Klouby

i Podpory pod piedni a
zadni napravou
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Obrazek 6.11

Priklad zarizeni mériciho pruZznou deformaci

-#J 2

£ - Vodorowna ty
F i pHpojend k

] EOPS

'\

~

Svisla podpéra
phipojend k
podvozku traktorn
fiebo zakladnsg
ROPS

NN

N

Tred prstenec

1 — Trvalé deformace
2 — Pruzna deformace
3 — Celkova deformace (trvald + pruzné deformace)
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Obrazek 6.12

Simulovana rovina zemé

Simulovana rovina zemé

-

Obrazek 6.13

7 wrw

Minimalni Sifka zadniho pevného prvku

Zadni pevny prvek
min. 500 mm
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Obrazek 6.14

Krivka sila/deformace
Zkouska pretiZzenim neni nutna

Staticka zatdrujici
sila
L Vypoitena zakladni energie
Fa - ~_, (e D)
e Ve e
L .
0950 D' Deformace
Poznédmky:

1. Nalézt Fa odpovidajici 0,95 D'
2. Zkouska pretizenim neni nutnd, protoze Fa < 1,03 F'".
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Obrazek 6.15

K¥ivka sila/deformace
Zkouska pietiZenim je nutna

.
Staticka zatdiwgici
sila
T
A e Vypottend zakladni enerzie
Fa d (viz pozn.2)
F 7 A I ) Energie zvysenao 5 %
R T 4: _____ . (viz pozn. 3)
- v >
0.850° D" D, Deformace
Poznamky:

1. Nalézt Fa odpovidajici 0,95 D'
2. Zkouska pfetizenim je nutna, protoze Fa > 1,03 F'.

3. Vysledek zkousky pietizenim je vyhovujici, protoze Fb > 0,97F" a Fb > 0,8F max.

CS
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Obrazek 6.16

Krivka sila/deformace
Je tfeba pokracovat ve zkousce pietiZzenim

F 3
Statickd matdmjici sila
F - R R . , .
”‘a’;: . Vypoétena zakladni energie
S :
(Viz pozn 2)
- / e
i . Energie zvyiend o0 5 %
! /(viz pozn_3)
S
; | | Energie zvyiend o 10 %
; | i /(viz pozn. 4)
e S A S
: T Energie zvyiend o 15 %
. . i : / (viz pozn. 5)
L T [ T Ham ,
i : : : i Energiezvviend 0 20 %
i T i /(viz pozn. 6a7)
T s s s
0850 O Dy D; D3 D, Deformace
PfetiZzeni
Poznamky:

1. Nalézt F, odpovidajici 0,95 D'.

2. Zkouska pietizenim je nutnd, protoze F,> 1,03 F'.

3. Vzhledem k tomu, ze F;, < 0,97 F', je nutné pokracovat ve zkouSce pretizenim.
4. Vzhledem k tomu, ze F. < 0,97 Fb, je nutné pokra¢ovat ve zkousce pretizenim.
5. Vzhledem k tomu, ze F4 < 0,97 Fc, je nutné pokracovat ve zkousce pietizenim.
6. Vysledek zkousky pietizenim je vyhovujici, pokud Fe > 0,8 F max.

7. Zkouska je nevyhovujici, pokud kdykoli v jejim prabéhu klesne zatizeni pod 0,8 F max.
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B2.

4.1

4.2

4.2.1

422

4221

4222

42221

42222

42223

42224

POSTUP ALTERNATIVNI ,,DYNAMICKE* ZKOUSKY

Tento oddil stanovi postup dynamické zkousky jako alternativu k postupu statické
zkousky uvedenému v ¢asti B1.

PRAVIDLA A POKYNY
Ptedb&zné podminky pro zkousky pevnosti

Viz pozadavky stanovené pro statické zkousky.

Podminky zkouseni pevnosti ochrannych konstrukei a jejich ptfipevnéni k traktoru

Obecné pozadavky
Viz pozadavky stanovené pro statické zkousky.
Zkousky

Poradi zkousek podle dynamického postupu

Zkousky se provadéji v nize uvedeném portadi, bez zietele k dalsim zkouskam
uvedenym v bodech 4.3.1.6 a 4.3.1.7:

1) raz zezadu konstrukce
(viz bod 4.3.1.1);

2) zkouska tlakem zezadu
(viz bod 4.3.1.4);

3) raz zepiedu konstrukce
(viz bod 4.3.1.2);

4) raz z boku konstrukce
(viz bod 4.3.1.3);

5) zkous§ka tlakem na predni ¢asti konstrukce
(viz bod 4.3.1.5).

Obecné pozadavky

Jestlize se béhem zkousky kterykoli prvek upevnéni porusi nebo posune, zahdji se
zkouska znovu.

Béhem zkousek se nesmi provadét zadné opravy nebo Upravy traktoru nebo ochranné
konstrukce.

Béhem zkousek nema pifevodovka traktoru zarazeny rychlostni stupenn a brzdy jsou
uvolnény.

Je-1i traktor opatfen systémem zavéSeni mezi podvozkem traktoru a koly, musi byt tento
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42225

423

4.2.3.1

423.1.1

42312

42313

42314

423.1.5

4.2.3.1.6

4232

424

4.2.5

4.2.5.1

42511

4.25.1.2

systém béhem zkousek zablokovan.

Pro prvni zkousku rdzem zezadu konstrukce se zvoli ta strana, kterd podle nazoru
zkuSebnich organti povede k sérii razii nebo zatizeni za podminek, jez jsou pro
ochrannou konstrukci nejméné ptiznivé. Zkouska razem z boku a zkouska rdzem zezadu
se provedou na protilehlych stranach podélné stiedni roviny ochranné konstrukce.
Zkouska razem zepfedu se provede na stejné stran¢ podélné stfedni roviny ochranné
konstrukce jako zkouska razem z boku.

Podminky pfijatelnosti

Ochranna konstrukce se poklada za vyhovujici pozadavkiim vztahujicim se na pevnost,
jestlize splnuje tyto podminky:

Po kazdé castené zkousce je bez prasklin a trhlin ve smyslu bodu 4.3.2.1 nebo

jestlize se béhem jedné z téchto zkouSek objevi trhliny nebo praskliny, které nelze
pokladat za zanedbatelné, provede se v souladu s body 4.3.1.6 nebo 4.3.1.7 ihned po
zkouskach tlakem ¢i razem, pii nichZ se tyto trhliny nebo praskliny objevily, zkouska
doplnkova;

behem zkousek jinych nez zkousek pretizenim nesmi zadna Cast ochranné konstrukce
proniknout do chranéného prostoru, jak je vymezen v bod¢ 1.6;

béhem zkouSek jinych nez zkousSek pretizenim musi byt vSechny ¢asti chranéného
prostoru chranény konstrukei v souladu s bodem 4.3.2.2;

behem zkousek nesmi ochranna konstrukce zptisobovat jakékoli omezeni pro konstrukci
sedadla;

pruzna deformace, méfena v souladu s bodem 4.3.2.4, musi byt niz$i nez 250 mm.

Ridi¢ nesmi byt ohrozen zadnou ¢&asti piislusenstvi. Nepfipustné jsou jakékoli
vycnivajici dily nebo ¢asti prislusenstvi, které¢ by v piipadé pfevraceni traktoru mohly
fidi¢e poranit, nebo jakakoli ¢ast piisluSenstvi, kterd by ho mohla v disledku deformace
ochranné konstrukce zachytit, napiiklad za nohu nebo chodidlo.

[nepouZije se]
Ptistroje a zafizeni pro dynamické zkousky
Kyvadlové zavazi

Blok piisobici jako kyvadlové zavazi musi byt zavéSen dvéma fetézy nebo ocelovymi
lany na oto¢nych ¢epech umisténych nejméné 6 m nad zemi. K dispozici musi byt
zatizeni umozinujici nezavislé nastaveni vysky zdvihu zavazi a thlu mezi zavazim a
zaveésnymi fetézy ¢i lany.

Hmotnost zavazi musi byt 2 000 = 20 kg bez hmotnosti fetézli nebo lan, pficemz
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4.2.5.13

4.2.5.2

4.2.53

4.2.53.1

42532

4.2.533

4254

42541

42542

4.2.5.5

42551

42552

4.2.5.6

4.2.5.6.1

hmotnost fetézii nebo lan nesmi piekroit 100 kg. Délka stran narazové plochy je
680 + 20 mm (viz obrazek 6.26). Vypln zavazi musi byt provedena takovym zptisobem,

2

kvadru.

Kvadr musi byt pfipojen k systému, ktery ho tdhne nazpét pomoci rychlo¢inného
uvoliiovaciho mechanismu, ktery je zkonstruovan a umistén tak, aby umoznil uvolnéni
kvadru, aniz by doslo k jeho rozkmitani okolo jeho vodorovné osy kolmé k roving
drahy kyvadla.

Podpéry kyvadla

Otocné Cepy kyvadla musi byt pfipevnény tak, aby jejich posunuti v zadném sméru
nepiekracovalo 1 % vysky padu.

Ukotveni

Ke stabilni zadkladové desce pod kyvadlem musi byt tuhym zpiisobem piipevnény
upinaci kolejnice, které maji pozadovanou rozte¢ a zahrnuji plochu nezbytnou pro
ukotveni traktoru ve vSech nize vyobrazenych piipadech (viz obrazky 6.23, 6.24 a 6.25).

Traktor se pfipouta ke kolejnicim pomoci ocelovych lan kruhového prifezu s dusi z
vlaken, konstrukce 6 x 19 podle normy ISO 2408:2004 a jmenovitého priméru 13 mm.
Kovové prameny musi mit pevnost v tahu 1 770 MPa.

U kloubového traktoru musi byt otocny kloub pro vSechny zkousky vhodné podepten a
pfipoutan. Pro zkousku razem z boku musi byt rovnéz podepfen ze strany protilehlé
narazu. Predni a zadni kola nemusi byt v jedné linii, pokud se tim usnadni piipoutani
lany.

Zaklinéni kol

K zaklinéni kol pfi zkousce razem z boku se pouzije hranol z mékkého dieva prifezu
150 x 150 mm (viz obrazky 6.27, 6.28 a 6.29).

Béhem zkousek razem z boku musi byt hranol z me¢kkého dieva ptipevnény k zemi, aby
podepiel rafek kola na opacné strané proti strané narazu (viz obrazek 6.29).

Zapteni a upevnéni kloubovych traktor

U kloubovych traktori je nutné jest¢ dalsi zapieni a upevnéni. Jeho ucelem je zajistit,
aby Cast traktoru, k niz je pfipevnéna ochranna konstrukce, byla stejné tuha jako traktor
nekloubové konstrukce.

Dalsi podrobnosti tykajici se zkousek razem a tlakem jsou uvedeny v bodé 4.3.1.
Tlak v pneumatikéch a prihyb pneumatik

Pneumatiky musi byt bez kapalinové napIn€ a musi byt nahustény na tlak pfedepsany
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4.2.5.6.2

4.2.5.7

42538

4.2.5.8.1

4.2.582

4.3

4.3.1

4.3.1.1

43.1.1.1

43.1.1.2

vyrobcem pro praci v terénu.

Poutaci lana se v kazdém jednotlivém piipadé napnou tak, aby se prihyb pneumatik
rovnal 12 % vysky stény pneumatiky (vzdalenost mezi zemi a nejniz§im bodem rafku)
pred napnutim.

Zatizeni pro zkousku tlakem

Zatizeni podle obrazku 6.10 musi byt schopno vyvinout silu pisobici svisle dold na
ochrannou konstrukci pfes tuhy nosnik o Sifce pfiblizné 250 mm, spojeny se
zatézovacim mechanismem prostfednictvim kardanovych kloubli. Népravy traktoru
musi byt vhodnym zplisobem podepieny, aby tlakovou silou nebyly zatéZovany
pneumatiky traktoru.

Meéfici pfistroje

Jsou zapotiebi nasledujici méfici pfistroje:

zatizeni pro méfeni pruzné deformace (rozdilu mezi nejvétsi okamzitou deformaci a
trvalou deformaci, viz obrazek 6.11).

zafizeni umoziujici ovéfit, ze ochranna konstrukce nepronikla do chranéného prostoru a
ze chranény prostor béhem zkousky zistal ochrannou konstrukci chranén (viz bod
43.2.2).

Postup pro dynamické zkouSky

Zkou$ky razem a tlakem

Raz zezadu

Traktor se umisti vici kyvadlovému zéavazi tak, aby pfi narazu zavazi do ochranné
konstrukce narazova plocha zavazi a zavésné fetézy nebo lana sviraly se svislou rovinou
A thel rovny hodnot¢ M/100 a nejvyse 20 °, s vyjimkou pfipadl, kdy v prubehu
deformace svird ochranna konstrukce v bod€ nérazu se svislici uhel vétsi. V takovém
pripadé se narazova plocha zavazi pomoci piidavné podpéry nastavi tak, aby byla v
bod¢ narazu v okamziku nejvétsi deformace s ochrannou konstrukci rovnobézna a thel
sklonu zavésnych fetézl nebo lan vici svislici zlstal stejny, jako je uvedeno vyse.

Nastavi se vysSka zdvihu zavazi a u€ini se nutna opatieni, ktera zabrani, aby se zavazi
otacelo okolo bodu narazu.

Bodem narazu je ta ¢ast ochranné konstrukce, ktera v ptipad€ nehody, pfi niz se traktor
prevrati dozadu, pravdépodobné narazi na zem jako prvni; zpravidla to byva horni
okraj. Poloha tézi§t¢ zavazi je v jedné Sestiné Sifky horni ¢asti ochranné konstrukce
smérem dovnitf od svislé roviny, kterd je rovnob&znd se stiedni rovinou traktoru a

dotyka se vnéjsiho okraje horni ¢asti ochranné konstrukce.

Je-1i ochranna konstrukce v uvedeném bod¢ zakiivena nebo zde vy¢niva, ptilozi se k ni
kliny, které umozni provést rdz na tento bod, aniz by pfitom ochrannou konstrukci
zpeviovaly.

Traktor se piipoutd k zemi ¢tyfmi ocelovymi lany, po jednom na kazdém konci obou
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43.1.13

43.1.1.4

4.3.1.15

43.1.2

43.1.2.1

43.1.2.2

naprav, v usporadani podle obrazku 6.27. Pfedni a zadni body upevnéni lan jsou od sebe
vzdaleny tak, aby lana svirala se zemi thel mens$i nez 30°. Zadni body upevnéni jsou
pfitom rozmistény tak, aby bod konvergence obou lan lezel ve svislé rovin€, v niz se

N 2

Lana se napnou tak, aby prihyby pneumatik odpovidaly hodnotam podle bodu
4.2.5.6.2. Po napnuti lan se tésn¢€ pied zadni kola vlozi a pevné k nim pfitlaci dfeveény
hranol, ktery se potom pfipevni k zemi.

V pripad¢ traktoru kloubového typu se mimoto oto¢ny kloub podepie hranolem o
prafezu nejméné 100 x 100 mm a pevné se piipouta k zemi.

N 2

hodnoté¢ dané jednim z nize uvedenych dvou vzorcli, zvolenym podle referencni
hmotnosti zkousené sestavy:

H=25+0,07M
u traktort s referenc¢ni hmotnosti nizsi nez 2 000 kg;

H=125+0,02M
u traktort s referencni hmotnosti vyssi nez 2 000 kg.

Kyvadlové zavazi se pak uvolni, aby narazilo do ochranné konstrukce.

Pro traktory s oto¢nym sedadlem fidi¢e (oto¢né sedadlo a nastavitelny volant) se pouziji
stejné vzorce.

Raz zepredu

Traktor se umisti vic¢i kyvadlovému zavazi tak, aby pfi narazu zavazi do ochranné
konstrukce narazova plocha zavazi a zavésné fetézy nebo lana sviraly se svislou rovinou
A thel rovny hodnote¢ M/100 a nejvyse 20°, s vyjimkou piipadi, kdy v priubéhu
deformace svird ochranna konstrukce v bod€ nérazu se svislici uhel vétsi. V takovém
pripadé se narazova plocha zavazi pomoci piidavné podpéry nastavi tak, aby byla v
bod¢ narazu v okamziku nejvétsi deformace s ochrannou konstrukci rovnobézna a hel
sklonu zavésnych fetézl nebo lan vici svislici zlstal stejny, jako je uvedeno vyse.

Nastavi se vyska zdvihu zavazi a u€ini se nutna opatfeni, ktera zabrani zavazi, aby se
otacelo okolo bodu narazu.

Bodem narazu je ta ¢ast ochranné konstrukce, ktera v pfipad¢ pievraceni traktoru na
bok béhem jizdy doptedu pravdépodobné narazi na zem jako prvni, zpravidla horni
smérem dovniti od svislé roviny, ktera je rovnob&zna se stfedni rovinou traktoru a
dotyka se vnéjsiho okraje horni ¢asti ochranné konstrukce.

Je-li ochranna konstrukce v uvedeném bod¢ zakiivena nebo zde vycniva, ptilozi se k ni
kliny, které umozni provést rdz na tento bod, aniz by pfitom ochrannou konstrukci
zpeviovaly.

Traktor se piipoutd k zemi ¢tyfmi ocelovymi lany, po jednom na kazdém konci obou
naprav, v uspotfadani podle obrazku 6.28. Pfedni a zadni body upevnéni lan jsou od sebe
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43.1.23

43.1.2.4

43.1.25

43.13

43.1.3.1

4.3.1.3.2

vzdaleny tak, aby lana svirala se zemi uhel mensi nez 30°. Zadni body upevnéni jsou
pfitom rozmistény tak, aby bod konvergence obou lan lezel ve svislé roving€, v niZ se

2

Lana se napnou tak, aby prihyby pneumatik odpovidaly hodnotam podle bodu
4.2.5.6.2. Po napnuti lan se tésn¢ za zadni kola vlozi a pevné k nim pfitlaci dfevény
hranol, ktery se potom piipevni k zemi.

V pripadé€ traktoru kloubového typu se mimoto otocny kloub podepie hranolem o
prufezu nejméne 100 x 100 mm a pevné se piipoutd k zemi.

2

hodnoté dané jednim z nize uvedenych dvou vzorcl, zvolenym podle referencni
hmotnosti zkouSené sestavy:

H=25+0,07M
u traktort s referenéni hmotnosti nizsi nez 2 000 kg.
H=125+0,02M

u traktort s referencni hmotnosti vyssi nez 2 000 kg.

Kyvadlové zavazi se pak uvolni, aby narazilo do ochranné konstrukce.

Pro traktory s oto¢nym sedadlem fidice (otocné sedadlo a nastavitelny volant) je vyska
vétsi ze dvou hodnot, z nichZ prvni hodnota je ur¢ena vyse uvedenym vzorcem a druha
hodnota nize uvedenym vzorcem:

H=2165x10"°MxL’?
nebo

H=573x10""1I

Raz z boku

Traktor se umisti vii€i kyvadlovému zavazi tak, aby pfi narazu zavazi do ochranné
konstrukce byly narazova plocha zavazi a zavésné fetézy nebo lana ve svislé poloze, s
vyjimkou ptipadii, kdy v pribéhu deformace svira ochranna konstrukce v bodé narazu
se svislici uhel mensi nez 20°. V takovém ptipadé se narazova plocha zavazi pomoci
pridavné podpéry nastavi tak, aby byla v bod¢€ narazu v okamziku nejvétsi deformace
rovnobézna s ochrannou konstrukci a zavésné fetézy nebo lana zdstaly pii narazu svislé.

Nastavi se vyska zdvihu kyvadlového zavazi a ucini se nutna opatfeni, ktera zabrani,
aby se zavazi otacelo okolo bodu nérazu.

Bodem narazu je ta ¢ast ochranné konstrukce, ktera v ptipadé nehody, pfi niz se traktor
prevrati na bok, pravdépodobné prvni narazi na zem.

Kola traktoru na stran€, na kterou sméfuje raz, se pripoutaji k zemi ocelovymi lany
vedenymi pies odpovidajici konce piedni a zadni napravy. Lana se napnou tak, aby
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43.133

43.134

4.3.1.35

43.1.4

4.3.1.5

4.3.1.6

zpusobily prihyby pneumatik odpovidajici hodnotam podle bodu 4.2.5.6.2.

Po napnuti lan se na zem polozi dfevény hranol, pevné se pfitlaci k pneumatikdm na
opacné strané€, nez na kterou sméfuje raz, a potom se pfipevni k zemi. Jestlize vnéjsi
strany piednich a zadnich pneumatik nelezi v téZe svislé rovin¢, mtize byt nutné pouziti
dvou blokl nebo klind. Potom se k rafku nejvice zatizeného kola protilehlého vuci
narazu zavazi ptilozi podpéra, jak znazoriiuje obrazek 6.29, pevné se pfitlaci k rafku a
pak ptipevni k zakladové desce. Délka této podpéry se voli tak, aby v poloze pii zapieni
rafku svirala se zemi thel 30 + 3°. Délka podpéry pfitom ma byt, podle moznosti, 20-
az 25nasobkem jeji tloustky a Sitka dvoj- az trojnasobkem jeji tloustky. Podpéry musi
byt na obou koncich upraveny do tvaru podle detailniho vyobrazeni na obrazku 6.29.

V piipadé¢ traktoru kloubového typu se mimoto oto¢ny kloub musi podepfit hranolem o
prifezu nejméné 100 x 100 mm a v pticném sméru podepiit podobnym zatizenim jako
u zadnich kol, jak je uvedeno v bodé¢ 4.3.1.3.2. Otocny kloub se pak pevné pfipouta k
zemi.

2

hodnoté dané jednim z niZze uvedenych dvou vzorcl, zvolenym podle referencni
hmotnosti zkousené sestavy:

H=(25+0,20M) (Bs+B) /2B
u traktoru s referencni hmotnosti nizsi nez 2 000 kg.

H=(125+0,15 M) (B++B) /2B

u traktort s referen¢ni hmotnosti vyssi nez 2 000 kg.

Pro traktory s otoénym prostorem je vyska vétsi ze dvou hodnot, z nichZ prvni hodnota
je urcena vyse uvedenym vzorcem a druha hodnota nize uvedenym vzorcem:

H=25+02M
u traktort s referen¢ni hmotnosti nizsi nez 2 000 kg.
H=125+0,15M

u traktort s referencni hmotnosti vyssi nez 2 000 kg.

Kyvadlové zavazi se pak uvolni, aby narazilo do ochranné konstrukce.

r wr

Zkouska tlakem na zadni ¢ast

Vsechna ustanoveni jsou totozna s ustanovenimi bodu 3.3.1.4 ¢asti B1.

Zkouska tlakem zepiedu

Vsechna ustanoveni jsou totozna s ustanovenimi bodu 3.3.1.5 ¢asti B1.
Dodate¢né zkousky razem

Jestlize se béhem zkousky razem objevi trhliny nebo praskliny, které nelze pokladat za
zanedbatelné, provede se ihned po zkousce razem, pfi niZ se tyto trhliny nebo praskliny
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4.3.1.7

432

4.3.2.1

4.3.2.2

4323

objevily, druha podobna zkouska razem, avsak s pouzitim vysky padu rovné:
H'=Hx10"")(12+4a)(1+2a)”’
kde ,,a“ je pomér trvalé deformace (Dp) k pruzné deformaci (De):
a=Dp/De

meéfené v bod€ narazu. Dodatecna trvala deformace zpisobend druhym razem nesmi
piekrocit 30 % trvalé deformace zplisobené prvnim razem.

Aby bylo mozné dodatecnou zkousku provést, je nutno pti vSech zkouskach razem
meéfit pruznou deformaci.

Dodatecné zkousky tlakem

Jestlize se béhem zkousky tlakem objevi trhliny nebo praskliny, které nelze pokladat za
zanedbatelné, provede se ihned po zkouskach tlakem, pfi nichz se tyto trhliny nebo
praskliny objevily, druha podobna zkouska tlakem, avSak s pouzitim sily rovné 1,2 F,.

Pozadovana méreni
Lomy a praskliny

Po kazdé zkousce se vizuadlné kontroluji vSechny konstrukéni prvky, spoje a
pfipeviiovaci soucasti, zda nevykazuji lomy nebo praskliny, drobné praskliny na
nevyznamnych soucastech se neberou v uvahu.

Trhliny zptisobené okraji kyvadlového zavazi se neberou v tvahu.
Zasah do chranéného prostoru

Béhem kazdé zkousky ochranné konstrukce se ovéiuje, zda nektera jeji cast nepronikla
do chranéného prostoru okolo sedadla fidi¢e vymezeného v bod¢ 1.6.

Kromé toho nesmi byt chranény prostor mimo oblast chranénou ochrannou konstrukei.
Pro tento el se predpoklada, ze tento piipad nastane, kdyz po pfevraceni traktoru ve
sméru, ze kterého byla provedena zkouska, néktera ¢ast chranéného prostoru ptijde do
styku s rovnou zemi. Pfi tomto odhadu jsou u prednich a zadnich pneumatik a u
rozchodu kol brany v tivahu nejmensi hodnoty udané vyrobcem pro jejich nastaveni.

Zkousky zadniho pevného prvku

Je-li traktor vybaven tuhou soucasti, krytem nebo podobnym pevnym prvkem
umisténym za sedadlem fidiCe, poklada se tato soucast za opérny bod pro piipad
pievraceni na bok nebo dozadu. Tento pevny prvek umistény za sedadlem fidi¢e musi
byt schopen vydrzet, aniz by se zlomil nebo pronikl do chranéného prostoru, dolil
pusobici silu F;, kde:

F=15M
pricemz tato sila ptisobi kolmo na horni ¢ast rimu ve stiedové roviné traktoru. Pivodni

uhel ptisobeni sily musi byt 40° pocitano od rovnobézky se zemi, jak je znazornéno na
obrazku 6.12. Minimalni $itka této tuhé soucasti musi byt 500 mm (viz obrazek 6.13).

Tato konstrukce musi byt dostate¢né tuha a pevné pripevnéna k zadni ¢asti traktoru.
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4.3.25

4.4

4.5

4.6

4.7

Pruzna deformace (pti narazu z boku)

Pruzné deformace se méti (810 + @,) mm nad vztaznym bodem sedadla ve svislé roving
prochazejici bodem narazu. K méfeni lze pouzit zafizeni podobné tomu, které je
znazornéno na obrazku 6.11.

Trvala deformace

Po zavérecné zkousce tlakem se zaznamena trvala deformace ochranné konstrukce. Za
timto ucelem se pouzije poloha hlavnich prvkl konstrukce ochrany pii pfevraceni vici
vztazného bodu sedadla pied zahajenim zkousSek.

Rozsifeni na jiné modely traktori

Vsechna ustanoveni jsou totozna s ustanovenimi bodu 3.4 oddilu B1 této ptilohy.

[nepouzije se]

Funkcnost ochrannych konstrukci za chladného pocasi

Vsechna ustanoveni jsou totozna s ustanovenimi bodu 3.6 oddilu B1 této pfilohy.

[nepouZije se]
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Obrazek 6.26

Kyvadlové zavazi a jeho zavésné rFetézy nebo ocelova lana

= 0 v ?[n\_i
Eolik oznatujici Fozméry v milimetrech

umisténi teziste
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Obrazek 6.27

Priklad upevnéni traktoru (naraz zezadu)

—

A =M/100
A =-20°

2 poutaci A 2 poutaci
lata “jra lana

Dfevény hranol ../
Obrazek 6.28

Priklad upevnéni traktoru (naraz zepredu)

A=N/100
A=<-20° A

2 poutaci
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Obrazek 6.29

Priklad upevnéni traktoru (naraz z boku)

Zaobleny, aby byl zaji #in \
kontalt profl raflu XI

& II

~ B 1

/—j\ Driha pohybu
! / teziste

kyvadlového
zavai pies bod
narazu

Poutaci lano (viz

6.6.3)

-

K\"\-\_.-F{l':f -"r
/_P.}dp‘gm L 150 mm hianol =% Nenapmity kabel
mékkeho dieva [voliteln&)

Hranol pfitladeny ke stranam pifednich a zadnich kol
a podpéra zaklinéna proti rafku kola po ukotvend
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B3. POZADAVKY NA VYKONNOST PRO SKLADACI ROPS

> Oblast ptisobnosti
Tento postup stanovi minimalni pozadavky na vykonnost a pozadavky na zkousky pro
predni skladaci ROPS
52 Vysvétleni termint pouzitych pfi zkouSeni vykonnosti:
Rucni skladaci ROPS je predni ochranna konstrukce s dvéma sloupky srucnim
5.2.1 Xt e o . B
zdvihanim/spousténim pfimo fizenym obsluhou (s dil¢i pomoci nebo bez ni).
599 Automaticka skladaci ROPS je predni ochrannd konstrukce s dvéma sloupky s plné
o automatickymi funkcemi zdvihani/spousténi.
523 Blokovaci systém je zatizeni k zablokovani, ru¢né€ nebo automaticky, ROPS ve zdvizené
o nebo spusténé poloze.
594 Oblast uchopeni je definovana vyrobcem jako ¢ast ROPS a/nebo dodatecné madlo
o pripevnéné k ROPS, kde obsluha mtize provadét operace zdvihani/spousténi.
Pristupna cast oblasti uchopeni je urCena jako oblast, kde obsluha manipuluje s ROPS
5.2.5 o1 , o et o
v pribé¢hu operaci zdvihani/spousténi. Tato oblast musi byt vymezena ve vztahu ke
geometrickému stfedu prufezl oblasti uchopeni.
Misto uskripnuti je nebezpecné misto, unéhoz se konstrukéni dily pohybuji navzajem
5.2.6 . y . , «or 1o y TN
proti sobé nebo proti pevnym konstrukénim dilim tak, Ze osoby nebo Casti jejich téla
mohou byt uskiipnuty.
Misto strihnuti je nebezpecné misto, u néhoz se konstrukéni dily pohybuji navzajem proti
5.2.7 g : , NP y NP
sobé& nebo proti pevnym konstrukénim diliim tak, Ze osoby nebo ¢asti jejich téla mohou
byt uskiipnuty nebo odstiizeny.
53 Ru¢ni skladaci ROPS
53.1 Piedbézné podminky pro zkousku

Ruéni manipulaci provadi obsluha vestoje pomoci jednoho nebo nékolika uchopeni v
oblasti uchopeni ochranného oblouku. Tato oblast musi byt konstruovana bez ostrych
hran, ostrych rohti a drsnych povrchi, které by mohly zplsobit 4jmu obsluze.

Oblast uchopeni musi byt zietelné a trvale oznacena (obrazek 6.20).

Tato oblast mize byt na jedné nebo na obou stranach traktoru a mize byt konstrukéni
soucasti ochranného oblouku nebo dodatecnych madel. V oblasti uchopeni nesmi ru¢ni
manipulace pfi zdvihani nebo spousténi ochranného oblouku piedstavovat nebezpeci
sttihnuti, uskfipnuti nebo nekontrolovatelného pohybu pro obsluhu (dodate¢ny
pozadavek).

Jsou vymezeny tii pristupné zony s riiznou vysi povolené sily s ohledem na vodorovnou
rovinu zeme a svislé roviny tecné k vnéj§im dilim traktoru, které omezuji polohu nebo
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piesun obsluhy (obrazek 6.21).

Zébna I: pohodlna zoéna
Zébna II: ptistupna zona bez nutnosti naklonit se doptedu

Zona IlI: pristupnd zona s nutnosti naklonit se doptedu

Poloha a pohyb obsluhy jsou omezeny ptekdzkami. Tyto €asti traktoru jsou vymezeny
svislymi rovinami te¢nymi k vnéj$im okrajim ptekazky.

Pokud se obsluha potfebuje v priabéhu ruéni manipulace s ochrannym obloukem
pohybovat na nohou, je pohyb umoznén bud v ramci roviny rovnobézné k trajektorii
ochranného oblouku, nebo v rdmci pouze jedné dalsi roviny rovnobézné s ptredchozi
rovinou s cilem piekonat prekazku. Celkovy piesun musi byt povazovan za kombinaci
pfimek rovnobéznych akolmych k trajektorii ochranného oblouku. Kolmy pfesun je
ptijatelny, jestlize obsluha pfijde blize k ochrannému oblouku. Pfistupna oblast se
povazuje za soubor vsech pfistupnych zoén (obrazek 6.22).

Traktor musi byt vybaven pneumatikami nejvétSiho priméru piedepsaného vyrobcem a
nejmensiho priiezu pro pneumatiky tohoto priméru. Pneumatiky musi byt nahustény na
tlak doporuceny pro praci v terénu.

Zadni kola musi byt nastavena na nejuzsi rozchod; predni kola se nastavi na rozchod co
nejblizsi rozchodu zadnich kol. Jsou-li mozné dvé polohy nastaveni rozchodu ptednich
kol, které se od nejuzsiho rozchodu zadnich kol lisi o stejnou hodnotu, zvoli se vétsi z
téchto dvou nastaveni pfedniho rozchodu.

ZkuSebni postup

Cilem zkousky je zméfit silu nutnou ke zdvizeni/spusténi ochranného oblouku. Zkouska
se provede ve statickém stavu: zddny prvotni pohyb ochranné¢ho oblouku. Kazdé méfeni
sily potiebné ke zdvihu nebo spusténi ochranného oblouku musi byt provedeno ve sméru
te¢ném k trajektorii ochranného oblouku a prochazejicim geometrickym stiedem prifezi
oblasti uchopeni.

Oblast uchopeni se povazuje za pfistupnou, je-li umisténa uvnitt pfistupnych zéon nebo
kombinace riznych piistupnych zon (obrazek 6.23).

Sila pottebna ke zdvihu nebo spusténi ochranného oblouku musi byt métena v riznych
bodech, které se nachazeji v pristupné casti oblasti uchopeni (obrazek 6.24).

Prvni méfeni se provede na konci piistupné casti oblasti uchopeni, kdyz je ochranny
oblouk pIn¢ spustén (bod A). Druhé méfeni je definovano podle pozice bodu A po otoceni
ochranného oblouku k horni ¢asti ptistupné casti oblasti uchopeni (bod A").

Jestlize pti druhém méfeni neni ochranny oblouk zcela zdvizen, zméfi se dodatecny bod
na konci pfistupné ¢asti oblasti uchopeni pii plném zdvihu ochranného oblouku (bod B).

Pokud mezi prvnimi dvéma méfenimi trajektorie prvniho bodu protind hranici mezi zénou
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5.3.3.1

5332

5.4

I a zénou II, méteni se provede v tomto misté protnuti (bod A").
Za ucelem zméfeni sily v pozadovanych bodech je mozné zméfit pfimo hodnotu nebo
toCivy moment nutny ke zdvizeni nebo spuSténi ochranného oblouku tak, aby

se vypocitala sila.

Podminka pfijatelnosti

Pozadavek na silu

Sila ptijatelna pro uvedeni ROPS v ¢innost zavisi na pfistupné zon¢, jak je znazornéno
v tabulce 6.2.

Zbna I II III

Ptijatelna sila (N) 100 75 50

Tabulka 6.2:
Prijatelné sily

Zvyseni o maximalné 25 % téchto piijatelnych sil je povoleno, pokud je ochranny oblouk
zcela spustén a zcela zdvizen.

Zvyseni o maximalné 50 % téchto piijatelnych sil je povoleno pii spousténi.

Dodatecny pozadavek

Ruéni manipulace pfi zdvihani nebo spousténi ochranného oblouku nesmi predstavovat
nebezpedi stithnuti, uskiipnuti nebo nekontrolovatelného pohybu pro obsluhu.

Misto uskiipnuti se nepovazuje za nebezpecné misto pro ruce obsluhy, pokud bezpecné
vzdalenosti v oblasti uchopeni mezi ochrannym obloukem a pevnymi soucastmi traktoru
¢ini nejmén¢ 100 mm pro ruku, zapésti a pest a 25 mm pro prst (ISO 13854:1996).
Bezpecné vzdalenosti se kontroluji z hlediska zplisobu manipulace pfedpokladaného
vyrobcem v navodu k obsluze.

Rucni blokovaci systém

Zatizeni uréené k zablokovani ROPS ve zdviZené/spusténé poloze musi byt konstruovano
tak, aby:

— jim mohl manipulovat jeden stojici Clen obsluhy amusi se nachazet v jedné z
pristupnych zon;

— nebylo mozné je snadno oddélit od ROPS (naptiklad zachytnymi koliky, jako jsou
blokovaci nebo zadrzovaci koliky);

— se zamezilo zmateni pfi blokovani (musi byt uvedeno spravné umisténi koliki);

— se zamezilo neimyslnému odstranéni nebo ztraté soucasti.
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Pokud jsou zafizenim pouzitym k blokovani ROPS ve zdvizené/spusténé poloze koliky,
musi byt volné vlozitelné nebo odstranitelné. Pokud je za timto i¢elem tieba pouZit silu na
ochranny oblouk, musi byt splnény pozadavky bodi A a B (viz bod 5.3).

Pokud jde o vSechna ostatni blokovaci zafizeni, musi byt konstruovana podle zasad
ergonomického pfistupu ohledn€ tvaru asily, které zabranuji nebezpe¢i uskfipnuti ¢i
stiihnuti.

Ptedbézna zkouska automatického blokovaciho systému

Automaticky blokovaci systém namontovany na ru¢ni skladaci ROPS musi byt pted
zkouskou pevnosti ROPS podroben piedbézné zkousce.

Ochranny oblouk se piesune z dolni polohy do zdvizené zablokované polohy a zpét. Tyto
operace predstavuji jeden cyklus. Provede se 500 cykli.

To je mozno provést rucné nebo za pouziti externi energie (hydraulicky, pneumaticky ¢i
elektricky pohon). V obou pfipadech musi sila plisobit v roviné rovnobézné k trajektorii
ochranného oblouku a prochazejici oblasti uchopeni pii zhruba konstantni whlové
rychlosti ochranného oblouku mensi nez 20 stupnd za sekundu.

Po provedeni 500 cykli nesmi sila plsobici v momenté, kdy je ochranny oblouk
ve zdvizené poloze, ptekrocit o vice nez 50 % povolenou silu (tabulka 6.2).

Odblokovani ochranného oblouku se provede podle navodu k obsluze.
Po dokonceni 500 cykli nesmi dojit k Zzadné udrzbé nebo Gpravé blokovaciho systému.

Pozndmka 1: Pfedbéznou zkousku lze provést i u automatickych skladacich systémut
ROPS. Tato zkouska by méla byt provedena pted zkouSkou pevnosti ROPS.

Pozndmka 2: Pfedbéznou zkousku muze provést vyrobce. V takovém piipadé doda
vyrobce technické zkuSebné osveédCeni uvadéjici, ze zkouska byla provedena podle
zkuSebniho postupu a Zze nedoslo k zadné udrzbé ani tpraveé blokovaciho systému po
dokonceni 500 cykli. Technicka zkuSebna zkontroluje vykonnost zafizeni jednim cyklem
presunu z dolni polohy do zdvizené zablokované polohy a zpét.
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Obrazek 6.20

Oblast uchopeni
Oblast | | Trajektorie oblasti
uchopeni ™o uchopeni

PR EF AT ETILE L

Obrazek 6.21

Piistupné zony

(rozméry v mm)
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Obrazek 6.22
Kombinace pristupnych zén

(rozméry v mm)
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Obrazek 6.23

Pristupna ¢ast oblasti uchopeni
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Obrazek 6.24

Body, v nichZ se méri poZzadavek na silu
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B4. POZADAVKY NA ZKOUSKY SE SIMULACI

Potitatovy program® (BASIC) pro ur&eni opakovaného nebo pierufovaného pievraceni v
pripadé boc¢niho prevraceni izkorozchodného traktoru s ochrannou konstrukei pri prevraceni
umisténou pred sedadlem ridice

Uvodni_poznamka: Nasledujici program je platny pro metody vypoétu. Navrzena prezentace
tisténého znéni (anglicky jazyk a rozvrzeni) slouzi jen pro orientaci; uzivatel pfizpsobi program
dostupnym mozZnostem tisku a jinym pozadavkiim specifickym pro zkuSebni stanici.

10 CLS

20 REM REFERENCE OF THE PROGRAM COD6ABAS.BAS 08/02/96

30FORI=1TO 10: LOCATE, 1, 0: NEXT I

40 COLOR 14,8, 4

50 PRINT

103k sk sk sk sk s ke sk sk sk sk sk s ke sk sk sk sk sk sk sk sk sk sk sk sk e sk sk sk sk sk s st sk sk sk sk sk sk sk sk sk sk sk sk sk s sk sk sk sk sk s sk sk sk sk sk sk sk sk skosk sk skokeosk sk
seoskoskosk sk skosk sk sk

60 PRINT "* CALCULATION FOR DETERMINING THE NON-CONTINUOUS
ROLLING BEHAVIOUR *"

70 PRINT "*OF A LATERAL OVERTURNING NARROW TRACTOR WITH A ROLL-
OVER PROTECTIVE *"

80 PRINT "* STRUCTURE MOUNTED IN FRONT OF THE DRIVER'S
SEAT K
90 PRINT

103 sk s s ok sk sk sk ok e sk sk s sk sk sk sk sk sk sk sk sk s sk sk sk sk sk sk sk s sk sk sk sk sk sk sie st sk sk sk sk sk sk sk sk sk sk sk sk sk sk sk skl sk sk sk sk sk sk sk ok sk ke sk sk soskoskoskok
sk sk sk skoskoskoskosk sk sk

100 A$ = INKEYS: IF A$ ="" THEN 100

110 COLOR 10, 1, 4

120 DIM F(25), C(25), CAMPOS$(25), LON(25), B$(25), C$(25), X(6, 7), Y (6, 7), Z(6, 7)
130 DATA 6,10,10,14,14,17,19,21,11,11,12,12,13,13,14,14,15,15,16,16,17,17,18,18,19
140 DATA 54,8,47,8,47,12,8,12,29,71,29,71,29,71,29,71,29,71,29,71,29,71,29,71,29

150 DATA 12,30,31,30,31,25,25,25,9,9,9,9,9,9,9,9,9,9,9,9,9,9,9.9.9

160 FORI=1TO 25: READ F(I): NEXT

170 FOR I =1 TO 25: READ C(I): NEXT

180 FORI=1TO 25: READ LON(I): NEXT

190 CLS

200 FORI=1TO 5: LOCATE L, 1, 0: NEXT I

210 PRINT "In case of misprint, push on the enter key up to the last field"

220 PRINT :LOCATE 6, 44: PRINT " TEST NR: ": PRINT

230 LOCATE 8, 29: PRINT " FRONT MOUNTED- PROTECTIVE STRUCTURE:": PRINT
240 PRINT " MAKE: ": LOCATE 10, 40: PRINT " TYPE: ": PRINT

250 LOCATE 12, 29: PRINT " TRACTOR :": PRINT : PRINT " MAKE: "

260 LOCATE 14, 40: PRINT " TYPE: ": PRINT : PRINT

270 PRINT " LOCATION: ": PRINT

280 PRINT " DATE: ": PRINT : PRINT " ENGINEER: "

290 NC = 1: GOSUB 4400

300 PRINT : PRINT : PRINT " In case of misprint, it is possible to acquire the data again"
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310 PRINT : INPUT " Do you wish to acquire again the data ? (Y/N)"; Z$

320IF Z$="Y" OR Z$ ="y" THEN 190

330 IF Z$ ="N" OR Z$ = "n" THEN 340

340 FOR I=1 TO 3:LPRINT : NEXT: LPRINT ; " TEST NR: "; TAB(10); CAMPOS$(1)
350 LPRINT : LPRINT TAB(24); " FRONT MOUNTED PROTECTIVE STRUCTURE:"
360 LL = LEN(CAMPOS$(2) + CAMPOS(3))

370 LPRINT TAB(36 - LL / 2); CAMPO$(2) +" - "+ CAMPO$(3) : LPRINT

380 LPRINT TAB(32); " OF THE NARROW TRACTOR": LL = LEN(CAMPOS(4) +
CAMPOS(5))

390 LPRINT TAB(36 - LL / 2); CAMPO$(4) +" - "+ CAMPO$(5) : LPRINT

400 CLS

410 PRINT "In case of mistype, push on the enter key up to the last field"

420 PRINT

430 FOR1=1TO 7: LOCATE I, 1, 0: NEXT

440 LOCATE 8, 1: PRINT " CHARACTERISTIC UNITS: "

450 LOCATE 8, 29: PRINT "LINEAR (m): MASS (kg):MOMENT OF INERTIA (kg-m?):"

460 LOCATE 9, 1: PRINT " ANGLE (radian)"
470 LPRINT : PRINT
480 PRINT "HEIGHT OF COG HI1=": LOCATE 11, 29: PRINT " "

490 LOCATE 11, 40: PRINT "H. DIST. COG-REAR AXLE L3="

500 LOCATE 11, 71: PRINT " "

510 PRINT "H. DIST. COG-FRT AXLE L2=": LOCATE 12, 29: PRINT " "
520 LOCATE 12, 40: PRINT "HEIGHT OF THE REAR TYRES D3="

530 LOCATE 12, 71: PRINT " "

540 PRINT "HEIGHT OF THE FRT TYRES D2=": LOCATE 13, 29: PRINT " "
550 LOCATE 13, 40: PRINT "OVERALL HEIGHT(PT IMPACT) H6="

560 LOCATE 13, 71: PRINT " "

570 PRINT "H.DIST.COG-LEAD.PT INTER.L6=": LOCATE 14, 29: PRINT " "
580 LOCATE 14, 40: PRINT "PROTECTIVE STRUCT. WIDTH B6="

590 LOCATE 14, 71: PRINT " "

600 PRINT "HEIGHT OF THE ENG.B. H7=": LOCATE 15, 29: PRINT " "
605 LOCATE 15, 40: PRINT "WIDTH OF THE ENG. B. B7="

610 LOCATE 15, 71: PRINT " "

615 PRINT "H.DIST.COG-FRT COR.ENG.B.L7=": LOCATE 16, 29: PRINT " "
620 LOCATE 16, 40: PRINT "HEIGHT FRT AXLE PIVOT PT HO="

630 LOCATE 16, 71: PRINT " "

640 PRINT "REAR TRACK WIDTH S=": LOCATE 17, 29: PRINT " "
650 LOCATE 17, 40: PRINT "REAR TYRE WIDTH BO="

660 LOCATE 17, 71: PRINT " "

670 PRINT "FRT AXLE SWING ANGLE DO0=": LOCATE 18, 29: PRINT " "
680 LOCATE 18, 40: PRINT "TRACTOR MASS Mc ="

690 LOCATE 18, 71: PRINT " "

700 PRINT "MOMENT OF INERTIA Q=": LOCATE 19, 29: PRINT " "
710 LOCATE 19, 40: PRINT " "

720 LOCATE 19, 71: PRINT " ": PRINT : PRINT
730H1=0:L3=0:L2=0:D3=0:D2=0: H6=0: L6 =0: B6 =0

740 H7=0:B7=0:L7=0: H0O=0:S=0:B0=0:D=0: Mc=0: Q=0

750 NC = 9: GOSUB 4400

760 FOR I=1TO 3: PRINT "": NEXT

770 H1 = VAL(CAMPOS$(9)): L3 = VAL(CAMPO$(10)): L2 = VAL(CAMPO$(11))
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780 D3 = VAL(CAMPO§(12)): D2 = VAL(CAMPOS$(13)): H6 = VAL(CAMPO$(14))
790 L6 = VAL(CAMPOS$(15)): B6 = VAL(CAMPOS$(16)): H7 = VAL(CAMPO$(17))
800 B7 = VAL(CAMPOS$(18)): L7 = VAL(CAMPOS$(19)): HO = VAL(CAMPO$(20))
810 S=VAL(CAMPOS$(21)): BO = VAL(CAMPOS$(22)): DO = VAL(CAMPO$(23))
820 Mc = VAL(CAMPO$(24)): Q = VAL(CAMPOS$(25)): PRINT : PRINT

830 PRINT "In case of mistype, it is possible to acquire again the data": PRINT

840 INPUT " Do you wish to acquire again the data ? (Y/N)"; X$

850 IF X$ ="Y" OR X$ ="y" THEN 400

860 IF X$ ="n" OR X$ ="N" THEN 870

870 FORI=1 TO 3: LPRINT : NEXT

880 LPRINT TAB(20); "CHARACTERISTIC UNITS :": LOCATE 8, 29

890 LPRINT "LINEAR (m): MASS (kg) : MOMENT OF INERTIA (kg-m®) : ANGLE
(radian)"

900 LPRINT

910 LPRINT "HEIGHT OF THE COG H1=";

920 LPRINT USING "#### ##t#"; H1;

930 LPRINT TAB(40); "H. DIST. COG-REAR AXLE L3=";

940 LPRINT USING "#### ##HH#"; L3

950 LPRINT "H.DIST. COG-FRT AXLE L2=";

960 LPRINT USING "#### #H##"; L2;

970 LPRINT TAB(40); "HEIGHT OF THE REAR TYRES D3=";

975 LPRINT USING "#### ####"; D3

980 LPRINT "HEIGHT OF THE FRT TYRES D2=";

990 LPRINT USING "#### ##H##"; D2;

1000 LPRINT TAB(40); "OVERALL HEIGHT(PT IMPACT)H6=";

1010 LPRINT USING "#### ####"; HO

1020 LPRINT "H.DIST.COG-LEAD PT INTER.L6=";

1030 LPRINT USING "#### ####"; L6;

1040 LPRINT TAB(40); "PROTECTIVE STRUCT. WIDTH B6=";

1050 LPRINT USING "####.####"; B6

1060 LPRINT "HEIGHT OF THE ENG.B. H7=";

1070 LPRINT USING "#### . ####"; H7,

1080 LPRINT TAB(40); "WIDTH OF THE ENG. B. B7=";

1090 LPRINT USING "#### . ####"; B7

1100 LPRINT "H.DIST.COG-FRT COR.ENG.B.L7=";

1110 LPRINT USING "#### ####"; L7,

1120 LPRINT TAB(40); "HEIGHT FRT AXLE PIVOT PT HO=";

1130 LPRINT USING "#### ####"; HO

1140 LPRINT "REAR TRACK WIDTH S=";

1150 LPRINT USING "#### ####"; S;

1160 LPRINT TAB(40); "REAR TYRE WIDTH BO=";

1170 LPRINT USING "####.####"; BO

1180 LPRINT "FRT AXLE SWING ANGLE DO0=";
1185 LPRINT USING "####.####"; DO;

1190 LPRINT TAB(40); "TRACTOR MASS Mc=";
1200 LPRINT USING "####.###"; Mc

1210 LPRINT "MOMENT OF INERTIA Q="
1215 LPRINT USING "#### ####"; Q

1220 FOR 1=1 TO 10: LPRINT : NEXT

1230 A0 =.588: U=.2: T=.2: GOSUB 4860
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1240 REM * THE SIGN OF L6 IS MINUS IF THE POINT LIES IN FRONT
1250 REM * OF THE PLANE OF THE CENTRE OF GRAVITY.

1260 IF B6 > S + BO THEN 3715

1265 IF B7 > S + B0 THEN 3715

1270 G=9.8

1280 REM
sk sk sk sk sk sk sk sk sk sk sk sk skeoskeosie sk sk sk sk sk sk sk skeoskeosieosie sk sk sk sk sk sk sk sk skeosieosie sk sk sk sk sk sk sk skoskeosie sk sk sk sk sk sk sk skoskeoskeosieosieo sk sk sk sk stk skoskeoskoske sk sk sk sk skosk
1200 REM #*B2 VERSION (POINT OF IMPACT OF THE ROPS NEAR OF
EQUILIBRIUM POINT)*

1300 REM
sk sk sk sk sk sk sk sk sk sk sk sk skeoskeosie sk sk sk sk sk sk sk skoskeosieosie sk sk sk sk sk sk sk sk skeosieosie sk sk sk sk sk sk sk skoskeosie sk sk sk sk sk sk sk skoskoskeosieosieo sk sk sk sk skeoskoskoskoskoske sk sk sk sk sk sk
1310 B=B6: H=H6

1320 REM -----POSITION OF CENTER OF GRAVITY IN TILTED POSITION ----eremv
1330 R2 = SQR(H1 * H1 + L3 * L3)

1340 C1 = ATN(H1 /L3)

1350 LO0=13 + L2

1360 L9 = ATN(HO / L0)

1370 H9 = R2 * SIN(C1 - L9)

1380 W1 = H9 / TAN(C1 - L9)

1390 W2 = SQR(HO * HO + L0 * L0): SI =S /2

1400 F1 = ATN(S1 / W2)

1410 W3 = (W2 - W1) * SIN(F1)

1420 W4 = ATN(H9 / W3)

1430 W5 = SQR(H9 * H9 + W3 * W3) * SIN(W4 + D0)

1440 W6 = W3 - SQR(W3 * W3 + H9 * H9) * COS(W4 + D0)

1450 W7 = W1 + W6 * SIN(F1)

1460 W8 = ATN(W5 / W7)

1470 W9 = SIN(W8 + L9) * SQR(W5 * W5 + W7 * W7)

1480 WO = SQR(W9 * W9 + (S1 - W6 * COS(F1)) » 2)

1490 G1 = SQR(((S + B0) /2) ~ 2 + HI * HI)

1500 G2 = ATN(2 * H1 / (S + B0))

1510 G3 = WO - G1 * COS(A0 + G2)

1520 00 = SQR(2 * Mc * G * G3 / (Q + Mc * (W0 + G1) * (W0 + G1) / 4))

1530 F2 = ATN(((D3 - D2) /L0) / (1 - (D3 - D2) / (2 * L3 + 2 * L2))  2))

1540 L8 = -TAN(F2) * (H - H1)

1550 REM-------- COORDINATES IN POSITION 1 ----nmmmmemev

1560 X(1, 1) = H1

1570 X(1,2)=0: X(1,3)=0

1580 X(1, 4) = (1 + COS(F2)) * D2 /2

1590 X(1, 5) = (1 + COS(F2)) * D3 / 2

1600 X(1, 6)=H

1610 X(1, 7) = H7

1620 Y(1,1)=0

1630 Y(1,2)=L2

1640 Y(1,3) = -L3

1650 Y(1, 4) = L2 + SIN(F2) * D2/ 2

1660 Y(1, 5) = -L3 + SIN(F2) * D3 /2

1670 Y(1, 6) = -L6

1680 Y(1,7)=L7

1690 Z(1, 1) = (S + B0) / 2

1700 Z(1,2) = 0: Z(1,3) = 0: Z(1, 4) = 0: Z(1, 5) = 0
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1710 Z(1,6)= (S +B0) /2 -B /2
1720 Z(1,7)= (S +B0) /2 -B7 /2

1730 01 =0: 02 =0: 03 =0: 04 =0: 05=0: 06 =0: 07 =0: 08 =0: 09 = 0
1740 K1 = Y(1, 4) * TAN(F2) + X(1, 4)

1750 K2 = X(1, 1)

1760 K3 = Z(1, 1)

1770 K4 =K1 - X(1, 1): DD1 = Q + Mc * K3 * K3 + Mc * K4 * K4

1780 O1 = (Q + Mc * K3 * K3 - U * Mc * K4 * K4 - (1 + U) * Mc * K2 * K4) * 00 / DD1
1790 REM--—-TRANSFORMATION OF THE COORDINATES FROM THE POSITION 1
TO 2

1800 FORK = 1 TO 7 STEP 1

1810 X(2, K) = COS(F2) * (X(1, K) - H1) + SIN(F2) * Y(1, K) - K4 * COS(F2)
1820 Y(2, K) = Y(1, K) * COS(F2) - (X(1, K) - HI) * SIN(F2)

1830 Z(2, K) = Z(1, K)

1840 NEXT K

1850 02 = O1 * COS(F2)

1860 A2 = ATN(TAN(A0) / SQR(1 + (TAN(F2)) * 2 / (COS(A0)) ~ 2))

1870 C2 = ATN(Z(2, 6) / X(2, 6))

1880 T2=T

1890 VO = SQR(X(2, 6) * 2 + Z(2, 6) ~ 2)

1900 E1 = T2/ VO

1910 B2 = (VO * Y(2, 4)) / (Y(2, 4) - Y(2, 6))

1920 T3 =E1 * E2

1930 B4 = SQR(X(2, 1) * X(2, 1) + Z(2, 1) * Z(2, 1))

1940 V6 = ATN(X(2, 1)/ Z(2, 1))

1950 REM-------- ROTATION OF THE TRACTOR FROM THE POSITION 2 TO 3 ---
1960 FORK =1 TO 7 STEP 1

1970 IF Z(2, K) = 0 THEN 2000

1980 E3 = ATN(X(2, K) / Z(2, K))

1990 GOTO 2010

2000 E3 = -3.14159 /2

2010 X(3, K) = SQR(X(2, K) * X(2, K) + Z(2, K) * Z(2, K)) * SIN(E3 + C2 + E1)
2020 Y(3, K) = Y(2, K)

2030 Z(3, K) = SQR(X(2, K) * 2 + Z(2, K) ~ 2) * COS(E3 + C2 + El)

2040 NEXT K

2050 IF Z(3, 7) < 0 THEN 3680

2060 Z(3, 6) = 0

2070 Q3 = Q * (COS(F2)) ~ 2 + 3 * Q * (SIN(F2)) » 2

2080 V5 = (Q3 + Mc * E4 * E4) * 02 * 02 /2

2090 IF -V6 > A2 THEN 2110

2100 GOTO 2130

2110 V7 =E4 * (1 - COS(-A2 - V6))

2120 IF V7 * Mc * G > V5 THEN 2320

2130 V8 = E4 * COS(-A2 - V6) - E4 * COS(-A2 - ATN(X(3, 1)/ Z(3, 1)))
2140 03 = SQR(2 * Mc * G * V8 /(Q3 + Mc * E4 * E4) + 02 * 02)

2150 K9 =X(3, 1)

2160 K5 =23, 1)

2170 K6 = Z(3, 1) + E1 * VO

2180 K7 = V0 - X(3, 1)

2190 K8 = U: DD2 = Q3 + Mc * K6 * K6 + Mc * K7 * K7
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2200 04 = (Q3 + Mc * K5 * K6 - K8 * Mc * K7 * K7 - (1 + K8) * Mc * K9 * K7) * O3 /
DD2

2210 N3 = SQR((X(3, 6) - X(3, 1)) 2 + (Z(3, 6) - Z(3, 1)) * 2)

2220 N2 = ATN(-(X(3, 6) - X(3, 1)) / Z(3, 1))

2230 Q6 = Q3 + Mc * N3~ 2

2240 IF -N2 <= A2 THEN 2290

2250 N4 = N3 * (1 - COS(-A2 - N2))

2260 N5 = (Q6) * 04 * 04 / 2

2270 IF N4 * Mc * G > N5 THEN 2320

2280 09 = SQR(-2 * Mc * G * N4 / (Q6) + 04 * O4)

2290 GOSUB 3740

2300 GOSUB 4170

2310 GOTO 4330

2320 GOSUB 3740

2330 IF L6 > L8 THEN 2790

2340 REM *

2350 REM
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2355 REM *B3 VERSION (POINT OF IMPACT OF THE ROPS IN FRONT OF
EQUILIBRIUM POINT)*
2360 REM
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2370 03 =0: 04=0: 05=0: 06 =0: 07 =0: 08 =0: 09 =0

2380 B2 = (VO * Y(2, 5)) / (Y(2, 5) - Y(2, 6))

2390 T3 = E2 * El

2400 Z(3, 6) =0

2410 Q3 = Q * (COS(F2)) A 2 +3 * Q * (SIN(F2)) » 2

2420 V5 =(Q3 +Mc * E4 * E4) * 02 * 02 /2

2430 IF -V6 > A2 THEN 2450

2440 GOTO 2470

2450 V7 = E4 * (1 - COS(-A2 - V6))

2460 IF V7 * Mc * G > V5 THEN 2760

2470 V8 = E4 * COS(-A2 - V6) - E4 * COS(-A2 - ATN(X(3, 1)/ Z(3, 1))

2480 03 = SQR((2 * Mc * G * V8) / (Q3 + Mc * E4 * E4) + 02 * 02)

2490 K9 = X(3, 1)

2500 K5 =Z7(3, 1)

2510 K6=2(3, 1)+ T3

2520K7=E2-X(3, 1)

2530 K8 = U: DD2 = Q3 + Mc * K6 * K6 + Mc * K7 * K7

2540 04 = (Q3 + Mc * K5 * K6 - K8 * Mc * K7 * K7 - (1 + K8) * Mc * K9 * K7) * O3 /
DD2

2550 F3 = ATN(VO / (Y(3, 5) - Y(3, 6)))

2560 05 = 04 * COS(F3)

2570 REM------TRANSFORMATION OF THE COORDINATES FROM THE POSITION 3
TO 4 -

2580 REM--—----POSITION 4

2590 FORK =1 TO 7 STEP 1

2600 X(4, K) = X(3, K) * COS(F3) + (Y(3, K) - Y(3, 5)) * SIN(F3)

2610 Y(4, K) = (Y(3, K) - Y(3, 5)) * COS(F3) - X(3, K) * SIN(F3)
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2620 Z(4, K) = Z(3, K)
2630 NEXT K

2640 A4 = ATN(TAN(AO) / SQR(1 + (TAN(E2 + F3)) » 2 / (COS(A0)) ~ 2))

2650 M1 = SQR(X(4, 1) A 2 + Z(4, 1) 2)

2660 M2 = ATN(X(4, 1)/ Z(4, 1))

2670 Q5 = Q * (COS(F2 + F3)) A 2 + 3 * Q * (SIN(F2 + F3)) * 2

2680 IF -M2 < A4 THEN 2730

2690 M3 = M1 * (1 - COS(-A4 - M2))

2700 M4 = (Q5 + Mc * M1 * M1) * 05 * 05/ 2

2710 IF M3 * Mc * G > M4 THEN 2760

2720 09 = SQR(O5 * 05 -2 * Mc * G * M3 / (Q5 + Mc * M1 * M1))

2730 GOSUB 3740

2740 GOSUB 4170

2750 GOTO 4330

2760 GOSUB 3740

2770 GOSUB 4240

2780 GOTO 4330

2790 REM
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2795 REM *Bl1 VERSION (POINT OF IMPACT OF THE ROPS BEHIND OF
EQUILIBRIUM POINT)*
2800 REM

sk s sk sk sfe sk ske sk sk s sk sfe sk sk sk sk s sk sk sk sk sk sk s sk sk sk sk sk sk sk sk sk sk sk sk sk sk sk sk sk sk sk ske sk sie stk s sk sk sk sk sk sk s sk sk skeoske sk sk sk skeoske skokoskokosk
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2810 REM *

282003 =0:04=0:05=0: 06=0: 07=0: 08 = 0: 09 =0

2830 Z(3,6) =0

2840 Q3 = Q * (COS(F2)) A 2 +3 * Q * (SIN(F2)) » 2

2850 V5 = (Q3 + Mc * E4 * E4) * 02 * 02 /2

2860 IF -V6 > A2 THEN 2880

2870 GOTO 2900

2880 V7 = E4 * (1 - COS(-A2 - V6))

2890 IF V7 * Mc * G > V5 THEN 3640

2900 V8 = E4 * COS(-A2 - V6) - E4 * COS(-A2 - ATN(X(3, 1)/ Z(3, 1))
2910 03 = SQR(2 * Mc * G * V8 / (Q3 + Mc * E4 * E4) + 02 * 02)
2920 K9 = X(3, 1)

2930 K5 =23, 1)

2940 K6 =Z(3, 1) + T3

2950 K7 =E2 - X(3, 1)

2960 K8 = U: DD2 = Q3 + Mc * K6 * K6 + Mc * K7 * K7

2970 04 = (Q3 + Mc * K5 * K6 - K8 * Mc * K7 * K7 - (1 + K8) * Mc * K9 * K7) * O3 /
DD2

2980 F3 = ATN(VO / (Y(3, 4) - Y(3, 6)))

2990 05 = 04 * COS(F3)

3000 REM----TRANSFORMATION OF THE COORDINATES FROM 3 TO 4 ---
3010 FOR K =1TO 7 STEP 1

3020 X(4, K) = X(3, K) * COS(F3) + (Y(3, K) - Y(3, 4)) * SIN(F3)

3030 Y(4, K) = (Y(3, K) - Y(3, 4)) * COS(F3) - X(3, K) * SIN(F3)

3040 Z(4, K) = Z(3, K)

3050 NEXT K
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3060 A4 = ATN(TAN(AO) / SQR(I + (TAN(F2 + F3)) A 2 / (COS(A0)) * 2))
3070 C3 = ATN(Z(4, 7) / X(4, 7))

3080 C4 =0

3090 C5 = SQR(X(4, 7) * X(4, 7) + Z(4, 7) * Z(4, 7))

3100 C6=C4 /CS

3110 C7=C5* (Y(4,6) - Y(4, 1)) / (Y(4, 6) - Y(4, 7))

3120 C8 = C6 * C7

3130 M1 = SQR(X(4, 1) A2+ Z(4, 1) " 2)

3140 M2 = ATN(X(4, 1) / Z(4, 1))

3150 REM ----ROTATION OF THE TRACTOR FROM THE POSITION 4 TO 5 ---
3160 FOR K =1 TO 7 STEP 1

3170 IF Z(4, K) <> 0 THEN 3200

3180 C9 = -3.14159 /2

3190 GOTO 3210

3200 C9 = ATN(X(4, K) / Z(4, K))

3210 X(5, K) = SQR(X(4, K) * 2 + Z(4, K) ~ 2) * SIN(C9 + C3 + C6)

3220 Y(5,K) = Y(4, K)

3230 Z(5, K) = SQR(X(4, K) * 2 + Z(4, K) ~ 2) * COS(C9 + C3 + C6)
3240 NEXT K

3250 Z(5,7)=0

3260 Q5 = Q * (COS(F2 + F3)) A2 +3 * Q * (SIN(F2 + F3)) A 2

3270 IF -M2 > A4 THEN 3290

3280 GOTO 3320

3290 M3 =M1 * (1 - COS(-A4 - M2))

3300 M4 = (Q5 + Mc * M1 * M1) * 05 * 05 /2

3310 IF M3 * Mc * G > M4 THEN 3640

3315 MM = M1 * COS(-A4 - ATN(X(5, 1)/ Z(5, 1))

3320 M5 =M1 * COS(-A4 - ATN(X(4, 1)/ Z(4, 1))) - MM1

3330 06 = SQR(2 * Mc * G * M5 / (Q5 + Mc * M1 * M1) + 05 * 05)
3340 M6 =X(5, 1)

3350 M7 = Z(5, 1)

3360 M8 = Z(5, 1) + C8

3370 M9 = C7 - X(5, 1)

3380 N1 =U: DD3 = (Q5 + Mc * M8 * M8 + Mc * M9 * M9)

3390 07 = (Q5 + Mc * M7 * M8 - NI * Mc * M9 * M9 - (1 + N1) * Mc * M6 * M9) * 06 /
DD3

3400 F5 = ATN(C5 / (Y(5, 6) - Y(5, 7))

3410 A6 = ATN(TAN(AO) / SQR(1 + (TAN(F2 + F3 + F5)) A 2 / (COS(A0)) ~ 2))
3420 REM-——-TRANSFORMATION OF THE COORDINATES FROM THE POSITION 5
TO 6 ---

3430 FORK =1 TO 7 STEP 1

3440 X(6, K) = X(5, K) * COS(F5) + (Y(5, K) - Y(5, 6)) * SIN(F5)

3450 Y(6, K) = (Y(5, K) - Y(5, 6)) * COS(F5) - X(5, K) * SIN(F5)

3460 Z(6, K) = Z(5, K)

3470 NEXT K

3480 08 = 07 * COS(-F5)

3490 N2 = ATN(X(6, 1) / Z(6, 1))

3500 N3 = SQR(X(6, 1) * 2 + Z(6, 1)~ 2)

3510 Q6 = Q * (COS(F2 + F3 + F5)) A 2 + 3 * Q * (SIN(F2 + F3 + F5)) A 2
3520 IF -N2 > A6 THEN 3540

3530 GOTO 3580
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3540 N4 = N3 * (1 - COS(-A6 - N2))

3550 N5 = (Q6 + Mc * N3 * N3) * 08 * 08 / 2

3560 P9 = (N4 * Mc * G - N5) / (N4 * Mc * G)

3570 IF N4 * Mc * G > N5 THEN 3640

3580 IF -N2 < A6 THEN 3610

3590 N6 = -N4

3600 09 = SQR(2 * Mc * G * N6 / (Q6 + Mc * N3 * N3) + 08 * 08)

3610 GOSUB 3740

3620 GOSUB 4170

3630 GOTO 4330

3640 GOSUB 3740

3650 GOSUB 4240

3660 GOTO 4330

3670 REM

3680 IF Z(3, 7) > -.2 THEN 2060

3685 CLS : PRINT : PRINT : PRINT STRING$(80, 42): LOCATE 24, 30, 0

3690 PRINT " THE ENGINE BONNET TOUCHES THE GROUND BEFORE THE ROPS"
3695 LPRINT STRINGS$(80, 42)

3700 LPRINT "THE ENGINE BONNET TOUCHES THE GROUND BEFORE THE ROPS
3710 PRINT : PRINT " METHOD OF CALCULATION NOT FEASIBLE" : GOTO 3720
3715 CLS : PRINT : PRINT " METHOD OF CALCULATION NOT FEASIBLE"

3720 LPRINT "METHOD OF CALCULATION NOT FEASIBLE "

3725 LPRINT STRINGS$(80, 42)

3730 GOTO 4330

3740 REM
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3750 CLS : LOCATE 13, 15, 0: PRINT "VELOCITY O0="

3755 LOCATE 13, 31, 0: PRINT USING "#.##"; 00: LOCATE 13, 40, 0: PRINT "rad/s"
3760 LOCATE 14, 15, 0: PRINT "VELOCITY O1="

3765 LOCATE 14, 31, 0: PRINT USING "#.##"; O1

3770 LOCATE 15, 15, 0: PRINT "VELOCITY 02="

3775 LOCATE 15, 31, 0: PRINT USING "#.##"; 02

3780 LOCATE 16, 15, 0: PRINT "VELOCITY O3="

3785 LOCATE 16, 31, 0: PRINT USING "#.##"; 03

3790 LOCATE 17, 15, 0: PRINT "VELOCITY O4="

3795 LOCATE 17, 31, 0: PRINT USING "#.##"; 04

3800 LOCATE 18, 15, 0: PRINT "VELOCITY O5="

3805 LOCATE 18, 31, 0: PRINT USING "#.##"; O5

3810 LOCATE 19, 15, 0: PRINT "VELOCITY O6="

3815 LOCATE 19, 31, 0: PRINT USING "#.##"; 06

3820 LOCATE 20, 15, 0: PRINT "VELOCITY O7="

3825 LOCATE 20, 31, 0: PRINT USING "#.##"; O7

3830 LOCATE 21, 15, 0: PRINT "VELOCITY O8="

3835 LOCATE 21, 31, 0: PRINT USING "#.##"; O8

3840 LOCATE 22, 15, 0: PRINT "VELOCITY 09="

3845 LOCATE 22, 31, 0: PRINT USING "#.##"; 09

3850 LPRINT "VELOCITY O0=";

3860 LPRINT USING "#.###"; O0;

3870 LPRINT " rad/s";

3880 LPRINT TAB(40); "VELOCITY O1=";
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3890 LPRINT USING "#.###"; O1;

3900 LPRINT " rad/s"

3910 LPRINT "VELOCITY 02=";

3920 LPRINT USING "####"; O2;

3930 LPRINT " rad/s";

3940 LPRINT TAB(40); "VELOCITY O3=";

3950 LPRINT USING "#.###"; O3;

3960 LPRINT " rad/s"

3970 LPRINT "VELOCITY O4=",

3980 LPRINT USING "####"; O4;

3990 LPRINT " rad/s";

4000 LPRINT TAB(40); "VELOCITY O5=";

4010 LPRINT USING "#.###"; O5;

4020 LPRINT " rad/s"

4030 LPRINT "VELOCITY O6=";

4040 LPRINT USING "#.###"; O6;

4050 LPRINT " rad/s";

4060 LPRINT TAB(40); "VELOCITY O7=";

4070 LPRINT USING "#.###"; O7;

4080 LPRINT " rad/s"

4090 LPRINT "VELOCITY O8=";

4100 LPRINT USING "#.###"; O8;

4110 LPRINT " rad/s";

4120 LPRINT TAB(40); "VELOCITY O9=";

4130 LPRINT USING "#.###"; O9;

4140 LPRINT " rad/s"

4150 LPRINT

4160 RETURN

4170 PRINT STRINGS$(80, 42)

4180 LOCATE 24, 30, 0: PRINT "THE TILTING CONTINUES"
4190 PRINT STRINGS$(80, 42)

4200 LPRINT STRINGS$(80, 42)

4210 LPRINT TAB(30); "THE TILTING CONTINUES"

4220 LPRINT STRINGS$(80, 42)

4230 RETURN

4240 PRINT STRINGS(80, 42)

4250 LOCATE 24, 30, 0: PRINT "THE ROLLING STOPS"
4260 PRINT STRINGS(80, 42)

4270 LPRINT STRINGS$(80, 42)

4280 LPRINT TAB(30); "THE ROLLING STOPS"

4290 LPRINT STRINGS$(80, 42)

4300 RETURN

4310 REM
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4320 REM END OF THE CALCULATION
4330 FOR1=1 TO 5: LPRINT : NEXT: LPRINT " LOCATION : "; CAMPOS$(6): LPRINT
4340 LPRINT " DATE : "; CAMPOS$(7): LPRINT

4350 LPRINT ; " ENGINEER : "; CAMPOS$(8): LPRINT

4360 FOR1=1TO 4: LPRINT : NEXT: PRINT

4370 INPUT " Do you whish to carry out another test ? (Y/N)"; Y$
4380 IF Y$="Y"OR Y$ ="y" THEN 190

65 CS



CS

4390 IF Y$ = "N" OR Y$ = "n" THEN SYSTEM

4400 LOCATE F(NC), C(NC) + L, 1: A$ = INKEY$: IF A$ ="" THEN GOTO 4400
4410 IF LEN(AS) > 1 THEN GOSUB 4570: GOTO 4400

4420 A = ASC(A$)

4430 TF A = 13 THEN L = 0: GOTO 4450

4440 GOTO 4470

4450 IF NC < 8 OR NC > 8 AND NC < 25 THEN NC = NC + 1: GOTO 4400
4460 GOTO 4840

4470 TF A > 31 AND A < 183 THEN GOTO 4490

4480 BEEP: GOTO 4400

4490 TF L = LON(NC) THEN BEEP: GOTO 4400

4500 LOCATE F(NC), C(NC) + L: PRINT AS$;

4510L=L+1

4520 IF L = 1 THEN B$(NC) = A$: GOTO 4540

4530 B$(NC) = BS(NC) + A$

4540 IF LEN(C$(NC)) > 0 THEN C$(NC) = RIGHT$(CAMPOS$(NC), LEN(CAMPOS$(NC))

-L)
4550 CAMPOS$(NC) = B$(NC) + C$(NC)

4560 GOTO 4400

4570 REM * SLIDE

4580 IF LEN(A$) <> 2 THEN BEEP: RETURN

4590 C = ASC(RIGHTS(AS, 1))

4600 TF C = 8 THEN 4620

4610 GOTO 4650

4620 IF LEN(C$(NC)) > 0 THEN BEEP: RETURN

4630 IF L = 0 THEN BEEP: RETURN

4640 CAMPOS$(NC) = LEFT$(CAMPOS$(NC), LEN(CAMPO(NC)))

4645L =L - 1: PRINT A$: RETURN

4650 IF C = 30 THEN 4670

4660 GOTO 4700

4670 IF NC = 1 THEN BEEP: RETURN

4680NC=NC-1:L=0

4690 RETURN

4700 IF C = 31 THEN 4720

4710 GOTO 4760

4720 IF NC <> 8 THEN 4740

4730 BEEP: RETURN

4740NC=NC+1:L=0

4750 RETURN

4760 IF C =29 THEN 4780

4770 GOTO 4800

4780 IF L = 0 THEN BEEP: RETURN

4790 L =L - 1: C$(NC) = RIGHT$(CAMPOS$(NC), LEN(CAMPOS$(NC)) - (L + 1))
4795 B$(NC) = LEFT$(CAMPOS(NC), L): LOCATE F(NC), C(NC) + L + 1: PRINT ""
4796 RETURN

4800 IF C =28 THEN 4820

4810 GOTO 4400

4820 IF C$(NC) = "" THEN BEEP: RETURN

4830 L=L + 1: C$(NC) = RIGHT$(CAMPOS$(NC), LEN(CAMPOS$(NC)) - (L))
4835 B$(NC) = LEFT$(CAMPOS$(NC), L): LOCATE F(NC), C(NC) + L, 1: PRINT ""
4840 RETURN
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4850 RETURN
4860 FOR11=1TO 7

4870 X(1, 1) = 0: X(2, IT) = 0: X(3, 1)) = 0
4875 X(4, ) = 0: X(5, II) = 0: X(6, IT) = 0
4880 Y(1,11) = 0: Y(2, 1) = 0: Y(3, 1) = 0
4885 Y(4, I1) = 0: Y(5, II) = 0: Y(6, IT) = 0
4890 Z(1,11) = 0: Z(2, I1) = 0: Z(3, 1) =0
4895 Z(4, 1) = 0: Z(5, 1) = 0: Z(6, 1) = 0
4900 NEXT II

4910 RETURN

4920 REM * THE SYMBOLS USED HERE ARE THE SAME AS IN THE CODE 6.
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TEST NR:

FRONT MOUNTED-OVER PROTECTIVE STRUCTURE

CHARACTERISTIC UNITS:
LINEAR (m): MASS (kg):
MOMENT OF INERTIA (kgm?):

HEIGHT OF THE COG

H. DIST. COG - FRONT AXLE
HEIGHT OF THE FRT TYRES

H. DIST. COG-LEAD PT INTER. L6 = 0.2800

HEIGHT OF THE ENG. B.

H. DIST. COG-FRT COR. ENG. B. L7 = 1.6390

REAR TRACK WIDTH
FRT AXLE SWING ANGLE
MOMENT OF INERTIA

VELOCITY OO0 = 3.881 rad/s
VELOCITY O2 = 1.057 rad/s
VELOCITY 04 = 0.731 rad/s
VELOCITY 06 = 0.000 rad/s
VELOCITY 08 = 0.000 rad/s

VELOCITY OO0 = 3.881 rad/s
VELOCITY O2 = 1.057 rad/s
VELOCITY 04 = 1.130 rad/s
VELOCITY 06 = 0.810 rad/s
VELOCITY O8 = 0.587 rad/s

Location: Date:

OF THE NARROW TRACTOR:

ANGLE (radian)

H1= 0.7620 H. DIST. COG-REAR AXLE L3 = 0.8970

L2= 1.1490  HEIGHT OF THE REAR TYRES D3 = 1.2930

D2 = 0.8800 OVERALL HEIGHT( PT IMPACT) H6 = 2.1000

PROTECTIVE STRUCT. WIDTH B6 = 0.7780
H7= 13370 WIDTH OF THE ENG. B. B7 = 0.4900
HEIGHT FRT AXLE PIVOT PT HO = 0.4450

S = 1.1150 REAR TYRE WIDTH B0 = 0.1950

DO= 0.1570 TRACTOR MASS Mc =2565.000

Q = 295.0000
VELOCITY O1 =1.078 rad/s
VELOCITY O3 =2.134 rad/s
VELOCITY O5 = 0.000 rad/s
VELOCITY O7 = 0.000 rad/s
VELOCITY 09 = 0.000 rad/s
VELOCITY O1 =1.078 rad/s
VELOCITY O3 =2.134 rad/s
VELOCITY O5 = 0.993 rad/s
VELOCITY O7 = 0.629 rad/s
VELOCITY 09 =0.219 rad/s

THE TILTING CONTINUES
Engineer:
Example 6.1

The tilting continues
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TEST NR:

FRONT MOUNTED-OVER PROTECTIVE STRUCTURE

CHARACTERISTIC UNITS:
LINEAR (m): MASS (kg):
MOMENT OF INERTIA (kgm?):

HEIGHT OF THE COG

H. DIST. COG - FRONT AXLE
HEIGHT OF THE FRT TYRES

H. DIST. COG-LEAD PT INTER. L6 =-0.0500

HEIGHT OF THE ENG. B.

H. DIST. COG-FRT COR. ENG. B. L7 = 1.6390

REAR TRACK WIDTH
FRT AXLE SWING ANGLE
MOMENT OF INERTIA

VELOCITY OO0 = 3.840 rad/s
VELOCITY O2 = 0.268 rad/s
VELOCITY 04 = 0.672 rad/s
VELOCITY 06 = 0.000 rad/s
VELOCITY 08 = 0.000 rad/s

VELOCITY OO0 = 3.840 rad/s
VELOCITY 02 = 0.268 rad/s
VELOCITY 04 = 0.867 rad/s
VELOCITY O6 = 1.218 rad/s
VELOCITY O8 = 0.898 rad/s

Location: Date:

OF THE NARROW TRACTOR:

ANGLE (radian)
H1= 0.7653 H. DIST. COG-REAR AXLE L3 = 0.7970
L2= 1.1490  HEIGHT OF THE REAR TYRES D3 = 1.4800
D2 = 0.8800 OVERALL HEIGHT( PT IMPACT) H6= 2.1100
PROTECTIVE STRUCT. WIDTH B6 = 0.7000
H7= 13700 WIDTH OF THE ENG. B. B7= 0.8000
HEIGHT FRT AXLE PIVOT PT HO = 0.4450

S = 1.1150 REAR TYRE WIDTH B0 = 0.1950
DO= 0.1570 TRACTOR MASS Mc =1800.000
Q = 250.0000

VELOCITY O1 = 0.281 rad/s

VELOCITY O3 = 1.586 rad/s

VELOCITY O5 = 0.000 rad/s

VELOCITY O7 = 0.000 rad/s

VELOCITY 09 = 0.000 rad/s

VELOCITY O1 =0.281 rad/s

VELOCITY O3 = 1.586 rad/s

VELOCITY O5 = 0.755 rad/s

VELOCITY O7= 0.969 rad/s

VELOCITY 09 = 0.000 rad/s
THE ROLLING STOPS

Engineer:
Example 6.2
The rolling stops
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TEST NR:

FRONT MOUNTED-OVER PROTECTIVE STRUCTURE

OF THE NARROW TRACTOR:
CHARACTERISTIC UNITS:
LINEAR (m): MASS (kg):
MOMENT OF INERTIA (kgm®):  ANGLE (radian)
HEIGHT OF THE COG H1 = 0.7180 H. DIST. COG-REAR AXLE L3 = 0.8000
H. DIST. COG-FRONT AXLE L2= 1.1590 HEIGHT OF THE REAR TYRES D3 = 1.5200
HEIGHT OF THE FRT TYRES D2 = 0.7020 OVERALL HEIGHT( PT IMPACT) H6 = 2.0040
H. DIST. COG-LEAD PT INTER. L6=-0.2000 PROTECTIVE STRUCT. WIDTH B6 = 0.6400
HEIGHT OF THE ENG. B. H7= 1.2120 WIDTH OF THE ENG. B. B7= 0.3600
H. DIST. COG-FRT COR. ENG. B. L7= 1.6390  HEIGHT FRT AXLE PIVOT PT HO = 0.4400
REAR TRACK WIDTH S = 09000 REAR TYRE WIDTH B0 = 0.3150
FRT AXLE SWING ANGLE DO= 0.1740 TRACTOR MASS Mc =1780.000
MOMENT OF INERTIA Q = 279.8960
VELOCITY OO0 = 3.884 rad/s VELOCITY O1 =0.107 rad/s
VELOCITY 02 = 0.098 rad/s VELOCITY O3 = 0.000 rad/s
VELOCITY 04 = 0.000 rad/s VELOCITY 05 = 0.000 rad/s
VELOCITY 06 = 0.000 rad/s VELOCITY O7 = 0.000 rad/s
VELOCITY 08 = 0.000 rad/s VELOCITY 09 = 0.000 rad/s
VELOCITY OO0 = 3.884 rad/s VELOCITY O1 =0.107 rad/s
VELOCITY O2 = 0.098 rad/s VELOCITY O3 = 0.000 rad/s
VELOCITY 04 = 0.000 rad/s VELOCITY 05 = 0.000 rad/s
VELOCITY 06 = 0.000 rad/s VELOCITY O7 = 0.000 rad/s
VELOCITY 08 = 0.000 rad/s VELOCITY 09 = 0.000 rad/s
THE ROLLING STOPS
Location: Date: Engineer:
Example 6.3
The rolling stops
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TEST NR:

FRONT MOUNTED-OVER PROTECTIVE STRUCTURE

L3 = 0.8110

H6 = 2.1900

OF THE NARROW TRACTOR:
CHARACTERISTIC UNITS:
LINEAR (m): MASS (kg):
MOMENT OF INERTIA (kgm®):  ANGLE (radian)
HEIGHT OF THE COG H1 = 0.7180 H. DIST. COG-REAR AXLE
H. DIST. COG-FRONT AXLE L2= 1.1590 HEIGHT OF THE REAR TYRES D3 = 1.2170
HEIGHT OF THE FRT TYRES D2 = 0.7020 OVERALL HEIGHT( PT IMPACT)

H. DIST. COG-LEAD PT INTER. L6=-0.3790

HEIGHT OF THE ENG. B.

H. DIST. COG-FRT COR. ENG. B. L7 = 1.6390

REAR TRACK WIDTH
FRT AXLE SWING ANGLE
MOMENT OF INERTIA

VELOCITY OO0 = 3.884 rad/s
VELOCITY O2 = 1.488 rad/s
VELOCITY 04 = 0.405 rad/s
VELOCITY 06 = 0.000 rad/s
VELOCITY O8 = 0.000 rad/s

VELOCITY OO0 = 3.884 rad/s
VELOCITY O2 = 1.488 rad/s
VELOCITY 04 = 0.414 rad/s
VELOCITY 06 = 0.000 rad/s
VELOCITY O8 = 0.000 rad/s

Location: Date:

PROTECTIVE STRUCT. WIDTH B6 = 0.6400

H7= 12120 WIDTH OF THE ENG. B. B7= 0.3600
HEIGHT FRT AXLE PIVOT PT HO = 0.4400

S = 09000 REAR TYRE WIDTH B0 = 0.3150

DO= 0.1740 TRACTOR MASS Mc =1780.000

Q = 279.8960
VELOCITY O1 = 1.540 rad/s
VELOCITY O3 =2.162 rad/s
VELOCITY 05 = 0.000 rad/s
VELOCITY O7 = 0.000 rad/s
VELOCITY 09 = 0.000 rad/s
VELOCITY O1 = 1.540 rad/s
VELOCITY O3 =2.162 rad/s
VELOCITY O5 = 0.289 rad/s
VELOCITY O7= 0.000 rad/s
VELOCITY 09 = 0.000 rad/s

THE ROLLING STOPS

Engineer:
Example 6.4
The rolling stops
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TEST NR:

FRONT MOUNTED-OVER PROTECTIVE STRUCTURE

OF THE NARROW TRACTOR:
CHARACTERISTIC UNITS:
LINEAR (m): MASS (kg):
MOMENT OF INERTIA (kgm®):  ANGLE (radian)
HEIGHT OF THE COG H1 = 0.7660 H. DIST. COG-REAR AXLE L3 = 0.7970
H. DIST. COG-FRONT AXLE L2= 1.1490 HEIGHT OF THE REAR TYRES D3 = 1.4800
HEIGHT OF THE FRT TYRES D2 = 0.8800 OVERALL HEIGHT( PT IMPACT) H6= 2.1100

H. DIST. COG-LEAD PT INTER. L6 =-0.2000

HEIGHT OF THE ENG. B.

H. DIST. COG-FRT COR. ENG. B. L7 = 1.6390

REAR TRACK WIDTH
FRT AXLE SWING ANGLE
MOMENT OF INERTIA

VELOCITY O0 = 2.735 rad/s
VELOCITY 02 = 1.212 rad/s
VELOCITY 04 = 1.337 rad/s
VELOCITY 06 = 0.000 rad/s
VELOCITY O8 = 0.000 rad/s

Location: Date:

PROTECTIVE STRUCT. WIDTH B6 = 0.7000

H7= 13700 WIDTH OF THE ENG. B. B7 = 0.8000
HEIGHT FRT AXLE PIVOT PT HO= 0.4450

S = 1.1150 REAR TYRE WIDTH B0 = 0.9100

DO= 0.1570 TRACTOR MASS Mc = 1800.000

Q = 250.0000
VELOCITY O1 =1.271 rad/s
VELOCITY O3 =2.810 rad/s
VELOCITY 05 = 0.000 rad/s
VELOCITY O7 = 0.000 rad/s
VELOCITY 09 = 0.000 rad/s

THE TILTING CONTINUES
Engineer:
Example 6.5

The tilting continues
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TEST NR:

FRONT MOUNTED-OVER PROTECTIVE STRUCTURE

OF THE NARROW TRACTOR:
CHARACTERISTIC UNITS:
LINEAR (m): MASS (kg):
MOMENT OF INERTIA (kgm®):  ANGLE (radian)
HEIGHT OF THE COG HI1 = 0.7653 H. DIST. COG-REAR AXLE L3 = 0.7970
H. DIST. COG-FRONT AXLE L2= 1.1490 HEIGHT OF THE REAR TYRES D3 = 1.2930
HEIGHT OF THE FRT TYRES D2 = 0.8800 OVERALL HEIGHT( PT IMPACT) H6= 1.9600
H. DIST. COG-LEAD PT INTER. L6=-0.4000 PROTECTIVE STRUCT. WIDTH B6 = 0.7000
HEIGHT OF THE ENG. B. H7= 1.3700 WIDTH OF THE ENG. B. B7= 0.8750
H. DIST. COG-FRT COR. ENG. B. L7= 1.6390  HEIGHT FRT AXLE PIVOT PT HO = 0.4450
REAR TRACK WIDTH S = 1.1150 REAR TYRE WIDTH B0 = 0.1950
FRT AXLE SWING ANGLE DO= 0.1570 TRACTOR MASS Mc = 1800.000
MOMENT OF INERTIA Q = 275.0000
VELOCITY OO0 = 3.815 rad/s VELOCITY O1 =1.130 rad/s
VELOCITY O2 = 1.105 rad/s VELOCITY O3 =2.196 rad/s
VELOCITY 04 = (0.786 rad/s VELOCITY 05 = 0.000 rad/s
VELOCITY 06 = 0.000 rad/s VELOCITY O7 = 0.000 rad/s
VELOCITY 08 = 0.000 rad/s VELOCITY 09 = 0.000 rad/s
VELOCITY O0 = 3.815 rad/s VELOCITY O1 = 1.130 rad/s
VELOCITY O2 = 1.105 rad/s VELOCITY O3 =2.196 rad/s
VELOCITY 04 = 0.980 rad/s VELOCITY O5 = 0.675 rad/s
VELOCITY 06 = 0.000 rad/s VELOCITY O7 = 0.000 rad/s
VELOCITY O8 = 0.000 rad/s VELOCITY 09 = 0.548 rad/s
THE TILTING CONTINUES
Location: Date: Engineer:
Example 6.6

The tilting continues
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TEST NR:

FRONT MOUNTED-OVER PROTECTIVE STRUCTURE

OF THE NARROW TRACTOR:

CHARACTERISTIC UNITS:
LINEAR (m): MASS (kg):
MOMENT OF INERTIA (kgm®):  ANGLE (radian)

HEIGHT OF THE COG H1= 0.7620 H. DIST. COG-REAR AXLE L3 = 0.7970
H. DIST. COG - FRONT AXLE L2= 1.1490 HEIGHT OF THE REAR TYRES D3 = 1.5500
HEIGHT OF THE FRT TYRES D2= 0.8800 OVERALL HEIGHT( PT IMPACT) H6= 2.1000
H. DIST. COG-LEAD PT INTER. L6=-0.4780 PROTECTIVE STRUCT. WIDTH B6 = 0.7780

HEIGHT OF THE ENG. B. H7= 1.5500 WIDTH OF THE ENG. B. B7 = 0.9500
H. DIST. COG-FRT COR. ENG. B. L7= 1.6390  HEIGHT FRT AXLE PIVOT PT HO = 0.4450
REAR TRACK WIDTH S = 1.1150 REAR TYRE WIDTH B0 = 0.1950
FRT AXLE SWING ANGLE DO= 0.1570 TRACTOR MASS Mc = 1800.000
MOMENT OF INERTIA Q = 200.0000

THE ENGINE BONNET TOUCHES THE GROUND BEFORE THE ROPS
METHOD OF CALCULATION NOT FEASIBLE

Location: Date: Engineer:

Example 6.7

Method of calculation not feasible
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TEST NR:

FRONT MOUNTED-OVER PROTECTIVE STRUCTURE

OF THE NARROW TRACTOR:

CHARACTERISTIC UNITS:
LINEAR (m): MASS (kg):

MOMENT OF INERTIA (kgmz): ANGLE (radian)

HEIGHT OF THE COG H1 = 0.7180 H. DIST. COG-REAR AXLE L3= 08110

H. DIST. COG-FRONT AXLE L2= 1.1590 HEIGHT OF THE REAR TYRES D3 = 1.2170
HEIGHT OF THE FRT TYRES D2 = 0.7020 OVERALL HEIGHT( PT IMPACT) H6 = 2.0040
H. DIST. COG-LEAD PT INTER. L6=-0.3790 PROTECTIVE STRUCT. WIDTH B6 = 0.6400
HEIGHT OF THE ENG. B. H7= 1.2120 WIDTH OF THE ENG. B. B7= 0.3600
H. DIST. COG-FRT COR. ENG. B. L7= 1.6390  HEIGHT FRT AXLE PIVOT PT HO = 0.4400
REAR TRACK WIDTH S = 09000 REAR TYRE WIDTH B0 = 0.3150
FRT AXLE SWING ANGLE DO= 0.1740 TRACTOR MASS Mc =1780.000
MOMENT OF INERTIA Q = 279.8960

VELOCITY OO0 = 3.884 rad/s VELOCITY O1 = 1.540 rad/s

VELOCITY O2 = 1.488 rad/s VELOCITY O3 =2.313 rad/s

VELOCITY 04 = 0.581 rad/s VELOCITY 05 = 0.000 rad/s

VELOCITY 06 = 0.000 rad/s VELOCITY O7 = 0.000 rad/s

VELOCITY 08 = 0.000 rad/s VELOCITY 09 = 0.000 rad/s

VELOCITY OO0 = 3.884 rad/s VELOCITY Ol = 1.540 rad/s

VELOCITY O2 = 1.488 rad/s VELOCITY O3 =2.313 rad/s

VELOCITY 04 = 0.633 rad/s VELOCITY O5 =0.373 rad/s

VELOCITY 06 = 0.000 rad/s VELOCITY O7 = 0.000 rad/s

VELOCITY 08 = 0.000 rad/s VELOCITY 09 = 0.000 rad/s

THE ROLLING STOPS
Location: Date: Engineer:
Example 6.8
The rolling stops
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TEST NR:

FRONT MOUNTED-OVER PROTECTIVE STRUCTURE

CHARACTERISTIC UNITS:

LINEAR (m): MASS (kg):

MOMENT OF INERTIA (kgm®):

HEIGHT OF THE COG

H. DIST. COG - FRONT AXLE
HEIGHT OF THE FRT TYRES
H. DIST. COG-LEAD PT INTER.

HEIGHT OF THE ENG. B.

OF THE NARROW TRACTOR:

HI = 0.7620

H. DIST. COG-FRT COR. ENG. B. L7 = 1.6390

REAR TRACK WIDTH
FRT AXLE SWING ANGLE
MOMENT OF INERTIA

VELOCITY OO0 = 3.790 rad/s
VELOCITY O2 = 1.133 rad/s
VELOCITY 04 = 0.801 rad/s
VELOCITY 06 = 0.000 rad/s
VELOCITY O8 = 0.000 rad/s

VELOCITY O0 = 3.790 rad/s
VELOCITY O2 =1.133 rad/s
VELOCITY 04 = 0.856 rad/s
VELOCITY 06 = 0.000 rad/s
VELOCITY O8 = 0.000 rad/s

Location: Date:

ANGLE (radian)

H. DIST. COG-REAR AXLE

L3 = 0.7970

L2 = 1.1490 HEIGHT OF THE REAR TYRES D3 =1.2930
D2 = 0.8800 OVERALL HEIGHT( PT IMPACT) H6 = 1.9670
L6 =-0.3000 PROTECTIVE STRUCT. WIDTH B6 = 0.7700
H7= 1.3500 WIDTH OF THE ENG. B. B7 = 0.9500
HEIGHT FRT AXLE PIVOT PT HO = 0.4450
S = 1.1150 REAR TYRE WIDTH B0 = 0.1950
DO = 0.1570 TRACTOR MASS Mc =1800.000
Q = 300.0000
VELOCITY O1 = 1.159 rad/s
VELOCITY O3 =2.118 rad/s
VELOCITY O5 = 0.000 rad/s
VELOCITY O7 = 0.000 rad/s
VELOCITY 09 = 0.000 rad/s
VELOCITY O1 = 1.159 rad/s
VELOCITY O3 =2.118 rad/s
VELOCITY O5 = 0.562 rad/s
VELOCITY O7 = 0.000 rad/s
VELOCITY 09 = 0.205 rad/s
THE TILTING CONTINUES
Engineer:
Example 6.9

The tilting continues
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TEST NR:

FRONT MOUNTED-OVER PROTECTIVE STRUCTURE

OF THE NARROW TRACTOR:
CHARACTERISTIC UNITS:
LINEAR (m): MASS (kg):
MOMENT OF INERTIA (kgm®):  ANGLE (radian)
HEIGHT OF THE COG HI1 = 0.7653 H. DIST. COG-REAR AXLE L3 = 0.7970
H. DIST. COG -FRONT AXLE L[2= 1.1490 HEIGHT OF THE REAR TYRES D3 = 1.3800
HEIGHT OF THE FRT TYRES D2 = 0.8800 OVERALL HEIGHT( PT IMPACT) H6= 1.9600

H. DIST. COG-LEAD PT INTER. L6=-0.3000

HEIGHT OF THE ENG. B.

H. DIST. COG-FRT COR. ENG. B. L7 = 1.6390

REAR TRACK WIDTH
FRT AXLE SWING ANGLE
MOMENT OF INERTIA

VELOCITY O0 = 3.815 rad/s
VELOCITY 02 = 0.724 rad/s
VELOCITY 04 = 0.808 rad/s
VELOCITY 06 = 0.000 rad/s
VELOCITY O8 = 0.000 rad/s

Location: Date:

PROTECTIVE STRUCT. WIDTH B6 = 0.7000

H7= 13700 WIDTH OF THE ENG. B. B7 = 0.8900
HEIGHT FRT AXLE PIVOT PT HO = 0.4450
S = 1.1150 REAR TYRE WIDTH B0 = 0.1950
DO= 0.1570 TRACTOR MASS Mc =1800.000
Q = 275.0000
VELOCITY O1 = 0.748 rad/s
VELOCITY O3 =1.956 rad/s
VELOCITY OS5 =0.000 rad/s
VELOCITY O7 = 0.000 rad/s
VELOCITY 09 = 0.407 rad/s
THE TILTING CONTINUES
Engineer:

Example 6.10
The tilting continues
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TEST NR:

FRONT MOUNTED-OVER PROTECTIVE STRUCTURE

L3 = 0.7970

H6 = 1.9600

B7 = 0.8000
HO = 0.4450
B0 = 0.1950
Mc =1800.000

OF THE NARROW TRACTOR:
CHARACTERISTIC UNITS:
LINEAR (m): MASS (kg):
MOMENT OF INERTIA (kgm®):  ANGLE (radian)
HEIGHT OF THE COG HI1 = 0.7653 H. DIST. COG-REAR AXLE
H. DIST. COG-FRONT AXLE L2= 1.1490 HEIGHT OF THE REAR TYRES D3 = 1.4800
HEIGHT OF THE FRT TYRES D2 = 0.9000 OVERALL HEIGHT( PT IMPACT)
H. DIST. COG-LEAD PT INTER. L6=-0.4000 PROTECTIVE STRUCT. WIDTH B6 = 0.7000
HEIGHT OF THE ENG. B. H7= 1.3700  WIDTH OF THE ENG. B.
H. DIST. COG-FRT COR. ENG. B. L7= 1.6390  HEIGHT FRT AXLE PIVOT PT
REAR TRACK WIDTH S = 1.1150 REAR TYRE WIDTH
FRT AXLE SWING ANGLE DO= 0.1570 TRACTOR MASS
MOMENT OF INERTIA Q = 250.0000
VELOCITY O0 = 3.840 VELOCITY O1 =0.246
VELOCITY 02 =0.235 VELOCITY O3 =0.000
VELOCITY 04 = 0.000 VELOCITY 05 =0.000
VELOCITY 06 = 0.000 VELOCITY O7 = 0.000
VELOCITY 08 = 0.000 VELOCITY 09 = 0.000
VELOCITY O0 = 3.840 VELOCITY O1 =0.246
VELOCITY 02 =0.235 VELOCITY 03 =0.000
VELOCITY 04 =0.000 VELOCITY OS5 =0.000
VELOCITY 06 = 0.000 VELOCITY O7 = 0.000
VELOCITY 08 = 0.000 VELOCITY 09 = 0.000

THE ROLLING STOPS

Location: Date: Engineer:

Example 6.11

The rolling stops
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Vysvétlivky k piiloze IX

Pokud ¢islovani oddilti B2 a B3, které bylo harmonizovano s celou pfilohou, nestanovi jinak, znéni
pozadavkl a Cislovani stanovené v bodé B jsou totozné se znénim a Cislovanim Standardniho
kodexu OECD pro ufedni zkousky piednich ochrannych konstrukci pii prevraceni u
uzkorozchodnych kolovych zemédélskych a lesnickych traktorti, kodex OECD ¢. 6, edice 2015 z
Cervence 2014.

Uzivatelim se pfipomina, Ze vztazny bod sedadla je urcen podle ISO 5353 a je vzhledem k traktoru
pevnym bodem, ktery neméni polohu, kdyz se sedadlo posouva ze stfedni pozice. Pro Gcely urceni
chranéného prostoru musi byt sedadlo nastaveno do nejhornéjsi zadni polohy.

Program a ptiklady jsou dostupné na webovych strankach OECD.

Trvala plus pruzna deformace méfena v bodé¢, kdy bylo dosazeno pozadované urovné energie.
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PRILOHA X

Pozadavky pouzitelné na konstrukce ochrany pri prevraceni (izkorozchodné traktory se

1.1

1.2

1.3

1.3.1

1.3.2

CS

zadni konstrukeci ochrany)

Obecna ustanoveni

Pozadavky Unie pouzitelné na konstrukce ochrany pii pfevraceni (zadni konstrukce
ochrany u uzkorozchodnych traktor) jsou stanovené v bodé B.

Zkousky je mozno provést v souladu s postupy pro statické nebo ptipadné dynamické
zkousky stanovenymi v oddilech B1 aB2. Obé tyto metody se povazuji za
rovnocenng.

Pozadavky pouZitelné na konstrukce ochrany pii prevraceni (zadni konstrukce
ochrany u tizkorozchodnych traktori)®

DEFINICE
[nepouZije se]

Ochranné konstrukce p¥i prevrdceni (ROPS)

Vyrazem konstrukce ochrany pii pfevraceni (ochrannid kabina nebo ram), dale jen
,ochranna konstrukce™, se rozumi konstrukce na traktoru, jejimz hlavnim tcelem je
vyloucit nebo omezit ohrozeni fidi¢e v dasledku ptevraceni traktoru béhem normalniho
pouziti.

Charakteristikou ochranné konstrukce chranici pii prevraceni je vytvofeni prostoru
dostatecné velkého k tomu, aby ochranil fidi¢e sediciho uvnitt konstrukce nebo v prostoru
ohraniceném pifimkami vychazejicimi z vnéjsich rohd struktury k jakékoli ¢asti traktoru,
ktera by mohla pfijit do kontaktu s rovnou zemi a ktera je v pfipad¢ pievraceni schopna
traktor podpirat.

Rozchod

Predbézna definice: stiedni rovina kola nebo pasu.
Stfedni rovina kola je rovina stejné vzdalena od dvou rovin, které se dotykaji vnéjSich
okrajt rafkd kol nebo pasi.

Definice rozchodu

Svisla rovina prochazejici osou kola protina jeho stfedni rovinu podél primky, ktera se
styka s nosnou plochou v jednom bodé. Pokud jsou A a B dva takto definované body pro
kola na stejné napravé traktoru, potom je rozchod vzdalenost mezi body A a B. Rozchod
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1.3.3

1.4

1.5

1.5.1

1.5.2.

1.5.2.1

1.52.2

1.5.2.3

1.5.2.4

1.6

1.6.1

1.6.2

muze byt takto definovan pro pfedni i zadni kola. V piipadé dvojitych kol je rozchod
vzdalenost mezi dvéma rovinami, z nichZ kazda je stfedni rovinou pard kol. Pro pasové
traktory je rozchod vzdalenost mezi stfednimi rovinami pasu.

Doplijici definice: stfedni rovina traktoru

Vezmeme krajni polohy bodii A a B pro zadni napravu traktoru, ktera udavad maximalni
moznou hodnotu rozchodu. Svisld rovina umisténa kolmo na tusecku AB v jejim
sttedovém bode¢ je stfedni rovinou traktoru.

Rozvor

Vzdalenost mezi svislymi rovinami prochazejicimi ptes dvé ptimky AB, jak je vymezeno
vyse, z nichz jedna je pro ptedni kola a druhé pro zadni kola.

Uréeni vitainého bodu sedadla, umisténi a seiizent sedadla pro zkouSku

Vztazny bod sedadla (SIp)?
Vztazny bod sedadla se urci v souladu s normou ISO 5353:1995.

Umisténi a setizeni sedadla pro zkousku

je-1i poloha sedadla nastavitelna, musi se sedadlo nastavit do své nejvyssi zadni polohy;
je-li sklon opéradla setiditelny, nastavi se do stfedni polohy;

je-li sedadlo opatieno systémem odpruzeni, musi se tento systém zablokovat ve stfedni
poloze zdvihu, pokud to neodporuje pokyniim vyslovng stanovenym vyrobcem sedadla;

u sedadla nastavitelného jen podéIné a vertikalné musi byt jeho podélnd osa prochdzejici
vztaznym bodem sedadla rovnob&zna se svislou podélnou rovinou traktoru, ktera prochazi
sttedem volantu, a je vzdalena od této roviny nejvyse 100 mm.

Chranény prostor
Vztazna rovina

Chranény prostor je znazornén na obrazcich 7.1 a 7.2. Tento prostor je vymezen ve vztahu
ke vztazné rovin€ a vztazného bodu sedadla. Vztazna rovina je svisla rovina, obvykle
podélna k traktoru a prochazejici vztaznym bodem sedadla a stfedem volantu. Vztazna
rovina se za normalnich podminek shoduje s podélnou stfedni rovinou traktoru.
Predpoklada se, ze béhem zatézovani se tato vztazna rovina pohybuje vodorovné spolu se
sedadlem a volantem, avSak zlstavéd kolma k traktoru nebo podlaze konstrukce ochrany
pti prevraceni. Chranény prostor je vymezen na zakladé bodd 1.6.2 a 1.6.3.

Urceni chranéného prostoru u traktorti s neoto¢nym sedadlem
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1.6.2.1

1.6.2.2

1.6.2.3

1.6.2.4

1.6.2.5

1.6.2.6

1.6.2.7

1.6.2.8

1.6.2.9

1.6.2.10

1.6.2.11

Chranény prostor u traktori s neotocnym sedadlem je vymezen v bodech 1.6.2.1 az
1.6.2.13 a je omezen niZe uvedenymi rovinami, pfi¢emz traktor je na vodorovném
povrchu, sedadlo nastaveno a umisténo podle udaji v bodech 1.5.2. a7 1.5.2.4% a volant v
pripadé, Ze je nastavitelny, je nastaveny do stfedni polohy pfi fizeni vsedé:

vodorovnou rovinou A; By B; A,, (810 + ¢,) mm nad vztaznym bodem sedadla s pifimkou
BB, umisténou (ay, - 10) mm za SIP;

naklonénou rovinou H; H, G, G4, kolmou ke vztazné rovin€, obsahujici bod 150 mm za
primkou BB, i krajni zadni bod opéradla sedadla;

valcovou plochou A; A, H, Hy o poloméru 120 mm, kolmou ke vztazné roving a te¢nou k
rovinam vymezenym vyse v bodech 1.6.2.1 a 1.6.2.2;

valcovou plochou By C; C; B,, o poloméru 900 mm a pokracujici dopfedu do vzdalenosti
400 mm, kolmou ke vztazné roving a tecnou k roviné vymezené podle bodu 1.6.2.1 podél
pfimky B,B>;

naklonénou rovinou C; D; D, C; kolmou ke vztazné roving, spojujici plochu vymezenou
podle bodu 1.6.2.4 a prochazejici 40 mm od pfedniho vné&jsiho okraje volantu. V ptipadé
vysoké polohy volantu tato rovina pokracuje doptedu od ptimky B;B, tecn¢ k povrchu,
ktery je vymezen v bod¢€ 1.6.2.4 vyse;

svislou rovinou Dy K E; E; K; D, kolmou na vztaznou rovinu umisténou 40 mm pied
vné&jSim okrajem volantu;

vodorovnou rovinou E; F; P; Ny N, P, F; E, prochazejici bodem (90-a,) mm bod
vztaznym bodem sedadla;

povrchem G1 L1 M1 N1 N2 M2 L2 G2, v pfipadé potieby zakfivenym od spodniho
okraje roviny vymezené v bodé 1.6.2.2 vyse k vodorovné rovin€ vymezené v bodé 1.6.2.7
vyse, kolmym na vztaznou rovinu a dotykajici se opéradla sedadla po celé délce;

dvéma svislymi rovinami K; I; F; E; a K; I, F, E, rovnobéznymi se vztaznou rovinou a
umisténymi ve vzdalenosti 250 mm na kazdou stranu od této vztazné roviny, které jsou
dale nahote ohraniceny 300 mm nad rovinou vymezenou v bod¢ 1.6.2.7;

dvéma naklonénymi a rovnob&znymi rovinami A; B C; D; K; I; L; Gt H; a A, B, C, D,
K; I, L, G; Hy, které zacinaji na hornim okraji rovin vymezenych v bodé 1.6.2.9 a konci
na vodorovné rovin¢ vymezené v bod€¢ 1.6.2.1 alesponi 100 mm od vztazné roviny na
stran€, kde se pouzije zatiZeni;

dvéma castmi svislych rovin Q; P; Ny My a Q, P, N, M, rovnobéznymi se vztaznou
rovinou a umisténymi ve vzdalenosti 200 mm na kazdou stranu od této vztazné roviny,
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1.6.2.12

1.6.2.13

1.6.3

1.6.3.1

1.6.3.2

1.6.4

1.6.4.1

1.6.4.2

1.6.4.3

1.7

1.7.1

které jsou dale nahoie ohrani¢eny 300 mm nad vodorovnou rovinou vymezenou v bod¢
1.6.2.7;

dvéma castmi I; Q; P; F; a I, Q, P, F, svislé roviny, kolmymi ke vztazné roving a
prochézejicimi (210-a;) mm pied vztaznym bodem sedadla;

dvéma castmi I; Q; My L; a I, Q, M, L, vodorovné roviny prochazejici 300 mm nad
rovinou vymezenou v bodé 1.6.2.7 vyse.

Urc€eni chranéného prostoru u traktorti s otocnym sedadlem fidice

Pro traktory s oto¢nym sedadlem fidic¢e (oto¢né sedadlo a nastavitelny volant) je chranény
prostor kombinaci dvou chranénych prostord, které jsou ureny dvéma riznymi polohami
volantu a sedadla.

Pokud se jedna o typ ochranné konstrukce se dvéma zadnimi sloupky, u kazdé polohy
volantu a sedadla musi byt chranény prostor vymezen na zakladé bodu 1.6.1 a 1.6.2 pro
sedadlo fidice v bézné poloze ana zdklad¢ bodlt 1.6.1 a 1.6.2 pfilohy IX pro sedadlo
fidice v obracené poloze (viz obrazek 7.2.a).

Pokud se jedna o ochrannou konstrukci jiného typu, u kazdé polohy volantu a sedadla
musi byt chranény prostor vymezen na zakladé bodi 1.6.1 a1.6.2 této piilohy (viz
obrazek 7.2.b).

Piidavna sedadla

V ptipadg€, ze traktor mize byt vybaven piidavnymi sedadly, musi byt béhem zkousek
pouzita kombinace zahrnujici vztazné body sedadla vSech nabizenych moznosti. Ochranna
konstrukce nesmi zasahovat do vétsiho chranéného prostoru, ktery zohleduje tyto rizné
vztazné body sedadla.

V ptipad¢, Ze je nové sedadlo nabidnuto jako moznost az po provedeni zkousky, je tieba
zjistit, zda chrdnény prostor kolem nového vztazného bodu sedadla spadd do ptivodné
stanoven¢ kombinace prostord. Pokud tomu tak neni, je tfeba provést novou zkousku.

Piidavné sedadlo nezahrnuje sedadlo pro osoby kromé fidi¢e, z n¢hoz nelze traktor
ovladat. SIP nelze urcit, jelikoz definice chranéného prostoru je ve vztahu k sedadlu
fidice.

Hmotnost

Hmotnost bez zavazi / nenalozena hmotnost

Hmotnost traktoru bez volitelné vybavy, ale véetné chladici kapaliny, olejt, paliva, naradi
a ochranné konstrukce. Neni zahrnuto volitelné predni nebo zadni zavazi, zatéz v
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a,

a,

B

1.7.8.

1.7.9

1.7.

1,8

1.9.

10

(mm)
(mm)
(mm)
(mm)
(mm)

(mm)
)

)
)

pneumatikach, pfipevnéné pfistroje a zatfizeni nebo jakékoli specialni prislusenstvi;

Maximalni ptipustna hmotnost

Maximalni hmotnost, kterou vyrobce prohlasil za technicky pfipustnou auvedl na
identifika¢nim $titku vozidla a/nebo v pfirucce pro obsluhu.

Referen¢ni hmotnost

Hmotnost zvolena vyrobcem, pouzivana ve vzorcich pro vypocet vysky padu kyvadlového
zavazi, vstupni energie a tlakovych sil, které maji byt pouzity pii zkouskach. Nesmi byt

mensi, nez je hmotnost bez zavazi, a musi byt dostatecna k tomu, aby se zajistilo, Ze
hmotnostni pomér neptesahne 1,75 (viz bod 1.7.4).

Hmotnostni pomé&r

(" max. pfiprstnd hmotnost 1

Pomgr . rEEmnnhmomest nesmi byt vétsi nez 1,75.

Priipustné tolerance méreni

Délkovy rozmeér: + 3 mm
s vyjimkou: -- deformace pneumatik: + 1 mm
-- deformace ochranné konstrukce béhem vodorovného zatézovani:
+ 1 mm
-- vysky padu kyvadlového zavazi: + 1 mm
Hmotnosti: + 02%

(plného rozsahu snimace)
Sily:  £0,1 % (pIlného rozsahu snimace)
Uhly: +0,1°

Symboly

Polovina vodorovného sefizeni sedadla
Polovina svislého sefizeni sedadla
Minimalni celkova $iika traktoru;

vvvvvvv

Deformace konstrukce v bodé narazu (dynamické zkousky) nebo v bodé a ve
sméru pusobeni zatiZeni (statické zkousky);

Deformace konstrukce odpovidajici vypoctenému potiebnému mnozstvi
energie;

Deformacni energie pohlcena v bod¢, jakmile je zatizeni odstranéno. Plocha
v ramci kiivky F-D;

Pohlcena deformacni energie. Plocha pod kfivkou F-D;

Deformacni energie pohlcena po dodatecném zatizeni nasledujicim po
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)

)
)
N)
N)

N)
N)
(mm)
(mm)

(kg.m?)

(mm)
(kg)

2.1

2.1.1

vzniku praskliny ¢i trhliny;

Deformacni energie pohlcend pti zkousSce pretizenim v piipad€, Ze zatizeni
bylo odstranéno ptred zacatkem této zkousky pietizenim. Plocha pod kiivkou
F-D;

Ptivedena energie ur¢enda k pohlceni pii podélném zatéZovani;

Ptivedena energie ur¢ena k pohlceni pti bo¢nim zatézovani;

Staticka zatézujici sila;

Zateézujici sila pro vypoctené potfebné mnozstvi energie odpovidajici E';,
Graf sila/deformace;

Maximalni staticka zatézujici sila dosaZzena béhem zatézovani, s vyjimkou
zkousky pfetizenim;

Vertikalni tlakova sila;

Vyska padu kyvadlového zavazi (dynamické zkousky);

Vyska padu kyvadlového zavazi pro dopliikkovou zkou$ku (dynamické
zkousky);

Referenéni moment setrvacnosti traktoru okolo stfedové piimky zadnich kol,
bez ohledu na hmotnost téchto kol;

Referenc¢ni rozvor traktoru;
Referencni hmotnost traktoru béhem zkousek pevnosti.

OBLAST POUZITI

Tato priloha se pouzije na traktory s alespon dvéma napravami pro kola s pneumatikami
nebo s pasy misto kol, které maji tyto vlastnosti:

volny prostor pod nejniz§imi body pfedni a zadni napravy, vcetné diferencialu, nejvyse
600 mm,;

pevny nebo nejmensi nastavitelny rozchod kol u napravy s pneumatikami vétSich rozmeérta
mensi nez 1 150 mm. Za ptedpokladu, Ze ndprava s namontovanymi Sir§imi pneumatikami
je nastavena na rozchod kol nejvyse 1150 mm, musi byt mozné nastavit rozchod kol
u druhé népravy tak, aby vnéjs$i okraje uzSich pneumatik nepfecnivaly za vné&jsi okraj
pneumatik kol prvé z naprav. Maji-li ob¢ ndpravy rafky a pneumatiky stejnych rozmért,
musi byt pevny nebo nastavitelny rozchod u obou naprav mensi nez 1 150 mm;

hmotnost v nenalozeném stavu je vy$si nez 400 kg, ale vcetn¢ konstrukce ochrany pii
pfevraceni a pneumatik nejvétsiho rozméru doporuceného vyrobcem. U traktort
s otoénym sedadlem fidi¢e (oto¢né sedadlo a nastavitelny volant) musi byt nenalozena
hmotnost nizsi nez 3 500 kg a maximalni pfipustna hmotnost nesmi piekrocit 5 250 kg.
Hmotnostni pomér (maximalni pripustna hmotnost / referencni hmotnost) u vsech traktorti
nesmi pfesahnout 1,75.

konstrukce ochrany pti prevraceni ve formé ochranného oblouku, rdmu nebo kabiny,
namontovana castecné nebo zcela za vztaznym bodem sedadla s chrdnénym prostorem,
jehoz horni mez je (810 + a,) mm nad vztaznym bodem sedadla, aby poskytovala
dostate¢né velky nebo volny prostor pro ochranu fidice.
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B1

3.1

3.1.1

3.1.1.1

3.1.1.2

3.1.13

3.1.1.3.1

3.1.1.3.2

3.1.1.3.3

CS

Uznava se, Ze mohou existovat konstrukce traktorti, napiiklad zvlastni lesnické stroje, jako
jsou forvardry a skidry, na které se tato ptiloha nepouzije.

POSTUP STATICKE ZKOUSKY
PRAVIDLA A POKYNY
Podminky zkouSeni pevnosti ochrannych konstrukci a jejich pripevnéni k traktoru
Obecné pozadavky
Ugel zkousek

Ucelem zkousek provadénych pomoci specialnich zatizeni je simulace takovych zatizent,
jimz je ochrannad konstrukce vystavena pii pievraceni traktoru. Tyto zkouSky umozni
posoudit pevnost ochranné konstrukce a soucasti, kterymi je pfipevnéna k traktoru, i vSech
konstrukénich dild traktoru, které zkuSebni zatizeni pienase;ji.

Metody zkousek

Zkousky je mozno provést v souladu se statickym nebo dynamickym postupem (viz
ptiloha II). Obé¢ tyto metody se povazuji za rovnocenné.

Obecna pravidla pro piipravu zkousek

Ochranna konstrukce musi odpovidat specifikacim pro sériovou vyrobu. Musi byt
pripevnéna zplisobem, ktery predepsal vyrobce, k jednomu z traktort, pro ktery je urCena.

Poznamka: Ke statickym zkouskam pevnosti se nevyzaduje kompletni traktor; ochranna
konstrukce a konstruk¢ni dily traktoru, k nimz je konstrukce pfipevnéna, v§ak musi tvorit
funkéni jednotku, dale ozna¢ovanou ,,sestava‘.

Ke statickym i dynamickym zkouSkam pevnosti musi byt traktor (nebo sestava) opatfeny
vSemi konstrukénimi dily sériové vyroby, které mohou ovlivnit pevnost ochranné
konstrukce nebo které mohou byt pro zkousku pevnosti nezbytné.

Na traktoru (nebo na sestavé) musi byt rovnéz namontovany konstrukéni dily, které
mohou ohroZzovat chranény prostor, aby bylo mozné oveéfit splnéni pozadavkl podle
podminek piijatelnosti v bod¢ 3.1.3. Musi byt dodany nebo na vykresech znazornény
vSechny konstrukéni dily traktoru nebo ochranné konstrukce, vcetné ochrany proti
povétrnostnim vlivim.,

Ke zkouskam pevnosti musi byt demontovany vsechny kryci panely a odnimatelné
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3.1.1.34

3.1.2.1

3122

3.1.2.2.1

31222

3.1.2.23

3.1.224

3.1.2.25

nekonstrukéni souc¢asti, aby nemohly pfispivat k pevnosti ochranné konstrukce.

Rozchod kol se nastavi tak, aby ochranna konstrukce béhem zkousek pevnosti pokud
mozno nebyla podpirana pneumatikami nebo pasy. Pokud se tyto zkousky provadéji v
souladu se statickym postupem, mohou byt kola nebo pasy odmontovany.

Zkousky

Potadi zkousek podle statického postupu

Zkousky se provadéji v nize uvedeném potadi, bez zietele k dalsim zkouskam uvedenym v
bodech 3.2.1.6 a 3.2.1.7:

1) zatiZeni zadni ¢asti konstrukce
(viz bod 3.2.1.1);

2) zkouska tlakem zezadu
(viz bod 3.2.1.4);

3) zatiZeni predni ¢asti konstrukce
(viz bod 3.2.1.2);

4) zatiZeni boc¢ni c¢asti konstrukce
(viz bod 3.2.1.3);

5) zkouska tlakem na predni ¢asti konstrukce
(viz bod 3.2.1.5).

Obecné pozadavky

Jestlize se béhem zkousky kterykoli prvek upevnéni porusi nebo posune, je tieba zkousku
zahajit znovu.

Béhem zkousek se nesméji provadét zadné opravy nebo upravy traktoru nebo ochranné
konstrukce.

Béhem zkousek nema ptfevodovka traktoru zatazeny rychlostni stupent a brzdy jsou
uvolnény.

Je-1i traktor opatien systémem zavéSeni mezi podvozkem traktoru a koly, musi byt tento
systém béhem zkousek zablokovan.

Pro prvni zkousku zatéZovanim zadni Casti konstrukce se zvoli ta strana, kterd podle
nazoru zkuSebnich organti povede k sérii zatiZzeni za podminek, jeZ jsou pro ochrannou
konstrukci nejméné ptiznivé. Zkouska zatézovanim z boku a zkouska zatézovanim zezadu
se provedou na protilehlych stranach podélné stfedni roviny ochranné konstrukce.
Zkouska zatéZovanim zeptedu se provede na stejné strané podélné stiedni roviny ochranné
konstrukce jako zkouska zatézovanim z boku.
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3.3.1

3.1.3.1
3.1.3.1.1

3.1.3.1.2

3.1.3.13
3.1.3.14
3.1.3.1.5

3.1.3.1.6

3.1.3.2

3.1.5.1

3.1.5.1.1

3.1.5.1.2
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Podminky pfijatelnosti

Ochranna konstrukce se poklada za vyhovujici pozadavkim vztahujicim se na pevnost,
jestlize splnuje tyto podminky:

béhem statické zkousky musi byt sila pti kazdé predepsané vodorovné zatézové zkouSce
nebo zkousce pretizenim v moment€, kdy je dosazeno potfebné energie, vyssi nez 0,8 F;

jestlize béhem zkousky vzniknou v disledku pouziti tlakové sily nepfipustné trhliny nebo
praskliny, musi se ihned po zkousce, ktera vznik trhlin nebo prasklin zptsobila, provést
dodate¢na zkouska tlakem podle bodu 3.2.1.7;

béhem zkousek jinych nez zkousek pfetizenim nesmi zadna ¢ast ochranné konstrukce
proniknout do chranéného prostoru, jak je vymezen v bod¢ 1.6;

béhem zkouSek jinych nez zkouSek pietizenim musi byt vSechny casti chranéného
prostoru chranény konstrukei v souladu s bodem 3.2.2.2;

béhem zkousek nesmi ochranna konstrukce zptisobovat jakékoli omezeni pro konstrukei
sedadla;

pruzna deformace, métena v souladu s bodem 3.2.2.3, musi byt nizs§i nez 250 mm.

Ridi¢ nesmi byt ohrozen Zadnou &asti piislusenstvi. Nepiipustné jsou jakékoli vyénivajici
dily nebo casti pfislusenstvi, které by v piipadé prevraceni traktoru mohly fidi¢e poranit,
nebo jakakoli cast prisluSenstvi, kterd by ho mohla v disledku deformace ochranné
konstrukce zachytit, naptiklad za nohu nebo chodidlo.

[nepouZije se]

Ptistroje a vybaveni

Zatizeni pro statické zkousky

Zatizeni pro statické zkouSky musi byt konstruovano tak, aby umoziovalo ptsobeni sily
nebo zatizeni na ochrannou konstrukei.

Je nutno zabezpecit, aby se zatizeni mohlo ve sméru kolmém ke sméru zatézovani
rovnomérné rozlozit podél piilozné desky (pfiruby), jejiz délka se rovna presnému
nasobku 50 mm v rozsahu od 250 mm do 700 mm. Rozmér tuhého nosniku ve svislém
sméru je 150 mm. Hrany nosniku, které jsou ve styku s ochrannou konstrukei, musi byt
zaobleny s polomérem zaobleni nejvyse 50 mm.
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Ptilozna deska musi byt schopna prizpiisobit se jakémukoli thlu vii¢i sméru zatézovani,
aby mohla sledovat zmény thlu zatéZzované plochy ochranné konstrukce pfi jeji deformaci.

Smér piisobeni sily (odchylka od vodorovného a svislého sméru):
e na zacatku zkousky pii nulovém zatizeni: + 2°;

e béhem zkousky pod zatizenim: 10° nad a 20° pod vodorovnou rovinou. Tyto
odchylky je nutno udrzovat co nejmensi.

Rychlost deformace musi byt dostate¢né nizka (niz§i nez 5 mm/s), aby zaté¢zovani mohlo
byt v kazdém okamziku povazovano za statické.

Zatizeni pro méteni energie pohlcené konstrukei

K urceni energie pohlcené ochrannou konstrukci se sestroji kiivka sila/deformace. Neni
zapotitebi méfit silu a deformaci v bod¢, ve kterém na konstrukci ptisobi zatizeni; je vSak
nutno méfit silu a deformaci soucasné a kolinearné.

Vychozi bod méteni deformace se zvoli tak, aby se brala v ttvahu pouze energie pohlcena
ochrannou konstrukci a/nebo deformaci uréitych dild traktoru. Energie pohlcena
deformaci a/nebo proklouznutim upevnéni se nesmi brat v tvahu.

Prostiedky ukotveni traktoru k zemi

Ke stabilni zékladové desce umisténé vedle zkuSebniho zafizeni musi byt tuhym
zplisobem pripevnény kotvici kolejnice, které maji pozadovanou rozte¢ a zahrnuji plochu
nezbytnou pro ukotveni traktoru.

Traktor se vhodnymi prostiedky (deskami, kliny, ocelovymi lany, napinacim zatizenim
apod.) ukotvi ke kolejnicim tak, aby se v pribéhu zkousek nemohl pohnout. Splnéni
tohoto pozadavku se béhem zkousky ovétuje pomoci obvyklych piistrojii na méteni délky.

Jestlize se traktor pohne, celd zkouska se musi opakovat, s vyjimkou ptipadu, kdy zatizeni
na méfeni deformaci, které¢ byly vzaty v uvahu pro sestrojeni kiivky sila/deformace, je
pripojeno k traktoru.

Zatizeni pro zkousku tlakem

Zatizeni podle obrazku 7.3 musi byt schopno vyvinout silu pilisobici svisle doli na
ochrannou konstrukcei pies tuhy nosnik o Sifce pfiblizné 250 mm, spojeny se zatézovacim
mechanismem prostiednictvim kardanovych kloubii. Napravy traktoru musi byt vhodnym
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zptisobem podepieny, aby tlakovou silou nebyly zatizeny pneumatiky traktoru.

Dalsi méfici ptistroje
Zapotiebi jsou rovnéz nasledujici méfici ptistroje:

zafizeni pro méfeni pruzné deformace (rozdilu mezi nejvétsi okamzitou deformaci a
trvalou deformaci, viz obrazek 7.4).

zatizeni umoznujici ovéfit, Ze ochranna konstrukce nepronikla do chranéného prostoru a
ze chranény prostor béhem zkousky zlstal ochrannou konstrukei chranén (bod 3.2.2.2).

Postup statické zkousky

Zkousky zatizenim a tlakem

Zatizeni zezadu

Zatizeni se aplikuje vodorovné, ve svislé roviné rovnobézné se stfedni rovinou traktoru.

Bodem piisobeni zatizeni je ta ¢ast ochranné konstrukce, kterd v ptipadé nehody, pfi niz se
traktor pfevrati dozadu, pravdépodobné narazi na zem jako prvni, zpravidla horni okraj.
Svisla rovina, na niz pasobi zatizeni, musi byt umisténa ve vzdalenosti rovné jedné Sesting
§itky horni ¢asti ochranné konstrukce smérem dovnitf od svislé roviny, kterda je
rovnobézna se stfedni rovinou traktoru a dotyka se vnéjsiho okraje horni ¢ésti ochranné
konstrukce.

Je-1i ochranna konstrukce v tomto misté zakiivend nebo zde vy¢niva, ptilozi se k ni kliny,
které umozni pulsobit zatizenim na tento bod, aniz by pfitom ochrannou konstrukci
zpeviovaly.

Sestava se upevni k zemi, jak je popsano v bodé 3.1.6.3.

Energie pohlcena ochrannou konstrukci béhem zkousky se musi pfinejmensim rovnat:

E;=2165x10""ML*
nebo

E,'] = 0,574xI

Pro traktory s oto¢nym sedadlem fidi¢e (oto¢né sedadlo a nastavitelny volant) bude
energie ta vetsi ze dvou hodnot, pfi¢emz prvni hodnota je uréena vyse uvedenym vzorcem
a druha hodnota nize uvedenym vzorcem:

E,'l =500 + 0,5 M

90 CS



CS

3.2.12

3.2.1.2.1

3.2.122

3.2.1.23

32.124

3.2.1.3

3.2.1.3.1

3.2.13.2

32.133

Zatizeni zeptedu

Zatizeni se aplikuje vodorovné, ve svislé roviné rovnobézné se stfedni rovinou traktoru.
Bodem pisobeni zatizeni je ta ¢ast ochranné konstrukce, ktera by v pfipad¢ nehody, pii
niz se traktor pfi jizd¢ doptfedu prevrati na bok, pravdépodobné narazila na zem jako prvni,
zpravidla horni okraj. Bod plisobeni zatizeni lezi ve vzdalenosti rovné jedné Sestiné §irky
horni ¢asti ochranné konstrukce smérem dovnitt od svislé roviny, ktera je rovnobézna se
stiedni rovinou traktoru a dotyka se vnéjsiho okraje horni ¢asti ochranné konstrukce.

Je-li ochranna konstrukce v tomto misté zakiivena nebo zde vyCniva, pfilozi se k ni kliny,

které umozni pusobit zatizenim na tento bod, aniz by pfitom ochrannou konstrukci
zpeviovaly.

Sestava se upevni k zemi, jak je popsano v bodé 3.1.6.3.
Energie pohlcena ochrannou konstrukei béhem zkousky se musi pfinejmensim rovnat:
E,'[ =500+ 0,5 M

Pro traktory s otocnym sedadlem fidi¢e (otocné sedadlo a nastavitelny volant):

pokud je chranény prostor tvofen zadnim ochrannym obloukem se dvéma
sloupky, pouZije se rovnéz predchozi vzorec;

pro jiné typy ochrannych konstrukci bude energie ta vetSi z vySe a nize
uvedenych hodnot:

E;=2,165x10"" ML’
nebo
E;=0,5741

Zatizeni z boku

Zatizeni z boku se aplikuje vodorovné, ve svislé roviné kolmé ke stfedni roviné traktoru a
prochézejici ve vzdalenosti 60 mm pied vztaznym bodem sedadla, pricemz sedadlo je ve
sttedni poloze svého podélného sefizeni. Bodem plisobeni zatiZzeni je ta ¢ast ochranné
konstrukce, ktera by v ptipadé nehody, pfi niz se traktor prevrati na bok, pravdépodobné
narazila na zem jako prvni, zpravidla horni okraj.

Sestava se upevni k zemi, jak je popsano v bodé 3.1.6.3.
Energie pohlcena ochrannou konstrukci béhem zkousky se musi pfinejmensim rovnat:

Es=175M
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32.14

3.2.15

Pro traktory s oto¢nym sedadlem fidi¢e (otocné sedadlo a nastavitelny volant) lezi bod
pusobeni zatizeni v roving, ktera je kolma ke stfedni roviné traktoru a prochazi stredem
segmentu, ktery spojuje dva vztazné body sedadla, které jsou urCeny dvéma riznymi
polohami sedadla. U ochrannych konstrukci se dvéma sloupky bude zatizeni plsobit na
jeden ze dvou sloupki.

Pro traktory s oto¢nym sedadlem fidi¢e (oto¢né sedadlo a nastavitelny volant), pokud je
chranény prostor tvofen zadnim ochrannym obloukem se dvéma sloupky, bude energie
hodnota vétsi ze dvou nésledujicich hodnot:

Ex=175M
nebo

Eis=175M (Bs+ B)/2B

Zkouska tlakem na zadni ¢ast

Nosnik se polozi ptes nejhornéjsi zadni konstrukéni prvek (prvky) ochranné konstrukce,
pricemz vyslednice tlakovych sil lezi ve stfedni roving traktoru A. Pouzije se sila Fy, kdy:

F,=20M

Pusobeni sily F, pokracuje jesté nejméné pét sekund od okamziku, kdy se pohyb ochranné
konstrukce pozorovany prostym okem plné ustali.

Pokud zadni ¢ast stfechy ochranné konstrukce neni schopna zadrzet plnou tlakovou silu,
pusobi se touto silou, dokud se stiecha nezdeformuje natolik, Ze se shoduje s rovinou
spojujici horni ¢ast ochranné konstrukce s tou partii zadni ¢asti traktoru, ktera je schopna
unést traktor pfi jeho prevraceni.

Pusobeni sily se pak zastavi a pfitlaény nosnik se premisti tak, aby doléhal na tu partii
ochranné konstrukce, o kterou by se pak opiral pln¢ pfevraceny traktor. Potom se znovu
pusobi tlakovou silou F,.

Zkous$ka tlakem zepiedu

Nosnik se polozi pfes nejhornéjsi predni konstrukéni prvek (prvky), pficemz vyslednice
tlakovych sil lezi ve stfedni roving traktoru. Pisobi se silou F,, kde:

F,=20M

Pusobeni sily F, pokracuje jesté nejméné pét sekund od okamziku, kdy se pohyb ochranné
konstrukce pozorovany prostym okem plné ustali.

Jestlize predni ¢ast stiechy ochranné konstrukce neni schopna zadrzet plnou tlakovou silu,
pusobi se touto silou, dokud se stiecha nezdeformuje natolik, Ze se shoduje s rovinou

spojujici horni ¢ast ochranné konstrukce s tou partii pfedni casti traktoru, ktera je schopna
unést traktor pfi jeho prevraceni.

Pisobeni sily se pak zastavi a pfitlatny nosnik se pfemisti tak, aby doléhal na tu partii
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ochranné konstrukce, o kterou by se pak opiral pln¢ pievraceny traktor. Potom se znovu
pusobi tlakovou silou F,.

Dopliiujici zkouska pretiZzenim (obrazky 7.5 az 7.7)

Zkouska ptetizenim se provadi v kazdém ptipade, jestlize b€hem poslednich 5 % dosazené
deformace, pfi niz bylo potfebné mnozstvi energie pohlceno ochrannou konstrukci,
poklesne sila o vice nez 3 % (viz obrazek 7.6).

Zkouska pretizenim spociva v postupném zvySovani vodorovného zatizeni vzdy o 5 %
puvodniho potfebného mnozstvi energie az po maximum 20 % pfidané energie (viz
obrazek 7.7).

Vysledek zkousky pretizenim je vyhovujici, jestlize po kazdém pfirGstku potfebné energie
0 5, 10 nebo 15 % poklesne sila béhem pétiprocentniho pfiriistku energie o méné nez 3 %
a zustane vétsi nez 0,8 Fpax.

Vysledek zkousky pretizenim je vyhovujici, jestlize poté, co ochranna konstrukce pohltila
20 % ptidané energie, je sila vétsi nez 0,8 Fipay.

Pii zkouSce pietizenim jsou pfipustné dalsi trhliny nebo praskliny a/nebo proniknuti
ochranné konstrukce do chranéného prostoru nebo ztrata jeji ochranné funkce v dusledku
pruzné deformace. AvSak po odstranéni zatizeni nesmi ochranna konstrukce pronikat do
chranéného prostoru, ktery musi byt pln¢ chranén.

Dodatecné zkousky tlakem

Jestlize se béhem zkousky tlakem objevi trhliny nebo praskliny, které nelze pokladat za
zanedbatelné, provede se ihned po zkouSce tlakem, pfi niz se trhliny nebo praskliny
objevily, druha podobna zkouska tlakem, avSak s pouzitim sily rovné 1,2 F,.

PoZadovana méreni

Lomy a praskliny

Po kazdé zkouSce se vizualné kontroluji vSechny konstrukéni prvky, spoje a pfipeviovaci
systétmy, zda nevykazuji lomy nebo praskliny, drobné praskliny na nevyznamnych
soucastech se ptitom neberou v tvahu.

Zésah do chranéného prostoru

Béhem kazdé zkousky ochranné konstrukce se ovétuje, zda néktera jeji ¢ast nepronikla do
chranéného prostoru vymezeného v bod¢ 1.6 vyse.

Krom¢ toho nesmi byt chranény prostor mimo oblast chranénou ochrannou konstrukci. Ma
se pritom za to, Ze tento piipad nastane, kdyz po pfevraceni traktoru ve sméru, kterym byl
veden raz, nc¢kterd ¢ast chranéného prostoru pfijde do styku s rovinou zemé. U piednich a
zadnich pneumatik a u rozchodu kol se pfitom berou v uvahu nejmensi hodnoty udané
vyrobcem pro jejich nastaveni.

Pruzna deformace pfti zatéZzovani z boku

Pruzna deformace se méfi (810 + a,) mm nad vztaznym bodem sedadla, ve svislé roving,
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ve které plisobi zatizeni. K méfeni Ize pouzit jakékoli zatizeni podobné tomu, které je
znazornéno na obrazku 7.4.

Trvala deformace

Po zéavérecné zkousce tlakem se zaznamena trvald deformace ochranné konstrukce. Za
timto ti€elem se pouzije poloha hlavnich prvkl ochranné konstrukce vii¢i vztaznému bodu
sedadla pied zahajenim zkousek.

RozSiieni na jiné modely traktori

[nepouzije se]

Technické roz§ireni

V ptipadé technickych zmén provedenych na traktoru, ochranné konstrukci nebo zptisobu
upevnéni ochranné konstrukce na traktor, zkuSebni stanice, ktera vykonala ptvodni
zkou$ku, mize vydat ,,protokol o technickém rozsiteni, a to v nasledujicich p¥ipadech:

Rozsiteni vysledkt zkousek konstrukce na jiné modely traktort

Zkousky zatizenim a tlakové zkousky se nemusi vykonat na kazdém modelu traktoru, za
piedpokladu, Ze ochranna konstrukce a traktor splfuji podminky v nize uvedenych bodech
3.3.2.1.1 az3.3.2.1.5.

Konstrukce musi byt stejna, jako je zkousena konstrukce;

Pozadovana energie nesmi prevysit energii vypocitanou pro pivodni zkousku o vice nez
pét procent; tento 5% limit se pouzije také na rozsifeni v piipadé nahrazeni kol pasy
na tomtéz traktoru.

Zpusob pripevnéni a konstruk¢ni dily traktoru, k nimz je ochranna konstrukce pfipevnéna,
musi byt stejné.

Veskeré¢ konstrukéni dily, jako blatniky a kapota, které mohou piisobit jako podpéra pro
ochrannou konstrukci, musi byt stejné.

Poloha a rozhodujici rozméry sedadla v ochranné konstrukei a relativni pozice ochranné
konstrukce na traktoru musi byt takové, aby chranény prostor zlstal pod ochranou
zdeformované konstrukce béhem vSech zkouSek (coz je tieba zkontrolovat pouzitim
stejného odkazu na chranény prostor jako v pivodnim protokolu o zkousce, resp.
vztazného bodu sedadla [SRP] nebo vztazného bodu sedadla [SIP]).

Rozsiteni vysledkti zkousek konstrukce na jiné modely ochrannych konstrukci

Tento postup je tfeba dodrzet v ptipadé€, Ze nejsou splnéna ustanoveni bodu 3.3.2.1. Nesmi
se také pouzit, pokud metoda pfipevnéni ochranné konstrukce na traktor neni provedena
na stejném principu (napf. jsou-li gumové podpéry nahrazeny zafizenim pro odpruzeni).

Upravy, které nemaji vliv na vysledky ptvodni zkousky (napf. svafované spojeni
montazni desky s pfislusenstvim v misté konstrukce, kde se nejedna o kritické umisténi),
pridani sedadla s jinym umisténim SIP v ochranné konstrukci (pfedmétem kontroly je, zda
novy chranény prostor nebo prostory zlstanou chranény deformovanou konstrukci béhem
vsech zkousek).
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Upravy, které mohou mit piipadny vliv na vysledky pavodni zkousky, aniz by byla
zpochybnéna piijatelnost ochranné konstrukce (napf. zména konstrukéni ¢asti, zména
metody pfipevnéni ochranné konstrukce na traktor). Muze byt provedena ovéfovaci
zkouska a vysledky zkousky budou souc¢asti protokolu o rozsifeni.

vy

Pro typova rozsifeni jsou stanovena nasledujici omezeni:

bez ovétovaci zkousky nemiize byt piijato vice nez 5 rozsiteni;

vysledky ovétovaci zkousky budou pfijaty pro rozsiteni, pokud budou splnény veskeré
podminky pfijatelnosti podle této piilohy, a:

- pokud se deformace namétena po kazdé zkousce razem nelisi od deformace
naméiené po kazdé zkouSce razem v piivodnim zkuSebnim protokolu o vice nez +
7 % (v ptipadé dynamické zkousky);

- pokud se sila naméfend po dosazeni urovné potiebné energie pifi rtznych
vodorovnych zatézovacich zkouskach neodliSuje od sily naméfené po dosazeni
urovné potiebné energie ve zkouSce pivodni o vice nez = 7 % a deformace
naméfena® po dosaZeni urovnd potiebné energie pii raznych vodorovnych

zatézovacich zkouskach neodliSuje od deformace namétené po dosazeni urovné

potfebné energie ve zkouSce plivodni o vice nez = 7 % (v piipadé statickych
zkousek).

do jediného protokolu o rozsiteni mize byt zahrnuta vice nez jedna uprava ochranné
konstrukce, pokud ptedstavuji riizné moznosti stejné ochranné konstrukce, ale v jednom
protokolu o rozsifeni mize byt pfijata pouze jedna ovéfovaci zkouSka. Nepiezkousené
moznosti je tieba popsat ve zvlastni Casti protokolu o rozsiteni.

Zvyseni referencni hmotnosti uvedené vyrobcem pro jiz vyzkouSenou ochrannou
konstrukci. Pokud si chce vyrobce ponechat stejné schvalovaci ¢islo, je mozné vystavit
protokol o rozsifeni po vykonani ovéfovaci zkousky (limity + 7 % uvedené v bodé
3.3.2.2.2.2 se v tomto piipade nepouziji).

[nepouzije se]

Funkcnost ochrannych konstrukci za chladného pocast

Pokud je uvedeno, ze ochranna konstrukce ma vlastnosti, které zabranuji jejimu kiehnuti
za chladného pocasi, musi o tom vyrobce uvést podrobnosti, které¢ je tieba zanést do
protokolu.

Nasledujici pozadavky a postupy maji za cil poskytnout pevnost a odolnost vici kiechkému
lomu pti nizkych teplotach. Doporucuje se, aby pfi posuzovani vhodnosti ochranné
konstrukce pii sniZzenych provoznich teplotdch musely byt splnény nasledujici minimalni
pozadavky na material u t€ch zemi, které vyzaduji tuto dodate¢nou provozni ochranu.

Srouby a matice pouzité k pfipevnéni ochranné konstrukce k traktoru a pouzité k
pripevnéni konstruk¢nich casti ochranné konstrukce musi vykazovat vhodné vlastnosti,
pokud jde o pevnost pfi snizené teploté.

Vsechny svareci elektrody pouzité pii vyrobé a montaznich prvki a upevnéni musi byt
kompatibilni s materidlem ochranné konstrukce, jak je uvedeno nize v bod¢ 3.5.2.3.
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3.5.23

3524

3525

Ocelové materialy pro konstrukéni prvky ochranné konstrukce musi byt z materialu s
kontrolovanou pevnosti, ktery vykazuje minimalni pfedepsané urovné energie razu podle
zkousky rdzem v ohybu podle Charpyho na zkusebnim télese s V-vrubem, jak je uvedeno
v tabulce 7.1. Druh ocele a jeji kvalita musi byt specifikovany v souladu s ISO 630:1995.

U oceli s valcovanou tloustkou mens$i nez 2,5 mm a s obsahem uhliku men$im nez 0,2 %
se ma za to, ze tuto podminku spliuje.

Konstrukéni prvky ochranné konstrukce vyrobené z materialti jinych nez ocel musi mit
stejnou odolnost vii¢i narazu pii nizkych teplotach.

Pokud jsou provadény zkousky pozadavki podle zkousky razem v ohybu podle Charpyho
na zkuSebnim télese s V-vrubem, rozmér vzorku nesmi byt mensi nez nejvetsi z rozmeéra
uvedenych v tabulce 7.1, pokud to materidl umozni.

Zkousky razem v ohybu podle Charpyho na zkusebnim télese s V-vrubem se
provadéji v souladu s postupem uvedenym v ASTM A 370-1979, kromée
velikosti vzorku, které musi byt v souladu s rozméry uvedenymi v tabulce 7.1.

Rozmér vzorku Energie pri Energie pri
-30°C 20 °C
mm J J»
10 x 107 11 27,5
10x9 10 25
10x8 9,5 24
10 x 7,59 9,5 24
10x 7 9 22,5
10x 6,7 8,5 21
10x6 8 20
10 x 5 7,5 19
10x 4 7 17,5
10x 3,5 6 15
10x3 6 15
10 x 2,59 55 14
Tabulka 7.1

Minimalni hodnoty energie pro zkousky razem v ohybu podle Charpyho na
zkuSebnim télese s V-vrubem
9 Uréuje upfednostiiovany rozmér. Rozmér vzorku nesmi byt mensi ne? nejvétsi
upiednostiovany rozmér, ktery material umoznuje.

P Potiebna energie pii —20 °C je 2,5 nasobek hodnoty specifikované pro —30 °C.

Ostatnimi faktory ovliviiujicimi odolnost vii¢i energii razu jsou smér valcovani, mez
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3.5.2.6

3.5.2.7

3.6

kluzu, orientace zrna a svatfovani. Tyto faktory je tfeba zohlednit pti vybéru a pouziti
oceli.

Alternativou k tomuto postupu je pouziti uklidnéné a polouklidnéné oceli, pro které musi
byt poskytnuty relevantni specifikace. Druh ocele a jeji kvalita musi byt specifikovany v
souladu s ISO 630:1995, Amd 1:2003.

Vzorky musi byt odebrany podélné z ploSe valcované oceli, trubkovych profili nebo
skofepinovych struktur pfed tim, nez byly zformovany nebo svafeny do ochranné
konstrukce. Vzorky z trubkovych profild nebo skofepinovych struktur musi byt odebrany
ze strany nejvétsiho rozméru a nesméji obsahovat svary.

[nepouzije se]
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Obrazek 7.1

Chranény prostor

Rozméry v mm

CS

210—-a

Obrézek 7.1.a

100 400
A,B,
2
200 Ky,
QZ MZ
o
1 3
B
250 EF

Obrazek 7.1.b

Pohled z boku Pohled zezadu
Rez prochazejici vztaznou rovinou
1
Mgy ot oty
g"i Fa
1 2
o s
0' p‘l
M N
1y o= $|,r1 WyE,
S »>550

Obrazek 7.1.c

Pohled shora

1 — Vztazny bod sedadla
2 — Vztazna rovina
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Obrazek 7.2.a

Chranény prostor u traktori s otocnym sedadlem Fidice:
konstrukce se dvéma sloupky

@@

Obrazek 7.2.b

Chranény prostor u traktori s otocnym sedadlem Fidice:
jiné typy ochranné konstrukce pri prevraceni (ROPS)

D@
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Obrazek 7.3

Priklad zarizeni pro zkousku tlakem u traktoru

a Doy Eitury
hydraulicky valec

. Kardanove Houby

-]

| Podporypod pfedni
a zadni napravou
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Obrazek 7.4

Priklad zarizeni mériciho pruZnou deformaci

Vodorovna tvé

pfipojena k
./_RDPS
8]
7

%
Swisla podpéra
ﬁ /" pfipojena k
, B’ podvozku
Tteci prstenec ‘B traktoru nebo
zald adné ROPS

1 — Trvalé deformace
2 — Pruzna deformace
3 — Celkova deformace (trvald + pruzné deformace)
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Obrazek 7.5

Krivka sila/deformace
Zkouska pretiZzenim neni nutna

Staticka zatérujici sila

Vypotltena zakladni energie

/ (viz pozn. 2)

: b
D

Deformace

Poznédmky:

1. Nalézt F, odpovidajici 0,95 D'.
2. Zkouska pretizenim neni nutna, protoze F,< 1,03 F'.
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Obrazek 7.6

K¥ivka sila/deformace
Zkouska pietiZenim je nutna

F 3
Staticka zatéfujici sila
i D Vypoctena zakladni energie
Fa s A (viz pozn. 2)
o A B Energie zvj¥endo 5 %
£y | L ] e (vizpozn. 3)
e >
0.950° D D, Deformace
Poznamky:

1. Nalézt F, odpovidajici 0,95 D'.
2. Zkouska pfetizenim je nutna, protoze F,> 1,03 F'.
3. Vysledek zkousky pietizenim je vyhovujici, protoze Fb > 0,97F"' a Fb > 0,8F ax.
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Obrazek 7.7

Krivka sila/deformace
Je tfeba pokracovat ve zkousce pretiZenim

Statickd zatéfjid sila
F’T‘: _____________________ Vypoétend zdkladni energie
arTT r : / (viz pozn. 2)
. v :
_____ ‘7 2 -
: ! . Energiezvyiend 0 5 %
: : i/(viz pozn. 3)
e
; P Energie zvyiend 0 10 %
i i i /fviz pozn. 4)
Fc [ -i ------ -i ------ :r ----- 1}
: : ! i Energie zvyiend o 15 %
E ! : | (wiz pozn. 5)
R e S
R R B Energie zvyiend o 20 %
| ' : : ; (viz pozn. 6a 7)
T s SN fummmna e e famama
0950' D' Dy D D3 Dy  Deformace
W
PretiZen
Poznamky:

1. Nalézt F, odpovidajici 0,95 D'.

2. Zkouska pietizenim je nutnd, protoze F,> 1,03 F'.

3. Vzhledem k tomu, ze F;, < 0,97 F', je nutné pokracovat ve zkouSce pretizenim.
4. Vzhledem k tomu, ze F. < 0,97 Fy, je nutné pokracovat ve zkousce pretizenim.
5. Vzhledem k tomu, ze F4 < 0,97 F,, je nutné pokracovat ve zkousce pietizenim.
6. Vysledek zkousky pietizenim je vyhovujici, pokud F. > 0,8 Fax.

7. Zkouska je nevyhovujici, pokud kdykoli v jejim prubehu klesne zatizeni pod 0,8 Fpax.

B2. POSTUP ALTERNATIVNI DYNAMICKE ZKOUSKY
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4.1

4.1.1

4.1.2.1

4.1.2.2

41221

4.122.2

41223

41224

41225

Tento oddil stanovi postup dynamické zkousky jako alternativu k postupu statické
zkousky uvedenému v ¢asti B1.

PRAVIDLA A POKYNY

Podminky zkouSeni pevnosti ochrannych konstrukci a jejich pripevnéni k traktoru

Obecné pozadavky

Viz pozadavky stanovené pro statické zkousky v oddile B1.

Zkousky

Poradi zkousek podle dynamického postupu

Zkousky se provadéji v nize uvedeném poradi, bez zietele k dal§im zkouSkam
uvedenym v bodech 4.2.1.6 a4.2.1.7:

1) raz zezadu konstrukce
(vizbod 4.2.1.1);

2) zkouska tlakem zezadu
(vizbod 4.2.1.4);

3) raz zepiedu konstrukce
(viz bod 4.2.1.2);

4) raz z boku konstrukce
(viz bod 4.2.1.3);

5) zkouska tlakem na predni ¢asti konstrukce
(viz bod 4.2.1.5).

Obecné pozadavky

Jestlize se béhem zkousky kterykoli prvek upevnéni porusi nebo posune, je tieba
zkousku zahajit znovu.

Béhem zkousek se nesméji provadét zadné opravy nebo Gpravy traktoru nebo ochranné
konstrukce.

Béhem zkouSek nema prevodovka traktoru zafazeny rychlostni stupel a brzdy jsou
uvolnény.

Je-li traktor opatien systémem zavéSeni mezi podvozkem traktoru a koly, musi byt tento
systém béhem zkousek zablokovan.

Pro prvni zkousku rdzem zezadu konstrukce se zvoli ta strana, kterd podle nazoru
zkusSebnich organti povede k sérii razi nebo zatizeni za podminek, jez jsou pro
ochrannou konstrukci nejméné ptiznivé. Zkouska razem z boku a zkouska razem zezadu
se provedou na protilehlych stranach podélné stiedni roviny ochranné konstrukce.
Zkouska razem zepiedu se provede na stejné strané podélné stiedni roviny ochranné
konstrukce jako zkouska razem z boku.

105

CS



CS

4.1.3

4.1.3.1

4.13.1.1

4.13.1.2

4.13.13

4.13.14

4.13.1.5

4.1.3.2

4.4.1

4.1.5

4.1.5.1

4.15.1.1

4.15.1.2

4.15.13

4.15.2

4.1.53

Podminky pfijatelnosti

Ochranna konstrukce se poklada za vyhovujici pozadavkiim vztahujicim se na pevnost,
jestlize splnuje tyto podminky:

po kazdé zkousce musi byt konstrukce bez trhlin a prasklin, jak je vymezeno v bodé
4.2.1.2.1. Jestlize b€hem zkousky vzniknou vyznamné trhliny nebo praskliny, musi se
ihned po zkousce, ktera vznik trhlin nebo prasklin zptisobila, provést dodatecna zkouska
razem nebo tlakem podle bodu 4.2.1.6 nebo 4.2.1.7;

béhem zkousek jinych nez zkousek pretizenim nesmi zadna ¢ast ochranné konstrukce
proniknout do chranéného prostoru, jak je vymezen v bod¢ 1.6;

béhem zkousSek jinych nez zkousSek pietizenim musi byt vSechny casti chranéného
prostoru chranény konstrukci v souladu s bodem 4.2.2.2;

béhem zkousek nesmi ochranna konstrukce zptisobovat jakékoli omezeni pro konstrukci
sedadla;

pruzna deformace, métena v souladu s bodem 4.2.2.3, musi byt niz$i nez 250 mm.

Ridi¢ nesmi byt ohroZen Zadnou &asti pfisluSenstvi. Nepiipustné jsou jakékoli
vycnivajici dily nebo Casti piislusenstvi, které by v ptipadé prevraceni traktoru mohly
fidice poranit, nebo jakakoli cast piislusenstvi, ktera by ho mohla v disledku deformace
ochranné konstrukce zachytit, naptiklad za nohu nebo chodidlo.

[nepouZzije se]
Piistroje a zatizeni pro dynamické zkousky
Kyvadlové zavazi

Blok pusobici jako kyvadlové zavazi musi byt zavéSen dvéma fetézy nebo ocelovymi
lany na oto¢nych cepech umisténych nejméné 6 m nad zemi. K dispozici musi byt
zafizeni umoznujici nezavislé¢ nastaveni vysky zdvihu zavazi a uhlu mezi zavazim a
zaveésnymi fetézy Ci lany.

Hmotnost zavazi musi byt 2 000 = 20 kg bez hmotnosti fetézli nebo lan, pficemz

hmotnost fetézli nebo lan nesmi piekrocit 100 kg. Délka stran narazové plochy je
680 £ 20 mm (viz obrazek 7.18). Vypli zavazi musi byt provedena takovym zptsobem,

2

kvadru.

Kvadr musi byt pfipojen k systému, ktery ho tahne nazpét pomoci rychlo¢inného
uvoliovaciho mechanismu, ktery je zkonstruovan a umistén tak, aby umoznil spusténi
kvadru, aniz by doslo k jeho rozkmitani okolo jeho vodorovné osy kolmé k roviné
drahy kyvadla.

Podpéry kyvadla

Oto¢né Cepy kyvadla musi byt pfipevnény tak, aby jejich posunuti v zadném sméru
nepiekracovalo 1 % vysky padu.

Ptipoutani
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4.153.1

4.1532

41533

4.1.5.4

4.1.54.1

4.1.54.2

4.1.5.5

4.155.1

4.15.5.2

4.1.5.6

4.1.5.6.1

4.1.5.6.2

4.1.5.7

4.1.5.8

Ke stabilni zakladové desce pod kyvadlem musi byt tuhym zplisobem pfipoutany
upinaci kolejnice, které maji pozadovanou rozte¢ a zahrnuji plochu nezbytnou pro
ukotveni traktoru ve vSech niZe vyobrazenych piipadech (viz obrazky 7.19, 7.20 a 7.21).

Traktor se pfipoutd ke kolejnicim pomoci ocelovych lan kruhového prifezu s dusi z
vlaken, konstrukce 6 x 19 podle normy ISO 2408:2004 a jmenovitého priméru 13 mm.
Kovové prameny musi mit pevnost v tahu 1 770 MPa.

U kloubového traktoru musi byt otocny kloub pro vSechny zkousky vhodné podepten a
pripoutan. Pro zkouSku razem z boku musi byt rovnéz podepien ze strany protilehlé
narazu. Pfedni a zadni kola nebo pasy nemusi byt v jedné linii, pokud se tim usnadni
pfipouténi lany.

Zajisténi kol

K zajisténi kol pfi zkousce razem z boku se pouzije hranol z mékkého dieva prifezu
150 x 150 mm (viz obrazky 7.19, 7.20 a 7.21).

Béhem bocnich zkouSek razem musi byt hranol z mékkého dieva pripevnény k zemi,
aby podeptel disk kola na opa¢né strané oproti strané narazu (viz obrazek 7.21).

Zajisténi a ptipoutani kloubovych traktorid

U kloubovych traktort je nutné jesté dalsi zajisSténi a pripoutani. Jeho tcelem je zajistit,
aby cast traktoru, k niz je pfipevnéna ochranna konstrukce, byla stejné tuhé jako traktor
nekloubové konstrukce.

Dalsi podrobnosti tykajici se zkousek razem a tlakem jsou uvedeny v bod¢ 4.2.1.
Tlak v pneumatikach a prihyb pneumatik

Pneumatiky musi byt bez kapalinové zatéze a musi byt nahustény na tlak pfedepsany
vyrobcem pro praci v terénu.

Poutaci lana se v kazdém jednotlivém pfipad¢ napnou tak, aby se prithyb pneumatik

Tvvr

ptfed napnutim.
Zarizeni pro zkousku tlakem

Zatizeni podle obrazku 7.3 musi byt schopno vyvinout silu pusobici svisle doli na
ochrannou konstrukci pifes tuhy nosnik o Sifce pfiblizné 250 mm, spojeny se
zatéZzovacim mechanismem prostfednictvim kardanovych kloubli. Napravy traktoru
musi byt vhodnym zplisobem podepieny, aby tlakovou silou nebyly zatéZovany
pneumatiky traktoru.

Mgfici pfistroje
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4.1.5.8.1

4.1.5.8.2

4.2.

4.2.1

4.2.1.1

42.1.1.1

42.1.1.2

42.1.13

42.1.14

Jsou zapotiebi nasledujici méfici piistroje:

zatizeni pro méfeni pruzné deformace (rozdilu mezi nejvétsi okamzitou deformaci a
trvalou deformaci, viz obrazek 7.4).

zafizeni umoznujici ovéfit, Ze ochranna konstrukce nepronikla do chranéného prostoru a
ze chranény prostor béhem zkousky zistal ochrannou konstrukci chranén (viz bod
4.2.2.2).

Postup dynamické zkousky

ZkouSky razem a tlakem

Raz zezadu

Traktor se umisti vici kyvadlovému zavazi tak, aby pfi narazu zavazi do ochranné
konstrukce narazova plocha zavazi a zavésné fetézy nebo lana sviraly se svislou rovinou
A thel rovny hodnot¢ M/100 a nejvyse 20°, s vyjimkou piipadi, kdy v prubéhu
deformace svira ochranna konstrukce v bod€ narazu se svislici uhel vétsi. V takovém
pripadé se narazova plocha zavazi pomoci piidavné podpéry nastavi tak, aby byla v
bod¢ narazu v okamziku nejvétsi deformace s ochrannou konstrukci rovnobézna a thel
sklonu z&vésnych fetézl nebo lan vici svislici zlstal stejny, jako je uvedeno vyse.

Nastavi se vyska zdvihu zavazi a uCini nutna opatfeni, ktera zabrani, aby se zavazi
otacelo okolo bodu narazu.

Bodem narazu je ta ¢ast ochranné konstrukce, ktera v ptipad¢ nehody, pfi niz se traktor
prevrati dozadu, pravdépodobné narazi na zem jako prvni; zpravidla to byva horni
okraj. Poloha t&zisté zavazi je v jedné Sestiné Sifky horni ¢asti ochranné konstrukce
smérem dovniti od svislé roviny, ktera je rovnob&zna se stfedni rovinou traktoru a

dotyka se vnéjsiho okraje horni Casti ochranné konstrukce.

Je-li ochranna konstrukce v uvedeném bod¢ zakiivena nebo zde vy¢niva, ptilozi se k ni
kliny, které umozni provést raz na tento bod, aniz by pfitom ochrannou konstrukci
zpeviovaly.

Traktor se pripoutd k zemi ¢tyfmi ocelovymi lany, po jednom na kazdém konci obou
naprav, v usporadani podle obrazku 7.19. Pfedni a zadni body upevnéni lan jsou od sebe
vzdaleny tak, aby lana svirala se zemi thel mens$i nez 30°. Zadni body upevnéni jsou
pfitom rozmistény tak, aby bod konvergence obou lan lezel ve svislé roviné, v nizZ se

N 2

Lana se napnou tak, aby prihyby pneumatik odpovidaly hodnotim podle bodu
4.1.5.6.2. Po napnuti lan se tésn¢€ pied zadni kola vlozi a pevné k nim pfitlaci dfeveény
hranol, ktery se potom pfipevni k zemi.

V pfipad¢ traktoru kloubového typu se mimoto otocny kloub podepie hranolem o
prifezu nejméné 100 x 100 mm a pevné se piipouta k zemi.

N 2
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4.2.1.15

4212

42121

42122

hodnot¢ podle jednoho z téchto dvou vzorcii:

H=2165x10"°MI’
nebo

H=3573x10"1
Kyvadlové zavazi se pak uvolni, aby narazilo do ochranné konstrukce.

Pro traktory s oto¢nym sedadlem fidie (otocné sedadlo a nastavitelny volant) je vyska
vétsi ze dvou hodnot, z nichz prvni hodnota je ur¢ena vyse uvedenym vzorcem a druha
hodnota nize uvedenym vzorcem:

H=25+0,07M

u traktort s referen¢ni hmotnosti nizsi nez 2 000 kg;

H=125+0,02M

u traktort s referenc¢ni hmotnosti vyssi nez 2 000 kg.

Raz zeptedu

Traktor se umisti vici kyvadlovému zavazi tak, aby pfi narazu zavazi do ochranné
konstrukce narazova plocha zavazi a zavésné fetézy nebo lana sviraly se svislou rovinou
A thel rovny hodnoté¢ M/100 a nejvyse 20 °, s vyjimkou piipadi, kdy v pribéhu
deformace svird ochranna konstrukce v bod¢€ narazu se svislici thel vétsi. V takovém
pfipad¢ se narazova plocha zavazi pomoci pfidavné podpéry nastavi tak, aby byla v
bod¢ narazu v okamziku nejvétsi deformace s ochrannou konstrukci rovnobézna a thel
sklonu zavésnych fetézl nebo lan vici svislici zUstal stejny, jako je uvedeno vyse.

Nastavi se vyska zdvihu zavazi a ucini nutnd opatieni, kterd zabrani zavazi, aby se
otacelo okolo bodu narazu.

Bodem narazu je ta ¢ast ochranné konstrukce, ktera v pripadé pievraceni traktoru na
bok béhem jizdy doptedu pravdépodobné narazi na zem jako prvni, zpravidla horni
smérem dovnitt od svislé roviny, kterd je rovnob¢znd se stfedni rovinou traktoru a
dotyka se vné&jsiho okraje horni ¢asti ochranné konstrukce.

Je-1i ochranna konstrukce v uvedeném bod¢ zakfivena nebo zde vyc¢niva, ptilozi se k ni
kliny, které umozni provést raz na tento bod, aniz by pfitom ochrannou konstrukci
zpeviovaly.

Traktor se pfipouta k zemi ¢tyfmi ocelovymi lany, po jednom na kazdém konci obou
naprav, v usporadani podle obrazku 7.20. Pfedni a zadni body upevnéni lan jsou od sebe
vzdaleny tak, aby lana svirala se zemi uhel mensi nez 30°. Zadni body upevnéni jsou
pfitom rozmistény tak, aby bod konvergence obou lan lezel ve svislé roving€, v niz se

N 2

Lana se napnou tak, aby prihyby pneumatik odpovidaly hodnotam podle bodu
4.1.5.6.2. Po napnuti lan se tésn¢ za zadni kola vlozi a pevné k nim pfitlaci dfevény
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42123

42124

4.2.1.2.5

4213

42.13.1

42.13.2

4.2.1.33

CS

hranol, ktery se potom pfipevni k zemi.
V pripadé¢ traktoru kloubového typu se mimo to oto¢ny kloub podepie hranolem o
prifezu nejméné 100 x 100 mm a pevné se piipouta k zemi.

hodnoté dané jednim z niZze uvedenych dvou vzorcl, zvolenym podle referencni
hmotnosti zkousené sestavy:

H=25+0,07M

u traktort s referen¢ni hmotnosti nizsi nez 2 000 kg;

H=125+0,02M
u traktort s referen¢ni hmotnosti vyssi nez 2 000 kg.

Kyvadlové zavazi se pak uvolni, aby narazilo do ochranné konstrukce.

Pro traktory s oto¢nym sedadlem fidi¢e (oto¢né sedadlo a nastavitelny volant):

. pokud je chranény prostor tvofen zadnim ochrannym obloukem se
dvéma sloupky, pouZzije se vyse uvedeny vzorec;

. pro jiné typy ochrannych konstrukci bude vyska vétsi ze dvou hodnot, z
nichz prvni hodnota je ur€ena vyse uvedenym vzorcem a druha hodnota
nize uvedenym vzorcem:

H=2,165x10"%ML?
nebo

H=573x10""1
Kyvadlové zavazi se pak uvolni, aby narazilo do ochranné konstrukce.
Raz z boku

Traktor se umisti viic¢i kyvadlovému zavazi tak, aby pfi narazu zavazi do ochranné
konstrukce byly narazova plocha zavazi a zavésné fetézy nebo lana ve svislé poloze, s
vyjimkou ptipadi, kdy v pribéhu deformace svira ochranna konstrukce v bod¢ narazu
se svislici uhel mensi nez 20°. V takovém pfipad¢ se narazova plocha zavazi pomoci
pridavné podpéry nastavi tak, aby byla v bod¢ narazu v okamziku nejvétsi deformace
rovnobézna s ochrannou konstrukci a zavésné fetézy nebo lana zdstaly pii narazu svislé.

Nastavi se vyska zdvihu kyvadlového zavazi a ucini nutna opatfeni, kterd zabrani, aby
se zavazi otacelo okolo bodu narazu.

Bodem narazu je ta ¢ast ochranné konstrukce, ktera v ptipadé nehody, pfi niz se traktor
prevrati na bok, pravdépodobné narazi na zem jako prvni, zpravidla horni okraj. S
vyjimkou piipadl, kdy je jisté, Ze na zem nejprve narazi jina ¢ast tohoto okraje, lezi bod
narazu v roving, ktera je kolma ke stfedni roviné traktoru a prochazi 60 mm pted
vztaznym bodem sedadla, pficemz sedadlo je uprostied rozsahu svého podélného
sefizeni.
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4.2.1.3.5

4.2.1.3.6

4.2.1.3.7

4.2.1.3.8

Pro traktory s otocnym sedadlem fidice (oto¢né sedadlo a nastavitelny volant) lezi bod
narazu v roving, ktera je kolma ke stfedni roving traktoru a prochazi sttedem segmentu,
ktery spojuje dva vztazné body sedadla, které jsou ureny dvéma riznymi polohami
sedadla. V pripadé, ze chranény prostor je tvofen dvéma sloupky, bude naraz smétovat
na jeden ze dvou sloupkd.

Kola traktoru na stran€, na kterou sméfuje raz, se pfipoutaji k zemi ocelovymi lany
vedenymi pies odpovidajici konce pfedni a zadni napravy. Lana se napnou tak, aby
zpusobily prihyby pneumatik odpovidajici hodnotam podle bodu 4.1.5.6.2.

Po napnuti lan se na zem polozi dfevény hranol, pevné se pfitlaci k pneumatikdm na
opacné stran€, nez na kterou sméfuje raz, a potom se pfipevni k zemi. Jestlize vnéjsi
strany piednich a zadnich pneumatik nelezi v téZe svislé rovin¢, mize byt nutné pouziti
dvou blokl nebo klind. Potom se k ratku nejvice zatizeného kola protilehlého vaci
narazu zavazi ptilozi podpéra, jak znazoriiuje obrazek 7.21, pevné se pfitlaci k rafku a
pak pfipevni k zemi. Délka této podpéry se voli tak, aby v poloze pfi zapieni rafku
svirala se zemi uhel 30 = 3°. Délka podpéry pfitom ma byt, podle moznosti, 20- az
25nasobkem jeji tloustky a Sitka dvoj- az trojnasobkem jeji tloustky. Podpéry musi byt
na obou koncich upraveny do tvaru podle detailniho vyobrazeni na obrazku 7.21.

V piipadé¢ traktoru kloubového typu se mimoto oto¢ny kloub musi podepiit hranolem o

prifezu nejméné 100 x 100 mm a podéIné podeptit podobnym zatizenim jako u zadnich
kol, jak je uvedeno v bodé 4.2.1.3.5. Oto¢ny kloub se pak pevné ptipouta k zemi.

Vv

Kyvadlové zavazi se zdvihne tak, aby vyska jeho t€zist¢ nad bodem narazu odpovidala
hodnoté dané jednim z niZze uvedenych dvou vzorcl, zvolenym podle referencni
hmotnosti zkousené sestavy:

H=25+020M

u traktort s referen¢ni hmotnosti nizsi nez 2 000 kg;

H=125+0,I5M
u traktort s referen¢ni hmotnosti vyssi nez 2 000 kg.

Pro traktory s oto¢nym sedadlem fidice (otocné sedadlo a nastavitelny volant):

. pokud je chranény prostor tvofen zadnim ochrannym obloukem se
dvéma sloupky, zvolena vyska bude vétsi ze dvou hodnot, z nichZ prvni
hodnota je urCena vySe uvedenym vzorcem a druhd hodnota nize
uvedenym vzorcem:

H=(25+0,20M) (Bs+ B) /2B

u traktorl s referen¢ni hmotnosti nizsi nez 2 000 kg;

H=(125+0,15M) (Bs+B) /2B

u traktort s referenni hmotnosti vyssi nez 2 000 kg.

. pro jiné typy ochrannych konstrukci bude vyska vétsi ze dvou hodnot, z
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4.2.1.4

42.1.5

4.2.1.6

4.2.1.7

422

4221

nichZ prvni hodnota je ur¢ena vySe uvedenym vzorcem a druhd hodnota
nize uvedenym vzorcem:

H=25+020M

u traktort s referen¢ni hmotnosti nizsi nez 2 000 kg;

H=125+0,15M
u traktort s referencni hmotnosti vyssi nez 2 000 kg.

Kyvadlové zavazi se pak uvolni, aby narazilo do ochranné konstrukce.

Zkous$ka tlakem na zadni ¢ast

Vsechna ustanoveni jsou totozna s ustanovenimi bodu 3.2.1.4 oddilu B1 této pfilohy.

Zkouska tlakem zeptedu

Vsechna ustanoveni jsou totozna s ustanovenimi bodu 3.2.1.5 oddilu B1 této pfilohy.

Dodatecné zkousky razem

Jestlize se béhem zkousky razem objevi trhliny nebo praskliny, které nelze pokladat za
zanedbatelné, provede se ihned po zkousce razem, pfi niz se tyto trhliny nebo praskliny
objevily, druha podobna zkouska razem, avsak s pouzitim vysky padu rovné:

H’=Hx10"") (12+4a) (1+2a)"'

kde ,,a*“ je pomér trvalé deformace (Dp) k pruzné deformaci (De):

a=Dp/De

meéfené v bod€ narazu. Dodatecna trvala deformace zpisobend druhym razem nesmi
prekrocit 30 % trvalé deformace zplisobené prvnim rdzem.

Aby bylo mozné dodatecnou zkouSku provést, je nutno pii vSech zkouskach rdzem

meéfit pruznou deformaci.

Dodatecné zkousky tlakem

Jestlize se béhem zkousky tlakem objevi trhliny nebo praskliny, které nelze pokladat za
zanedbatelné, provede se ihned po zkouskach tlakem, pfi nichz se tyto trhliny nebo
praskliny objevily, druha podobna zkouska tlakem, avSak s pouzitim sily rovné 1,2 F,.

PoZzadovana méreni

Lomy a praskliny

Po kazdé zkousce se vizudlné kontroluji vSechny konstrukéni prvky, spoje a
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4222

4223

4224

4.3

4.4.

4.5

pripeviiovaci soucasti, zda nevykazuji lomy nebo praskliny, drobné praskliny na
nevyznamnych soucastech se neberou v tivahu.

Trhliny zptisobené okraji kyvadlového zavazi se neberou v ivahu.

Zasah do chranéného prostoru

Béhem kazdé zkousky ochranné konstrukce se ovétuje, zda néktera jeji ¢ast nepronikla
do chranéného prostoru okolo sedadla fidice vymezeného v bodé 1.6.

Kromé toho nesmi byt chranény prostor mimo oblast chranénou ochrannou konstrukeci.
Pro tento tcel se predpoklada, ze tento pripad nastane, kdyz po pfevraceni traktoru ve
sméru, ze kterého byla provedena zkouska, néktera ¢ast chranéného prostoru ptijde do
styku se zemi. Pfi tomto odhadu jsou u pfednich a zadnich pneumatik a u rozchodu
brany v uvahu nejmensi hodnoty udané vyrobcem pro jejich nastaveni.

Pruzna deformace (pti narazu z boku)

Pruzna deformace se méfi (810 + av) mm nad vztaznym bodem sedadla, ve svislé
roving, ve které piisobi zatizeni. K méfeni lze pouzit zafizeni podobné tomu, které je
znazornéno na obrazku 7.4.

Trvala deformace

Po zavérecné zkousce tlakem se zaznamena trvala deformace ochranné konstrukce. Za
timto ucelem se pouzije poloha hlavnich prvka ochranné konstrukce vaci vztazného
bodu sedadla pted zahajenim zkousek.

RozSifeni na jiné modely traktoru

Vsechna ustanoveni jsou totozna s ustanovenimi bodu 3.3 oddilu B1 této ptilohy.
[nepouZije se]

Funké¢nost ochrannych konstrukcei za chladného pocasi

Vsechna ustanoveni jsou totozna s ustanovenimi bodu 3.5 oddilu B1 této ptilohy.
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Obrazek 7.18

Kyvadlové zavazi a jeho zavésné rFetézy nebo ocelova lana

1980 az2 020 kg

€3z
) o M Rozméry v milimetrech
Kolik oznacujici
téristé
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Obrazek 7.19

Priklad upevnéni traktoru (naraz zezadu)

A = M/

A=-20

2 poutaci lana

dievény hranol

Obrazek 7.20

Priklad upevnéni traktoru (naraz zepredu)
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A= AT

A=-20

2 poutaci lana
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dievén v hranol
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Obrazek 7.21

Priklad upevnéni traktoru (naraz z boku)

Zaobleny, aby byl zgjisten \
kontalkt proti rafku

X
S T 1

Y Draha polybu
tazi5te
kyvadlového
zavadi ptes bod
narazu

Povtaci lano (=

AET
Jf \
7 ’

;o . / 150 mm menot 2\ Nenapmty keabel
Podpéra “ i dies (valitalng)

Hranol pfitlageny ke strandm piednich a zdnich kol
a podpéra mklingn s prof raflm kela po ukotvent
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3)

Vysvétlivky k ptiloze X

Pokud ¢cislovani oddilu B2, které bylo harmonizovano s celou pfilohou, nestanovi jinak, znéni
pozadavkl a Cislovani stanovené v bodé B jsou totozné se znénim a Cislovanim Standardniho
kodexu OECD pro dufedni zkouSky zadnich ochrannych konstrukei pifi pfevraceni u
uzkorozchodnych kolovych zemédélskych a lesnickych traktorti, kodex OECD ¢. 7, edice 2015 z
Cervence 2014.

Uzivatelim se pfipomina, Ze vztazny bod sedadla je urcen podle ISO 5353 a je vzhledem k traktoru
pevnym bodem, ktery neméni polohu, kdyz se sedadlo posouva ze stfedni pozice. Pro Gcely urceni
chranéného prostoru musi byt sedadlo nastaveno do nejvyssi zadni polohy.

Trvala plus pruzna deformace méfena v bod¢, kdy bylo dosazeno pozadované urovné energie.
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PRILOHA XI

Pozadavky pouzitelné na ochranné konstrukce proti padajicim predmétium

Obecné ustanoveni

Pozadavky Unie, které se pouziji na ochranné konstrukce proti padajicim predmétim,
jsou stanoveny v oddilech B a C.

Vozidla kategorii T a C vybavend pro pouziti v lesnictvi musi spliiovat pozadavky

stanovené v oddile B.

Vsechna ostatni vozidla kategorii T a C, pokud jsou vybavena ochrannymi konstrukcemi
proti padajicim predmétim, musi splilovat pozadavky stanovené v oddilech B nebo C.

Pozadavky pouZitelné na ochranné konstrukce proti padajicim piedmétim pro
vozidla kategorii T a C vybavena pro pouZiti v lesnictvi

Vozidla kategorii T a C vybavena pro pouziti v lesnictvi musi spliovat pozadavky

stanovené v norme ISO 8083:2006 (tiroven I nebo troven II).

Pozadavky pouzitelné na ochranné konstrukce proti padajicim pfedmétim pro

viechna ostatni vozidla kategorii T a C vybavena témito konstrukcemi”

DEFINICE
[nepouzije se]
Ochranna konstrukce proti padajicim piedmétim (FOPS).

Sestava poskytujici pfiméfenou ochranu obsluhy na sedadle fidice pfed padajicimi
predméty shora.

Bezpefna zéna

Chranény prostor

Pro traktory vybavené ROPS zkousenymi podle ptiloh VI, VIII, IX a X tohoto nafizeni
musi bezpecna zdéna odpovidat specifikacim chranéného prostoru popsaného v bod¢
1.6 kazdé z téchto priloh.

Prostor vymezujici deformace (DLV)

Pro traktory vybavené ROPS zkousenymi podle piilohy VII tohoto nafizeni musi byt
bezpecna zoéna v souladu s prostorem vymezujicim deformace (DLV), jak je popsan v
norme ISO 3164:1995.

Pokud ma traktor otocné sedadlo fidice (otocné sedadlo a nastavitelny volant), je
bezpecny prostor kombinaci dvou DLV, které jsou ur¢eny dvéma rtiznymi polohami
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1.4

2.1

2.2

volantu a sedadla.

Horni ¢ast bezpecné zony

Horni rovina DLV, respektive plocha vymezena body I;, A, By, C;, C;, By, Ay, I
chranéného prostoru pro ptilohy VI a VIII tohoto nafizeni; rovina popsand v bodech
1.6.2.3 a 1.6.2.4 prilohy IX tohoto nafizeni; a povrch vymezeny body H,, A, B;, C,
C,, By, Ay, Hy pro ptilohu X tohoto nafizeni.

Ptipustné tolerance méfeni

Vzdalenost + 5 % maximalni naméfené deformace, nebo = 1 mm
Hmotnost +0,5%
OBLAST POUZITI

Tento oddil se pouzije na zemédélské traktory s alespoil dvéma napravami pro kola
s pneumatikami nebo s pasy misto kol.

Tato ptiloha stanovi zkuSebni postupy a vykonnostni pozadavky pro traktory, které
jsou vystaveny moznému riziku padajicich pfedméti ptfi provadéni nékterych
zemédélskych ¢innosti, a to pii normalnim provozu.

PRAVIDLA A POKYNY
VSeobecné piredpisy

Ochranna konstrukce miize byt vyrobena bud vyrobcem traktoru, nebo jinou
spole¢nosti. V obou piipadech je zkouska platna pouze pro model traktoru, na kterém
byla zkouska vykonana. ZkouSku ochranné konstrukce je tfeba provést pro kazdy
model traktoru, na ktery se ma ochranna konstrukce namontovat. ZkusSebni stanice
nicméné¢ mohou certifikovat, ze zkousky pevnosti jsou platné i pro modely traktoru
odvozené z puvodniho modelu zménami motoru, pfevodovky a fizeni a ptredniho
zavéseni (viz bod 3.4 nize: Rozsifeni na dal$i modely traktortl). Na druhé stran€, na
jakykoli model traktoru muze byt zkousena vice nez jedna ochranné konstrukce.

Ochranna konstrukce pfedlozend ke zkouSce musi zahrnovat pfinejmensim vsSechny
konstrukéni cCasti, které prendSeji zatizeni z mista dopadu zkuSebniho padajiciho
predmétu do bezpecné zony. Ochrannd konstrukce pfedlozend ke zkouSce musi byt
bud’ i) pevné pfipevnéna ke zkuSebni stolici v bézném montaznim umisténi (viz
obrazek 10.3 — minimalni zkuSebni konfigurace), nebo ii) pfipevnéna k podvozku
traktoru obvyklym zpilisobem prostfednictvim jakychkoli drzakt, ptipeviovacich
soucasti nebo soucasti zavésSeni, které se bézné pouzivaji pii vyrobé, ak ostatnim
castem traktoru, které mohou byt ovlivnény zatiZzenim, které pfedstavuje ochranna
konstrukce (viz obrazky 10.4.a a 10.4.b). Podvozek vozidla musi byt pevné
piimontovan k podlaze zkuSebniho prostoru.

Ochranna konstrukce mize byt zkonstruovand vyhradné¢ k ochrané fidi¢e pied
padajicimi pfedméty. Na takovou konstrukci mlize byt mozné namontovat ochranu
fidi¢e pred povétrnostnimi vlivy, vice &i méné do¢asného charakteru. Ridi¢ ji v ptipadé
teplého pocasi obvykle odnima. Existuji i ochranné konstrukce, jejichz plast’ neni

120

CS



CS

3.2

3.2.1

3221

mozné sejmout a u nichz je ventilace v teplém pocasi zabezpecena okny nebo
zéklopkami. Vzhledem k tomu, ze tento plast mize ochrannou konstrukci posilit a, je-
li odnimatelny, mtze v okamziku nehody chybét, musi byt vSechny casti, které mize
fidi¢ odejmout, k ucelim zkousky odnaty. Dvete, stieSni okno a okna, kterd je mozno
oteviit, se musi pfi zkousce odejmout nebo zajistit v oteviené poloze, takze nezvysi
pevnost ochranné konstrukce. Je tfeba zaznamenat, zda v této pozici nepiedstavuji pro
fidice v ptipade€ padajiciho predmétu nebezpeci.

Ve zbyvajici ¢asti téchto pravidel se pojednava pouze o zkouskach ochranné
konstrukce. Je tfeba zdaraznit, ze tato konstrukce zahrnuje plast, ktery neni
doc¢asného charakteru.

Popis ptipadného docasného plasté je tieba zahrnout do specifikaci. Jakykoli sklenény
nebo obdobné kiechky material je tfeba pfed zkouSkou odstranit. Soucasti traktoru a
ochranné konstrukce, které by mohly byt behem zkousky zbytecné poskozeny a které
neovliviiuji pevnost ochranné konstrukce, mohou byt na zZadost vyrobce pted zkouskou
odiaty. Béhem zkousky nemohou byt provadény zadné opravy nebo upravy. Vyrobce
muize poskytnout n€kolik totoznych vzorkl, pokud se vyzaduje nékolik padovych
zkousek.

Pokud je pouzita stejna konstrukce pro zkousky FOPS a ROPS, musi zkouska FOPS
predchazet zkousce ROPS (podle ptiloh VI, VII, VIII, IX nebo X tohoto nafizeni),
pfic¢emz je povoleno odstranéni narazovych vrubti nebo vymeéna krytu FOPS.

Pristroje a postupy

Zatizeni
Zkusebni padajici predmét

ZkuSebni padajici predmét musi byt kulovity pfedmét padajici z vysSky dostateéné k
tomu, aby vyvinul energii 1 365 J, pfi¢emz vyska padu se vymezi jako funkce jeho
hmotnosti. ZkuSebni pfedmét, jehoz narazova plocha musi mit vlastnosti, které jej
chrani pted deformaci béhem zkousky, musi byt plna koule z ocele nebo tvarné litiny s
hmotnosti 45 &+ 2 kg a primérem mezi 200 a 250 mm (tabulka 10.1).

v . HMOT
ENERGIE BEZPECNA PADAIJICI .
) ZONA PREDMET ROZMERY (mm) N(ggS)T
Chranény o
1365 - koule 200 < Pramér <250 | 45+2
prostor
1365 DLV** koule 200 <Primér <250 | 45+2
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Tabulka 10.1

Energie, bezpecna zona a vybér zkuSebniho padajiciho predmétu

*  Pro traktory, u nichz se ma zkouset ROPS podle ptiloh VI, VIII, IX nebo X tohoto
nafizeni.

**  Pro traktory, u nichz se ma zkouset ROPS podle ptilohy VII tohoto natizeni.

Zkusebni zafizeni také musi poskytnout:
Zatizeni ke zvednuti zkusebniho padajiciho pfedmétu do pozadované vysky.

Zatizeni k uvolnéni zkusebniho padajiciho pfedmétu takovym zpiisobem, Ze pada bez
omezeni.

Povrch s takovou pevnosti, ze neni prorazen strojem nebo zkusebni lavici pfi zatizeni
béhem zkousky.

Zatizeni slouzici k urCeni, zda béhem zkouSky s padajicim pfedmétem pronikne
ochranna konstrukce FOPS do chranéného prostoru. Toto zafizeni mize byt tvofeno:

- deskou v bezpecné zoné, umisténou svisle a vyrobenou z materialu, ktery
ukaze jakykoli prinik FOPS; na spodni plochu krytu FOPS muze byt
nanesena vazelina nebo jiny vhodny material, ktery indikuje takovy prtnik;

- dynamickym systémem s dostate¢nou frekvencéni odezvou, ktery ukaze
ocekavanou deformaci FOPS vzhledem k bezpecné zoné.

Pozadavky na bezpecnou zénu:

Pokud je v bezpetné zéné pouzita deska, musi byt pevné pfipevnéna na tu ¢ast
traktoru, kde je umisténo sedadlo fidice, a zlstane tam po celou dobu formalni
zkousky.

Postup

Zkouska s padajicim predmétem musi zahrnovat nasledujici tkony, a to v uvedeném
potadi.

Umistéte zkuSebni predmét (3.2.1.1) na horni ¢ast FOPS, na misto ur¢ené v bod¢
3222,

Pokud je bezpecna zoéna tvorena chranénym prostorem, bod narazu se musi nachazet
na misté, které je ve svislé projekci chranéného prostoru a je nejvice vzdaleno
od hlavnich konstrukénich prvka (obrazek 10.1).

Pokud je bezpecna zona tvofena DLV, musi byt misto dopadu zcela v ramci svislé
projekce bezpecné zony, ve svislé pozici téZe zony, v horni ¢asti konstrukce FOPS.
Zamérem je, aby mezi mista dopadu bylo vybrano alespoii jedno misto ve svislé
projekei plochy horni roviny bezpecné zony.
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32221

32222

3223

3224

3225

3.2.2.6

3.2.2.7

3228

33

Je tfeba vzit v ivahu dva ptipady:

Ptipad 1: Kdyz hlavni horni vodorovné prvky FOPS nepronikaji do svislé projekce
bezpecné zony v horni ¢asti FOPS.

Misto dopadu musi byt co nejblize t€zisti horni asti konstrukce FOPS (obrazek 10.2 —
pripad 1).

Ptipad 2: Kdyz hlavni horni vodorovné prvky FOPS pronikaji do svislé projekce
bezpecné zony v horni ¢asti FOPS.

Pokud ma kryci material vSech povrchovych ploch nad bezpecnou zénou stejnou
tloustku, musi byt misto dopadu na povrchu nejvétsi plochy, coz je nejveétsi ¢ast svislé
projekce bezpecné zony, kterd nezahrnuje hlavni horni vodorovné prvky. Misto dopadu
musi byt v uvedeném bod¢, ktery je v ramci povrchu nejveétsi plochy a ma nejmensi
vzdalenost od t&zisté horni ¢asti FOPS (obrazek 10.2 — ptipad 2).

Bez ohledu nato, zda je bezpetna zona tvofena chranénym prostorem nebo DLV,
pokud jsou v riiznych oblastech nad bezpecnou zénou pouzity rtizné materialy nebo
ruzné tloustky, musi byt kazda oblast podrobena padové zkousce. Pokud se vyzaduje
n¢kolik padovych zkousek, vyrobce mize poskytnout ne¢kolik totoznych vzorki FOPS
(nebo jejich c¢asti) (po jednom pro kazdou padovou zkousku). Pokud konstrukéni
prvky, jako jsou otvory pro okna nebo vybaveni, nebo zmény v tloust’ce ¢i krycim
materialu ukazuji na citlivéj$i misto v ramci svislé projekce bezpecné zony, mél by byt
dopad predmétu proveden do tohoto mista. Kromé toho, pokud jsou otvory v krytu
FOPS urceny k tomu, aby byly zaplnény zatizenim nebo vybavenim, které poskytne
priméfenou ochranu, musi byt tato zafizeni béhem zkousky s padajicim pfedmétem na
svych mistech.

Zdvihnéte zkuSebni padajici pfedmét do vysky nad polohou uréenou v bodech 3.2.2.1 a
3.2.2.2, aby vyvinul energii 1365 J.

Uvolnéte padajici pfedmét tak, aby bez omezeni dopadl na konstrukci FOPS.
Vzhledem k tomu, Ze je nepravdépodobné, aby vysledkem volného padu byl dopad
pfedmétu na misto specifikované v 3.2.2.1 a 3.2.2.2, uplatiiuji se na odchylky
nasledujici limity.

Bod dopadu zkusebniho padajiciho predmétu musi byt v rdmci kruhu o poloméru 100
mm, jehoz stied odpovida svislé stiedové piimce zkuSebniho padajiciho predmétu,

ktery byl umistén podle bodi1 3.2.2.1 a 3.2.2.2.

Pokud jde o misto nebo povahu naslednych dopadi, zpisobenych odskoky, neexistuji
zadna omezeni.

Pozadavky na vykon
Do bezpecné zoény nesmi béhem prvniho nebo naslednych dopadi zkusSebniho
padajiciho predmétu proniknout zadna c¢ast ochranné konstrukce. Pokud zkusebni

padajici ptedmét do FOPS pronikne, znamen4 to, Ze FOPS zkouskou neprosla.

Pozndmka 1: V ptipad¢ vicevrstvé ochranné konstrukce musi byt zvazeny vSechny
vrstvy véetné nejvnitingjsi vrstvy.

Poznamka 2: M4 se za to, ze zkuSebni padajici pfedmét pronikl ochrannou konstrukci,
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Mo vev

pokud nejméné polovina objemu jeho povrchu pronikla nejvnitingjsi vrstvou.
FOPS musi zcela zakryt a piekryt vertikalni projekci bezpeéné zony.

Pokud ma byt traktor vybaven konstrukci FOPS namontovanou na schvalené
konstrukci ROPS, bude =zkuSebni stanice, kterd vykonala zkouSku ROPS, za
normalnich okolnosti jedina, ktera mize vykonat zkousku FOPS a vyZzadat schvaleni.

Rozsifeni na jiné modely traktort
[nepouzije se]
Technické rozsifeni

Pokud byla zkouska provedena s minimalnimi pozadovanymi konstrukénimi ¢astmi
(podle obrazku 10.3), mize zkuSebni stanice, ktera vykonala ptivodni zkousku, vydat
,protokol o technickém rozsifeni®, a to v nasledujicich piipadech: [viz bod 3.4.2.1]

Pokud byla zkouska provedena vcetné upevnéni/soucdsti ochranné konstrukce
spojujicich konstrukci s traktorem/podvozkem (podle obrazku 10.4), pak v piipade
technickych zmén provedenych na traktoru, ochranné konstrukci nebo zplsobu
upevnéni ochranné konstrukce k podvozku vozidla, mize zkuSebni stanice, ktera
vykonala plvodni zkousku, vydat ,protokol o technickém roz§ifeni, ato
v nasledujicich ptipadech: [viz bod 3.4.2.1]

Rozsiteni vysledki zkousek konstrukce na jiné modely traktorti

Neni nutné vykonat zkousku dopadem na kazdy typ traktoru, za ptedpokladu, ze
ochranna konstrukce a traktor splituji podminky popsané v nize uvedenych bodech
3.42.1.1az3.4.2.1.3.

Konstrukce musi byt stejnd, jako je zkousend konstrukce;

Pokud provedena zkouska zahrnovala zptisob pfipevnéni k podvozku vozidla, musi byt
konstrukéni ¢asti pripevnéni traktoru / spojovaci soucasti ochranné konstrukce stejné.

Poloha a rozhodujici rozméry sedadla v ochranné konstrukci a relativni pozice
ochranné konstrukce na traktoru musi byt takové, aby bezpecna zdéna zistala v ramci
ochrany deformované konstrukce béhem vsech zkousek (toto se zkontroluje pouzitim
stejného odkazu na chranény prostor jako v plivodnim protokolu o zkousce, resp.
vztazného bodu sedadla [SRP] nebo vztazného bodu sedadla [SIP]).

Rozsifeni vysledki zkousek konstrukce na upravené modely ochrannych konstrukci

Tento postup je tieba dodrzet v piipade€, Ze nejsou splnéna ustanoveni bodu 3.4.2.1.
Nesmi se také pouzit, pokud metoda ptfipevnéni ochranné konstrukce na traktor neni
provedena na stejném principu (napf. jsou-li gumové podpéry nahrazeny zavésnym
zafizenim).

Upravy, které nemaji 7adny vliv na vysledky pavodni zkousky (napf. svafované
spojeni montazni desky s prislusenstvim v misté konstrukce, kde se nejedné o kritické
umisténi), pridani sedadel, kterd maji rozdilnou polohu SRP nebo SIP v ochranné
konstrukci (je tfeba zkontrolovat, zda novd bezpecnd zoéna, resp. zény zistane
(zistanou) behem vsech zkousek chranéna (chranény) deformovanou konstruket).

V jednom protokolu o rozsifeni mize byt uvedena vice nez jedna zména ochranné
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3.6

3.6.1

3.6.2

3.6.2.1

3.6.2.2

3.6.2.3

3.6.24

3.6.2.5

3.6.2.6

3.6.2.7

konstrukce, pokud pfedstavuje rozdilné moznosti stejné ochranné konstrukce.
Nepiezkousené moznosti je tieba popsat ve zvlastni ¢asti protokolu o rozsiteni.

V kazdém pftipad¢ musi tento protokol o zkousce obsahovat odkaz na ptivodni protokol
o zkousce.

[nepouzije se]
Funkénost ochrannych konstrukei za chladného pocasi

Pokud je uvedeno, ze ochranna konstrukce ma vlastnosti, které zabranuji jejimu
kiehnuti za chladného pocasi, musi o tom vyrobce uvést podrobnosti, které je tieba
zanést do protokolu.

Nasledujici pozadavky a postupy maji za cil poskytnout pevnost a odolnost vici
kifehkému lomu pfi nizkych teplotich. Doporucuje se, aby pifi posuzovani vhodnosti
ochranné konstrukce pfi snizenych provoznich teplotich musely byt splnény
nasledujici minimalni pozadavky na material u téch zemi, které vyzaduji tuto
dodate¢nou provozni ochranu:

Srouby a matice pouzité k pripevnéni ochranné konstrukce k traktoru a pouzité k
ptipevnéni konstrukénich ¢asti ochranné konstrukce musi vykazovat vhodné vlastnosti,
pokud jde o pevnost pfi snizené teplote.

Vsechny svareci elektrody pouzité pii vyrobé a montaznich prvkd a upevnéni musi byt
kompatibilni s materialem ochranné konstrukce, jak je uvedeno nize v bodé¢ 3.8.2.3.

Ocelové materialy pro konstrukéni prvky ochranné konstrukce musi byt z materialu s
kontrolovanou pevnosti, ktery vykazuje minimalni pfedepsané trovné energie razu
podle zkousky razem v ohybu podle Charpyho na zkuSebnim télese s V-vrubem, jak je
uvedeno v tabulce 10.2. Druh ocele a jeji kvalita musi byt specifikovany v souladu s
ISO 630:1995, Amd 1:2003.

U oceli s valcovanou tloustkou mensi nez 2,5 mm a s obsahem uhliku mensim nez 0,2
% se ma za to, Ze tuto podminku spliuje.

Konstrukéni prvky ochranné konstrukce vyrobené z materiald jinych nez ocel musi mit
odolnost vii¢i narazu rovnocennou odolnosti pozadované pro ocelové materialy.

Pokud jsou provadény zkousky pozadavkd podle zkousky razem v ohybu podle
Charpyho na zkuSebnim télese s V-vrubem, rozmér vzorku nesmi byt mensSi nez
nejvetsi z rozméert uvedenych v tabulce 1, pokud to material umozni.

Zkousky razem v ohybu podle Charpyho na zkusebnim télese s V-vrubem se provadéji
v souladu s postupem uvedenym v ASTM A 370-197, kromé& rozmért vzorku, které
musi byt v souladu s rozméry uvedenymi v tabulce 10.2.

Alternativou k tomuto postupu je pouziti uklidnéné a polouklidnéné oceli, pro které
musi byt poskytnuty relevantni specifikace. Druh ocele a jeji kvalita musi byt
specifikovany v souladu s ISO 630:1995, Amd 1:2003.

Vzorky musi byt odebrany podéln€ z plose valcované oceli, trubkovych profilti nebo
skofepinovych struktur pfed tim, nez byly zformovany nebo svafeny do ochranné
konstrukce. Vzorky z trubkovych profili nebo skofepinovych struktur musi byt
odebrany ze strany nejvetsiho rozmeéru a nesméji obsahovat svary.
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Rozmér vzorku Energie pri Energie pri
-30°C -20°C
mm J J»
10x 10V 11 27,5
10x9 10 25
10x8 9,5 24
10x 7,59 9,5 24
10x7 9 22,5
10 x 6,7 8,5 21
10x6 8 20
10 x 5 7,5 19
10x 4 7 17,5
10x 3,5 6 15
10x3 6 15
10x 2,59 5,5 14

Tabulka 10.2

Narazova energie — minimalni hodnoty energie pro zkousky razem v ohybu podle
Charpyho na zkuSebnim télese s V-vrubem

pozadované pro materiial ochranné konstrukce p¥i teploté vzorku —20 °C a -30 °C

a) Urcuje uptednostiovany rozmer. Rozmér vzorku nesmi byt mensi nez

nejvetsi upfednostiiovany rozmér, ktery material umoziuje.

b) Potiebna energie pii — 20 °C je 2,5 nasobek hodnoty specifikované pro
—30 °C. Ostatnimi faktory ovliviiujicimi odolnost viici energii razu
jsou smér valcovani, mez kluzu, orientace zrna a svafovani. Tyto
faktory je tfeba zohlednit pfi vybéru a pouziti oceli.
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Obrazek 10.1

Bod dopadu vzhledem k chranénému prostoru

Hlavni konstrukéni prvikey

Krvt nad hlavon

AT LTTE R LA R T TR A A AT L TR AR AR LR AR R AL R R R R R RN

7

/ N\

Bod dopadu Svisly prim ét zakladny
chranéneho prostoru
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Obrazek 10.2

Body dopadu pfi padové zkousce tykajici se DLV

Vysvétlivioy
. 1. Téziste A-B-C-D
D Pripad 1 2. Hlavni prvky

3. Padajici ptedm ét
4 Horni rovina DLV

Vvsvétliviey
1. Téziste A-B-C
2. Hlavni prvky

Piipad 2 3. Padajici pfedmét
4. Horni rovina DLV
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Obrazek 10.3

Obrazek 10.4
Konfigurace zkousky FOPS p¥i upevnéni k podvozku vozidla

Obrazek 10.4.a (vlevo) pomoci spojovacich soucasti a obrazek 10.4.b (vpravo) pomoci
soucasti zavéSeni naprav

Vysvétlivky k piiloze XI

@
Neni-li uvedeno jinak, znéni pozadavka a Cislovani stanovené v bodé C jsou totozné se zné€nim a
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¢islovanim Standardniho kodexu OECD pro tfedni zkousky ochrannych konstrukci proti padajicim
predmétum u zemédélskych a lesnickych traktori, kodex OECD ¢&. 10, edice 2015 z ¢ervence 2014.
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1.1.

1.2.

PRILOHA XII
PoZadavky pouzitelné na sedadla spolujezdci

Pozadavky

Sedadla spolujezdcti, pokud existuji, musi spliiovat pozadavky normy EN 15694:2009
a pozadavky bodu 2.4 prilohy XIV.

Vozidlo vybavené obkro¢nym sedadlem a fiditky s nenaloZenou hmotnosti v
provoznim stavu vyjma hmotnosti fidi¢e do 400 kg, které je konstruovano pro piepravu
osob, musi splnovat technické pozadavky na sedadla spolujezdct u terénnich vozidel
typu II stanovené v EN 15997:2011, jakoZto alternativa k EN 15694:2009.
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1.1.

1.2.

1.3.

2.1.

2.1.1.

PRILOHA XIII
Pozadavky pouzitelné na vystaveni ridi¢e hladiné hluku

Obecné pozadavky
Me¢rna jednotka
Hladina hluku se méfi v dB s pouzitim vahové kiivky ,,A“, zkracen¢ v dB(A).

Mezni hodnoty hladiny hluku

Zemédelské a lesnické kolové a pasové traktory musi mit Uroven vystaveni fidice

hlading hluku v téchto mezich:

90 dB(A) podle zkusebni metody 1, jak je stanoveno v bode¢ 2,
nebo

86 dB(A) podle zkusebni metody 2, jak je stanoveno v bodé 3.

Meéfici ptistroje

Hladina hluku ptisobiciho na fidie se méfi pomoci zvukoméru popsaného v prvnim

vydani publikace ¢. 179 z roku 1965 Mezinarodni elektrotechnické komise.

V piipadé rozptylu métenych hodnot se bere v uvahu primeér nejvyssich hodnot.
ZkuSebni metoda 1

Podminky méteni

Mgéfeni se provadi za téchto podminek:

traktor musi byt nezatizeny, tj. bez doplitkového piisluSenstvi, avSak s chladici
kapalinou, mazivem, plnou palivovou nadrzi, narfadim a fidicem. Ridi¢ nesmi mit na
sobé nadmérné tlusty odév, salu ¢i klobouk. Na traktoru nesmi byt zadny predmét, ktery

by mohl hladinu hluku zkreslovat;

pneumatiky musi byt nahustény na tlak doporuceny vyrobcem traktoru, motor,
pfevodové Ustroji a hnaci napravy musi mit normalni pracovni teplotu a zaluzie
chladice, je-1i jimi traktor opatfen, musi zlstat béhem méfeni oteviené;

zvlastni zafizeni pohanéna motorem nebo zafizeni s vlastnim pohonem, napf.
stérace Celniho skla, ventildtor topeni nebo vyvodovy hiidel, kterd by mohla
ovlivnit hladinu hluku, nesméji byt béhem méfeni v provozu; soucasti, které
normaln¢ pracuji soucasn¢ s motorem, napiiklad ventilator chlazeni motoru, musi
byt béhem méieni v provozu,

zkuSebni oblast se musi nachazet v otevieném a dostateén¢ tichém prostiedi; mtize
mit napiiklad podobu otevieného prostranstvi o poloméru 50 m, jehoz stiedni Cast
o poloméru nejméné 20 m je prakticky rovna, nebo rovného tiseku jizdni drahy s
pevnou vozovkou, pokud mozno rovného povrchu a prostou spar. Vozovka musi
byt pokud mozno Cista a sucha (naptiklad prosta Stérku, listi, snéhu apod.). Sklony
a nerovnosti jsou piipustné, pokud jimi zptisobené zmény hladiny hluku lezi v
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2.2.1.

2.2.2.

2.2.2.1.

2.2.2.1.1.

2.222.

2.223.

CS

mezich chyby méficiho zatizeni;
povrch vozovky nesmi zplisobovat nadmérny hluk pneumatik;
musi byt pfiznivé, suché pocasi se slabym vétrem ¢i bezveétii.

Ridi¢em vnimana hladina hluku pozadi v dasledku vétru nebo jiného zdroje hluku
musi byt nejméné 10 dB(A) pod hladinou hluku traktoru;

pouziva-li se k zaznamu vysledki méfeni vozidlo, musi byt vlecCeno nebo fizeno v
dostatecné vzdalenosti od traktoru, aby se zabranilo jakymkoli rusivym vliviim.
Béhem méteni nesméji byt do vzdalenosti 20 m na kazdou stranu zkusebni drahy a
do vzdalenosti 20 m ptfed a za traktorem zadné predméty, které by ovlivnily
méteni nebo odrazivé povrchy. Tuto podminku lze povazovat za splné€nou, jestlize
takto zptsobené zmény hladiny hluku lezi v mezich chyby méficiho zafizeni;
pokud tomu tak neni, musi se méfeni po dobu puisobeni rusivého vlivu prerusit;

veskera méfeni téze série méteni se musi provadeét na stejné draze.

Vozidla kategorie C s ocelovymi pasy se zkousi na vrstvé vlhkého pisku podle
bodu 5.3.2 normy ISO 6395:2008.

Metoda méfeni

Mikrofon musi byt umistén 250 mm na stranu od stfedni roviny sedadla, pricemz
se voli ta strana, na které je hladina hluku vyssi.

Membrana mikrofonu musi sméfovat dopfedu a stied mikrofonu musi byt v
poloze 790 mm nad a 150 mm pfed vztaznym bodem sedadla (S) popsanym v
priloze III. Je nutné zabranit nadmérnému chvéni mikrofonu.

Nejvyssi hladina hluku v dB(A) se stanovi takto:

veskeré otvory (naptiklad dvete, okna) v traktorech, které maji sériové vyrabénou
uzavienou konstrukci kabiny, musi byt béhem prvni série méfeni uzavieny;

béhem druhé série méfeni musi tyto otvory ziistat oteviené, za predpokladu, Ze v
oteviené poloze neohrozuji bezpecnost silni¢niho provozu; sklopna celni skla v§ak
musi ziistat v zaviené poloze;

hluk se méfi pii ¢asové konstanté zvukoméru ,,pomalu” (,,slow®) pfi zatizeni, jez
odpovidd nejvétsimu hluku pifi pfevodovém stupni, ktery umoznuje doptednou
rychlost co nejblizsi hodnoté 7,5 km/h nebo 5 km/h pro traktory s ocelovymi pasy.

Péka regulatoru dodavky paliva musi byt nastavena na plnou dodavku paliva.
Zacind se bez zatiZeni, potom se zatizeni zvétSuje az do dosazeni nejvyssi hladiny
hluku. Pii kazdém pfirGstku zatizeni je nutné pied provedenim meéfeni vyckat,
dokud se hladina hluku neustali;

hluk se méfi pii ¢asové konstanté¢ zvukomeéru ,,pomalu® (,,slow*) pti zatizeni, jez
odpovida nejvétsimu hluku pfi jakémkoli jiném pfevodovém stupni nez uvedeném
v bod¢ 2.2.2.2, pti kterém je méfena hladina hluku nejméné o 1 dB(A) vyssi nez
pii pfevodovém stupni uvedeném v bod¢ 2.2.2.2.

Paka regulatoru dodavky paliva musi byt nastavena na plnou dodavku paliva.
Zacina se bez zatizeni, potom se zatizeni zvétSuje az do dosazeni nejvyssi hladiny
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2.3.1.1.
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hluku. Pii kazdém pfirtstku zatizeni je nutné pred provedenim méfeni vyckat,
dokud se hladina hluku neustali;

hluk se méfi pti maximalni konstrukéni rychlosti nezatizeného traktoru.

Obsah zkusebniho protokolu

Pro traktory kategorie T a traktory kategorie C s gumovymi pasy musi protokol
o zkouSce obsahovat Udaje o méfeni hladiny hluku provedeného za téchto
podminek:

pfi pfevodovém stupni umoziujicim rychlost co nejblizsi 7,5 km/h;

pii jakémkoli pfevodovém stupni, jsou-li splnény podminky uvedené v bodé
2.2.2.3;

pfi maximalni konstruk¢ni rychlosti.

Pro traktory kategorie C s ocelovymi pasy musi protokol o zkousce obsahovat
udaje o méteni hladiny hluku provedeného za téchto podminek:

pti pfevodovém stupni umoznujicim rychlost co nejblizsi 5 km/h;
u stojiciho traktoru.
Kritéria posouzeni

U traktorG kategorie T a traktord kategorie C s gumovymi pasy nesmi méfeni
popsanad v bodech 2.2.2.1, 2.2.2.2, 2.2.2.3 a 2.2.2.4 ptekrocit hodnoty stanovené
v bod¢ 1.2.

U traktorti kategorie C s ocelovymi pasy nesmi métfeni popsané v bod¢ 2.3.2.2
prekrocit hodnoty stanovené v bod¢ 1.2. Vysledky méfeni uvedenych v bodech
2.3.2.1 a2.3.2.2 musi byt uvedeny ve zkusebnim protokolu.

Zkusebni metoda 2
Podminky méteni
Méfeni se provadi za téchto podminek:

traktor musi byt nezatizeny, tj. bez dopliikového pfisluSenstvi, avSak s chladici
kapalinou, mazivem, plnou palivovou nadrzi, nafadim a fidi¢em. Ridi¢ nesmi mit
na sobé nadmérn¢ tlusty odév, salu ¢i klobouk. Na traktoru nesmi byt zadny
predmét, ktery by mohl hladinu hluku zkreslovat;

pneumatiky musi byt nahustény na tlak doporuceny vyrobcem traktoru, motor,
prevodové ustroji a hnaci nédpravy musi mit normalni pracovni teplotu a Zaluzie
chladice, je-1i jimi traktor opatfen, musi zlstat béhem méfeni oteviené;

zvlastni zafizeni pohanéna motorem nebo zafizeni s vlastnim pohonem, napf.
stérace Celniho skla, ventilator topeni nebo vyvodovy hiidel, ktera by mohla
ovlivnit hladinu hluku, nesmé&ji byt béhem meéfeni v provozu; soucasti, které
normalné pracuji souc¢asn¢ s motorem, napfiklad ventilator chlazeni motoru, musi
byt béhem méteni v provozu;
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zkuSebni draha se musi nachazet v otevieném a dostatecné tichém prostredi; mtze
mit napiiklad podobu otevieného prostranstvi o poloméru 50 m, jehoz stiedni Cast
o0 poloméru nejméné 20 m je prakticky rovna, nebo rovného useku jizdni drahy s
pevnou vozovkou, pokud mozno rovného povrchu a prostou spar. Vozovka musi
byt pokud mozno ¢ista a sucha (naptiklad prosta stérku, listi, sné¢hu apod.). Sklony
a nerovnosti jsou pripustné, pokud jimi zptisobené zmény hladiny hluku lezi v
mezich chyby méficiho zafizeni;

povrch vozovky nesmi zptisobovat nadmérny hluk pneumatik;
musi byt pfiznivé, suché pocasi se slabym vétrem ¢i bezvétii,

Ridi¢em vnimana hladina hluku pozadi v disledku vétru nebo jiného zdroje hluku
musi byt nejméné 10 dB(A) pod hladinou hluku traktoru;

pouziva-li se k zaznamu vysledki méfeni vozidlo, musi byt vleceno nebo fizeno v
dostatecné vzdalenosti od traktoru, aby se zabranilo jakymkoli ruSivym vlivim.
Béhem méteni nesméji byt do vzdalenosti 20 m na kazdou stranu zkusebni drahy a
do vzdalenosti 20 m ptfed a za traktorem zadné predméty, které by ovlivnily
meéfeni nebo odrazivé povrchy. Tuto podminku lze povazovat za splnénou, jestlize
takto zptisobené zmény hladiny hluku lezi v mezich chyby méficiho zafizeni;
pokud tomu tak neni, musi se méfeni po dobu piisobeni rusivého vlivu pierusit;

veskera méfeni téze série méfeni se musi provadeét na stejné draze.

Vozidla kategorie C s ocelovymi pasy se zkousi na vrstvé vlhkého pisku podle
bodu 5.3.2 normy ISO 6395:2008.

Metoda méfeni

Mikrofon musi byt umistén 250 mm na stranu od stfedni roviny sedadla, pficemz
se voli ta strana, na které je hladina hluku vyssi.

Membrana mikrofonu musi sméfovat dopifedu a stifed mikrofonu musi byt v
poloze 790 mm nad a 150 mm pfed vztaznym bodem sedadla (S) popsanym v
priloze III. Je nutné zabranit nadmérmému chvéni mikrofonu.

Nejvyssi hladina hluku se stanovi takto

traktor musi nejméné tiikrat projet tutéz drahu stejnou zkusebni rychlosti béhem
nejméné 10 s;

veskeré otvory (naptiklad dvete, okna) v traktorech, které maji sériové vyrabénou
uzavienou konstrukci kabiny, musi byt béhem prvni série méfeni uzavieny;

behem druhé série méfeni musi byt tyto otvory oteviené, za predpokladu, ze v
oteviené poloze neohrozuji bezpecnost silni¢niho provozu; sklopna celni skla vSak
musi zlstat v zaviené poloze;

hluk se méfi pii maximalnich otackach pii ¢asové konstanté zvukoméru ,,pomalu®
(,,slow*), a to pfi pfevodovém stupni, ktery pfi jmenovitych otackach umoziuje
dopiednou rychlost co nejblizsi hodnoté 7,5 km/h. Béhem meétfeni musi byt traktor
nezatizeny.

Obsah zkusebniho protokolu
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34.1.

34.2.

Pro traktory kategorie C s ocelovymi pasy musi protokol o zkouSce obsahovat
udaje o méteni hladiny hluku provedeného za téchto podminek:

pfi pfevodovém stupni umoziujicim rychlost co nejblizsi 5 km/h;
u stojiciho traktoru.
Kritéria posouzeni

U traktorG kategorie T a traktori kategorie C s gumovymi pasy nesmi méfeni
popsana v bodech 3.2.2.2 a 3.2.2.3 prekrocit hodnoty stanovené v bodé 1.2.

U traktort kategorie C s ocelovymi pasy nesmi meéfeni popsané v bod¢ 3.3.2

piekro€it hodnoty stanovené v bodé 1.2. Vysledky méteni uvedenych v bodech
3.3.1 a 3.3.2 musi se uvedou ve zkusebnim protokolu.
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