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| ¥ 2003/25/ES

PRILOHA I
ZVLASTNI POZADAVKY NA STABILITU OSOBNICH LODI TYPU RO-RO
(podle ¢lanku 6)

| ¥ 2023/946

OppiL A

| W 2023/946 (pfizpiisobeny)

Pro ucely X> tohoto <X oddilu se odkazy na pravidla amluvy SOLAS povazuji za odkazy na
uvedenad pravidla, jak se uplatiiuji podle tmluvy SOLAS 90.

| ¥ 2023/946

1. Kromé& pozadavkil pravidla II-1/B/8 umluvy SOLAS tykajicich se vodotésného
déleni a stability v poSkozeném stavu musi byt splnény pozadavky tohoto oddilu.

| W 2003/25/ES (pizptisobeny)

1.1 Pravidlo 1I-1/B/8.2.3 > umluvy SOLAS <XI musi byt dodrzeno, jestlize se bere v
uvahu ucinek teoretického mnozstvi motské vody, oniz se predpoklada, ze se
nahromadila na prvni poskozené palubé nad konstrukéni vodoryskou nakladniho
prostoru typu ro-ro nebo zvlastniho nakladniho prostoru definovaného pravidlem II-
2/3 B tmluvy SOLAS <Xl (,,poskozena paluba typu ro-ro*). Ostatni pozadavky
pravidla 1I-1/B/8 [X> umluvy SOLAS <X] neni nutné dodrzovat, jestlize je
uplatiiovana norma stability stanovena v této ptiloze. MnoZstvi nahromadéné motské
vody se vypocita na zédklad¢ vodni hladiny, ktera ma stalou vysku nad:

a)  nejniz§im bodem hrany paluby poskozeného oddilu paluby typu ro-ro, nebo

b) [ stavem konstantni vodni hladiny pii vSech thlech néklonu a sklonu
plavidla, <X jestlize je hrana paluby poskozeného oddilu zaplavena,

takto:
0,5 m, jestlize zbyvajici volny bok je 0,3 m nebo méng;
0,0 m, jestlize zbyvajici volny bok je 2,0 m nebo vice;

a stfedni hodnoty jsou ur¢ovany linearni extrapolaci, jestlize zbyvajici volny bok je
0,3 m nebo vice, ale méné€ nez 2,0 m,

kde zbyvajici volny bok je nejmensi vzdalenosti mezi posSkozenou palubou ro-ro a
kone¢nou vodoryskou v misté¢ poSkozeni, pticemz prosakovani je posuzovano bez
ohledu na ucinek objemu nahromadéné vody na poSkozené palubé ro-ro.

1.2 Jestlize je instalovan vysoce ufinny odvodnovaci systém, sprava statu vlajky muze
povolit sniZzeni pfedepsané vysky vodni hladiny.
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1.3

1.4

1.5

1.6

2.1

2.2

Pro lod¢ provozované v geograficky vymezenych ohrani¢enych oblastech muze
sprava statu vlajky snizit ptedepsanou vySku vodni hladiny v souladu s odstavcem
1.1, pfi¢emz nahradi tuto vySku vodni hladiny timto:

1.3.1 0,0 m, jestlize vyznamna vyska vin platnd pro danou oblast je 1,5 m nebo
meéng;

1.3.2 hodnotou urc¢enou v souladu s bodem 1.1, jestlize vyznamna vyska vin platna
pro danou oblast je 4,0 m nebo vice;

1.3.3 stfednimi hodnotami ur€ovanymi linedrni interpolaci, jestlize vyznamna vyska
vin platné pro danou oblast je 1,5 m nebo vice, ale mén¢ nez 4,0 m,

pokud jsou splnény tyto podminky:

1.3.4 sprava statu vlajky je presvédcena, ze vymezena oblast je charakterizovana
vyznamnou vyskou vin, kterd neni piekroCena s pravdépodobnosti vice nez
10 %, a

1.3.5 oblast plavby a pfipadné i rocni obdobi, kde jsou stanoveny urcité hodnoty
vyznamné vysky vin, se uvadéji v osvédcenich.

Sprava statu vlajky mize misto pozadavkd bodd 1.1 nebo 1.3 ucinit vyjimku z
uplatnéni pozadavkl bodii 1.1 nebo 1.3 a pfijmout ditkaz, spocivajici na modelovych
zkouskach provedenych pro jednotlivou lod” v souladu s metodou modelovych
zkousek uvedenou v dodatku, které prokazou, ze lod’ se nepifevrhne pfi
piedpokladaném rozsahu Skody stanoveném v pravidle II-1/B/8.4 [ tumluvy
SOLAS X] na misté¢ nejhorSsiho poskozeni uvazovaném podle bodu 1.1 a za
nepravidelného vInobiti, a

v lodnich osvédcenich se uvede odkaz na pfijeti vysledkii modelovych zkousek jako
rovnocennych dodrzeni bodii 1.1 nebo 1.3 a rovnéz se uvede hodnota vyznamné
vysky viln uzitd v modelovych zkouskach.

Informace dodand veliteli lodi v souladu s pravidly II-1/B/8.7.1 a II-1/B.7.2
B> umluvy SOLAS <X, ktera byla vypracovana v zajmu dodrzeni pravidel II-
1/B/8.2.3 az 1I-1/B/8.2.3.4 X timluvy SOLAS <XI, je v nezménéném podobé
pouzitelna pro osobni lodé typu ro-ro schvélené podle téchto poZadavki.

Pro X ucely <XI zhodnoceni uc¢inku objemu nahromadéné moiské vody na
poskozené palubé typu ro-ro, jak je uvedeno v bodu 1, se pouziji tato ustanoveni:

podélné nebo piicné piepazky jsou povazovany za neporusené, jestlize vSechny
jejich Casti lezi uvnitt svislych ploch na obou bocich lodé a nachazeji se ve
vzdalenosti od obSivky rovnajici se jedné péting Sitky lod¢ podle definice v pravidle
[1-1/2 B> umluvy SOLAS <XI a métené v pravém uhlu osy na Grovni nejhlubsi délici
nakladové znacky;

v ptipadech, kdy je trup lodi stavebné CasteCné otevien v zdjmu dodrzeni této
ptilohy, X> pouzije se <XI bez vyjimky cely vysledny nartist hodnoty jedné pétiny
Sitky, avSak tim neni ur€eno umisténi stavajicich priniki v ptepazkach, potrubnich
systémt apod., které bylo pfijatelné pied uvedenym otevienim;
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| ¥ 2005/12/ES (prizpiisobeny)

tésnost pricnych nebo podélnych piepazek, které jsou povazovany za ucinné k
spoutani nahromadéné moiské vody v daném oddéleni na poSkozené palubé typu ro-
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ro, musi byt souméfitelnd s odtokovym systémem a musi odolat hydrostatickému
tlaku v souladu s vysledky vypoctu prosédknuti vody. Tyto pfepazky musi byt vysoké
alespon 4 m, ledaze je vyska vody nizs§i nez 0,5 m. V takovych piipadech se vyska
ptepazky vypocte podle tohoto vzorce:

Bh = 8hy
pti¢emz Bh je vyska piepazky a hw je vyska vody.

V kazdém piipadé¢ X> musi <X] byt minimalni vySka piepazky alesponn 2,2 m. V
pfipad¢ lod¢ s najizdéci palubou pro automobily nesmi byt minimdlni vyska
prepazky mensi nez vzdalenost k spodni stran¢ najizdéci paluby v jeji spodni poloze;
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2.5

2.6

| ¥ 2003/25/ES (prizptisobeny)

pro zvlastni usporadani jako jsou napiiklad najizdéci paluby ptes celou Sitku lodé a
Siroké postrani Sachty mohou byt na zaklad¢ jednotlivych modelovych zkousek
uznany i jiné vysky prepéazek;

ucinek mnozstvi nahromadéné moiské vody nemusi byt pro zadné odde¢leni
poskozené paluby typu ro-ro bran v uvahu, pokud ma toto odd¢leni na kazd¢ strané
paluby odtokové otvory rovnomérné rozdélené po stranach oddéleni a vyhovujici
témto pozadavkim:

251 A>031,

kde A je celkova plocha odtokovych otvordl na kazdé strané paluby v m? a1 je
délka oddéleni v m;

2.5.2 na lodi musi zlstat zbytkovy volny bok c¢inici alesponn 1,0 m za stavu
nejhors$iho poskozeni, aniz by byl bran v tvahu ucinek ptfedpokladaného
nahromadéného mnozstvi vody na poskozené palubé typu ro-ro,

2.5.3 tyto odtokové otvory musi byt umistény do vysky 0,6 m nad poskozenou
palubou typu ro-ro a nizsi hrana odtokd musi byt do 2 cm nad poskozenou
palubou typu ro-ro,

2.5.4 tyto odtokové otvory musi byt vybaveny uzaviracim zatfizenim nebo klapkami
k zabranéni vtoku vody na palubu typu ro-ro a zaroveni musi umoznit odtok
vody, kterd se mtize nahromadit na palub¢ typu ro-ro.

Jestlize se predpoklada, ze piepazka nad palubou typu ro-ro je poSkozend, je nutno
pocitat s tim, Ze oba oddily sousedici s pfepazkou jsou zaplaveny do stejné vysky
vodni hladiny podle vypoctu v bodech 1.1 nebo 1.3.

Pti urCovani vyznamné vysky vin se pouzije vySka vin uvedend na mapé nebo
seznamu namoinich oblasti stanovend Clenskymi staty v souladu s ¢lankem 5 této
smérnice.

3.1

| ¥ 2023/946

Pro lod¢ provozované pouze po kratsi obdobi, ve smyslu ¢lanku 8 se pfistavni staty
zahrnuté do trasy dohodnou na pouzitelné vyznamné vysce vin.
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4. Modelové zkousky jsou provadény v souladu s dodatkem.

| ¥ 2023/946

OppiL B

Musi byt splnény pozadavky kapitoly II-1 ¢asti B imluvy SOLAS 2020. Odchylné od
pravidla II-1/B/6.2.3 imluvy SOLAS 2020 se vsak pozadovany index d€leni R stanovi takto:

Osob na palubé¢ (N) Index déleni (R)

N <1000 R =0,000088 * N + 0,7488

1000 <N <1350 R =0,0369 * In
(N + 89,048) + 0,579

kde:

N = | celkovy pocet osob na palubg.




| W 2005/12/ES (ptizpiisobeny)

Dodatek

MODELOVA ZKUSEBNi METODA
1. Cile

Tato pfepracovand modelova zkuSebni metoda je piepracovanou verzi metody
X> stanovené <X] v dodatku k pfiloze usneseni konference SOLAS z roku 1995. Od vstupu
Stockholmské dohody v platnost bylo provedeno vice modelovych zkousek podle doposud
platné zkuSebni metody. Béhem téchto zkousek byly zjisténo vice moznosti zlepSeni. Tato
DO prepracovana <XI zkusebni metoda zohlediiuje tato zdokonaleni a ma spolecné se
souvisejicimi orientacnimi poznamkami umoznit spolehlivéjsi posuzovani schopnosti preziti
poskozené osobni lodi typu ro=ro ve vInobiti. Pti zkouskach stanovenych v oddile A bod¢ 1.4
by lod méla byt schopna odolat vlnobiti definovanému v bod€¢ 4 v piipadé nejhorSiho

posSkozeni.

2. Definice
Lzp je vzdalenost mezi kolmicemi
Hs je vyznamna vyska vin
B je Sitka lodi na zebrech
Tp je doba hiebenového vinobiti
Tz je doba nulového bodu tahu vin.
3. Model lodé
3.1. Model lodé¢ ma napodobovat skutecnou lod’ jak vngjSim tvarem, tak wvnitfnim

uspofadanim, a napodobovat zejména vSechny poskozené prostory majici vliv na
postup zaplavovani a nabirdni vody. M¢ly by se pouzit hodnoty ponoru, sklonu,
naklonu a omezujici provozni kiivky KG odpovidajici pfipadu nejhorsiho poSkozeni.
Zkusebni piipady musi dale pfedstavovat ptipady nejhorSiho poskozeni definované v
zdjmu dodrZeni pravidla 1I-1/8.2.3.2 imluvy SOLAS, pokud jde o celkovy prostor
pod kladnou kiivkou GZ, a osa piipadu poskozeni by meéla byt umisténa v této
oblasti:

3.1.1.+ 35 % Lpp od stedu lodé¢;

3.1.2.pokud je vzdalenost mista nejhorSiho poSkozeni do + 10 % Lgp od stiedu lod€ a
pokud pfipad poskozeni uvedeny v bod€ 3.1 je mimo rozsah + 10 % Lgp od
stiedu lod¢, DX je tieba <X provést dopliikkovou zkousku.

3.2. Model musi vyhovovat B témto pozadavkim <XI :

3.2.1.Lgp B> musi <XI byt alespoii 3 m nebo odpovidajici modelu v méfitku 1:40,
pfiCemz se pouzije vétsi z obou hodnot, a vertikdlni vzdalenost musi Cinit
alespont 3 standardni vysky nadstavby nad ptepdzkovou palubou (volnym
bokem);

3.2.2.tloustka trupu u zaplavenych prostor nesmi pfesdhnout 4 mm;
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3.3.

3.2.3.v neposkozeném stavu i po havarii by mél model vykazovat spravny vytlak a
spravné ponorové znacky (Ta, Twm, Tr, levobok i1 pravobok) s maximalni
toleranci +2 mm u kazdé znacky. Piedni a zadni ponorové znacky by mély byt
umistény co mozna nejblize k predni a zadni kolmici;

3.2.4.vSechny poskozené oddily a nékladni prostory typu ro-ro musi byt modelovany
se spravnou plosnou i objemovou propustnosti (skutecné hodnoty a rozlozeni),
¢imz se zajisti, Ze hmotnost pronikajici vody a rozlozeni této hmotnosti budou
spravné zobrazeny;

3.2.5.charakteristiky pohybu modelu lodi by mély odpovidat skutecné lodi, piicemz
zvlastni pozornost je tfeba vénovat toleranci GM a oblouktim pii kolébani. Oba
druhy obloukl se musi méfit mimo vodu a u houpani kolem podélné osy byt
mezi 0,35 B a 0,4 B a u houpani z ptid¢ na zad’ byt mezi 0,2 Loa a 0,25 Loa;

3.2.6.hlavni konstrukéni prvky jako jsou vodotésné prepazky X> a <XI odvétravani
nad pfepazkovou palubou a pod piepazkovou palubou, které mohou zptisobit
asymetrické zaplaveni, maji byt co moznd nejpfesnéji modelovany tak, aby
odrazely skutecnou situaci. Ventilacni zafizeni a zafizeni pro pfi¢né zaplaveni
by méla byt konstruovana s minimalnim prifezem 500 mm?;

3.2.7.vngjsi tvar poskozeni ma byt takovyto:

1. profil lichobéznikového prifezu, jehoz strana svird thel 15° s vertikalou
a délka v hlavni vodorysce je definovana podle pravidla II-1/8.4.1
umluvy SOLAS;

2. rovnoramenny trojuhelnikovy profil ve vodorovné roviné o vysSce
rovnajici se B/5 podle pravidla II-1/8.4.2 imluvy SOLAS. Pokud ma
bocni obsivka $itku mensi nez B/5, neméla by byt Sitka otvoru v oblasti
bocni obsivky, kterym vnikéd voda, mensi nez 25 mm;

3. bez ohledu na ustanoveni boda 3.2.7.1 a 3.2.7.2 by vSechny oddily, které
se pfi vypoctu piipadu nejhorsiho poskozeni uvedeného v odstavei 3.1
povazuji za poskozené, mély byt pi1 zkouSkach na modelu zaplaveny.

Model ve stavu rovnovahy po zaplaveni by mél byt naklonén v doplitkovém uwhlu,
ktery odpovida uhlu zpisobenému klopnym momentem Mp = max (Mpass; Miaunch) -
Muwind, av8ak vysledny naklon by v Zadném piipadé nemél byt mensi nez 1° k
poskozeni. Mpass, Miaunch @ Mwinda jsou specifikovany v pravidle 11-1/8.2.3.4 tmluvy
SOLAS. U stavajicich lodi typu ro-ro se za tento thel ndklonu mize povazovat 1°.

Postup zkousek

Model ma byt podroben nepravidelnému vlnobiti s vysokymi hiebeny podle definice
spektra JONSWAP, s vyznamnou vySkou vln Hs, faktorem pievySeni y=3,3 a
modelovou dobou hiebenového vilnobiti. Hs je vyznamnd vySka vin pro oblast
provozu, jejiz ro¢ni pravdépodobnost prekroceni neni vyssi nez 10 %, jez je vSak
omezena na maximalné 4 m.

Krome¢ toho plati, ze

4.1.1.n4drz by méla byt dostatecné Siroka, aby se vyloucily dotyky nebo jina
vzajemna pusobeni s okraji nadrZe; doporucuje se, aby Sitka nadrze nebyla
mensi nez Lpp + 2 m;

4.1.2.nadrz by méla byt dostatecné¢ hluboka pro realistické vytvaieni vin; hloubka
nadrze by vSak nemé¢la byt mensi nez 1 m;
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4.2.

4.3.

S.

4.1.3.aby se zajistilo reprezentativni vytvareni vln, méla by se pfed modelovou
zkouskou provést méteni na 3 riznych mistech v oblasti proudu;

4.1.4.sonda na méfeni vin nejblizsi k zatizeni na vytvareni vin by se méla umistit na
misto, kde se nachdzi model na za¢atku zkousky;

4.1.5.na tfech mistech by hodnoty Hs a Tp nemély kolisat vice nez v rozsahu + 5 %;

4.1.6.behem zkousek by pro ucely schvaleni pokusti méla byt povolena tolerance
+2,5% uHs, £2,5% u Tp u£5 % u Tz sondy na méieni vin pobliz zatizeni
na vytvareni vin.

Model mé byt voln€ unasen a umistén bokem smérem k mofti (kurs 90°) s otvorem,
kterym vnikd voda, ¢elicim pfichazejicim vindm. K pouzivanému modelu nema byt
trvale pfipnut zadny stabilizacni systém. Aby byl béhem modelové zkousky udrzen
uhel ptiblizn€ 90° bokem smérem k mofti, mély by byt dodrzeny tyto pozadavky:

4.2.1.smérov¢é kontrolni ¢ary pro mensi Upravy kurzu by mély byt nastaveny
symetricky do stiedni linie na pfidi a na zadi a na urovni mezi pozici KG a
vodoryskou poskozeni;

4.2.2.rychlost remorkéru by se méla rovnat skuteéné rychlosti modelu v proudu a je
Ji tfeba ptipadné ptizpusobit.
Me¢lo by byt provedeno alespon 10 pokusti. Doba zkousky u kazdého pokusu musi

byt tak dlouhd, aby bylo dosaZeno stacionarniho stavu, ale celd zkouska ma trvat
nejméné 30 minut. Pro kazdou zkousku mé byt uzito odlisné provedeni tahu vin.

Kritéria preziti

Model ma byt povazovan za schopny pieziti, jestlize je na zdkladé postupnych zkusebnich
etap podle bodu 4.3 dosazeno stacionarniho stavu. Model se mé& povazovat za prevrhnuty,
pokud jsou uhly kolébani vétsi nez 30° vzhledem ke svislé ose nebo pokud dojde k tomu, ze
staly (primérny) naklon je vétsi neZz 20° po dobu delSi nez 3 minuty, i kdyZ je dosaZeno
stacionarniho stavu.

6.
6.1.
6.2.

Zaznamy ze zkouSky
Program modelové zkousky musi byt spravou predem schvalen.

Zkousky maji byt dokumentovdny zpravou a videonahravkou nebo jinymi
obrazovymi zaznamy obsahujicimi vSechny relevantni informace o modelu a o
vysledcich, které musi byt spravou schvaleny. Tyto tidaje by mé&ly zahrnovat alesponl
teoretickd a namétena spektra vin a statistiku (Hs, Tp, Tz) vySky vin reprezentativné
pfedstavené na 3 rliznych mistech v nadrzi a u zkouSek s modelem casové série
zaznamy o kolébani kolem podélné osy, zvedani a ponotfovani a houpani z pfidé na
zad’ a o rychlosti proudu.
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| ¥ 2003/25/ES

PRILOHA II
INFORMATIVNI OBECNE ZASADY PRO SPRAVY JEDNOTLIVYCH STATU
(podle €l. 6 odst. 3)

CAST 1
POUZITELNOST

‘ WV 2023/946 (ptizpisobeny)

V souladu s ¢l. 6 odst. 3 této smérnice pouzivaji spravy jednotlivych Clenskych stati tyto
obecné zasady pii uplatiovani zvlastnich pozadavki na stabilitu B> stanovenych <X] v oddile
A ptilohy I, pokud je to mozné a slugitelné s konstrukci dané lodé. Cisla bodii uvedenych nize
odpovidaji ¢islim bodi v oddile A ptilohy 1.

| W 2003/25/ES (ptizpisobeny)

Bod 1

Nejprve > musi <XI v§echny osobni lod¢ typu ro-ro uvedené v ¢l. 3 odst. 1 této smérnice
splnovat t > pravidlo II-1/B/8 imluvy SOLAS <X1, tak jak je pouzitelna pro vSechny osobni
lodé postavené dne 29. dubna 1990 nebo pozdéji. Uplatnénim tohoto pozadavku je definovan
zbytkovy volny bok (f;) nezbytny pro vypocet pozadovany v bod¢ 1.1.

Bod 1.1

1. Tento bod se zabyva uplatnénim teoretického mnoZstvi vody nahromadéné na
ptepazkoveé palubé typu ro-ro. Predpoklada se, Ze voda vnikla na palubu otvorem,
vzniklym poskozenim. Tento bod vyZaduje, aby lod’ s definovanym mnoZstvim vody
na palubé navic k dodrzeni vSech pozadavki [X> pravidla II-1/B/8 umluvy
SOLAS <X] dale vyhovovala tém kritériim SOLAS 90, jez jsou X stanovena <X v
bodech 2.3 az 2.3.4 pravidla 11-1/B/8X> umluvy SOLAS <XI. Pro tento vypocet neni
tieba brat v ivahu zadné jiné pozadavky pravidla II-1/B/8B> umluvy SOLAS 90 <XI.
Naptiklad pro ucely tohoto vypoctu nemusi lod’ dodrzovat pozadavky na thel
rovnovahy nebo nepotopeni cary ponoru.

2. Nahromadéna voda je ptfidavana jako tekuté zatizeni s jednou spole¢nou hladinou
uvniti vSech oddé€leni, o nichZ se piedpoklada, ze jsou na palubé pro automobily
zaplavena. VySka hy vody na palubé zavisi na volném boku zbyvajicim po zaplaveni
a je méfena v oblasti poSkozeni (viz obrazek 1). Zbytkovy volny bok je minimalni
vzdalenosti mezi poskozenou palubou typu ro-ro a kone¢nou vodni hranici (po
vyrovnavacich meéfenich, pokud byla provedena) v oblasti predpokladaného
poskozeni po prozkouméni vSech moznych ptipadii poskozeni ke zjiSténi dodrZeni
> pravidla 1I-1/B/8 umluvy SOLAS <X] podle bodu 1 ptilohy I. Ptfi vypoctu f.. se
nebere v uvahu ucinek teoretického objemu vody, o niz se ptredpoklada, ze je
nahromadéna na poskozené palubé typu ro-ro.

3. Jestlize je fr 2,0 m nebo vice, predpoklada se, ze na palubé typu ro-ro neni
nahromadénd zadna voda. Jestlize je f; 0,3 m nebo méné, pak se predpokladd, ze
vyska hy je 0,5 m. Sttedni vySku vody ziskdme linearni interpolaci (viz obrazek 2).
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Bod 1.2

Prostiedky k od¢erpavani vody mohou byt povazovany za ucinné, jestlize tyto prostredky
maji vykonnost dostacujici k tomu, aby se zabranilo nahromadéni velkych mnozstvi vody na
palub¢, tj. mnoha tisic tun za hodinu, coz zdaleka ptfesahuje vykonnosti instalované v dobé
piijeti téchto pravidel. Takto vysoce u€inné Cerpaci systémy mohou byt vyvinuty a schvaleny
v budoucnosti (na zakladé obecnych zasad X> IMO <XI).

Bod 1.3

1. Predpoklddané mnozstvi vody nahromadéné na palubé muize byt navic vedle
jakéhokoli snizeni podle bodu 1.1 snizeno pro plavbu v geograficky definovanych a
omezenych oblastech. Tyto oblasti jsou urceny v souladu s vyznamnou vyskou vin
platna pro oblast v souladu s ¢lankem 5 této smérnice.

2. Jestlize vyznamna vySka vin ¢ini v dané oblasti 1,5m nebo méné, pak se
nepfedpoklada, ze se dodatecnd voda nahromadi na poskozené palubé typu ro-ro.
Jestlize vyznamnd vySka vin hs ¢ini v dané oblasti 4,0 m nebo vice, pak se
ptedpokladé, Zze vyska nahromadéné vody mé hodnotu vypocitanou v souladu s
bodem 1.1. Stiedni hodnoty se ur¢i linearni interpolaci (viz obrazek 3).

3. Vyska hw se udrzuje konstantni a proto je mnoZstvi pfidané vody proménné, nebot’
zavisi na uhlu ndklonu a na tom, zda pfi konkrétnim thlu naklonu je ¢i neni hrana
paluby zaplavena (viz obrdzek 4). Je tfeba poznamenat, Ze propustnost prostor
paluby pro automobily X> se uvazuje <XI ve vysi 90 % (viz obéznik MSC 649),
zatimco ostatni ptredpokladané propustnosti zaplavenych prostor jsou ty, které
X> jsou <X] ptedepsané tmluvou SOLAS.

4. Jestlize se vypocCty k prokazéani souladu s touto smérnici vztahuji k vyznamné vysce
vin mensi nez 4,0 m, > musi <X] byt tato omezujici vyska vin zapsana v osvédceni
o bezpecnosti osobni lodé daného plavidla.

Body 1.4a1.5

Jako alternativu k splnéni novych poZzadavki na stabilitu v bodé¢ 1.1 nebo v bodé¢ 1.3 muze
sprava prijmout dikaz shody prostfednictvim modelové zkousky. Pozadavky na modelovou
zkousku jsou konkrétné uvedeny v dodatku k piiloze I. Obecné zisady k modelovym
zkouSkam jsou obsaZeny v ¢asti II této ptilohy.

Bod 1.6

Omezeni provoznich kiivek ¢i kiivky (KG nebo GM) X> obvykle odvozované z pravidla II-
1/B/8 umluvy SOLAS <XI nesmi byt povazovana za pouzitelna v ptipadech, kdy ,,voda na
palubé“ se predpoklada podle této smérnice a mize byt nezbytné urcit revidovanou omezujici
ktivku nebo ktivky, které berou ohled Gcinky této pridané vody. Za timto i¢elem X> musi <X
byt provedeny dostatecné propocty odpovidajici dostatecnému poctu provoznich ponori a
hodnot sklon.

Pozndmka: revidované omezujici provozni kiivky KG/GM mohou byt odvozeny iteraci,
pfi¢emz minimalni ptebytek GM vyplyvajici z vypocti stability pii zaplaveni paluby vodou je
pricitan k vstupni hodnoté¢ KG (nebo odecitdin od GM) uzivané pro urCeni posSkozenych
volnych boktll, na ¢emz zavisi mnozstvi vody na palub¢, pficemz se tento postup opakuje,
dokud se piebytek GM nestane zanedbatelnym.

Predpoklada se, ze pfi uplatiiovani tohoto postupu se zacne s iteraci o0 maximalni hodnoté KG
a minimalni hodnoté¢ GM, cozZ by pfiméfené mohlo byt nadéale uzivano, a dale bude vyvijena
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snaha ménit uspotadani zbyvajici palubni piepazky tak, aby se minimalizoval prebytek GM
odvozeny od propoctu stability pii zaplaveni paluby vodou.

Bod 2.1

Co se tyce obvyklych pozadavkii SOLAS proti posSkozeni jsou piepazky uvniti linie B/5
povazovany za neporusené v piipad¢ poskozeni bo¢ni srazkou.

Bod 2.2

Jestlize jsou postranni bo¢ni vystupky vestavény tak, aby umoznily dodrzeni pravidla I1./B/8
B> umluvy SOLAS <X a v dusledku toho se zvétsi Sitka lodé a tudiz vzdalenost B/5 plavidla
od boku lod¢, pak nesmi tato uprava zpusobit pfemisténi jakékoliv konstrukéni ¢asti nebo
existujicich prichodek hlavnich pti¢nych vodotésnych piepazek pod piepazkovou palubou
(viz obrazek 5).

Bod 2.3

l. Vestaveéné pticné nebo podélné prepazky/zaveéry, s nimiz je tfeba pocitat pro omezeni
pohybu nahromadéné vody na poskozené palubé typu ro-ro, nemusi byt vylozené
,vodotésné“. Malé mnozstvi prisaku mlze byt povoleno s vyhradou zajisténi
odtoku, ktery brani nahromadéni vody na ,,druhé strané“ prepazky/zavéry. V téch
ptipadech, kdy palubni odtoky pfestanou fungovat v disledku ztraty kladného
rozdilu vodnich hladin, > musi <X] byt zajistény jiné prostiedky pasivniho odvadéni
vody.

2. Vyska (Bn) pti¢nych a podélnych prepazek/bariér nesmi byt mensi nez (8 x hy), kde
hy je vyska nahromadéné vody vypocitana na zdkladé zbytkového volného boku a
vyznamné vysky vin (podle bodi 1.1 a 1.3). V zadném piipade vSak nesmi byt vyska
piepazky/zavéry nizsi nez je vetsi hodnota z téchto hodnot:

a) 2,2mnebo

b) vySka mezi piepaZkovou palubou a spodnim bodem mezipaluby pro
automobily nebo najizd¢jici paluby pro automobily, kdyz jsou v poloze pro
najizdéni. Je tteba poznamenat, ze kazda mezera mezi vrchni hranou piepazky
a spodni stranou lodni obsivky X> musi <X] byt ,,obsita“ v pficném a ptipadné i
v podélném sméru (viz obrazek 6).

Ptepazky o vySce niz$i nez vySe uvedené mohou byt povoleny, jestlize jsou
modelové zkousky v souladu s ¢asti II pfilohy provedeny v z4jmu potvrdit, Ze
alternativni konstrukce zajiStuje ptislusnou Groven pieziti. Pfi ur€ovani vysky
piepazek/zéavery je tieba dbat na to, aby vySka rovnéz dostacovala k zabranéni
postupného zaplavovani v ramcei poZadovaného rozmezi stability. Toto rozmezi
nelze pfedem posuzovat podle modelovych zkousek.

Poznamka: Rozmezi mize byt snizeno na 10 stupnd, pokud je odpovidajici
oblast pod kiivkou zvySena (podle MSC 64/22).

Bod 2.5.1

Oblast ,,A* se vztahuje na trvalé otvory. Je tieba si uvédomit, Ze volba ,,odtokovych otvori*
neni vhodna pro lod¢, které v zdjmu dodrzeni kritérii vyzaduji, aby cela nadstavba nebo jeji
cast byla schopna se udrzet na vodé. Jde o pozadavek, aby odtokové otvory byly vybaveny
uzaviracimi klapkami k zabranéni priniku vody, ale umoznovaly jeji odtok.

Klapky B nesmi <X] byt obsluhovany aktivnimi ovladacimi prvky. X> Musi <X] pracovat
samo¢inné a B> musi XI byt prokazano, ze vyznamnou mérou neomezuji odtok. Kazdé
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podstatné snizeni u¢innosti X> musi <X] byt vyrovnano vestavbou dodate¢nych otvori tak,
aby byla zachovana pozadovana oblast.

Bod 2.5.2

Aby mohly byt odtokové otvory povazovany za U¢inné, musi byt nejmensi vzdalenost od
spodni hrany odtokového otvoru k zaplavené vodorysce alespoit 1,0 m. Vypocet nejmensi
vzdalenosti nesmi brat v uvahu ucinek jakékoliv dodate¢né vody na palubu (viz obrazek 7).

Bod 2.5.3

Odtokové otvory DX musi <XI byt umistény co nejnize na postranni piepazce nebo lodni
obsivce. Spodni hrana odtokového otvoru B nesmi <X byt vySe nez 2 cm nad piepazkovou
palubou a horni hrana odtokového otvoru nesmi byt vyse nez 0,6 m (viz obrazek 8).

Poznamka: Prostory, na které se vztahuje bod 2.5, tj. prostory s vestavénymi odtokovymi
otvory nebo podobnymi otvory, nesmi byt povazovany za neporusené prostory pii odvozovani
kiivek stability a kiivek neporusenosti pti zaplaveni.

Bod 2.6

1. Predepsany rozsah zaplaveni X> se musi XI pouzit pro celou délku lodé. V
zavislosti na urovni déleni nemusi poSkozeni postihnout Zzadnou prepazku nebo muize
postihnout pouze nékterou piepazku pod piepazkovou palubou nebo pouze nékterou
prepazku nad ptepazkovou palubou nebo rizné podobné kombinace.

2. Vsechny pfi¢né nebo podélné prepazky/zaveéry omezujici predpoklddané mnozstvi
akumulované vody X> musi <X] byt vzdy vestavény a zabezpeceny, kdykoliv je lod’
na mofi.

3. V ptipadech, kdy jsou pfi¢né prepazky/zaveéry poskozeny, musi voda nahromadéna

na palubé vykazovat po obou stranidch poskozenych ptepazek/bariér stejnou vysku
hladiny hy (viz obrazek 9).

| ¥ 2005/12/ES (prizpiisobeny)

CAST 11
MODELOVE ZKOUSKY

Ucelem t&chto hlavnich smér je zajistit jednotnost metod uzivanych pii stavbé a ovéfovani
modelu, jakoz 1 pti provadéni a analyzach modelovych zkousek.

Smysl obsahu bodii 1 a 2 dodatku pfilohy I je samoziejmy.
Bod 3 — model lodé

3.1. Material, ze kterého je model postaven, neni sam o sobé€ diilezity, pokud je model jak
v neporuSeném, tak v poSkozeném stavu dostatecné pevny, aby bylo jisto, ze jeho
hydrostatické vlastnosti jsou stejné jako u skute¢né lodé a Ze rovnéZ ohybovéa reakce
trupu na viny je zanedbatelna.

Rovnéz dilezité je zajistit, aby zaplavena oddé€leni byla modelovana co mozna
nejpresnéji tak, aby byl prokazan vliv spravného objemu zaplavujici vody.

Protoze priinik vody (i malych mnozstvi) do neporusenych ¢asti modelu ovlivni jeho
chovani, X je tteba <X piijmout opatfeni k tomu, aby k takovému priniku vody
nedoslo.
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3.2.

V modelovych zkouskéch se zahrnutim nejhorSich poskozeni podle pravidel umluvy
SOLAS pobliz okrajt lodi bylo pozorovano, ze nebylo mozné postupné zaplavovani,
nebot’ voda na palubé ma tendenci hromadit se pobliz otvoru poskozeni, a tudiz
odtékat ven. Takové modely byly schopny ptezit velice silné¢ vinobiti, avSak potapé€ly
se za menSiho vInobiti s mén¢ zavaznymi poskozenimi podle umluvy SOLAS, jez se
nachazela blize ke stfedu lodi. Aby se tomu zamezilo, bylo zavedeno omezeni
+ 35 %.

Dukladnd badani za ucelem vytvotreni vhodnych kritérii jasné ukézala, ze kromée
toho, Ze vyznamnymi parametry pro schopnost pieziti osobnich lodi jsou GM a
vzdalenost mezi ¢arou ponoru ve stfedu lodi a hlavni palubou, je dal$im vyznamnym
faktorem také prostor pod kiivkou zbytkové stability. Pokud se plni pozadavek bodu
3.1, musi se tedy pfi vybéru nejhorsiho poskozeni podle umluvy SOLAS vybrat
takové poskozeni, jez ponechdvda co nejméné prostoru pod kiivkou zbytkové
stability.

Zvlastnosti modelu

3.2.1.Protoze se uzndva, ze vlivy méfitka modelu hraji dilezitou roli v chovani
modelu béhem zkousek, je nutné zajistit, aby tyto vlivy byly co mozna nejvice
minimalizovany. Model X> musi byt <XI co nejvétsi, protoze jednotlivosti
poskozenych oddéleni se snadnéji vytvareji ve vétSich modelech a vlivy
zpuisobené méfitkem jsou omezeny. Vyzaduje se proto, aby délka modelu
nebyla mensi nez odpovidajici métitku 1:40, aby vSak Cinila nejméné 3 m.

Béhem zkousek se zjistilo, Ze svisly rozmér modelu mize ovlivnit vysledky pti
dynamickych zkouSkach. Vyzaduje se proto, aby lod’ byla modelovana s
alesponn standardnimi vySkami nadstavby nad piepazkovou palubou
(vzdalenosti mezi ¢arou ponoru ve stfedu lodi a hlavni palubou), aby se velké
viny tahu vin nepielévaly pies model.

3.2.2.V oblasti piedpokladané¢ho zaplaveni X> musi XI byt model pokud mozno
tenky, aby se zajistilo, ze vliv mnoZstvi ptivalové vody v jeho téZisti je
dostatecné prokazan. Tloustka trupu X> nesmi <X pfesahnout 4 mm. Uznava
se, ze dostatecné podrobnd konstrukce modelu trupu a prvkd primarniho a
sekundarniho déleni v oblasti poskozeni je obtizna, a proto vzhledem k témto
konstrukénim omezenim nemusi byt piedpokladana propustnost prostoru
pfesné vypocitatelna.

3.2.3.Je dulezité, aby byly ovéfovany nejenom ponory v neporuseném stavu, ale aby
ponory poskozeného modelu byly rovnéz presné mefeny za ucelem korelace s
ponory odvozenymi vypoctem stability pii zaplaveni. Z praktickych diivodu je
pfiznana tolerance + 2 mm u kazdého ponoru.

3.2.4.Po zméfeni ponorti pii zaplaveni mulze byt zjiSt€éna nezbytnost uprav
propustnosti zaplavenych oddilii bud’ zavedenim neporuSenych objeml nebo
bylo pfesné znazornéno. V tomto piipad€ nesmi nepiesnost jakychkoli uprav
piekrocit meze bezpecnosti.
Jestlize mé byt model vybaven uzévérami na palub€ a tyto uzavéry jsou nizsi
nez vySka pozadovana nize, X> musi <XI byt model vybaven kamerovym

systtmem (CCTV), aby kazdé ,pfeliti“ a kazdé nahromadéni vody na
neposkozené cCasti paluby mohlo byt sledovano. V tomto ptipadé X> musi
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3.3.

byt <X] zaznam této udalosti pomoci videokamery soucasti zaznamu o
zkouskach.

Vyska piicnych nebo podélnych pirepazek, které se povazuji za ucinné pro
spoutani nahromadéné motské vody v doty¢ném oddilu na poskozené palubé
ro-ro, B> musi <XI byt alespon 4 m, ledaze je vySka vody mensi nez 0,5 m. V
takovych piipadech se mize vyska piepazky vypocitat takto:

Bh = 8hy
kde Bn je vyska pfepazky a hy je vyska vody.

Minimalni vyska piekazky vSak kazdopadné [X> nesmi byt <X] mensi nez
2,2 m. V piipadé lod¢ s najizdéci palubou pro automobily X> nesmi byt <XI
minimalni vySka pfepazky mensi nez vzdalenost k spodni stran¢ najizdéci
paluby v jeji spodni poloze.

3.2.5.Pro zajisténi toho, aby charakteristiky plavby modelu vyjadfovaly stejné
charakteristiky skute¢n¢ lodé, je dulezité, aby se model jak naklanél, tak
kolébal v neporuSeném stavu, ¢imz bude moZno ovéfit neporusené GM a
rozlozeni hmotnosti. Rozlozeni hmotnosti > se musi <X] méfit mimo vodu.
Pti¢ny polomér ota€eni skutecné lodi musi byt v rozsahu od 0,35 B do 0,4 B a
podélny polomér otaceni X> musi <X] byt v rozsahu od 0,2 L do 0,25 L.

Poznamka: Zatimco naklanéni a kolébani modelu v poskozeném stavu muze
byt piijato jako kontrola za ucelem ovéfeni kiivky zbytkové stability,
> nejsou <Xl tyto zkousky prijatelné namisto zkousek neporusitelnosti.

3.2.6.Ptedpoklada se, ze ventilatory poskozeného oddéleni skute¢né lod¢€ jsou
pfiméfené pro neruSené zaplavovani a neruSené pohyby zaplavové vody. Pii
pokusu zmensit méfitko ventilaéniho zafizeni skutecné lodé mohou byt na
modelu vyvolany nezadouci vlivy velikosti méfitka. Aby se tomu zamezilo,
doporucuje se konstruovat ventila¢ni zafizeni ve vétSim métitku, nez je métitko
modelu, pficemz je tfeba zajistit, Ze tim zlstane nedot¢eno proudéni vody na
palubé¢ pro automobily.

3.2.7.Za ptimé&fené se piedpoklada poSkozeni v tvaru predstavujicim reprezentativni
poskozeni pti¢ného oddilu lodi, kterd narazila v oblasti ptidniho vyboku. Uhel
15° je zaloZen na pficném vyifezu reprezentativniho vybéru plavidel riiznych
typu a velikosti pti vzdalenosti B/5S od pridé.

Profil rovnoramenného trojuhelniku poskozeni prismatického tvaru odpovida
vodorysce nakladové znacky.

Navic v pfipadech, kdy mé bo¢ni obsivka $itku mensi nez B/5, aby bylo moZno
vyhnout se moznym vliviim velikosti métitka, DX nesmi byt <X délka otvoru v
oblasti bo¢ni obsivky, kterym vnik4 voda, mensi nez 25 mm.

V ptvodni metod€ modelové zkouSky z usneseni 14 konference SOLAS z roku 1995
SOLAS nebyl zohlednén efekt ndklonu zplsobeny maximalnim momentem
vzniklym ze shluknuti cestujicich, spousténi zachranného c¢lunu, vétru a otéceni,
ackoli tento efekt byl v umluvé SOLAS zahrnut. Vysledky Setieni vSak ukazaly, ze je
rozumné vzit tyto U¢inky v tivahu a z praktickych davodi ponechat minimalni thel
naklonu 1° k poskozeni. B> Je tieba <XI poznamenat, ze naklon zplisobeny otacenim
se nepovazuje za relevantni.
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3.4.

V ptipadech, kdy existuje rozdil v GM v podminkach skutecné¢ho nalozeni oproti
ktivce omezujici GM (odvozené od normy SOLAS 90), mlze sprava pripustit, Ze
tento rozdil se v modelové zkousSce zohledni. V takovych piipadech X> musi byt <X
kiivka omezujici GM piizptisobena. Toto pfizplisobeni lze provést takto:

d=ds-0,6 (ds - dis)

kde: ds je hloubka ponoru pfepazek; a dis je vodoryska za nejsnadnéjSich plavebnich
podminek.

Prizptisobena kiivka ma tvar pfimky mezi hodnotou GM uzitou pii modelové
zkousSce pro ponor piepazek a priiseCikem plivodni kiivky podle normy SOLAS 90 a
ponoru d.

Bod 4 — postup zkousek

4.1.

Spektra vin

B Pouzije se XI spektrum JONSWAP, protoze vymezuje linie a dobu trvani
vlnobiti v moiskych oblastech, jez odpovidaji vétSin€ celosvétovych podminek
vlnobiti. Z tohoto hlediska je dulezité, aby byla ovéfena nejen doba hiebenového
vinobiti, ale také spravnost nulového bodu tahu vin.

Pro kazdou sérii zkouSek se poZzaduje, aby spektrum vin bylo zaznamenano a
dokumentovano. Méfeni pro tento zaznam B> se musi <X] provadét v sondé nejblize
zafizeni na vytvéreni vin.
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4.3.

Také je pozadovano, aby model byl vybaven tak, aby pohyby (kolébani, potapéni a
zvedani) stejné jako poloha (naklon, kleséni, sklon) byly po celou dobu zkousky
sledovany a zaznamenavany.

Bylo zjisténo, Ze neni praktické stanovit absolutni limity pro vyznamnou vysku vin,
dobu hiebenového vinobiti a dobu nulového bodu tahu vin modelového spektra vin.
Bylo proto zavedeno pfijatelné rozpéti.

Pro vylouceni vzajemného pisobeni upinaciho systému s pohyby lodi > musi <X]
remorkér (k némuz je upinaci systém piipojen) sledovat model v jeho skutecné
rychlosti, kterou je unaSen. Pii vInobiti s nepravidelnymi vlnami nebude rychlost
undSeni konstantni; konstantni rychlost remorkéru by vedla k oscilacim v unaseni o
nizké Cetnosti a Sirokém rozsahu, coZ muze ovlivnit chovani modelu.

Je tfeba provést dostatecny pocet zkouSek v rGznych tazich vln, aby se zajistila
statisticka spolehlivost, pficemz cilem je urcit s vysokym stupném jistoty, ze lod’
nespliujici kritéria bezpecnosti bude za vybranych zkuSebnich podminek potopena.
Ma se zato, Ze rozumny stupen spolehlivosti poskytuje minimalni pocet 10 zkousek.

Bod 5 — kritéria preziti

Smysl obsahu tohoto bodu se povaZuje za samoziejmy.

Bod 6 — schvaleni zkouSky

Soucasti zpravy pro spravu X> jsou <XI tyto dokumenty:

a)

b)

©)
d)

vypocty stability pii poskozeni pro nejhorsi zaplaveni podle SOLAS a pro zaplaveni
stiedu lod¢ (pokud je odlisné);

obecné schéma modelu spolu s podrobnostmi stavby a vybaveni pfistroji;
zpravy o pokusech s naklanénim a méfeni polomérii otaceni;

nomindlni a meéfené spektrum vin (na 3 rdznych mistech pro reprezentativni
znazornéni a u zkousek s modelem ze sondy nejblize k zatizeni na vytvareni vin);

reprezentativni zdznam pohybi modelu, jeho polohy a unaseni;

pfislusné videozdznamy.

Poznamka:

Vsechny zkousky B> musi <XI byt ovéfeny spravou.

CS
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‘ WV 2023/946 (ptizpisobeny)

PRILOHA III

PODROBNOSTI OZNAMENI

Udaje, které se oznamuji v souladu s ¢l. 6 odst. 2:

L

II.

Obecné udaje

1) platné pozadavky na stabilitu: oddil A nebo oddil B ptilohy I;

2)  identifikacni ¢islo lodi (Cislo IMO, volaci znacka);

3) hlavni udaje;

4)  plan obecného uspotadani;

5)  pocet osob na palubg;

6)  hruba tonaz (GT);

7)  jelod’ oboustranna: ano/ne;

8)  ma lod dlouhé nakladové prostory: ano/ne.

Specifick¢é tdaje — pro osobni lodé typu ro-ro, na které se uplatiuji

pravdépodobnostni pozadavky X> stanovené <X] v imluvé SOLAS

1) dl, dp, ds,

2) R —pozadovany index;

3) plan usporadani (plan vodotésnosti) dil¢ich prostorG se vSemi vnitinimi
a vn¢j$imi otvory vcetné jejich propojenych dil¢ich prostorti a tdaje pouzité pii
meéteni prostorl, jako je plan obecného uspofaddni a plan nadrze. Hranice
déleni, podéIné, pti¢né a svislé, > musi <X byt zahrnuty > ! <XI;

4)  dosazeny index déleni A se souhrnnou tabulkou se v§emi pfispivajicimi faktory
za vSechny poskozené zony DO 2<&Xl , se samostatnym sloupcem
s dosazitelnym indexem déleni (w * p * v);

5) pro ptipady poskozeni zén 1 a2 procento pripadii posSkozeni, které nebyly
prozkoumany (tj. pfipadii nezahrnutych do faktoru (w * p * v)), je-lis=0, s =
la0<s<l;

6) pro piipady poSkozeni zén 1 a2 procento piipadid poSkozeni zahrnujicich
prostory typu ro-ro, které nebyly prozkoumany (tj. pfipady nezahrnuté do
faktoru (w*p*v)), je-lis=0,s=1a0<s<1;

7)  pro kazdé poskozeni, které¢ piispiva k dosazenému indexu déleni A, urceni

zaplavenych prostor, hodnota piispéni a faktor ,,s* > 3 <XI;

Tato dokumentace X se piedkladd <X] spravam v souladu s bodem 2.2 dodatku k rezoluci IMO
MSC.429(98).
Tato dokumentace B se piedklada X1 spravam v souladu s bodem 2.3.1 dodatku k rezoluci IMO
MSC.429(98).
Tato dokumentace B se piedklada X1 spravam v souladu s bodem 2.3.1 dodatku k rezoluci IMO
MSC.429(98).
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I1I.

8) udaje o nepiispivajicich skodach (s= 0 ap>0) pro osobni lodé¢ typu ro-ro
vybavené dlouhym nékladovym prostorem, vcetné¢ uplnych udajt
o vypoétenych faktorech X * <XI.

Specifické udaje — pro osobni lod¢€ typu ro-ro, na které se uplatiiuje oddil A ptilohy I
1)  zpisob plnéni:

—  modelové zkousky,

- vypocty.

Uved’te, zda se vypocet vody na palubé neprovedl napiiklad proto, ze zbyvajici
volny bok byl ve ve vSech ptipadech poskozeni vyssi nez 2 m: ano/ne.

2)  vyznamna vyska vin podle této smérnice.

Tato dokumentace B se piedklada X1 spravam v souladu s bodem 2.3.1 dodatku k rezoluci IMO
MSC.429(98).
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PRILOHA IV
Cast A
ZruSena smérnice a jeji nasledné zmény
(uvedené/uvedend v ¢lanku 13)

Smérnice Evropského parlamentu a Rady
2003/25/ES

(Ut. vést. L 123, 17.5.2003, s. 22,

ELLI: http://data.europa.eu/eli/dir/2003/25/07)

Smérnice Komise 2005/12/ES
(Ut. vést. L 48, 19.2.2005, s. 19,
ELI: http://data.europa.eu/eli/dir/2005/12/07)

Natizeni Evropského parlamentu a Rady (ES) pouze priloha bod 9.10
¢. 1137/2008

(Ut. vést. L 311, 21.11.2008, s. 1,

ELI: http://data.europa.eu/eli/reg/2008/1137/01)

Natizeni Evropského parlamentu a Rady (EU) pouze priloha ¢asti IX bod¢ 4
2019/1243

(UF. vést. L 198, 25.7.2019, s. 241,

ELI: http://data.europa.eu/eli/reg/2019/1243/07)

Smérnice Evropského parlamentu a Rady (EU)
2023/946

(Ut. vést. L 128, 15.5.2023, s. 1,

ELI: http://data.europa.eu/eli/dir/2023/946/0j)

Cast B
Lhiity pro provedeni ve vnitrostatnim pravu a den pouZzitelnosti
(uvedené v ¢lanku 13)

Smérnice Lhiita pro provedeni
2003/25/ES 17. listopadu 2004
2005/12/ES 11. bfezna 2006

(EU) 2019/1243 5. prosince 2024
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PRILOHA V

SROVNAVACi TABULKA
Smeérnice 2003/25/ES Tato smérnice
Clanek 1 Clanek 1
Cl. 2 uvozujici véta Cl. 2 uvozujici véta
CL. 2 pism. a) Cl. 2 bod 6
Cl. 2 pism. b) Cl. 2 bod 7
CL. 2 pism. ¢) Cl. 2 bod 8
Cl. 2 pism. d) Cl. 2 bod 9
CL. 2 pism. ) CL. 2 bod 1
Cl. 2 pism. ea) Cl. 2 bod 2
CL. 2 pism. eb) ClL. 2 bod 3
Cl. 2 pism. ec) Cl. 2 bod 4
CL. 2 pism. ) CL. 2 bod 10
Cl. 2 pism. g) Cl. 2 bod 5
Cl. 2 pism. h) CL 2 bod 11
Cl. 2 pism. i) Cl. 2 bod 12
Cl. 2 pism. j) Cl. 2 bod 13
Cl. 2 pism. k) Cl. 2 bod 14
Cl. 2 pism. ) ClL. 2 bod 15
Cl. 2 pism. m) Cl. 2 bod 16
Cl. 2 pism. n) Cl. 2 bod 17
Clanky 3 az 6 Clanky 3 a7 6
Clanek 8 Clanek 7
Clanek 9 Clanek 8
Clanek 10 Clanek 9
Clanek 10a Clanek 10
CS 19
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Clanek 12
Clanek 13
Clanek 13a
Clanky 14 a 15
Ptiloha I
Ptiloha II

Piiloha III

Clanek 11
Clanek 12
Clanek 13
Clanky 14 a 15
Piiloha I
Ptiloha II
Ptiloha III
Pfiloha IV

Ptiloha V
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