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1. WPROWADZENIE
a) Produkty kategorii I 1 kategorii II

b) Wzajemne kompensowanie ,,zasi¢gu”

i ,tadunek uzyteczny” (c) Uwaga ogdlna

do technologii

d) Uwaga ogdlna do oprogramowania
e) Numery Chemical Abstract Service
(CAS)

2. DEFINICJE
,,Dokladnos¢”
»Podstawowe badania naukowe” ,,Rozw6j”
»Bedace wiasnoscig publiczng”
»Mikroobwody”
»Mikroprogramy” ,,Ladunek uzyteczny”
— Balistyczne pociski rakietowe
— Kosmiczne pojazdy nosne
— Rakiety sondazowe
— Pociski manewrujace
— Inne bezzatogowe statki powietrzne
»Produkcja” ,,Sprzet produkcyjny” ,.Instalacje
produkcyjne” ,,Programy” ,,Zabezpieczone
przed promieniowaniem” ,,Zasi¢g”
»Oprogramowanie” ,,Technologia”
»Pomoc techniczna” ,,Dane technologiczne”
»Uzytkowanie”

3. TERMINOLOGIA ,specjalnie
zaprojektowane” ,,zaprojektowane lub
zmodyfikowane”

»hadajace si¢ do wykorzystania w”, ,,nadajace
si¢ do wykorzystania do”, ,,nadajace si¢ do
wykorzystania jako” lub

»ktore moga by¢...” ,,zmodyfikowane”

KATEGORIAT-POZYCJA 2
KOMPLETNE PODSYSTEMY NADAJACE SIE DO

WYKORZYSTANIA W KOMPLETNYCH

SYSTEMACH PRZENOSZENIA

2.A.1.
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,Kompletne podsystemy”
,,Obiekty produkcyjne”
,,Urzadzenia produkcyjne”
Brak

,Oprogramowanie”
,Oprogramowanie”
,Oprogramowanie”
,Oprogramowanie”
,Oprogramowanie”
,Oprogramowanie”
,,Lechnologia”

KATEGORIA I1 - POZYCJA 3
CZESCI SKEADOWE NAPEDU I SPRZET

3.A.1.
3.A2.

3.A3.
3.A4.

3.A5.
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Silniki turboodrzutowe i turbowentylatorowe
Silniki strumieniowe / naddZzwigkowe silniki
strumieniowe / pulsacyjne silniki odrzutowe /
silniki o cyklu kombinowanym

Ostony do silnikow rakietowych, sktadniki
'izolacyjne' i dysze

Mechanizmy do taczenia stopni, mechanizmy
do roztaczania stopni oraz mechanizmy
mig¢dzystopniowe

Zespoty do sterowania przeptywem cieklych
1 zawiesinowych materiatow pednych (w tym
utleniaczy)

Hybrydowe silniki rakietowe

Lozyska kulkowe promieniowe

Zbiorniki na ciekle materiaty pedne

Systemy silnikéw turbo$migtowych

. Komory spalania

,,Obiekty produkcyjne”

,Urzadzenia produkcyjne”

Maszyny do tloczenia ksztaltowego
'Wyktadzina wewngtrzna' nadajaca si¢ do
wykorzystania do oston do silnikow
rakietowych

KATEGORIA I — POZYCJA 1 3.C.2. Materialy do "izolacji' luzem nadajace si¢ do
KOMPLETNE SYSTEMY PRZENOSZENIA wykorzystania w ostonach do silnikow
: rakietowych
1.A.1 Kompletne systemy przenoszenia 3.D.1. ,,Oprogramowanie”
(-,zasigg” >300 km oraz ,fadunek 3.D.2. ,,Oprogramowanie”
uzyteczny” >500 kg) 3.D.3. ,,Oprogramowanie”
1.A.2 Kompletne systemy bezzatogowych 3.E.l. ,,Technologia”
S T KATEGORIA L PO7YGI 4
= » yteczny MATERIALY PEDNE. ZWIAZKI CHEMICZNE
2500 kg) , 1 PRODUKCJA MATERIALOW PEDNYCH
1.B.1. ,,Obiekty produkcyjne” 4.A. Brak
1.C. Brak 4.B.1. ,Urzadzenia produkcyjne”
1.D.1. ,,Oprogramowanie” 4.B.2. ,,Ur.zqdzem_a produkcyjne”
1.D.2. ,Oprogramowanic” 4.B.3.a. Mieszarki okresowe
1.E.1. ,Technologia” b. Mieszarki ciagle
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c. Mlyny wykorzystujace energie pltynow
d. ,,Urzadzenia produkcyjne” do wytwarzania
proszkow metali

4.C.1. Kompozytowe i modyfikowane kompozytowo
dwubazowe materialy pedne
4.C.2. Substancje
paliwowe a.
Hydrazyna
b. Pochodne hydrazyny
c. Sferyczny proszek aluminiowy
d. Cyrkon, beryl, magnezu i stopy tych metali
e. Bori stopy boru
f.  Materialy o wysokiej gestosci energetyczne;j
4.C.3. Nadchlorany, chlorany lub chromiany
4.C4.a. Substancje utleniajace — silniki rakietowe na
paliwo ciekle
b. Substancje utleniajace — silniki rakietowe
na paliwo state
4.C.5. Substancje polimerowe

4.C.6. Inne dodatki i $rodki do materiatow
pednych a. Srodki wigzace
b. Katalizatory reakcji
utwardzania
c. Modyfikatory szybkosci
spalania
d. Estry i plastyfikatory
e. Stabilizatory
4.D.1. ,Oprogramowanie”
4.E.1. ,,Technologia”
KATEGORIA I - POZYCJA 5
(Zastrzezone do wykorzystania w przysztosci)

KATEGORIA II - POZYCJA 6

PRODUKCJA KOMPOZYTOW STRUKTURALNYCH,
OSADZANIE I ZAGESZCZANIE PIROLITYCZNE
ORAZ MATERIALY STRUKTURALNE

6.A.1. Elementy kompozytowe, laminaty
i wytworzone z nich wyroby
6.A.2. Przesycone pirolizowane materiaty

6.B.1.a. Maszyny nawojowe do wtokien lub
maszyny do zbrojenia wioknami
Maszyny do uktadania tasm
c. Wielokierunkowe, wielowymiarowe maszyny
tkackie lub maszyny do przeplatania
d. Urzadzenia zaprojektowane lub przystosowane
do produkcji materiatdéw wtoknistych lub
wiokienkowych
e. Urzadzenia zaprojektowane lub
zmodyfikowane z przeznaczeniem do
specjalnej obrobki powierzchniowej wtokien
6.B.2. Dysze
6.B.3.  Prasy izostatyczne
6.B.4.  Piece do chemicznego osadzania par
6.B.5. Srodki do sterowania sprzg¢tem i przebiegiem
procesow

6.C.1. Prepregi z wtokien impregnowanych zywicami
i preformy z widkien powlekanych metalem

6.C.2. Przesycone pirolizowane materiaty

6.C.3. Drobnoziarniste materialy grafitowe

6.C.4. Pirolityczne lub wzmacniane wloknami
materialy grafitowe

6.C.5. Ceramiczne materialty kompozytowe do uzytku
w ostonach anten radiolokatora

6.C.6. Materiaty krzemowo-weglowe

6.C.7. Wolfram, molibden oraz stopy tych metali

6.C.8. Stal maraging

6.C.9. Stabilizowana tytanem stal nierdzewna

ferrytyczno-austenityczna typu duplex

6.D.1. ,,Oprogramowanie”

6.D.2. ,Oprogramowanie”

6.E.1. ,Technologia”

6.E.2. ,Dane technologiczne”

6.E.3. ,,Technologia”

KATEGORIA I1 - POZYCJA 7
(Zastrzezone do wykorzystania w przysztosci)

KATEGORIA I1 - POZYCJA 8
(Zastrzezone do wykorzystania w przysztosci)

KATEGORIA 11 - POZYCJA 9
OPRZYRZADOWANIE, NAWIGACJA T USTALANIE
KIERUNKU

9.A.1. Zintegrowane systemy samolotowych
przyrzadow poktadowych

9.A.2. Zyro-astrokompasy

9.A.3. Akcelerometry liniowe

9.A.4. Wszystkie typy zyroskopow

9.A.5. Akcelerometry lub zyroskopy

9.A.6. Urzadzenia inercyjne lub inne

9.A.7. 'Zintegrowane systemy nawigacyjne'

9.A.8. Trojosiowe magnetyczne czujniki kursowe

9.B.1. ,,Urzadzenia produkcyjne” i inne urzadzenia
do testowania, wzorcowania i strojenia

9.B.2.a. Wywazarki

b. Glowice wskaznikow
¢. Symulatory ruchu lub stoty obrotowe
d. Stoty pozycjonujace
e. Wirowki

9.C. Brak

9.D.1. ,,Oprogramowanie”

9.D.2. ,,Oprogramowanie” scalajace
9.D.3. ,,Oprogramowanic” scalajace
9.D.4. ,Oprogramowanie” scalajace
9.E.1. ,,Technologia”

KATEGORIA I1-POZYCJA 10
STEROWANIE LOTEM

10.A.1. Hydrauliczne, mechaniczne, elektrooptyczne
lub elektromechaniczne systemy sterowania
lotem
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10.A.2. Urzadzenia do sterowania potozeniem

10.A.3. Serwozawory do sterowania lotem

10.B.1. Urzadzenia do testowania, wzorcowania

i strojenia

10.C. Brak

10.D.1. ,,Oprogramowanie”

10.E.1. ,,Technologia” projektowa do scalania
kadtuba, uktadu napedowego i powierzchni
sterujacych sita nosna w statku powietrznym

10.E.2. ,,Technologia” zaprojektowana do scalania
danych z systemow sterowania lotem,
naprowadzania i napedu w jednym systemie
zarzadzania lotem

10.E.3. ,,Technologia”

KATEGORIA II - POZYCJA 11

AWIONIKA

11.A.1. Systemy radarowe i laserowe systemy
radarowe, w tym wysoko$ciomierze

11.A.2. Pasywne czujniki

11.A.3. Urzadzenia odbiorcze Globalnego
Satelitarnego Systemu Nawigacji (GNSS;
np. GPS, GLONASS lub Galileo)

11.A.4. Sprzet, zespoly i czgsci sktadowe

11.A.5. Startowe i mi¢dzystopniowe tgczniki elektryczne
11.B. Brak

11.C. Brak

11.D.1. ,,Oprogramowanie”

11.D.2. ,,Oprogramowanie”

11.E.1. ,,Technologia” projektowa

11.E.2. ,,Technologia”

KATEGORIA II - POZYCJA 12
WSPIERANIE PROCEDURY STARTOWEJ
12.A.1. Aparatura i urzadzenia
12.A.2. Pojazdy
12.A.3. Grawimetry i mierniki gradientu pola
grawitacyjnego
12.A.4. Sprzet do zdalnego przekazywania wynikow
pomiardw i do zdalnego sterowania
12.A.5. Precyzyjne instalacje do
$ledzenia tor6w obiektow a.
Instalacje do $ledzenia
torow obiektow
b. Radary kontroli obszaru

powietrznego
12.A.6. Baterie termiczne
12.B. Brak
12.C. Brak

12.D.1. ,,Oprogramowanie”
12.D.2. ,,Oprogramowanie”
12.D.3. ,,Oprogramowanie”
12.E.1. ,,Technologia”

KATEGORIA II - POZYCJA 13

KOMPUTERY

13.A.1. Komputery analogowe, komputery cyfrowe
lub cyfrowe analizatory rozniczkowe

13.B. Brak

13.C. Brak
13.D. Brak
13.E.1. ,,Technologia”

KATEGORIA II - POZYCJA 14
PRZETWORNIKI ANALOGOWO-CYFROWE
14.A.1. Przetworniki analogowo-cyfrowe

14.B. Brak
14.C. Brak
14.D. Brak

14.E.1. ,,Technologia”

KATEGORIA II - POZYCJA 15
URZADZENIA T SPRZET TESTUJACY
15.A. Brak
15.B.1. Sprzet do badan wibracyjnych
a.Systemy do badan wibracyjnych
b. Sterowniki cyfrowe
c. Mechanizmy do wymuszania wibracji
(wstrzasarki)
d. Konstrukcje podtrzymujace probki do badan
oraz urzadzenia elektroniczne
15.B.2. Tunele aerodynamiczne
15.B.3. Stoly / stanowiska badawcze
15.B.4. Komory klimatyczne
15.B.5. Akceleratory
15.C. Brak
15.D.1. ,,Oprogramowanie”
15.E.1. ,,Technologia”

KATEGORIA II - POZYCJA 16
MODELOWANIE-SYMULOWANIE ORAZ
INTEGROWANIE KONSTRUKCYJNE

16.A.1. Hybrydowe (polaczone analogowo-cyfrowe)

komputery
16.B. Brak
16.C. Brak

16.D.1. ,,Oprogramowanie”
16.E.1. ,,Technologia”

KATEGORIA II - POZYCJA 17

UTRUDNIANIE WYKRYCIA

17.A.1. Urzadzenia do obiektow o zmniejszonej

wykrywalnoS$ci

17.B.1. Systemy specjalnie zaprojektowane do
pomiarow radarowego przekroju czynnego

17.C.1. Materiaty do redukcji zjawisk obserwowalnych

17.D.1. ,,Oprogramowanie”

17.E.1. ,,Technologia”

KATEGORIA 11 - POZYCJA 18 )
OCHRONA PRZED SKUTKAMI WYBUCHOW
JADROWYCH

18.A.1. ,,Zabezpieczone przed promieniowaniem”
»Mikroobwody”

18.A.2. 'Detektory'

18.A.3. Ostony anten radiolokatora
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18.B. Brak
18.C. Brak
18.D. Brak
18.E.1. ,,Technologia”

KATEGORIA II - POZYCJA 19

INNE KOMPLETNE SYSTEMY PRZENOSZENIA

19.A.1. Kompletne systemy przenoszenia (,,zasieg” >300 km)

19.A.2. Kompletne systemy bezzatogowych statkow powietrznych (,,zasieg” >300 km)
19.A 3. Kompletne systemy bezzalogowych statkoéw powietrznych

19.B.1. ,,Obiekty produkcyjne”

19.C. Brak

19.D.1. ,,Oprogramowanie”

19.E.1. ,.Technologia”

KATEGORIA 11 - POZYCJA 20
INNE KOMPLETNE PODSYSTEMY
20.A.1.a. Pojedyncze stopnie rakiet
b. Silniki rakietowe na paliwo state, hybrydowe silniki rakietowe lub silniki rakietowe na paliwo
ciekle
20.B.1. ,,Obiekty produkcyjne”
20.B.2. ,,Urzadzenia produkcyjne”
20.C. Brak
20.D.1,,Oprogramowanie”
20.D.2. ,,Oprogramowanie”
20.E.1. ,,Technologia”

JEDNOSTKI, STALE, AKRONIMY I SKROTY STOSOWANE W NINIEJSZYM ZALACZNIKU
TABELA WSPOLCZYNNIKOW PRZELICZENIOWYCH

PROTOKOL USTALEN
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1.

WPROWADZENIE

a)

b)

c)

W niniejszym zataczniku mowa jest o dwu kategoriach produktow, przy czym termin ten
obejmuje sprzet, materialy, ,,oprogramowanie” lub ,,technologie”. Produkty kategorii I,
ktore znajdujg si¢ w zataczniku w pozycjach 1 1 2, to produkty najbardziej sensytywne.

W przypadku gdy jaki$ uktad zawiera produkt kategorii I, uktad ten jest rowniez uznawany
za nalezacy do kategorii I, z wyjatkiem sytuacji, gdy dany produkt wbudowany nie moze
zosta¢ oddzielony, usuniety ani zduplikowany. Produkty kategorii II sa to te produkty

w zalgczniku, ktére nie sg oznaczone jako kategoria I.

Przy rozpatrywaniu wnioskow o transfer catych systemow rakiet i bezzalogowych statkow
powietrznych opisanych w pozycjach 11 19 oraz o transfer sprz¢tu, materiatow,
»oprogramowania” lub ,,technologii”, ktére sg wyszczegoélnione w zalaczniku technicznym,
a ktore moga potencjalnie by¢ zastosowane w takich systemach, rzad uwzglednia ich
zdolno$¢ do wzajemnego kompensowania ,,zasiegu” kosztem ,.tadunku uzytecznego” lub
odwrotnie.

Uwaga ogdlna do technologii:

Transfer ,,technologii” bezposrednio zwigzanej z ktorymikolwiek towarami objetymi
kontrola na podstawie zatacznika jest objety kontrolg zgodnie z postanowieniami
wlasciwymi dla kazdej pozycji, w zakresie mozliwym w ramach prawodawstwa krajowego.
Zgoda na wywo6z jakichkolwiek towarow okreslonych w zatgczniku upowaznia réwniez do
wywozu do tego samego uzytkownika koncowego minimalne;j ,,technologii”” wymaganej dla
zainstalowania, eksploatacji, utrzymania i naprawy tych towarow.

Uwaga:

Kontrole nie majq zastosowania do ,,technologii” ,, bedgcych wlasnoscig publiczng” ani
do ,,podstawowych badan naukowych”.
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d) Uwaga ogdlna do oprogramowania:

Zalacznik nie obejmuje kontrolg ,,oprogramowania”, ktore jest albo:
1. ogolnie dostepne poprzez:
a. sprzedaz gotowych artykutow w punktach sprzedazy detalicznej bez zadnych
ograniczen, w drodze:
1. bezposrednich transakcji sprzedazy;
2. transakcji realizowanych na zamoéwienie pocztowe; lub
3. transakcji zawieranych drogg elektroniczna; lub
4. transakcji realizowanych na zaméwienie telefoniczne; i
b. sg przeznaczone do zainstalowania przez uzytkownika bez dalszej istotnej
pomocy ze strony dostawcy; albo
2. ,bedace whasnoscig publiczng”.

Uwaga:

Uwaga ogolna do oprogramowania ma zastosowanie jedynie do ,,oprogramowania”
znajdujgcego si¢ na masowym rynku ogolnego przeznaczenia

e) Numery Chemical Abstract Service (CAS):

W przypadkach niektorych substancji chemicznych podana jest nazwa i numer CAS.
Substancje chemiczne o tym samym wzorze strukturalnym (w tym hydraty) podlegaja
kontroli bez wzglgdu na nazwe Iub numer CAS. Numery CAS sg podane po to, by
utatwia¢ stwierdzanie, czy dane substancje chemiczne lub mieszaniny sg objete kontrola,
bez wzgledu na nomenklature. Numery CAS nie moga by¢ stosowane jako jedyne zrodto
informacji shuzacych do identyfikacji substancji chemicznych, gdyz niektore postacie
substancji chemicznych maja r6zne numery CAS, a mieszaniny zawierajgce substancje
chemiczne wymienione w wykazie moga takze mie¢ r6zne numery CAS.
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2. DEFINICJE

Do celow niniejszego zatacznika stosuje si¢ nastepujace definicje:

,,Dokladnos¢”
zazwyczaj okreslana w kategoriach niedoktadnosci, oznacza maksymalne odchylenie, dodatnie
lub ujemne, danej wartosci od uznanej wartosci standardowej lub prawdziwe;.

,,Podstawowe badania naukowe”

Prace do$§wiadczalne lub teoretyczne prowadzone gtownie w celu uzyskania nowej wiedzy

o podstawach danego zjawiska lub o obserwowalnych faktach, nienakierowane bezposrednio na
konkretne cele lub zadania praktyczne.

,»R0Zw0]”

Odnosi si¢ do wszystkich etapéw poprzedzajacych ,,produkcje”, takich jak:
— projektowanie

— badania projektowe

— analiza projektowa

— koncepcje projektowania

— montaz i testowanie prototypow

— plany produkc;ji pilotowej

— dane projektowe

— proces przetwarzania danych projektowych w produkt
— projektowanie konfiguracji

— projektowanie montazu cato§ciowego

— rozplanowanie

11871/15 ADD 3 sW 8
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,,Be¢dace wlasnoscig publiczng”

Oznacza ,,oprogramowanie” lub ,,technologi¢” udostepnione bez zadnych ograniczen co do ich
dalszego rozpowszechniania. (Ograniczenia wynikajace z praw autorskich nie wykluczaja
uznania ,,oprogramowania’” lub ,,technologii” za ,,bedace wtasnoscig publiczng”.)

,,Mikroobwod”
Urzadzenie, w ktérym pewna liczba elementow pasywnych lub aktywnych uznana jest za
nierozlacznie zwigzang na, lub w, pewnej strukturze ciagtej w celu realizacji funkcji obwodu.

,Mikroprogramy”

Sekwencja elementarnych instrukcji, przechowywanych w specjalnej pamigci, realizowanych
po wprowadzeniu specjalnej dla niej instrukcji odwotania do rejestru instrukcji.

,JLadunek uzyteczny”

Catkowita masa, ktora moze zosta¢ przeniesiona lub dostarczona przez okreslony system
rakietowy lub system bezzatogowego statku powietrznego, ktora nie jest wykorzystywana do
utrzymania tego obiektu w locie.

Uwaga:

To, ktore urzgdzenia, podzespoly lub elementy sktadowe sq uwzgledniane w ,, tadunku
uzytecznym”, zalezy od rodzaju i konfiguracji rozpatrywanego pojazdu.
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Uwagi techniczne:

1. Balistyczne pociski rakietowe

a. ,, Ladunek uzyteczny” w przypadku systemow z oddzielajgcymi si¢ pojazdami
powrotnymi obejmuje:
1. Pojazdy powrotne, w tym.
a. Przeznaczone do nich urzqdzenia naprowadzajgce, nawigacyjne i sterujgce;
b. Przeznaczone do nich urzqdzenia przeciwdziatajqce.
2. Wszelkiego rodzaju amunicje (np. wybuchowq lub niewybuchowg);
3. Konstrukcje nosne i mechanizmy uwalniania amunicji (np. urzgdzenia
mechaniczne stosowane do mocowania pojazdu powrotnego do pojazdu fazy
postartowej lub oddzielania go od niego), ktore mogq by¢ usuwane bez naruszania
integralnosci konstrukcyjnej pojazdu,
4. Mechanizmy i urzqdzenia stuzqce do zabezpieczania, uzbrajania, iniciowania detonacji
lub detonowania;
5. Inne urzgdzenia przeciwdziatajgce (np. urzqdzenia do pozorowania, zaktocania
lub do rozrzucania dipoli odbijajgcych), ktore oddzielajq sie od pojazdu fazy
postartowej,;
6. Pojazd fazy postartowej lub modut sterowania wysokosciq / dostrajania predkosci
niezawierajgcy systemow/podsystemow zasadniczych dla funkcjonowania pozostatych
stopni.

b. ,,Ladunek uzyteczny” w przypadku systemow z nieoddzielajgcymi si¢ pojazdami
powrotnymi obejmuje:
1. Wszelkiego rodzaju amunicje (np. wybuchowq lub niewybuchowg),
2. Konstrukcje nosne i mechanizmy uwalniania amunicji, ktore mogq by¢ usuwane bez
naruszania integralnosci konstrukcyjnej pojazdu,
3. Mechanizmy i urzgdzenia stuzgce do zabezpieczania, uzbrajania, inicjowania detonacji
lub detonowania;
4. Urzgdzenia przeciwdziatajgce (np. urzqdzenia do pozorowania, zaktocania lub do
rozrzucania dipoli odbijajgcych), ktore mogg by¢ usuwane bez naruszania
integralnosci konstrukcyjnej pojazdu;
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2. Kosmiczne pojazdy nosne

, Ladunek uzyteczny” obejmuje:

a. Statek kosmiczny lub statki kosmiczne, wraz z satelitami;

b. Urzqdzenia posrednie statek kosmiczny — pojazd nosny obejmujgce, w odpowiednich
przypadkach, silniki apogeum/perygeum lub podobne uktady manewrowe i uktady
oddzielania.

3. Rakiety sondazowe

, Ladunek uzyteczny” obejmuje:

a. Urzqdzenia niezbedne do wykonania misji, takie jak urzqdzenia gromadzqce, rejestrujgce
lub przesytajqce dane specyficzne dla danej misji;

b. Urzgdzenia wykorzystywane do odzyskiwania (np. spadochrony), ktore mogg byc¢ usuwane
bez naruszania integralnosci konstrukcyjnej pojazdu.

4. Pociski manewrujgce

,Ladunek uzyteczny” obejmuje:

a. Wszelkiego rodzaju amunicje (np. wybuchowg lub niewybuchowg);

b. Konstrukcje nosne i mechanizmy uwalniania amunicji, ktore mogq by¢ usuwane bez
naruszania integralnosci konstrukcyjnej pojazdu,

¢. Mechanizmy i urzgdzenia stuzqce do zabezpieczania, uzbrajania, inicjowania detonacji lub

detonowania;

d. Urzgdzenia przeciwdziatajqce (np. urzqdzenia do pozorowania, zaktocania lub do
rozrzucania dipoli odbijajqcych), ktore mogq by¢ usuwane bez naruszania integralnosci
konstrukcyjnej pojazdu;

e. Urzqdzenia do utrudniania identyfikacji, ktore mogq by¢ usuwane bez naruszania
integralnosci konstrukcyjnej pojazdu.
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5. Inne bezzalogowe statki powietrzne

,, Ladunek uzyteczny” obejmuje:

a. Wszelkiego rodzaju amunicje (np. wybuchowq lub niewybuchowg);

b. Mechanizmy i urzgdzenia stuzqce do zabezpieczania, uzbrajania, inicjowania detonacji lub

detonowania;

c. Urzgdzenia przeciwdzialajgce (np. urzgdzenia do pozorowania, zaktocania lub do
rozrzucania dipoli odbijajgcych), ktore mogq by¢ usuwane bez naruszania
integralnosci konstrukcyjnej pojazdu;

d. Urzgdzenia do utrudniania identyfikacji, ktore mogg by¢ usuwane bez naruszania
integralnosci konstrukcyjnej pojazdu.

e. Urzqdzenia niezbedne do wykonania misji, takie jak urzqdzenia gromadzgce,
rejestrujqce lub przesytajgce dane specyficzne dla danej misji oraz konstrukcje
nosne, ktore mogg byc¢ usuwane bez naruszania integralnosci konstrukcyjnej
pojazdu;

. Urzgdzenia wykorzystywane do odzyskiwania (np. spadochrony), ktore mogq
by¢ usuwane bez naruszania integralnosci konstrukcyjnej pojazdu.

g. Konstrukcje nosne i mechanizmy uwalniania amunicji, ktore mogq by¢ usuwane bez
naruszania integralnosci konstrukcyjnej pojazdu;

,Produkcja”

Oznacza wszystkie fazy produkcji, takie jak:
— technologia produkcji

— wytwarzanie

— scalanie

— montaz (sktadanie)

— kontrola

— testowanie

— zapewnienie jakos$ci
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,Urzadzenia produkcyjne”

Oznaczaja oprzyrzadowanie, szablony, przyrzady obrobkowe, trzpienie, formy, matryce,
uchwyty, mechanizmy synchronizujace, urzadzenia testujace, inne maszyny i ich czesci
sktadowe, z ograniczeniem do urzadzen specjalnie zaprojektowanych lub zmodyfikowanych
z przeznaczeniem do ,,rozwoju” lub do jednej lub wigcej faz ,,produkcji”.

,Obiekty produkcyjne”
Oznaczaja ,,urzadzenia produkcyjne” i specjalnie do nich zaprojektowane ,,oprogramowanie”,
wbudowane w instalacje w celu ,,rozwoju” lub do jednej lub wigcej faz ,,produkcji”.

,Programy”
Sekwencja instrukcji do realizacji procesu, majaca posta¢ wykonywalng lub dajaca si¢

przeksztalci¢ na wykonywalng przez komputer elektroniczny.

»Zabezpieczone przed promieniowaniem”
Oznacza, ze dana element sktadowy lub dane urzadzenie sg zaprojektowane lub oznaczone

znamionowo jako wytrzymujace poziomy promieniowania osiggajace lub przewyzszajace

dawke catkowita wynoszaca 5 x 105 radow (Si).

,,Zasigg”

Maksymalna odleglos$¢, jaka jest w stanie przeby¢ okreslony system rakietowy lub system
bezzatogowego statku powietrznego w trybie ustalonego lotu, mierzona jako rzut jego trajektorii
na powierzchni¢ Ziemi.
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Uwagi techniczne:

1. Przy okreslaniu ,,zasiegu” zostang uwzglednione maksymalne zdolnosci oparte na
charakterystyce projektowej systemu przy petnym obcigzeniu paliwem lub materiatem

pednym.

2. ,,Zasieg” zarowno systemow rakietowych, jak i systemow bezzatogowych statkow
powietrznych zostanie okreslony niezaleznie od wszelkich czynnikow zewnetrznych, takich
Jjak ograniczenia eksploatacyjne, ograniczenia naktadane przez telemetrie, tqcz danych
i inne ograniczenia zewnetrzne.

3. W przypadku systemow rakiet ,,zasieg”’ zostanie okreslony z zastosowaniem trajektorii, ktora
maksymalizuje ,,zasieg”, przy zalozeniu bezwietrznej standardowej atmosfery ICAO.

4. W przypadku systemow bezzatogowych statkow powietrznych ,,zasieg” zostanie okreslony za
pomocq odleglosci w jedng strong przy wykorzystaniu najbardziej paliwooszczednego profilu
lotu (np. wysokos¢ ipredkos¢ przelotowa), przy zalozeniu bezwietrznej standardowej

atmosfery ICAO.

,Oprogramowanie”
Zbidr jednego lub wiecej ,,programéw” lub ,,mikroprograméw”, umieszczony na dowolnym
materialnym nos$niku.

,»lechnologia”

Oznacza konkretny rodzaj informacji, niezb¢dny do ,,rozwoju”, ,,produkcji” lub ,,uzytkowania”
danego wyrobu. Informacja ta ma postac ,,danych technologicznych” lub ,,pomocy
technicznej”.
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»Pomoc techniczna” moze przyjac¢ nastgpujace formy:

instrukcje
umiejetnosci
szkolenie

wiedza praktyczna

ushugi konsultacyjne

,Dane technologiczne”

moga mie¢ forme:

odbitek
planow
wykresow
modeli
WZOrow

projektow technicznych i specyfikacji

podrecznikow i instrukcji w formie pisemnej lub zarejestrowanej na innych no$nikach lub

urzadzeniach, takich jak:
— dyski
— tasSmy

— pamigci wylacznie do odczytu

,Uzytkowanie” oznacza:

eksploatacje

instalowanie (1acznie z instalowaniem na miejscu)

konserwacje
naprawy
remonty

modernizacj¢
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3. TERMINOLOGIA

Pojawiajace si¢ w tekscie nastepujace terminy majg by¢ rozumiane zgodnie z ponizszymi
wyjasnieniami:

a) ,.Specjalnie zaprojektowane” oznacza urzadzenia, cz¢sci, elementy sktadowe, materiaty
lub ,,oprogramowanie”, ktéore w wyniku ,,rozwoju” majg niepowtarzalne wtasciwosci
predysponujace je do pewnych z gory okreslonych celow. Na przyktad urzadzenie jest
uwazane za ,,specjalnie zaprojektowane” do uzytku w pocisku rakietowym jedynie
w przypadku, gdy nie ma ono innej funkcji lub innego zastosowania. Na podobne;j
zasadzie, urzadzenie wytworcze jest uwazane za ,,specjalnie zaprojektowane” do wyrobu
okreslonych typow elementéw sktadowych jedynie w przypadku, gdy nie mozna za jego
pomoca wyprodukowac¢ innych rodzajow elementow sktadowych.

b) ,,Zaprojektowane lub zmodyfikowane” oznacza urzadzenia, czg¢sci lub elementy
sktadowe, ktore w wyniku ,,rozwoju” lub modyfikacji nabyty szczegdétowych cech
sprawiajacych, ze nadajg si¢ one do konkretnego zastosowania. ,,Zaprojektowane lub
zmodyfikowane” urzadzenia, cz¢sci, elementy sktadowe lub ,,oprogramowanie” mozna
wykorzystywa¢ do innych zastosowan. Na przyklad powlekana tytanem pompa
zaprojektowana do pocisku rakietowego moze by¢ uzytkowana w srodowisku ptynoéw
korozyjnych innych niz materiaty pedne.

c) ,Nadajace si¢ do wykorzystania w”, ,,nadajace si¢ do wykorzystania do”, ,,nadajace si¢ do
wykorzystania jako” lub ,,ktore moga by¢...” oznacza urzadzenia, cz¢sci, elementy
sktadowe, materiaty lub ,,oprogramowanie”, ktoére sa odpowiednie do konkretnego celu.
Nie ma potrzeby konfigurowania, modyfikowania lub opracowywania specyfikacji
urzadzen, czesci, elementéw sktadowych ani ,,oprogramowania” do tego konkretnego
celu. Na przyktad dowolny uktad pamieci odpowiadajacy specyfikacjom wojskowym
»daje sie wykorzysta¢ do” zastosowania w systemie naprowadzania.

d) ,Zmodyfikowane” w kontekscie ,,oprogramowania” oznacza ,,oprogramowanie”’, ktore
zostato celowo tak zmienione, aby nabyto wlasciwosci powodujace, ze jest ono
odpowiednie do wyszczego6lnionych celow lub zastosowan. Jego wiasciwosci moga
rowniez uczyni¢ je odpowiednim do celow lub zastosowan innych niz te, do ktorych
zostalo ,,zmodyfikowane”.
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KATEGORIA I

POZYCJA1 KOMPLETNE SYSTEMY PRZENOSZENIA

1.A.  URZADZENIA, ZESPOLY I CZESCI SKEADOWE

1.A.1. Kompletne systemy rakiet (w tym systemy balistycznych pociskow rakietowych, kosmiczne
pojazdy nos$ne i rakiety sondazowe) zdolne do przeniesienia co najmniej 500 kg ,.tadunku
uzytecznego” przy ,,zasiegu’ co najmniej 300 km.

1.A.2. Kompletne systemy bezzalogowych statkow powietrznych (w tym systemy pociskow
manewrujacych, bezpilotowe samoloty-cele i drony zwiadowcze) zdolne do przeniesienia co
najmniej 500 kg ,.tadunku uzytecznego” przy ,,zasi¢gu” co najmniej 300 km.

1.B. URZADZENIA DO TESTOWANIA I PRODUKCJI

1.B.1. ,,Obiekty produkcyjne” specjalnie zaprojektowane do systemow okreslonych w pozycji 1.A.

1.C. MATERIALY
Brak.

1.d. OPROGRAMOWANIE

1.D.1. ,,Oprogramowanie” specjalnie zaprojektowane lub zmodyfikowane do ,,uzytkowania” lub
,,obiektow produkcyjnych” okreslonych w pozycji 1.B.
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1.D.2. ,,Oprogramowanie”, ktore koordynuje funkcje wigcej niz jednego podsystemu, specjalnie
zaprojektowane lub zmodyfikowane do ,,uzytkowania” w systemach okre§lonych w pozycji
L.A.

1.E. TECHNOLOGIA
1.E.1. ,,Technologia”, zgodnie z uwaga ogdlng do technologii, stuzaca do ,,rozwoju”, ,,produkcji”

lub ,,uzytkowania” sprzetu lub ,,oprogramowania” okreslonych w pozycjach 1.A, 1.B lub
1.D.
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POZYCJA 2 KOMPLETNE PODSYSTEMY NADAJACE SIE DO WYKORZYSTANIA

2.A.

2.A.1.

W KOMPLETNYCH SYSTEMACH PRZENOSZENIA

SPRZET, ZESPOLY I CZESCI SKEADOWE

Nastepujace kompletne podsystemy nadajgce si¢ do wykorzystania w systemach okreslonych
w pozycji 1.A.:

a. Pojedyncze stopnie rakiet nadajace si¢ do wykorzystania w systemach okre§lonych
w pozycji 1.A.;

b. Nastepujace pojazdy powrotne oraz zaprojektowany lub zmodyfikowany

z przeznaczeniem do nich sprzet nadajacy si¢ do wykorzystania w systemach okreslonych

w pozycji 1.A., poza przypadkami przewidzianymi w nocie ponizej pkt 2.A.1.

w odniesieniu do systemoéw zaprojektowanych do tadunkéw uzytecznych niebedacych

bronia:

1. Ostony cieptochronne i czesci sktadowe do nich wykonane z materiatéw ceramicznych
lub ablacyjnych;

2. Urzadzenia pochtaniajace ciepto i czesci sktadowe do nich wykonane z lekkich
materialow o wysokiej pojemnosci cieplnej;

3. Urzadzenia elektroniczne specjalnie zaprojektowane do pojazdow powrotnych;

c. Nastegpujace podsystemy uktadow napedowych rakiet nadajace si¢ do

wykorzystania w systemach okre§lonych w pozycji 1.A.:
1. Silniki rakietowe na state materiaty pedne lub hybrydowe silniki rakietowe majace

impuls catkowity réwny lub wigkszy niz 1,1 x 106 Ns;
2. Silniki rakietowe na ciekle materiaty pedne zintegrowane lub zaprojektowane lub
zmodyfikowane w celu zintegrowania w uktadach napedowych na ciekle materiaty

pedne majace impuls catkowity réwny lub wigkszy niz 1,1 x 106 Ns;
Uwaga:

Silniki apogeum na ciekte materialy pedne lub silniki na ciekte materiaty pedne do
utrzymywania satelity na statej orbicie okreslone w pozycji 2.A4.1.c.2., zaprojektowane lub
zmodyfikowane do stosowania w satelitach mozna traktowa¢ jako nalezgce do Kategorii
11, jezeli wywoz danego podsystemu podlega obowigzkowi dostarczenia deklaracji
zastosowania koncowego oraz podlega wymienionym powyzej ograniczeniom ilosciowym
stosownym do wylgczonego zastosowania koncowego , przy ciggu prozniowym silnika nie
wyzszym niz 1kN.
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d. 'Instalacje do naprowadzania', znajdujace zastosowanie w systemach okreslonych
w pozycji 1.A., umozliwiajace uzyskanie doktadnosci instalacji rownej lub lepszej niz
3,33 % ,,zasiegu” (np. ,,CEP” — krag rownego prawdopodobienstwa 10 km lub mniej
w ,,zasiegu” 300 km), poza przypadkami przewidzianymi w Nocie 2.A.1. ponizej
w odniesieniu do instalacji zaprojektowanych do pociskow rakietowych o ,,zasiegu”
ponizej 300 km lub zatogowych statkéw powietrznych ;

Uwagi techniczne:

1. 'Instalacje do naprowadzania' scalajg proces pomiaru i obliczania potozenia pojazdu
i jego predkosci (tj. nawigacje) z obliczeniami i wysylaniem polecen do systemow
sterowania lotem pojazdu w celu skorygowania jego toru lotu.

2. 'Krqg Rownego Prawdopodobienstwa' (CEP) to miara doktadnosci wyrazana jako
promien okregu, ktorego Srodek pokrywa sig¢ z celem i w ktory wpada 50 % tadunkow
uzytecznych, przy okreslonym zasiegu.

e. Podzespoly do sterowania wektorem ciggu nadajace si¢ do wykorzystania w systemach
okreslonych w pozycji 1.A., poza przypadkami przewidzianymi w Nocie 2.A.1. ponizej
w odniesieniu do podzespotdéw zaprojektowanych dla systemow rakietowych
nieprzekraczajacych w zakresie ,,zasiegu”/, fadunku uzytecznego” zdolnosci systemow
okreslonych w pozycji 1.A.;

Uwaga techniczna:

Pozycja 2.4.1.e. obejmuje nastepujgce metody umozliwiajgce sterowanie wektorem
ciggu:

a. Dysza regulowana,

b. Dodatkowy wtrysk cieczy lub gazu;,

c. Ruchoma komora silnika lub dysza wylotowa;,

d. Odchylanie strumienia gazow wylotowych za pomocq topatek kierowniczych
(nastawnych) lub systemow wtryskiwaczy;,

e. Uzywanie klapek oporowych.

f. Mechanizmy zabezpieczania, uzbrajania, inicjowania detonacji i detonowania broni lub
glowic nadajace si¢ do wykorzystania w systemach okreslonych w pozycji 1.A., poza
przypadkami przewidzianymi w nocie ponizej pkt 2.A.1., w odniesieniu do systemoéw
zaprojektowanych dla systemow innych niz wyszczegolnione w pozycji 1.A.
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Uwaga:

Wyjqgtki okreslone w pozycjach 2.4.1.b., 2.4.1.d., 2.A.1.e. oraz 2.A.1.f. powyzZej mozna
traktowac jako nalezgce do kategorii 11, jezeli wywoz danego podsystemu podlega
obowigzkowi dostarczenia deklaracji zastosowania koncowego oraz podlega wymienionym
powyzej ograniczeniom ilosciowym stosownym do wylgczonego zastosowania koncowego.

2.B. SPRZET TESTUJACY I PRODUKCYJNY

2.B.1. ,,Obiekty produkcyjne” specjalnie zaprojektowane do podsystemow okreslonych w pozycji
2.A.

2.B.2. ,Urzadzenia produkcyjne” specjalnie zaprojektowane do podsystemow okreslonych
w pozycji 2.A.

2.C. MATERIALY
Brak.

2.D. OPROGRAMOWANIE

2.D.1. ,Oprogramowanie” specjalnie zaprojektowane lub zmodyfikowane do ,,uzytkowania”
,obiektow produkcyjnych” okreslonych w pozycji 2.B.1.

2.D.2. ,,Oprogramowanie” specjalnie zaprojektowane lub zmodyfikowane do ,,uzytkowania”
silnikéw rakietowych okreslonych w pozycji 2.A.1.c.

2.D.3. ,,Oprogramowanie” specjalnie zaprojektowane lub zmodyfikowane do ,,uzytkowania”
'instalacji do naprowadzania' okre§lonych w pozycji 2.A.1.d.
Uwaga:
Pozycja 2.D.3. obejmuje ,,oprogramowanie” specjalnie zaprojektowane lub zmodyfikowane
w celu poprawy wynikow osigganych przez ,,instalacje do naprowadzania”, tak aby
osiggnqgc¢ lub przekroczyc¢ doktadnosc okreslong w pozycji 2.4.1.d.
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2.D.4. ,,Oprogramowanie” specjalnie zaprojektowane lub zmodyfikowane do ,,uzytkowania’

2.D.5. ,,Oprogramowanie” specjalnie zaprojektowane lub zmodyfikowane do ,,uzytkowania’

b

podsystemoéw lub sprzetu okreslonych w pozycji 2.A.1.b.3.

b

systeméw w pozycji 2.A.1.e.

2.D.6. ,,Oprogramowanie” specjalnie zaprojektowane lub zmodyfikowane do ,,uzytkowania’

b

systemow w pozycji 2.A.1.f.

Uwaga:

Z zastrzezeniem dostarczenia deklaracji zastosowania konicowego stosownych do przyjetego
zastosowania koncowego, ,,oprogramowanie’ objete kontrolg w pozycji 2.D.2. — pozycje 2.D.6.
mozna traktowa¢ jako nalezgcq do kategorii I, jak nastepuje:

1.

5.

W ramach pozycji 2.D.2., jezeli zostalo specjalnie zaprojektowane lub zmodyfikowane do silnikow
apogeum na ciekte materiaty pedne lub silnikow na ciekte materialy pedne do utrzymywania
satelity na stalej orbicie zaprojektowanych lub zmodyfikowanych do zastosowan satelitarnych
okreslonych w Nocie do pozycji 2.4.1.c.2.;

. Wramach pozycji 2.D.3., jezeli zostalo zaprojektowane dla pociskow rakietowych o ,,zasiegu”

ponizej 300 km lub samolotow zatogowych,

. W ramach pozycji 2.D.4., jezeli zostalo specjalnie zaprojektowane lub zmodyfikowane do pojazdow

powrotnych zaprojektowanych dla tadunkow uzytecznych niebedgcych bronig:

. Wramach pozycji 2.D.5., jezeli zostato zaprojektowane dla systemow rakietowych

nieprzekraczajgcych zdolnosci w zakresie ,,zasiegu "/, tadunku uzytecznego” systemow okreslonych
w pozycji 1.4.;

W ramach pozycji 2.D.6., jezeli zostaly zaprojektowane dla systemow innych niz systemy okreslone

w pozycji 1.A.

2.E. TECHNOLOGIA

2.E.1. , Technologia”, zgodnie z uwagg ogdlng do technologii, stuzaca do ,,rozwoju”, ,,produkcji”

lub ,,uzytkowania” sprzetu lub ,,oprogramowania” wyszczegolnionych w pozycji 2.A., 2.B.
lub 2.D.
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KATEGORIA 11

ITEM3 CZESCI SKEADOWE NAPEDU I SPRZET

3.A.  SPRZET, ZESPOLY I CZESCI SKLADOWE

3.A.1. Nastepujace silniki turboodrzutowe i turbowentylatorowe:

a. Silniki spetniajace oba ponizsze kryteria:
1. 'Warto$¢ ciggu maksymalnego' powyzej 400 N (uzyskiwana przed zamontowaniem)
z wylaczeniem silnikéw certyfikowanych przez instytucje cywilne, majacych 'wartosé¢
ciggu maksymalnego' powyzej 8,89 kN (uzyskiwang przed zamontowaniem silnika);
oraz

2. Jednostkowe zuzycie paliwa 0,15 kg/N-1 h_1 lub mniejsze (przy maksymalnej mocy
cigglej na poziomie morza w warunkach statycznych i w standardowej atmosferze
okreslonej przez ICAO);

Uwaga techniczna:

W pozycji 3.A.1.a.1. 'wartos¢ ciggu maksymalnego' oznacza wykazany przez producenta
maksymalny cigg dla danego typu silnika przed zamontowaniem. Wartos¢ ciggu
certyfikowana dla zastosowan cywilnych bedzie rowna lub nizsza niz wykazany przez
producenta maksymalny cigg dla danego typu silnika.

b. Silniki specjalnie zaprojektowane lub zmodytfikowane do systemow okreslonych
w pozycjach 1.A. lub19.A.2., niezaleznie od ciagu czy jednostkowego zuzycia paliwa.
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3.A2.

3.A3.

Uwaga:

Silniki okreslone w pozycji 3.4.1. mogq by¢ wywozone jako czes¢ zatogowych statkow
powietrznych lub w ilosciach odpowiednich jako czesci zamienne do zatogowych statkow

powietrznych.

Strumieniowe silniki odrzutowe, naddzwickowe, strumieniowe silniki odrzutowe, pulsacyjne
silniki odrzutowe lub 'silniki o cyklu kombinowanym', w tym urzadzenia do regulacji
spalania w silnikach, a takze specjalnie do nich zaprojektowane elementy sktadowe nadajace
si¢ do wykorzystania w systemach okreslonych w pozycjach 1.A. lub19.A.2.

Uwaga techniczna:

W pozycji 3.4.2. 'silniki o cyklu kombinowanym' sq to silniki wykorzystujqgce co najmniej dwa
cykle z nastepujqcych rodzajow silnikow: silnikow turbogazowych (turboodrzutowych,
turbosmigtowych, turbowentylatorowych i turbowatowych), silnikow strumieniowych,
naddzwigkowych silnikow strumieniowych, pulsacyjnych silnikow odrzutowych, pulsacyjnych
silnikow spalania detonacyjnego, silnikow rakietowych (na ciekte/stale materialy pedne

i silnikow hybrydowych).

Ostony do silnikow rakietowych, przeznaczone dla nich sktadniki 'izolacyjne' oraz dysze
nadajace si¢ do wykorzystania w systemach okreslonych w pozycjach 1.A. lub19.A.1.

Uwaga techniczna:

W pozycji 3.4.3. 'izolacja’, ktora ma zostac zastosowana do czesci sktadowych silnika
rakietowego, tj. ostony, wlotow dyszy, zamknigé oston, obejmuje utrwalone lub potutrwalone
sktadniki kauczukowe, w tym maty kauczukowe zawierajgce materiat ogniotrwaty lub
izolacyjny. Mozna jq rowniez stosowac¢ na klatki lub klapy odprezajgce.

Uwaga:

W przypadku materiatu 'izolacyjnego’ luzem lub w postaci mat nalezy sie¢ odwolbywac do
pozycji 3.C.2.
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3.A.4. Mechanizmy do taczenia stopni, mechanizmy do roztgczania stopni oraz mechanizmy
migdzystopniowe nadajace si¢ do wykorzystania w systemach okre§lonych w pozycji 1.A.

Uwaga:
Zob. takze pozycje 11.4.5.

3.A.5. Zespoty do sterowania przeptywem ciektych, zawiesinowych i zelowych materialdow pednych
(w tym utleniaczy) oraz specjalnie zaprojektowane do nich cz¢éci sktadowe nadajace sie do
wykorzystania w systemach okreslonych w pozycji 1.A., zaprojektowane lub zmodyfikowane
pod katem eksploatacji w srodowiskach, w ktorych wystepuja drgania o wartosci sredniej
kwadratowej wigkszej niz 10 g i o czgstotliwosci od 20 Hz do 2 kHz.

Uwagi:

1. Jedynymi okreslonymi w pozycji 3.A.5. serwozaworami, pompami oraz turbinami
gazowymi sq jak nastepuje:

a. Serwozawory o objetosciowym natezeniu przeptywu rownym lub wiekszym niz
24 litrow na minute przy cisnieniu absolutnym rownym lub wigkszym niz 7 MPa
i czasie reakcji roboczej ponizej 100 ms;

b. Pompy do cieklych materiatow pednych o predkosciach obrotowych na wale 8 000 lub
wiecej obrotow na minute w maksymalnym trybie dziatania lub o cisnieniu wylotowym
rownym lub wiekszym niz 7 MPa.

¢. Turbiny gazowe do turbopomp cieklych materiatow pednych ,o predkosciach
obrotowych na wale 8 000 lub wiecej obrotow na minute w maksymalnym trybie
dziatania.

2. Systemy i czesci sktadowe okreslone w pozycji 3.4.5. mogg by¢ wywozone jako czes¢
satelity.

3.A.6. Specjalnie zaprojektowane czgsci sktadowe hybrydowych silnikow rakietowych okreslone
w pozycjach 2.A.1.c.1. oraz 20.A.1.b.1.
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3.A.7. Lozyska kulkowe promieniowe o tolerancjach okreslonych zgodnie z norma ISO 492, 2.
klasy tolerancji (lub zgodnie z normg ANSI/ABMA Std 20 — klasa tolerancji ABEC 9 lub
wedhug innych odpowiednikow krajowych) lub lepszej, majace wszystkie wymienione
ponizej cechy:

a. Srednica wewnetrzna pierscienia wewnetrznego miedzy 12 a 50 mm;
b. Srednica zewnetrzna piericienia zewnetrznego miedzy 25 a 100 mm; oraz
c. Szeroko$¢ miedzy 10 a 20 mm.
3.A.8. Zbiorniki na ciekle materialy pgdne specjalnie zaprojektowane dla materiatow pednych
objetych kontrolg w pozycji 4.C. lub innych ciektych materialow pednych stosowanych
w systemach okreslonych w pozycji 1.A.1.
3.A.9. 'Systemy silnikéw turbosmigtowych' specjalnie zaprojektowane do systemow okreslonych
w pozycji 1.A.2. lub 19.A.2. oraz specjalnie do nich zaprojektowane czesci sktadowe,
o mocy maksymalnej powyzej 10 kW (osiaganej dla silnika niezainstalowanego,
w warunkach statycznych na poziomie morza i w standardowej atmosferze okreslonej przez

ICAO), z wylaczeniem silnikoéw certyfikowanych przez instytucje cywilne.

Uwaga techniczna:

Do celow pozycji 3.4.9. 'system silnika turbosmigtowego' obejmuje wszystkie ponizsze
elementy:

a. Silnik turbowatowy, oraz

b. Uklad przenoszenia napedu stuzgcy do przenoszenia mocy na smigto.

3.A.10. komory spalania i dysze do silnikéw rakietowych na ciekle materialy pedne nadajace si¢ do
wykorzystania w podsystemach okreslonych w pozycjach 2.A.1.¢.2. lub 20.A.1.b.2.

3.B. SPRZET TESTUJACY I PRODUKCYINY
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3.B.1.

3.B.2.

3.B.3.

,Obiekty produkcyjne” specjalnie zaprojektowane dla sprzgtu lub materiatéw okreslonych
w pozycjach 3.A.1.,3.A.2.,3.A.3.,3.A4,,3.A.5.,3.A.6.,3.A.8.,3.A.9.,3.A.10. lub 3.C.

,,Urzadzenia produkcyjne” specjalnie zaprojektowane dla sprzetu lub materiatow
okreslonych w pozycjach 3.A.1.,3.A.2,,3.A.3,,3.A4,,3.A5.,3.A6.,3.A8,3.A.9, 3.A.10.
lub 3.C.

Maszyny do ttoczenia ksztattowego oraz specjalnie zaprojektowane do nich czesci sktadowe,
ktore:

a. wedhug specyfikacji technicznej producenta moga by¢ wyposazone w zespoty sterowania
numerycznego lub komputerowego, nawet wtedy, kiedy nie sa wyposazone w takie
zespoty przy dostawie; oraz

b. maja wigcej niz dwie osie, ktore mozna jednocze$nie koordynowa¢ w celu sterowania

ksztattowego.
Uwaga:
Niniejsza pozycja nie obejmuje maszyn nienadajgcych sie do ,,produkcji” czesci sktadowych
napedu i sprzetu (np. oston silnikow) do systemow

okreslonych w pozycji 1.4.

Uwaga techniczna:

Maszyny tgczgce funkcje wyoblania i tfoczenia ksztattowego sq na potrzeby tej pozycji

traktowane jako urzgqdzenia do tloczenia ksztattowego.
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3.C.

3.C.1.

3.C.2.

3.D.

3.D.1.

MATERIALY
'Wykladzina wewngtrzna' nadajaca si¢ do wykorzystania do oston do silnikow rakietowych
w systemach okreslonych w pozycji 1.A. lub specjalnie zaprojektowana do systemow

okreslonych w pozycjach 19.A.1. lub19.A.2.

Uwaga techniczna:

W pozycji 3.C.1. 'wyktadzina wewnetrzna' nadajgca sie na warstwe posredniqg pomiedzy
statym materiatem pednym a obudowq lub warstwq izolacyjng jest zazwyczaj plynng
polimerowq zawiesing materiatu ogniotrwatego lub izolacyjnego, np. wypetniony weglem
polibutadien z tancuchami zakonczonymi grupami hydroksylowymi (HTPB) lub inny polimer
z dodatkiem srodkow utrwalajgcych, rozpylonych lub rozsmarowanych na wewnetrznej
powierzchni ostony.

Materiaty do 'izolacji' luzem nadajace si¢ do wykorzystania w ostonach do silnikow
rakietowych w systemach okreslonych w pozycji 1.A. lub specjalnie zaprojektowane do
systemow okreslonych w pozycjach 19.A.1. lub 19.A.2.

Uwaga techniczna:

W pozycji 3.C.2. 'izolacja' przeznaczona do stosowania do czesci sktadowych silnika
rakietowego, tj. ostony, wlotow dyszy, zamknieé oston, obejmuje utrwalone lub potutrwalone
maty kauczukowe zawierajqce materiat ogniotrwaty lub izolacyjny. Mozna jq rowniez
stosowac na klatki lub klapy odprezajgce okreslone w pozycji 3.4.3.

OPROGRAMOWANIE

,Oprogramowanie” specjalnie zaprojektowane lub zmodyfikowane do ,,uzytkowania”
,»obiektow produkcyjnych” okreslonych w pozycji 3.B.1.
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3.D.2. ,,Oprogramowanie” specjalnie zaprojektowane lub zmodyfikowane do celéw ,,uzytkowania”
sprzetu okreslonego w pozycjach 3.A.1.,3.A.2.,3.A4.,3.A.5.,3.A.6. lub 3.A.9.

Uwagi:

1. ,,Oprogramowanie” specjalnie zaprojektowane lub zmodyfikowane do celow
,, uzytkowania” silnikow okreslonych w pozycji 3.A.1. moze by¢ wywozone jako czes¢
zatogowych statkow powietrznych lub jako ich ,,oprogramowanie” zamienne.

2. ,,Oprogramowanie” specjalnie zaprojektowane lub zmodyfikowane do celow
., uzytkowania” zespotow do sterowania przeptywem materiatow pednych okreslonych
w pozycji 3.A.5. moze by¢ wywozone jako czes¢ satelitow lub jako ich ,,oprogramowanie”
zamienne.

3.D.3. ,,Oprogramowanie” specjalnie zaprojektowane lub zmodyfikowane dla ,,rozwoju” sprzetu
okreslonego w pozycjach 3.A.2., 3.A.3. lub 3.A 4.

3.E. TECHNOLOGIA

3.E.1. ,Technologia”, zgodnie z uwaga ogolna do technologii, stuzaca do ,,rozwoju”, ,,produkcji”
lub ,,uzytkowania” sprzgtu, materialow lub ,,oprogramowania” wyszczego6lnionych
w pozycjach 3.A.1.,3.A.2.,,3.A3,,3.A4,,3.A5.,3.A.6,,3.A8.,3.A9.,,3.A.10.,,3.B., 3.C.
lub 3.D.
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POZYCJA 4 MATERIALY PEDNE, ZWIAZKI CHEMICZNE I PRODUKCJA MATERIALOW
PEDNYCH

4.A. URZADZENIA, ZESPOLY 1 CZESCI SKEADOWE Brak.
4.B. URZADZENIA TESTUJACE I PRODUKCYJNE

4.B.1. ,Urzadzenia produkcyjne” — i specjalnie zaprojektowane do nich podzespoty — do
»produkcji”, recznego przemieszczania lub testowania odbiorczego cieklych materiatow
pednych lub ich sktadnikéw wyszczegolnionych w pozycji 4.C.

4.B.2. ,Urzadzenia produkcyjne” inne niz opisane w pozycji 4.B.3. — i specjalnie zaprojektowane
do nich podzespoly — do produkcji, recznego przemieszczania, mieszania, utrwalania,
odlewania, prasowania, obrabiania, wytlaczania lub testowania odbiorczego statych
materialow pednych lub ich sktadnikéw okreslonych w pozycji 4.C.

4.B.3. Nastepujace urzadzenia i specjalnie zaprojektowane do nich czg$ci sktadowe:

a. Mieszarki okresowe umozliwiajace mieszanie prozniowe w zakresie od zera do
13,326 kPa, w ktorych mozna regulowac¢ temperature¢ w komorze mieszania, spetniajace
wszystkie nastepujace kryteria:
1. Catkowita pojemno$¢ wolumetryczna 110 litroéw lub wigksza; oraz
2. Co najmniej jeden ‘wat mieszajacy/ugniatajacy’ osadzony mimosrodowo.

Uwaga:

W pozycji 4.B.3.a.2. ‘watl mieszajqgcy/ugniatajgcy’ nie obejmuje rozdrabniaczy ani glowic
nozowych.
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b. Mieszarki cigglte umozliwiajagce mieszanie prozniowe w zakresie od zera do 13,326 kPa,
w ktorych mozna regulowaé temperature w komorze mieszania i ktore spetniaja
ktérekolwiek z ponizszych kryteriow:

1. Dwa lub wigcej waldw mieszajacych/ugniatajacych; lub
2. Jeden oscylujacy wal obrotowy, zeby/kotki ugniatajace na wale, jak rowniez po
stronie wewnetrznej obudowy komory mieszalniczej.

c. Mlyny wykorzystujace energie ptyndw, nadajace si¢ do rozdrabniania lub mielenia

substancji okreslonych w pozycji 4.C.;

d. ,,Urzadzenia produkcyjne” do wytwarzania proszkéw metali nadajace si¢ do
wykorzystania przy ,,produkcji”’, w kontrolowanej atmosferze, sferycznych,
sferoidalnych lub pylistych materiatéw wyszczegolnionych w pozycjach: 4.C.2.c.,
4C2.d.or4.C2.e,;

Uwaga:

Pozycja 4.B.3.d. obejmuje:

a. Generatory plazmowe (na zasadzie tuku elektrycznego wysokiej czestotliwosci)
nadajgce sie do otrzymywania pylistych lub sferycznych proszkow metali,
z organizacjg procesu w Srodowisku argon-woda;,

b. Urzgdzenia elektroimpulsowe nadajgce sie do wykorzystania przy otrzymywaniu
pylistych lub sferycznych proszkow metali, z organizacjq procesu w srodowisku
argon-woda;

c¢. Urzgdzenia nadajqce sie do wykorzystania przy ,, produkcji” sferycznych proszkow
aluminiowych przez rozpylanie roztopionego metalu w atmosferze obojetnej (np.
azocie).

Uwagi:

1. Jedynymi mieszarkami okresowymi, mieszarkami cigglymi nadajgcymi sie do
zastosowania w odniesieniu do stalych materiatow pednych lub skladnikow
materiatow pednych okreslonych w pozycji 4.C. oraz mlynami wykorzystujgcymi
energie plynow okreslonymi w pozycji 4.B. sq mieszarki i miyny okreslone w pozycji
4.B.3.

2. Formy do ,,urzgdzen produkcyjnych” do wytwarzania proszkow metali
niewyszczegolnione w pozycji 4.B.3.d. ocenia si¢ zgodnie z pozycjg 4.B.2.
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4.C. MATERIALY

4.C.1. Kompozytowe i modyfikowane kompozytowo dwubazowe materiaty pedne.

4.C.2. Nastgpujace substancje paliwowe:

a. Hydrazyna (CAS 302-01-2) o stezeniu powyzej 70 %;

b. Nastepujace pochodne hydrazyny:

1.

Monometylohydrazyna (MMH) (CAS 60-34-4);

2. Niesymetryczna dimetylohydrazyna (CAS 57-14-7);
3. Monoazotan hydrazyny (CAS 13464-97-6);
4.  Trimetylohydrazyna (CAS 1741-01-1);
5. Tetrametylohydrazyna (CAS 6415-12-9);
6.  N,N diallilohydrazyna (CAS 5164-11-4);
7. Allilohydrazyna (CAS 7422-78-8);
8.  Etylenodihydrazyna;
9.  Diazotan monometylohydrazyny;
10. Niesymetryczny azotan dimetylohydrazyny;
11.  Azydek hydrazyny (CAS 14546-44-2);
12. Azydek dimetylohydrazyny;
13. Diazotan hydrazyny (CAS 13464-98-7);
14. Diimido szczawian dihydrazyny (CAS 3457-37-2);
15. Azotan 2-hydroksyetylohydrazyny (HEHN);
16. Nadchloran hydrazyny (CAS 27978-54-7);
17. Dinadchloran hydrazyny (CAS 13812-39-0);
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18. Azotan metylohydrazyny (MHN) (CAS 29674-96-2);
19. Azotan dietylohydrazyny (DEHN);
20. Azotan 3,6-dihydrazynotetrazyny (DHTN);

Uwaga techniczna:

Azotan 3,6-dihydrazynotetrazyny bywa rowniez nazywany azotanem 1,4-
dihydrazyny

c. Sferyczny lub sferoidalny proszek aluminiowy (CAS 7429-90-5) ztozony z czastek
o wielkosci ponizej 200 x 10 ° (200 um) oraz o zawartosci glinu wynoszacej 97 %
wagowych lub wigkszej, jezeli przynajmniej 10 % ci¢zaru ogdlnego stanowig czastki
o wielkosci mniejszej niz 63 pm, zgodnie z ISO 2591:1988 lub réwnowaznymi normami
krajowymi;

Uwaga techniczna:

Wielkos¢ czgstek 63 um (ISO R-565) odpowiada siatce 250 (Tyler) lub siatce 230 (norma
ASTM E-11).

d. Proszki ktoregokolwiek z nastgpujacych metali: cyrkonu (CAS 7440-67-7), berylu (CAS
7440-41-7) lub magnezu (CAS 7439-95-4) lub ich stopow, jezeli co najmniej 90 % wagi
lub objetosci wszystkich czastek stanowia czastki o wielkos$ci ponizej 60 um (oznaczone
przy pomocy technik pomiaru takich jak przesiewanie, dyfrakcja laserowa lub
skanowanie optyczne), w postaci sferycznej, zatomizowanej, sferoidalnej, ptatkow lub
silnie rozdrobnionego proszku, zawierajace wagowo 97 % lub wigcej ktoregokolwiek
z wymienionych wyzej metali;

Uwaga:
W przypadku multimodalnej dystrybucji czastek (np. mieszaniny roznej wielko$ci

ziaren), w ktorej kontrolg objeta jest co najmniej jedna z form, kontroli podlega cata
mieszanina proszku.
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Uwaga techniczna:

Naturalna zawartos¢ hafnu (CAS 7440-58-6) w cyrkonie (zwykle od 2 % do 7 %) jest
liczona razem z cyrkonem.

e. Proszki boru (CAS 7440-42-8) lub stopéw boru o zawartosci wagowej boru 85 % lub
wiegkszej, jezeli co najmniej 90 % wagi lub objetosci wszystkich czastek stanowig czastki
o wielkos$ci mniejszej niz 60 um (zmierzone przy pomocy technik pomiaru, takich jak
przesiewanie, dyfrakcja laserowa lub skanowanie optyczne), w postaci sferyczne;,
zatomizowanej, sferoidalnej, ptatkow lub silnie rozdrobnionego proszku;

Uwaga:

W przypadku multimodalnej dystrybucji czgstek (np. mieszaniny roznej wielkosci ziaren),
w ktorej kontrolg objeta jest co najmniej jedna z form, kontroli podlega cata mieszanina
proszku.

f. Nastepujace materiaty o wysokiej gestosci energetycznej, ktore mozna wykorzystac
w systemach okreslonych w pozycjach 1.A. or 19.A:

1. Paliwa mieszane sktadajace si¢ z paliw statych i ciektych, takie jak paliwo
borowodorowe, o gestosci energetycznej na jednostke masy na poziomie 40 x 10 ° J/kg
lub wigkszej;

2. Inne majace wysoka gestos¢ energetyczng paliwa i dodatki do paliw (np. kuban,
roztwory jonowe, JP-10) o gestosci energetycznej na jednostke objetosci na poziomie
37,5 x 10 ° J/m’ lub wigkszej zmierzonej w temperaturze 20 °C i przy ci$nieniu jednej
atmosfery (101,325 kPa).
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Uwaga:

Pozycja 4.C.2.f.2. nie obejmuje kontrolg rafinowanych paliw kopalnych ani biopaliw

wytworzonych z warzyw, w tym paliw silnikowych dopuszczonych do

stosowania w lotnictwie cywilnym, chyba ze zostaly specjalnie opracowane do systemow

okreslonych w pozycjach 1.A. lub 19.4.

g.

Nastepujace paliwa zast¢epujace hydrazyne:

Azydek 2-dimetyloaminoetylu (DMAZ) (CAS 86147-04-8).

4.C.3. Nastepujace utleniacze/paliwa:

Nadchlorany, chlorany lub chromiany wymieszane ze sproszkowanymi metalami lub innymi

sktadnikami paliw o wysokiej warto$ci energetycznej.

4.C.4. Nastepujace substancje utleniajace:

a. Nastepujace substancje utleniajace nadajace si¢ do wykorzystania w silnikach rakietowych

na paliwo ciekle:

1.

Tritlenek diazotu (CAS 10544-73-7);

2. Ditlenek azotu (CAS 10102-44-0) / tetratlenek diazotu (CAS 10544-72-6);
3. Pentatlenek diazotu (CAS 10102-03-1);
4. Mieszaniny tlenkéw azotu (MON);
5. Inhibitowany dymigcy na czerwono kwas azotowy (IRFNA) (CAS 8007-58-7);
6. Zwiazki sktadajace si¢ z fluoru i jednego lub wigcej innych fluorowcow, tlenu lub
azotu;
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Uwaga:

Pozycja 4.C.4.a.6. nie obejmuje kontrolg trifluorku azotu (NFs) (CAS 7783-54-2)

w postaci gazowej, poniewaz nie jest wykorzystywany do zastosowan rakietowych.

Uwaga techniczna:

Mieszaniny tlenkow azotu (MON) stanowiq roztwory tlenku azotu (NO) w tetratlenku
diazotu / ditlenku azotu (N;O4/NQO,), ktore mogg byc wykorzystywane w systemach
rakietowych. Istnieje cata gama mieszanin, ktore mogq byc¢ oznaczone jako MONi lub
MONIj, gdzie i oraz j sq liczbami catkowitymi przedstawiajgcymi procentowq zawartos¢
tlenku azotu w danej mieszaninie (np. MON3 zawiera 3 % tlenku azotu, MON25 — 25 %
tlenku azotu. Gorng granice stanowi MON40 — 40 % zawartosci wagowej).

b. Nastgpujace substancje utleniajace nadajace si¢ do wykorzystywania w silnikach
rakietowych na paliwo state:

1. Nadchloran amonu (AP) (CAS 7790-98-9);

2. Dinitroamid amonu (ADN) (CAS 140456-78-6);

3. Nitroaminy (cyklotetrametylenotetranitroamina (HMX) (CAS 2691-41-0);

cyklotrimetylenotrinitroamina (RDX) (CAS 121-82-4);
4. Hydrazynonitroform (HNF) (CAS 20773-28-8);
5. 2,4,6,8,10,12-heksanitroheksaazaizowurcytan (CL-20) (CAS 135285-90-4).

4.C.5. Nastegpujace substancje polimerowe:

a. Polibutadien zakonczony grupami karboksy (w tym polibutadien zakonczony grupami
karboksylowymi) (CTPB);

b. Polibutadien zakonczony grupami hydroksy (w tym polibutadien zakonczony grupami
hydroksylowymi) (HTPB);
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. Polimer azydku glicydylu (GAP);
. Kopolimer butadienu z kwasem akrylowym (PBAA);

. Kopolimer butadienu z kwasem akrylowym i akrylonitrylem (PBAN);

likol polietylenowo-politetrahydrofuranowy (TPEG);

g. Poliazotan glicydylu (PGN lub poli-GLYN) (CAS 27814-48- 8).

Uwa

gq techniczna:

Glikol polietylenowo-politetrahydrofuranowy (TPEG) jest kopolimerem blokowym
polibutano-1,4-diolu (CAS 110-63-4) i glikolu polietylenowego (PEG) (CAS 25322-68-3).

4.C.6. Nastepujace inne dodatki i srodki do materiatow pednych:

a. N
1.
2.
3.

astepujace srodki wigzace:
Tlenek tris-1-(2-metylo)azyrydynylofosfiny (MAPO) (CAS 57-39-6);
1,1R,1S-trimezoilo-tris(2-etylazyrydyna) (HX-868, BITA) (CAS 7722-73- 8)
Tepanol (HX-878), produkt reakcji tetraetylenopentaaminy, akrylonitrylu i glicydolu
(CAS 68412-46-4);
Tepan (HX-879), produkt reakcji tetraetylenopentaaminy i akrylonitrylu (CAS 68412-
45-3);

. Wielofunkcyjne amidy azyrydyny o rdzeniowych strukturach izoftalowych,

trimestycznych, izocyjanurowych lub trimetyloadypowych majace réwniez grupg 2-
metylowo lub 2-etylowo azyrydynowa;
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Uwaga:

Pozycja 4.C.6.a.5. obejmuje:

1. 1,1,1H-izoftaloilo-bis(2-metylazyrydyneg)(HX-752) (CAS 7652-64-4),

2. 2,4,6-tris(2-etylo-1-azyrydynylo)-1,3,5-triazyne (HX-874) (CAS 18924-91-9);
3. 1, 1'-trimetyladypoilo-bis(2-etylazyrydyne) (HX-877) (CAS 71463-62-2).

b. Nastepujace katalizatory reakcji utwardzania: Trifenylobizmut (TPB) (CAS 603-33-8);

c. Nastepujace modyfikatory szybkosci spalania:
1. Wegloborowodory, dekaborowodory, pentaborowodory oraz ich pochodne;
2. Nastepujace pochodne ferrocenu:

Katocen (CAS 37206-42-1);

Etylo-ferrocen (CAS 1273-89-8);

o ®

Propylo-ferrocen;
n-butylo-ferrocen (CAS 31904-29-7);
Pentylo-ferrocen (CAS 1274-00-6);

& 0

Dicyklopentylo-ferrocen;
Dicycloheksylo-ferrocen;

Dietylo-ferrocen (CAS 1273-97-8);

= @ oo

—

Dipropylo-ferrocen;
Dibutylo-ferrocen (CAS 1274-08-4);
k.  Diheksylo-ferrocen (CAS 93894-59-8);

—.
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1. acetylo-ferrocen (CAS 1271-55-2)/1,1’-diacetylo ferrocen (CAS 1273-
94-5);

m. Ferrocenowy kwas karboksylowy (CAS 1271-42-7)/1,1° ferrocenowy kwas
dikarboksylowy (CAS 1293-87-4);

n.  Butacen (CAS 125856-62-4);

0.  Inne pochodne ferrocenu nadajace si¢ do wykorzystania jako modyfikatory

szybkosci spalania paliwa rakietowego;
Uwaga:

Pozycja 4.C.6.c.2.0 nie obejmuje kontrolg pochodnych ferrocenu, ktore zawierajq

szescioweglowg aromatyczng grupe funkcyjng potqczong z czgsteczkq ferrocenu.

d. Nastepujace estry i plastyfikatory:
1. Diazotan glikolu trietylenowego (TEGDN) (CAS 111-22-8);
. Triazotan trimetyloetanu (TMETN) (CAS 3032-55-1);
1,2,4-butanotriolotriazotan (BTTN) (CAS 6659-60-5);
Diazotan glikolu dietylenowego (DEGDN) (CAS 693-21-0);
4,5 diazydometylo-2-metylo-1,2,3-triazol (izo- DAMTR);
Nastepujace plastyfikatory na bazie nitroetylonitroaminy (NENA):
a.  Metylo-NENA (CAS 17096-47-8);
b.  Etylo-NENA (CAS 85068-73-1);
c.  Butylo-NENA (CAS 82486-82-6);
Nastepujace plastyfikatory na bazie dinitropropylu:
a.  Bis-(2,2-dinitropropylo)acetal (BDNPA) (CAS 5108-69-0);
b.  Bis-(2,2-dinitropropylo)formal (BDNPF) (CAS 5917-61-3);

SRV

~

11871/15 ADD 3 SW

DGC1C LIMITE PL



e. Nastepujace stabilizatory:
1. 2-nitrodifenyloamina (CAS 119-75-5);
2. N-metylo-p-nitroanilina (CAS 100-15-2).

4.D. OPROGRAMOWANIE

4.D.1. ,Oprogramowanie” specjalnie zaprojektowane lub zmodyfikowane do obstugi lub
utrzymania urzadzen okreslonych w pozycji 4.b. do ,,produkcji” materialow okreslonych

w pozycji 4.C. 1 ich rgcznego przemieszczania.

4.E. TECHNOLOGIA

b

4.E.1 , Technologia”, zgodnie z uwagg og6lng do technologii, stuzaca do ,,rozwoju”, ,,produkcji’

lub ,,uzytkowania” sprz¢tu lub materiatdéw wyszczegolnionych w pozycji 4.B 1 4.C.
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POZYCJA 6 PRODUKCJA KOMPOZYTOW STRUKTURALNYCH, OSADZANIE

6.A.

6.A.1.

6.A.2.

6.B.

6.B.1.

I ZAGESZCZANIE PIROLITYCZNE ORAZ MATERIALY STRUKTURALNE

SPRZET, ZESPOLY I ELEMENTY

Materialty kompozytowe, laminaty iwyroby znich, specjalnie zaprojektowane do
uzytkowania w systemach okreslonych w pozycjach 1.A., 19.A.1. lub 19.A.2. oraz
podsystemoéw okreslonych w 2.A. lub 20.A.

Elementy z przesyconego pyrolizowanego materiatu (tj. typu wegiel-wegiel) posiadajace
wszystkie wymienione ponizej cechy:

a. Zaprojektowane do systemow rakietowych; oraz
b. Nadajace si¢ do wykorzystania w systemach okreslonych w pozycjach 1.A. lub 19.A.1.
SPRZET TESTUJACY I PRODUKCYJNY

Nastepujace urzadzenia do ,,produkcji” kompozytéw konstrukcyjnych, wtokien, prepregow
lub preform, nadajace si¢ do wykorzystania w systemach okreslonych w pozycjach 1.A.,
19.A.1. lub 19.A.2 oraz specjalnie do nich zaprojektowane elementy i1 akcesoria:

a. Maszyny nawojowe do wtokien lub maszyny do zbrojenia wiéknami, z koordynowanymi
1 programowanymi w trzech lub wigcej osiach ruchami zwigzanymi z ustawianiem,
owijaniem i nawijaniem wtokien, specjalnie zaprojektowane z przeznaczeniem do
produkcji wyrobow kompozytowych lub laminatéw z materiatow wtdknistych lub
wiokienkowych;

b. Maszyny do uktadania ta§m z koordynowanymi i programowanymi w co najmniej dwoch
osiach ruchami zwigzanymi z ustawianiem w odpowiednim potozeniu i uktadaniem tasm
1 arkuszy, zaprojektowane z przeznaczeniem do kompozytowych elementow
konstrukcyjnych ptatowca lub pocisku rakietowego;
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c. Wielokierunkowe, wielowymiarowe maszyny tkackie lub maszyny do przeplatania,
tacznie z zestawami adaptacyjnymi i modyfikacyjnymi, przeznaczone do tkania,
przeplatania lub splatania widkien w celu wytworzenia elementéw kompozytowych;

Uwaga:

Pozycja 6.B.1.c. nie obejmuje kontroli maszyn wiokienniczych niezmodyfikowanych do
zadeklarowanych zastosowan koncowych.

d. Nastepujace urzadzenia zaprojektowane lub przystosowane do produkcji materialow
witoknistych lub wtokienkowych:

1. Urzadzenia do przetwarzania widkien polimerowych (takich jak poliakrylonitryl,
wilokno z celulozy regenerowanej lub polikarbosilan) tacznie ze specjalnymi
urzadzeniami do naprezania wtokien podczas ogrzewania,

2. Urzadzenia do chemicznego osadzania par pierwiastkow lub zwiazkoéw chemicznych na
ogrzanych podtozach wtdknistych;

3. Urzadzenia do mokrego przedzenia ogniotrwatych materiatow ceramicznych (takich jak
tlenek glinu);

e. Urzadzenia zaprojektowane lub zmodyfikowane z przeznaczeniem do specjalnej obrobki
powierzchniowej wiokien lub do wytwarzania prepregdéw i preform, w tym rolki,
naprezacze, zespoty powlekajace, urzadzenia do cigcia i formy zatrzaskowe.

Uwaga:

Do elementow i akcesoriow do maszyn wyszczegolnionych w pozycji 6.B.1. nalezg formy,
trzpienie, matryce, uchwyty i oprzyrzqdowanie do wstgpnego prasowania, utrwalania,
odlewania, spiekania lub spajania elementow kompozytowych, laminatow i wytworzonych

z nich wyrobow.

6.B.2. Dysze zaprojektowane specjalnie do procesow, o ktorych mowa w pozycji 6.E.3.
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6.B.3. Prasy izostatyczne majace wszystkie nizej wymienione cechy:
a. Maksymalne ci$nienie robocze rowne 69 MPa lub wyzsze;

b. Zaprojektowane dla osiggnigcia i utrzymania §rodowiska o regulowanych parametrach
termicznych rz¢du 600 °C lub wyzszych; oraz

c. Posiadajace komorg o $rednicy wewngtrznej 254 mm lub wigkszej.

6.B.4. Piece do chemicznego osadzania par skonstruowane lub zmodyfikowane w celu
zageszczania kompozytow weglowo-weglowych.

6.B.5. Srodki do sterowania sprzetem i przebiegiem proceséw, inne niz wyszczegélnione
w pozycjach 6.B.3. lub 6.B.4, zaprojektowane lub zmodyfikowane do zageszczania i pirolizy
kompozytow strukturalnych do dysz rakietowych oraz stozki czotowe pojazddéw powrotnych.

6.C. MATERIALY

6.C.1. Prepregi z wltdkien impregnowanych zywicami i preformy z wtdkien powlekanych metalem,
do towaréw okreslonych w pozycji 6.A.1., wytwarzane zard0wno na matrycach organicznych,
jak i metalowych wykorzystujacych wzmocnienia wtokniste lub wtokienkowe
o wytrzymato$ci wlasciwej na rozcigganie wigkszej niz 7,62 x 10 4 m i module wlasciwym
wiekszym niz 3,18 < 10 6 m.

Uwaga:
Jedyne prepregi z wiokien impregnowanych zywicami wyszczegolnione w pozycji 6.C.1. to

te, w ktorych zastosowano Zywice o temperaturze zeszklenia (Tg) po utwardzeniu
przekraczajgcej 145 °C, jak okreslono w ASTM D4065 lub w krajowych odpowiednikach.
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Uwagi techniczne:

1. W pozycji 6.C.1. ,, Wytrzymatos¢ wilasciwa na rozcigganie” oznacza wytrzymatos¢ na

rozcigganie w N/m2 podzielong przez ciezar wilasciwy w N/m3, mierzong w temperaturze
(296 £2) K ((23 = 2) °C) i przy wilgotnosci wzglednej (50 £ 5) %.

2. W pozycji 6.C.1. ,, Modut wlasciwy” oznacza modut Younga w N/m2 podzielony przez

cigzar wlasciwy w N/mj, mierzony w temperaturze (296 + 2) K (23 £2) °C) i przy
wilgotnosci wzglednej (50 + 5) %.

6.C.2. Przesycone pirolizowane materiaty (tj. typu wegiel/wegiel) posiadajace wszystkie
wymienione ponizej cechy:

a. Zaprojektowane do systemow rakietowych; oraz
b. Nadajace si¢ do wykorzystania w systemach okreslonych w pozycjach 1.A. lub 19.A.1.

6.C.3. Drobnoziarniste materiaty grafitowe o gestosci nasypowej co najmniej 1,72 g/cm3 mierzonej
w temperaturze 15 °C i o wymiarach ziarna 100 x 10 (100 pm) lub mniejszych, nadajace si¢
do zastosowania w dyszach do rakiet i stozkach czotowych pojazdéw powrotnych,
umozliwiajace uzyskanie w drodze obrobki skrawaniem ktoregokolwiek z nastepujacych
produktow:

a. Cylindry o $rednicy 120 mm lub wigkszej i dlugosci 50 mm lub wigksze;j;

b. Rury o $rednicy wewnetrznej 65 mm lub wigkszej 1 grubosci §cianki 25 mm lub wigkszej
1 dlugosci 50 mm lub wigkszej; lub

c. Bloki o wymiarach 120 mm x 120 mm x 50 mm lub wigksze;
6.C.4. Pirolityczne lub wzmacniane wioknami materialy grafitowe nadajace si¢ do

zastosowania w dyszach rakiet 1 stozkach czotowych pojazdéw powrotnych nadajacych sig¢
do zastosowania w systemach okreslonych w pozycjach 1.A. Iub 19.A.1.

11871/15 ADD 3 sW 45
DGC1C LIMITE PL



6.C.5. Ceramiczne materialy kompozytowe (o stalej dielektrycznej ponizej 6 przy kazdej
czestotliwosci od 100 MHz do 100 GHz), do uzytku w ostonach anten radiolokatora
nadajacych si¢ do zastosowania w systemach okreslonych w pozycjach 1.A. lub 19.A.1.

6.C.6. Nastepujace materialy krzemowo-weglowe:

a. Skrawalne, niewypalane materialy ceramiczne wzmacniane wtoknami krzemowo-
weglowymi nadajace si¢ do wykorzystania w stozkach czotowych nadajacych si¢ do
wykorzystania w systemach okreslonych w pozycjach 1.A. lub 19.A.1.;

b.Kompozyty ceramiczne wzmacniane wtoknami krzemowo-weglowymi nadajace si¢ do
wykorzystania do wyrobu stozkéw czolowych, pojazdow powrotnych, klap dysz,
nadajacych si¢ do wykorzystania w systemach okreslonych w pozycjach 1.A. lub
19.A.1.

6.C.7. Nastepujace materialty do wytwarzania czg$ci sktadowych pociskow w systemach
okreslonych w pozycjach 1.A., 19.A.1. lub 19.A.2:

a. Wolfram i jego stopy w postaci pylu zawierajagce wagowo co najmniej 97 % wolframu
o wielkos$ci czastek nie wigkszej niz 50 x 10°m (50 pm);

b.Molibden i jego stopy w postaci pylu zawierajace wagowo co najmniej 97 % molibdenu

o wielkosci czgstek nie wiekszej niz 50 x 10 m (50 um);

c. Materiaty zawierajace wolfram w postaci statej, spetniajace wszystkie z ponizszych

kryteriow:

1. Ktorykolwiek z nastepujacych sktadow materiatowych:
i.  Wolfram i jego stopy zawierajace wagowo co najmniej 97 % wolframu;
ii.  Wolfram nasycony miedzig, zawierajagcy wagowo co najmniej 80 %
wolframu; lub
iii.  Wolfram nasycony srebrem, zawierajagcy wagowo co najmniej 80 %
wolframu; oraz
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6.C.8.

2. Umozliwiajace uzyskanie z nich w drodze obrobki skrawaniem ktoregokolwiek
z nastepujacych produktow:
1. Cylindry o $rednicy 120 mm lub wigkszej i dtugosci 50 mm lub wigkszej;
ii.  Rury o $rednicy wewnetrznej 65 mm lub wigkszej i grubosci $cianki 25 mm
lub wickszej 1 dlugosci 50 mm lub wigkszej;
or
iii.  Bloki o wymiarach 120 mm x 120 mm x 50 mm lub wigksze;

Stale maraging nadajace si¢ do wykorzystania w systemach okreslonych w pozycjach 1.A.
lub 19.A.1, spetiajace wszystkie z ponizszych kryteriow:
a. Majace wytrzymalo$¢ na rozcigganie, mierzong w temperaturze 20 °C, rdéwng lub wigksza
niz:
1. 0,9 GPa w fazie wyzarzenia roztworu; lub
2. 1,5 GPa w fazie utwardzenia wydzieleniowego; oraz
b. Majace ktorakolwiek z nastepujacych postaci:
1. Blachy, plyty lub rury o grubos$ci $cianek lub ptyt mniejszej lub rownej 5,0 mm; lub
2. Formy rurowate o grubosci $cianek mniejszej lub rownej 50 mm i $rednicy

wewnetrznej wiekszej lub rownej 270 mm.

Uwaga techniczna:

Stale maraging sq stopami Zelaza:

a. Charakteryzujgcymi sie ogolnie wysokq zawartoscig niklu, bardzo niskq zawartoscig
wegla i wykorzystaniem sktadnikow substytucyjnych lub przyspieszajgcych, ktore
umozliwiajq wzmocnienie i utwardzenie wydzieleniowe tego stopu, oraz

b. Poddawanymi cyklom obrobki cieplnej w celu utatwienia procesu transformacji
martenzytycznej (faza wyzarzenia roztworu), a nastepnie utwardzanymi (faza

utwardzenia wydzieleniowego).
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6.C.9.

Stabilizowana tytanem stal nierdzewna dupleksowa (Ti-DSS) nadajaca si¢ do
wykorzystania w systemach okreslonych w pozycjach 1.A. lub 19.A.1 1 spelniajaca
wszystkie z ponizszych kryteriow:

a. Posiadajaca wszystkie nastepujace cechy:
1. Zawarto$¢ wagowa chromu 17,0 — 23,0 % oraz zawarto$¢ wagowa niklu 4,5 — 7,0 %;
2. Zawarto$¢ wagowa tytanu wigksza niz 0,10 %; oraz
3. Obecno$¢ mikrostruktury ferrytowo-austenitowej (nazywanej takze mikrostruktura
dwufazowa), w ktorej co najmniej 10 % objetosci stanowi austenit (zgodnie z norma
ASTM E-1181-87 lub odpowiednikami krajowymi); oraz

b. Majace ktérakolwiek z nastgpujacych postaci:
1. Wlewki lub prety o wielkosci wigkszej lub rownej 100 mm w kazdym z wymiarow;
2. Blachy o szerokos$ci wigkszej lub réwnej 600 mm i grubos$ci mniejszej lub rowne;j
3 mm; lub
3. 3. rury o $rednicy zewnetrznej wigkszej lub rownej 600 mm i grubosci Scianek
mniejszej lub rownej 3 mm.

6.D. OPROGRAMOWANIE

6.D.1. ,,Oprogramowanie” specjalnie zaprojektowane lub zmodyfikowane do obstugi lub
utrzymania sprz¢tu okreslonego w pozycji 6.B.1.

6.D.2. ,,Oprogramowanie” specjalnie zaprojektowane lub zmodyfikowane dla sprz¢tu okreslonego
w pozycjach 6.B.3., 6.B.4. lub 6.B.5.

6.E. TECHNOLOGIA
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6.E.1.

6.E.2.

6.E.3.

,»lechnologia”, zgodnie z uwaga 0gdlng do technologii, stuzaca do ,,rozwoju”,
»produkcji” lub ,,uzytkowania” sprzetu, materiatéw lub ,,oprogramowania”
wyszczegdlnionych w pozycji 6.A., 6.B., 6.C. lub 6.D.

,Dane technologiczne” (w tym warunki przetwarzania) i procedury dotyczace regulacji
temperatur, ci$nien lub atmosfery w autoklawach lub hydroklawach w przypadku
wykorzystania do produkcji kompozytéw lub kompozytow czesciowo przetworzonych,
nadajace si¢ do wykorzystania w urzadzeniach lub materiatach okreslonych w pozycjach
6.A. Iub 6.C.

,, Technologia” produkcji pirolitycznie wytwarzanych materialow formowanych

W matrycy, na trzpieniu lub innym podtozu, z gazoéw prekursorowych rozktadajacych sig
w przedziale temperatur od 1300 °C do 2900 °C przy ci$nieniach w zakresie od 130 Pa
(1 mm Hg) do 20 kPa (150 mm Hg), w tym ,,technologia” do ustalania sktadu gazow
prekursorowych, warto$ci natezen przeptywu, oraz parametry i harmonogramy cykli
sterowania procesem.
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POZYCJA 9 OPRZYRZADOWANIE, NAWIGACJA I USTALANIE KIERUNKU

9.A.

9.A.1.

9.A.2.

9.A3.

SPRZET, ZESPOLY I CZESCI SKEADOWE

Zintegrowane systemy samolotowych przyrzadow pokladowych zawierajace
stabilizatory zyroskopowe lub automatycznego pilota, zaprojektowane lub
zmodyfikowane z przeznaczeniem do stosowania w systemach wyszczegdlnionych
w pozycjach 1.A. lub 19.A.1. lub 19.A.2. oraz specjalnie do nich zaprojektowane
czesci sktadowe.

Zyro-astrokompasy i inne urzadzenia umozliwiajace okre$lanie potozenia lub orientacje
przestrzenng za pomocg automatycznego $ledzenia cial niebieskich lub satelitow oraz
specjalnie do nich zaprojektowane cze¢sci sktadowe.

Akcelerometry liniowe, zaprojektowane do stosowania w inercyjnych systemach
nawigacyjnych lub w dowolnego typu systemach naprowadzania nadajacych si¢ do
wykorzystania w w systemach wyszczegolnionych w pozycjach 1.A., 19.A.1 lub 19.A.2,
majgce wszystkie z ponizszych cech, oraz specjalnie zaprojektowane czesci sktadowe do
nich:

a. 'powtarzalno$¢' 'wspotczynnika skalowania' mniejsza (lepsza) niz
1250 ppm.; oraz b.'powtarzalnos$¢' 'wychylenia wstepnego' mniejsza
(lepsza) niz 1250 x 10° g.

Uwaga:

Pozycja 9.A4.3. nie obejmuje kontrolg akcelerometrow specjalnie zaprojektowanych
i opracowanych jako czujniki MWD (Measurement While Drilling — pomiar podczas
wiercenia) stosowanych podczas prac wiertniczych.

Uwagi techniczne:

1. 'Wychylenie wstepne' jest definiowane jako wartos¢ wyjsciowa wskazywana
przez akcelerometr w przypadku braku przyspieszenia.

2. 'Wspotczynnik skalowania' jest definiowany jako stosunek zmiany wartosci wyjsciowej
do zmiany wartosci wejsciowe;j.

3. Pomiar 'wychylenia wstepnego' i 'wspolczynnika skalowania' odnosi sie do
odchylenia standardowego wielkosci 1 sigma w odniesieniu do ustalonej wartosci
wzorcowej w okresie jednego roku.
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4. 'Powtarzalnosé’ jest definiowana zgodnie z normg IEEE dla terminologii czujnikow
inercyjnych 528-2001 w sekcji definicje w pkt 2.214 zatytutowanym ,, Powtarzalnos¢
(Zyroskop, akcelerometr)” jako: ,,stopien zgodnosci powtarzanych pomiarow tej samej
zmiennej w tych samych warunkach operacyjnych w sytuacji, gdy pomiedzy pomiarami
wystepujg zmiany warunkow lub przerwy w dziataniu ™.

9.A.4. Wszystkie typy zyroskopow nadajace si¢ do wykorzystania w systemach wyszczeg6élnionych
wpozycji 1.A., 19.A.11ub 19.A.2., o'stabilnosci' 'wspotczynnika dryftu' ponize; 0,5°
(1 sigma lub $rednia kwadratowa) na godzing w warunkach przyspieszenia 1 g oraz specjalnie
do nich zaprojektowane czesci sktadowe.

Uwagi techniczne:

1. ‘Wspolczynnik dryftu’ jest definiowany jako skladowa wyjsciowa rotacji Zyroskopu
funkcjonalnie niezalezna od rotacji wejsciowej ijest wyrazany jako predkosc¢ kqtowa.
(IEEE STD 528-2001 pkt 2.56)

2. ‘Stabilnosé’ jest definiowana jako miara zdolnosci okreslonego mechanizmu lub
wspotczynnika osiggu, ktora pozostaje niezmienna w statym warunku roboczym. (Ta
definicja nie odnosi si¢ do stabilnosci dynamicznej lub stabilnosci serwosterowania.)
(IEEE STD 528-2001 pkt 2.247)

9.A.5. Akcelerometry lub zyroskopy kazdego typu, zaprojektowane do stosowania w inercyjnych
systemach nawigacyjnych lub we wszelkiego rodzaju systemach naprowadzania,
przeznaczone do dziatania w warunkach przyspieszen na poziomach wyzszych niz 100 g,
oraz specjalnie do nich zaprojektowane czesci sktadowe.

Uwaga:

Pozycja 9.4.5. nie obejmuje akcelerometrow zaprojektowanych do pomiaru wibracji lub
WStrzqsow.
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9.A.6.

Urzadzenia inercyjne lub inne, w ktorych zastosowano akcelerometry wyszczegdlnione

w pozycji 9.A.3. lub 9.A.5. lub zyroskopy wyszczegolnione w pozycji 9.A.4. lub 9.A.5.

1 systemy zawierajace takie urzadzenia oraz specjalnie zaprojektowane czesci sktadowe do
nich.

9.A.7. ‘Zintegrowane systemy nawigacyjne’ zaprojektowane lub zmodyfikowane do
zastosowania w systemach wyszczegolnionych w pozycji 1.A., 19.A.1. lub 19.A.2. i zdolne
do zapewniania doktadnosci nawigacyjnej dla kregu rownego prawdopodobienstwa (CEP)
wynoszacej 200 m lub mniej.

Uwaga techniczna:
W skiad ‘zintegrowanego systemu nawigacyjnego’ zazwyczaj wchodzq wszystkie nastepujgce
czesci sktadowe:

a. inercyjne urzqdzenie pomiarowe (np. system wyznaczania potozenia i kursu, inercyjny
zespol odniesienia lub inercyjny system nawigacyjny),

b. jeden lub wiecej czujnikow zewnetrznych uzywanych do aktualizowania potozenia i/lub
predkosci, okresowo lub w sposob ciggly w trakcie lotu (np. odbiornik nawigacji
satelitarnej, wysokosciomierz radarowy lub radar dopplerowski); oraz

c. sprzet i oprogramowanie integracyjne.

N.B. Odnosnie do ,,oprogramowania” integracyjnego, zob. pozycja 9.D.4.

9.A.8. Trojosiowe magnetyczne czujniki kursowe spetniajgce wszystkie z ponizszych kryteriow
oraz specjalnie zaprojektowane cze¢sci sktadowe do nich:

a. wewnetrzna kompensacja nachylenia wzdtuz osi poprzecznej (+/- 90 stopni) i osi
podtuzne;j (+/- 180 stopni);

b. zdolno$¢ do zapewnienia doktadnosci azymutowej lepszej (mniejszej) niz 0,5 stopni rms
na szerokos$ci +/- 80 stopni w odniesieniu do lokalnego pola magnetycznego; oraz

c. zaprojektowane lub zmodyfikowane w celu ich zintegrowania z systemami sterowania
lotem i systemami nawigacji.
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Uwaga:

Systemy sterowania lotem i systemy nawigacji w pozycji 9.4.8. obejmujq stabilizatory

zyroskopowe, automatyczne piloty oraz inercyjne systemy nawigacji.
9.B. URZADZENIA TESTUJACE I PRODUKCYJNE

9.B.1. ,,Urzadzenia produkcyjne” i inne urzadzenia do testowania, wzorcowania i strojenia, inne niz
opisane w pozycji 9.B.2., zaprojektowane lub zmodyfikowane do

wykorzystania w urzadzeniach wyszczegdlnionych w pozycji 9.A.

Uwaga:

Urzgdzenia wyszczegolnione w pozycji 9.B.1. obejmujq nastepujgce rodzaje:

a. Urzgdzenia wykorzystywane do wyznaczania charakterystyk zwierciadet do Zyroskopow
laserowych majqce podang nizej lub lepszq dokladnos¢ progowq:
1. Miernik rozpraszania (10 ppm);

2. Reflektometr (50 ppm),
3. Profilometr (5 angstremow),;

b. Dla innych urzqdzen inercyjnych:

1. Modutowe stanowisko testowe inercyjnej jednostki pomiarowej (IMU),;
2. Stanowisko testowe platformy IMU;
3. Zespol mocowania elementu statego IMU;
4. Zespot wywazania platformy IMU;
5. Stanowisko testowe do regulacji Zyroskopow;
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6
7.
8.
9

Stanowisko do dynamicznego wywazania zyroskopow,
Stanowisko do testowania silniczkow do zyroskopow,
Stanowisko do usuwania powietrza i napetniania zyroskopow;

Uchwyt odsrodkowy do tozysk do zyroskopow;

10. Stanowisko do regulacji pozycji osi akcelerometrow,

11. Stanowisko do testowania akcelerometrows

12. Nawijarki cewek swiattowodow do zyroskopow.

9.B.2. Nastgpujace urzadzenia
optyczne:

a. Wywazarki, posiadajgce wszystkie wymienione nizej cechy:

1.
2.

nienadajace si¢ do wywazania wirnikdw/zespotow o masie wigkszej niz 3 kg;
nadajace si¢ do wywazania wirnikéw/zespotéw przy predkosciach obrotowych

wiekszych niz 12 500 obr./min;

. nadajace si¢ do korekcji niewywazenia w dwu lub wiecej ptaszczyznach; oraz

nadajace si¢ do wywazania az do osiggniecia resztkowego niewywazenia wlasciwego

wynoszacego 0,2 gmm/kg masy wirnika;

b. Glowice wskaznikow (czasami okreslane jako oprzyrzadowanie wywazajace)

zaprojektowane lub zmodyfikowane do wykorzystania w maszynach wyszczego6lnionych

w pozycji 9.B.2. powyzej;

c¢. Symulatory ruchu lub stoty obrotowe (sprzet zdolny do symulowania ruchu) posiadajace

wszystkie nizej wymienione cechy:
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1. majace wigcej niz dwie osi;

2. zaprojektowane lub zmodyfikowane tak, by zawiera¢ pierscienie slizgowe lub
zintegrowane urzadzenia bezstykowe zdolne do przekazywania zasilania elektrycznego
lub sygnaléw sterowniczych, lub obu naraz; oraz

3. posiadajace ktorakolwiek z nizej wymienionych cech:

a. spelniajace wszystkie ponizsze kryteria dla jakiejkolwiek pojedynczej osi:
1. zdolnos$¢ do osiggania predkosci obrotowej rownej 400 °/s lub wigkszej lub
30 °/s lub mniejszej; oraz
2. rozdzielczo$¢ tempa obracania rowna 6 °/s lub mniejsza z doktadnoscig réwng
0,6 °/s lub mniejsza;
b. posiadajace stabilno$¢ dla najgorszego przypadku rowng + 0,05 % lub lepsza,
usredniong w zakresie 10 ° lub wiekszym; lub
c. majace ,,doktadnos$¢” pozycjonowania rowng 5 sekund katowych lub mniej (lepsza).

d. Stoly pozycjonujace (sprzgt zdolny do precyzyjnego ustawiania potozenia katowego
w dowolnej osi), posiadajace nastgpujace cechy:
1. majace dwie lub wiecej osi; oraz
2. majace ,,doktadnos$¢” pozycjonowania rowng 5 sekund katowych lub mniej (lepsza).

e. Wirdwki umozliwiajace nadanie przyspieszenia ponad 100 g i zaprojektowane lub
zmodyfikowane tak, aby posiadaty pierscienie $lizgowe lub zintegrowane urzadzenia
bezstykowe zdolne do przekazywania zasilania elektrycznego lub sygnatéw
sterowniczych, lub obu naraz.

Uwagi:
1. Jedyne wywazarki, glowice wskaznikow, symulatory ruchu, stoly obrotowe, stoty
pozycjonujgce i wirowki wyszczegolnione w pozycji 9 to te, ktore wyszczegolniono

w pozycji 9.B.2.

2. Pozycja 9.B.2.a. nie obejmuje kontrolg wywazarek zaprojektowanych lub
zmodyfikowanych dla urzqdzen dentystycznych i innego sprzetu medycznego.

11871/15 ADD 3 sW 57
DGC1C LIMITE PL



. Pozycje 9.B.2.c. i 9.B.2.d. nie obejmujq kontrolg stotow obrotowych zaprojektowanych

lub zmodyfikowanych dla obrabiarek lub sprzetu medycznego.

Stoly obrotowe nieobjete kontrolg zgodnie z pozycjq 9.B.2.c. a posiadajgce wlasciwosci

stotow pozycjonujgcych majg by¢ oceniane zgodnie z pozycjq 9.B.2.d.

Sprzet posiadajqgcy wtasciwosci wyszczegolnione w pozycji 9.B.2.d., majgcy rowniez
wlasciwosci z pozycji 9.B.2.c. bedzie traktowany jako sprzet wyszczegolniony w pozycji
9.B.2.c.

. Pozycja 9.B.2.c. ma zastosowanie niezaleznie od tego, czy w momencie wywozu sq juz

zamontowane pierscienie slizgowe lub zintegrowane urzgdzenia bezstykowe.

. Pozycja 9.B.2.e. ma zastosowanie niezaleznie od tego, czy w momencie wywozu Sq juz

zamontowane pierscienie slizgowe lub zintegrowane urzqdzenia bezstykowe.

9.C. MATERIALY
Brak.
9.D. OPROGRAMOWANIE
9.D.1. ,,Oprogramowanie” specjalnie zaprojektowane lub zmodyfikowane do ,,uzytkowania”
sprzetu wyszczegolnionego w pozycjach 9.A. lub 9.B.
9.D.2. ,,Oprogramowanie” scalajace do urzadzen wyszczeg6lnionych w pozycji 9.A.1.
9.D.3. ,,Oprogramowanie” scalajace specjalnie zaprojektowane do urzadzen wyszczegdlnionych
w pozycji 9.A.6.
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9.D.4. ,Oprogramowanie” scalajace specjalnie zaprojektowane lub zmodyfikowane do
‘zintegrowanych systeméw nawigacyjnych’ wyszczego6lnionych w pozycji 9.A.7.

Uwaga:

Powszechnie spotykana postaé ,,oprogramowania” scalajqcego oparta jest na filtrowaniu
Kalmana.

9.E. TECHNOLOGIA

9.E.1. ,Technologia”, zgodnie z uwaga ogo6lna do technologii, stuzaca do ,,rozwoju”, ,,produkc;ji”

lub ,,uzytkowania” sprzetu lub ,,oprogramowania” wyszczegolnionych w pozycji 9.A., 9.B.
lub 9.D.

Uwaga:

Sprzet lub ,, oprogramowanie” wyszczegolnione w pozycjach 9.A. or 9.D. mogg by¢ wywozone jako
czes¢ zalogowych statkow powietrznych, satelitow, pojazdow lgdowych, jednostek plywajgcych
(nawodnych lub podwodnych) lub sprzetu do badan geofizycznych lub w ilosciach odpowiednich jako
czesci zamienne do takich zastosowan.
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POZYCJA 10 STEROWANIE LOTEM

10.A. SPRZET, ZESPOLY I CZESCI SKEADOWE

10.A.1. Hydrauliczne, mechaniczne, elektrooptyczne lub elektromechaniczne systemy sterowania
lotem (w tym systemy typu fly-by-wire) zaprojektowane lub zmodyfikowane do
zastosowania w systemach wyszczeg6élnionych w pozycji 1.A.

10.A.2. Urzadzenia do sterowania potozeniem specjalnie zaprojektowane lub zmodyfikowane do
zastosowania w systemach wyszczegdlnionych w pozycji 1.A.

10.A.3. Serwozawory do sterowania lotem zaprojektowane lub zmodyfikowane do systemow
okreslonych w pozycjach 10.A.1. lub 10.A.2 oraz zaprojektowane lub zmodyfikowane do
dzialania w §rodowisku wibracyjnym o parametrach powyzej 10g (warto$¢ $rednia
kwadratowa) pomig¢dzy 20 Hz a 2 kHz.

Uwaga:

Systemy, urzqdzenia lub zawory wyszczegolnione w pozycji 10.4. mogq by¢ wywozone jako
czes¢ zalogowych statkow powietrznych lub satelitow lub w ilosciach odpowiednich jako
czesci zamienne do zatogowych statkow powietrznych.

10.B. URZADZENIA TESTUJACE I PRODUKCYINE

10.B.1. Urzadzenia do testowania, wzorcowania i strojenia, specjalnie zaprojektowane do urzadzen
wyszczegolnionych w pozycji 10.A.

10.C. MATERIALY
Brak.
10.D. OPROGRAMOWANIE
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10.D.1. ,,Oprogramowanie” specjalnie zaprojektowane lub zmodyfikowane do ,,uzytkowania”
sprzetu wyszczegolnionego w pozycjach 10.A. Iub 10.B.

Uwaga:

,,Oprogramowanie” wyszczegolnione w pozycji 10.D.1. moze by¢ wywozone jako czegs¢
zatogowych statkow powietrznych lub satelitow lub w ilosciach odpowiednich jako czesci
zamienne do zatogowych statkow powietrznych.

10.E. TECHNOLOGIA

10.E.1. ,,Technologia” projektowa do scalania kadtuba, uktadu napedowego i powierzchni
sterujacych sitg no$ng w statku powietrznym, zaprojektowana lub zmodyfikowana do
zastosowania w systemach wyszczegdlnionych w pozycji 1.A. lub 19.A.2., w celu
optymalizacji wlasciwos$ci aerodynamicznych w trakcie lotu bezzatogowego statku
powietrznego.

10.E.2. ,, Technologia” zaprojektowana do scalania danych z systemow sterowania lotem,
naprowadzania i napedu w jednym systemie zarzadzania lotem, zaprojektowana lub
zmodyfikowana do zastosowania w systemach wyszczeg6lnionych w pozycji 1.A. lub
19.A.1. w celu optymalizacji toru lotu rakiet.

10.E.3. ,,Technologia”, zgodnie z uwaga ogdlng do technologii, stuzaca do ,,rozwoju”, ,,produkcji”
lub ,,uzytkowania” sprz¢tu lub ,,oprogramowania” wyszczegolnionych w pozycji 10.A.,
10.B. Iub 10.D.
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POZYCJA 11 AWIONIKA
11.A. SPRZET, ZESPOLY I CZESCI SKLADOWE

11.A.1. Systemy radarowe i laserowe systemy radarowe, w tym wysokosciomierze, zaprojektowane
lub zmodyfikowane z przeznaczeniem do stosowania w systemach wyszczegolnionych
w pozycji 1.A.

Uwaga techniczna:

Laserowe systemy radarowe opierajq si¢ na stosowaniu wyspecjalizowanych technik
przesytu, skanowania, odbioru i przetwarzania sygnatow w kontekscie wykorzystywania
laserow do mierzenia odleglosci przy pomocy echa, okreslania kierunku oraz rozrozniania
celow na podstawie ich potozenia, predkosci radialnej i odbijania promieni przez dane
cialo.

11.A.2. Pasywne czujniki do okre$lania namiaru na okre$lone zrddta fal elektromagnetycznych
(namierniki) lub wtasciwosci terenu, zaprojektowane lub zmodyfikowane z przeznaczeniem
do stosowania w systemach wyszczegdlnionych w pozycji 1.A.

11.A.3. Urzadzenia odbiorcze Globalnego Satelitarnego Systemu Nawigacji (GNSS; np. GPS,
GLONASS lub Galileo), posiadajace ktorekolwiek z nastepujacych cech, a takze specjalnie
zaprojektowane do nich czgséci sktadowe:

a. zaprojektowane lub zmodyfikowane do ,,uzytkowania” w systemach wyszczego6lnionych
w pozycji 1.A.; lub

b. zaprojektowane lub zmodyfikowane do zastosowan lotniczych i posiadajace ktorgkolwiek
z nastepujacych cech:
1. zdolne do dostarczania danych nawigacyjnych przy predkosciach powyzej 600 m/s;
2. stosujace deszyfrowanie, zaprojektowane lub zmodyfikowane do zadan wojskowych
lub rzadowych, w celu uzyskania dostepu do zabezpieczonych sygnatow/danych
GNSS; lub
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3. specjalnie zaprojektowane do stosowania elementow przeciwzaktoceniowych (np.
bezmodemowa antena sterujgca lub antena sterowana elektronicznie) do
dziatania w warunkach, w ktorych wystepuje aktywne lub bierne przeciwdziatanie.

Uwaga:
Pozycje 11.4.3.b.2. i 11.4.3.b.3. nie obejmujq kontrolg urzqdzen przeznaczonych do

komercyjnego, cywilnego lub ‘ratunkowego’ dostepu do GNSS (np. integracja danych,
bezpieczenstwo lotow).

11.A.4. Zespoly elektroniczne i ich cz¢sci sktadowe, zaprojektowane lub zmodyfikowane

z przeznaczeniem do stosowania w systemach wyszczegdlnionych w pozycjach 1.A. lub
19.A. i specjalnie zaprojektowane do zastosowania wojskowego w temperaturach

przekraczajacych 125 °c.

Uwagi:

1. Urzgdzenia wyszczegolnione w pozycji 11.A. obejmujg nastepujgce rodzaje sprzetu:

a.

S~

urzqgdzenia do wykonywania map konturowych terenu,

urzgdzenia do wykonywania i korelacji obrazow terenu (cyfrowe i analogowe),
urzgdzenia do radarowej nawigacji doplerowskiej;

interferometry pasywne;

czujniki do tworzenia obrazow (aktywne i pasywne).

2. Urzgdzenia wyszczegolnione w pozycji 11.A mogq by¢ wywozZone jako czes¢ zatogowych statkow
powietrznych lub satelitow lub w ilosciach odpowiednich jako czesci zamienne do zalogowych

statkow powietrznych.

11.A.5. Startowe 1 miedzystopniowe taczniki elektryczne specjalnie zaprojektowane do systemow

wyszczeg6lnionych w pozycjach 1.A.1. lub 19.A.1.
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Uwaga techniczna:

Lgczniki migedzystopniowe, o ktorych mowa w pozycji 11.A4.5., obejmujg rowniez tgczniki
elektryczne zamontowane miedzy systemami wyszczegolnionymi w pozycjach 1.A.1. lub
19.A4.1. aich ,,tadunkiem uzytecznym”.

11.B. URZADZENIA TESTUJACE I PRODUKCYINE
Brak.

11.C. MATERIALY
Brak.

11.D. OPROGRAMOWANIE

11.D.1. ,,Oprogramowanie” specjalnie zaprojektowane lub zmodyfikowane do ,,uzytkowania”
sprzetu wyszczegolnionego w pozycjach 11.A.1., 11.A.2. lub 11.A 4.

11.D.2. ,,Oprogramowanie” specjalnie zaprojektowane lub zmodyfikowane do ,,uzytkowania”
sprzetu wymienionego w pozycji 11.A.3.

11.E. TECHNOLOGIA

11.E.1. Nastepujaca ,,technologia” projektowa zabezpieczania podzespotéw awioniki i elektrycznych
przed impulsami elektromagnetycznymi (EMP) i1 przed zagrozeniem zakldceniami
elektromagnetycznymi ze zrodet zewngtrznych:

a. ,.technologia” projektowania dla systemow ekranowania;

b. ,,technologia” projektowania dla konfigurowania odpornych obwodow elektrycznych
1 poduktadow;

c. ,technologia” projektowania dla wyznaczania kryteridow uodporniania w odniesieniu do
technologii wymienionych powyze;j.
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11.E.2. ,,Technologia”, zgodnie z uwaga ogo6lng do technologii, stuzaca do ,,rozwoju”,
»produkeji” Iub ,,uzytkowania” sprzgtu lub ,,oprogramowania” wyszczegolnionych
w pozycji 11.A Tub 11.D.
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POZYCJA 12 WSPIERANIE PROCEDURY STARTOWEJ

12.A. SPRZET, ZESPOLY I CZESCI SKLADOWE

12.A.1. Aparatura i urzadzenia zaprojektowane lub zmodyfikowane do manipulacji, sterowania,
uruchamiania i odpalania systeméw wyszczeg6élnionych w pozycji 1.A., 19.A.1. lub 19.A.2.

12.A.2. Pojazdy zaprojektowane lub zmodyfikowane do transportu, r¢cznego przemieszczania,
sterowania, uruchamiania i odpalania systemow wyszczegdlnionych w pozycji 1.A.

12.A.3. Nastepujace grawimetry lub mierniki gradientu pola grawitacyjnego, zaprojektowane lub
zmodyfikowane do stosowania w lotnictwie lub w warunkach morskich, nadajace si¢ do

wykorzystania w systemach wyszczegélnionych w pozycji 1.A. oraz specjalnie do nich
zaprojektowane czesci sktadowe:

a. Grawimetry posiadajgce wszystkie nastepujace cechy:

1. doktadnosc¢ statyczna lub eksploatacyjng rowna lub nizsza (lepsza) niz 0,7 miligala
(mGal); oraz

2. czas do ustalenia warunkow rejestracji wynoszacy dwie minuty lub mniej;
b. Mierniki gradientu pola grawitacyjnego.

12.A.4. Sprzet do zdalnego przekazywania wynikow pomiaréw i do zdalnego sterowania, w tym
sprzgt naziemny, zaprojektowany lub zmodyfikowany do uzycia w systemach
wyszczegbdlnionych w pozycji 1.A., 19.A.1 lub 19.A.2.
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12.A5.

Uwagi:

1. Pozycja 12.4.4. nie obejmuje kontrolg sprzetu zaprojektowanego lub zmodyfikowanego
do zatogowych statkow powietrznych lub satelitow.

2. Pozycja 12.4.4. nie obejmuje kontrolg sprzetu naziemnego zaprojektowanego lub
zmodyfikowanego do zastosowan lgdowych lub morskich.

3. Pozycja 12.4.4. nie obejmuje kontrolqg urzqdzen przeznaczonych do komercyjnego,
cywilnego lub ‘ratunkowego’ dostepu do GNSS (np. integracja danych, bezpieczenstwo
lotow).

Nastepujace precyzyjne instalacje do $ledzenia torow obiektow, nadajace si¢ do
wykorzystania w systemach wyszczeg6lnionych w pozycji 1.A., 19.A.1. lub 19.A.2:

a. instalacje do $ledzenia torow, wyposazone w translatory kodow zamontowane na rakiecie
lub bezzatogowym statku powietrznym wspotpracujace z instalacjami naziemnymi lub
nadziemnymi lub satelitarnymi instalacjami nawigacyjnymi w celu pomiaru w czasie
rzeczywistym potozen i predkosci obiektow w locie;

b. radary kontroli obszaru powietrznego, w tym wspotpracujace z instalacjami $ledzenia
obiektéw w zakresie widzialnym i podczerwonym, majace wszystkie wymienione ponizej
cechy:

1. rozdzielczo$¢ katowa lepsza niz 1,5 mrad;
2. zasigg 30 km lub wiekszy z rozdzielczoscig odlegltosci lepsza niz 10 m (Srednia
kwadratowa);
and
3. doktadnos¢ ustalania predkosci lepsza niz 3 m/s.

12.A.6. Baterie termiczne zaprojektowane lub zmodyfikowane do zastosowania w systemach

wyszczegblnionych w pozycji 1.A., 19.A.1. lub 19.A.2.
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Uwaga:
Pozycja 12.4.6. nie obejmuje kontrolg baterii termicznych specjalnie zaprojektowanych dla
systemow rakietowych lub bezpilotowych statkow powietrznych niezdolnych do ,,zasiegu” co

najmniej 300 km.

Uwaga techniczna:

Baterie termiczne oznaczajq baterie jednorazowego uzycia zawierajgce jako elektrolit
nieprzewodzqcq sol nieorganiczng w stanie stalym. Baterie te zawierajq materiat

pirolityczny, ktory po zapaleniu topi elektrolit i uruchamia baterie.

12.B. URZADZENIA TESTUJACE I PRODUKCYJNE
Brak.

12.C. MATERIALY
Brak.

12.D. OPROGRAMOWANIE

12.D.1. ,,Oprogramowanie” specjalnie zaprojektowane lub zmodyfikowane do ,,uzytkowania”

sprzetu wymienionego w pozycji 12.A.1.

12.D.2. ,,Oprogramowanie” przetwarzajace po zakonczeniu lotu zapisane dane, umozliwiajace
okreslenie potozenia pojazdu w kazdym punkcie jego toru lotu, specjalnie zaprojektowane

lub zmodyfikowane dla systemow wyszczegolnionych w pozycji 1.A., 19.A.1. lub 19.A.2.

12.D.3. ,,Oprogramowanie” specjalnie zaprojektowane lub zmodyfikowane do celow ,,uzytkowania”
sprzetu wyszczegdlnionego w pozycji 12.A.4. lub 12.A.5., nadajace si¢ do
wykorzystania w systemach wyszczegolnionych w pozycji 1.A., 19.A.1. lub 19.A.2.
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12.E.  TECHNOLOGIA

12.E.1. ,,Technologia”, zgodnie z uwaga ogdlng do technologii, stuzaca do ,,rozwoju”, ,,produkcji”
lub ,,uzytkowania” sprz¢tu lub ,,oprogramowania” wyszczegolnionych w pozycji 12.A lub
12.D.
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POZYCJA 13 KOMPUTERY

13.A.

SPRZET, ZESPOLY I CZESCI SKEADOWE

13.A.1. Komputery analogowe, komputery cyfrowe lub cyfrowe analizatory rézniczkowe,

zaprojektowane lub zmodyfikowane do uzytkowania w systemach wyszczeg6lnionych

w pozycji 1.A., posiadajace ktorekolwiek z nastepujacych cech:

a. oznaczone znamionowo jako przystosowane do pracy w przedziale warto$ci temperatur

od ponizej -45°C do powyzej +55°C; lub

b. zaprojektowane jako zabezpieczone przed narazeniami mechanicznymi lub

»zabezpieczone przed promieniowaniem”.

13.B. SPRZET TESTUJACY I PRODUKCYJNY
Brak.
13.C. MATERIALY
Brak.
13.D. OPROGRAMOWANIE
Brak.
13.E. TECHNOLOGIA
13.E.1. ,,Technologia”, zgodnie z uwaga ogdlng do technologii, stuzaca do ,,rozwoju”, ,,produkcji”
lub ,,uzytkowania” sprze¢tu wyszczegolnionego w pozycji 13.A.
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Uwaga:

Sprzet w pozycji 13 moze by¢ wywozZony jako czes¢ zatogowych statkow powietrznych lub
satelitow lub w ilosciach odpowiednich jako czesci zamienne do zatogowych statkow

powietrznych.

SW 71
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POZYCJA 14 PRZETWORNIKI ANALOGOWO-CYFROWE

14.A. SPRZET, ZESPOLY I CZESCI SKLADOWE

14.A.1. Przetworniki analogowo-cyfrowe, nadajace si¢ do wykorzystania w systemach

wyszcezeg6lnionych w pozycji 1.A, posiadajace ktorekolwiek z nastepujacych cech:
a. spetniajace wymagania wojskowe dla urzagdzen odpornych na wstrzasy; lub

b. zaprojektowane lub zmodyfikowane do zastosowan wojskowych i bedace ktérymkolwiek
z ponizszych typow:
1. ,,mikroobwody” do przetwornikow analogowo-cyfrowych, ,,zabezpieczone przed
promieniowaniem” lub posiadajace wszystkie nastepujace cechy:

a. oznaczone znamionowo jako przystosowane do pracy w przedziale temperatur od

poniZej—54OC do powyzej +1250C; oraz
b. hermetycznie zamknigte; lub
2. plytki drukowane lub moduty analogowo-cyfrowych przetwornikow sygnatow
elektrycznych posiadajace wszystkie nastgpujace cechy:
a. oznaczone znamionowo jako przystosowane do pracy w przedziale wartosci

temperatur od ponizej -45 °C do powyzej +800C; oraz

b. w ktoérych zastosowano ,,mikroobwody” wyszczegdlnione w pozycji 14.A.1.b.1.

14.B. SPRZET TESTUJACY I PRODUKCYJINY
Brak.
14.C. MATERIALY

Brak.
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14.D. OPROGRAMOWANIE
Brak.

14 E. TECHNOLOGIA

14.E.1. , Technologia”, zgodnie z uwaga ogdlng do technologii, stuzaca do ,,rozwoju”, ,,produkcji”

lub ,,uzytkowania” sprze¢tu wyszczegolnionego w pozycji 14.A.

POZYCJA 15 URZADZENIA I SPRZET TESTUJACY

15.A. SPRZET, ZESPOLY I CZESCI SKEADOWE
Brak.
15.B.  SPRZET TESTUJACY I PRODUKCYJNY

15.B.1. Sprzet do badan wibracyjnych, nadajacy si¢ do wykorzystania w systemach
wyszczeg6lnionych w pozycji 1.A., 19.A.1. lub 19.A.2 lub podsystemach wyszczegdlnionych
w pozycji 2.A. lub 20.A i elementy do niego, jak nastepuje:

a. systemy do badan wibracyjnych, wykorzystujace techniki sprzezenia zwrotnego lub petli
zamknietej, zawierajace sterowniki cyfrowe, przystosowane do przyspieszenia o warto$ci
réwnej lub wiekszej niz 10 g rms miedzy 20 Hz a 2 kHz i przekazujace jednocze$nie sity

rowne lub wigksze niz 50 kN, mierzone na 'nagim stole";

b. sterowniki cyfrowe wspotpracujace ze specjalnie zaprojektowanym ,,oprogramowaniem”
do badan wibracyjnych, cechujace si¢ ‘pasmem sterowania w czasie rzeczywistym'
powyzej 5 kHz oraz zaprojektowane do uzytku w systemach do badan wibracyjnych,

wyszczeg6lnionych w pozycji 15.B.1.a.;

Uwaga techniczna:

'Pasmo sterowania w czasie rzeczywistym' oznacza maksymalng szybkos¢, zjakq ukiad
sterujgcy moze wykonac catkowite cykle probkowania, przetwarzania danych i przesytania

sygnatow sterowniczych.

¢. mechanizmy do wymuszania wibracji (wstrzasarki) wyposazone, lub nie, w odpowiednie

wzmacniacze, zdolne do przekazywania sity 50 kN lub wigkszej, mierzonej na 'nagim
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stole', 1 nadajace si¢ do wykorzystania w systemach do badan wibracyjnych, o ktérych

mowa w pozycji 15.B.1.a;
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15.B.2.

15.B.3.

d. konstrukcje podtrzymujace probki do badan oraz urzadzenia elektroniczne zaprojektowane
do taczenia wielu wstrzasarek w kompletny system wstrzgsarek umozliwiajacy uzyskanie
tacznej sily skutecznej 50 kN lub wiekszej, mierzonej na 'nagim stole', i nadajace si¢ do
wykorzystania w systemach do badan wibracyjnych, o ktorych mowa w pozycji 15.B.1.a.

Uwaga techniczna:

Systemy do badan wibracyjnych zawierajqce sterowniki cyfrowe to systemy, ktorych funkcje
sq czesciowo lub catkowicie automatycznie sterowane przez przechowywane i cyfrowo
kodowane sygnaty elektryczne.

'Instalacje do testow aerodynamicznych' do predkosci Ma = 0,9 lub wyzszych, nadajace si¢
do wykorzystania w systemach wyszczegdlnionych w pozycji 1.A. lub 19.A. lub
podsystemach wyszczegolnionych w pozycji 2.A. lub 20.A.

Uwaga:
Pozycja 15.B.2 nie obejmuje kontrolg tuneli aerodynamicznych przeznaczonych do

osiggania predkosci nie wyzszych niz Mach 3, majgcych 'testowy wymiar przestrzeni
pomiarowej' w kierunku poprzecznym o wielkosci rownej lub mniejszej niz 250 mm.

Uwagi techniczne:

1. 'Instalacje do testow aerodynamicznych' obejmujg tunele aerodynamiczne i rury
uderzeniowe do badania przeptywu strumieni powietrza wokot obiektow.

2. 'Wymiar przestrzeni pomiarowej' oznacza srednice okregu lub bok kwadratu lub diuzszy
bok prostokqta lub glowng os elipsy w najszerszym miejscu 'przekroju poprzecznego
przestrzeni pomiarowej'. 'Przekroj poprzeczny przestrzeni pomiarowej' oznacza przekroj
prostopadty do kierunku przeptywu powietrza.

Stoly / stanowiska badawcze, nadajace si¢ do wykorzystania w systemach
wyszczeg6lnionych w pozycji 1.A., 19.A.1 lub 19.A.2, lub podsystemach wyszczegdlnionych
w pozycji 2.A. lub 20.A., ktére umozliwiajg badania rakiet lub silnikéw na paliwo state lub
ciekte, o ciggu wyzszym niz 68 kN, lub oferuja mozliwo$¢ rownoczesnego pomiaru
sktadowych ciggu wzdhuz trzech osi.
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15.B.4. Nastepujace komory klimatyczne, nadajace si¢ do wykorzystania w systemach

wyszczegolnionych w pozycji 1.A. lub 19.A. lub podsystemach wyszczegolnionych
w pozycji 2.A. lub 20.A.:

a.Komory klimatyczne umozliwiajace symulowanie wszystkich nastepujacych warunkow
lotu:
1. Posiadajace ktorgkolwiek z nastepujacych cech:
a. wysokos¢ 15 km lub wigksza; lub
b. przedziat warto$ci temperatur od ponizej -50 do powyzej 125°C; oraz

2. wyposazone we wstrzasarke lub inny sprzet do badan wibracji lub zaprojektowane
lub zmodyfikowane tak, aby byly wyposazone we wstrzasarke lub inny sprzet do
badan wibracji umozliwiajacy generowanie srodowiska wibracyjnegona poziomie
rownym lub wyzszym od 10 g (warto$¢ srednia kwadratowa przy pomiarach na
'nagim stole', o czestotliwosci miedzy 20 Hz a 2 kHz 1 generujace sity rowne 5 kN
lub wigksze;

Uwagi techniczne:

1. Pozycja 15.B.4.a.2. okresla systemy zdolne generowac srodowisko wibracyjne
poprzez pojedynczq fale (np. fale sinusoidalng) oraz systemy zdolne generowac
szerokopasmowe wibracje nieuporzqdkowane (tj. widmo mocy).

2. Wpozycji 15.B.4.a.2. zaprojektowane lub zmodyfikowane oznacza, ze komora
klimatyczna zapewnia odpowiednie interfejsy (np. uszczelnienia), by zostac
wyposazona we wstrzgsarke lub inny sprzet do badan wibracji wyszczegolniony w tej
POZyCji.

b. Komory klimatyczne umozliwiajace symulowanie wszystkich nastepujacych warunkow
lotu:

1. $rodowiska akustyczne, w ktorych catkowity poziom ci$nienia akustycznego wynosi
140 dB lub wigcej (przy poziomie odniesienia 2 x 10 - N/m2) lub 0 mocy wyjsciowe;j
4 kW lub wickszej; oraz

2. Posiadajace ktorakolwiek z nastepujacych cech:
a. wysokos¢ 15 km lub wigksza; lub

b. temperatury w zakresie od ponizej -50 °C do powyzej 125°C.
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15.B.5.

15.C.

15.D.

Akceleratory zdolne do generowania promieniowania elektromagnetycznego,
wytwarzanego w wyniku hamowania przyspieszonych elektronow o energii 2 MeV lub
wiekszej oraz sprzet zawierajacy takie akceleratory, nadajace si¢ do

wykorzystania w systemach wyszczegolnionych w pozycji 1.A., 19.A.1 lub 19.A.2 lub
podsystemach wyszczegolnionych w pozycji 2.A. lub 20.A.

Uwaga:

Pozycja 15.B.5. nie obejmuje kontrolg sprzetu specjalnie zaprojektowanego do zastosowan
medycznych.

Uwaga techniczna:

W pozycji 15.B. pojecie 'nagi stot' oznacza ptaski stot lub powierzchnie bez uchwytow
i elementow mocujgcych.

MATERIALY
Brak.

OPROGRAMOWANIE

15.D.1. ,,Oprogramowanie” specjalnie zaprojektowane lub zmodyfikowane do celow

,Luzytkowania” sprzetu wyszczegolnionego w pozycji 15.B., nadajace si¢ do
wykorzystania w systemach wyszczeg6lnionych w pozycji 1.A., 19.A.1. lub 19.A.2.
lub podsystemach wyszczego6lnionych w pozycji 2.A. lub 20.A.

15.E.  TECHNOLOGIA

15.E.1. ,,Technologia”, zgodnie z uwaga ogdlng do technologii, stuzaca do ,,rozwoju”, ,,produkcji”
lub ,,uzytkowania” sprzetu lub ,,oprogramowania” wyszczegolnionych w pozycji 15.B lub
15.D.

11871/15 ADD 3 SW 77

DGC1C LIMITE PL



POZYCJA 16 MODELOWANIE-SYMULOWANIE ORAZ INTEGROWANIE
KONSTRUKCYJINE

16.A. SPRZET, ZESPOLY I CZESCI SKLADOWE

16.A.1. Specjalnie zaprojektowane hybrydowe (potaczone analogowo-cyfrowe) komputery do
modelowania, symulowania lub integrowania konstrukcyjnego systemow

wyszczeg6lnionych w pozycji 1.A. lub podsystemow wyszczegdlnionych w pozycji 2.A.
Uwaga:

Kontrola dotyczy wylqcznie takich sytuacji, w ktorych sprzet jest dostarczany

z ,,oprogramowaniem” wyszczegolnionym w pozycji 16.D.1.

16.B. SPRZET TESTUJACY I PRODUKCYJNY
Brak.

16.C. MATERIALY
Brak.

16.D. OPROGRAMOWANIE

16.D.1. ,,Oprogramowanie” specjalnie zaprojektowane do modelowania, symulowania lub
integrowania konstrukcyjnego systemow wyszczegolnionych w pozycji 1.A. lub

podsystemow wyszczegolnionych w pozycji 2.A lub 20.A.

Uwaga techniczna:

Modelowanie obejmuje w szczegolnosci analize aerodynamiczng i termodynamiczng danych

systemow.
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16.E. TECHNOLOGIA

16.E.1. ,,Technologia”, zgodnie z uwaga ogdlng do technologii, stuzaca do ,,rozwoju”, ,,produkcji”
lub ,,uzytkowania” sprz¢tu lub ,,oprogramowania” wyszczegolnionych w pozycji 16.A lub
16.D.
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POZYCJA 17 UTRUDNIANIE WYKRYCIA

17.A. SPRZET, ZESPOLY I CZESCI SKLADOWE

17.A.1. Urzadzenia do redukcji zjawisk obserwowalnych, takich jak odbijanie fal radarowych, slady
w spektrum nadfioletowym lub podczerwonym i §lady akustyczne (tj. technologia
utrudniania wykrycia), do zastosowan nadajacych si¢ do wykorzystania w systemach
wyszczego6lnionych w pozycji 1.A. lub 19.A. lub podsystemach wyszczegolnionych
w pozycji 2.A. lub 20.A.

17.B. SPRZET TESTUJACY I PRODUKCYJNY

17.B.1. Systemy specjalnie zaprojektowane do pomiaréw radarowego przekroju czynnego, nadajace
si¢ do wykorzystania w systemach wyszczeg6lnionych w pozycji 1.A., 19.A.1. lub 19.A.2.
lub podsystemach wyszczegolnionych w pozycji 2.A.

17.C. MATERIALY

17.C.1. Materiaty do redukcji zjawisk obserwowalnych, takich jak odbijanie fal radarowych, §lady
w spektrum nadfioletowym lub podczerwonym i §lady akustyczne (tj. technologia
utrudniania wykrycia), do zastosowan nadajgcych si¢ do wykorzystania w systemach
wyszczegolnionych w pozycji 1.A. lub 19.A. lub podsystemach wyszczegolnionych
w pozycji 2.A.

Uwagi:

1. Pozycja 17.C.1. obejmuje materiaty strukturalne i powloki (w tym farby), specjalnie
zaprojektowane pod kqtem zmniejszania ilosci lub celowej zmiany charakterystyki
odbijanego lub emitowanego promieniowania w obszarze spektrum mikrofalowego,
podczerwonego lub nadfioletowego.

2. Pozycja 17.C.1. nie obejmuje kontrolg powtok (w tym farb), ktore sq specjalnie uzywane
do regulacji temperatur w satelitach.
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17.D.

OPROGRAMOWANIE

17.D.1. ,,Oprogramowanie” specjalnie zaprojektowane do redukcji zjawisk obserwowalnych, takich
jak odbijanie fal radarowych, §lady w spektrum nadfioletowym lub podczerwonym i §lady
akustyczne (tj. technologia utrudniania wykrycia), do zastosowan nadajacych si¢ do
systemoéw wyszczegolnionych w pozycji 1.A. lub 19.A. lub podsysteméw
wyszczegblnionych w pozycji 2.A.

Uwaga:
Pozycja 17.D.1. obejmuje ,,oprogramowanie’ specjalnie zaprojektowane do analizy
zmniejszania sladow.

17.E.  TECHNOLOGIA

17.E.1. ,, Technologia”, zgodnie z uwaga ogdlng do technologii, stuzaca do ,,rozwoju”, ,,produkcji”
lub ,,uzytkowania” sprzgtu, materialow lub ,,oprogramowania” wyszczego6lnionych
w pozycji 17.A., 17.B., 17C lub 17.D.
Uwaga:
Pozycja 17.E.1. obejmuje bazy danych specjalnie zaprojektowane do analizy zmniejszenia
Sladow.
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POZYCJA 18 OCHRONA PRZED SKUTKAMI WYBUCHOW JADROWYCH

18.A.
18.A.1.

18.A.2.

18.A.3.

SPRZET, ZESPOLY I CZESCI SKEADOWE

»Zabezpieczone przed promieniowaniem” ,,mikroobwody” nadajace si¢ do
wykorzystania w ochronie systemow rakietowych i bezzalogowych statkow powietrznych
przed skutkami wybuchow jadrowych ((np. impulséw elektromagnetycznych (EMP),
promieniowania rentgenowskiego, tacznych efektow podmuchu i udaru termicznego))

i nadajace si¢ do wykorzystania w systemach wyszczegolnionych w pozycji 1.A.

'Detektory' specjalnie zaprojektowane lub zmodyfikowane do ochrony systemow
rakietowych i1 bezzatogowych statkéw powietrznych przed skutkami wybuchow
jadrowych ((np. impulsow elektromagnetycznych (EMP), promieniowania
rentgenowskiego, tacznych efektow podmuchu i udaru termicznego)) i nadajace si¢ do
wykorzystania w systemach wyszczegdlnionych w pozycji 1.A.

Uwaga techniczna:

Przez pojecie 'detektora’ nalezy rozumie¢ urzqdzenie mechaniczne, elektryczne, optyczne
lub chemiczne do automatycznej identyfikacji i rejestracji takich bodzcow jak: zmiany
cisnienia lub temperatury otoczenia, sygnat elektryczny lub elektromagnetyczny lub
promieniowanie materiatu radioaktywnego. Obejmuje to urzgdzenia, ktore wykrywajg
bodziec poprzez jednorazowe zadziatanie lub niezadziatanie.

Ostony anten radiolokatora zaprojektowane tak, aby wytrzymac taczng dawke wstrzasu

termicznego wigkszg niz 4,184 x 106 J/m2 , ktorej towarzyszy szczytowe cisnienie powyzej

50 kPa, nadajace si¢ do wykorzystania w ochronie systemow rakietowych i bezzalogowych
statkow powietrznych przed skutkami wybuchéw jadrowych ((np. impulsow
elektromagnetycznych (EMP), promieniowania rentgenowskiego, tacznych efektow podmuchu
1 udaru termicznego)) 1 nadajace si¢ do wykorzystania w systemach wyszczegolnionych

w pozycji 1.A.

18.B. SPRZET TESTUJACY I PRODUKCYJNY
Brak.
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18.C. MATERIALY
Brak.

18.D. OPROGRAMOWANIE
Brak.

18.E. TECHNOLOGIA

18.E.1. ,, Technologia”, zgodnie z uwaga ogdlng do technologii, stuzaca do ,,rozwoju”, ,,produkcji”’
lub ,,uzytkowania” sprze¢tu wyszczegolnionego w pozycji 18.A.
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POZYCJA 19 INNE SYSTEMY KOMPLETNEGO PRZENOSZENIA

19.A. SPRZET, ZESPOLY I CZESCI SKEADOWE

19.A.1. Kompletne systemy rakietowe (w tym systemy rakiet balistycznych, kosmiczne pojazdy
no$ne i rakiety sondazowe), niewyszczegdlnione w pozycji 1.A.1., o0 ,,zasiggu” co najmniej
300 km.

19.A.2. Kompletne systemy bezzatogowych statkéw powietrznych (w tym systemy pociskéw
manewrujacych, bezpilotowe samoloty-cele idrony zwiadowcze), niewyszczegolnione

w pozycji 1.A.2., o 'zasiggu' co najmniej 300 km.

19.A.3. Kompletne systemy bezzatogowych statkow powietrznych, niewyszczegolnione w pozycji
1.A.2. lub 19.A.2, posiadajace wszystkie nastepujace cechy:
a. Posiadajace ktorekolwiek z nastepujacych cech:
1. autonomiczne sterowanie lotem i prowadzenie nawigacji; lub
2. mozliwos¢ sterowania lotem poza zasiggiem bezposredniego widzenia z udziatem
czlowieka; oraz
b. Posiadajace ktorekolwiek z nastepujacych cech:
1. wyposazone w system/mechanizm dozowania aerozolu o pojemnosci powyzej 20 1;
lub
2. zaprojektowanie lub zmodyfikowane w taki sposob, by zawieraly system/mechanizm

dozowania aerozolu o pojemnosci powyzej 20 I;
Uwaga:

Pozycja 19.4.3. nie obejmuje kontrolg modeli statkow powietrznych specjalnie

zaprojektowanych do celow rekreacyjnych lub do celow zawodow.
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Uwagi techniczne:

1. Aerozol sklada sie z pytu lub cieczy niebedgcych sktadnikami paliwa, produktami
ubocznymi lub dodatkami, stanowigc czes¢ ,,tadunku uzytecznego” rozpraszanego do
atmosfery. Przyktadowymi aerozolami sq pestycydy do opylania roslin oraz suche srodki
chemiczne rozpylane w chmurach w celu wywotania deszczu.

2. System/mechanizm dozowania aerozolu zawiera wszystkie urzqdzenia (mechaniczne,
elektryczne, hydrauliczne itp.), ktore sq niezbedne do magazynowania aerozolu
i rozproszenia go w atmosferze. Obejmuje mozliwos¢ wstrzykniecia aerozolu do gazow

wydechowych i strumienia zasmigtowego.
19.B. SPRZET TESTUJACY I PRODUKCYINY

19.B.1. ,,Obiekty produkcyjne” specjalnie zaprojektowane do systeméw wyszczegdlnionych w pozycji
19.A.1lub 19.A.2.

19.C. MATERIALY Brak.
19.D. OPROGRAMOWANIE

19.D.1. ,,Oprogramowanie”, ktore koordynuje funkcje wigcej niz jednego podsystemu, specjalnie
zaprojektowane lub zmodyfikowane do ,,uzytkowania” w systemach wyszczeg6lnionych
w pozycji 19.A.1. lub 19.A.2.

19.E.  TECHNOLOGIA

19.E.1. ,,Technologia”, zgodnie z uwaga ogdlng do technologii, stuzaca do ,,rozwoju”, ,,produkc;ji”

lub ,,uzytkowania” sprzg¢tu wyszczegolnionego w pozycji 19.A. 1. lub 19.A.2.
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POZYCJA 20 INNE KOMPLETNE PODSYSTEMY

20.A. SPRZET, ZESPOLY I CZESCI SKEADOWE
20.A.1. Nastegpujace kompletne podsystemy:

a. Pojedyncze stopnie rakiet, niewyszczeg6lnione w pozycji 2.A.1., nadajace si¢ do
wykorzystania w systemach wyszczegolnionych w pozycji 19.A.;

b. Nastgpujace podsystemy uktadow napedowych rakiet, niewyszczegdlnione w pozycji
2.A.1., nadajace si¢ do wykorzystania w systemach okreslonych w pozycji 19.A.1.:
1. Silniki rakietowe na paliwo state lub hybrydowe silniki rakietowe majace impuls

catkowity rowny lub wigkszy niz 8,41 x 105 Ns, lecz mniejszy niz 1,1 x 10 6 Ns;
2. Silniki rakietowe na paliwo ciekte zintegrowane lub zaprojektowane lub

zmodyfikowane w celu zintegrowania w uktadach napgdowych na paliwo ciekle

majace impuls catkowity rowny lub wiekszy niz 8,41 x 105 Ns, lecz mniejszy niz 1,1 x

106 Ns;

20.B. SPRZET TESTUJACY I PRODUKCYJNY

20.B.1. ,,Obiekty produkcyjne” specjalnie zaprojektowane do podsysteméw okreslonych w pozycji
20.A.

20.B.2. ,,Sprzet produkcyjny” specjalnie zaprojektowany do podsystemow okreslonych w pozycji
20.A.

20.C. MATERIALY
Brak.
20.D. OPROGRAMOWANIE
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20.D.1. ,,Oprogramowanie” specjalnie zaprojektowane lub zmodyfikowane na potrzeby systemow

okres$lonych w pozycji 20.B.1.

20.D.2. ,,Oprogramowanie” niewyszczegolnione w pozycji 2.D.2., specjalnie zaprojektowane lub
zmodyfikowane do ,,uzytkowania” silnikow rakietowych wyszczegdlnionych w pozycji
20.A.1.b.

20.E. TECHNOLOGIA

20.E.1. ,,Technologia”, zgodnie z uwaga ogolng do technologii, stuzaca do ,,rozwoju”, ,,produkcji”
lub ,,uzytkowania” sprz¢tu lub ,,oprogramowania” wyszczegolnionych w pozycji 20.A.,
20.B. lub 20.D.

11871/15 ADD 3 sW 87
DGC1C LIMITE PL



ABEC
ABMA
ANSI

Angstrom
ASTM
bar

°C

cm’

CAS

CEP

dB

GHz
GNSS

HTPB
ICAO
IEEE
IR
ISO

JEDNOSTKI, STALE, AKRONIMY I SKROTY STOSOWANE

W NINIEJSZYM ZAY ACZNIKU

Komitet Inzynieréw Lozysk Pierscieniowych
Amerykanskie Stowarzyszenie Producentow Lozysk

Amerykanski Narodowy Instytut Normalizacji

1x 10710 metra

Amerykanskie Towarzystwo Materialoznawcze
jednostka ci$nienia

stopien Celsjusza

centymetr szescienny

Serwis Dokumentacji Chemicznej

krag rownego prawdopodobienstwa

decybel

gram; rdwniez: przyspieszenie spowodowane grawitacja
gigaherc

Globalny system nawigacji satelitarnej, np.

GALILEO:

GLONASS- Global’naya Navigatsionnaya Sputnikovaya Sistema
,GPS” — globalny system lokalizacji

godzina

herc

polibutadien o fancuchach zakonczonych grupami hydroksylowymi
Migdzynarodowa Organizacja Lotnictwa Cywilnego
Instytut Inzynierow Elektryki 1 Elektroniki

podczerwien

Migdzynarodowa Organizacja Normalizacyjna

dzul
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JIS Japonska Norma Przemystowa

K kelvin

kg kilogram

kHz kiloherc

km kilometr

kN kiloniuton

kPa kilopaskal

kW kilowat

m metr

MeV milion elektronowoltow lub megaelektronowolt
MHz megaherc

miligal 107 m/s2 (zwany takze mGal, mgal lub miligalileo)
mm milimetr

mm Hg milimetr stupa rteci

MPa megapaskal

mrad miliradian

ms milisekunda

pum mikrometr
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N

Pa
ppm
rad (Si)
RF

rms
obr/min
RV

S

Tg
Tyler
UAV
uv

niuton

paskal

cze$ci na milion

dawka pochlonigta promieniowania
czestotliwos$¢ radiowa

srednia kwadratowa

obroty na minutg

pojazdy powrotne

sekunda

temperatura zeszklenia

rozmiar oczka siatki Tylera lub standardowa
bezzatogowy statek powietrzny

promieniowanie ultrafioletowe
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TABELE WSPOLCZYNNIKOW PRZELICZENIOWYCH UZYWANYCH

W NINIEJSZYM ZAY ACZNIKU

Jednostka Jednostka Przeliczenie
(2) (na)
paskal (Pa) 1 bar = 100 kPa
m/s? 1 g=9.806 65 m/s?
stopnie (kat) 1 mrad = 0,05730
. 1 rad (Si) = 100 erg/gram krzemu
erg/gram Si (= 0,01 greja [Gy])
mm dla oczka 250 w siatce Tylera , $wiatto oczka
0.063 mm
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Protokot ustalen

Czlonkowie zgadzajg si¢, ze w przypadkach, gdy wyraznie zezwala si¢ na zastosowanie terminu
,rownowazna norma krajowa” jako alternatywnego do okreslonych norm mi¢dzynarodowych,
metody i1 parametry techniczne wynikajace z danej rownowaznej normy krajowej zapewnia
spetnienie danego wymogu ustanowionego przez okreslone normy mi¢dzynarodowe.
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