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PRILOHA I (CAST IX — kategoria 7)

KATEGORIA 7 - NAVIGACIA A LETECKA ELEKTRONIKA

TA Systémy, zariadenia a sucasti

Pozn.: Automatické piloty pre podmorské plavidla pozri v kategorii 8.
Pre radary pozri kategoriu 6.

7A001  Nasledujice akcelerometre a ich osobitne navrhnuté sucasti:

Pozn.: POZRI TIEZ 74101.

Pozn.: Uhlové alebo rotacné akcelerometre pozri v 74001.b).

a)

b)

linedrne akcelerometre vyznacujuce sa niektorou z tychto vlastnosti:

I. urené na pouzivanie pri trovni linearneho zrychlenia 15 g alebo menej a vyznacujuce
sa niektorou z tychto vlastnosti:
a) »stabilita® , systematickej odchylky* menej (lepSia) nez 130 mikro g vzhl'adom
na pevnu kalibracnt1 hodnotu za obdobie jedného roka, alebo
b) »stabilita® , koeficientu mierky* menej (lepsia) nez 130 ppm vzhl'adom na pevna
kalibraént hodnotu za obdobie jedného roka;
2. ur¢ené na prevadzku pri Grovni linearneho zrychlenia viac ako 15 g, ale najviac 100 g,
a vyznacéujuce sa niektorou z tychto vlastnosti:
a) »opakovatel'nost* ,,systematickej odchylky* menej (lepsia) nez 1 250 mikro g za
obdobie jedného roka a
b) ,opakovatel'nost* , koeficientu mierky* nizsia (lepsia) ako 1 250 ppm za obdobie
jedného roka, alebo
3. navrhnuté na pouzitie v inercidlnych navigacnych systémoch a navadzacich systémoch
a ur¢ené na prevadzku pri Grovni linedrneho zrychlenia viac ako 100 g;
Poznamka: Body 74001.a)1 a 74001.a)2 sa nevztahuju na akcelerometre obmedzené iba

na meranie vibracii alebo narazu.

uhlové alebo rotacné akcelerometre uréené na prevadzku pri Grovni linearneho zrychlenia viac
ako 100 g.
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7A002

Gyroskopy alebo snimace uhlovej rychlosti vyznacujice sa niektorou z nasledujucich charakteristik
a ich osobitne navrhnuté sucasti:

Pozn.: POZRI TIEZ 74102.
Pozn.: Uhlové alebo rotacné akcelerometre pozri v 74001.b).

a) uréené na pouzivanie pri urovni linearneho zrychlenia 100 g alebo menej a vyznacujuce sa
niektorou z tychto vlastnosti:

1. rozpdtie uhlovej rychlosti menej ako 500 stupniov za sekundu a vyznacujice sa
ktoroukol'vek z tychto vlastnosti:

a) »stabilita® | systematickej odchylky* menej (lepsSia) nez 0,5 stupia za hodinu,
merana v prostredi 1 g pocas jedného mesiaca vzhladom na fixnu kalibra¢nu
hodnotu, alebo

b) ,uhlovy nahodny pohyb“ najviac (lepsi ako) 0,0035 stupna/druhda odmocnina
hodiny, alebo

Poznamka: 74002.a)1.b) sa nevztahuje na ,,gyroskopy s rotujicou hmotou .

2. rozpitie uhlovej rychlosti 500 stupiiov za sekundu alebo viac a vyznacujuce sa
niektorou z tychto vlastnosti:

a) »stabilita® | systematickej odchylky* menej (lepSia) nez 4 stupne za hodinu,
merana v prostredi 1 g pocas troch mintt vzhl'adom na fixnu kalibra¢ni hodnotu,
alebo

b) ,uhlovy nahodny pohyb* najviac (lep$i ako) 0,1 stupna/druhda odmocnina
hodiny, alebo

Poznamka: 74002.a)2.b) sa nevztahuje na ,,gyroskopy s rotujiicou hmotou .

b) ur¢ené tak, aby fungovali pri Girovni linedrneho zrychlenia viac ako 100 g.
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7A003 | Inercidlne meracie zariadenia alebo systémy*, vyznacujuce sa niektorou z tychto vlastnosti:
Pozn.: POZRI TIEZ 74103.

Poznamka 1: ,Inercidlne meracie zariadenia alebo systemy', zahrnaju aj akcelerometre alebo
gyroskopy, ktoré su po nastaveni schopné merat zmeny v rychlosti a orientdcii na
urcenie smeru alebo polohy bez toho, aby potrebovali vonkajsie referencné udaje.
nercidalne meracie zariadenia alebo systémy ‘ zahrnaju:

- referencné systémy sklonu a orientdcie (AHRS),
- gyrokompasy,

- inercialne meracie jednotky (IMU),

- inercialne navigacné systémy (INS),

- inercidlne referencné systéemy (IRS),

- inercialne referencné jednotky (IRU).

Poznamka 2: 7TA003 sa nevztahuje na ,inercidlne meracie zariadenia ani na systémy°‘, ktoré su
certifikované na pouzivanie v ,civilnych lietadlach® civilnymi leteckymi organmi
jedného alebo viacerych ¢lenskych Stitov EU alebo §titov Wassenaarského
usporiadania.

Technicka poznamka:

,Referencné polohove prostriedky ‘ udavaju polohu nezavisle od seba a zah¥najii:

a) ., satelitny navigacny systém*;

b) ., Systémy navigdcie zalozenej na udajoch* (DBRN).

SK



SK

7A003 pokraCovanie

a)

navrhnuté pre ,lietadla®, pozemné vozidld alebo plavidla, uddvaju polohu bez pouzitia
,referencnych polohovych prostriedkov’ a vyznacujuce sa niektorou z nasledujicich
charakteristik ,,presnosti* po beznom nastaveni:

1. ,pravdepodobna kruhova chyba* (,,CEP*) 0,8 ndmornej mile za hodinu (nm/h) alebo
menSia (lepsia);

2. ,»CEP* menSia (lepsia) ako 0,5 % prejdenej vzdialenosti, alebo

3. celkovy posun ,,CEP* 1 ndmorna mil’a alebo mensia (lepsia) za 24 hodin;

Technicka poznamka:

Vykonnostné parametre v 74003.a)1., 74003.a)2 a 74003.a)3 sa bezne vztahuju na ,inercidlne
meracie zariadenia alebo systéemy‘ navrhnuté pre ,, lietadla”, vozidla, resp. plavidla. Tieto
parametre su vysledkom vyuzitia Specializovanych referencnych nepolohovych prostriedkov
(napr. vyskomer, pocitadlo kilometrov, zdaznamnik rychlosti). V dosledku toho nemozno
stanovené vykonnostné hodnoty lahko prevadzat medzi tymito parametrami. Vybavenie urcené
pre viacnasobné platformy sa hodnoti vo vztahu ku kazdej uplatnitelnej polozke 74003.a)l,
74003.a)2 alebo 74003.a)3.

SK



SK

7A003 pokraCovanie

b)

d)

navrhnuté pre , lietadla“, pozemné vozidla alebo plavidla, s vlozenym ,referenénym polohovym
prostriedkom®, udévaju polohu po strate vSetkych ,referencnych polohovych prostriedkov
pocas najviac Styroch mintt, s ,,presnost’ou* ,,CEP* menej (lepSou) ako 10 metrov;

Technicka poznamka:

74003.b) sa vztahuje na systémy, v ktorych su ,inercidlne meracie zariadenia alebo systéemy*
a iné nezavislé ,referencné polohové prostriedky * zabudované do jedného celku (t. j. vstavané)
na dosiahnutie lepsieho vykonu.

navrhnuté pre ,lietadla®, pozemné vozidla alebo plavidla a udavajuce smer alebo urcujuce
geograficky sever a vyznacujuce sa niektorou z tychto vlastnosti:

k133

1. maximalna prevadzkova uhlova rychlost’ menej (nizsia) ako 500 stupniov/s a ,,presnost
smerovania bez pouzitia ,referenénych polohovych prostriedkov’ rovna alebo mensia
(lepsia) ako 0,07 stupniovych sektind Sirky (o je 6 oblukovych minlit rms na 45 stupni
zemepisnej Sirky), alebo

2. maximalna prevadzkova uhlova rychlost’ je 500 stupiiov/s alebo viac (vyssia) a presnost’
smerovania bez pouzitia ,referenénych polohovych prostriedkov* je 0,2 stupiiovych
sekund $irky (o je 17 oblikovych minat rms na 45 stupni zemepisnej Sirky) alebo
menej (lepsia), alebo

zabezpeCuju meranie zrychlenia alebo merania uhlového zrychlenia vo viac ako jednom
rozmere a vyznacuju sa niektorou z tychto vlastnosti:

1. vykonnost' podla 7A001 alebo 7A002 pozdiz kazdej osi, bez pouzitia akychkol'vek
pomocnych referencii, alebo

2. st ,,vhodné na vesmirne pouZitie a zabezpecujii meranie uhlového zrychlenia, maji
,»uhlovy nahodny pohyb*“ pozdlz kazdej osi mens$i (lepsi) ako 0,1 stupna/druha
odmocnina hodiny.

Poznamka: 74003.d)2 sa nevztahuje na ,inercialne meracie zariadenia alebo
systemy’, ktoré obsahuju , gyroskopy s rotujiicou hmotou ako jediny druh
gyroskopu.
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7A004

7A005

,Sledovace hviezd* a ich sucasti:

Pozn.: POZRI TIEZ 7A104.

a) ,sledovace hviezd® s urenou ,,presnostou azimutu rovnou alebo mensou (lepSou) ako 20
oblukovych sekind pocas urcenej Zivotnosti zariadenia;

b) sucasti osobitne navrhnuté pre zariadenia uvedené v 7A004.a):
1. optické hlavy alebo usmeriiovace toku;
2. jednotky na spracovanie udajov.

Technicka poznamka:

,Sledovace hviezd ‘ sa oznacuju aj ako snimace polohy hviezd alebo gyroastrokompasy.

Prijimacie zariadenia ,,satelitného naviga¢ného systému“ vyznacujlice sa niektorou z nasledujucich
charakteristik a osobitne pre ne navrhnuté stcasti:

Pozn.: POZRI TIEZ 74105.
Pozn.: Pre zariadenia osobitne navrhnuté na vojenské pouzitie POZRI KONTROLY VOJENSKEHO

a)

b)

TOVARU.

pouzivajice dekddovaci algoritmus osobitne navrhnuty alebo upraveny na vladne pouzitie na
pristup k rozsahovému kodu polohy a casu, alebo

pouzivajlce ,prisposobitel'né anténové systémy*.

Poznamka: 74005.b) sa nevztahuje na prijimacie zariadenia ,, satelitného navigacného
systemu*®, ktoré vyuzivaju iba sucasti navrhnuté na filtrovanie, vymenu alebo
kombinovanie signalov z viacerych vSesmerovych antén a ktoré nevyuzivaju adaptivne
techniky antén.

Technicka poznamka:

Na ucely 74005.b) ,prisposobitelné anténové systéemy* dynamicky generuju jeden alebo viac
priestorovych nulovych bodov v obrazci anténového pola spracovanim signalu v ¢asovej alebo
frekvencnej oblasti.
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7A006

7A008

7A101

Palubné vyskomery pracujtice pri frekvenciach mimo rozsahu 4,2 az 4,4 GHz vratane a s niektorou
z tychto vlastnosti:

Pozn.: POZRI TIEZ 7A4106.
a) ,riadenie vykonu®, alebo
b) pouzivanie klI'icovej modulacie s fazovym posunom.

Technicka poznamka:

,,Riadenie vykonu* je menenie prenasaného vykonu signalu vyskomeru tak, aby sa vykon
prijimany vo vyske ,lietadla” vidy nachddzal na minimalnej hodnote nevyhnutnej na
stanovenie vysky.

Podvodné sonarové navigaéné systémy vyuzivajice zaznamy o dopplerovskej rychlosti alebo
korelacnej rychlosti integrované skurzovym zdrojom, ktoré urcuji polohu s presnostou
,pravdepodobnd kruhova chyba®“ (,,CEP*) 3 % prejdenej vzdialenosti alebo menSou (lepSou) a ich
osobitne navrhnuté sucasti.

Poznamka: 74008 sa nevztahuje na systémy osobitne navrhnuté na instalaciu na povrchovych
plavidlach ani na systémy, ktoré potrebuji na poskytovanie udajov o polohe akustické majaky
alebo boje.

Pozn.: Akustické systéemy pozri v 6A001.a. a sonarové zaznamové zariadenie merajuce korelacnu
rychlost' a Dopplerovu rychlost' v 64001.b).
Pre ostatné namorné systémy pozri 8A002.

Linearne akcelerometre, in¢ ako uvedené v 7A001, navrhnuté na pouzitie v inercialnych navigacnych
systémoch alebo navadzacich systémov vsetkych typov pouzitelné pre ,riadené strely‘ so vSetkymi
nasledujucimi vlastnostami a ich osobitne navrhnuté sucasti:

a) ;opakovatel'nost* ,,systematickej odchylky“ menej (lep$ia) nez 1 250 mikro g a
b) ,;opakovatel'nost™ , koeficientu mierky* niz8ia (lepsia) ako 1 250 ppmy;
Poznamka: 74101 sa nevztahuje na akcelerometre osobitne navrhnuté a vyvinuté ako snimace na

meranie pocas vrtacich prac (MWD) na pouzitie pri zvislych vrtoch.

Technické poznamky:

1 V' 74101 ,riadena strela‘ znamend kompletné raketové systéemy a bezpilotné lietajuce
prostriedky s doletom viac ako 300 km.
2. V' 74101 sa meranie ,,systematickej odchylky * a ,, koeficientu mierky “ vztahuje na Standardnu

odchylku 1 sigma pri zohladneni pevnej kalibracie pocas obdobia jedného roka.
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7A102

7A103

Vsetky typy gyroskopov, iné ako uvedené v 7A002, pouzitelné v ,riadenych strelach®, s menovitou
,stabilitou® ,,rychlosti driftu“ mensou ako 0,5 (1 sigma alebo rms) za hodinu v prostredi s 1 g a pre ne
osobitne navrhnuté sucasti.

Technické poznamky:

1 V bode 74102 ,riadend strela‘ znamend kompletné raketové systémy a bezpilotné lietajuce
prostriedky s doletom viac ako 300 km.
2. ,Stabilita® v bode 74102 sa definuje ako miera schopnosti urcitého mechanizmu alebo

koeficientu vykonu zostat nezmeneny pri neustilom vystaveni stilym prevadzkovym
podmienkam (IEEE STD 528-2001 odsek 2,247).

Pristroje, navigacné zariadenia a systémy, iné ako uvedené v 7A003, a ich osobitne navrhnuté sucasti:

a) ,inercialne meracie zariadenia alebo systémy* pouzivajuce d’alej uvedené akcelerometre alebo
gyroskopy:

1. akcelerometre uvedené v 7A001.a)3, 7A001.b) alebo 7A101, alebo gyroskopy uvedené
v 7A002 alebo 7A102, alebo

Poznamka: 7A4103.a)l sa nevztahuje na zariadenia obsahujice akcelerometre uvedené
v 74001.a)3, ktoré su navrhnuté na meranie vibrdcii alebo narazu.

2. akcelerometre uvedené v 7A001.a)1 alebo 7A001.2)2, urené na pouzivanie
v inercidlnych naviganych systémoch alebo navadzacich systémoch vSetkych druhov
a pouzitel'né v ,riadenych strelach’;

Pozndamka: 74103.a)2 sa nevztahuje na zariadenia obsahujice akcelerometre uvedené
v 74001.a)1 alebo 74001.a)2, ak su takéto akcelerometre osobitne navrhnuté a vyvinuté
ako snimace MWD (meranie pocas vitania) urcené na pouzitie pri zvislych vrtoch.
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7A103.a)

pokraCovanie

Technicka poznamka:

Jnercidlne meracie zariadenia alebo systémy‘ uvedené v 74103.a), zah¥naju aj akcelerometre alebo
gyroskopy, ktoré sii po nastaveni schopné merat' zmeny v rychlosti a orientdcii na urcenie smeru alebo
polohy bez toho, aby potrebovali vonkajsie referencné udaje.

Poznamka: Inercialne meracie zariadenia alebo systémy ‘v 74103.a) zah¥naju:
- referencné systémy sklonu a orientdacie (AHRS),
- gyrokompasy,
- inercialne meracie jednotky (IMU),
- inercialne navigacné systémy (INS),
- inercidlne referencné systéemy (IRS),
- inercialne referencné jednotky (IRU).

b) integrované systémy s leteckymi pristrojmi, ktorych stcastou su gyrostabilizatory alebo
automaticki piloti, navrhnuté alebo upravené na pouzivanie v ,riadenych strelach®;

c) ,integrované naviga¢né systémy‘ navrhnuté alebo upravené pre ,riadené strely” a schopné
poskytovat’ presnost’ navigacie ,,CEP* (pravdepodobna kruhova chyba) 200 m alebo menej;

Technické poznamky:
1. Untegrovany navigacny systém ‘ obvykle zahrna tieto sucasti:
a) zariadenie na meranie inercidalnosti (napriklad polohovy a smerovy referencny
systém, inercidlna referencnd jednotka alebo inercialny navigacny systém),
b) jeden alebo viacero vonkajsich snimacov na aktualizaciu polohy a/alebo
rychlosti bud’ pravidelne, alebo nepretrzite pocas celého letu (napriklad prijimac
satelitnej navigdcie, radarovy vySkomer a/alebo Dopplerov radar) a
c) integracny hardver a softvér;

2. V 74103.c) ,CEP® (pravdepodobna kruhovda chyba alebo pravdepodobna kruhova
odchylka) je miera presnosti vymedzend ako polomer kruhu, v ktorom je 50 %
pravdepodobnost lokalizacie vyskytu.
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7A103 pokraCovanie

7A104

7TA105

d) trojosové magnetické snimace kurzu navrhnuté alebo upravené na integraciu do systémov
letového riadenia a navigacie, iné ako uvedené v 6A006, vyznaCujuce sa vSetkymi
nasledujucimi vlastnostami, a ich osobitne navrhnuté sucasti:

1. vniitornd kompenzécia naklonenia okolo prie¢nej osi (90 stupiiov) a okolo pozdiznej
osi (=180 stupniov); a

2. presnost’ azimutu lepS$iu (mensiu) ako 0,5 stupna rms pri rozsahu 80 stupiov
vzhl'adom na miestne magnetické pole.

Poznamka: Systémy letovej kontroly a navigacie v 74103.d) zahinaju gyrostabilizatory,
automatickych pilotov a inercidlne navigacné systémy.

Technicka poznamka:
V bode 74103 ,riadena strela‘ znamend kompletné raketové systéemy a bezpilotné lietajuce prostriedky
s doletom viac ako 300 km.

Gyroastrokompasy a iné zariadenia okrem druhov uvedenych v 7A004, ktoré odvodzuju polohu alebo
orientaciu automatickym sledovanim nebeskych telies alebo satelitov, aich osobitne navrhnuté
sucasti.

Prijimacie zariadenia satelitnych systémov pre globalnu navigaciu (GNSS, napr. GPS, GLONASS

alebo Galileo), in¢ ako uvedené v 7A005, vyznacujuce sa niektorou z nasledujucich vlastnosti, a ich
osobitne navrhnuté sucasti:

a) navrhnuté alebo upravené na pouzitie v kozmickych nosnych raketach uvedenych v 9A004,
sondaznych raketaich uvedenych v 9A104 alebo v bezpilotnych lietajucich
prostriedkoch uvedenych v 9A012 alebo 9A112.a); alebo

b) navrhnuté alebo upravené pre letecké aplikacie a vyznacujuce sa niektorou z tychto vlastnosti:

1. schopné poskytovat’ naviga¢né informacie pri rychlostiach viac ako 600 m/s;

2. vyuzivajice koédovanie navrhnuté alebo upravené pre vojenské a vladne sluzby na
ziskanie pristupu k zabezpecenym signalom/tidajom ,navigacného satelitného systému’,
alebo

3. osobitne navrhnuté na vyuzivanie odruSovania (napriklad anténa s riaditelnym nulovym

bodom alebo elektronicky riaditelnd anténa) na fungovanie v prostredi s aktivnymi
alebo pasivnymi protiopatreniami.

Poznamka: 7A4105.b)2. a 7A105.b)3. sa nevztahuju na zariadenia navrhnuté pre sluzby
,navigacného satelitného systemu‘ — komercné, civilné alebo ,bezpecnost Zivota®
(napriklad celistvost udajov, letova bezpecnost).

Technicka pozndamka.

V 74105 ,navigacny satelitny systém‘ zahriia globdlne navigacné satelitné systéemy (GNSS; napr.
GPS, GLONASS, Galileo alebo BeiDou) a regiondlne navigacné satelitné systéemy (RNSS; napr.
NavIC, QZSS).
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7A106

TA115

7A116

TA117

Vyskomery okrem druhov uvedenych v 7A006, radarového alebo laserového radarového typu,
navrhnuté alebo upravené na pouzivanie v kozmickych nosnych raketach uvedenych v 9A004 alebo
v sondaznych raketdch uvedenych v 9A104.

Pasivne snimace na stanovenie loziska Specifického elektromagnetického zdroja (navadzacie
zariadenia) alebo charakteristik terénu, navrhnuté alebo upravené na pouzivanie v kozmickych
nosnych raketach uvedenych v 9A004 alebo sondaznych raketach uvedenych v 9A104.

Poznamka: Zariadenia uvedené v 74105, 74106 a 74115 zah¥naju:

a) zariadenia na mapovanie vrstevnic terénu;

b) zariadenia na mapovanie a korelaciu (digitalne aj analogové),
c) Dopplerove navigacné radarové zariadenia;

d) zariadenia s pasivnym interferometrom;

e) zobrazovacie snimacie zariadenia (aktivne a pasivne).

Systémy riadenia letu a servoventily; navrhnuté alebo upravené na pouzivanie v kozmickych nosnych
raketach uvedenych v 9A004, sondaznych raketach uvedenych v 9A104 alebo v ,,riadenych strelach®.

a) pneumatické, hydraulické, mechanické, elektrooptické alebo elektromechanické systémy
riadenia letov (vratane systémov aktivneho elektroimpulzného riadenia alebo systémov
aktivneho riadenia svetelnymi impulzmi);

b) zariadenia na stabilizaciu letovej polohy lietadla;

c) servoventily na kontrolu letu navrhnuté alebo upravené pre systémy uvedené v 7A116.a)
alebo 7A116.b) a navrhnuté alebo upravené na pracu vo vibranom prostredi presahujicom
10 g rms medzi 20 Hz az 2 kHz.

Pozndamka: Pokial’ ide o konverziu lietadiel s posadkou na ucely ich fungovania ako ,,riadené
strely”, 74116 zahrna systémy, zariadenie a ventily navrhnuté alebo upravené s cielom
umoznit prevadzku lietadiel s posdadkou ako bezpilotné lietajuce prostriedky.

,Navadzacie sustavy“ pouzitelné v ,riadenych strelach®, ktoré st schopné dosiahnut' presnost
systému 3,33 % rozsahu alebo menej (napr. ,,CEP*“ 10 km alebo menej pri dolete 300 km).

Technicka poznamka:

V 74117 ,CEP* (pravdepodobna kruhova chyba alebo pravdepodobna kruhova odchylka) je miera
presnosti vvmedzena ako polomer kruhu zastredeného na ciel pri osobitnom dosahu, v ktorom pésobi
50 % uzitocnych zatazeni.
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7B
7B001

7B002

Skisobné, kontrolné a vyrobné zariadenia

Skusobné, kalibracné alebo nastavovacie zariadenie osobitne navrhnuté pre zariadenia uvedené v 7A.

Poznamka: Bod 7B001 sa nevztahuje na skusobné, kalibracné ani nastavovacie zariadenia pre

,uroven udrzby 1° alebo ,urovern udrzby II".

Technické poznamky:

1.

Uroveii udrzby I°:
Porucha inercidalnej navigacnej jednotky sa na , lietadle” zisti indikaciami z riadiacej
a zobrazovacej jednotky (CDU) alebo podla stavového hlasenia z prislusného podsystému. Pri
postupe podla prirucky vyrobcu mozno pricinu poruchy lokalizovat’ na uirovni nefungujiiceho
modulu vymenitelného pri prevadzke (LRU). Prevadzkovatel’ potom LRU demontuje a nahradi
ho rezervnym LRU.

,Uroveri udrzby II:

Chybny LRU modul sa zasle do udrzbarskej dielne (dieliia vyrobcu alebo dieliia
prevadzkovatela zodpovedného za udrzbu urovne II). V udrzbarskej dielni sa nefunkcny LRU
modul odskusa pomocou roznych vhodnych prostriedkov, aby bolo mozné overit a lokalizovat
chybny montazny modul vymenitelny v dielni (SRA), ktory zapricinil tuto poruchu. Tento SRA
sa demontuje a nahradi prevadzkyschopnym ndahradnym modulom. Defektny SRA modul
(pripadne cely LRU modul) sa potom zasle vyrobcovi. Sucastou ,urovne udrzby II‘ nie je
demontadz ani oprava riadenych akcelerometrov alebo gyrosnimacov.

Zariadenie osobitne navrhnuté tak, aby charakterizovalo zrkadla pre prstencové ,,laserové™ gyroskopy:

Pozn.: POZRI TIEZ 7B102.

a)
b)

zariadenia na meranie rozptylu s ,,presnostou’ merania 10 ppm alebo menej (lepSou);

merace profilu s presnost'ou merania 0,5 nm (5 angstromov) alebo menej (lepSou).

12
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7B003

7B102

7B103

7C

7D
7D001

7D002

SK

Zariadenie osobitne navrhnuté na ,,vyrobu‘ zariadeni uvedenych v 7A.

Poznamka: 7B003 zahrna:
- stanice na skusanie naladenia gyroskopov,
- stanice na skusanie dynamickej rovnovahy gyroskopov,
- stanice na skusanie zabehu/motora gyroskopov,
— stanice na vyprazdnovanie a plnenie gyroskopov,
— odstredivé upinacie pripravky lozZisk gyroskopov,
- stanice na nastavovanie osi akcelerometra,
— navijacky cievok gyroskopov z optickych vidkien.

Reflektometre osobitne navrhnuté tak, aby charakterizovali zrkadla pre ,laserové” gyroskopy
s presnostou merania 50 ppm alebo mene;j (lepsou).

,,Vyrobné zariadenia“ a ,,vyrobné prislusenstvo*:
a) ,,vyrobné zariadenia* osobitne navrhnuté pre zariadenia uvedené v 7A117;

b) ,.vyrobné prislusenstvo* a iné skusobné, kalibraéné a nastavovacie vybavenie, iné ako uvedené
v 7B001 az 7B003, navrhnuté alebo upravené na pouzivanie so zariadeniami uvedenymi v 7A.

Materialy

Ziadne.

Softvér

»Softvére $pecialne navrhnuty alebo upraveny na ,,vyvoj“ alebo ,,vyrobu‘ zariadeni uvedenych v 7A
alebo 7B.

,,Zdrojovy kéd na prevadzku alebo udrzbu I'ubovol'ného inercialneho naviga¢ného zariadenia vratane
inercialnych zariadeni, na ktoré sa nevztahuje 7A003 ani 7A004, ani referencné systémy na
zistovanie priestorovej polohy a kurzu (,AHRS®).

Poznamka: 7D002 sa nevztahuje na , zdrojovy kod* na , pouzitie” ,AHRS® na kardanovych
zavesoch.

Technicka poznamka:

,AHRS® sa vo vSeobecnosti lisia od inercidlnych navigacnych systémov (INS) tym, zZe ,AHRS’
poskytuje informdcie o priestorovej polohe a kurze, ale za normdlnych okolnosti neposkytuje
informdcie o zrychleni, rychlosti a polohe, ktoré poskytuje INS.
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7D003

Iny ,,softvér:

a)

b)

,,80ftvér™ osobitne navrhnuty alebo upraveny na zvySenie prevadzkového vykonu alebo na
zmensenie navigacnej chyby systémov na uroven uvedenu v 7A003, 7A004 alebo 7A008;

,,zdrojovy kod* pre hybridné integrované systémy, ktory zvysSuje prevadzkovy vykon alebo
zmensuje naviga¢nu chybu systémov na trovein uvedenu v 7A003 alebo 7A008 nepretrzitou
kombinaciou udajov o kurze s niektorymi z tychto navigaénych udajov:

1. rychlost’ podla Dopplerovho radaru alebo sonaru;

2. referen¢né Udaje pre ,,satelitny navigaény systém®; alebo

3. udaje zo ,,systémov navigacie zalozenej na udajoch* (,, DRBN*);
14
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7D003 pokraCovanie

¢)
d)

e)

nepouziva sa;
nepouziva sa;

,,80ftvér” na navrhovanie pomocou pocitata (CAD) osobitne navrhnuty na ,,vyvoj,aktivnych
systémov riadenia letu®, viacosovych riadiacich zariadeni vrtulnikov pre let riadeny
elektronickymi impulzmi alebo svetelnymi impulzmi cez optické kéble, alebo ,,obehom
riadeny vyrovnavaci systém regulacie smeru ¢i obehom riadeny systém regulacie smeru®
vrtul'nikov, ktorych ,technoldgia“ je uvedena v 7E004.b)1., 7E004.b)3. az 7E004.b)5.,
7E004.b)7., 7TE004.b)8., 7E004.c)1. alebo 7E004.c)2.

7D004 . Zdrojovy kod“, ktorého sucastou su ,,vyvojové“ ,technologie” uvedené v 7E004.2)2, 7E004.a)3.,
7E004.a)5., 7E004.2)6. alebo 7E004.b), pre ktorykol'vek z tychto systémov:

a) digitalne systémy riadenia letu pre ,,iplné riadenie letu®;

b) integrované hnacie systémy a systémy riadenia letu;

c) ,systémy aktivneho elektroimpulzného riadenia® alebo ,,systémy aktivneho riadenia svetelnymi
impulzmi®;

d) odolné proti chybam alebo samocinne sa rekonfigurujtce ,,aktivne systémy riadenia letu®;

e) nepouziva sa;

f) systémy letovych udajov zalozené na povrchovych statickych udajoch, alebo

g) trojrozmerné displeje.

Pozndamka: 7D004 sa nevztahuje na ,zdrojovy kod“ spojeny so spolocnymi pocitacovymi

prvkami a prislusenstvom (napr. prijem vstupného signalu, vysielanie vystupného signdlu,

nahravanie pocitacového programu a udajov, zabudované testovanie, mechanizmy planovania
uloh), ktoré nezabezpecuju Specificku funkciu systému riadenia letu.

7D005  ,,Softvér osobitne navrhnuty na deSifrovanie rozsahového kodu ,satelitného navigacného systému*
uréeného na vladne vyuzitie.

7D101  ,Softvér osobitne navrhnuty alebo upraveny na ,pouZzivanie” zariadeni uvedenych v 7A001 az
7A006, 7A101 az 7A106, 7A115, 7A116.a), 7A116.b), 7B001, 7B002, 7B003, 7B102 alebo 7B103.

SK
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7D102

7D103

7D104

7E
7E001

7TE002

7E003

Integracny ,,softvér:

a) integracny ,,softvér pre zariadenia uvedené v 7A103.b);

b) integracny ,,softvér osobitne navrhnuty pre zariadenia uvedené v 7A003 alebo 7A103.a);

c) integracny ,,softvér navrhnuty alebo upraveny pre zariadenia uvedené v 7A103.c).
Poznamka: Bezna forma integracného ,, softvéru“ vyuziva Kalmanovo filtrovanie.

»Softvér osobitne navrhnuty na modelovanie alebo simuldciu ,,navadzacich ststav uvedenych
v 7A117 alebo na ich projektovil integraciu s kozmickymi nosnymi raketami uvedenymi v 9A004
alebo so sondaznymi raketami uvedenymi v 9A104.

Poznamka: ,Softver”  uvedeny v 7D103 zostava kontrolovany, ak je spojeny s osobitne
navrhnutym hardvérom uvedenym v 44102.

»Softvére osobitne navrhnuty alebo upraveny na prevadzku alebo tdrzbu ,navadzacich sustav*
uvedenych v 7A117.

Poznamka: 7D104 zahina , softvér osobitne navrhnuty alebo upraveny na zlepSenie vykonu
,,navadzacich sustav* s cielom dosiahnut alebo presiahnut presnost uvedenu v 74117.

Technologia

,,Technologia®“ podla vSeobecnej poznamky k technologii na ,,vyvoj* zariadeni alebo ,softvéru®
uvedenych v 7A, 7B, 7D001, 7D002, 7D003, 7D005 a 7D101 az 7D103.

Pozndamka: Do 7E001 patri aj , technologia“ spravy klucov uréend vylucne pre zariadenia
uvedené v 74005.a).

,,Technologia“ podl'a vSeobecnej poznamky o technoldgii na ,,vyrobu® zariadeni uvedenych v 7A
alebo 7B.

,,Technologia“ podla vSeobecnej poznamky o technoldgii pre opravy, renovacie alebo generalne
opravy zariadeni uvedenych v 7A001 az 7A004.

Poznamka: Bod 7E003 sa nevztahuje na technologiu udrzby priamo spojenu s kalibraciou,
demontazou alebo vymenou poskodenych alebo neopravitelnych LRU a SRA civilnych lietadiel
podla opisu ,urovne udrzby I‘ alebo ,urovne udrzby II".

Pozn.: Pozri technické poznamky k bodu 7B001.
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7TE004

Iné ,technologia“:

a)

b)

technologia® na ,,vyvoj* alebo ,,vyrobu® niektorého z tychto zariadeni:

1.
2.

nepouziva sa;

systémy letovych tdajov zalozené iba na povrchovych statickych udajoch, t. j. na
udajoch, ktoré sa vypustaju s konvenénymi sondami na ziskavanie letovych udajov;
trojrozmernych displejov pre , lietadla“;

nepouziva sa;

elektrické aktuatory (t. j. supravy elektromechanickych, elektrohydrostatickych

a integrovanych ovladacov) osobitne navrhnutych na ,primarne riadenie letu‘;

Technicka poznamka:

,Primdarne riadenie letu’ je stabilita ,lietadla” alebo riadenie manévrovatelnosti
vyuzivajuca generdtory sily/momentu, t.j. vektorovanie aerodynamickych kormidiel
alebo tahu pohonu.

,sustava optickych snimacov pre riadenie letov® osobitne navrhnuté na zavedenie
»aktivnych systémov riadenia letu®, alebo

Technicka poznamka:

,Sustava optickych snimacov pre riadenie letov’ je siet distribuovanych optickych
snimacov, ktoré pouzivaju , laserové’ luce na zabezpecenie udajov pre riadenie letu
v realnom case pre spracovanie na palube.

systétmy ,,DBRN®“ navrhnut¢é na navigaciu pod vodou pomocou sonaru alebo
gravitaénych databaz, ktoré zabezpecuju ,,presnost* uréovania polohy 0,4 namornych

mil’ alebo menej (leps$iu);

,Vyvojova“ ,technologia®“ pre ,aktivne systémy riadenia letu® [vratane ,,systémov aktivneho
elektroimpulzného riadenia (fly-by-wire systems)“ alebo ,systémov aktivneho riadenia
svetelnymi impulzmi (fly-by-light system)* cez optické kable]:

1.

»technologia®“ na fotonickej baze na snimanie Casti ,lietadla® alebo komponentu
riadenia letu, sliziaca na prenos udajov riadenia letu alebo na ovladdanie pohybu
aktuatora, ,,vyzadovana“ pre ,,systémy aktivneho riadenia svetelnymi impulzmi® cez
optické kable;

nepouziva sa;

algoritmy na analyzu informacie snimaca komponentu v redlnom case, urené na
predpovedanie a preventivne zmiernenie hroziacej degradacie a poruch komponentov
v ramci ,,aktivneho systému riadenia letu®;

Poznamka: 7E004.b)3 sa nevztahuje na algoritmy na ucely udrzby mimo
prevadzky.
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7E004.b)

pokracovanie

4.

algoritmy na zistovanie poriach komponentov v readlnom c¢ase a na upravu sil a momentu
na zmiernenie degradacie a poruch ,,aktivneho systému riadenia letu®;

Poznamka: 7E004.b)4 sa nevztahuje na algoritmy na odstranovanie ucinkov
poruch porovnanim zdrojov prebytocnych udajov, ani na nepriame vopred
planované reakcie na predpokladané poruchy.

integracia riadiacich udajov digitalneho riadenia letu, navigacie a pohonu do digitalneho
systému riadenia letu s cielom ,,uplného riadenia letu*;

Poznamka: 7E004.b)5 sa nevztahuje na:

a) ., technologiu ™ na integraciu riadiacich udajov digitdalneho riadenia letu,
navigdcie a pohonu do digitilneho systému riadenia letu na ucely
,optimalizacie trasy letu;

b) ., technologiu ™ pre ,, lietadlové systéemy letovych pristrojov, integrovanu
vyhradne pre navigdciu alebo priblizovanie pomocou VOR, DME, ILS
alebo MLS.

Technicka poznamka:

,Optimalizacia trasy letu je postup, ktory minimalizuje odchylky od pozadovanej
Stvorrozmernej trajektorie (priestor a cas), zaloZeny na maximalizovani vykonu
alebo efektivnosti z hl'adiska wloh misie.

nepouziva sa;

ntechnologia® ,,vyZadovana“ na odvodenie funkénych poziadaviek pre ,systémy
aktivneho elektroimpulzného riadenia“ so vSetkymi tymito vlastnostami:

a) kontrola stability drakov systémom s ,vnutornou spatnou vazbou® (inner-loop),
vyzadujicim uzavretie slucky pri frekvencii 40 Hz alebo vysSej a

Technicka poznamka:
,Vnutorna spdtnd vizba“ sa vztahuje na funkcie , aktivnych systémov riadenia
letu”, ktoré automatizuju kontrolu stability drakov.

b) majuce niektoru z tychto vlastnosti:

1. koriguje  polohu aerodynamicky nestabilného draka, meranu
v lubovolnom bode vnavrhu letovej obalky, ktory by stratil
ovladatel'nost, ak by sa poloha nenapravila v priebehu 0,5 sekundy;

2. zdruzuje kontrolu v dvoch alebo viacerych osiach, pricom kompenzuje
,abnormalne zmeny stavu lietadla‘;

18
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7E004.b.7.b)

<)

pokracovanie

Technicka poznamka:

,Abnormdalne zmeny stavu lietadla‘ zahriaju Strukturalne poskodenie
pocas letu, stratu kontroly tahu motora, nefunkcnost riadiacej plochy,
alebo destabilizujuce posuny nakladu.

3. vykonava funkcie uvedené v 7E004.b)5, alebo

Pozndamka:  7E004.b)7.b)3 sa nevztahuje na autopiloty.

4, umoziuje ,lietadlu® stabilny riadeny let, iny ako pocas vzletu alebo
pristatia, pri uhle nabehu vécsom ako 18 stupniov, bocnom sklze 15
stupiiov, nakloneni alebo otd¢ani 15 stupiiov okolo pozdiznej alebo 90
stupniov okolo prie¢nej osi;

ntechnologia® ,,vyZzadovana“ na odvodenie funkénych poziadaviek pre ,systémy
aktivneho elektroimpulzného riadenia® s cielom dosiahnut’ vSetky tieto vlastnosti:

a) nestraca sa kontrola nad ,lietadlom®™ v pripade akychkol'vek dvoch po sebe
nasledujucich  jednotlivych  porach  vramci  ,systému  aktivneho
elektroimpulzného riadenia“ a

b) pravdepodobnost’ straty kontroly nad , lictadlom* je mensia (lep$ia) ako 1 x 10~
portich na letova hodinu;

Poznamka: 7E004.b) sa nevztahuje na , technologiu®“ spojenu so spolocnymi

pocitacovymi prvkami a prislusenstvom (napr. prijem vstupného signalu, vysielanie
vystupného signalu, nahravanie pocitacového programu a udajov, zabudované
testovanie, mechanizmy planovania uloh), ktoré nezabezpecuju Specificku funkciu
systému riadenia letu.

Htechnologia“ pre ,,vyvoj* vrtulnikovych systémov:

viacosové zariadenia pre elektroimpulzné riadenie alebo riadenie svetelnymi impulzmi
cez optické kable, ktoré¢ spajaji funkcie najmenej dvoch nasledujucich prvkov do
jedného riadiaceho prvku:

a) kolektivne ovladace;
b) cyklické ovladace;
c) ovladace riadenia smeru letu;

,,obehom riadené vyrovnavacie systémy regulacie smeru alebo obehom riadené systémy
regulacie smeru®;

lopatky rotora, ktorych sucast'ou su ,nosné plochy s menite'nou geometriou‘ na pouzitie
v systémoch riadenia jednotlivych lopatiek.

Technicka poznamka:

,Nosné plochy s menitelnou geometriou* vyuzivaju klapky alebo vyvazovacie plosky
s odtokovou hranou, sloty s vodiacou hranou alebo sklopnu prednii cast, ktorych polohu
mozno regulovat pocas letu.
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7E101

TE102

7E104

,,Technolégia®“ podla vSeobecnej poznamky k technologii pre ,,pouZivanie* zariadeni uvedenych
v bodoch 7A001 az 7A006, 7A101 az 7A106, 7A115 az 7A117, 7B001, 7B002, 7B003, 7B102,
7B103 a 7D101 az 7D103.

,Technologia“ na ochranu leteckej elektroniky a elektrickych podsystémov proti rizikam
elektromagnetickych impulzov (EMP) a elektromagnetickej interferencie (EMI) z externych zdrojov:

a) konstrukéna ,,technoldgia“ pre tieniace systémys;

b) konstrukéna ,technologia“ na konfiguraciu radiacne odolnych elektrickych obvodov
a podsystémov;

c) konstrukéna ,,technoldgia“ na stanovenie kritérii radiaénej odolnosti pre 7E102.a) a 7E102.b).

»Technologia“ na integraciu udajov o letovej kontrole, navadzani a pohone do systému riadenia letu
na optimalizaciu trajektorie raketového systému.
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