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jargmise dokumendi juurde:

Ettepanek:

EUROOPA PARLAMENDI JA NOUKOGU MAARUS,

millega muudetakse miarust (EL) 2017/2107 (millega kehtestatakse Rahvusvahelise
Atlandi Tuunikala Kaitse Komisjoni (ICCAT) konventsiooni alal kohaldatavad
majandamis-, kaitse- ja kontrollimeetmed), méérust (EL) 2018/975 (millega
kehtestatakse majandamis-, kaitse- ja kontrollimeetmed, mida kohaldatakse Vaikse
ookeani l6unaosa piirkondliku kalandusorganisatsiooni (SPRFMOQO) konventsiooni alal),
méirust (EL) 2019/833 (millega kehtestatakse Loode-Atlandi Kalandusorganisatsiooni
reguleerimispiirkonnas kohaldatavad kaitse- ja rakendusmeetmed), maarust (EL)
2021/56 (millega kehtestatakse Ameerika Troopikatuunide Komisjoni konventsiooni alal
kohaldatavad majandamis-, kaitse- ja kontrollimeetmed), méirust (EL) 2022/2056
(millega kehtestatakse Vaikse ookeani laéine- ja keskosa kalanduskonventsiooni alal
kohaldatavad kaitse- ja majandamismeetmed), méérust (EL) 2022/2343 (millega
kehtestatakse India Ookeani Tuunikomisjoni (IOTC) padevusalasse kuuluval alal
kohaldatavad majandamis-, kaitse- ja kontrollimeetmed) ning méérust (EL) 2023/2053
(millega kehtestatakse Atlandi ookeani idaosa ja Vahemere hariliku tuuni varude
majandamise mitmeaastane kava)
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LISA

Muudetakse méadruse (EL) 2018/975 jargmisi lisasid.

1) IV lisa asendatakse jargmisega:

Juhised ohualdiste mereékosﬁsteemidega, ’li)lk]ld(fl?)ﬁutest teadete koostamiseks ja esitamiseks
1. Uldteave:
a) kontaktandmed;
b) lipuriik;
C) laeva nimi;
d) ptitigikoormuse kuupéevad ja teatamine;
e) traali vettelaskmise algusaeg (UTC);
f) traali véljatdmbamise 16puaeg (UTC);
g) kasutatud piitigivahendid.

2. Asukohateave

a)
b)

poOhjatraal voi pelaagiline traal;

traalimise ldhte- ja 16ppasukoht (iimardatuna 1dhima 0,01 kiimnendkraadini).

3. Teave ohualdiste meredkosiisteemide kohta

a) kokkuvotlik teave:

1) avastatud ohualti meredkostisteemi indikaatorliikide arv;

i1) avastatud ohualti meredkosiisteemi indikaatorliikide kogukaal;
b) iiksikasjalik teave:

1) ohualdiste meredkosiisteemide iga indikaatorliigi kaal traalimisel (sh kiinnisest
allapoole jdav)“.

2) X lisa muudetakse jargmiselt:

1.

punkti A alapunkti 1 alapunkt g asendatakse jargmisega:
»g) UVI (kordumatu laevatunnus) / Lloydi / IMO number*;
punkti B alapunkti 2 alapunktid c ja d asendatakse jédrgmisega:

,»C) traali  ldhteasukoht  (laius-/pikkuskraad,  pdhjapiitigi  puhul  1/100
kiimnendkraadi tdpsusega ja pelaagilise traali puhul 1/10 kiimnendkraadi tapsusega);

d) traali l1o0ppasukoht (laius-/pikkuskraad, pShjapiitigi puhul 1/100 kiimnendkraadi
tapsusega ja pelaagilise traali puhul 1/10 kiimnendkraadi tépsusega);”;

punkti B alapunkti 2 alapunktid n, o, p ja q asendatakse jargmisega:

»n) kui piiliti ka mereimetajaid, merelinde, roomajad vdi muid ohustatud liike,
esitatakse andmed punkti G nduete kohaselt;
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o) kui piiiti ka pohjaorganisme, sealhulgas ohualdiste meredkosiisteemide
indikaatorliike,' esitatakse andmed punkti H nduete kohaselt;

p)  koigi tagasiheidetud litkide (FAO liigikood) hinnanguline piiiigikogus liikide
kaupa (eluskaal, kilogrammi tdpsusega), sealhulgas kdik pdhjaorganismide taksonid;

q) markida, milliseid jargmisi kaaspiitigi leevendusmeetmeid kasutati:
1) linnutdrjeliinid — kui jah, siis médrkida punktis L kirjeldatud tiksikasjad;
i1) linnupeleti(d) — kui jah, siis mérkida punktis N kirjeldatud iiksikasjad;
ii1) kalajdatmete haldus — kui jah, siis méarkida jirgmine:
1) vettelaskmise ja haalamise ajal on jddtmete heide keelatud;
i1) ainult vedeliku heide;
i1) jadtmete hoidmine pardal > 2 tundi / muu / puudub;
iv) muu — kui jah, siis mérkida iiksikasjad.*;
punkti C alapunkti 2 alapunkt d asendatakse jirgmisega:
,»d) piitigivahendi ldhteasukoht (laius-/pikkuskraad, 1/100 kraadi tdpsusega);™
punkti C alapunkti 2 alapunktid j, k, 1 ja m asendatakse jargmisega:

,»J)  kui piiliti ka mereimetajaid, merelinde, roomajad vdi muid ohustatud liike,
esitatakse andmed punkti G nduete kohaselt;

k)  kui ptiiti ka pdhjaorganisme, sealhulgas ohualdiste meredkosiisteemide
indikaatorliike,” esitatakse andmed punkti H nduete kohaselt;

1) koigi tagasiheidetud liikide (FAO liigikood) hinnanguline piitigikogus liikide
kaupa (eluskaal, kilogrammi tdpsusega), sealhulgas kdik pdhjaorganismide taksonid;

m) mirkida, milliseid kaaspiiiigi leevendusmeetmeid kasutati, 1dhtudes allpool
kirjeldatud tiiiipidest ja esitades ndutavad iiksikasjad:

1) linnutdrjeliinid — kui jah, siis mérkida punktis L kirjeldatud tiksikasjad;
i1) linnupeleti(d) — kui jah, siis méirkida punktis N kirjeldatud tiksikasjad;
111) kalajaatmete haldus — kui jah, siis mérkida jirgmine:

1) vettelaskmise ja haalamise ajal on jddtmete heide keelatud;

11) ainult vedeliku heide;

i1) jddtmete hoidmine pardal > 2 tundi / muu / puudub;

1v) Oine vettelaskmine (kui vettelaskmine on piiratud nautilise hdmariku ja koidu
vahelise ajaga);

v) muu — kui jah, siis mérkida iiksikasjad.*;
punkti D alapunkti 2 alapunktid c ja d asendatakse jargmisega:

,C) piiligivahendi ldhteasukoht (laius-/pikkuskraad, 1/100 kiimnendkraadi
tdpsusega);

Ohualdiste meredkosiisteemide indikaatorliigid on méératletud XVII lisas.
Ohualdiste meredkosiisteemide indikaatorliigid on méératletud XVII lisas.
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d) piitigivahendi 10ppasukoht (laius-/pikkuskraad, 1/100 kiimnendkraadi
tdpsusega);*;

7. punkti D alapunkti 2 alapunktid k, 1, m ja n asendatakse jairgmisega:

,»K) kui piiliti ka mereimetajaid, merelinde, roomajad vdi muid ohustatud liike,
esitatakse andmed punkti G nduete kohaselt;

1) kui ptiiti ka pohjaorganisme, sealhulgas ohualdiste meredkosiisteemide
indikaatorliike, esitatakse andmed punkti H nduete kohaselt;

m) koigi tagasiheidetud liikide (FAO liigikood) hinnanguline piitigikogus liikide
kaupa (eluskaal, kilogrammi tépsusega), sealhulgas koik pohjaorganismide taksonid;

n)  mairkida, milliseid kaaspiiligi leevendusmeetmeid ja mis tiiiipi s66ta kasutati,
lahtudes allpool kirjeldatud tiiiipidest ja esitades noutavad tiksikasjad:

1) linnutdrjeliinid — kui jah, siis mirkida punktis M kirjeldatud tiksikasjad;
i1) linnupeleti(d) — kui jah, siis mérkida punktis O kirjeldatud iiksikasjad;
ii1) kalajaatmete haldus — kui jah, siis méarkida jirgmine:

1) vettelaskmise ja haalamise ajal on jddtmete heide keelatud;

i1) ainult vedeliku heide;

i1) jddtmete hoidmine pardal > 2 tundi / muu / puudub;

iv) Oine vettelaskmine (kui vettelaskmine on piiratud nautilise hdmariku
ja koidu vahelise ajaga);

v) ongejada — kui jah, siis mirkida punktis M kirjeldatud iiksikasjad;
vi) sO6dda tlilip — mirkida, kas kala/kalmaar/segu, elus/surnud/segu,
kiilmutatud / iiles sulatatud / segu, siinteetiline;
vii) muu — kui jah, siis mérkida iiksikasjad;‘
8. punkti D alapunkti 2 alapunktid p, q ja r jdetakse vélja;
9. punkt E asendatakse jargmisega:
,E. Kogutavad pikkuselise koosseisu andmed

Sihtliikide ja kui see on ajaliselt voimalik, siis muude peamiste kaaspiitigiliikide kohta tuleb
juhusliku valimi alusel koguda esindavad pikkuselise koosseisu andmed. Pikkuse andmed
tuleb vastava liigi puhul koguda ja esitada kdige suurema tdpsusastmega (cm vOi mm,
imardatud ldhima {hikuni iiles- voi allapoole) ning samuti tuleb mérkida modtmisviis
(kogupikkus, pikkus ninamiku tipust kuni sabauime keskmiste kiirte alguseni voi tavapikkus).
Voimaluse korral tuleb registreerida iga liigi pikkuselise koosseisu valimi kogukaal voi
hinnata seda ning maérkida hindamismeetod. Vaatlejad vdivad nduda moddetud kala soo
kindlaksmééramist, et koostada pikkuselise koosseisu andmed sugude kaupa.

1. Kaubandusliku proovivdtu protokoll
(a) Muud kalaliigid kui varilopusesed:

1) kala pikkus tuleb modta kooskdlas punktiga P sentimeetri tdpsusega kalade
puhul, kelle maksimumpikkus on iile 40 cm;

i1) kala pikkus tuleb modta kooskdlas punktiga P millimeetri tdpsusega kalade
puhul, kelle maksimumpikkus on alla 40 cm.
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(b) Kalmaarid:

keha pikkus ilma haarmeteta tuleb modta sentimeetri tipsusega.
(c) Railased:

moodta tuleb maksimaalne keha laius.
(d) Haid:

iga liigi puhul tuleb kasutada asjakohast pikkuse modtmise viisi (vt punkt P).
Uldjuhul tuleb mdota kogupikkus.

(e) Mereimetajad ja roomajad (voimaluse korral):
voimaluse korral tuleb modta kogupikkus.
2. Teadusliku proovivotu protokoll
Liikide teaduslikuks proovivotuks voib olla vaja punktis 1 kirjeldatust tipsemat pikkuse
modtmist.
Selgrootute (st krabid/homaarid) mdotmise nduded tdotatakse vilja vastavalt vajadusele
kooskdlas asjakohase uurimusliku kalaptiiigi arenguga.*;

10. punkti F alapunkt 1 asendatakse jirgmisega:

,1. Peamiste sihtliikide ja kui see on ajaliselt voimalik, siis muude peamiselt
ptiiitavate kaaspiiiigilitkide kohta tuleb esindava valimi jaoks koguda jargmised
bioloogilised andmed:

(a) liik;

(b) pikkus (mm voi cm). Modtmistdpsus ja -viis tuleb kindlaks méérata liikide
kaupa kooskdlas punktis E esitatuga;

(c) kasutatud pikkuse modtmise viis (st kogupikkus, pikkus ninamiku tipust kuni
sabauime keskmiste kiirte alguseni jne);

(d) sugu (isane, emane, ebakiips, sootu);

(e) sugukiipsusaste (haide puhul mirkida, kui palju tiineid on ja kui palju (kui on)
mune/poegi).*;
11. punkti G alapunkti 1 alapunkt e asendatakse jirgmisega:
2»€) surnud loomade puhul tuleb koguda piisav teave vdi proovid,® et neid saaks maismaal
identifitseerida vastavalt eelnevalt kindlaksméératud proovivotumenetlustele. Kui see ei ole

voimalik, vOivad vaatlejad nouda iseloomulike elundite osaproovide kogumist, nagu on
tapsustatud bioloogiliste proovide protokollides.

12. punkti G alapunkt 2 asendatakse jirgmisega:

2 Mirkida taksoni iga isendi sugu, kui see on vilisel vaatlusel vdimalik (nditeks
loivaliste, védikevaalaliste vOi varilopuseste Elasmobranchii ja muude ohustatud liikide
puhul).*;

13. punkti G alapunkt 3 asendatakse jargmisega:

Voimalused on jargmised: korjuste tagastamine lahkamiseks, asjakohase protokolli kohaselt tehtud
fotod voi koe- voi suleproovid geneetiliseks médramiseks.
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»3. Mirkida iga isendi pikkus (sentimeetrites) ja millist pikkuse modtmise viisi kasutati.
Mootmistépsus ja -viis tuleb kindlaks méérata liikide kaupa.*;

14. punkti G lisatakse alapunkt 4:

4. Mirkida iga isendi elutsiikli jark, kui vdimalik (st noor/tdiskasvanu).*;
15. punkt H asendatakse jargmisega:
,,H. Piitigitegevuse kindlakstegemine seoses ohualdiste meredkosiisteemidega

(1) Koigi pohjapiitigijuhtumite, sealhulgas traali, pohjadngejada ja morraga piitigi
kohta tuleb kdigi pliiitud pdhjaorganismide taksonite kohta koguda jargmised
andmed:

(a) liik (voi koos fotoga, kui perekonna vaoi liigi tasandil kindlaksmééramine
on keeruline);

(b) pitiigijuhtumil piiiitud iga loetletud podhjaorganismide taksoni
hinnanguline kogus (0,1 kg tdpsusega);

(¢) kaalu hindamise meetod (niiteks visuaalne hinnang, tiielikult kaalutud,
tdpne kogus kastis korrutatuna kastide arvuga) (tdhelepanu, SPRFMO
sekretariaat seda teavet ei kogu, see peab olema taotluse korral
kattesaadav);

(d) vodimaluse korral ja eelkdige uute voi haruldaste pohjaorganismide puhul,
mis ei ole kantud liigiméédrajatesse, tuleb koguda terved proovid ja need
nouetekohaselt sdilitada tuvastamiseks maismaal;

(e) vodimaluse korral koguvad vaatlejad proove ja fotosid vastavalt eelnevalt
kindlaks méadratud konkreetsetele teadusprogrammidele, mida rakendab
SPRFMO teaduskomitee voi rakendatakse riiklike teadusuuringutega.

(2) Koigi pohjapiiligi juhtumite kohta kogutakse koigi XVII lisas kindlaks
méidratud ohualdiste meredkosiisteemide indikaatorliikide kohta jirgmised
andmed:

(a) putgijuhtumil piiiitud iga ohualti meredkosiisteemi indikaatorliigi
hinnanguline kogus (0,1 kg tdpsusega);

(b) voimaluse korral foto pililigijuhtumil piiitud igast ohualti
meredkosiisteemi indikaatorliiki esindavast valimist, mille lipulitkmesriik
arhiveerib oma vaatlusprogrammis viisil, mis vdimaldab foto siduda
ptitigijuhtumi kohta mérgitud konkreetse kaaluga;

(c) vodimaluse korral foto piitigijuhtumil piilitud iga ohualti meredkosiisteemi
indikaatorliigi kogu kogusest, mille lipuliikmesriik arhiveerib oma
vaatlusprogrammis viisil, mis vdimaldab foto siduda piitigijuhtumi kohta
mirgitud konkreetse kaaluga.

(3) Iga vaadeldud traali kohta kogutakse kdigi XVII lisas kindlaks méératud

ohualdiste meredkosiisteemide indikaatorliikide kohta jiargmised andmed,
kasutades  asjakohast ohualdiste meredkosiisteemide indikaatorliikide
signaaltaseme iiletamise vormi:

(a) marge selle kohta, kas traaliga piiligil {lletas mone ohualti
meredkosiisteemi indikaatorliigi kaal XVIII lisas kindlaks méératud
konkreetse taksoni kaalukiinnise;
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(b) marge selle kohta, kas traaliga piiiigil iiletas kolme v0i enama ohualti
meredkosiisteemi indikaatorliigi kaal XVIII lisas kindlaks maédratud
konkreetse taksoni kaalukiinnise.*;

16. punkti I alapunkt j asendatakse jirgmisega:
) Piitigi asukoht (laius-/pikkuskraad, 1/10 kraadi tdpsusega)®;
17. punkti J alapunkti 2 alapunkt d asendatakse jargmisega:

»d)  piiligiaruannete koostamine ja bioloogiliste proovide vOtmine tuleb tdhtsuse jargi
jarjestada liigirithmade 16ikes jargmiselt:

Liik Prioriteet (1 — korgeim)

Peamised sihtliigid (nt stauriid pelaagilise piitigi puhul, oranz
karekala pdhjaldhedase piiligi puhul, kalmaar, kui neid piititakse)

Merelinnud, imetajad, roomajad (kilpkonnad) vdi muud ohustatud

liigid 2
K&ik haid 3
Muud liigid, mis kuuluvad viie enim piiitud liigi hulka (nt

austraalia  makrell pelaagilise piliigi puhul, perekonda 4
Oreosomatidae kuuluvad kalad ja limapead) pohjaldhedase piiiigi

puhul)

Kodik muud liigid 5

Nende tegevuste vaatlemiseks kuluv aeg soltub piitigioperatsioonist ja -viisist. Osaproovide
suurus vorreldes kogustega, mida vaatleja ei jilginud (nditeks konksude arv seoses uuritud
liigilise koosseisuga vorreldes kasutatud ongekonksudega), tuleb selgelt mérkida vastavalt
litkmesriigi vaatlusprogrammi juhistele.*;

18. punkti O alapunkti 1 alapunkt e asendatakse jargmisega:
»€) kordumatu laevatunnus / IMO number (kui on olemas);*
19. punkti O alapunkti 3 alapunkt d asendatakse jargmisega:

»d)  orienteeruv piiligipiirkond (laius-/pikkuskraad, 1/10 kiimnendkraadi tdpsusega,
voimaluste piires);”

20. lisatakse punkt P:
,,P. Pikkuse mootmise nduded
(1) Kogupikkus moddetakse jargmiste kalaliikide puhul:
(a) kivikohad, huntahvenad (Serranidae)
(b) kare siivapeetrikala (Oreosomatidae)
(©) pikksabad, pikksabalased (Macrouridae)
(d) merluusid (Merluccidae)
(e) hapuku (Polyprion spp.)
() madukalalased (Ophidiidae)
(g) morilased (Moridae)
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(h)
(i)
@)
(k)
(M
(m)

kultkalad (Pseudopentaceros spp.)

meriahvenlased, nototeeniad ja okasahvenad (Sebastidae spp.)
meripuuklased (Scorpaenidae)

karekalad (Trachichthyidae)

antarktika kihvkalad (Dissostichus spp.)

kdik muul viisil loetlemata hai- ja meritondiliigid (vt FAO kalandust
kisitlev tehniline dokument nr 474 haide modtmise kohta).

(2) Pikkus ninamiku tipust kuni sabauime keskmiste kiirte alguseni moddetakse
jargmiste kalaliikide puhul:

(a)
(b)
(c)
(d)
(e)
®
(g
(h)
(@)
G)
)
Q)
(m)
(n)

merevaik-seriool (Seriola spp.)
snuuk (Gempylidae)

atlandi stromateus (Hyperoglyphe antarctica)
limapead jne (Berycidae)
nomeuslased (Nomeidae)
kardinalahvenlased jne (Apogonidae)
tsiili stauriid (Trachurus murphyi)
jaapani makrell (Scomber japonicus)
timarkiitiskalad (Nemadactylus spp.)
seaninalased (Lethrinidae)
merilatiklased (Bramidae)
riffahvenlased (Lutjanidae)
gempiiiillased (Gempylidae)

muud stromateusid (koik).

(3) Tavapikkus moddetakse jargmiste liikide puhul:

(a)

oranz karekala (Hopolostethus atlanticus).

(4) Keha pikkus ilma haarmeteta moddetakse jargmiste litkide puhul:

(a) kalmaar (koik koos Dosidicus gigas).;
3. Mairusele (EL) 2018/975 lisatakse XIV, XV, XVI, XVII, XVIII, XIX ja XX lisa:
X1V lisa

Pohjapiitigi majandamispiirkonnad

Pohjatraalide majandamispiirkonna koordinaadid

wre e . Kalavarude Laiuskraa | Pikkuskraa | Majandusvoon
Vilja nimi . . .. Meetod .
majandamispiirkond d d di suund
C. Lord Howe — West | C. Lord Howe pOhjatraal 35°21.000'S | 165°13.553'E
C. Lord Howe — West | C. Lord Howe pohjatraal 35°21.000'S | 165°24.000'E
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wre e . Kalavarude Laiuskraa | Pikkuskraa | Majandusvoon
Vilja nimi . . .. Meetod .
majandamispiirkond d d di suund
C. Lord Howe — West | C. Lord Howe pOhjatraal 35°36.000'S | 165°24.000'E
C. Lord Howe — West | C. Lord Howe pOhjatraal 35°36.000'S | 165°18.000'E
C. Lord Howe — West | C. Lord Howe pOhjatraal 36°06.000'S | 165°18.000'E
C. Lord Howe — West | C. Lord Howe pOhjatraal 36°06.000'S | 164°46.000'E
C. Lord Howe — West | C. Lord Howe pOhjatraal 35°54.000'S | 164°46.000'E
C. Lord Howe — West | C. Lord Howe pOhjatraal 35°54.000'S | 164°54.000'E
C. Lord Howe — West | C. Lord Howe pOhjatraal 35°31.000'S | 165°54.000'E
C. Lord Howe — West | C. Lord Howe pOhjatraal 35°31.000'S | 165°13.550'E
C. Lord Howe — East | C. Lord Howe pOhjatraal 35°26.000'S | 165°44.000'E
C. Lord Howe — East | C. Lord Howe pOhjatraal 35°26.000'S | 166°21.915'E
C. Lord Howe — East | C. Lord Howe pOhjatraal 35°47.000'S | 165°26.000'E
C. Lord Howe — East | C. Lord Howe pOhjatraal 35°47.000'S | 165°44.000'E
C. Lord Howe — East | C. Lord Howe pOhjatraal 36°00.500'S | 165°26.000'E
C. Lord Howe — East | C. Lord Howe pOhjatraal 36°00.500'S | 166°21.915'E
S. Lord Howe C. Lord Howe pOhjatraal 36°13.460'S | 164°40.830'E | S. Lord Howe
S. Lord Howe C. Lord Howe pOhjatraal 36°13.460'S | 165°06.050'E | S. Lord Howe
S. Lord Howe C. Lord Howe pOhjatraal 36°26.800'S | 164°40.830'E | S. Lord Howe
S. Lord Howe C. Lord Howe pOhjatraal 36°26.800'S | 165°06.050'E | S. Lord Howe
01 South Louisville pohjatraal 47°40.000'S i;]lg 27.000
01 South Louisville pOhjatraal 47°40.000'S i)so 00.000
01 South Louisville pOhjatraal 48°05.000'S i;]lg 27.000
01 South Louisville pohjatraal 48°05.000'S 50 00.000
03 South Louisville pohjatraal 45°59.000'S 54 07.224
03 South Louisville pOhjatraal 45°59.000'S 54 28.653
03 South Louisville pohjatraal 46°15.000'S 54 07.224

ET



ET

Vilja nimi Kal.avarud.e ) Meetod Laiuskraa | Pikkuskraa Majandusvﬁﬁn
majandamispiirkond d d di suund
03 South Louisville pohjatraal | 46°15.000'S $4°28'653'
04 South Louisville pohjatraal | 46°01.000'S i};s%o.ooo'
04 South Louisville pohjatraal | 46°01.000'S \1;6010'000'
04 South Louisville pohjatraal | 46°24.000'S \1;5040'000'
04 South Louisville pohjatraal | 46224.00055 | 2010000
05 South Louisville pohjatraal 45°26.000'S ;36030'000'
05 South Louisville pohjatraal 45°26.000'S ;36055'000'
05 South Louisville pohjatraal 45°42.000'S ;36030'000'
05 South Louisville pohjatraal 45°42.000'S ;36055'000'
06 South Louisville pohjatraal | 45°19.500'S $7°19'000'
06 South Louisville pohjatraal | 45°19.500'S &7055'000'
06 South Louisville pohjatraal | 45°30.000'S &7019'000'
06 South Louisville pohjatraal | 45°30.000'S &7055'000'
07 South Louisville pohjatraal | 44°43.950's | 081800V
07 South Louisville pohjatraal | 44°43.950's | 08800
07 South Louisville pohjatraal 44°57.950'S 58"1 8.000
07 South Louisville pdhjatraal 44°57.950'S i$8038'000'
08 South Louisville pdhjatraal 44°13.000'S LS 9743.000
08 South Louisville pohjatraal 44°13.000'S i$9054'000'

ET



ET

Vilja nimi Kal.avarud.e ) Meetod Laiuskraa | Pikkuskraa Majandusvﬁﬁn
majandamispiirkond d d di suund
08 South Louisville pohjatraal | 44°21.000'S 59043'000'
08 South Louisville pohjatraal | 44°21.000'S 59054'0(’0’
09 South Louisville pohjatraal 43°51.183'S \1;0029'235'
09 South Louisville pohjatraal 43°51 183'S \1;0"50.820'
09 South Louisville pohjatraal | 44°07.000'S \1)30029'235'
09 South Louisville pohjatraal 44°07.000'S ;?0050'820'
10 South Louisville pohjatraal 43°22.000'S i’\? 1221770
10 South Louisville pohjatraal 43°22.000'S i’\? 1939.000
10 South Louisville pohjatraal 43°31.370'S i’\? 1°10.170
10 South Louisville pohjatraal | 43°31.370'S i’$1°21.77o'
10 South Louisville pohjatraal | 4304144055 | 011017
10 South Louisville pohjatraal | 43°41.440's | (01700
11 South Louisville pohjatraal | 42°40.000'S é\? 1948.000
11 South Louisville pohjatraal | 42°40.000'S $2°07'00°'
11 South Louisville pohjatraal | 42°54.500'S é\? 1948.000
11 South Louisville pohjatraal 42°54.500'S i$2°07.000'
13 Central Louisville pdhjatraal 41°45.000'S i$3029'500'
13 Central Louisville pdhjatraal 41°45.000'S i$3049'000'
13 Central Louisville pdhjatraal 42°00.000'S ;33029'500'

10
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Vilja nimi Kal.avarud.e ) Meetod Laiuskraa | Pikkuskraa Majandusvﬁﬁn
majandamispiirkond d d di suund
13 Central Louisville pohjatraal | 42°00.000'S $3°49'000'
14 Central Louisville pohjatraal | 41°17.000'S ;34000.000'
14 Central Louisville pohjatraal | 41°17.000'S \1;4027'000'
14 Central Louisville pohjatraal | 41°40.000'S \1;4000'000'
14 Central Louisville pohjatraal | 41°40.000'S \1;4027'000'
15 Central Louisville pohjatraal | 40°32.897'S i)SS °12.000
15 Central Louisville pohjatraal | 40°32.897'S i)SS *30.000
15 Central Louisville pohjatraal | 40°42.000's | (047040
15 Central Louisville pohjatraal | 40°42.000's | (07120
15 Central Louisville pohjatraal | 40°48.000'S ;?5"24.000'
15 Central Louisville pohjatraal | 40°48.000'S i)\?s 730.000
15 Central Louisville pohjatraal | 40°54.000'S i)\?s °12.000
15 Central Louisville pohjatraal | 40°54.000'S i)\?s 724.000
15 Central Louisville pohjatraal | 41°06.000'S $4°56'40°'
15 Central Louisville pohjatraal | 41°06.000'S i)\?s °12.000
17 North Louisville pdhjatraal 38°20.013'S i$7029'000'
17 North Louisville pohjatraal 38°20.013'S i$7047'067'
17 North Louisville pdhjatraal 38°32.000'S i$7029'000'
17 North Louisville pohjatraal 38°32.000'S ;37047'067'
11
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Viilja nimi Kalf“’ar“d.e . Meetod Laiuskraa | Pikkuskraa Majandusvﬁﬁn
majandamispiirkond d d di suund
18 North Louisville pohjatraal | 38°11.013'S $8°01'785'
18 North Louisville pohjatraal | 38°11.013'S i}gs%o.ooo'
18 North Louisville pohjatraal 38°40.000'S \1;8"01.785'
18 North Louisville pohjatraal 38°40.000'S \1;8°20.000'
22 North Louisville pohjatraal 36°45.000'S \1;9°30.000'
North Louisville
22 North Louisville pohjatraal | 36°45.000's | 7000
22 North Louisville pohjatraal | 37°08.000'S ég 9°30.000
22 North Louisville pohjatraal | 37°08.000'S i; 0%00.000
23 North Louisville pohjatraal | 36°00.000'S $9°22'000'
23 North Louisville pohjatraal | 36°00.000'S $9°40'000'
23 North Louisville pohjatraal | 36°10.000'S $9°22'000'
23 North Louisville pohjatraal | 36°10.000'S $9°40'00°'
I;(')uthL ord  Howe -1\ | ord Howe Rise pohjatraal | 34°04.035'S | 162°20.000'E
I;(')uthL ord  Howe -1\ | ord Howe Rise pohjatraal | 34°04.035'S | 163°00.000'E
I;éuthLord HOWE | N. Lord Howe Rise pohjatraal | 34°40.000'S | 162°20.000'E
I;(.)uthLord Howe N. Lord Howe Rise pohjatraal 34°40.000'S | 163°00.000'E
N. Lord Howe - East | N. Lord Howe Rise pdhjatraal 32°54.650'S | 163°16.615'E
N. Lord Howe - East | N. Lord Howe Rise pohjatraal 32°54.650'S | 163°26.380'E
N. Lord Howe - East | N. Lord Howe Rise pohjatraal 33°04.400'S | 163°16.615'E
12
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Vilja nimi Kal.avarud.e ) Meetod Laiuskraa | Pikkuskraa Majandusvﬁiin
majandamispiirkond d d di suund
N. Lord Howe - East N. Lord Howe Rise pOhjatraal 33°04.400'S | 163°26.380'E
N. Lord Howe - West | N. Lord Howe Rise pOhjatraal 33°16.400'S | 162°52.540'E
Piki  Austraalia
N. Lord Howe - West | N. Lord Howe Rise pOhjatraal 33°09.296'S | 162°52.540'E | majandusvoondit
kirde suunas
N. Lord Howe - West | N. Lord Howe Rise pohjatraal 33°04.400'S | 162°54.941'E
N. Lord Howe - West | N. Lord Howe Rise pOhjatraal 33°04.400'S | 163°10.540'E
N. Lord Howe - West | N. Lord Howe Rise pOhjatraal 33°10.400'S | 163°10.540'E
N. Lord Howe - West | N. Lord Howe Rise pOhjatraal 33°10.400'S | 163°04.540'E
N. Lord Howe - West | N. Lord Howe Rise pOhjatraal 33°16.400'S | 163°04.540'E
Northwest Challenger | Northwest Challenger pOhjatraal 38°00.000'S | 169°47.848'E
Northwest Challenger | Northwest Challenger pOhjatraal 38°00.000'S | 169°42.000'E
Northwest Challenger | Northwest Challenger pOhjatraal 37°48.000'S | 169°42.000'E
Northwest Challenger | Northwest Challenger pOhjatraal 37°48.000'S | 169°24.000'E
Northwest Challenger | Northwest Challenger pOhjatraal 37°42.000'S | 169°24.000'E
Northwest Challenger | Northwest Challenger pOhjatraal 37°42.000'S | 167°42.000'E
Northwest Challenger | Northwest Challenger pOhjatraal 37°48.000'S | 167°42.000'E
Northwest Challenger | Northwest Challenger pOhjatraal 37°48.000'S | 167°24.000'E
Northwest Challenger | Northwest Challenger pOhjatraal 39°06.000'S | 167°24.000'E
Northwest Challenger | Northwest Challenger pOhjatraal 39°06.000'S | 167°18.000'E
Northwest Challenger | Northwest Challenger pOhjatraal 38°52.000'S | 167°18.000'E
Northwest Challenger | Northwest Challenger pOhjatraal 38°52.000'S | 167°06.000'E
Northwest Challenger | Northwest Challenger pOhjatraal 37°48.000'S | 167°06.000'E
Northwest Challenger | Northwest Challenger pohjatraal 37°48.000'S | 167°00.000'E
Northwest Challenger | Northwest Challenger pOhjatraal 37°42.000'S | 167°00.000'E
Northwest Challenger | Northwest Challenger pohjatraal 37°42.000'S | 166°40.000'E
Northwest Challenger | Northwest Challenger pohjatraal 37°01.333'S | 166°40.000'E
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Vilia nimi Kalavarude Meetod Laiuskraa | Pikkuskraa | Majandusvoon
] majandamispiirkond d d di suund
Piki Uus-
Northwest Challenger | Northwest Challenger pOhjatraal 37°01.333'S | 169°36.706'E Me.r emaa
majandusvoondit
kagu suunas
Otse 16una suunas
Northwest Challenger | Northwest Challenger pohjatraal | 37°29.902'S | 170°00.000F | UUS-Meremaa
majandusvoondi
punktini
Piki Uus-
Northwest Challenger | Northwest Challenger pohjatraal 37°41.589'S | 170°00.000'E Me.r emasa 1
majandusvoondit
edela suunas
S.Tasman Rise Box 1 | S. Tasman Rise 1 pohiatraal | 47°08.280'S | 147050200 | Aldtes Austraalia
majandusvoondist
? Tasman Rise 1 Box PS{.iseTiisman RiseS. Tasman pohiatraal 47°17370S | 147°50.200'F
?. Tasman Rise 1 Box PS{.iseTiisman RiseS. Tasman pohiatraal 47°17370'S | 147°32.300'F
Piki  Austraalia
S. Tasman Rise 1 Box S.. Tasman RiseS. Tasman pohiatraal 47°10.197'S | 147°32.300'F majandusvoondlt .
1 Rise 1 ida suunas kuni
alguspunktini
?. Tasman Rise 1 Box PS{.iseT;sman RiseS. Tasman pohiatraal 47°05.160'S | 148°24.165'F
2. Tasman Rise 2 Box ;.iseT;sman RiseS. Tasman pohiatraal 47°05.160'S | 148°50.670'F
i. Tasman Rise 2 Box IS{.iseT;sman RiseS. Tasman pohiatraal 47°13.780'S | 148°24.165'F
i. Tasman Rise 2 Box IS{.iseT;sman RiseS. Tasman pohiatraal 47°13.780'S | 148°50.670'F
i. Tasman Rise 2 Box IS{.iseT;sman RiseS. Tasman pohiatraal 47°21.000'S | 148°45.610'F
§. Tasman Rise 3 Box IS{.iseT;sman RiseS. Tasman pohiatraal 47°21.000'S | 149°03.200'F
§.. Tasman Rise 3 Box IS{.iseT;tsman RiseS. Tasman pohiatraal 47°24.015'S | 148°37.235°F
§.. Tasman Rise 3 Box IS{.iseT;tsman RiseS. Tasman pohiatraal 47°24.015'S | 148°45.610'F
§.. Tasman Rise 3 Box IS{.iseT;tsman RiseS. Tasman pohiatraal 47°24.800'S | 149°03.200'F
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wre e . Kalavarude Laiuskraa | Pikkuskraa | Majandusvoon

Vilja nimi . . .. Meetod .
majandamispiirkond d d di suund

S. Tasman Rise 3 Box S.- Tasman RiseS. Tasman pohiatraal 47°30320'S | 148°44.390'F

3 Rise 3

S. Tasman Rise 3 Box S.- Tasman RiseS. Tasman pohiatraal 47°30320'S | 148°57 650'F

3 Rise 3

S. Tasman Rise 3 Box S.. Tasman RiseS. Tasman pohjatraal 47°35.005'S | 148°37.235°E

3 Rise 3

S. Tasman Rise 3 Box S.. Tasman RiseS. Tasman pohjatraal 47°35.005'S | 148°44.390°F

3 Rise 3

i' Tasman Rise 3 Box | ¢ 1 4 Howe pohjatraal | 35°31.000'S | 164°54.000'E

S. Lord Howe — West | S. Lord Howe pOhjatraal 36°13.460'S | 164°40.830'E

S. Lord Howe - South | S. Lord Howe pOhjatraal 36°13.460'S | 165°06.050'E

S. Lord Howe - South | S. Lord Howe pOhjatraal 36°26.800'S | 164°40.830'E

S. Lord Howe - South | S. Lord Howe pOhjatraal 36°26.800'S | 165°06.050'E

Wanganella gzsgte Norfolk West Norfolk | ) catraal | 33°28.000'S | 167°42.000'E

Wanganella gzsgte Norfolk West Norfolk | ) catraal | 33°28.000'S | 168°00.000'E

Wanganella West Norfolk West Norfolk | 1 0al | 330520008 | 167°13.000°F
Ridge

Wanganella gz:e Norfolk West Norfolk | o catraal | 33952.000'S | 167°42.000'E

Wanganella West Norfolk West Norfolk | 51 0al | 34°12.000'S | 167°13.000°F
Ridge

Wanganella gz:e Norfolk West Norfolk | o catraal | 34°12.000'S | 168°00.000'E

Westpac Bank Westpac Bank pOhjatraal 39°39.000'S | 167°05.000'E

Westpac Bank Westpac Bank pohjatraal 39°39.000'S | 167°21.090'E

Westpac Bank Westpac Bank pohjatraal 39°55.000'S | 167°05.000'E

Westpac Bank Westpac Bank pohjatraal 39°55.000'S | 167°21.090'E
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a) Pelaagiliste traalide majandamispiirkonna koordinaadid

et e Laiuskraa | Pikkuskraa . e ae

Viilja nimi Asukoht Meetod d 1 dl v Majandusvoondi suund

CS. Lord Howe - | (o 1 4 Howe pelaagiline | 35006 000's | 165°44.000E

East traal

C. Lord Howe - claaeiline

EastS. Lord Howe | C. Lord Howe i’raal & 35°26.000'S | 166°21.915E

- East

C. Lord Howe - claaeiline

EastS. Lord Howe | C. Lord Howe i’raal & 35°47.000'S | 165°26.000E

- East

C. Lord Howe - claagiline

EastS. Lord Howe | C. Lord Howe fraal & 35°47.000'S | 165°44.000'E

- East

C. Lord Howe - claagiline

EastS. Lord Howe | C. Lord Howe fraal & 36°00.500'S | 165°26.000E

- East

C. Lord Howe - claagiline

EastS. Lord Howe | C. Lord Howe fraal & 36°00.500'S | 166°21.915E

- East

C. Lord Howe - claagiline

WestS. Lord Howe | C. Lord Howe pelaag 35°21.000'S | 165°13.550°E
traal

- West

C. Lord Howe - claagiline

WestS. Lord Howe | C. Lord Howe p & 35°21.000'S 165°24.000'E
traal

- West

C. Lord Howe - claagiline

WestS. Lord Howe | C. Lord Howe p & 35°31.000'S 164°54.000'E
traal

- West

C. Lord Howe - claagiline

WestS. Lord Howe | C. Lord Howe p & 35°31.000'S 165°13.550'E
traal

- West

C. Lord Howe - claagiline

WestS. Lord Howe | C. Lord Howe p & 35°40.383'S 165°18.000'E
traal

- West

C. Lord Howe - claagiline

WestS. Lord Howe | C. Lord Howe pelaag 35°40.383'S | 165°24.000E
traal

- West

C. Lord Howe - claagiline

WestS. Lord Howe | C. Lord Howe pelaag 35°54.000'S | 164°46.000'E

- West

traal

ET
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. Laiuskraa | Pikkuskraa . PO
Vilja nimi Asukoht Meetod d d Majandusvéondi suund
C. Lord Howe - claaeiline
WestS. Lord Howe | C. Lord Howe pelaag 35°54.000'S | 164°54.000'E

traal
- West
C. Lord Howe - claaeiline
WestS. Lord Howe | C. Lord Howe pelaag 36°06.000'S | 164°46.000'E
traal

- West
CS. Lord Howe - | o 1 4 Howe pelaagiline | 36006 000's | 165°18.000E
West traal
S. Lord Howe C. Lord Howe f;l:lag‘hne 36°13.460'S | 164°40.830'E | S. Lord Howe
S. Lord Howe C. Lord Howe frialag‘hne 36°13.460'S | 165°06.050F | > Lord Howe
S. Lord Howe C. Lord Howe frialag‘hne 36°26.800'S | 164°40.830F | > Lord Howe
S. Lord Howe C. Lord Howe frialag‘hne 36°26.800'S | 165°06.050F | S Lord Howe
1 South Louisville frialag‘hne 47°40.000'S | 149°27.000'W
1 Louisville Ridge frialag‘hne 47°40.000'S | 150°00.000'W
1 South  Louisville | pelaagiline | 005 1005 | 149027.000W

Louisville Ridge traal
1 South  Louisville | pelaagiline | 005 1005 | 150°00.000W

Louisville Ridge traal
3 South  Louisville | pelaagiline | 5059 1005 | 154°07.204'W

Louisville Ridge traal
3 South  Louisville | pelaagiline | 5059 0005 | 15428.653W

Louisville Ridge traal
3 South  Louisville | pelaagiline |0y 5 0005 | 154°07.004'w

Louisville Ridge traal
3 South Louisville | pelaagiline | 015 6505 | 15428 653w

Louisville Ridge traal
4 South Louisville | pelaagiline | o)1 0005 | 155040.000W

Louisville Ridge traal
4 South Louisville | pelaagiline | o)) 0005 | 156°10.000W

Louisville Ridge traal
4 South Louisville | pelaagiline 46°24.000'S | 155°40.000"W

Louisville Ridge

traal

ET
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. Laiuskraa | Pikkuskraa . PO
Vilja nimi Asukoht Meetod d d Majandusvéondi suund
4 South  Louisville | pelaagiline | 10,4 6505 | 156°10.000W
Louisville Ridge traal

5 South  Louisville | pelaagiline | 50,6 0505 | 156°30.000W
Louisville Ridge traal

5 South Louisville | pelaagiline | 5076 0505 | 156°55.000W
Louisville Ridge traal

5 South  Louisville | pelaagiline | 5045 6505 | 156°30.000W
Louisville Ridge traal

5 South  Louisville | pelaagiline | 5045 6505 | 156°55.000W
Louisville Ridge traal

6 South  Louisville | pelaagiline | 5019 5005 | 157019000 W
Louisville Ridge traal

6 South  Louisville | pelaagiline | 5019 5005 | 157955, 000w
Louisville Ridge traal

6 South  Louisville | pelaagiline | 5030 6505 | 157019.000'W
Louisville Ridge traal

6 South  Louisville | pelaagiline | 5030 6505 | 157955000 W
Louisville Ridge traal

7 South  Louisville | pelaagiline | 1045 950 | 158018.000'W
Louisville Ridge traal

7 South  Louisville | pelaagiline | 1045 950 | 158038 000'W
Louisville Ridge traal

7 South  Louisville | pelaagiline | 1057 950 | 158018.000W
Louisville Ridge traal

7 South  Louisville | pelaagiline | 1057 950 | 158038 000'W
Louisville Ridge traal

8 South  Louisville | pelaagiline | 1013 0605 | 15943 000w
Louisville Ridge traal

8 South  Louisville | pelaagiline | 1013 050 | 159054.000W
Louisville Ridge traal

8 South Louisville | pelaagiline | 1oy} 6505 | 159943.000'W
Louisville Ridge traal

8 South Louisville | pelaagiline | 4 1o); 6005 | 159054000 W
Louisville Ridge traal

9 South Louisville | pelaagiline | 305; 93, | 60029 235w
Louisville Ridge traal

9 South Louisville | pelaagiline 43°51.183'S | 160°50.820'W

Louisville Ridge

traal
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. Laiuskraa | Pikkuskraa . PO
Vilja nimi Asukoht Meetod d d Majandusvéondi suund
9 South  Louisville | pelaagiline | 4007 6505 | 160929235 W
Louisville Ridge traal

9 South  Louisville | pelaagiline | 4007 6505 | 160°50.820W
Louisville Ridge traal

10 South  Louisville | pelaagiline | 130)) 5505 | 161921770 W
Louisville Ridge traal

10 South  Louisville | pelaagiline | 4505, 5505 | 161°39.000W
Louisville Ridge traal
South Louisville | pelaagiline o , o ,

10 Louisville Ridge | taal 43°31.370'S | 161°10.170'W

10 South  Louisville | pelaagiline | 4303} 370 | 141001 770w
Louisville Ridge traal
South Louisville | pelaagiline o , o ,

10 Louisville Ridge | tal 43°41.440'S | 161°10.170'W

10 South  Louisville | pelaagiline | 43041 1405 | 161939.000W
Louisville Ridge traal

11 South  Louisville | pelaagiline | 4049 0005 | 161°48.000W
Louisville Ridge traal

1 South  Louisville | pelaagiline | 4>040 0005 | 162007.000W
Louisville Ridge traal

11 South  Louisville | pelaagiline |4 )05, 5505 | 161048.000W
Louisville Ridge traal

11 South  Louisville | pelaagiline | )05, 5505 | 162007.000W
Louisville Ridge traal

13 Cf:ntral Louisville | pelaagiline 41°45.000'S | 163°29.500'W
Ridge traal

13 Central Louisville | pelaagiline | 045 0005 | 163°49.000W
Louisville Ridge traal

13 Central Louisville | pelaagiline | 050 600, | 163°29.500W
Louisville Ridge traal

13 Central Louisville | pelaagiline | 4,200 5005 | 163°49.000W
Louisville Ridge traal

14 Central Louisville | pelaagiline | 41015 5005 | 164°00.000'W
Louisville Ridge traal

14 Central Louisville | pelaagiline | 41015 5005 | 164927.000W
Louisville Ridge traal

14 Central Louisville | pelaagiline 41°40.000'S | 164°00.000"W

Louisville Ridge

traal
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. Laiuskraa | Pikkuskraa . PO
Vilja nimi Asukoht Meetod d d Majandusvéondi suund
14 Central Louisville | pelaagiline | 4 10,0 6505 | 16427.000W
Louisville Ridge traal

15 Central Louisville | pelaagiline | 4505, g97:5 | 165012.000W
Louisville Ridge traal

15 Central Louisville | pelaagiline | 4505, g97:5 | 165030.000W
Louisville Ridge traal

15 Central Louisville | pelaagiline | 45015 0005 | 164956 400w
Louisville Ridge traal

15 Central Louisville | pelaagiline | 45015 6905 | 165°12.000W
Louisville Ridge traal

15 Central Louisville | pelaagiline | 45015 0005 | 165924.000W
Louisville Ridge traal

15 Central Louisville | pelaagiline | 45015 0905 | 165°30.000W
Louisville Ridge traal

15 Central Louisville | pelaagiline | 45054 6505 | 165012.000W
Louisville Ridge traal

15 Central Louisville | pelaagiline | 45054 6005 | 165924.000W
Louisville Ridge traal

15 Central Louisville | pelaagiline | 006 0005 | 164°56.400W
Louisville Ridge traal

15 Central Louisville | pelaagiline | 006 000 | 165°12.000W
Louisville Ridge traal

17 Nf)rth Louisville | pelaagiline 38°20.013'S | 167°29.000'W
Ridge traal

17 North  Louisville | pelaagiline | 300, 135 | 167047.067'W
Louisville Ridge traal

17 North  Louisville | pelaagiline | 3003, 5005 | 167929.000'W
Louisville Ridge traal

17 North  Louisville | pelaagiline | 30037 5005 | 167047.067'W
Louisville Ridge traal

18 North  Louisville | pelaagiline | 30011 13 | 168001785 W
Louisville Ridge traal

18 North  Louisville | pelaagiline | 30011 13 | 168920.000'W
Louisville Ridge traal

18 North  Louisville | pelaagiline | 300, 5005 | 168201785 W
Louisville Ridge traal

18 North Louisville | pelaagiline 38°40.000'S | 168°20.000'W

Louisville Ridge

traal
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22 North  Louisville | pelaagiline | 3045 005 | 169°30.000W

Louisville Ridge traal
22 North  Louisville | pelaagiline | 3045 005 | 170°00.000W
Louisville Ridge traal
22 North  Louisville | pelaagiline | 4606 005 | 169230.000W
Louisville Ridge traal
22 North  Louisville | pelaagiline | 4606 00:5 | 170°00.000W
Louisville Ridge traal
23 North  Louisville | pelaagiline | 500, 005 | 169222.000W
Louisville Ridge traal
23 North  Louisville | pelaagiline | 500, 005 | 169240.000 W
Louisville Ridge traal
23 North  Louisville | pelaagiline | 5016 5005 | 169222.000W
Louisville Ridge traal
23 North  Louisville | pelaagiline | 5014 5005 | 169240.000W
Louisville Ridge traal
N. Lord Howe .
N. Lord Howe - | picN. Lord | Pelaagiline 1 35000 305 | 162025.670°F
Central traal
Howe
N. Lord Howe . . . . e 1
N. Lord Howe RiseN. Lord pelaagiline 33°48.622'S | 162°25.670'F P}kl Austraalia majandusvoondit
Central traal kirde suunas
Howe
N. Lord Howe .
N. Lord Howe - | p. N Lord | Pelaagiline | 31009 53005 | 162038.450°F
Central traal
Howe
N. Lord Howe .
N. Lord Howe - | p. N Lord | Pelaagiline | 3500y 53005 | 162°57.770°F
Central traal
Howe
N. Lord Howe .
N. Lord Howe - | p. N Lord | Pelaagiline | 55040 630's | 162°57.770°F
Central traal
Howe
N. Lord Howe .
N. Lord Howe - | p. N Lord | Pelaagiline | 5o05s 650 | 163°16.615°E
East traal
Howe
N. Lord Howe .
N. Lord Howe - | p. N, Lord | Pelaagiline | sro5s 650 | 163°26.380°F
East traal
Howe
N. Lord Howe .
N. Lord Howe - | p. N, Lord | Pelaagiline | 53001 400's | 163°16.615E
East traal
Howe
21
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N. Lord Howe .
N. Lord Howe - | piceN. Lord | Pelaagiline 1 53001 4005 | 16326380
East traal
Howe
N. Lord Howe .
N. Lord Howe - | picen. Lord | Pelaagiline 1 3050 6705 | 162920000
South traal
Howe
N. Lord Howe .
N. Lord Howe - | pioon. Lord | Pelaagiline 1 33050 6705 | 163°00.000E
South traal
Howe
N. Lord Howe .
N. Lord Howe - | pioon. Lord | Pelaagiline 1 34046 000's | 162°20.000E
South traal
Howe
N. Lord Howe .
N. Lord Howe - | piceN. Lord | Pelaagiline 1 34006 600's | 163°00.000E
South traal
Howe
N. Lord Howe .
N. Lord Howe - | picN. Lord | Pelaagiline 1 35010 4005 | 162052540
West traal
Howe
N. Lord Howe . _ . . o
N. Lord Howe RiseN. Lord pelaagiline 33°09.296'S | 162°52.540°F P.lkl Austraalia majandusvodndit
West traal kirde suunas
Howe
N. Lord Howe .
N. Lord Howe - | picN. Lord | Pelaagiline 1 35004 400's | 162054.941F
West traal
Howe
N. Lord Howe .
N. Lord Howe - | picon. Lord | Pelaagiline 1 33004 400's | 163°10.540°F
West traal
Howe
N. Lord Howe .
N. Lord Howe - | piceN. Lord | Pelaagiline 1 33016 4005 | 163°04.540°F
West traal
Howe
N. Lord Howe .
N. Lord Howe - | piceN. Lord | Pelaagiline 1 33016 4005 | 163°10.540°F
West traal
Howe
N. Lord Howe .
N. Lord Howe - | picen. Lord | Pelaagiline 1 35016 4005 | 163°04.540°F
West traal
Howe
Northwest Northwest pelaagiline o , o ,
Challenger Challenger traal 37°01.333'S | 166°40.000°
Northwest Northwest pelaagiline o , 5 , Piki Uus-Meremaa
Challenger Challenger traal 377013335 | 169°36.706'E majandusvoondit kagu suunas
Northwest Northwest pelaagiline o , 5 , Otse louna suunas Uus-Meremaa
Challenger Challenger traal 37°29.902'S | 170°00.000°E majandusvoondi punktini
ET 2
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Igl(iglllglzsetr Ié}?erl;lll;:l;setr {)rzlaalagihne 37°41.589'8 | 170°00.000E Eli:jiandusvééndit edelellJ :jil\g;remaa
Igzglllevlvlegsetr Igﬁglllglegsetr Ezzagﬂine 38°00.000'S | 169°47.848'E

gﬁ;?:ﬁegsetr Tgﬁgllle‘i’legztr f;l;agi“ne 38°00.000'S | 169°42.000'E

gﬁﬁ?:flegsetr Tgﬁgllle‘i’legztr frzlsagi“ne 37°48.000'S | 169°42.000'E

gﬁﬁ?:flegsetr Tgﬁgllle‘i’legztr frzlsagi“ne 37°48.000'S | 169°24.000'E

Igg;lllevrvl;setr Tgﬁgllle‘f;setr frialagi“ne 37°42.000'S | 169°24.000'E

Igg;lllevrvl;setr Tgﬁgllle‘f;setr frialagi“ne 37°42.000'S | 167°42.004'E

Igg;lllevrv;setr Tgﬁgllle‘i’;setr frialagi“ne 37°48.000'S | 167°42.000'E

Igg;lllevrv;setr Tgﬁgllle‘i’;setr frialagi“ne 37°48.000'S | 167°24.000'E

Igg;tllllslvlegitr Igl(;:lllle‘:legsetr gzliag“me 39°06.000'S | 167°24.000'E

Igl('::lllls:legsetr gg:llglegsetr i’rzliagi“ne 39°06.000'S | 167°18.000'F

Igl('::lllls:legsetr gg:llglegsetr i’rzliagi“ne 38952.000'S | 167°18.000'F

Igl('::lllls:legsetr gg:llglegsetr i’rzliagi“ne 38952.000'S | 167°06.000'F

Igl('::lllls:legsetr gg:llglegsetr i’rzliagi“ne 37°48.000'S | 167°06.000'E

Igl('::lllls:legsetr gg:llglegsetr i’rzliagi“ne 37°48.000'S | 167°00.000'E

gﬁglgegitr gggmegitr Ezlsagi““e 37°42.000'S | 167°00.000'E

gﬁgmegitr gggmegitr Ezlsagi““e 37°42.000'S | 166°40.000'E

g;thh"rd Howe - | § I ord Howe Ezlsagili“e 36°13.460'S | 164°40.830°E

5. Lord Howe - gy qmowe | Pel€lne | 560134605 | 165°06.050

South

traal

ET
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S. Lord Howe -1 ¢y 4 Howe pelaagiline | 30006 000's | 164°40.830°E
South traal
S. Lord Howe -1 ¢y 4 Howe pelaagiline | 30026 00's | 165°06.050°E
South traal
S. Tasman Rise . pelaagiline . . 1
S. Tasman Rise 1 47°08.280'S | 147°50.200'E | Alates Austraalia majandusvoondist
Box 1 traal
S. Tasman Rise S. Tasmag RiseS. | pelaagiline 47°17370S | 147°50.200'F
Box 1 Tasman Rise 1 traal
S. Tasman Rise S. Tasmag RiseS. | pelaagiline 47°17370'S | 147°32.300'F
Box 1 Tasman Rise 1 traal
S. Tasman Rise S. Tasmag RiseS. | pelaagiline 47°10.197'S | 147°32.300'E Plkl Austraal¥a majandquoondlt
Box 1 Tasman Rise 1 traal ida suunas kuni alguspunktini
S. Tasman Rise S. Tasman RiseS. | pelaagiline o , o ,
Box 2 Tasman Rise 2 traal 47°05.160°S | 148°24.165E
S. Tasman Rise S. Tasman RiseS. | pelaagiline o , o ,
Box 2 Tasman Rise 2 traal 47°05.160°S | 148°50.670°E
S. Tasman Rise S. Tasman RiseS. | pelaagiline o , o ,
Box 2 Tasman Rise 2 traal 47°13.780°S | 148°24.165E
S. Tasman Rise S. Tasmag RiseS. | pelaagiline 47°13.780'S | 148°50.670'F
Box 2 Tasman Rise 2 traal
S. Tasman Rise S. Tasmag RiseS. | pelaagiline 47°21.000'S | 148°45.610'F
Box 3 Tasman Rise 3 traal
S. Tasman Rise S. Tasmag RiseS. | pelaagiline 47°21.000'S | 149°03.200'E
Box 3 Tasman Rise 3 traal
S. Tasman Rise S. Tasmag RiseS. | pelaagiline 47°04.015'S | 148°37235'F
Box 3 Tasman Rise 3 traal
S. Tasman Rise S. Tasmag RiseS. | pelaagiline 47°04.015'S | 148°45.610'F
Box 3 Tasman Rise 3 traal
S. Tasman Rise S. Tasmag RiseS. | pelaagiline 47°24.800'S | 149°03.200'E
Box 3 Tasman Rise 3 traal
S. Tasman Rise S. Tasman. RiseS. | pelaagiline 47°30320'S | 148°44.390'E
Box 3 Tasman Rise 3 traal
S. Tasman Rise S. Tasman. RiseS. | pelaagiline 47°30320'S | 148°57 650'E
Box 3 Tasman Rise 3 traal
S. Tasman Rise S. Tasman. RiseS. | pelaagiline 47°35.205'S | 148°37235E
Box 3 Tasman Rise 3 traal
S. Tasman Rise S. Tasman. RiseS. | pelaagiline 47°35.205'S | 148°44.390'E
Box 3 Tasman Rise 3 traal
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Wanganella West  Norfolk | pelaagiline | 33075 005 | 167°42.000E
Ridge traal

Wanganella West — Norfolk | pelaagiline | 330)¢ 005 | 168°00.000E
Ridge traal

Wanganella West  Norfolk | pelaagiline | 3305, 5005 | 16713.000E
Ridge traal

Wanganella West  Norfolk | pelaagiline | 3305, 5005 | 167°42.000E
Ridge traal

Wanganella West — Norfolk | pelaagiline | 3,015 5005 | 16713.000E
Ridge traal

Wanganella West — Norfolk | pelaagiline | 34015 5005 | 168°00.000E
Ridge traal

Westpac Bank Westpac Bank frialag‘hne 39°39.000'S | 167°05.000'E

Westpac Bank Westpac Bank frialag‘hne 39°39.000'S | 167°21.090'E

Westpac Bank Westpac Bank frialag‘hne 39°55.000'S | 167°05.000'E

Westpac Bank Westpac Bank E?;agﬂme 39°55.000'S | 167°21.090'E

ET
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Viilja nimi Asukoht Meetod Laiuskraad Pikkuskraad xz’:(;‘d““““di
Carpel bank pohjadng 25°14.950'S 159°00.285'E
Carpel bank pohjadng 25°14.950'S 160°00.000'E
Carpel bank pohjadng 25°59.640'S 159°00.285'E
Carpel bank pohjadng 25°59.640'S 160°00.000'E
Gascoyne pohjadng 36°19.950'S 155°53.630'E
Gascoyne pohjadng 36°19.950'S 156°43.770'E
Gascoyne pohjadng 36°59.440'S 155°53.630'E
Gascoyne pohjadng 36°59.440'S 156°43.770'E
S. Lord Howe C. Lord Howe pohjadng 35°20.000'S 165°00.000'E
S. Lord Howe C. Lord Howe pohjadng 35°20.000'S 166°21.915'E
S. Lord Howe C. Lord Howe pOhjadng 35°31.000'S 164°54.000'E
S. Lord Howe C. Lord Howe pOhjadng 35°31.000'S 165°00.000'E
S. Lord Howe C. Lord Howe pOhjadng 35°54.000'S 164°46.000'E
S. Lord Howe C. Lord Howe pohjadng 35°54.000'S 164°54.000'E
S. Lord Howe C. Lord Howe pOhjadng 36°00.500'S 165°18.000'E
S. Lord Howe C. Lord Howe pOhjadng 36°00.500'S 166°21.915'E
S. Lord Howe C. Lord Howe poOhjadng 36°06.000'S 164°46.000'E
S. Lord Howe C. Lord Howe pohjadng 36°06.000'S 165°18.000'E
S. Lord Howe C. Lord Howe pohjadng 36°13.460'S 164°40.830'E
S. Lord Howe C. Lord Howe pohjadng 36°13.460'S 165°06.050'E
S. Lord Howe C. Lord Howe pohjadng 36°26.800'S 164°40.830'E
S. Lord Howe C. Lord Howe pohjadng 36°26.800'S 165°06.050'E
I;ioszh Lord Howe | o1 bank pohjadng 25°14.950'S 159°00.285'E
El.os‘;h Lord Howe | . el bank pohjadng 25°14.950'S 160°00.000'E
North Lord Howe | (o) pani pohjadng 25°59.640'S 159°00.285'E

Rise

ET
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Majandusvéondi

Vilja nimi Asukoht Meetod Laiuskraad Pikkuskraad suund
Efszh Lord Howe | (. o1 bank pohjadng 25°59.640'S 160°00.000'E
Central Central Challenger | pohjadn 37°45.615'S 168°35.830'F
Challenger & pohjaong ' ’
Central Central Challenger . o , o ,
Challenger pOhjadng 37°55.230'S 168°35.830'E
Central Central Challenger e~ o , o ,
Challenger pOhjadng 37°55.230'S 169°25.400'E
Central Central Challenger Piki Uus-Meremaa
© pShjadng 38°13.830'S 169°25.400'E majandusvoondit
Challenger
edela suunas

Central Central Challenger S o , o ,
Challenger pohjadng 38°23.165'S 169°11.967'E
Central Central Challenger SO o , o ,
Challenger pOhjadng 38°23.165'S 168°30.780'E
Central Central Challenger SO o , o ,
Challenger pohjadng 38°32.750'S 168°30.780'E
Central Central Challenger SO o , o ,
Challenger pOhjadng 38°32.750'S 167°57.950'E
Central Central Challenger e~ 5 , o
Challenger pohjadng 39°17.180'S 167°57.950'E
Central Central Challenger e~ 5 , o
Challenger pohjadng 39°17.180'S 167°30.500'E
Central Central Challenger e~ o , o
Challenger pohjadng 38°06.430'S 167°30.500'E
Central Central Challenger e~ o , o
Challenger pohjadng 38°06.430'S 168°09.833'E
Central Central Challenger e~ o , o
Challenger pohjadng 37°45.615'S 168°09.833'E
Gascoyne Gascoyne pohjadng 36°19.950'S 155°53.630'E
Gascoyne Gascoyne pShjadng 36°19.950'S 156°43.770'E
Gascoyne Gascoyne pShjadng 36°59.440'S 155°53.630'E
Gascoyne Gascoyne pShjadng 36°59.440'S 156°43.770'E

South Louisville | ... | o , o ,
1 Louisville Ridge pShjadng 47°40.000'S 149°27.000'W
1 South  Louisville | 0500 47°40.000'S 150°00.000'W

Louisville Ridge

ET
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Viilja nimi Asukoht Meetod Laiuskraad Pikkuskraad xij;la(;'d““““di
1 ig‘;?slvme Il“{‘i‘gf;evme pohjadng 48°05.000'S 149°27.000'W
1 ig‘;?slvme Il“{‘i‘gf;evme pohjadng 48°05.000'S 150°00.000'W
3 igﬁ:ﬂville Il“z‘i’;‘;"me pohjadng 45°59.000°S 154°07.224'W
3 igﬁ:ﬂville Il“z‘i’;‘;"me pohjadng 45°59.000°S 154°28.653'W
3 igﬁ:ﬂville Il“z‘i’;‘;"me pohjadng 46°15.000°S 154°07.224'W
3 ii’)‘&t:s‘vme Iﬁ‘i’;‘:evme pohjadng 46°15.000S 154°28.653'W
4 iz‘étii‘vme Iﬁ‘i’;‘:evme pohjadng 46°01.000'S 155°40.000'W
4 iz‘étii‘vme Iﬁ‘i’;‘:evme pohjadng 46°01.000'S 156°10.000'W
4 iz‘étii‘vme Iﬁ‘i’;‘:evme pohjadng 46°24.000'S 155°40.000'W
4 i‘(’)‘&?slviue Il“{‘i’gf;evme pohjadng 46°24.000'S 156°10.000'W
5 i‘;‘;?;viue Il“{‘i’;;"ﬂle pohjadng 45°26.000'S 156°30.000'W
5 i‘;‘;?;viue Il“{‘i’;;"ﬂle pohjadng 45°26.000'S 156°55.000'W
5 i‘;‘;?;viue Il“{‘i’;;"ﬂle pohjadng 45°42.000'S 156°30.000'W
5 i‘;‘;?;viue Il“{‘i’;;"ﬂle pohjadng 45°42.000'S 156°55.000'W
6 i‘;‘;?;viue Il“{‘i’;;"ﬂle pohjadng 45°19.500'S 157°19.000'W
6 ii’)‘;?s’vme E‘;’;;Vi”e pohjadng 45°19.500'S 157°55.000'W
6 ii’)‘;?s’vme E‘;’;;Vi”e pohjadng 45°30.000'S 157°19.000'W
6 ii’)‘;?s’vme E‘;’;;Vi”e pohjadng 45°30.000'S 157°55.000'W
7 ii’)‘;?s’vme E‘;’;;Vi”e pohjadng 44°43.950'S 158°18.000'W

ET
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7 ig‘;?slvme Il“{‘i‘gf;evme pohjadng 44°43.950'S 158°38.000'W
7 ig‘;?slvme Il“{‘i‘gf;evme pohjadng 44°57.950'S 158°18.000'W
7 igﬁ:ﬂville Il“z‘i’;‘;"me pohjadng 44°57.950'S 158°38.000'W
8 iﬁiﬁlk Il“z‘i’;‘;"me pohjadng 44°13.000°S 159°43.000'W
8 iﬁiﬁlk Il“z‘i’;‘;"me pohjadng 44°13.000°S 159°54.000'W
8 ii’)‘&t:s‘vme Iﬁ‘i’;‘:evme pohjadng 44°21.000°S 159°43.000'W
8 ii’)‘&t:s‘vme Iﬁ‘i’;‘:evme pohjadng 44°21.000°S 159°54.000'W
9 ii’)‘&t:s‘vme Iﬁ‘i’;‘:evme pohjadng 43°51.183'S 160°29.235'W
9 ii’)‘&t:s‘vme Iﬁ‘i’;‘:evme pohjadng 43°51.183'S 160°50.820'W
9 i‘(’)‘&?slviue Il“{‘i’gf;evme pohjadng 44°07.000'S 160°29.235'W
9 i‘;‘;?;viue Il“{‘i’;;"ﬂle pohjadng 44°07.000'S 160°50.820'W
10 i‘;‘;?;viue Il“{‘i’;;"ﬂle pohjadng 43°22.000'S 161°21.770'W
10 i‘;‘;?;viue Il“{‘i’;;"ﬂle pohjadng 43°22.000'S 161°39.000'W
10 i‘;‘;?;viue Il“{‘i’;;"ﬂle pohjadng 43°31.370'S 161°10.170'W
10 i‘;‘;?;viue Il“{‘i’;;"ﬂle pohjadng 43°31.370'S 161°21.770'W
10 ig‘;?s’vme E‘;’;;Vi”e pohjadng 43°41.440'S 161°10.170'W
10 ig‘;?s’vme E‘;’;;Vi”e pohjadng 43°41.440'S 161°39.000'W
11 ig‘;?s’vme E‘;’;;Vi”e pohjadng 42°40.000°S 161°48.000'W
11 ig‘;?s’vme E‘;’;;Vi”e pohjadng 42°40.000°S 162°07.000'W

ET
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1 ig‘;?slvme Il“{‘i‘gf;evme pohjadng 42°54.500'S 161°48.000'W
1 ig‘;?slvme Il“{‘i‘gf;evme pohjadng 42°54.500'S 162°07.000'W
13 ﬁfﬁfﬁue Il;‘i’;‘;"me pohjadng 41°45.000'S 163°29.500'W
13 Ezﬁz avlme Il;‘i’;‘;"me pohjadng 41°45.000'S 163°49.000'W
13 Ezﬁz avlme Il;‘i’;‘;"me pohjadng 42°00.000°S 163°29.500'W
13 Egﬁiilﬂle Iﬁ‘i’;‘:evme pohjadng 42°00.000°S 163°49.000'W
14 Egﬁiilﬂle Iﬁ‘i’;‘:evme pohjadng 41°17.000'S 164°00.000'W
14 Egﬁiilﬂle Iﬁ‘i’;‘:evme pohjadng 41°17.000'S 164°27.000'W
14 Egﬁiilﬂle Iﬁ‘i’;‘:evme pohjadng 41°40.000'S 164°00.000'W
14 Ezﬁgllue Il“{‘i’gf;evme pohjadng 41°40.000'S 164°27.000'W
15 Egﬁiillue Il“{‘i’;f;vme pohjadng 40°32.897'S 165°12.000'W
15 Egﬁiillue Il“{‘i’;f;vme pohjadng 40°32.897'S 165°30.000'W
15 Egﬁiillue Il“{‘i’;f;vme pohjadng 40°42.000'S 164°56.400'W
15 Egﬁiillue Il“{‘i’;f;vme pohjadng 40°42.000'S 165°12.000'W
15 Egﬁiillue Il“{‘i’;f;vme pohjadng 40°48.000'S 165°24.000'W
15 Enggi]me [fi?li;i““e pohjadng 40°48.000'S 165°30.000'W
15 Enggi]me [l;‘lf’;;““e pohjadng 40°54.000'S 165°12.000'W
15 Enggi]me [l;‘lf’;;““e pohjadng 40°54.000'S 165°24.000'W
15 Enggi]me [l;‘lf’(‘;;vme pohjadng 41°06.000'S 164°56.400'W
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Viilja nimi Asukoht Meetod Laiuskraad Pikkuskraad xij;la(;'d““““di
15 Ezﬁlellle Il“{‘i’gf;evme pohjadng 41°06.000'S 165°12.000'W
17 I;(‘)’lrltilslvme Il“{‘i’gf;evme pohjadng 38°20.013'S 167°29.000'W
17 Isggls‘vme Il“z‘i’;‘;"me pohjadng 38°20.013'S 167°47.067'W
17 Isgglslvme Il“z‘i’;‘;"me pohjadng 38°32.000°S 167°29.000'W
17 Isgglslvme Il“z‘i’;‘;"me pohjadng 38°32.000°S 167°47.067'W
18 Iggglslvme Iﬁ‘i’;‘:evme pohjadng 38°11.013'S 168°01.785'W
18 Iggglslvme Iﬁ‘i’;‘:evme pohjadng 38°11.013'S 168°20.000'W
18 Iggglslvme Iﬁ‘i’;‘:evme pohjadng 38°40.000°S 168°01.785'W
18 Iggglslvme Iﬁ‘i’;‘:evme pohjadng 38°40.000°S 168°20.000'W
22 E(‘)’lrltilslvﬂle Il“{‘i’gf;evme pohjadng 36°45.000'S 169°30.000'W
22 IE(‘)’E?S’VMG Il“{‘i’;f;vme pohjadng 36°45.000'S 170°00.000'W
22 IE(‘)’E?S’VMG Il“{‘i’;f;vme pohjadng 37°08.000'S 169°30.000'W
22 IE(‘)’E?S’VMG Il“{‘i’;f;vme pohjadng 37°08.000'S 170°00.000'W
23 IE(‘)’E?S’VMG Il“{‘i’;f;vme pohjadng 36°00.000'S 169°22.000'W
23 IE(‘)’E?S’VMG Il“{‘i’;f;vme pohjadng 36°00.000'S 169°40.000'W
23 i‘)’g:vme [l;‘lf’;;““e pohjadng 36°10.000'S 169°22.000'W
23 i‘)’g:vme [l;‘lf’;;““e pohjadng 36°10.000'S 169°40.000'W
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wre e . . . Maiandusvéondi

Vilja nimi Asukoht Meetod Laiuskraad Pikkuskraad suzilatil Hsvoondi

N. Lord Howe N. Lord Howe pohjadng 32°39.630'S 163°04.415'E Alates  Austraalia
majandusvoondist

N. Lord Howe N. Lord Howe pOhjadng 32°39.630'S 163°40.000'E

N. Lord Howe N. Lord Howe pOhjadng 33°20.000'S 163°40.000'E

N. Lord Howe N. Lord Howe pOhjadng 33°20.000'S 163°20.000'E

N. Lord Howe N. Lord Howe pOhjadng 34°40.000'S 162°20.000'E

N. Lord Howe N. Lord Howe pOhjadng 34°40.000'S 163°20.000'E
Piki Austraalia

N. Lord Howe N. Lord Howe pohjadng 33°54.773'S 162°20.000'E majandusvoondit
kirde suunas kuni
alguspunktini

Central Northwest S o , o ,

Challenger Challenger pShjadng 37°45.615'S 168°35.830'E

Central Northwest e~ o , o

Challenger Challenger pohjadng 37°55.230'S 168°35.830'E

Central Northwest e~ o , o

Challenger Challenger pOhjadng 37°55.230'S 169°25.400'E

Central Northwest O o , o

Challenger Challenger pohjadng 38°13.830'S 169°25.400'E

Central Northwest O o , o

Challenger Challenger pohjadng 38°23.165'S 169°11.967'E

Central Northwest . o , o

Challenger Challenger pohjadng 38°23.165'S 168°30.780'E

Central Northwest . o , o

Challenger Challenger pohjadng 38°32.750'S 168°30.780'E

Central Northwest S o , o ,

Challenger Challenger pOhjadng 38°32.750'S 167°57.950'E

Central Northwest S 5 , o ,

Challenger Challenger pOhjadng 39°17.180'S 167°57.950'E

Central Northwest O 5 , o ,

Challenger Challenger pShjadng 39°17.180'S 167°30.500'E

Central Northwest O o , o ,

Challenger Challenger pShjadng 38°06.430'S 167°30.500'E

Central Northwest O o , o ,

Challenger Challenger pShjadng 38°06.430'S 168°09.833'E
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Vilja nimi Asukoht Meetod Laiuskraad Pikkuskraad xfl’;la(;'d“sv““di

gfl‘;g;llger gﬁiﬁ?gfgfr pohjadng 37°45.615'S 168°09.833'E

gﬁglf;egitr gﬁiﬁ?gfgfr pohjaong 37°01.333'S 169°36.706'E fﬁ;iangﬁsiﬁfgf?aa
kagu suunas
Otse 16una suunas
punktini

gﬁ;}gfgs; Igﬁg?;’legitr pOhjadng 37°41.589'S 170°00.000' Pmlzlangsssvl(\ierfgﬁl "
edela suunas

gﬁg}lle‘ffgsetr gﬁﬁ?gfgfr pohjadng 38°00.000'S 169°47.848'E

gﬁg}lle‘ffgsetr gﬁﬁ?gfgfr pohjadng 38°00.000'S 169°42.000'E

gﬁg}lle‘ffgsetr gﬁﬁ?gfgfr pohjadng 37°48.000'S 169°42.000'E

gﬁg}lle‘ffgsetr gﬁﬁ?gfgfr pohjadng 37°48.000'S 169°24.000E

gﬁg}lle‘ffgsetr gﬁﬁﬁegfr pohjadng 37°42.000'S 169°24.000'E

gﬁglllglegitr El‘,’;ﬁlfe“ffgiﬂ pohjadng 37°42.000'S 167°42.000'E

gﬁglllglegitr El‘,’;ﬁlfe“ffgiﬂ pohjadng 37°48.000'S 167°42.000'E

gﬁglllglegitr El‘,’;ﬁlfe“ffgiﬂ pohjadng 37°48.000'S 167°24.000°E

gﬁglllglegitr El‘,’;ﬁlfe“ffgiﬂ pohjadng 39°06.000'S 167°24.000°E

gﬁglllglegitr El‘,’;ﬁlfe“ffgiﬂ pohjadng 39°06.000'S 167°18.000'E

gﬁ;}ll:;egitr gﬁ;tlll‘:;egitr pohjadng 38°52.000'S 167°18.000E

gﬁ;}ll:;egitr gﬁ;tlll‘:;egitr pohjadng 38°52.000'S 167°06.000'E

I(\:I}?;llngegitr 21‘;’5'1‘;:‘; pohjadng 37°48.000'S 167°06.000'E

gﬁgmegitr gﬁﬁmfr pohjadng 37°48.000'S 167°00.000'E
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Majandusvéondi

Viilja nimi Asukoht Meetod Laiuskraad Pikkuskraad suund

gﬁiﬁ; Iél?;;lllglzsetr pohjadng 37°42.000' 167°00.000'E

gﬁiﬁ; Iél?;;lllglzsetr pohjadng 37°42.000' 166°40.000'E

gﬁﬁivﬁegfr gﬁglglegitr pohjadng 37°01.333'S 166°40.000'E

183; jsman fise 1 ?’asnfjffﬁ?s‘e lRiseS' pohjadng 47°17.370'S 147°50.200'E

183; jsman el %&Zﬁ“ﬁﬁ 1Rises' pOhjadng 47°17.370'S 147°32.300'E

S. Tasman RiseS. Piki Austraalia
183; isman Rise 1) Tasman Rise | pohjadng 47°10.197'S 147°32.300'E E:Janilﬁz;; ndli:uni
alguspunktini

183}): isman Rise 2 %ngzngsle zRiseS' pohjadng 47°05.160'S 148°24.165'E

183; isman e 2 iasiiinﬁﬁe 2Rises' pOhjadng 47°05.160'S 148°50.670'E

]SB.O )'(fzésman Rise 2 iésnlezn;ISle 2RiseS. pohjadng 47°13.780'S 14824 1657

po e e a ™ | potiaong | 47137805 14550670

po e e 3 | potjaong | 47°21.0005 14545 610F

po e 3 | potjaong | 47°21.000'5 149°03.200'F

popgman Rise 3| B T 5 [ pohjaong | 47°24.015°S 14537235

popgman Rise 3| B Tasman 5 [ pohjaong | 47°24.015°S 14545 610F

bos T ey | pohieone | 4724500 149°03.200°

E'OI zsman Rise 3 i;snr:fln};ize 3Rises' pohjadng 47°30.320'S 148°44.390'E

S. Tasman Rise 3 | S. Tasman RiseS. pohjadng 47°30.320'S 148°57.650'E

Box 3

Tasman Rise 3
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Majandusvéondi

Vilja nimi Asukoht Meetod Laiuskraad Pikkuskraad suund

S. Tasman Rise 3 | S. Tasman RiseS. . o , o ,

Box 3 Tasman Rise 3 pohjadng 47°35.205'S 148°37.235'E

S. Tasman Rise 3 | S. Tasman RiseS. . o , o ,

Box 3 Tasman Rise 3 pohjadng 47°35.205'S 148°44.390'E

Marion Three Kings pShjadng 27°59.155'S 175°19.590'E

Marion Three Kings pShjadng 27°59.155'S 175°40.370'E

Marion Three Kings pShjadng 28°19.800'S 175°19.590'E

Marion Three Kings pShjadng 28°19.800'S 175°40.370'E
Alates Uus-

Three Kings Three Kings pShjadng 30°49.324' S 172°42.880'E Meremaa
majandusvoondist

Three Kings Three Kings pShjadng 30°40.115'S 172°42.880'E

Three Kings Three Kings pShjadng 30°40.115'S 172°53.295'E

Three Kings Three Kings pohjadng 30°16.500'S 172°53.295'E

Three Kings Three Kings pohjadng 30°16.500'S 174°20.000'E

Three Kings Three Kings pohjadng 30°40.245'S 174°20.000'E

Three Kings Three Kings pOhjadng 30°40.245'S 174°00.200'E

Three Kings Three Kings pohjadng 30°53.670'S 174°00.200'E
Piki Uus-Meremaa

Three Kings Three Kings pohjadng 30°53.670'S 173°08.819'E majandusvodndit
la&ne suunas kuni
alguspunktini

gg:e Norfolk |yt Norfolk Ridge | pohjasng 32°17.000°S 166°41.530'E
Piki Austraalia

g?te Norfolk |yt Norfolk Ridge | pohjadng 32°17.000°S 166°41.921'E majandusvoondit

£ kagu suunas

gzsgte Norfolk | vt Norfolk Ridge | pohjasng 32°28.633'S 168°00.000'E

West Norfolk . S , ,

Ridge West Norfolk Ridge | pdhjadng 34°12.000'S 168°00.000'E

gzsgte Norfolk | ot Norfolk Ridge | pohjasng 34°12.000'S 167°13.000'E

West — Norfolk | . Norfolk Ridge | pohjasng 34°00.000'S 167°13.000'E

Ridge
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. . Majandusvoondi
Vilja nimi Asukoht Meetod Laiuskraad Pikkuskraad suuil d
gzsgte Norfolk | yest Norfolk Ridge | pohjasng 34°00.000'S 166°41.530'E
Westpac Bank Westpac Bank pohjadng 39°39.000'S 167°05.000'E
Westpac Bank Westpac Bank pShjadng 39°39.000'S 167°21.090'E
Westpac Bank Westpac Bank pShjadng 39°55.000'S 167°05.000'E
Westpac Bank Westpac Bank pShjadng 39°55.000'S 167°21.090'E
ET 36

ET



ET

Joonis 1. SPRFMO majandamispiirkonna tilevaade

Selgitus

— SPRFMO majandamispiirkonnad.: iilevaade

— Pohjatraal (lubatud ka: pelaagiline traal ja pohjaong)
— Ainult pohjaong

— Pelaagiline traal (lubatud ka: pohjaong)

— Majandusvoond

— Hinnatud piirkond
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Joonis 2. SPRFMO podhjapiiiigi majandamispiirkonnad Louisville Ridge jaoks

Selgitus

— SPRFMO majandamispiirkonnad: Louisville Ridge

— Pohjatraal (lubatud ka: pelaagiline traal ja pohjaong)
— Ainult pohjaong

— Pelaagiline traal (lubatud ka: pohjaong)

— Majandusvéond

— Hinnatud piirkond
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Joonis 3. SPRFMO pdhjapiiligi majandamispiirkonnad Tasmani mere jaoks

Selgitus

— SPRFMO majandamispiirkonnad: Tasmani meri

— Pohjatraal (lubatud ka: pelaagiline traal ja pohjaong)
— Ainult pohjaong

— Pelaagiline traal (lubatud ka: pohjaong)

— Majandusvéond

— Hinnatud piirkond
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XV lisa

Kalavarude majandamispiirkonnad

Iga kalavarude majandamispiirkonna koordinaadid

E:;Zﬁg“lzfspﬁrkon q f:”jes‘ Laiuskraad Pikkuskraad Majandusvéondi suund

Central Lord Howe Rise 1 35°00.000'S 164°00.000'E

Central Lord Howe Rise | 2 35°00.000'S 167°00.000'E

Central Lord Howe Rise | 3 36°45.000'S 167°00.000'E

Central Lord Howe Rise | 4 36°45.000'S 164°00.000'E

Central Louisville 1 39°24.000'S 167°00.000'W

Central Louisville 2 39°24.000'S 162°30.000'W

Central Louisville 3 43°00.000S 162°30.000'W

Central Louisville 4 43°00.000S 167°00.000'W

North Lord Howe Rise 1 32°30.000'S 163°06.980'E Alates Austraalia majandusvoondist

North Lord Howe Rise 2 32°30.000'S 166°00.000'E

North Lord Howe Rise 3 35°00.000'S 166°00.000'E

North Lord Howe Rise 4 35°00.000'S 162°00.000'E

North Lord Howe Rise 5 34°13.064' S 162°00.000'E S;E;asﬁ(‘ilﬁﬁgispﬁﬁ?“SVéé“dit pohja
North Louisville 1 35°00.000'S 172°00.000'W

North Louisville 2 35°00.000'S 165°00.000'W

North Louisville 3 39°24.000'S 165°00.000'W

North Louisville 4 39°24.000'S 167°00.000'W

North Louisville 5 39°30.000'S 167°00.000'W

North Louisville 6 39°30.000'S 172°00.000'W

Northwest Challenger 1 36°50.000'S 166°00.000'E

Northwest Challenger 2 36°50.000'S 169°28.474'E SP;ELaE”S'Meremaa majandusvoondit kagu
Northwest Challenger 3 37°29.902'S 170°00.000'E r?lt;zn du;szgi g p;‘lll‘(lgif Uus-Meremaa
Northwest Challenger 4 37°41.589'S 170°00.000'E Piki Uus-Meremaa majandusvGondit edela

suunas
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Ezzz‘lljlgurﬂ:spiirkon d .lllisirj est Laiuskraad Pikkuskraad Majandusvoondi suund

Northwest Challenger 5 39°30.000'S 168°08.799'E

Northwest Challenger 6 39°30.000'S 166°00.000'E

South Louisville 1 41°30.000'S 162°26.000" W

South Louisville 2 41°30.000'S 148°00.000'W

South Louisville 3 50°00.000'S 148°00.000'W

South Louisville 4 50°00.000'S 162°26.000" W

South Tasman Rise 1 46°25.979' S 150°00.000'E Alates Austraalia majandusvoondist

South Tasman Rise 2 50°00.000'S 150°00.000'E

South Tasman Rise 3 50°00.000'S 145°00.000'E

South Tasman Rise 4 46°55.906' S 145°00.000'E Ell:l ‘;‘ggzﬁi t‘i‘;"‘i‘jand““éé“dit ida suunas

Three Kings 1 28°00.000'S 172°20.000'E

Three Kings 2 28°00.000'S 175°40.000'E

Three Kings 3 31°00.000'S 175°40.000'E

Three Kings 4 31°00.000'S 173°32.686'E fﬁl;sjus'Meremaa majandusvoondit ladne

Three Kings 5 30°47.558'S 172°20.000'E

West Norfolk 1 34°30.000'S 168°01.318'E Alates Uus-Meremaa majandusvoondist

West Norfolk 2 34°30.000'S 166°30.000'E

West Norfolk 3 32°30.000'S 166°30.000'E

West Norfolk 4 32°30.000'S 168°10.000'E

West Norfolk 5 33°19.412'S 168°10.000'E ;illl‘l;g‘gﬁfZﬁegrfl‘sa:uﬁi{f]?duwwnd“ 1una

Westpac Bank 1 39°31.000'S 166°30.000'E

Westpac Bank 5 39°31.000'S 168°08.176'F Piki Uus-Meremaa majandusvoondit edela
suunas

Westpac Bank 3 40°30.000'S 167°21.903'E

Westpac Bank 4 40°30.000'S 166°30.000'E

ET

Joonis 1. Kalavarude majandamispiirkonnad Louisville Ridge jaoks
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Selgitus

— SPRFMO majandamispiirkonnad: Louisville Ridge

— Majandusvoond

— Hinnatud piirkond

— Kalavarude majandamispiirkonnad

— Pohjatraal (lubatud ka: pelaagiline traal ja pohjaong)
— Pelaagiline traal (lubatud ka: pohjaong)

— Ainult pohjaong
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Joonis 2. Kalavarude majandamispiirkonnad Tasmani mere jaoks

Selgitus

— SPRFMO majandamispiirkonnad: Tasmani meri

— Majandusvoond

— Hinnatud piirkond

- kalavarude majandamispiirkonnad

— Pohjatraal (lubatud ka: pelaagiline traal ja pohjaong)
— Pelaagiline traal (lubatud ka: pohjaong)

— Ainult pohjaong
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XVIlisa

Ohualdiste mereokosiisteemide indikaatorliikide loetelu

Taksonoomiline tasand Tavanimetus Kvalifitseeruvad taksonid
Ohualtid taksonid
Hoimkond Cridaria
Klass Antozoa
Koik jargmiste perekondade taksonid:
Selts Scleractinia kivikorallid Solenosmilia, Goniocorella, Oculina,
Enallopsammia, Madrepora. Lophelia.
Selts Antipatharia sarvkorallilised Koik taksonid.
Selts Alcyonacea pehmed korallid Koik taksonid, v.a Gorgonian Alcyonacea.
Mitteametlik rithm|veenuslehvikud, Koik taksonid jargmistes alamseltsides:
Gorgonian Alcyonacea kaheksikkorallid Holaxonia, Calcaxonia, Scleraxonia.
Selts Pennatulacea merisuled Koik taksonid.
Selts Actiniaria meriroosid Koik taksonid.
Selts Zoantharia kuudikkorallid Koik taksonid.
Selts Anthoathecatae
E;%;‘f;‘;ime hiidrakorallid Koik taksonid.
Hdimkond Bryozoa sammalloomad Iéf);’ll(os;(;(;r;ga.seltsides Cheilostomatida ja
Elupaiga indikaatorliigid
Hoimkond Echinodermata
Klass Asteroidea
Selts Brisingida meritdhed Koik taksonid.
Klass Crinoidea meriliiliad Koik taksonid.
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XVII lisa

Ohualdiste mereokosiisteemide indikaatorliikide signaaltaseme iiletamise protokolli
kidivitamise kaalukiinnis mistahes iihel traalimisel ithe ohualti mereokosiisteemi
indikaatorliigi kohta

Taksonoomiline tasand Tavanimetus kﬁlrfr?izh(ll;g)

Ohualtid taksonid

Hoimkond Porifera késnad 25

Hoéimkond Cridaria

Klass Antozoa

Selts Scleractinia kivikorallid 60
Selts Antipatharia sarvkorallilised 5
Mitteametlik rithm Gorgonian Alcyonacea EZ;EEEIIZ?;%% 15
Selts Actiniaria meriroosid 35
Selts Zoantharia kuudikkorallid 10

XVIII lisa

Ohualdiste mereokosiisteemide indikaatorliikide signaaltaseme iiletamise protokolli
kidivitamise kaalukiinnis mistahes iihel traalimisel kolme v0i enama ohualti
mereokosiisteemi indikaatorliigi kohta

Taksonoomiline tasand Tavanimetus kﬁllfsgll(ll;g)
Ohualtid taksonid
Hoimkond Porifera késnad 5
Hodimkond Cridaria
Klass Antozoa
Selts Scleractinia kivikorallid 5
Selts Antipatharia sarvkorallilised 1
Selts Alcyonacea pehmed korallid 1
Mitteametlik riihm Gorgonian Alcyonacea E;ﬁgﬁ:fﬁ‘:ﬁ;ﬁ?& 1
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Taksonoomiline tasand Tavanimetus kﬁlrfr?;h(ll-(g)
Selts Pennatulacea merisuled 1
Selts Actiniaria meriroosid 5
Selts Zoantharia kuudikkorallid 1
Klass Hydrozoa hiidraloomad 1
Selts Anthoathecatae
Sugukond Stylasteridae hiidrakorallid 1
Hoéimkond Bryozoa sammalloomad 1
Hobimkond Echinodermata
Klass Asteroidea
Selts Brisingida meritdhed 1
Klass Crinoidea meriliiliad 1

XIX lisa
Vaatleja pardaloleku tasemed pohjapiiiigil

Piitigivahendi tiilip

Vaatleja pardaloleku miinimumtase

Pohjatraal voi pelaagiline traal

Vaatleja pardalolek 100 %.

PGhjadng

Vaatleja pardalolek

kalandusaastast”.

vihemalt 10 %

XX lisa
SPRFMO inspekteerimislipp ja -vimpel
Joonis 1. SPRFMO inspekteerimislipp

Protsendina konksude koguarvust.
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Joonis 2. SPRFMO pardaloleku vimpel

13

IT LISA
Mairuse (EL) 2019/833 lisa punkt 38 asendatakse jirgmisega:

,»38) Artikli 30 loikes 1, Artikli 30 16ike 2 punktis b ja artikli 45 punktis a osutatud kaitse- ja
rakendusmeetmete [V.A lisa kohane jirelevalvearuande vorm®.

IIT LISA
Mairusele (EL) 2021/56 lisatakse IL, II1, IV, V, VI, VII, VIII ja IX lisa.
L1 lisa

Satelliitpoi desaktiveerimise teade

Litkmesriigid teatavad voi nduavad, et nende laevad teataksid sekretariaadile igast satelliitpoi
desaktiveerimisest, kasutades poi aktiveerimisele jirgneva esimese side ajal jérgmisi
andmevilju:

kuupédev (AAAA/KK/PP),

aeg (tt:mm),

poi tunnus,

laiuskraad (kiimnendkraadides ja minutites),

pikkuskraad (kiimnendkraadides ja minutites),

kiirus (s0lmedes) ja

desaktiveerimise pdhjus: signaalikadu, varastatud peibutuspiiligivahend, randumine, ajutiselt
puiigikeeluajal, iileantud omandidigus, peibutuspliigivahend véljaspool maééruse (EL)
2021/56 artikli 6 punkti 2 alapunktis a méiératletud ala.

11 lisa
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Satelliitpoi kaugreaktiveerimise teade

Liikmesriigid teatavad vOi nduavad, et nende laecvad teataksid sekretariaadile igast satelliitpoi
kaugreaktiveerimisest, kasutades poi desaktiveerimisele eelneva viimase side ajal jargmisi
andmevalju:

kuupdev (AAAA/KK/PP),

aeg (tt:mm),

poi tunnus,

laiuskraad (kiimnendkraadides ja minutites),

pikkuskraad (kiimnendkraadides ja minutites),

kiirus (s0lmedes) ja

kaugreaktiveerimise pohjus: signaali taastumine, piiligikeeluajal ajutise desaktiveerimise 10pp
vOi omandidiguse lileminek peibutuspiiligivahendi merel viibimise ajal, muu (tidpsustada).

IV lisa

Triivivate peibutuspiitigivahendite takerdumiskindla ja biolaguneva konstruktsiooni
pohimotted

Joonis. Takerdumiskindla biolaguneva peibutuspiitigivahendi ndide
Selgitus

- takerdumiskindel biolagunev kate
- bambusparv

- kois

- bambus

- tekstiilpeibutised

- raskused

Triiviva peibutuspliiigivahendi nii veepealse (parv) kui ka veealuse osa konstruktsioon peab olema
vork- voi takermaterjalist.

Kéesolevas médruses méératakse kindlaks jargmised triivivate peibutuspiiligivahendite kategooriad,
lahtudes nende biolagunevuse astmest (biolagunematust kuni 100 % biolagunevani), vottes arvesse, et
vastavad médratlused ei kehti elektrooniliste poide kohta, mis on kinnitatud peibutuspiiligivahendite
kiilge nende jalgimiseks.

1 kategooria. Triiviv peibutuspiiligivahend on valmistatud taielikult biolagunevast materjalist.

1l kategooria. Triiviv peibutuspiiligivahend on valmistatud tdielikult biolagunevast materjalist,
vilja arvatud plastist ujuvkomponendid (nditeks plastpoid, vaht, seinnoodakorgid).
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111 kategooria. Triiviva peibutuspiiiigivahendi veealune osa on valmistatud tdielikult biolagunevast
materjalist, kuid veepealne osa ja mistahes ujuvkomponendid sisaldavad biolagunematuid
materjale (nditeks siinteetiline raffia, metallraam, plastujukid, nailonkdied).

1V kategooria. Peibutuspiiligivahendi veealune osa sisaldab biolagunematuid materjale, kuid
veepealne osa on valmistatud téielikult biolagunevatest materjalidest, vilja arvatud vdimalikud

ujuvkomponendid.
V' kategooria. Peibutuspiiligivahendi veepealne ja veealune osa sisaldavad biolagunematuid
materjale.
V lisa
Moisted
1. ,EM* (elektrooniline seire) — elektroonilise seire seadmestiku kasutamine laeva

10.

11.

12.

13.

tegevuse registreerimiseks.

,»EMS* (elektrooniline seiresiisteem) — siisteem elektroonilise seire rakendamiseks
laecva pardal ning sellest tekkivate elektroonilise seire kirjete kogumiseks,
tootlemiseks ja analiiisimiseks.

»EMi standardid“ (elektroonilise seire standardid) — elektroonilise seiresilisteemi
kasutuselevotmist ja toimimist reguleerivad kokkulepitud standardid, eeskirjad ja
menetlused, mida kohaldatakse siisteemi kdigi osade suhtes, sest neid vodidakse
kasutada konkreetsete laevade puhul seoses konkreetse piirkonna ja/voi
pliligitegevuse tiilibiga.

»~EMSi programm® (elektroonilise seireslisteemi programm) — elektroonilise
seireslisteemi rakendamiseks loodud riiklik vai piirkondlik programm.

»EMi seadmestik (elektroonilise seire seadmestik) — laevale paigaldatud
elektrooniliste kaamerate, andurite ja/vdi andmesalvestite vork, mida kasutatakse
laeva toimingute registreerimiseks.

»EMi kirjed“ (elektroonilise seire kirjed) — elektroonilise seire seadmestiku
salvestatud fotod ja muud andmed.

»EMi andmed* (elektroonilise seire andmed) — elektroonilise seire kirjete analiiiisist
saadud andmed.

»EMi analiiiis” (elektroonilise seire analiilis) — elektroonilise seire kirjete analiilis
elektroonilise seire andmete koostamiseks.

»EMi1 analiiiitik (elektroonilise seire analiiiitik) — isik, kes on kvalifitseeritud
analiilisima elektroonilise seire kirjeid ja koostama elektroonilise seire andmeid.

»EM1 ldbivaatuskeskus® (elektroonilise seire ldbivaatuskeskus) — rajatis, kus
analiiiisitakse elektroonilise seire kirjeid elektroonilise seire andmete koostamiseks.

»EMI katvus* (elektroonilise seire katvus) — laevade voi piiligitegevuse osakaal, mis
on elektroonilise seiresiisteemiga tegelikult hdlmatud.

»EMi ldbivaatamise médr* (elektroonilise seire ldbivaatamise maiir) — nende
elektroonilise seire kirjete osakaal, mida analiiiisitakse elektroonilise seire andmete
koostamiseks.

»EMi teenuse osutaja“ (elektroonilise seire teenuse osutaja) — elektroonilise seire
seadmestiku pakkuja ja/voi tehniliste ja logistiliste teenuste osutaja.
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Vl1lisa

Elektroonilise seiresiisteemi minimaalsed tehnilised nduded, tulemuslikkuse ndéuded,
kaameravaade piiligitegevuse kohta ning iga laevatiiiibi elektroonilise seire seadmestiku
soovitatavad konfiguratsioonid

EMi seadmestik

EMi seadmestik peab olema kaitstud laeva pardal toimuva toitekatkestuse eest.
Sellel peab olema varutoitesiisteem, mis on voOimeline to6tama kuni toite
taastamiseni laeva pardal (nditeks 30 minutit). Samuti peab EMi seadmestik
voimaldama salvestada EMi kirjeid, mis on kogutud siis, kui toitekatkestus laeva
pardal kestab varutoitesiisteemi ettendhtud td6ajast kauem.

Laeva tegevuse eri etappide kohta teabe kogumiseks eelistatakse tavaliselt
digitaalset videot, kuid siiski vdivad ka fotod olla arvestatav voimalus, eelkdige
piiratud salvestusmahu korral. Optimaalne konfiguratsioon voib holmata kaamera
sellist seadistust, kus konkreetsete alade, kaamerate voi hetkede jaoks kasutatakse
videot ja muul juhul fotosid.

EMi kirjed peavad sisaldama vdhemalt asukohta, kuupdeva, ajatemplit ja
voimaluse korral laevatunnust ning neid tuleb integreerida muude andmekogumis-
ja seirevahenditega (nditeks andurid).

Pardaliides peab sisaldama pardackraani vOi samavédrset liidest, mis voimaldab
kaptenil/laevaperel kontrollida EMi seadmestiku nduetekohast toimimist.

EMi teenuse osutaja tagab, et vilditakse raadiosageduslikke héireid EMi
seadmestiku ja laeva pardal olevate muude side-, navigeerimis-, ohutus-,
asukohatuvastus- ja piitigiseadmete vahel.

Noutavate EMi andmete koostamiseks kogub EMi seadmestik automaatselt ja
autonoomselt EMi kirjeid. EMi seadmestik peab olema rikkumist tuvastav voi
rikkumiskindel ja salvestama automaatseid hoiatusi, mis reaalajaldhedaselt
edastatakse asjaomasele EMi koordinaatorile ja EMi teenuse osutajale rikke,
kasitsi  kdivitamise/seiskamise, andmete  késitsi sisestamise,  vélise
andmemanipulatsiooni voi seadmestiku voi EMi kirje rikkumise katse korral. Kui
salvestatud automaatseid hoiatusi ei saa reaalajaldhedaselt saata EMi programmi
koordinaatorile ja EMi teenuse osutajale, edastatakse need kohe kui vdimalik koos
muude EMi kirjetega vastava piitigireisi 10pus. Andmete salvestamist peab olema
voimalik juhtida ka kaésitsi (ainult juhul, kui EMi seadmestik ei kdivitu voi seisku
automaatselt) ja mis tahes késitsi aktiveerimine peab rakendama automaatse
hoiatuse. Kisitsi véljaliilitamine ei ole lubatud.

Kaamerad

Kaameraid peab olema piisavalt ja nende kvaliteet peab vastama EMSi
andmenduetele, et tagada korgresolutsiooniga kujutised, mis vodimaldavad
tuvastada liike, konkreetseid piiligitegevusi ja laeva timbrust.

Laeva pardal oleva EMi seadmestiku osad peavad olema piisavalt tolmu- ja
veekindlad ning vastupidavad, et need oleksid tookindlad laeva asukohas
eeldatavates tingimustes.

Kaamerad peavad vdimaldama salvestada video- ja/vdi fotokujutisi vastavalt iga
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konkreetse kaamera otstarbele. Liikide tuvastamiseks kasutatavate kaamerate
puhul peab video eraldusvdime olema vidhemalt 720 pikslit ja kaadrisagedus
vdhemalt 5-10 kaadrit sekundis. Fotode minimaalne salvestusvilp ei tohi olla
pikem kui 1 sekund ja eraldusvdime peab olema vdhemalt 2 megapikslit.

Kaamerate paigutus peab vdimaldama selge ja takistuseta vaate selle vaatealale.

Seinnoodalaevadel peavad kaamerad katma vihemalt tooteki (nii vasak- kui ka
paremparda poolel), vorgukoti ja kahva, vooriteki voi laeva keskosa ning (vajaduse
korral) kaevteki ja konveierilindi. Klassi 2-6 kuuluvate seinnoodalaevade
kaamerate asukohtade kirjeldus ja nédide on esitatud tabelis 1 ja joonisel 1.

Ongejadalaevadel peavad kaamerad andma vihemalt iilevaate kdikidest konksu
otsa jddnud loomadest, nii laeva pardale tostetud loomadest kui ka (vOimaluse
korral) tagasiheidetud voi vabastatud pardale tdstmata loomadest. Ongejadalaevade
kaamerate asukohtade kirjeldus ja nédide on esitatud tabelis 2 ja joonisel 2.

Kaamerad peavad suutma salvestada tegevusi vdhese ja vdga heleda loomuliku
valguse tingimustes (viikesed ja suured kontrastid). Oised piiiigid ja piiiitud liigid
peavad olema piisavalt valgustatud (nditeks Ongejadapiiiik). Sellistel juhtudel peab
EMi teenuse osutaja kontrollima kujutise kvaliteeti, et viltida liigset pimestamist.

Andurid

EMi seadmestik v0ib sisaldada ka andureid mittevisuaalsete andmete
salvestamiseks (nditeks laeva litkumine, hiidrosiisteemi rohk, keskkonnateave) ja
voimalikke lahendusi kaamerate aktiveerimiseks/desaktiveerimiseks nii, et on
tagatud visuaalsete andmete kogumine huvipakkuva tegevuse kohta.

GPS-andur voi samavédrne andur peab suutma automaatselt registreerida laeva
asukoha ning (vdlja arvatud juhul, kui EMi seadmestik sisaldab pidevalt
salvestavaid kaameraid) laeva kiiruse ja kursi.

Andmete sédilitamine

EMi seadmestiku salvestusmaht peab olema piisav, et piiligireisi jooksul siilitada
koik minimaalselt ndutavad EMi kirjed, sealhulgas GPS-kirjed (vOi samaviirsed
andmed) asukoha, kuupieva, kellaaja, laeva nime ja anduri info kohta.

Laeva pardal peab olema piisav kogus tiihje andmesalvesteid (eelistatavad
pooljuhtkettad) juhuks, kui neid on vaja merel vilja vahetada. Spetsiaalse véljadppe
saanud laevapere liige vOib (alati koostods EMi teenuse osutajaga) piiligireisi ajal
andmesalvesteid vélja vahetada, kui salvestusmaht on ammendunud.

EMi seadmestikus peab olema eraldi dubleeriv varuseade, millega tagatakse, et lihe
seadme rikke korral ei teki andmekadu.

Kokkusobivus

EMi andmed esitatakse IATTC-le vormingus, mis iihildub IATTC andmebaaside ja
IT-vahenditega (nditeks andmestruktuur, iiksus, liigi tunnusnumber vOi muud
pliigitegevuse koodid jne).

Kujutised salvestatakse iildkasutatavas ja juurdepdidsetavas video- voOi1 fotofaili
vormingus, nditeks MP4 v&i JPEG.
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e Koik EMi siisteemi koostatud EMi kirjed peavad kokku sobima EMi
analiiiisitarkvaraga, mida kasutab EMi ldbivaatuskeskus, kuhu saadetakse EMi kirjed

EMi andmete koostamiseks.

EMi seadmestiku hooldus

e Merel teeb (teevad) kdoik EMi seadmestiku hooldus-, remondi- ja asendustdid
viljadppe saanud ja selleks maéadratud laevapere liige (lilkkmed) iiksnes
kooskolastatult ja ainult siis, kui EMi teenuse osutaja on andnud selleks

kaugjuhtimise teel juhise.

e Maismaal teeb kdoik EMi seadmestiku hooldus-, remondi- ja asendustddd tehnik

koostoos EMi teenuse osutajaga.

e Jgal laeval peab olema méératud laevapere liige, kes vastutab konkreetse kava
kohaselt kaamera l4édtsede regulaarse puhastamise eest, et tagada EMi kirjete selgus
vastavalt IATTC teadustootajate  véljatootatud  tegevusjuhistele.  Lédtsede
kahjustamise viltimiseks tuleb kasutada sobivaid puhastusvahendeid, mis peavad

alati olema laeva pardal kéttesaadavad.

TABEL 1. Klassi 2—-6 kuuluvate seinnoodalaevade kaamerate asukohtade nédide

Klassi 6 laevad, millel on kuus v6i rohkem kaevurida

» Mastikorvi kiiljes kaks panoraamkaamerat (néiteks 180°), mis katavad vasakparda
poolt (ujuvobjekti olemasolu/puudumine piitigivahendi tiiiibi kindlaksméairamiseks
ja peibutuspiitigivahendiga koostoimeks kindlaksmédratud aegadel) ja paremparda

poolt (piitigile asetamisel kasutatud kiirpaatide arv, peibutuspiiligivahendi
vettelaskmine, ulatusliku kaaspiiligi tuvastamine, tagasiheide, kindlaksmaaratud
ajad).

» Mastikorvi tagakiiljel iks kaamera (niiteks 105°), mis katab peateki ja kotiala
(piitigi ja kaaspiitigi liikide tuvastamine, tagasiheide).

o Uks kaamera (niiteks 105°) silla katusel, mis katab voori
(peibutuspiiiigivahendi vettelaskmine ja pardale tdstmine).

o Uks kaamera (niiteks 105°) poomi juhtimisruumi katusel, mis katab kahva ala
(kogupiiiigi hinnang, kaaspiiiigi tuvastamine, tagasiheide).

e Kolm kaamerat (nditeks 105°), mis katavad vdrdse arvu kaevuridu (piiligi ja
kaaspiiligi tuvastamine ja hindamine liikide kaupa, tagasiheide).

Klassi 5 laevad, millel on vahem kui kuus kaevurida

e Mastikorvi kiiljes kaks panoraamkaamerat (nditeks 180°), mis katavad parem- ja
vasakparda poolt.

e Mastikorvi tagakiiljel iiks kaamera (niiteks 105°), mis katab peateki ja kotiala
(peibutuspiitigivahendite vettelaskmine ja pardale tdstmine).

e Uks kaamera (niiteks 105°) poomi juhtimisruumi katusel, mis katab kahva ala.

o Kaks kaamerat (nditeks 105°), mis katavad vordse arvu kaevuridu.

Klassi 2 laevad, millel puudub juurdepéis kaevtekile

e Mastikorvi kiiljes liks panoraamkaamera (niiteks 180°), mis katab vasakparda
poolt.
e Mastikorvi tagakiiljel iiks kaamera (nditeks 105°), mis katab peateki.
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e Uks kaamera (niditeks 105°) silla katusel, mis katab voori.
e Uks kaamera (nditeks 105°) poomi juhtimisruumi katusel, mis katab kahva ala.

TABEL 2. Ongejadalacvade kaamerate asukohtade esimene ndide

Siin on esitatud kaamerate paiknemise ndited, mis pdhinevad teabel, mis on kogutud EMi
teenuste osutajatelt ja rahvusvaheliste algatuste raames (néiteks Carnes jt 2019).

Viikesed dngejadalaevad (kogupikkus <20 m)

o Uks kaamera (niiteks 105°) todtekil liikide kindlakstegemiseks.
e Uks kaamera (nditeks 105°), mis on paigaldatud viljapoole kiilgrodbast ja katab
kalaluugi, mille kaudu saak pardale tuuakse.

Keskmise suurusega (kogupikkus 20-24 m) ja suured (kogupikkus > 24 m)
ongejadalaevad

e Uks kaamera (niiteks 105°) ahtris, et salvestada piiligivahendil kasutatud
ujukite, konksude ja so6tade arvu.

e Uks kaamera (niiteks 105°) laeva keskosas ning katab kogu saagi ja tagasiheite
litkkide, suuruste ja saatuste kaupa.

e Uks kaamera (niiteks 105°) vooris, mis katab pardale jietud saagi liikide,
suuruste ja saatuste kaupa haalamise ajal. (Valikuline, kui on vaja ndutavate
vaadete saavutamiseks.)

e Uks kaamera (niiteks 105°), mis on paigaldatud poomile viljapoole reelingut,
kust liin sisse haalatakse, et registreerida piitigist loobumist, tamiili ldikamist jne
(valikuline, kui laeva kogupikkus on 20-24 m).
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Selgitus
A

C1 :105° Peibutuspiitigivahendite vettelaskmine / pardale tostmine —

C2 :105° Kaaspiitigi mddr, tagasiheide, esialgne liigi tunnusnumber, esialgne liigi
suuruseline koosseis —

C3 :180° Ujuvobjekti olemasolu/puudumine piiiigivahendi tiiibi kindlaksmddramiseks,
peibutuspiitigivahendi vettelaskmine, peibutuspiitigivahendile lihenemine —

C4 : 105° Kahva tonnaaz, liigi tunnusnumber, liigi suuruseline koosseis —

C5: 180° Piiiigile asetamisel kasutatud kiirpaatide arv, peibutuspiiiigivahendi
vettelaskmine, kaaspiitigi saatus, tagasiheide —

C6—-C8 :105° Tdidetud kaevude tunnusnumbrid, liigi tunnusnumber, liigi suuruseline
koosseis —
C4: 105° Peibutuspiitigivahendi vettelaskmine, peibutuspiitigivahendi kontrollimine —

C1 :180° Ujuvobjekti olemasolu/puudumine piitigivahendi tiiiibi kindlaksmdcdramiseks,
peibutuspiitigivahendi vettelaskmine —

C2 :105° Liigi tunnusnumber, kaaspiisigi saatus, tagasiheide, liigi suuruseline koosseis,
ptitigile asetamisel kasutatud kiirpaatide arv —

C3 :105° Peibutuspiiiigivahendi vettelaskmine, kahva tonnaaz, liigi tunnusnumber, liigi
suuruseline koosseis, kaaspiiiigi saatus, tagasiheide —

C4 : 105° Peibutuspiiiigivahendi vettelaskmine, peibutuspiitigivahendi kontrollimine —
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JOONIS 1. Kaamerate paiknemine ja piiigitegevuse pardal registreerimine klassi 6 tuunipiitigi
seinnoodalaevade peatekil A ja kaevtekil B ning klassi 2 laeval C

Selgitus
- A

o 1 Piitigivahendi ldhteasukoht, piiiigivahendi loppasukoht, kasutatud konksude arv
ptitigivahendi ja korvi kaupa —

o 2 :Haalamise algus ja Iopp, kasutatud konksude arv piitigivahendi ja korvi kaupa, saagi
nummerdamine ja selle asukoht konksude kaupa, piitigi ja kaaspiiiigi liikide tuvastamine
ning kaaspiiiigi saatus —

o 3: Piitigi ja kaaspiiiigi liikide tuvastamine, kaaspiiiigi liikide saatus —

o 4: Piiiigi ja kaaspiitigi liikide tuvastamine ja kaaspiiiigi liikide saatus, piiiigi téotlemine —

- B

o Liikide tuvastamiseks téoteki kohale paigaldatud kaamera —

o Laeva vilispinna nditamiseks poomi otsa, reelingust viljapoole paigaldatud kaamera —

o Pealiin -

o  Rull-

o Kalaluuk —

o Tekk—

o Jddruum —

o Reeling —

JOONIS 2. Ajutiste kaamerate paiknemine ja piiligitegevuse pardal registreerimine suure
ongejadalaeva A puhul ja viikese Hawaii dngejadalaecva B puhul (EMi kaamera paiknemine),
alumine foto: Carnes jt (2019)
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VII lisa

Laevatiitibi andmete miinimumnouded

o Tabelis 1 on esitatud minimaalsed andmeviljad, mis tuleb tdita ja esitada
seinnoodaga piiligi kohta.
. Tabelis 2 on esitatud minimaalsed andmevéljad, mis tuleb tdita ja esitada ongejadaga
plitigi kohta.
Tabel 1. Andmeviljad, mis vihemalt tuleb tdita seinnoodaga piiiigi kohta
TEAVE PUUGIRETKE KOHTA
Vil umissadam Sadama nimi ja riik, kuupdev/kellaaeg, asukoht (laius- ja
! pikkuskraad, kiimnendkraadides).
Saabumissadam Sadama nimi ja riik, kuupidev/kellaaeg, asukoht (laius- ja
pikkuskraad, kiimnendkraadides).
LAEVA TEGEVUS
o Iga 2 sekundi jirel (teatavate EMi seadmestike suutlikkuse
Asukohtjakiirus | 5.1y “Lid mitte viihem kui 60 minutit.
PUUGIVAHENDI TEAVE
Piitigivahendi tiiiip
Piitigivahendi Kuupiev/kellaaeg, asukoht (laius-  ja  pikkuskraad,
vettelaskmine kiimnendkraadides).
Rongad iiles Kuupéev/kellaaeg.
Piiiigivahendi Kuupéev/kellaaeg, asukoht (laius- ja pikkuskraad,
véljatombamine kiimnendkraadides).
Tuule kiirus Registreeritud Beauforti skaalal.
. Kuupiev/kellaaeg, iga sellise olulise rikke kirjeldus, mis peatab
Rikked ~. e s .
vO1 aeglustab piiligivahendi litkumist.
PUUK JA TAGASIHEIDE
Sihtliigid Mittesihtliigid
Hailaadsed, heeringahaid,
vaalhaid, merisarviklased,
purikalalased, makrellased,
hobumakrelllased, ogaselglased,
Kogupiiiik ja tagasiheide, niipalju merﬂglp kqnlased, mere hnngd Ja
. . . mereimetajad, kus iga isend
- kui  EMi  seadmestik  seda . 1
Liigi ~. . ~., | tuvastatakse vOimalikult suure
vOimaldab.  Segasaagi vOib S .
tunnusnumber . . . o taksonoomilise tdpsusega (st liik),
registreerida, kui liikide | .. . . ; :
. . 1 niipalju kui EMi seadmestik seda
tuvastamine ei ole vdimalik. ~: e .
voimaldab. Kui liigi tuvastamine
ei ole voOimalik, vOib looma
tuvastada viiksema
taksonoomilise tédpsusega (nditeks
perekond, sugukond).
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Isendeid moddetakse vdimaluse
korral  sentimeetri  tdpsusega:
hailaadsed kogupikkuses,
purikalalased silmast sabauime
keskmiste kiirte alguseni, kalad
ninamiku tipust kuni sabauime

Voimaluse korral : . .
keskmiste kiirte alguseni,
kasutatakse . .. .

Suurus .. railaadsed  tiibade  siruulatus,
kaalukategooriaid (nt véike . . . s
suurus, 2.5 kg — 15 kg) kilpkonnalised kaarja seljakilbi

P £ K8 &) pikkus. Kui individuaalne
mootmine ei ole voimalik, voib
looma IATTC  vaatlustavade
kohaselt liigitada
suuruskategooria jargi (st
viikene, keskmine, suur).
Voimaluse korral isendi

) hinnanguline seisund, kui see on

Seisukord ptiitud, tekile  toodud ja
vabastatud.

Vodimaluse korral tuleb mérgise

Mirgis tagastamise

teave salvestada.
Pardale jéetud ja Voimaluse korral tekile toodud

Saatus tagasiheidetud saak liikide isendi saatus (nditeks pardale
kaupa tonnides. jéaetud, tagasiheidetud jne).

UJUVOBJEKTID/PEIBUTUSPUUGIVAHENDID
) Kuupéev/kellaaeg, asukoht (laius- ja pikkuskraad,

Vettelaskmine ‘
kiimnendkraadides).

Pardale Kuupéev/kellaaeg, asukoht (latus-  ja pikkuskraad,

tostmine kiimnendkraadides).

Vdaimaluse korral kuupédev/kellaaeg, asukoht (laius- ja

Kiilastus . )
pikkuskraad, kiimnendkraadides).

) Voimaluse korral kiilge kinnitatud satelliitpoi

Po1 tunnus

tahtnumbriline kood.

Tabel 2. Andmeviljad, mis vihemalt tuleb tdita dngejadaga piiligi kohta

TEAVE PUUGIRETKE KOHTA

Sadama nimi ja riik, kuupidev/kellaaeg, asukoht (laius- ja

Véljumissadam pikkuskraad, kiimnendkraadides).
Saabumissadam Sadama nimi ja riik, kuupdev/kellaaeg, asukoht (laius- ja
pikkuskraad, kiimnendkraadides).
LAEVA TEGEVUS
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Kuupéev/kellaaeg, asukoht (laius- ja pikkuskraad,

Asukoht ja kiirus .

kiimnendkraadides).
Piiigivahendi Kuupiev/kellaaeg, asukoht (laius- ja pikkuskraad,
véljatombamine kiimnendkraadides).
Haalamise Kuupiev/kellaaeg, asukoht (laius- ja pikkuskraad,
algus kiimnendkraadides).

Haalamise 16pp

Kuupéev/kellaaeg, asukoht (laius- ja pikkuskraad,
kiimnendkraadides).

Haalamise
suund

Algusest 16puni, Iopust alguseni.

Siniseks varvitud

kasutatud s66t

Jah / Ei, niipalju kui EMi seadmestik seda voimaldab.

Kprx@d Vol Piitigile asetamisel kasutatud koguarv.
ujukid
Konksud Piitigile asetamisel kasutatud koguarv.
Ongendorid
koikidel
i Jah / Ei, niipalju kui EMi seadmestik seda voimaldab.
jadadnge
lipsudel
Selliste jadadnge lipsude arv, mis on kinnitatud otse ujuki kiilge,
Haipiitigindorid vOi rippongejadade arv, niipalju kui EMi seadmestik seda

vOimaldab.

SIHTLIIKIDE JA MITTESIHTLIIKIDE PUUK JA TAGASIHEIDE

Iga piititud isendi liigi tunnusnumber, kus iga isend tuvastatakse

{letllilusnumber voimalikult suure taksonoomilise tdpsusega (st liik), niipalju kui
EMi seadmestik seda voimaldab.
Iga pitiitud isendi suurus, kasutades konkreetse liigi jaoks
soovitatavat modtmismeetodit ja asjakohast modtekoodi

Suurus (standardne, ninamiku tipust kuni sabauime keskmiste kiirte
alguseni, silmast sabauimeni, tiibade siruulatus jne), niipalju kui
EMi seadmestik seda vdimaldab.

Seisukord Vodimaluse korral isendi hinnanguline seisund, kui see on piiiitud,
tekile toodud ja vabastatud.
Tekile toodud isendi saatus (niiteks pardale jietud,

Saatus L .
tagasiheidetud jne).

Miiris Mirgise tagastamise tuleb salvestada, niipalju kui EMi

& seadmestik seda vdoimaldab.
Saagi Saagi kokkupuute tiilip (nditeks takerdunud, konksu otsas
kokkupuude seespidiselt, konksu otsas vilispidiselt, kokkupuude ainult

laevaga).
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VIII lisa
EMi laevaseirekava sisu
Laevaseirekava peab vastama jargmistele tingimustele.

Laevaseirekava tootatakse vélja iga laeva voi laevariihma jaoks, kuhu tuleb paigaldada EMi
seadmestik, ning see edastatakse konventsiooniosalise lipuriigi paddevatele asutustele.

Laevaseirekava tootatakse vilja koostods EMi teenuse osutaja, laeva omaniku ja
konventsiooniosalise lipuriigi asjaomaste kalandusasutustega.

EMi teenuse osutaja vOi lipuliikmesriigi kalandusasutused korraldavad EMi seadmestiku
paigaldamiseks ette ndhtud iga laeva voi iga laevariihma vdordluslaeva iilevaatuse. Selle
uuringu kidigus voetakse laevaseirekava véljatootamisel arvesse jargmisi aspekte, mille
eesmirk on tagada, et silisteem vastab 2. lisas kirjeldatud andmete kogumise
miinimumnouetele.

Kaamera asukoht ja seaded.
Paigaldatavate kaamerate arv, et tagada optimaalne vaade saagi kéitlemise alale.

Peamised jilgitavad alad on saagi kéitlemise alad liikide tuvastamiseks ja isendite
sdilitamiseks ning tagasiheite voi vabastamise alad.

Laevaseirekavas sisalduv miinimumteave peab hdlmama jargmist.

Kontaktandmed: laeva omaniku, laeva kéitaja ja EMi teenuse osutaja kehtivad
kontaktandmed lepingu kogu kehtivuse viltel.

Uldine teave laeva kohta: pdhiteave laeva ning selle piiiigitegevuse ja tegevuse kohta
(nditeks laeva nimi, registreerimisnumber, sihtliigid, piiiigipiirkonnad, piitigivahendid,
kogupikkus).

Piitigivahendite tiilip ja konfiguratsioon

Laeva konfiguratsioon: laeva varustus koos iiksikasjaliku teabe, laeva plaani ja eri aladega
(nditeks tekid, tootlemisalad, ladustamine — sealhulgas kaevude arv).

EMi seadmestiku seaded: EMi seadmestiku seadete kirjeldus, nditeks todaeg, kaamerate arv,
kaamerate seaded (kaadrisagedus ja lahutusvoime) ning kaetavad alad, iga kaamera
salvestusaeg, andurite arv (kui on asjakohane), kasutatav tarkvara, juhtploki asukoht jne.

Saagi kaditlemise kord: laevapere ja selle tegevuse kirjeldus.
Naidiskujutis igast ndutavast kaameravaatest.

Konventsiooniosalise lipuriigi ametiasutustele teatatakse koigist laeva fiiiisilistest
muudatustest, laeva kategooria muutumisest (laevastikusegment) voi saagi kéitlemise teki
kohandamisest, sealhulgas sellisest muudatusest, mitte tdttu laev ei kuulu enam algsesse
rihma. Seejdrel ajakohastatakse vastavalt laevaseirekava enne jargmise piitigireisi algust.

Laeva omanik allkirjastab laevaseirekava ja selle kiidab heaks konventsiooniosalise lipuriigi
padev asutus vdi tema madratud asutus.

EMi seadmestik ei tohi ohustada laeva stabiilsust ega laeva kéitamist, laevapere ohutust ega
keskkonda. Lisaks sellele ei tohi EMi seadmestik takistada laeva ohutut navigeerimist.

Allpool on esitatud laevaseirekava ndidisvorm. EMi laevaseirekava A osa

60

ET



Esitab laeva omanik konventsiooniosalise lipuriigi pddevale asutusele voi tema mddratud

ET

asutustele.
1. Laeva omaniku esitatud teave
Pardanumber: Peam-is.e.d
piitigipiirkonnad:
. Piitigivahendi titip
Laeva nimi: (tiiiibid):
IATTC laevade registri B
number: Laevapere litkkmete arv:
Raadiokutsung (IRCS): Vaatleja saab olla pardal:
Baassadam: Omaniku esindaja:
Laeva pikkus (m): Telefoninumber:
Laeva titip: E-post:
Vorgu pikkus (siildades): Pealiini pikkus (stildades):
Vorgu siigavus (ribad): Ongekonksu tiiip:
Kahva mahutavus (t): Jadadnge lipsu materjal:

Laevapere kalakaitluse kirjeldus ja muud kasulikud iiksikasjad
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(1) Laeva iildplaani koopia voi foto (kui on)
(2) Uldine paigutus ja kiitlemine (mitte tingimata mddtkavas)
3) Uldised mirkused
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B osa
Teave, mille peab esitama ja kinnitama konventsiooniosalise lipuriigi pddev asutus

(4) Laeva kujutis

(5) EMi seadmestiku konfiguratsioon

(6) Siisteemi kditamine — tildine kirjeldus

Anduri kirjed, kui on asjakohane: Seadete kirjeldus:
Videosalvestis: Seadete kirjeldus:
(7) Siisteemi komponentide asukoht

Juhtplokk: Kasutajaliides:

Juhtploki asukoha kujutis

- - PS- :

GPS vo01 samavéirne: GPS-andmed

GPSi voi samavddrse seadme asukoha kujutis

Trumli poorlemisandur: Trumli poorlemisanduri andmed:
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Trumlianduri asukoha kujutis

Hiidrauliline rdhuandur (HPS):

HPSi asukoha kujutis

HPSi andmed:

Andur XX:

XX anduri asukoha kujutis

XX anduri andmed:

Andur XX:

XX anduri asukoha kujutis

XX anduri andmed:

Andur XX:

XX anduri asukoha kujutis

ET

64

XX anduri andmed:

ET



Andur XX: XX anduri andmed:

XX anduri asukoha kujutis

Kaamera 1 — tekikaamera

Kaamera 1 asukoha kujutis Vaade ja eesmérgid:

Tekikaamera asukoha kujutis Kaamera seaded:

Kaamera 2 — pardal hoidmise / {ildvaate kaamera

Kaamera 2 asukoha kujutis Vaade ja eesmérgid:

Pardal hoidmise / iildvaate kaamera kujutis Kaamera seaded:

Kaamera 3 — sortimislindi kaamera

Kaamera 3 asukoha kujutis Vaade ja eesmérgid:

Sortimislindi kaamera kujutis Kaamera seaded:

Kaamera 4 — tagasiheitekaamera

Kaamera 4 asukoha kujutis Vaade ja eesmargid:

Tagasiheitekaamera kujutis Kaamera seaded:

Kaamera XX — XX kaamera

Kaamera XX asukoha kujutis Vaade ja eesmargid:

XX kaamera kujutis Kaamera seaded:
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Kaamera XX — XX kaamera

Kaamera XX asukoha kujutis Vaade ja eesmargid:

XX kaamera kujutis Kaamera seaded:

Kaamera XX — XX kaamera

Kaamera XX asukoha kujutis Vaade ja eesmérgid:

XX kaamera kujutis Kaamera seaded:

Kaamera XX — XX kaamera

Kaamera XX asukoha kujutis Vaade ja eesmérgid:
XX kaamera kujutis Kaamera seaded:
Juhtploki seadete kokkuvote: Kaamera seadete kokkuvote:

Konfiguratsiooni peamine ekraanipilt

Sortimisala mootmise andmed:

C osa
(Tdidab EMi teenuse osutaja.)
(8) EMi kasutusjuhend

9) Mailuseadmete viljavotmise kirjeldus
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(10) Siisteemi kdivitamise kirjeldus
(11) Toimivuskatse tegemise kirjeldus
(12) Laevakohased kéitlemise tegevusjuhised
Sellise erikorra kirjeldus, mida vdidakse kohaldada laevaseirekavas nimetatud laeva suhtes.

(13) Kontrollpunktide kirjeldus ja skeemid koos rakendatud erimenetlustega. Iga ala
kirjelduse kohta peavad olema tegevusjuhised selle kohta, kuidas tagada, et saak jaab
kaamera vaatevélja.

D osa

(Tdidab EMi teenuse osutaja.)

EMSIi teenuse osutajate kontaktandmed

Ees- ja

perekonnanimi Telefon E-post Biiroo aadress

E osa
(Tdidavad laeva omanik ja EMi teenuse osutaja.)

Selles osa abil tdendatakse, et lacva omanik voi kéditaja on saanud asjakohase viljadppe ja
moistab laevale paigaldatud EMSi t66pohimdtet ja toimimist ning et kiitaja ndustub
jargima laevaseirekava.

Laeva omanik/kéitaja EMIi teenuse osutaja
Ees- ja perekonnanimi: Ees- ja perekonnanimi:
Allkiri: Allkiri:
Kuupéev ja kellaaeg: Kuupéev ja kellaaeg:
IX lisa

Logistilise ja andmeanaliiiisi ning aruandluse standardid
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Andmete edastamine

Laeva lipuliitkmesriigi ametiasutus voimaldab iga piitigireisi 10pus EMi kirjete
taastamist ja turvalist edastamist.

Laevaseirekavas lepivad laeva omanikud ja laevaamet kokku ning kehtestavad
iiksikasjalikud tegevusjuhised selle kohta, kuidas laevalt ametiasutustele voi EMi
labivaatuskeskusele andmeid saada.

EMSi kirjete edastamine (Wi-Fi, mobiilandmeside voi satelliitandmeside voi
kovaketta abil) peab vdimaluse korral toimuma piiiigireisi 16pus. Kui see ei ole
voimalik, séilitatakse andmeid turvaliselt ja edastatakse viivitamata esimesel
voimalusel.

Olenemata EMi kirjete puhul kasutatavast andmeedastusmeetodist peab edastamisel
olema tagatud teabe noduetekohane kriipteerimine. Samuti peab pardale salvestisse
jdama kriipteeritud varukoopia, mis sisaldab sama EMi kirjete teavet. Laeva
varukoopia kustutatakse alles siis, kui EMi ldbivaatuskeskuses on EMi kirjed
teisendatud EMi andmeteks.

Andmete ldbivaatamine

EMi andmed koostatakse programmi abil, mis jilgis seda teekonda. Tingimusel et jargitakse
standardseid tegevusjuhiseid ja menetlusi, voib liikmesriigi ametiasutus valida, kas tellida
toid eraettevotjast EMi ldbivaatamise teenuse osutajalt voi volitatud t6ovotjalt voi teha ise.

EMi seadmestikus peab olema eraldi varuseade, millega tagatakse, et iihe seadme rikke
korral ei teki andmekadu.

EMi andmete salvestamine ja sdilitamine

IATTC kisitleb kogu teavet laeva piiligitegevuse kohta konfidentsiaalsena ja selle
suhtes kohaldatakse IATTC konfidentsiaalsusndudeid.

Lipulitkmesriik méérab kindlaks korra selle kohta, kus, kuidas ja kui kaua EMi
kirjeid péarast EMi analiiiisi séilitatakse. Sailitamisotsused pohinevad EMi programmi
eesmadrkidel ja tootajatel, kellel on vaja juurdepéddsu seirekirjetele, kui tihti ja mis
eesmargil.

Andmeanaliiiis ja aruandluse standardid

Viljaope

Litkmesriigid kavandavad ja korraldavad EMi analiiiitikutele koolitusi, millesse on
vajaduse korral kaasatud IATTC to6tajad, EMi teenuse osutajad ja muud eksperdid.

EMi analiiiise teevad iiksnes kvalifitseeritud EMi analiiiitikud, kellel on soovitatavalt
moningane kalandusalane kogemus, oskus kasutada spetsiaalset analiiiisitarkvara
ning oskus jélgida ja digesti salvestada programmi raames kogutavaid andmeid. EMi
analiiiitik ei tohi olla vaatlusalust kalalaeva omava dritihingu todtaja ja tal ei tohi olla
muid otseseid huvide konflikte.

Automatiseerimine
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. Voimaluse korral tuleb EMi andmete koostamine muuta automaatseks ja
kasutajasobralikuks, et kiirendada EMi analiiiisi ja lisada teave otse EMi andmetesse
vO1 aruannetesse.

. EMi analiiiisiga holmatud EMi kirjed sisaldavad vdhemalt laeva nime, laevatunnust,
pltigireisi tunnust, kaamera numbrit, asukohatuvastusandmeid (kuupdev, kellaaeg
(UTC), laius- ja pikkuskraad), anduriandmeid (kui on asjakohane), kaamera
salvestusseisundit ja EMi seadmestiku siisteemiseisundit (kui on saadaval) ning

fotosid.
Andmete kvaliteet
. EMi analiiiis holmab spetsiaalset tarkvara, mis vOimaldab siinkroniseeritud wviisil

analiiiisida koiki salvestatud andmeid, fotosid ja anduriandmeid (kui on asjakohane).
Liikmesriigid tagavad, et andmeanaliiiisi menetlused tagavad andmete jilgitavuse
ning tohusa andmete ja tegevuskava analiilisi voimalikest vigadest teatamiseks ning
digitaalsete mdotevahendite kasutamise.

o EMi analiiiisi tarkvara vOimaldab tdita 11. lisa 3. osa tabelites 1 ja 2 kindlaks
méidratud kohustuslikud minimaalsed andmeviljad (piiligitegevuse valdkonnad, mille
suhtes kohaldatakse EMSi, ja laevatiiiibi andmete miinimumnduded). See voib
voimaldada ka vabatahtlike andmeviljade esitamist.

Teisendustegurid

o IATTC sekretariaat tootab vilja liigikohased standardsed teisendustegurid, mille abil
tuletada pikkusest kaal ja kaalust isendite arv, ning vajaduse korral ajakohastab neid.
Need teisendustegurid pdhinevad eelretsenseeritud uurimistulemustel ja/voi
empiirilistel andmetel, mille on heaks kiitnud kalanduse teaduslik nduandekomitee ja
vastu votnud komisjon.

Vorming

o Vaatlejate esitatud aruannete puhul kasutatavaid standardvorminguid kasutatakse
EMi andmeviljade tditmiseks (nditeks kuupdev PPKKAA laius- ja pikkuskraad
kiimnendkraadides, kiirus sdlmedes, kaal kilogrammides, pikkus sentimeetrites) ja
selle tulemusel saadud EMi andmefailide (néiteks csv, accdb, xIsx) salvestamiseks.

Aruandlusmenetlus

o EMi andmed esitatakse spetsiaalse pilvepShise portaali kaudu, mille voib vélja
tootada IATTC sekretariaat, voi muude asjakohaste vahendite kaudu. Portaal peab
olema voimalikult kasutajasdbralik ja automatiseeritud ning sisaldama
kvaliteedikontrolli korda (nditeks vormingu kontrollimine veamérgistamine) ning
automaatseid meeldetuletusi EMi andmete digeaegseks esitamiseks.*

IV LISA
Maiiruse (EL) 2022/2343 muutmine
Mairuse (EL) 2022/2343 lisasid muudetakse jargmiselt.

1. 2. lisa tekst asendatakse jargmisega:
,»2. LISA
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Triivivate peibutuspiiligivahenditega seotud majandamiskava koostamise juhised
Liikmesriigid, kelle laevad piitiavad kala triivivate peibutuspliiigivahenditega seotud IOTC
padevusalasse kuuluvas piirkonnas, esitavad komisjonile triivivate peibutuspiitigivahenditega
seotud majandamiskava, mis sisaldab jargmist.

(1) Eesmark

(2) Kohaldamisala

Majandamiskava kohaldamise kirjeldus seoses jargmisega:

— laevaliigid ning abi- ja saatelaevad;

— kasutatavate triivivate peibutuspiiiigivahendite ja paakpoide numbrid;

— triivivate peibutuspiiiigivahendite kasutuselevotmisega seotud aruandluse kord;
—  juhusliku kaaspiiiigi vihendamise ja kasutamise pohimdtted;

— vastastikune mdju muude pililigivahenditega;

— kaotatud triivivate peibutuspiitigivahendite jalgimise ja leidmise kavad;

— kinnitus tritviva peibutuspiiligivahendi omaniku kohta voi sellekohased
pohimdtted.

3) Triivivate peibutuspiiligivahenditega seotud majandamiskavade haldamist kisitlevad
institutsioonilised korraldused:

- institutsioonilised kohustused;

— triitviva peibutuspiiligivahendi ja/vdi paakpoi kasutuselevotmise loa taotlemise
protsess;

— reederite ja kaptenite kohustused seoses triivivate peibutuspiiligivahendite
ja/vai paakpoide kasutuselevotmise ja kasutamisega;

— triivivate peibutuspiitigivahendite ja/voi paakpoide asendamise pohimotted;
— aruandluskohustused.
4) Triiviva peibutuspiitigivahendi konstruktsiooni kirjeldus ja nduded:
—  tritviva peibutuspiiiigivahendi konstruktsiooni omadused (kirjeldus);
— triiviva peibutuspiiiigivahendi (sh paakpoi) mérgistus ja tunnused;
—  valgustusele esitatavad nduded;
— radarpeegeldid;
— nihtavus;
— raadiopoid (seerianumbrite ndue);
— satelliittransiiverid (seerianumbrite ndue);
— sonarid (mark ja tehniline kirjeldus).
%) Asjaomased alad:

— plitigikeelualade ja -aegade iiksikasjad, nt territoriaalveed, laevateed,
viikesemahulise kalapiitigi ldhedus jne.
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(6)

(7)

(8)

Triivivate  peibutuspliiigivahenditega  seotud majandamiskava kohaldamise
ajavahemik.

Triivivate peibutuspiiiigivahenditega seotud majandamiskava rakendamise seire ja
labivaatamise viis.

Triivivate peibutuspiitigivahendite piitigipdeviku vorm (3. lisas tépsustatud andmete
kogumine).

Ankurdatud peibutuspiitigivahenditega seotud majandamiskava koostamise juhised

Liikmesriigid, kelle laevad piitiavad kala ankurdatud peibutuspiiiigivahenditega seotud

IOTC

pddevusalasse  kuuluvas  piirkonnas, esitavad komisjonile  ankurdatud

peibutuspiiligivahenditega seotud majandamiskava, mis sisaldab jargmist.

)
(10)

Eesmark

Kohaldamisala

Majandamiskava kohaldamise kirjeldus seoses jargmisega:
(1) laeva tiilip;

(2) kasutusele vdetavate ankurdatud peibutuspiiligivahendite ja/vdi paakpoide
numbrid (ankurdatud peibutuspiitigivahendi tiiiipide kaupa);

(3) ankurdatud peibutuspiiligivahendite kasutuselevotmisega seotud aruandluse
ja/voi registreerimise kord,

(4) kaotatud ankurdatud peibutuspiiligivahendite jalgimise ja leidmise kavad;

(5) kinnitus ankurdatud peibutuspiiiigivahendi omaniku kohta voi sellekohased
pohimdtted;

(6) ankurdatud peibutuspiiligivahenditega seotud majandamiskavade haldamist
késitlevad institutsioonilised korraldused:

(7) institutsioonilised kohustused;

(8) ankurdatud peibutuspiiiigivahendite piitigile asetamise ja kasutamise reeglid;

(9) ankurdatud peibutuspiiiigivahendite merel toimuva parandamise, hooldamise ja
asendamise kord;

(10) andmete kogumise slisteem;

(11) aruandluskohustused;

(12) ankurdatud peibutuspiitigivahendi konstruktsiooni kirjeldus ja nduded:

(13) ankurdatud peibutuspiitigivahendi konstruktsiooniomadused (kirjeldus);

(14) ankurdatud peibutuspiitigivahendi (sh paakpoi, kui on) mérgistus ja tunnused;
(15) wvalgustusele esitatavad nduded (kui on);

(16) radarpeegeldid (kui on);

(17) raadiopoid (kui on) (seerianumbrite ndue);

(18) satelliittransiiverid (kui on) (seerianumbrite ndue);

(19) kajalood (kui on);
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(20) asjaomased alad: piiligikeelualade  {iksikasjad, nt territoriaalveed,
merekaitsealad jne;

(21) ankurdatud peibutuspiitigivahenditega seotud majandamiskava rakendamise
seire ja ldbivaatamise viis;

(22) 3. lisas kindlaks maaratud andmete registreerimise ja aruandluse kord.*.

2. 3. lisa tekst asendatakse jargmisega:
,»3. LISA

Andmete kogumine triivivate peibutuspiiligivahendite ja nende modtevahenditega varustatud
poide kohta

(1) Koik kala- ja varustuslaevad peavad esitama iga triiviva peibutuspiiligivahendi,
ujuvobjekti ja/voi modtevahendiga varustatud poiga tehtud toimingu kohta jirgmise
teabe, olenemata sellest, kas selle jirel voetakse loomust voi mitte.

Kategooria Element Elemendi Kohustuslik Mairkused
andmetiiiip
Laeva IOTC | laevatunnus
Laev tunnusnumb
er
Tiitip sonastiku kanne jah Saab jareldada.
Aasta taisarv jah
Kuupéev Kuu taisarv jah
Piev taisarv jah
. . ..., .| Pikkuskraad | kiimnendarv jah
Ujuvobjekti ja/voi Lai = :
~ ~ . aiuskraad | kiimnendarv jah
modtevahendiga
varustatud poi
asukoht toimingu
ajal
.| Pikkuskraad | kiimnendarv jah
Laevg LG L Laiuskraad | kiimnendarv jah
see erineb
ujuvobjekti voi poi
asukohast
jah (kui Triiviva
LTI tunnus g)n) ( peibutuspiiligiv
ahendi
Ujuvobjekt kiilastuse korral
tuleb see esitada
voimalikult
suurel médral, st
triivivat
peibutuspiiligiv
ahendit veest
vélja vOotmata.
Tiiiip sonastiku kanne jah Eg%?aarém d
kdesoleva lisa
punktis 3.
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Nagu on

Biolagunevus| sonastiku kanne jah maaratletud 3.b
e kategooria lisas.
(Kui
ujuvobjekt
on triiviv
peibutuspiiiig
ivahend)
Tegevuse sonastiku kanne jah E?igdlrlaggtu d
tiup kiiesoleva lisa
punktis 4.
Kas plast on | Boole’i
olemas?
Kas metall on | Boole’i
Veepealne osa olemas? jah (kui on
Pikkus kiimnendarv selgelt Sentimeetrites.
Laius kiimnendarv ndhtav) Sentimeetrites.
Korgus kiimnendarv Sentimeetrites.
Kas vork on | Boole’i
olemas?
Vorgusilma | kiimnendarv Millimeetrites.
suurus
Kas plast on | Boole’i
olemas?
Kas metall on | Boole’i
Veealune osa olemas? jah (kui on
Pikkus kiimnendarv selgelt Sentimeetrites.
Laius kiimnendarv ndhtav) Sentimeetrites.
Korgus kiimnendarv Sentimeetrites.
Kas vork on | Boole’i
olemas?
Vorgusilma | kiimnendarv Millimeetrites.
suurus
Tunnus tunnus
. Asukohton | Boole’i jah (kui
Poi teada i
poi on
Tegevuse sonastiku kanne olemas) E?iégilrlai)lrétu d
tuup kiiesoleva lisa
punktis 5.
Poi
desaktiveerimis
e korral
desaktiveerimis
e pohjus (triiviv
peibutuspiiligiv

ahend on merest

vilja voetud,
mahajdetud voi
kaotatud) ja
laeva asukoht.
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2)

3)

Kui peibutuspiitigivahendi kiilastuse jdrel voetakse loomust, siis registreeritakse

ptiitud kogus saagi ja kaaspiiligi kohta, mis on kas pardale jdetud voi elavalt voi

surnult tagasi heidetud, vastavalt jargmisele tabelile.

Liikmesriigid esitavad

komisjonile need andmed koondatuna laeva kohta 1 (pikkus-) *1 (laius-) kraadi
tapsusega (kui on asjakohane).

Kategooria Element Elemendi Kohustusl Mairkused
andmetiiiip ik
Laeva IOTC laevatunnus jah
Laev tunnusnumber
Tiitip sonastiku kanne jah Saab jareldada.
. Aasta tdisarv jah
O Kuu tdisarv jah
Asukoht 1x1 ruutvork CWP vorgutunnus |jah
‘ ‘ Tiiiip sonastiku kanne jah E?i%?aﬁgtu d
Ujuvobjekt kdesoleva lisa
punktis 3.
Tegevuse tiiiip sonastiku kanne jah Eq?i%lrla?lgtu d
kdesoleva lisa
punktis 4.
Tegevuste arv tdisarv
Piitigikoorm | Piitigivahendi tdisarv jah Voib olla 0.
us kasutamiskordade
arv
Andmed kogutud? | Boole’i
Liigi kood ASFISi1 tunnus Uksikud liigid
Saatus sonastiku kanne jah Sdilitatud/tagasihei
Piitik number| (tegevus | detud.
1 Piiiik/tagasiheide | kiimnendarv , mille Kogus.
Uhik sonastiku kanne jarel Kaal voi
voetaks | @IV
e
loomust
)
Liigi kood ASFISi tunnus ) Uksikud liigid
e Saatus sonastiku kanne jah Sailitatud/tagasihei
Piitik number| (tegevus | detud.
N Piilik/tagasiheide | kiimnendarv ) mille Kogus.
Uhik sonastiku kanne jarel Kaal véi arv
voetaks
e
loomust
)

Ujuvobjektide liigitus

Kood Kirjeldus

ANLOG

Loomset paritolu ujuvobjekt voi -jddtmed.

DFAD

Triiviv peibutuspiiligivahend.
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AFAD Ankurdatud peibutuspiitigivahend.

Tehislik ujuvobjekt voi -jddtmed, mis on tekkinud inimtegevuse tagajirjel (on

FALOG | seotud

kalapiiiigiga).
Tehislik ujuvobjekt voi -jadtmed, mis on tekkinud inimtegevuse tagajirjel (ei

HALOG | ole seotud

kalapiiligiga).

VNLOG | Taimset péritolu ujuvobjekt.

(4) Ujuvobjektiga seotud tegevuste liigitus

Kood  Tegevus Kirjeldus

DE kasutuselevotmine | Triiviva peibutuspiiiigivahendi kasutuselevotmine merel.

CO ithendamine Triiviva peibutuspiitigivahendi kasutuselevotmine
ujuvobjektil (nditeks ujuvuse suurendamiseks).

VF piitigiga kiilastus | Ujuvobjekti kiilastamine, mille tulemusel voetakse loomust.

VI pliiigita kiilastus Ujuvobjekti kiilastamine piitigita.

LO kadu Ujuvobjekti kasutamise tahtmatu 1dpetamine (poi 10petas
andmete edastamise).

AB mahajitmine Ujuvobjekti kasutamise tahtlik 1dpetamine vidramatu jou
vOi ujuvobjekti kittesaamatuse tdttu (poi on olemas ja
edastab andmeid).

ST takerdumine Mabhajitmine on tingitud sellest, et ujuvobjekt on
takerdunud pinnaldhedasse meretaimestikku ja ei triivi
enam.

RE pardale tdstmine | Ujuvobjekti pardale tdstmine.

%) Mootevahenditega varustatud poidega seotud tegevuste liigitus

Kood  Tegevus Kirjeldus

DE kasutuselevotmine | Poi kasutuselevotmine (mérgistamine) ujuvobjektil, mis
juba triivib merel ilma poita, v3i poiga varustatud triiviva
peibutuspiiligivahendi kasutuselevotmine.

LO kadu Poi kasutamise tahtmatu Idpetamine (poi andmeedastuse
kadumine voi tahtmatu I5pp).

AB mahajitmine Poi kasutamise tahtlik 1dpetamine (poi edastab andmeid).

RE pardale tdstmine | Merel triivival ujuvobjektil oleva poi pardale tdstmine.

TR iilekandmine Teisele laevale kuuluva poi asendamine oma laeva poiga.

(6) Kasutuselevdetud triivivate peibutuspiitigivahendite tulemuste liigitus

Triiviv peibutuspiiiigivahend on kasutusele vdetud ja poi on aktiveeritud

Poi on aktiivne

kindlaks mééarata

Poi edastab andmeid ja selle asukoha saab

Poi ei edasta andmeid ja selle
asukohta ei saa kindlaks

mddrata
Triiviva Triivivat Triiviva
peibutuspiiligivahe | peibutuspiiligivahendit | peibutuspiiiigivahendi
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ndi saab pardale ei saa pardale tOsta asukohta ei saa kindlaks
tosta madrata ja seetOttu ei saa seda
pardale tdsta
Poi Triiviv | Poi Poi on | Triiviv Poi
desaktive | peibut | omanik Eiole roovit | peibutuspiiligi | purunemine /
erimise uspliii | otsustab kattesaadav ud, vahend on tehniline
pohjus givahe | triivivat (nditeks on kuid roovitud torge /
ndja | peibutusp | teise riigi edasta uppumine
poi itigivahen | majandusvoon | b
voetak | dit mitte | dis) andme
se otsida id
merest
vilja
Triiviva | Pardal | Tagasihei | Mahajdetud Kadunud triiviv peibutuspiiiigivahend
peibutusp | e detud triiviv
liligivahe | tostetu | triiviv peibutuspiiligi
ndi 16plik | d peibutusp | vahendid
seisund | peibut | liligivahen
uspiiii | did
givahe
nd

Andmete kogumine ankurdatud peibutuspiiiigivahendite kohta

(7

(8)

)

(10)
(11)

3.

,,3.a lisa

Mis tahes piiligitegevus ankurdatud peibutuspiitigivahendi {imbruses, sealhulgas
ptiiik ja kaaspiiiik, olenemata sellest, kas see on pardale jdetud voi surnult voi elusalt
tagasi heidetud.

Jargmine teave iga ankurdatud peibutuspiitigivahendiga tehtud toimingu (sealhulgas
parandamine, sekkumine, tugevdamine jne) kohta, olenemata sellest, kas selle jarel
voetakse loomust voi jirgneb muu piiligitegevus.

Asukoht (tegevuse geograafiline asukoht (laius- ja pikkuskraad) kraadides ja
minutites).

Kuupidev (PP/KK/AAAA, pdev/kuu/aasta).

Ankurdatud peibutuspiitigivahendi tunnus (st ankurdatud peibutuspiiiigivahendi
riiklik tunnus, paakpoi tunnus vo1 muu teave, mis voimaldab omanikku tuvastada).*

Lisatakse jdrgmine 3.a lisa:

Triivivate peibutuspiitigivahendite konstruktsioon ja valmistamine

Triivivate peibutuspiitigivahendite konstruktsiooni ja kasutuselevotmise ndited

(D

Triiviva peibutuspliiigivahendi veepealne osa on katteta voi kaetud ainult
vorgusilmadeta materjaliga. Parve konstruktsioonis ei tohi kasutada tekstiilkatet ega
muid takermaterjale (nditeks vorku). Triiviva peibutuspiiligivahendi veealuse osa
pikkus ei tohi iiletada 50 meetrit.
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(2) Juhul, kui kasutatakse veealust komponenti, peab see olema valmistatud mitte
vorgust, vaid vorgusilmadeta materjalist nagu koied voi purjeriie.

Selgitus

- mootevahenditega varustatud poi

- veepealne parv

— biolagunev raam

- ujuk

- biolagunev pohikdis

- vorgusilmadeta ja biolagunevad peibutised
- raskused

- veealune parv

- GPS- ja kajaloodpoi

- vorgusilmadeta ja biolagunev kate

- kuup

- ujukid

- biolagunev kéis

- meduus-peibutuspiitigivahend

- veepealsed ujukid

- vorgusilmadeta ja biolagunev present
- veealune ujuk
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- veealune peibutis

- veealune struktuur

- vertikaalne struktuur
- veealune struktuur

Selgitus

- takerdumiskindel biolagunev kate
- bambusparv

- kois

- bambus

— tekstiilpeibutised

- raskused *.

4. Lisatakse 3.b lisa:
,,3.b lisa
Triivivate peibutuspiiligivahendite liigitus vastavalt nende biolagunevuse tasemele

Kidesolevas madruses madratakse kindlaks jargmised triivivate peibutuspiiligivahendite
kategooriad, ldhtudes nende biolagunevuse astmest (biolagunematust kuni 100 %
biolagunevani), vottes arvesse, et vastavad madratlused ei kehti elektrooniliste poide kohta,
mis on kinnitatud triivivate peibutusplitigivahendite kiilge nende jdlgimiseks.

I kategooria. Triiviv peibutuspiiligivahend on valmistatud téielikult biolagunevast materjalist.

II kategooria. Triiviv peibutuspiiligivahend on valmistatud téielikult biolagunevast materjalist,
vilja arvatud ujuvkomponendid (nditeks poid, vaht, seinnoodakorgid).

IIT kategooria. Triiviva peibutuspiiligivahendi veealune osa on valmistatud téielikult
biolagunevast materjalist, kuid veepealne osa ja mistahes ujuvkomponendid sisaldavad
biolagunematuid materjale (nditeks silinteetiline raffia, metallraam, plastujukid, nailonkoied).

IV kategooria. Triiviva peibutuspiiligivahendi veealune osa sisaldab biolagunematuid
materjale, kuid veepealne osa on valmistatud tdielikult biolagunevatest materjalidest, vilja
arvatud véimalikud ujuvkomponendid.

V kategooria. Triiviva peibutuspiiligivahendi veepealne ja veealune osa sisaldavad
biolagunematuid materjale.*
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5. 4. lisa tabelisse lisatakse jargmine rida:

slLeevendusme
ede
Konksu
varjestused
6. Lisatakse 11. lisa:
,11. lisa

IOTC hallatava kalapiitigi elektroonilise seire standardid

Kirjeldus

Albatrosside ja
tormilindude
kaitselepingu
kokkuleppeosaliste

poolt parima tava
alase noéuandena
loetletud konksu
varjestused katavad
soodastatud
konksude teraviku
ja kida, et véltida
merelindude
kaaspiitiki
peibutuspiitigivahen
di vettelaskmise
ajal.

Tehniline Kirjeldus

Konksu varjestused, mis vastavad

jargmistele omadustele, peavad:
katma konksu teravikku ja kida, kuni
konks on joudnud vihemalt kiimne meetri
stigavusele voi on olnud vees vahemalt
kiimme minutit;
vastama jadadnge lipsu raskuste
miinimumnouetele jargmiselt: suurema kui
45-grammise kogumassiga raskused
kinnitatakse kuni iihe meetri kaugusele
konksust voi suurema kui 60-grammise
kogumassiga raskused kinnitatakse kuni
3,5 meetri kaugusele konksust voi suurema
kui 98-grammise kogumassiga raskused
kinnitatakse kuni nelja meetri kaugusele
konksust;
olema konstrueeritud nii, et varjestus piisib
piitigivahendi kiiljes ega kao éra.

1. OSA.IOTC ELEKTROONILISE SEIRE PROGRAMMI STANDARDID

Uldosa

Riiklikud/piirkondlikud andmekogumisprogrammid, milles on kasutusel EMS, mille lipuliikmesriigi
padev asutus on sertifitseerinud IOTC vastuvdetud EMi programmi miinimumnouetele vastavaks,
voib lisada IOTC EMi piirkondlikku programmi.

Sihid

IOTC EMi piirkondliku programmi siht on EMSi kaudu koguda kontrollitud piitigiandmeid ja muid
teaduslikke andmeid, mis on seotud tuuni ja tuunilaadsete liikide piiligiga IOTC péadevusalasse
kuuluvas piirkonnas ning saavutada EMi vaatleja/ldbivaatamise katvus, et tdita [OTC piirkondlikku
vaatluskava késitleva resolutsiooni ndudeid.

Eesmirk

IOTC EMi piirkondliku programmi eesmirk on vdimaldada liikmesriikidel kasutada EMSi andmete
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kogumiseks, et aidata ELil tdita IOTC piirkondlikku vaatluskava kisitleva resolutsiooni ndudeid,
sealhulgas olukordades, kus vaatleja pardalolek on vahene voi puudub iildse.

EMi piirkondliku programmi eesmérk on parandada kalandusandmete kvantiteeti ja kvaliteeti ning
IOTC hallatava kalapiiiigi seiret ning korvaldada liingad kalandusandmete kogumisel ja kontrollimisel.
EMi piirkondlik programm vaib tulevikus aidata liikkmesriikidel tdita muid kohustusi.

Kohaldamisala

IOTC EMi piirkondlik programm loob raamistiku EMSi arendamiseks seoses jargmiste IOTC
hallatavate kalapiitikidega:

. seinnoodalaevad, mille kogupikkus on iile 24 meetri voi alla 24 meetri, kui kalapiitik
toimub viljaspool oma majandusvoondit;

o ongejadalaevad, mille kogupikkus on iile 24 meetri voi alla 24 meetri, kui kalapiiiik
toimub viljaspool oma majandusvoondit;

. nakkevorgulaevad, mille kogupikkus on {ile 24 meetri voi alla 24 meetri, kui
kalapiiiik toimub véljaspool oma majandusvoondit;

o ritvongelaevad, mille kogupikkus on iile 24 meetri voi alla 24 meetri, kui kalapiiiik
toimub viljaspool oma majandusvoondit;

o muud tiitipi pliigivahendiga laevad, mille kogupikkus on alla 24 meetri (kui
kalapiiiik toimub avamerel).

IOTC EMi piirkondlik programm vd&i mis tahes EMi riiklik programm IOTC EMi piirkondliku
programmi raames tagab, et EMSi kaudu kogutud andmed dokumenteeritakse ja vastavad piirkondliku
vaatluskava andmete miinimumnduetele (nditeks kohustuslik aruandlus), mida vajaduse korral
taiendatakse mis tahes tdiendava seireprogrammiga (nditeks proovivotmine sadamas, bioloogiliste
proovide votmine jne).

Mboisted
wElektrooniline tehnoloogia“ (ET) — mis tahes elektrooniline vahend, mida kasutatakse kalandusest

sOltuvate andmete kogumiseks nii maismaal kui ka merel, sealhulgas elektrooniline aruandlus (ER) ja
elektrooniline seire (EM).

wElektrooniline aruandlus“ (ER) — clektrooniliste siisteemide (rakendus, tarkvara, vorm voi fail)
kasutamine kalandusandmete registreerimiseks, salvestamiseks, vastuvotmiseks ja edastamiseks.

wSeire” — kalandusega seotud andmete pideva kogumise ndue.

wElektrooniline seire“ (EM) - elektrooniliste seadmete kasutamine kalalaeva tegevuse
registreerimiseks, kasutades globaalse asukoha méédramise siisteemiga (GPS) {ihendatud
videotehnoloogiat, mis vdib hdlmata andureid.

wEMi programm* — riikliku voi piirkondliku ametiasutuse hallatav protsess, millega reguleeritakse
EMSi kasutamist lacvadel, et koguda ja kontrollida kalandusandmeid ja -teavet EMSi rakendamise
kaudu kindlaksméaératud piirkonnas ja/vai piiligipiirkonnas.

wEMi programmi standardid“ — EMi programmi kasutuselevotmist ja toimimist reguleerivad
kokkulepitud standardid, tehnilised kirjeldused ja menetlused, mida kohaldatakse EMSi koigi osade
suhtes.

wEMi andmestandardid“ — 10TC piirkondliku vaatluskava andmenduete kokkulepitud alamhulk,
mida EMSI abil voiks koguda.
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wEMi kirjed“ — foto- (ja voimaliku anduri-) voi algandmed, mis on seotud EMi seadmestiku abil
kogutud asukohaandmetega, ja mida saab EMi andmete koostamiseks ldbi vaadata.

»wEMi andmed* — t66deldud/analiiiisitud andmed, mis on koostatud EMi andmestandarditele vastavate
EMi kirjete ldbivaatamise teel.

wEMi seadmestik“ — lacvale paigaldatud elektrooniliste kaamerate, andurite ja/voi andmesalvestite
vork, mida kasutatakse laeva toimingute registreerimiseks.

wLaevaseirekava“ (VMP) — laeva EMi seadmestiku omadused ning see, kuidas laeva EMi seadmestik
on paigaldatud ja konfigureeritud piiligitegevuse jilgimiseks ning IOTC EMi piirkondliku programmi
ja EMi andmestandardite jérgimiseks.

»EMi libivaatamine“ — EMi vaatlejate/ldbivaatajate poolt EMi kirjete ldbivaatamine EMi andmete
koostamiseks.

»EMi vaatleja/libivaataja“ — isik, kes on kvalifitseeritud 1dbi vaatama EMi kirjeid ning koostama ja
séilitama EMi andmeid kooskdlas EMi andmestandardite ja analiiiisimenetlusega.

wEMi libivaatamise siisteem“ — rakendustarkvara, mida kasutab EMi vaatleja EMi kirjete
labivaatamiseks ja toodeldud EMi andmete koostamiseks vastavalt EMi andmestandarditele.

»EMi libivaatuskeskus“ — kohalik, riiklik voi piirkondlik biiroo, kus voetakse vastu ja vaadatakse 14bi
EMi kirjed EMi andmete koostamiseks ja séilitamiseks.

»EMi libivaatamise teenuse osutaja“ — kolmandast isikust teenuseosutaja, kes osutab EMi
labivaatamise teenust, et vaadata ldbi EMi kirjeid EMi andmete koostamiseks. Nii EMi seadmestikku
kui ka EMi ldbivaatamise teenust voib pakkuda sama kolmandast isikust organisatsioon, kuid need
voivad olla ka erinevad teenuseosutajad.

wEMi paigaldiste katvus“ — selliste laevade osakaal laevastike kaupa, millele on paigaldatud EMi
seadmestik, mis on kasutusel.

»EMi kirjete katvus“ — selle piiligikoormuse osakaal, mille kohta kogutakse EMi kirjeid paigaldatud
EMi seadmestikuga.

»EMi vaatleja/libivaatamise katvus“ — selle piiligikoormuse osakaal, mille kohta vaadatakse 1dbi EMi
kirjed, et koostada EMi andmeid ja esitada need IOTC-le.

»EMi teenuse osutaja“ — kolmandast isikust teenuseosutaja, kes pakub EMi seadmestikku (ja/voi
siisteemi), osutab tehnilisi ja logistilisi teenuseid EMi seadmestiku hooldamiseks ja nouetekohase
toimimise jalgimiseks.

EMi siisteem (EMS)

EMSIi peab heaks kiitma ja akrediteerima asjaomane IOTC organ (néiteks IOTC EMi programmi
standardite véljatootamise ajutine toorithm, IOTC andmete kogumise ja statistika toimkond) voi
litkmesriik, et tagada EMi piirkondliku programmi (ja piirkondliku vaatluskava) miinimumndouete
jargimine, sealhulgas EMi seadmestiku paigaldamine (EMi laevaseirekava kaudu), andmete kogumine
vastavalt piirkondliku vaatluskava andmete miinimumnouetele, akrediteeritud
ettevotete/organisatsioonide poolt 1dbi vaadatud EMi kirjed ja EMSi soltumatus. Kui [OTC on EMSi
heaks kiitnud, esitab liikmesriik komisjonile iga laeva laevaseirekava koopia ning komisjon esitab
teaduskomiteele ELi aruannete lisana laevastiku tasandil {ilevaate ELi laevaseirekavadest.

Andmed

EMi piirkondlike voi riiklike programmide esitatud EMi andmete suhtes kohaldatakse resolutsiooni
12/02, mis kasitleb andmete konfidentsiaalsuspoliitikat ja -menetlusi seoses iildkasutatavate andmete
jagamise nduetega (nditeks stratifitseerimise tase, mida kohaldatakse, et viltida avaldatud andmete
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pohjal iihe laeva tegevuse selget médratlemist) ning andmete kaitsmise korda.

EMi kaudu kogutud EMi andmed esitatakse kooskdlas nduetega, mis on kehtestatud IOTC
resolutsiooniga 15/01 IOTC pddevusalasse kuuluvas piirkonnas kalalaevade piiiigi ja piitigikoormuse
andmete registreerimise kohta, resolutsiooniga 15/02 IOTC lepinguosaliste ja koostéod tegevate
kolmandate riikide kohustuse kohta statistiliste aruannete esitamiseks ning IOTC vaatlejate
resolutsiooniga piirkondliku vaatluskava kohta.

EMi andmed esitatakse IOTC-le vastavalt IOTC sekretariaadi esitatud ja IOTC poolt vastu voetud
elektroonilise andmevormingu tehnilisele kirjeldusele, et lisada need andmed IOTC piirkondliku
vaatluskava andmebaasi. EMi andmed peavad olema andmebaasis nduetekohaselt mérgistatud, et neid
saaks eristada pardal olevate vaatlejate kogutud andmetest.

I0TC EMi piirkondliku programmi toimivuse tagamine — EMi riiklike programmide
akrediteerimine ja auditeerimine

Liikmesriigid taotlevad, et komisjon taotleks IOTC sekretariaadilt oma EMi riiklikku programmi
tunnustamist IOTC EMi piirkondliku programmi osana, et tdita piirkondliku vaatluskava andmete
miinimumndudeid.

IOTC auditeerib EMi riiklikke programme EMi miinimumnouete alusel.

EMi riiklikud programmid vaadatakse ldbi ning neid auditeeritakse regulaarselt ja perioodiliselt
vastavalt [OTCga kokkulepitule.

IOTC voib kinnitada muude tuunikala piirkondlike kalavarude majandamise organisatsioonide
heakskiidetud EMi riiklikke programme.

2. OSA. IOTC elektrooniline seiresiisteem ja andmestandardid

1. EMi TEHNILISED MIINIMUMNOUDED

Tehnilistes miinimumnduetes kirjeldatakse EMi noudeid. Liikmesriigid tagavad, et kdik nende riiklike
voi allpiirkondlike programmide raames paigaldatud EMi seadmestikud on kooskodlas nimetatud
tehniliste kirjeldustega.

Kohandamine laeva tasemel. Puudub standardne konfiguratsioon, mis hdlmaks kdiki India ookeani
piirkonnas tegutsevate laevastike laevu, mistottu tuleb iga EMi seadmestiku paigaldamine kohandada
laecva tasemel. Kalalaeva pardale paigaldatav EMi seadmestik sisaldab juhtsiisteemi, mis iihendab
mitut kaamerat (ja valikuliselt mitut eri andurit), et koguda ja salvestada fotosid EMi programmi
eesmirkide saavutamiseks. Kaamerate ja andurite arv kohandatakse laevaseirekava abil iga laeva
jaoks, et pigem saavutada programmi iildised eesmirgid, kui olla liiga korralduslik, ning see peab
sisaldama piisaval arvul kaameraid. Kuigi see soltub iga konkreetse lacva konfiguratsioonist, peavad
kaamerad iildiselt salvestama kdesoleva 11. lisa 3. osa tabelites 1 ja 2 ning joonistel 1 kuni 3 esitatud
aladel toimuva tegevuse’. Iga laeva jaoks toGtatakse vilja laevaseirekava, milles tipsustatakse
kaamerate arv, asukoht ja seaded, et koguda andmeid piirkondliku vaatluskava minimaalsete
kohustuslike andmeviljade jaoks. Piirkondliku vaatluskava andmete miinimumnduetele vastavate
teatavate andmete kogumist v4ib tdiendada proovivotmisega sadamas ja/voi muude andmete kogumise

5 Uldiseks juhiseks tuleb vdtta 3. lisa, sest selles on niited olemasolevatest EMi paigaldistest. EMi

konfiguratsioon (kaamerate arv, iga kaamera asukoht ja seire-eesmirgid) kohandatakse seejérel
laevaseirekava abil iga piiligi/laeva jaoks.
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meetoditega, mida on kirjeldatud IOTC piirkondliku vaatluskava minimaalsete ndutavate
andmeviljadega seoses®. Konkreetse EMi programmi raames vdib olla vaja ka teataval tasemel
tihtlustamist laecvade vahel (kaamera paiknemine ja seaded).

Hélmatud andurid/automaatikaseadmed. EMi kirjete jaoks on vaja suurt salvestusmahtu ja seetottu
ei registreeri enamik EMSe laevade tegevust katkematult. Mone kaamera puhul vdib salvestamine
kéivituda pliiigivahendi kasutamise voi piiligitegevuse tuvastamise korral. Seetottu voib EMSides olla
andureid ja muid funktsioone (tehisndgemine, tehisintellekt), et tuvastada, millal toimub kalapiiiik voi
muu huvipakkuv tegevus pardal. See tagab EMi kirjete nduetekohase kogumise (niiteks kadivitub
pliiigitegevuse alustamisel video salvestamine) ja hdlbustab EMi kirjete labivaatamist.

Hoélmatud globaalne asukoha miédramise siisteem (GPS). Seda on vaja, et jéilgida laeva asukohta,
marsruuti ja kiirust ning anda teavet piiligitegevuse kuupédeva/kellaaja ja asukoha kohta. Kalalaeva
asukoht ja kuupdeva-/kellaajatemplid lisatakse otse kujutisele voi kujutise metaandmetele.

Kokkusobivus. EMS peaks soovitatavalt olema vdimeline tegema koostodd muude seire-, kontrolli-
jajarelevalvevahenditega (nditeks laevaseiresiisteem).

Tookindel siisteem. Vilitingimustesse paigaldatud EMi seadmestiku komponendid (niiteks
kaamerad, kaamerakorpused, andurid) peavad vastu pidama karmile merekeskkonnale ja karmile
tookeskkonnale laeva pardal.

Turvaline siisteem. EMi seadmestiku osad ja andmed peavad olema rikkumiskindlad ja rikkumist
tuvastavad ning soovitatavalt kasutama kriipteeritud andmeid, nii et loata muutmine ei ole véimalik.

Kaamerad. Soovitatav on kasutada digitaalseid, vOimaluse korral korgresolutsiooniga kaameraid,
mille vaatevili katab vastavalt konkreetsele laevale koik huvipakkuvad alad laeval ja piiligitoimingud.
Kaamera paiknemine, seaded ja salvestused peavad tagama laeva tegevuse, saagi ja kaaspiiiigiliikide
avastamise ning voimaldama liikide tépset tuvastamist (vihemalt kdigi IOTC mandaadi alla kuuluvate
litkkide puhul). Siisteem peab suutma salvestada tegevusi vdhese ja vdga heleda loomuliku valguse
tingimustes (vdikesed ja suured kontrastid). Kaamerad peavad olema veekindlad ja iseseisvas
ilmastikukindlas kastis.

EMi kirjed. EMi kirjed sisaldavad jargmist teavet: EMi kirje failinimi, sealhulgas vihemalt laeva
nimi ja laevatunnus, kaamera tunnus, piiligireisi tunnus, asukohatuvastusandmed (kuupiev, kellaaeg
(UTC), laius- ja pikkuskraad), kaamera salvestusseisund, EMi seisukord (kui on saadaval), fotod ja
anduriandmed (kui kasutatakse).

Séltumatus. Siisteem peab olema autonoomne, vilja arvatud minimaalne hooldus (néiteks andurite ja
kaamerate puhastamine), mida teeb laecvapere. Kogu teabe kogumiseks vOib siisteem holmata selle
funktsioonide kaugkontrolli reaalajas. Miiratud isik tagab, et siisteem tootab nduetekohaselt enne
sadamast lahkumist ja merel ning selleks on olemas tegevuskord (kontrollnimekiri).

Hiiringud puuduvad. EMi seadmestik ei tohi tekitada ega pohjustada raadiosageduslikke héireid
muudele laeva pardal olevatele side-, navigeerimis-, ohutus-, asukohatuvastus- (néiteks
laevaseiresiisteem) ega piiligiseadmetele.

EMi suutlikkus koguda andmeid piirkondliku vaatluskava minimaalsete ndutavate andmevéljade jaoks
(https://iotc.org/documents/ROS/DataStandards) voib olla eri laevastikel erinev, kui saagi kditlemine ja
vettelaskmise/haalamise tegevus on laevastikel erinev. Seetdttu tuleb neid véirtusi kédsitleda {ildise
juhisena ja regulaarselt ajakohastada.
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Autonoomsus. EMi seadmestikul peab olema oma katkematu toiteallikas vdi see peab olema
ithendatud laeva katkematu toiteallikaga, et tagada EMi seadmestiku t66 ka laevas toimuva
elektrikatkestuse korral. EMi seadmestikus peab olema eraldi dubleeriv varuseade, millega tagatakse,
et andmesalvesti rikke korral ei teki andmekadu.

EMi_andmete siilitamise autonoomsus. EMi seadmestikul peab olema piisav salvestusmaht, et
séilitada koiki EMi kirjeid teatava aja jooksul, mis peab katma vdhemalt kogu piiligireisi. Kestus
soltub laeva kasutusomadustest ja voib ulatuda neljast kuust (seinnoodalaevade puhul) 12 kuuni voi
rohkem (0ngejadalaevade puhul).

Koostalitlusvoime. EMS koostab soovitatavalt EMi kirjeid, mis sobivad kokku eri EMi teenuste ja
labivaatamise teenuse osutajate silisteemidega ning mis vOimaluse korral integreeritakse muude
andmekogumis- ja seirevahenditega.

Hooldus. Pardal (ja/vdi maismaal) viibiv méddratud isik hooldab seadmestikku (nditeks ladtsede
puhastamine jne) ning teatab EMi seadmestiku tarnijale ja pddevale asutusele (nditeks IOTC voi
lipuriik) siisteemi torgetest sadamas vOi merel, nii et siisteem saaks vdimalikult kiiresti parandatud.
Samuti registreerib ta kdik EMi seadmestiku rikked spetsiaalsel vormil.

2. EMi LOGISTILISED MIINIMUMNOUDED

EMi_Kkirjete piringud. EMi kirjed edastatakse mobiilandmeside, Wi-Fi, satelliitandmeside voi
kdvaketta (SSD v6i HDD) abil. Viimasel juhul rakendatakse ka tegevusjuhiseid andmete taastamise ja
salvestite saatmise kohta méaratud EMi labivaatuskeskusesse.

EMi kirje salvestamine. Laev / ériithing / EMi teenuse osutaja / EMi lédbivaatamise teenuse osutaja /
EMi programmi haldur siilitab EMi kirjeid vihemalt {ihe aasta jooksul vdi EMi riiklikus/piirkondlikus
programmis kehtestatud ajavahemiku jooksul.

EMi kirjete varundus. Kui EMi kirjed edastatakse automaatselt elektrooniliselt, rakendades nende
vastuvotmise ja varundamise tegevuskorda ja vottes arvesse vajalikku jarelevalveahelat.

Salvesti jirelevalveahel. EMS peab tagama koigi salvestite ja EMi kirjete jélgitavuse. Tagatakse
EMSi salvestite jarelevalveahel.

Sagedus. EMi programmid peavad sisaldama noudeid EMi kirjete ldbivaatuskeskusse edastamise
meetodi ja sageduse kohta (nditeks pérast igat pliligireisi), mis peavad olema kooskdlas liikmesriigi,
ELi voi IOTC kehtestatud miinimumnouetega.

3. EMi ANDMETE LABIVAATAMISE MIINIMUMNOUDED

EMi libivaatustarkvara. EMS holmab tarkvara, mis hdlbustab EMi kirjete ldbivaatamist ja EMi
andmete koostamist nii, et neid on vdimalik koostada ja esitada IOTC iihtses teabe
vahetamise/esitamise viljundvormingus. EMi ldbivaatustarkvara on soovitatavalt kasutatav eri EMi
seadmestikest kogutud EMi kirjete 1dbivaatamiseks.

EMi_libivaatus ja EMi _andmete esitamine. EMi kirjete ldbivaatamist teevad ja EMi andmeid
esitavad asutused, organisatsioonid ja sOltumatud ettevotted, kellel on tdendatud oskusteave ja
kogemus (nditeks tookogemus pardal olevate vaatlejatega). Need iilesanded voib piirkondliku
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programmi rakendamise korral koondada EMi piirkondlikku lébivaatuskeskusse ja/voi neid voivad
taita riiklikud voi sdltumatud organisatsioonid.

EMi kirjed ja EMi andmete kvaliteedi kontrollimine. EMi kirjete 1dbivaatamise protsess hdolmab
kvaliteedi kontrollimist, mis sisaldab EMi kirjete kvaliteedi kontrollimist, EMi andmete sisestamise
kontrollimist, EMi andmetes vdimalike vigade automaatset tuvastamist (nditeks piiligile asetamine
vales asukohas), EMi vaatlejate kiisitlemist. Koostatud EMi andmeid kontrollitakse enne I0OTC
sekretariaadile esitamist.

EMi andmed. EMS vdimaldab koguda ja esitada teavet vihemalt vastavalt piirkondliku vaatluskava
minimaalsetele ndutavatele andmeviljadele. EMi andmed esitatakse IOTC sekretariaadile IOTC
tiiipvormidel vastavalt resolutsioonis 22/04 voi seda asendavas mis tahes resolutsioonis kindlaks
madratud ajakavale. IOTC sekretariaadile esitatavate kdigi EMi andmete suhtes kohaldatakse andmete
konfidentsiaalsuse ndudeid, mis on kindlaks maédratud resolutsioonis 12/02 andmete
konfidentsiaalsuspoliitika ja -menetluste kohta vdi seda asendavas mis tahes resolutsioonis.

EMi vaatlejate koolitus. EMi vaatlejatel peab olema EMi piirkondliku voi riikliku programmi
nduetele vastav EMi kirjete ldbivaatamisega seotud erikvalifikatsioon. EMi vaatleja osaleb
spetsiaalsetel koolitustel, mida ajakohastatakse parast EMi ldbivaatamise tegevusjuhiste muutmist, et
tagada EMi andmete kdrge kvaliteet.

EMi vaatleja kvalifikatsioon. EMi vaatlejad peavad olema vdimelised vaatama ldbi EMi kirjeid ja
koostama EMi andmeid vastavalt IOTC nduetele. EMi vaatlejad peavad tundma piiligitegevust ja
suutma kindlaks teha i) IOTC liigid ja erilist huvi pakkuvaid liigid, ii) IOTC piiligimeetodid ja iii)
IOTC leevendusmeetodid.

Kokkusobivus toimuva standarditud andmevoo ja andmebaasidega. EMi andmete
véaljundvorming (sealhulgas standarditud ja viljakujunenud koodiloendite kasutamine) peab kogutud
teabe vahetamiseks kokku sobima kehtiva IOTC andmete esitamise vormingu ja andmestandarditega
ning olema kooskdlas IOTC andme-eeskirjadega. EMi andmed esitatakse IOTC sekretariaadile
heakskiidetud elektroonilises andmete esitamise vormingus, kasutades IOTC standardkoode ja -
thikuid.

Andmete salvestamine ja siilitamine. IOTC tehtavat andmete kaitsmist, salvestamist ja sdilitamist
kasitlevad Gigusnormid tootatakse vilja ja lepitakse kokku, kas tegemist on EMi riikliku voi
piirkondliku programmiga.

EMi kirjete omandi6igus. EMi kirjete omandidigus kuulub laeva omanikule/lipuriigile, kuid antakse
IOTC-le koos EMi andmetega, mis lisatakse IOTC andmebaasi kasutamiseks, analiilisimiseks ja
kdrvaldamiseks, nagu on ndutud IOTC vaatlejate resolutsioonis piirkondliku vaatluskava kohta.

Riistvara/tarkvara omandiéigus. EMi programmi ulatusest olenemata on soovitatav, et riistvara ja
tarkvara litsentside omandidigus (ja haldamine) kuuluks laeva omanikule/lipuriigile.

3. 0SA. LAEVASEIREKAVAD

Iga laeva jaoks tootatakse vilja lacvaseirekava, et kirjeldada piirkondliku vaatluskava minimaalsete
ndutavate andmeviljade jaoks teavet koguda vdimaldavate kaamerate arvu, asukohti ja seadeid ning
peamisi alasid, mida tuleb jélgida seoses piiiigitegevuse, saagi kiitlemise, liikide tuvastamise, isendite
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saatuse ja sidilitamisega. Laevaseirekava tootatakse vilja koostods EMi teenuse osutaja, laeva omaniku
ja kalandusasutustega.

Laeva omanik allkirjastab laevaseirekava ja selle kiidab 16plikult heaks lipuliikmesriigi padev asutus.
Seejarel esitatakse laevaseirekava EMi programmi standardite viljatootamise toorithmale voi andmete
kogumise ja statistika toimkonnale, et tagada vastavus IOTC EMi piirkondlikule programmile ning
EMSile ja andmestandarditele.

Laevaseirekava peab sisaldama jérgmist teavet.

o Kontaktandmed: laeva omaniku, laeva kéitaja ja EMi teenuse osutaja kontaktandmed
lepingu kogu kehtivuse viltel.

. Uldine teave laeva kohta: pdhiteave laeva ning selle piiiigitegevuse ja tegevuse kohta
(nditeks laeva nimi, registreerimisnumber,  sihtliigid, pliigipiirkonnad,
ptiiigivahendid, kogupikkus).

J Laeva konfiguratsioon: laeva varustus koos liksikasjaliku teabe, laeva plaani ja eri
aladega (nditeks tekid, tootlemisalad, ladustamine jne).

. EMi seadmestiku seaded: EMi seadmestiku seadete kirjeldus, niiteks tédaeg,
kaamerate arv ja kaetavad alad, iga kaamera salvestusaeg, andurite arv ja asukoht
(kui on), kasutatav tarkvara, juhtploki asukoht, pardale paigaldatud EMi seadmestiku
nduetekohase toimimise kontrollimise kord jne.

o Laevaseirekavasse lisatakse foto iga kaamera vaateviljast.

o Aruanne iga lacva EMi seadmestiku omaduste kohta ja selle kohta, kuidas laeva EMi
seadmestikku optimeeritakse, et see vastaks EMSile ja andmestandarditele.

Seinnoodalaevadel peavad kaamerad soovitatavalt katma vihemalt jargmist:

o tootekk nii vasak- kui ka paremparda poolel;

o vorgukott ja kahv;

J vooritekk voi laeva keskosa (néiteks peibutuspiitigivahenditega seotud tegevused);

° kaevtekk ja konveierilint (Murua et al., 2022; Restrepo et al., 2018): konveierilindi

puhul peab kaamera katma rohkem kui {ihte kohta (nditeks vihemalt konveierilindi
algust ja 16ppu). Kui on olemas tagasiheite konveierilint, peab kaamera katma ka
seda;

. kaamerad peavad katma jiargmisi toiminguid: piiligile asetamine, kahva kasutamine,
vorgu haalamine, peibutuspliligitegevus, kogupiilik, saagi kaevudesse sortimine
(saagi trimmi voOi kaevudesse paigutamine), kaaspiiligi kditlemine ja vabastamine
ning tuuni tagasiheide (joonis 1 ja tabel 1);

J suurte seinnoodalaevade puhul on piiligitegevuse ja saagi kditlemise toimingute jaoks
vaja vihemalt kuut kaamerat, vdiksemate seinnoodalaevade (nditeks 300—400 tonni)
puhul voib ndutavate andmete kogumiseks olla vaja vihem kaameraid (niiteks neli).

Eelistatud on EMi seadmestiku konfiguratsioon, mis vodimaldab kvaliteetsemalt (lahutusvdime)
salvestada rohkem kujutisi (kaadrisagedus). Laeva tegevuse eri etappide kohta teabe kogumiseks
eelistatakse tavaliselt digitaalset videot, kuid siiski vdivad ka fotod olla arvestatav vdimalus. Piiratud
salvestusmahu korral vdib optimaalne konfiguratsioon holmata kaamera sellist seadistust, kus
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konkreetsete alade, kaamerate voi hetkede jaoks kasutatakse videot ja muul juhul fotosid. Fotode
puhul on miinimumndue, et piiligitegevuse ajal fotode tegemisel katab kaamera vaatevili téielikult
kalade kiitlemise ala vihemalt iga kahe sekundi jarel (Restrepo et al., 2018). Kujutise kvaliteet peab
olema piisav, et seire-eesmirkide saavutamiseks oleks voOimalik tépselt koguda andmeid koikide
nOutavate andmevéljade jaoks, nditeks liigi tunnusnumber, peibutuspiiligivahendi materjal ja
konstruktsioon voi kasutatav peibutussdot.

Koigist laeva fiilisilistest muudatustest, mis mdjutavad EMSI, teatatakse lipuliikmesriigi padevatele
asutustele. Pddev asutus ajakohastab laevaseirekava ja kiidab selle uuesti heaks nii kiiresti kui
voimalik.

Koigist muudatustest EMi seadmestikus (nditeks uue polvkonna kaamerate paigaldamine) teatatakse

lipulitkmesriigi padevatele asutustele. Piddev asutus ajakohastab laevaseirekava ja kiidab selle uuesti
heaks nii kiiresti kui voimalik.
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Selgitus

panoraamkaamera: tegevus timbruskonnas
kaamera mastikorvi kiiljes: tootekk
voorikaamera: kraana tegevus, osaline vaade noodale
paremparda kaamera: kaaspiiiik ja tagasiheide
kahva ala kaamera: kahv ja seinnoot

kaaspiitigi vabastamise meetod

tagasiheite tuvastamine

saak ja saatus

hea tava kontrollimine

saagist proovivott

suuremooduliste litkide mootmine

saagi kirjeldus ja kaaspiiiigi vabastamine kahvast
liikide vabastamine vorgust

ldhivaade seinnoodast voimaldab kindlaks teha pardale tostmata liikide seisundi vabastamisel ja/voi

tagasiheitel
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Joonis 1. A) EMSi niide, kus seinnoodalaevale on paigaldatud kuus kaamerat, mis katavad peamisi
pliigitegevuse ja saagi kiitlemise alasid (vt Murua et al.,, 2020b) ja B) EMSi niide, kus
seinnoodalaevale on paigaldatud seitse kaamerat (4 {ilatekil ja 3 kaevtekil), mis katavad peamisi
pliigitegevuse ja saagi kditlemise alasid, sealhulgas iiks lisakaamera konveierilindi jaoks: B1) 360°
panoraamkaamera (niiteks vasakparda poolel), B2) ahtrikaamera mastikorvi kiiljes, B3) tooteki
kraanakaamera, B4) vooriteki kaamera, B5) konveierilindi ahtrikaamera, B6) konveierilindi
keskkaamera, B7) konveierilindi voorikaamera (allikas: Digital Observer Services)

89

ET



Tabel 1. Minimaalsed alad ja tegevused, mida tuleb jilgida

Eesmark

Kaetav ala \ Jilgitav tegevus \

Seireandmete miinimumnouded

kogupiiiik kahvatdite arv ja kahva tiituvus;
kahva kasutamine pliigivahendite ja pardale jaetud tuuni kaal, suurus ja
liikkide kaupa liik
Tootekk . oo tagasiheidetud tuuni tagasiheidetud tuuni kaal, suurus ja
(vasakparras) | tuuni tagasiheide kogus kokku liik
pliigivahendite kaupa
1 . . . ..., | isendite arv kéitlusviiside kaupa
kaaspiiiigi kditlemine hinnanguline kaaspiitik | .. .
liigi tunnusnumber
Tostekk kaaspiiiigi kditlemine hinnanguline kaaspiiiik | kéitlusviis
(paremparras kaaspiiiigi kogus
aaspliligi vabastamine okku ptitigivahendite | isendite arv ja liigi tunnusnumber
patemp kaaspiiiigi vabast kokku piiiigivahend dite arv ja liigi tu b
kaupa
kahva kasutamine k?%upuuk . kahvatiite arv ja kahva tdituvus
pliiigivahendite kaupa
1 L kaaspiitigi kogus
kaasppug1 Kaitlemine ja kokku piiiigivahendite
isendite ohutu Kaunpa:
vabastamine pa, o kéitlusviis
Vees oleva | (millised haid, kiitlemise ja ohutu
seinnooda | sarvikraid ...) vabastamise parima
ala tava rakendamine
kaaspiiiigi kogus
suuremddduliste liikide llzzlgk:. piitigivahendite
kaaspiiiigi vabastamine i t}fer,nise ja ohutu isendite arv ja liigi tunnusnumber
(haid, sarvikraid ...) vabastamise parima
tava rakendamine
peibutuspiiiigivahendit
peibutuspiiligivahendiga | e vettelaskmiste,
Vooritekk | seotud tegevus peibutuspiiligivahendit | arv, materjal (looduslik voi tehislik)
vOi laeva (kasutuselevotmine, e konstruktsioonide ja | ja peibutuspiiiigivahendi omadused
keskosa asendamine, peibutuspiiligivahendit | (takermaterjal voi mitte)
parandamine ...) e kasutamiste koguarv
pliiigireiside kaupa
saagi kaevudesse liieiline koosseis pardale jaetud tuuni kaal, suurus ja
sortimine g liik
kaaspiiiigi kditlemine parim tava kaitlusviis
kaaspiiligi kogus
Kaevtekk ja . . ... . | kokku piitigivahendite
konveierlint hinnanguline kaaspiiligi Kaupa:
tagasiheide, i ilir;e KoOSSEis: isendite arv, suurus voi kaal, liigi
vabastamine vOi pardale ké%tlemise ia ohu’tu tunnusnumber ja saatus
Jatmine vabastamise parima
tava rakendamine
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Ongejadalaevadel peavad kaamerad soovitatavalt katma vihemalt jirgmisi alasid ja tegevusi (tabel 2,

joonis 2):
[ ]

Selgitus

ongejada vettelaskmise ala (tavaliselt laeva ahtrikaamera);
ongejada haalamise ala;

tootekk, saagi kditlemise ala;

iimbritsev veeala pardale tdstmata tagasiheidetud liikide jaoks;

kaamerad peavad katma jargmisi toiminguid: Ongejada vettelaskmine, teave s6dda
tiilibi  kohta, teave selle kohta, kas kasutatakse leevendusmeetmeid (naiteks
linnutdrjeliinid merelindude puhul), dngejada haalamine, kdik konksu otsa jadnud
liigid (nii pardale jaetud kui ka tagasiheidetud), saagi saatus ja isendite suurus;

enamiku tuuni oOngejadalaevade puhul on piiligitegevuse ja kala kéitlemise
toimingute jaoks vaja vihemalt kolme kaamerat: iiks dngejada vettelaskmise jaoks,
iiks haalamise ja saagi pardaletostmise jaoks, liks tooteki jaoks, et registreerida liigid,
isendite suurus ja saatus. Samuti on soovitatav lisakaamera ilimbritseva veeala
katmiseks pardale tdstmata tagasiheidetud liikide jaoks.

kaamera 3: pardale jiaetud saak, liigid, suurus ja saatus
kaamera 2: saak ja tagasiheide: liigid, suurus ja saatus
kaamera 1: ujukid, konksud ja s6éda paigutus

kaamera 1: ahtrikaamera

kaamera 2: toétekk 1

kaamera 3: toétekk 2
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Joonis 2. EMi seadmestiku ndide, kus Ongejadalaevale on paigaldatud kolm kaamerat, mis katavad
peamisi piiligitegevuse ja saagi kéitlemise alasid. Kolme kaamera vaatevili: (vasak foto) ahtrikaamera
— teave Ongejada vettelaskmise, konksude, ujukite, leevendusmeetodite ja sodda kohta; (keskmine
foto) tootekk 1 — teave haalamise, saagi, tagasiheite, liigi tunnusnumbri, suuruse ja saatuse kohta;
(parem foto) tootekk 2 — teave liigi saatuse, suuruse ja tunnusnumbri kohta (allikas: Digital Observer

Services)

Tabel 2. Uldine konfiguratsioon ja EMSiga kaetud alad/tegevused troopikatuuni dngejadalaeva pardal

Kaetayv ala

Jalgitav tegevus

Seireandmete miinimumnoéuded

Laeva ahtrikaamera

pliigivahendi vettelaskmine ja
véljatdmbamine

asukoht, kuupiev ja kellaaeg

ongekonksude koguarv piitigivahendil ja

uj ui<ite koguarv

s00da tiitip

so0da litk

s66da madr (%)

leevendusmeetmed/merereostus

Tootekk

saak pardal

pikkus ja kaal piiiitud liikide/isendite kaupa

seisukord

saatus

vaadeldud r66vloomad

tagasiheidetud, vabastatud voi

kogu kaaspiiiik piitigivahendite ja liikide kaupa

Tootlemisala

saak

kogupiiiik piitigivahendite kaupa

pikkus ja kaal piiiitud

sugu

saatus

Umbritsev veeala

haalamise algus ja 16pp

asukoht, kuupiev ja kellaaeg

hinnanguline kaaspiitigi
tagasiheide, vabastamine voi
pardale jitmine

kogu kaaspiiiik piiligivahendite ja liikide kaupa

liigi seisund ja saatus

ET

Ritvongelaevadel peab kaamera katma vihemalt s60daga piiligitegevuse ala, pilitigivahendi ala,
ritvdngedega pililigitegevuse ala (laeva ahtrikaamera) ja tooteki, kus toimub saagi kditlemine.
Thipilisel India ookeani ritvongelaeval on peamise piiligitegevuse ala, kalade kiitlemise ala ja
s00daga piiligitegevuse ala katmiseks vaja vihemalt kahte vi kolme kaamerat.

Hinnang pikkuse ja kaalu suhete kaudu.
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