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I LISA

Direktiivi 2014/45/EL 1, III ja IV lisa muudetakse jargmiselt.

(D
(a)

(b)

(©)

I lisa muudetakse jargmiselt:
punkti 1 teine 161k asendatakse jirgmisega:

,Katse peab holmama véhemalt punktis 3 loetletud aspekte, tingimusel et siisteemid
ja osad on sdidukile paigaldatud. Ulevaatus vdib hdlmata kontrolli, kas kdnealuse
soiduki asjaomased osad ja komponendid vastavad ndutud ohutus- ja
keskkonnanditajatele, mis kehtisid sdidukile tiiiibikinnituse andmise ajal voi (kui on
asjakohane) jarelpaigaldamise ajal.*;

punkti 2 lisatakse jairgmine alapunkt:

,10) elektroonilised ohutussiisteemid.*;

punkti 3 muudetakse jirgmiselt:

1) pealkiri ja sissejuhatus asendatakse jirgmisega:

,3.  SOIDUKITE ULEVAATUSE SISU JA MEETODID, EBAONNESTUMISE
POHJUSED JA HINNANG PUUDUSTELE

Ulevaatus hdlmab vihemalt kiiesolevas punktis esitatud tabelis loetletud aspekte ning
miinimumnduete ja soovituslike meetodite kasutamist.

Soiduki osi ja siisteeme kontrollitakse visuaalselt voi elektroonilise liidese abil voi
vajaduse korral mdlemal viisil, kasutades jargmisi kontrollikriteeriume:

(a) paigalduse kontrollimine hdlmab asjakohaste diagnostika veakoodide
hindamist ning selle kontrollimist, kas paigaldatud siisteemid ja osad vastavad
muu hulgas jargmistele nouetele:

- kindlaksmééaratud konstruktsioon, ettendhtud Kkinnitusviis/arv,
ettendhtud elektritoiteahel, ndutav margistus;

— kehtiv tarkvaraversioon, sealhulgas terviklustunnus;

(b) seisukorra kontrollimine hdlmab selle kontrollimist, kas paigaldatud siisteemid
ja osad on néiteks:

- kahjustunud, korrodeerunud v4i vananenud;

- nduetekohaselt kinnitatud, fikseeritud, kokkumonteeritud ja
ithendatud;

— tootavad takistuseta ja kergesti;

— rikkest teatamine toimub rikkeindikaatori voi (kui on kasutusel)
pardaseiresiisteemi kaudu;

- valmisolek kontrollimiseks;

(c) toimimise kontrollimine hdlmab toimingut algatavate pedaalide, hoobade,
lilitite vOi juhtseadiste ning elektrooniliselt juhitavate siisteemide ja osade,
nditeks ajamite, nduetekohase toimimise tagamiseks nende kdivitamise ja/voi
rakendamise kontrollimist;

ET



ET

(d) toimivuse ja tdhususe kontroll on osa voi silisteemi metroloogiline kontroll
kindlaksméératud  piirnormidele = vastavuse vdi nende saavutamise
kontrollimiseks, mis voib holmata ka arvutusi, nditeks jargmist:

—  pidurite katsetamine pidurite katsetamise seadmel ja tdhususe arvutamine
(vajaduse korral kontrollvéértuste abil);

—  ohutussiisteemi rakendamine ja andurite véértuste hindamine ja/voi
tohususe mdotmine viliste katseseadmetega.

Soiduki elektroonilist liidest kasutava korralise elektroonilise tehnotilevaatuse (ePTI)
puhul on korralise elektroonilise tehnoiilevaatuse siisteemide loetelu esitatud
standardis EN ISO 20730-3:2021. Nendele elektroonilistele ohutussiisteemidele
viidatakse kédesolevas punktis esitatud tabeli punktis 10.

Iga kontrollitava sdidukisiisteemi ja selle osa puhul hinnatakse puudusi igal
iiksikjuhul eraldi vastavalt kédesolevas punktis esitatud tabelis kindlaks méaratud
kriteeriumidele.

Kéesolevas lisas loetlemata puudusi hinnatakse vastavalt liiklusohutusele avalduvale
riskile.*;

i1) tabelis asendatakse punktid 1.1.3—1.1.6 jirgmisega:

2
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1.1.3.  Vaakumpump voi kompressor ja Komponentide visuaalne kontroll | a) Ebapiisav Shurdhk/vaakum, et vdimaldada piduri X
mahutid tavapdrase toorohu juures. Kontrollitakse rakendamist vdhemalt neli korda pérast hoiatusseadise
vaakumi  v8i Ohurdhu ohutu taseme toolehakkamist (voi kui mootur nditab ohtu);
saavutamiseks ~ kuluvat  aega  ning
holawsseadise, mitmemahiselise kaitseklapt |~ yshemalt kaks korda pérast hoiatusseadise
J ’ toolehakkamist (v3i kui modtur nditab ohtu).
Pidurdamine - piduripedaali/hoova b) Ohutuks 5ks vaialiku Shurshu/vaakumi tekkeks kul X
vajutamine, mis  vdimaldab  kogu ) Ohutuks o Od s_’;/a]a ! tlccl) u1r9 u V.E( }lml CRIERs Kuluy
ohu/vedeliku pealevoolurdhu rakendamist acg on noudeic arvestaces 111ga pixx .
pidurikoostule. ¢) Mitmemihiseline kaitseklapp vdi rdhualandusventiil ei X
toota.
d) Mérkimisvéarset rohulangust pohjustav Shuleke voi X
kuuldavad 6hulekked.
Ohuleke, mis pdhjustab rdhu kriitilist langust.
e) Pidurisiisteemi toimimist mdjutada vdiv véline kahjustus. X
Varupiduri tShusus ei ole piisav.
1.1.4.  Alardhu hoiatusseadis Toimimise kontroll Defektne hoiatusseadis voi hoiatusseadise rike.
Alarohku ei ole voimalik kindlaks teha. X
1.1.5.  Seisupiduri juhtventiil Komponentide visuaalne kontroll a) Kéepide on pragunenud, kahjustunud vai liigselt kulunud. X
pidurisiisteemi kditamisel. ) . )
b) Ebakindel klapivdll voi klapp. X
¢) Uhendused on lahti, kinnitused on defektsed vdi siisteem X
lekib.
d) Toimib mitterahuldavalt. X
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1.1.6.  Seisupidur (tdoseade, pidurikang, Komponentide visuaalne kontroll a) Piduri lukustus ei todta nduetekohaselt.
piduri lukustus) pidurisiisteemi kditamisel.

b) Kangiliigend v&i lukustusmehhanism on kulunud.

Ulemisrane kulumine.

¢) Kangi liigne liikumine, mis viitab ebadigele
reguleerimisele.

d) Tooseade puudub, see on kahjustunud vai ei t6ta.

e) Vale toimimine, hoiatusméargutuli ~ niitab
riket.
cc,
b
iii) tabelis asendatakse punkt 1.1.13 jargmisega:
2
1.1.13.  Piduri hodrdkatted ja klotsid Visuaalne kontroll. a) Katted voi klotsid on iilemédaraselt kulunud (kulumine on

joudnud miinimummargistuseni).

Katted voi klotsid on lilemééraselt kulunud
(miinimummargistus ei ole ndhtav).

ET 4



b) Katted voi klotsid on méardunud (6li, méére jne).

Pidurdustdohusus on halvenenud.

c) Hoordkate voi klots puudub voi on valesti paigaldatud voi
on selgelt valet tiilipi.

d) Kulumise mérgutule elektrijuhtmestik on lahti ithendatud
voi kahjustunud.

<,
s

iv) tabelis asendatakse punkt 1.1.18 jérgmisega:

2

1.1.18.  Kulumise kompensaatorid ja néiturid

Komponentide visuaalne kontroll piduri
siisteemi kéitamisel, kui voimalik.

a) Kompensaator on kahjustunud, kinni kiilunud vai liigub
valesti, on tilemaarselt kulunud voi valesti reguleeritud.

b) Kompensaator on defektne.

¢) Kompensaator on valesti paigaldatud vdi asendatud.

.,
s

v) tabelist jaetakse vilja punkt 1.1.19;

vi) tabelis asendatakse punkt 1.1.23 jirgmisega:

2

1.1.23. Pealejooksupidur

Kontrollimine visuaalselt ja kditamisel.

(a) Ei toota korralikult, nditeks tiletab tiisli tookéik
2/3 pealejooksu ulatusest.

(b) Turvatross on defektne vdi puudub.

.
s

vii) tabelis asendatakse punktid 1.2.1 ja 1.2.2 jargmisega:

ET
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1.2.1. Toimimine Mbddetakse pidurite staatilise katsetamise | a) Uhe v&i enama ratta pidurdusjdud on ebapiisav.
seadmel iilevaatuse ajal voi, kui see ei ole
voimalik, teekatsetuse ajal, rakendades
pidureid jérk-jargult kuni maksimaalse
vajutuseni.

Teekatsetuse korral kaldub sdiduk sirgjoonest liigselt
korvale ja/voi tekib liigne vibratsioon sdidupiduri

pedaali/hoova juures.
Voimaluse korral tuleb tagada, et
mehhaanilisi sdidupidureid kontrollitakse Uhe v&i enama ratta pidurdusjoud puudub.
ilma regeneratiiv- vdi muu ahelpidurduse
segamise/mdjuta.

b) Mis tahes ratta pidurdusjoud on vdhem kui 70 % sama
telje teise ratta maksimaalsest moddetud pidurdusjdust.
Teekatsetuse korral kaldub sdiduk sirgjoonest liigselt
korvale.

Mis tahes ratta pidurdusjoud on vihem kui 50 % sama
telje teise ratta maksimaalsest mdddetud pidurdusjGust
juhttelgede puhul.

¢) Pidurdusjoud ei muutu jérk-jargult (blokeerumine).

d) Mone ratta pidur rakendub liiga vara vai hilja.

e) Ratta tdispoorde jooksul koigub pidurdusjoud
iilemaéraselt.




ET

1.2.2.

TShusus

Kontrollimine pidurite katsetamise seadmel
voi, kui seda ei ole tehnilistel pdhjustel
voimalik  kasutada, siis teekatsetusel
meerik-aeglustusmoddiku  abil,  milles
kasutatakse aeglustuse registreerimisseadet,
et midrata kindlaks pidurdustegur, mis
suhestub

(a) soiduki tdismassi voi,

(b) poolhaagiste  puhul, lubatud

teljekoormuste summaga voi

(c) kontrollvéartusega.

Soidukeid voi haagist, mille registrimass

Ei anna véihemalt jéirgmist minimaalset vértust (*).
1. Esmakordselt parast 1.1.2012 registreeritud sdidukid:
— Mi-kategooria: 58 %;
— Mo- ja Ms-kategooria: 50 %;
— Ni-kategooria: 50 %;
— No2- ja N3-kategooria: 50 %;
— 0O2-, Os- ja Os-kategooria:
— poolhaagised: 45 % (%);
— taishaagised: 50 %.

tiletab 3,5 tonni, tuleb kontrollida kooskdlas
standardis ISO 21069 sitestatud nduetega
vOi samavédrsete meetoditega.

Soidukite puhul, mida ei kontrollita standardji|
ISO 21069 vdi samavididrsete meetodite]
kohaselt, tuleb juhul, kui pidurdusteguri
minimaalset vaartust ei saavutata, tehal
vahemalt asjakohane pidurduskatse.

2. Esmakordselt enne 1.1.2012 registreeritud sdidukid:
— M-, M2- ja Ms-kategooria: 50 % (%);
— Ni-kategooria: 45 %;
— Na- ja Ni-kategooria: 43 % (*);
— 02-, Os- ja Os-kategooria: 40 % (°).

IAsjakohane pidurduskatse tehakse juhul, kui
pidurdustdhusus on védiksem kui punktides
1.2.2, 1.3.2 vdi 1.4.2 ettendhtud sdidu-, varu-|
vOi seisupiduri véartused, kuid tdidetud onl
koik jargmised tingimused:

— pidurisiisteem on heas seisukorras,
ilma ilmsete riketeta;

— koikide telgede rattad lukustuvad, sest
pidurduskatse ajal tiletati rehvi ja
pidurite katsetamise seadme pinna
vaheline haardumisjoud; kui mone
telje rattad ei lukustu, tuleb ohutult
vilja selgitada, kas punktides 1.2.2,
1.3.2 vdi 1.4.2 ettendhtud
pidurdustdhususe védrtused
saavutatakse koormatud sdiduki korral;

— pidurite rakendumise tase, mille
inspektor on kindlaks teinud, peab alati
olema proportsionaalne telje
hetkekoormusega.

3. Muud kategooriad
L-kategooria (mdlemad pidurid koos):
— Lle-kategooria: 42 %;
— L2e- ja L6e-kategooria: 40 %;
— L3e-kategooria: 50 %;
— Ld4e-kategooria: 46 %;
— LSe- ja L7e-kategooria: 44 %.

L-kategooria (tagarataste pidurid):
koik kategooriad: 25 % sdiduki kogumassist.

T-kategooria: 40 %.
Saavutatud vahem kui 50 % eespool nimetatud véartustest.

ET



Teavet slisteemi védrtuste kohta vdib saada
soiduki elektroonilise liidese kaudu.

Teekatsetused  tuleks teha  kuivades
ilmastikutingimustes siledal ja sirgel teel.
Kui teel katsetatakse R- voi T-kategooria
soidukeid, tehakse asjakohane
pidurduskatse, kui kdik eespool nimetatud
tingimused on tdidetud.

Kahtluse korral toendatakse
pidurdustdhusust koormatud voi osaliselt
koormatud tingimustes.

<,
s

viii) tabelis asendatakse punkt 1.3.1 jargmisega:

2

1.3.1.

Toimimine

Kui varupidurisiisteem on
soidupidurisiisteemist eraldatud,
kasutatakse punktis 1.2.1 osutatud meetodit.

Voimaluse korral tuleb tagada, et
mehhaanilisi pidureid kontrollitakse ilma
regeneratiiv-  v0i  muu  ahelpidurduse
segamise/mdjuta.

a) Uhe voi enama ratta pidurdusjdud on ebapiisav.

Uhe vdi enama ratta pidurdusjdud puudub.

b) Mis tahes ratta pidurdusjoud on vdhem kui 70 % sama
telje teise ratta maksimaalsest moddetud pidurdusjoust.
Teekatsetuse korral kaldub sdiduk sirgjoonest liigselt
korvale.

Mis tahes ratta pidurdusjdud on vdhem kui 50 % sama
telje teise ratta maksimaalsest mdddetud pidurdusjdust.

¢) Pidurdusjoud ei muutu jark-jargult (blokeerumine).

ET




.
)

ix) tabelis asendatakse punkt 1.4.1 jairgmisega:

2

1.4.1. Toimimine Piduri rakendamine pidurite katsetamise
seadmel voi teekatsetusel.

Uhel kiiljel pidur ei to6ta vdi teekatsetuse korral kaldub
sdiduk sirgjoonest liigselt kdrvale.

Katsetamise ajal saavutatud vihem kui 50 % punktis 1.4.2.
osutatud pidurdusjou védrtustes (sGiduki massi jargi arvuta
tuna).

.
s

x) tabelis asendatakse punkt 1.5 jairgmisega:

2

1.5.  Aeglustisiisteemi toimimine Visuaalne kontroll ning vdimaluse korral
siisteemi toimimise kontrollimine, st
teekatsetus.

a) Rikkeindikaator nditab riket.

b) Siisteem ei tdota.

.,
s

x1) tabelist jietakse vélja punkt 1.6;

xii) tabelis asendatakse punkt 1.7 jairgmisega:

2

1.7.  Elektriline regeneratiivpidurdus Elektrilise regeneratiivpidurduse néidiku
visuaalne kontroll elektroonilise liidese
kasutamisega, kui see on voimalik sdiduki
tehniliste omaduste tottu ja kui vajalikud
andmed on kéttesaadavad, voi teekatsetus.

(a) Hoiatusseadis niitab riket.

(b) Siisteem ei aeglusta sdidukit markimisvéarselt voi
laadimisnéidik (kui on paigaldatud) ei niita
laadimisseisundit, kui regenereerimine on
rakendatud.

(c) Soiduki liides nditab siisteemi riket.

ET 9
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xiii) tabelist jdetakse vélja punkt 2.6;

xiv) tabelis asendatakse punktid 4.1.1, 4.1.2 ja 4.1.3 jirgmisega:

2

4.1.1.  Seisund ja toimimine

Kontrollimine visuaalselt ja kditamisel.

(a) Valgusallikas on defektne voi puudub.

Mitu valgusallikat (LED-valgusti puhul kuni 1/3 ei
todta).

Nihtavus on olulisel médéral mojutatud.

b) Projektsioonisiisteem (reflektor ja hajutiklaas) on veidi
defektne.

Projektsioonisiisteem (reflektor ja hajutiklaas) on
tugevalt defektne voi puudub.

¢) Latern ei ole kindlalt kinnitatud.

d) Siisteem nditab torget, niiteks sdiduki elektroonilise
liidese kaudu.

4.1.2.  Reguleeritus

Maératakse kindlaks iga ldhitulelaterna
reguleeritus horisontaal- ja vertikaalsuunas,
kasutades esilaternate reguleerituse
kontrollimise seadet.

a) Esilaterna reguleeritus ei jad nduetes satestatud
piiridesse'. Kui erinduded puuduvad, kasutatakse
jargmisi kontrollvéartusi, kus h on esilaterna kdrgus
(valgust kiirgava pinna kdige madalam punkt):

(i) M-, N- ja O-kategooria (URO Euroopa

Majanduskomisjoni (UNECE) eeskiri nr 48
(2016/1723), punkt 6.2.6.1.2):

— h <0,8 m: tilempiir — 0,5 %, alampiir — 2,5 %;

— 0,8 <h <1 m: tilempiir — 0,5 %, alampiir — 3 %;

— h>1 m: tilempiir — 1 %, alampiir — 3 %:

— h> 1,2 m, N3G-kategooria (maastikusdidukid):
ilempiir — 1,5 %, alampiir — 3,5 %;

(i) L-kategooria (komisjoni delegeeritud méarus (EL) nr

3/2014 ja UNECE eeskiri nr 53):

— tlempiir — 0,5 %;

— h<0,8 m: alampiir — 2,5 %;

— h>0,8 m: alampiir — 3,0 % (L3e-kategooria puhul —
2,5 %);

ET
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(iii) T-kategooria (UNECE eeskiri nr 86):
— tlempiir — 0,5 %;
— h < 1,2 m: alampiir — 4 %;

h> 1,2 m: alampiir — 6 %.

11
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4.1.3.

Lilitamine

Kontrollimine visuaalselt ja kditamisel.

a) Liiliti ei todta nduetele vastavalt! (korraga pdlevate
esilaternate arv).

Lubatud piirmééra iiletav valgustugevus soidukist
ettepoole.

b) Juhtseadise talitlus on héiritud.

<,
s

xv) tabelis asendatakse punkt 4.1.5 jirgmisega:

2

4.1.5.

Kasitsi reguleerimisseadmed (kui need

on kohustuslikud)

Visuaalne kontroll ja vdimaluse korral
kontrollimine kaitamisel voi kasutades
soiduki elektroonilist liidest.

a) Seade ei toota.

b) Seadet ei saa juhikohalt kéitada.

@,
b

xvi) tabelis asendatakse punkt 4.2.1 jirgmisega:

2

4.2.1.

Seisund ja toimimine

Kontrollimine visuaalselt ja kditamisel.

a) Valgusallikas on defektne voi puudub.

Mitu valgusallikat (LED-valgusti puhul kuni 1/3 ei to6ta).
Uks mitmest kiilgmisest valgusallikast on defektne.

Nihtavus on olulisel méddral mojutatud (LED-valgusti puhul
tootab vahem kui 2/3).

b) Hajutiklaas on defektne.

¢) Latern ei ole kindlalt kinnitatud.

Viga oluline kiiljest dratuleku oht.

ET
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xvii) tabelis asendatakse punktid 4.3.1 ja 4.3.2 jargmisega:

2

4.3.1.  Seisund ja toimimine

Kontrollimine visuaalselt ja kditamisel.

a) Valgusallikas on defektne voi puudub.

Mitu valgusallikat (LED-valgusti puhul kuni 1/3 ei
toota).

Uks valgusallikas (LED-valgusti puhul td&tab vihem kui
2/3).

Ukski valgusallikas ei toota.

b) Hajutiklaas on veidi defektne (ei mojuta kiiratavat
valgust).

Hajutiklaas on tugevalt defektne (mdjutab kiiratavat
valgust).

¢) Latern ei ole kindlalt kinnitatud.

Viga oluline kiiljest dratuleku oht.

4.3.2. Lilitamine

Kontrollimine visuaalselt ja kditamisel.

a) Liiliti ei todta vastavalt nduetele!.
Toimimine
hilinemisega. Liiliti ei

toota tildse.

b) Juhtseadise talitlus on héiritud.

.,
s

xviii) tabelis asendatakse punkt 4.4.1 jargmisega:

2

ET




44.1.

Seisund ja toimimine

Kontrollimine visuaalselt ja kaitamisel.

(a) Valgusallikas on defektne voi puudub.

Mitu valgusallikat (LED-valgusti puhul kuni 1/3 ei
toota).

Uks valgusallikas (LED-valgusti puhul to6tab vihem kui
2/3).

Ukski valgusallikas ei toota.

b) Hajutiklaas on veidi defektne (ei mojuta kiiratavat
valgust).

Hajutiklaas on tugevalt defektne (mdjutab kiiratavat
valgust).

¢) Latern ei ole kindlalt kinnitatud.

Viga oluline kiiljest dratuleku oht.

@,
b

xix) tabelis asendatakse punkt 4.5.1 jirgmisega:

4.5.1.

Seisund ja toimimine

Kontrollimine visuaalselt ja kaitamisel.

(a) Valgusallikas on defektne voi puudub.
Mitu valgusallikat (LED-valgusti puhul kuni 1/3 ei
toota).

Uks valgusallikas (LED-valgusti puhul to6tab vihem kui
2/3).

ET

b) Hajutiklaas on veidi defektne (ei mdjuta kiiratavat
valgust).

Hajutiklaas on tugevalt defektne (mdjutab kiiratavat
valgust).
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xx) tabelis asendatakse punkt 4.6.1 jirgmisega:

2

¢) Latern ei ole kindlalt kinnitatud.

Viga oluline kiiljest dratuleku voi vastutulevate
soidukite pimestamise oht.

4.6.1.

Seisund ja toimimine

Kontrollimine visuaalselt ja kditamisel.

(a) Valgusallikas on defektne voi puudub.

Mitu valgusallikat (LED-valgusti puhul kuni 1/3 ei
toota).

Uks valgusallikas (LED-valgusti puhul to6tab vihem
kui 2/3).

(b) Hajutiklaas on defektne.

(c) Latern ei ole kindlalt kinnitatud.

Viga oluline kiiljest dratuleku oht.

.,
s

xx1) tabelis asendatakse punkt 4.7.1 jirgmisega:

2

4.7.1.

Seisund ja toimimine

Kontrollimine visuaalselt ja kditamisel.

a) Latern heidab otsevalgust voi valget valgust taha.

b) Valgusallikas on defektne voi puudub (mitu
valgusallikat).

Valgusallikas on defektne v3i puudub (iiks
valgusallikas).

¢) Latern ei ole kindlalt kinnitatud.

Viga oluline kiiljest dratuleku oht.

ET
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xxii) tabeli punktis 4.11 asendatakse tabeli esimese veeru tekst jairgmisega:

»Elektrijuhtmestik (v.a kdrgepingejuhtmestik)®;

xxiii) tabeli punktis 4.13 asendatakse tabeli esimese veeru tekst jirgmisega:

»Akud (vOi patareid, v.a kdrgepingeakud)*;

xxiv) lisatakse punkt 4.14:

2

4.14. Korgpingestisteemid

4.14.1. Elektriohutus

Visuaalne kontroll koos sdiduki liidese
kasutamisega

(a) Naidik voi sdiduki liides néitab slisteemi riket.

(b) Tarkvaraversioon voi -terviklus vale.

4.14.2. Veoaku kate

Visuaalne kontroll.

(a)  Veidi halvenenud.

Oluliselt halvenenud.

(b)  Kinnitus on defektne.

Viga oluline kiiljest dratuleku oht.

(¢)  Ummistunud ventilatsiooniava(d).

4.14.3. Veoaku

Visuaalne kontroll koos sdiduki liidese
kasutamisega, kui see on vdimalik sdiduki
tehniliste omaduste tottu ja kui vajalikud
andmed on kittesaadavad.

(a) Lekkemirgid.

Lekkimine (piiskade olemasolu).

(b) Vale tark- voi riistvara voi valmisolekukood ei ole
aktiivne.

4.14.4. Korgpingejuhtmestik

4.14.4.1. Korgpingejuhtmestik ja ithendus

Kanalile paigutatud voi tdstukile tdstetud

(a) Veidi halvenenud.

ET

16




ET

soiduki visuaalne kontroll ja kditamine,
sealhulgas monel juhul mootoriruumi ja
pakiruumi sisemuse kontroll.

Oluliselt halvenenud.

Liihise oht.

(b)

Juhtmestik on halvasti kinnitatud voi ei ole
piisavalt kaitstud.

Kinnitused on lahti, puutuvad vastu teravaid
servi, iithendused voivad lahti tulla.

Juhtmestik voib puutuda kokku kuumade voi
poorlevate osade vdi maapinnaga, iihendused on
lahti.

(©)

Korge tule-/sddelusoht.

4.14.4.2. Massiiihendus, kaasa arvatud selle
kinnitus

Kontrollimine visuaalselt ja kaitamisel.

Veidi halvenenud.

Oluliselt halvenenud.

4.14.4.3. Massiiihenduse pidevus (X)?

Mo6tmine oommeetri abil.

Katse ei ole teostatav.

Liiga suur takistus (iile 100 Q).

4.14.4.4. Laadimisava kate

Kontrollimine visuaalselt ja kaitamisel.

Seisund on halvenenud.

Puudub.
4.14.4.5. Laadimisava Kontrollimine visuaalselt ja kditamisel. (a) Seisund on halvenenud.
Sulamise alguse vai elektrikaare jélg.
(b) Vdorkeha vdi niiskus.
4.14.4.6. Laadimiskaabel Kontrollimine visuaalselt ja kditamisel. (a) Seisund on halvenenud.
(b) Laadimiskaablit ei ole.

4.14.5. Korgepinge elektri- ja elektroonikaseadmed (X)?

4.14.5.1. Korgepinge elektri- ja
elektroonikaseadmed

Visuaalne kontroll sdiduki elektroonilist
liidest kasutades.

(a) Veidi halvenenud.

Oluliselt halvenenud.

(b) Kinnitus on defektne.

(c) Leke.

4.14.5.2. Veomootor

Visuaalne kontroll.

(a) Varjestus on deformeerunud, kahjustunud,
korrodeerunud véi ei ole oma kohal.
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Siisteemide toovalmiduse kontrollimine
kohaldatava (pardaseire- voi
pardadiagnostikasiisteemi) liidese abil.

Potentsiaaliihtlustuse mdodtmine, kui see on
voOimalik sdiduki tehniliste omaduste tottu.

(b)

Hoiatusmérgistus puudub voi ei ole loetav.

(©

Juhtmestiku tihendus on halvasti kinnitatud voi
korrodeerunud.

(d)

Elektriisolatsioon on kahjustunud vdi selle seisund
on halvenenud.

Vo6ib kokkupuute korral pdhjustada vigastusi.

()

Veomootor ei ole todvalmis.

®

Taiibikinnitusega riist- ja tarkvara vale versioon,
mis ei vasta UNECE eeskirjas nr 100 kindlaks
médratud nduetele.

4.14.5.3. Elektroonilised muundurid,
mootorid ja vaheldid

Visuaalne kontroll.

Siisteemide toovalmiduse kontrollimine
kohaldatava (pardaseire- voi
pardadiagnostikasiisteemi) liidese abil.

Potentsiaaliihtlustuse mdodtmine, kui see on
voOimalik sdiduki tehniliste omaduste tottu.

(a)

Ei vasta nduetele'.

(b)

Ei ole piisavalt kaitstud.

(©

Kahjustunud voi korrodeerunud osad.

Vo6ib pdhjustada vigastusi voi kiiljest éra tulla.

(d)

Varjestus ei ole oma kohal v3i on kahjustunud.

(©

Elektriisolatsioon on kahjustunud voi selle seisund
on halvenenud.

®

Muunduri- ja vaheldisiisteemid ei ole todvalmis.

(8)

Tiitibikinnitusega riist- ja tarkvara vale versioon.

4.14.6. Isolatsioonitakistus (X)?

ja kui vajalikud andmed on kittesaadavad.

4.14.6.1. Sdiduki laadimisava Soiduki elektroonilise liidese (a) Isolatsioonitakistus ei vasta nduetele voi sdiduki
isolatsioonitakistus ja kaitsemaandus isolatsioonitakistuse modtmine, kui see on tootja esitatud eelnevalt kindlaksméératud
takistus voimalik sdiduki tehniliste omaduste tottu viirtustele.
ja kui vajalikud andmed on kittesaadavad.
(b) Kaitsemaandus takistus ei vasta nduetele.
i; 14'6'.2' Iso.l.atsioor'li'talfistu“s hel Visuaalne kontroll. (a) Isolatsiooni seiresiisteem nditab riket.
Orgepingesusteemi ja sassii vahe SBiduki elektroonilise liiddese
isolatsioonitakistuse modtmine, kui see on
voimalik sdiduki tehniliste omaduste tottu (b) Isolatsioonitakistuse véartus ei vasta nduetele.

ET
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4.14.7. Kaivitustokestussiisteem

4.14.7.1. Kéivitustokestussiisteem

Kontrollimine visuaalselt ja kditamisel (kui
voimalik).

Funktsionaalne kontroll, millega
kontrollitakse, et soiduk ei saa hakata
litkuma, kui laadimiskaabel on iithendatud ja
juhistmel ei ole kedagi.

(a) Naidiku rike.

(b) Ei toota, st sdiduk saab liikuda, kui
laadimiskaabel on tihendatud voi kui juhistmel
ei ole kedagi.

<,
s

xxv) tabelis asendatakse punkt 5.1.3 jargmisega:

2

5.1.3.

Rattalaagrid

Kanalile paigutatud voi tostukile tdstetud
soiduki visuaalne kontroll. Kasutada voib
I6tkutestreid; neid on soovitatav kasutada
soidukite puhul, mille tdismass on suurem
kui 3,5 tonni. Ratast loksutatakse voi
rakendatakse igale rattale kiilgjoudu ning
iiles mérgitakse, kui suures ulatuses liigub
ratas kddnmiku suhtes iiles poole.

a) Ulemidrane 15tk rattalaagris.

Suunastabiilsus on halvenenud; purunemisoht.

b) Rattalaager on liiga tihke, kinni kiilunud.

Ulekuumenemisoht; purunemisoht.

(c) Kuuldavad margid laagri kulumisest voi kahjustusest.

@,
b

xxvi) tabelis asendatakse punkt 5.2.3 jargmisega:

2

5.2.3.

ET

Rehvid

Kogu rehvi visuaalne kontroll, kas siis
poOorates maapinnalt iiles tOstetud ratast
koos rehviga (sdiduk on paigutatud kanalile
voi tostetud tostukile) voi soites sdidukiga
iile kanali edasi ja tagasi.

19

a) Rehvi suurus, koormustaluvus, tiiibikinnitusmérk voi
kiiruskategooria ei vasta nduetele ' ning mdjutab
liiklusohutust voi keskkonnatoimet.

Kasutamiseks ebapiisav koormus vdi kiiruskategooria,
rehv puutub kokku sdiduki muude litkumatute osadega,
mis halvendab ohutut juhtimist.
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b) Samal teljel asuvate rataste vdi topeltrataste rehvid on
erineva suurusega.

20
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¢) Samal teljel asuvad rehvid on erineva konstruktsiooniga
(radiaal-/diagonaalrehvid).

d) Mis tahes oluline kahjustus voi sisseldige rehvis.

Koort on ndhtav voi kahjustatud.

e) Turvise kulumismérgid muutuvad néhtavaks.

Rehvimustri siigavus ei vasta nduetele .

f) Rehv hoordub muude komponentide vastu (painduvad
porikaitsed).

Rehv hdordub teiste komponentide vastu (ei mdjuta
ohutut juhtimist).

¢) Loigatud mustriga rehvid ei vasta nduetele .

Koorti kaitsekiht on kahjustunud.

h) Rehvis on ilmselgelt alarGhk.

.,
s

xxvii) tabelis asendatakse punkt 5.3.2.1 jargmisega:

2

5.3.2.1.

Amortiseerimise tohususe kontroll

Eriseadmete kasutamine ja vasaku/parema
kiilje erinevuste vordlemine voi sdiduki

vonkumise v0i amortiseerimise modtmine.

a) Oluline erinevus vasaku ja parema kiilje vahel.

b) Esitatud miinimumvéirtusi ei ole saavutatud.

@,
b

xxviii) tabelist jéetakse vélja punktid 7.1.3, 7.1.4, 7.1.5 ja 7.1.6;

xxix) tabelis asendatakse punkt 7.8 jargmisega:

2

7.8.

Kiirusmoddik

Visuaalne kontroll voi kontrollimine
kaitamisel teekatsetuse ajal voi kasutades
soiduki elektroonilist liidest voi
eelnimetatute mis tahes kombinatsiooni.

a) Ei ole paigaldatud vastavalt nduetele'.

Puudub (kui on ndutav).

ET




b) Talitlus on héiritud.

Ei toimi iildse.

¢) Moddik ei ole piisavalt valgustatud.

Moddik ei ole valgustatud.

.,
s

xxx) tabelist jaetakse vélja punktid 7.9 ja 7.10;

xxx1) tabelis asendatakse punkt 7.11 jargmisega:

2

7.11.  Labisoidumdddik, kui see on olemas Visuaalne kontroll ja/voi elektroonilise
(pardaseire- voi pardadiagnostikasiisteemi)
liidese kasutamine.

a) [lmselgelt manipuleeritud (pettus), et vihendada sdiduki
labisoidunditu voi ndidata seda tegelikust erinevana.

b) [Imselgelt ei toota.

@,
b

xxxii) tabelist jaetakse vélja punktid 7.12 ja 7.13;

xxxiii) tabelis asendatakse punktid 8.1 ja 8.2 jirgmisega:

2

8.1. Miira

8.1.1.  Miiravihendussiisteem Sisepdlemismootoriga L-kategooria
soidukite puhul seisva soiduki tekitatava
miira visuaalne kontroll ja modtmine
miirataseme modteseadme abil.

Muude  sdidukite puhul  subjektiivne
hindamine (vdlja arvatud juhul, kui
inspektori arvates vdib miiratase olla piiri
peal — sel juhul voib mddta seisva auto
tekitatud miira, kasutades miirataseme

a) Miiratasemed iiletavad nduetes lubatavaid tasemeid '.

ET 2
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mddteseadet).

8.2.

Heitgaas

8.2.1.

Heitgaasikontrolliseadmed

Visuaalne kontroll koos elektroonilise liidese
kasutamisega (pardaseire- voi
pardadiagnostikasiisteemi niit), kui see on

a) Tootja paigaldatud heitekontrolliseadmed puuduvad,
neid on muudetud v&i need on ilmselgelt kahjustunud.

voimalik soiduki tehniliste omaduste tSttu ja
kui vajalikud andmed on kéttesaadavad.

b) Heitkoguste mddtmist mojutavad lekked.

¢) Hoiatusseadise rike, hoiatusndidik/-mérgutuli ei toota.

d) Rikkeindikaator liilitub sisse, hoiatusseadis nditab
siisteemi riket.

e) Stisteem niitab torget sdiduki elektroonilise liidese kaudu.

f) Heitgaasikontrolliseadme muutmine, mis mdjutab ohutust
ja/voi keskkonda.

g) Mis tahes muu heitega seotud juhtseadme muutmine, mis
mdjutab ohutust ja/voi keskkonda.

h) Selliste elektrooniliste seadmete olemasolu, mis ei ole
soiduki tootja lubatud ega tiilibikinnituse ajal heaks kiidetud,
mis muudavad mootori juhtplokki voi
heitgaasikontrolliseadme(te)sse sisenevaid voi neist
viljuvaid signaale.

i) Pardaseire- voi pardadiagnostikasiisteemi ndit, mis osutab
olulisele rikkele.
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8.2.2. Heitkoguste mddtmine — ottomootorid Katsemenetlus

Soidukite puhul, millel oli tiitibikinnituse|
jaoks tahkete osakeste arvu piirnorm; Euro VI,
[Euro 6¢ voi uuem:

tahkete osakeste arvu moOtmine vastavalt
punktile 8.2.2.1.

Kdikide sdidukite puhul:
gaasilise heite katse vastavalt punktile 8.2.2.2.

Soidukite puhul, mille heitgaasiklass on Euro|
\VI, Euro 6d-TEMP v6i uuem:

INOx mddtmine vastavalt punktile 8.2.2.3.

Modtmistulemus tiletab [tdpsustatakse vastavalt artiklis

8.2.2.1. Tahkete osakeste arvu modtmine SOiduki ettevalmistamine: 17 osutatud delegeeritud Sigusaktidele] (1/cm?).

I [tdpsustatakse vastavalt artiklis 17 osutatud|
delegeeritud digusaktidele].

IMoGtevahendite ettevalmistamine:

I tahkete osakeste arvu mddtevahend on sisse
lilitatud vihemalt tootja maédratud
soojendusaja jooksul;

- mootevahendi enesekontroll [tipsustatakse
vastavalt artiklis 17 osutatud delegeeritud|
0igusaktidele], et jalgida seadme nduetekohast
toimimist t60 ajal ning esitada rikke korral
hoiatus voi teade.

[Enne iga katset kontrollitakse
proovivdtusiisteemi  seisukorda, sealhulgas
kontrollitakse, ega proovivotuvoolik voi
igaasisond ei ole kahjustunud.

IKatsemenetlus:

- tahkete osakeste loenduri tarkvara suunab
kasutajat katse kéiku jargides automaatselt;

- gaasisond sisestatakse véljalaskesiisteemi
vdljalaskeavasse vahemalt 0,20 m siigavusele.
IPohjendatud erandi korral, kui proovi votmine|
sellises siigavuses ei ole voimalik, sisestatakse|
gaasisond  vihemalt 0,05m siigavusele.
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Gaasisond ei tohi puudutada viljalasketorul
seinu;

- kui viljalaskesiisteemil on rohkem kui iiks|
védljalaskeava, tehakse katse koigi
véljalaskeavadega. Sel juhul loetakse sGidukil
tekitatavate tahkete osakeste arvuliseks
kontsentratsiooniks selle ava tahkete osakeste
arvulist kontsentratsiooni, kus see oli kdige]
suurem;

- soidukit kiitatakse [vastavalt artiklis 17
osutatud delegeeritud digusaktidele]. Kuil
paigalseisva sOiduki mootor ei ole sisse
lilitatud, peab katse ldbiviija kiivitamis- ja|

seiskamissiisteemi vilja lilitama,|
Hiibriidsdidukite ja pistikithendusega
hiibriidsoidukite puhul peab

sisepdlemismootor todtama;

- pédrast gaasisondi  viljalasketorusse
sisestamist tuleb jérgida jargmisi etappe:

1. vdhemalt 15-minutiline
stabiliseerimisperiood, mil mootor to5tab
tithikdigu poorlemissagedusel;

2.  pérast stabiliseerimisperioodi
moddetakse tahkete osakeste arvulist
kontsentratsiooni. Katse kestus on
vihemalt [ XX] sekundit (modtmise
kogukestus) [tipsustatakse vastavalt
artiklis 17 osutatud delegeeritud
odigusaktidele].

Parast katse 10ppu esitab (ja salvestab)
modtevahend sdiduki tahkete osakeste arvulisel
kontsentratsiooni ja teate ,,PASS* (ldbitud) voi
L, FAIL® (ebadnnestunud).

- Kui katse tulemus on piirnormist vdiksem|
vOi sellega vordne, edastab mddtevahend teate
L, PASS.

I Kui katse tulemus on piirnormist suurem,
edastab mootevahend teate , FAIL®.

8.2.2.2. Gaasiline heide

Heitkoguste mootmine heitgaasianaliisaatori

a) Gaasiline heide iiletab tootja kindlaksméaratud
konkreetset taset.
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labil koosk®dlas nduetega’.

IMOGtmist ei tehta kahetaktilise mootori korral.

(b) Kui see teave ei ole kittesaadav, stisinikmonooksiidi
heide tiletab

(i)

(i)

sdidukite puhul, mille heitgaasi ei kontrollita
spetsiaalse heitekontrollisiisteemi abil,

—4.,5 % voi

-35%

vastavalt nduetes' kindlaks maératud esmase
registreerimise voi kasutuselevotu kuupdevale;

soidukite puhul, mille heitgaasi kontrollitakse
spetsiaalse heitekontrollisiisteemi abil,

— tithikdigul: 0,5 %;

— korgendatud pooretel: 0,3 % voi

— tithikdigul: 0,3 % (7);

— kdrgendatud poodretel: 0,2 % voi

— tithikdigul: 0,2 % (*);

— korgendatud podretel: 0,1 %;

vastavalt nduetes' kindlaks miiratud esmase
registreerimise voi kasutuselevdtu kuupéevale.

¢) Lambda vairtus ei ole 1 + 0,03 voi ei ole kooskolas
tootja spetsifikatsiooniga.

8.2.2.3. NOx mdotmine

Soiduki ettevalmistamine:

[tapsustatakse vastavalt artiklis 17 osutatud
delegeeritud digusaktidele];

- L]

IMOGtevahendite ettevalmistamine:

I [tdpsustatakse vastavalt artiklis 17 osutatud|
delegeeritud digusaktidele Vol
lkombineeritakse eespool nimetatud tahkete

Mootmistulemus iiletab [NOx piirnorm tépsustatakse
vastavalt artiklis 17 osutatud delegeeritud
digusaktidele].
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osakeste arvu kontrollimisegal];

- mootevahendi enesekontroll [tipsustatakse
vastavalt artiklis 17 osutatud delegeeritud
0igusaktidele].

Enne iga katset kontrollitakse
proovivitusiisteemi  seisukorda, sealhulgas|
lkontrollitakse, ega proovivdtuvoolik vdi
igaasisond ei ole kahjustunud.

Katsemenetlus:

I [tdpsustatakse vastavalt artiklis 17 osutatud|
delegeeritud digusaktidele voi
kombineeritakse eespool nimetatud tahkete
osakeste arvu kontrollimisega].
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8.2.3. Heitkoguste mootmine — survesiiiitega| Katsemenetlus

mootorid

Soidukite puhul, mille heitgaasiklass on Euro 5b, Euro VI vdi
uuem:

tahkete osakeste arvu modtmine vastavalt punktile 8.2.3.1.

SGidukite puhul, mille heitgaasiklass on Euro 5a vdi Euro V:
suitsususe modtmine vastavalt punktile 8.2.3.2.

Tahmafiltriga varustatud sdidukite puhul voivad liikmesriigid
suitsususe mootmise asemel kasutada tahkete osakeste arvul
modtmist vastavalt punktile 8.2.3.1.

Soidukite puhul, mille heitgaasiklass on Euro 6d-TEMP, Euro|
VI v3i uuem:

INOx mddtmine vastavalt punktile 8.2.3.3.

8.2.3.1. Tahkete osakeste arvu modtmine

Soiduki ettevalmistamine
[Katse alguses peab sdiduki mootor olema:

- soe, st mootori jahutusvedeliku temperatuur peab olema
60 °C, eelistatavalt > 70 °C;

- ettevalmistatud, tootades madalate  podretega
tithikdigul ja/voi paigal seistes vOi sdites kiirendades kuni
2 000 poordeni minutis. Soovitatav ettevalmistamise aeg on
ivihemalt 300 sekundit.

IKatse ajal ei tohi sdiduk teha tahmafiltri aktiivset]
regenereerimist.

[Kiirkatse on voimalik ka siis, kui mootori jahutusvedeliku
temperatuur on < 60 °C. Kui sdiduk katset ei 14bi, korratakse|
seda ning sdiduki mootori jahutusvedeliku temperatuuri jal
ettevalmistamise nduded peavad olema tdidetud.

IMootevahendi (nagu on kirjeldatud komisjoni 20. mirtsi
2023. aasta soovituse (EL) 2023/688 3., 4. ja 5. jaos)
ettevalmistamine:

I modtevahend peab olema sisse liilitatud olekus vdhemalt

Modtmistulemus iiletab 250 000 (1/cm?).

Tahmafiltriga varustatud sdidukite puhul,
mille heitgaasiklass on Euro 5a vdi Euro
V, voivad liikmesriigid kohaldadal
piirnormi kuni 1 000 000 (1/cm?).

28

ET



ET

tootja méératud soojendamisaja jooksul;

- modtevahend enesekontroll, nagu on kindlaks mé&ératud
komisjoni 20. mértsi 2023. aasta soovituse (EL) 2023/688 5.
jaos, et jilgida seadme nduetekohast toimimist td6 ajal jaj
esitada rikke korral hoiatus voi teade.

Enne iga katset kontrollitakse proovivotusiisteemi seisukorda,
sealhulgas kontrollitakse, ega proovivotuvoolik vdi gaasisond|
ei ole kahjustunud.

IKatsemenetlus:

I tahkete osakeste loenduri tarkvara suunab kasutajat katse|
kéiku jargides automaatselt;

- gaasisond sisestatakse véljalaskesiisteemi viljalaskeavasse
ivdhemalt 0,20 m siigavusele. Pohjendatud erandi korral, kui
proovi votmine sellises siigavuses ei ole vdimalik, sisestatakse
gaasisond vahemalt 0,05 m siigavusele. Gaasisond ei tohi
puudutada viljalasketoru seinu;

I kui véljalaskesiisteemil on rohkem kui iiks viljalaskeava,
tehakse katse koigi véljalaskeavadega. Sel juhul loetakse
soiduki tekitatavate tahkete osakeste arvuliseks
kontsentratsiooniks selle ava tahkete osakeste arvulist]
kontsentratsiooni, kus see oli kdige suurem;

- sOiduk tootab tiihikdigul viikestele poodretel. Kui
paigalseisva sdiduki mootor ei ole sisse liilitatud, peab katse|
labiviijja kdivitamis- ja seiskamisslisteemi vilja liilitama.
Hibriidsoidukite ja pistikithendusega hiibriidsdidukite puhul
peab sisepdlemismootor todtama;

I pérast gaasisondi véljalasketorusse sisestamist tuleb jérgidal
jdrgmisi etappe:

1. vdhemalt 15-minutiline stabiliseerimisperiood, mil
mootor to6tab tithikdigu poorlemissagedusel;
(vabatahtlik) enne stabiliseerumisperioodi tehakse 2—3
kiirendamist kuni 2000 p66rdeni minutis;

2.  pérast stabiliseerimisperioodi mdddetakse tahkete
osakeste arvulist kontsentratsiooni. Katse kestus on
vihemalt 15 sekundit (mdotmise kogukestus).
Katsetulemuseks on modtmisaja keskmine tahkete
osakeste arvuline kontsentratsioon. Kui mdddetud
tahkete osakeste arvuline kontsentratsioon on piirnormist
tile kahe korra suurem, voib mootmise 15 sekundi pérast

1opetada. Katsetulemus tuleb registreerida.
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IParast katse 10ppu esitab (ja salvestab) mootevahend sdiduki
tahkete osakeste arvulise keskmise kontsentratsiooni ja teate
,,PASS* (labitud) voi ,,FAIL“ (ebadnnestunud).

— Kui katse tulemus on piirnormist véiksem vdi sellegal
ivOrdne, edastab mddtevahend teate ,,PASS*.

- Kui katse tulemus on piirnormist suurem, edastab
mdotevahend teate ,,FAIL®.

8.2.3.2.  Suitsusus

Sellest ndudest on vabastatud enne

1. jaanuari 1980 registreeritud vdi kasutusele
voetud sdidukid.

IHeitgaasi suitsusust mdddetakse vabakiirendusel (koormust ei
rakendata miinimumpdéretest kuni katkesti rakendumisent),
kéigukang on neutraalasendis ja sidur on ithendatud ning (kui
see on tiitibikinnituseeskirjades ette néhtud)
pardadiagnostikasiisteemi ndit vastavalt tootja soovitustele ja
imuudele nduetele.

Soiduki ettevalmistus

1. Soidukit voib katsetada ilma ettevalmistuseta, kuid
ohutuse mdttes tuleb kontrollida, kas mootor on soe ja
rahuldavas mehaanilises seisukorras.

30

a) Soidukite puhul, mis on registreeritud voi
esmakordselt kasutusele voetud péarast
nduetes'

kindlaksméératud kuupédeva, {iletab
suitsusus taset, mis on margitud
soidukile kinnitatud tootja andmesildil.
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2. Eeltingimused

(i) Mootor peab olema tdiesti soe, nditeks mootoridli
temperatuur peab Olimddtevarda torus sondiga
mdddetuna olema vihemalt 80 °C voi, kui see on
madalam, vastama normaalsele toGtemperatuurile
vOi peab infrapunase kiirguse alusel mdddetud
mootorisilindrite  temperatuur  olema  eespool
nimetatud temperatuuriga vihemalt samavairne. Kui
seoses sOiduki koostega ei ole selline modtmine
praktiline, vdib mootori normaalse to6temperatuuri
médrata muul viisil, naiteks mootori
jahutusventilaatori todtamise pdhjal.

(if) Heitgaasisiisteemi puhastatakse vdhemalt kolme
vabakiirendustsiikliga voi samaviérse meetodiga.
Katsemenetlus

1. Mootor ja mis tahes turboiilelaadur peab enne iga
vabakiirendustsiiklit olema tiihikdigul. Suure vOimsusega
diiselmootorite puhul tdhendab see vahemalt
kiimnesekundilist ootamist pérast gaasipedaali vabastamist.

2. Iga vabakiirendustsiikli alustamiseks tuleb
gaasipedaal kiiresti ja sujuvalt (vdhem kui iihe sekundiga),
kuid mitte dgedalt alla vajutada, et saavutada maksimaalne
sissepritse pritsepumbast.

(b) Kui see teave ei ole kittesaadav voi kui
nduete! alusel ei ole kontrollviirtuste
kasutamine lubatud, siis

— iilelaadeta mootorite puhul: 2,5 m™';
— turbomootorite puhul: 3,0 m™ voi

— nduetes' midratletud vOi pérast
nduetes! kindlaks midratud
kuupdeva esmaselt registreeritud
vOi esmaselt kasutusele voetud

soidukite puhul
1,5m™' (%)
voi 0,7 m! (®).
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3. Iga vabakiirendustsiikli ajal jouab mootor enne
gaasipedaali vabastamist maksimaalselt lubatud podreteni
vOi tootja madratud pdoreteni voi, kui need andmed ei ole
kittesaadavad, kahe kolmandikuni maksimaalselt lubatud
pooretest. Seda saab kontrollida niditeks mootori pdodrete
arvu jalgides voi jattes piisavalt acga gaasipedaali esimesest
vajutamisest kuni selle vabastamiseni, mis M2, M3, N2 ja
Ns-kategooria sdidukite puhul peaks olema vdhemalt kaks
sekundit.

4. Sdiduk loetakse iilevaatuse mitteldbinuks ainult siis,
kui  vdhemalt viimase kolme vabakiirendustsiikli
aritmeetiline keskmine iiletab piirnormi. Seda voib
arvutada, jdttes korvale mis tahes mootmised, mis
markimisvéirselt erinevad moddetud keskmisest, voi
kasutades mis tahes statistilist arvutusmeetodit, mis votab
arvesse moOOtmiste  hajuvust.  Liikmesriigid  vdivad
kehtestada piirangu katse tsiiklite arvule.

5. Mittevajaliku testimise véltimiseks voivad
litkmesriigid tunnistada {ilevaatuse mitteldbinuks need
soidukid, mille modtmistulemused pérast vihem kui kolme
vabakiirendustsiikli voi puhastustsiikli ldbimist iiletavad
markimisvadrselt piirnormi. Samuti vdivad liikmesriigid
mittevajaliku testimise viltimiseks tunnistada {ilevaatuse
labinuks need soidukid, mille mddtmistulemused jadvad
parast viahem kui kolme vabakiirendustsiikli = voi
puhastustsiikli ~ 1dbimist ~ méarkimisvaarselt — allapoole
piirnormi.
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Parameeter Meetod Tehnoiilevaatuse mitteldbimise Puuduste hindamine
pohjused
Viike Suur Ohtlik
8.2.3.3. NOx moddtmine Modtmistulemus tiletab 40 ppm. X

Soiduki ettevalmistamine

Enne Kkatsetamist soojendatakse sdiduki heitgaasi
jareltootlussiisteemi vdhemalt viieminutilise sdidu voi
samavairse meetodiga seisundini, mis voimaldab sdiduki
selektiivse Kkataliiiitilise taandamise seadme abil NOx
heidet tdhusalt vihendada. Kui selline seisund on
saavutatud, ei tohi sdiduki mootorit vilja liilitada ja
mddtmine tuleb teha M ja Ni-kategooria sdidukil kolme
minuti jooksul ning Ma, Ms, N2 ja Ns-kategooria sdidukil
puhul 3,5 minuti jooksul. Voimaluse korral kontrollitakse
soiduki valmidust katsetamiseks ndidikuplokis oleva
mirgutule vOi soiduki liidese abil (pardaseire- voi
pardadiagnostikasiisteemi ndit).

Katse ajal ei tohi sdiduk teha tahmafiltri aktiivset]
regenereerimist.

MoGtevahendite ettevalmistamine:

- NOx heite mddtevahend on sisse liilitatud vdhemalt tootja]
madratud soojendusaja jooksul;

- mddtevahendi enesekontroll [tdpsustatakse vastavalt]
artiklis 17 osutatud delegeeritud oOigusaktidele], et jilgidal
seadme nduetekohast toimimist t66 ajal ning algatada rikke
korral hoiatus voi sdnum.

Enne iga katset kontrollitakse  proovivdtusiisteemi
seisukorda, sealhulgas kontrollitakse, ega proovivotuvoolik
voi gaasisond ei ole kahjustunud.

Katsemenetlus:

- NOx analiisaatori tarkvara suunab kasutajat katse kaikul
jargides automaatselt;

- gaasisond sisestatakse véljalaskesiisteemi viljalaskeavasse
ivihemalt 0,20 m siigavusele. Pohjendatud erandi korral, kui
proovi votmine sellises siigavuses ei ole vdimalik,
sisestatakse  gaasisond vdhemalt 0,05 m siligavusele.
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Gaasisond ei tohi puudutada viljalasketoru seinu;

— kui viljalaskesiisteemil on rohkem kui iiks viljalaskeava,
tehakse katse koigi viljalaskeavadega. Sel juhul loetakse]
soiduki tekitatavate NOx kontsentratsiooniks selle ava NOx|
kontsentratsiooni, kus see oli kdige suurem;

— soiduk tootab tithikdigul viikestele pddretel;

I parast gaasisondi véljalasketorusse sisestamist tuleb jérgida
jdrgmisi etappe:

1. véhemalt 15-minutiline stabiliseerimisperiood, mil
mootor to6tab tithikdigu podrlemissagedusel;

2.  pérast stabiliseerimisperioodi mdddetakse NOx
kontsentratsiooni. Katse kestus on vihemalt 15 sekundit
(modtmise kogukestus). Katsetulemuseks on
modtmisaja keskmine NOx kontsentratsioon.

Pirast katse 10ppu esitab (ja salvestab) mdotevahend sdiduki
keskmise NOx kontsentratsiooni ja teate ,,PASS“ (labitud)
voi ,,FAIL® (ebadnnestunud).

— Kui katse tulemus on piirnormist vidiksem voi sellega
vOordne, edastab mdotevahend teate ,,PASS*.

— Kui katse tulemus on piirnormist suurem, edastab
modtevahend teate ,,FAIL®.

.,
s

xxx1v) tabelis asendatakse punkt 8.4.1 jargmisega:

2

8.4.1. Vedelikulekked

Visuaalne kontroll.

Mis tahes iilemddrane vedelikuleke (muu
kui vesi), mis vOib kahjustada keskkonda
voi kujutada ohtu teistele liiklejatele.

Pidev tilkade teke, mis kujutab endast viga
olulist ohtu.

ET
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xxxv) tabelisse lisatakse punkt 10:

2

10. ELEKTROONILISED OHUTUSSUSTEEMID

10.1. Poordelatern
Kirjeldus: pooramise ajal liilitatakse
sisse tdiendav esilatern. Tootab
soidukiiruseni 40 km/h, néiiteks
vastavalt UNECE eeskirja nr 48 voi
nr 119 nouetele.

Visuaalne kontroll koos elektroonilise
liidese kasutamisega, kui see on voimalik
soiduki tehniliste omaduste tdttu ja kui
vajalikud andmed on kittesaadavad.

a) Siisteem voi moni komponent puudub.

b) Siisteem voi komponendid on kahjustunud.

¢) Tarkvaraversioon vdi -terviklus vale.

d) Juhtmestik on kahjustunud.

¢) Hoiatusseadis nditab siisteemi riket.

f) Siisteem néitab torget sdiduki elektroonilise liidese kaudu.
Ei mdjuta ohutut kéitamist.

Mojutab sdiduki ohutut kditamist.

Oht sdidukis viibivate isikute voi teiste liiklejate tervisele.

g) Siisteem voi komponendid ei to6ta voi ei todta digesti.

h) Muu rike.
Ei mdjuta ohutut kéitamist.

Mojutab sdiduki ohutut kditamist.

Oht sdidukis viibivate isikute voi teiste liiklejate tervisele.

ET
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10.2. Kohanduv piisikiirusehoidja | Visuaalne kontroll koos elektroonilise | a) Siisteem voi moni komponent puudub.

Kirjeldus: siisteem sdilitab sdiduki | liidese kasutamisega, kui see on vdimalik
kiiruse  soltuvalt  eelistatavast | soiduki tehniliste omaduste tottu ja kui b) Siisteem v&i komponendid on kahjustunud v6i andurid on
kiirusest ja pikivahest eesliikuva | vajalikud andmed on kéttesaadavad. ilmselgelt valesti reguleeritud.

sOidukiga.

c¢) Tarkvaraversioon vdi -terviklus vale.

d) Juhtmestik on kahjustunud.

e) Hoiatusseadis nditab siisteemi riket.

f) Siisteem néitab torget sdiduki elektroonilise liidese kaudu.
Ei mojuta ohutut kéitamist.

Mojutab sdiduki ohutut kéitamist.

Oht sdidukis viibivate isikute vdi teiste liiklejate tervisele.

g) Siisteem voi komponendid ei t66ta voi ei todta digesti.

h) Muu rike.
Ei mdjuta ohutut kéitamist.

Mojutab sdiduki ohutut kditamist.

Oht soidukis viibivate isikute voi teiste liiklejate tervisele.

10.3. Kohanduvad deflektorid | Visuaalne kontroll koos elektroonilise | a) Siisteem voi moni komponent puudub.

Kirjeldus: soidustabiilsuse | liidese kasutamisega, kui see on vdimalik

parandamiseks muudetakse | sdiduki tehniliste omaduste tottu ja kui b) Siisteem v&i komponendid on kahjustunud.
tuuledeflektorite asendit olenevalt | vajalikud andmed on kittesaadavad.

soidukiirusest.

c¢) Tarkvaraversioon voi -terviklus vale.

d) Juhtmestik on kahjustunud.

e) Hoiatusseadis néitab siisteemi riket.
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f) Siisteem niitab torget sdiduki elektroonilise liidese kaudu.
Ei mojuta ohutut kéitamist.

Mojutab sdiduki ohutut kéitamist.

Oht sdidukis viibivate isikute voi teiste liiklejate tervisele.

g) Siisteem voi komponendid ei to6ta voi ei todta digesti.

h) Muu rike.
Ei mojuta ohutut kéitamist.

Mojutab sdiduki ohutut kéitamist.

Oht sdidukis viibivate isikute voi teiste liiklejate tervisele.

10.4. Turvapadjasiisteem
Kirjeldus: onnetuse korral
vihendavad taispuhutavad
turvapadjad vigastuste ohtu

absorbeeriva toime abil, néiteks
vastavalt UNECE eeskirjale nr 12,
nr 14 voi
nr 16.

Visuaalne kontroll koos elektroonilise
liidese kasutamisega, kui see on voimalik
sOiduki tehniliste omaduste tdttu ja kui
vajalikud andmed on kéttesaadavad.

a) Siisteem voi komponendid (niiteks istme hdivatuse
tuvastamine) on ilmselgelt puudu.

b) Siisteem voi komponendid on kahjustunud.

c¢) Tarkvaraversioon vdi -terviklus vale.

d) Juhtmestik on kahjustunud.

e) Hoiatusseadis néitab siisteemi riket.

f) Siisteem niitab torget sdiduki elektroonilise liidese kaudu.
Ei mojuta ohutut kéitamist.

Mgjutab sdiduki ohutut kéditamist.

Oht sdidukis viibivate isikute tervisele.
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g) Siisteem voi komponendid ilmselgelt ei toota (nditeks ei sobi
soidukile).

h) Muu rike.
Ei mdjuta ohutut kditamist.

Mojutab sdiduki ohutut kéitamist.

Oht sdidukis viibivate isikute tervisele.

10.5. Aktiivpeatugi
Kirjeldus:  siisteem  védhendab
tagantkokkupdrke korral

lilisambavigastuse ohtu, muutes
peatoe asendit pea suunas.

Visuaalne kontroll koos elektroonilise
liidese kasutamisega, kui see on vdimalik
soiduki tehniliste omaduste tdttu ja kui
vajalikud andmed on kéttesaadavad.

a) Siisteem voi moni komponent puudub.

b) Siisteem vdi komponendid on kahjustunud.

c¢) Tarkvaraversioon vdi -terviklus vale.

d) Juhtmestik on kahjustunud.

e) Hoiatusseadis néitab siisteemi riket.

f) Siisteem niitab torget sdiduki elektroonilise liidese kaudu.
Ei mdjuta ohutut kéitamist.

Mojutab sdiduki ohutut kditamist.

Oht sdidukis viibivate isikute tervisele.

g) Siisteem voi komponendid ei todta (kui on asjakohane) voi ei
toota digesti.
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h) Muu rike.
Ei mojuta ohutut kéitamist.

Mojutab sdiduki ohutut kéitamist.

Oht sdidukis viibivate isikute tervisele.

10.6. Aktiivne mootoriruumi kaas | Visuaalne kontroll koos elektroonilise | a) Siisteem voi moni komponent puudub.

Kirjeldus: mootoriruumi  kaane | liidese kasutamisega, kui see on voimalik
automaatse kergitamisega tagab | sdiduki tehniliste omaduste tottu ja kui b) Siisteem v&i komponendid on kahjustunud.
siisteem jalakdijaga kokkupdrke | vajalikud andmed on kéttesaadavad.

korral  suurema  deformeeruva

. ¢) Tarkvaraversioon voi -terviklus vale.
pinna.

d) Juhtmestik on kahjustunud.

¢) Hoiatusseadis nditab siisteemi riket.

f) Siisteem niitab torget sdiduki elektroonilise liidese kaudu.
Ei mdjuta ohutut kditamist.

Mojutab sdiduki ohutut kaitamist.

Oht sdidukis viibivate isikute voi teiste liiklejate tervisele.

g) Siisteem voi komponendid ei td6ta (néditeks on aegunud) (kui
on asjakohane) voi ei toota digesti.

h) Muu rike.
Ei mojuta ohutut kéitamist.

Mgjutab sdiduki ohutut kéditamist.

Oht sdidukis viibivate isikute voi teiste liiklejate tervisele.

10.7. Automaatne | Visuaalne kontroll koos elektroonilise | a) Siisteem voi mdni komponent puudub.
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paigalhoiufunktsioon liidese kasutamisega, kui see on vdimalik

Kirjeldus: siisteem hoiab iseseisvalt | sdiduki tehniliste omaduste t3ttu ja kui b) Siisteem i komponendid on kahjustunud.

soidukit paigal pdrast sdidupiduri | vajalikud andmed on kattesaadavad.

ja/voi seisupiduri kasutamist ning ¢) Tarkvaraversioon voi -terviklus vale.
litkkumahakkamisel vabastab need
automaatselt. d) Juhtmestik on kahjustunud.

e) Hoiatusseadis nditab siisteemi riket.

f) Siisteem niitab torget sdiduki elektroonilise liidese kaudu.
Ei mdjuta ohutut kditamist.

Mojutab sdiduki ohutut kéitamist.

Oht sdidukis viibivate isikute voi teiste liiklejate tervisele.

g) Siisteem voi komponendid ei to6ta voi ei todta digesti.

h) Muu rike.
Ei mdjuta ohutut kditamist.

Mgjutab sdiduki ohutut kéitamist.

Oht sdidukis viibivate isikute voi teiste liiklejate tervisele.

10.8. Esilaternate asendi | Visuaalne kontroll koos elektroonilise | a) Siisteem vdi moni komponent puudub.
automaatne reguleerimine | liidese kasutamisega, kui see on vdimalik
Kirjeldus: soltuvalt koormusest ja | sdiduki tehniliste omaduste tottu ja kui b) Siisteem v&i komponendid on kahjustunud.

pikisuunalisest kaldenurgast | vajalikud andmed on kéttesaadavad.

(valikuline)  reguleerib  siisteem

. . . ¢) Tarkvaraversioon vdi -terviklus vale.
esilaternate asendit vertikaalsuunas,

niiteks vastavalt UNECE eeskirjale
nr 121. d) Juhtmestik on kahjustunud.

¢) Hoiatusseadis nditab siisteemi riket.
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f) Siisteem niitab torget sdiduki elektroonilise liidese kaudu.
Ei mojuta ohutut kéitamist.

Mojutab sdiduki ohutut kéitamist.

Oht sdidukis viibivate isikute voi teiste liiklejate tervisele.

g) Siisteem voi komponendid ei to6ta voi ei todta digesti.

h) Muu rike.
Ei mojuta ohutut kéitamist.

Mojutab sdiduki ohutut kéitamist.

Oht sdidukis viibivate isikute voi teiste liiklejate tervisele.

10.9. Automaatne
hadapidurdussiisteem
Kirjeldus: slisteem algatab

iseseisvalt pidurdamise, et viltida
kokkupdrget takistuse vOi teise
liiklejaga voi vdhendada valtimatu
kokkuporke tagajérgi.

Visuaalne kontroll koos elektroonilise
liidese kasutamisega, kui see on voimalik
sOiduki tehniliste omaduste tdttu ja kui
vajalikud andmed on kéttesaadavad.

a) Siisteem voi moni komponent puudub.

b) Siisteem v&i komponendid on kahjustunud véi andurid on
ilmselgelt valesti reguleeritud.

c¢) Tarkvaraversioon vdi -terviklus vale.

d) Juhtmestik on kahjustunud.

e) Hoiatusseadis néitab siisteemi riket.

f) Siisteem niitab torget sdiduki elektroonilise liidese kaudu.
Ei mojuta ohutut kéitamist.

Mgjutab sdiduki ohutut kéditamist.

Oht sdidukis viibivate isikute voi teiste liiklejate tervisele.
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g) Siisteem voi komponendid ei to6ta voi ei todta digesti (nditeks
audiokomponendid).

h) Muu rike.
Ei mdjuta ohutut kditamist.

Mojutab sdiduki ohutut kéitamist.

Oht sdidukis viibivate isikute vdi teiste liiklejate tervisele.

10.10. Mitteblokeeruv
pidurisiisteem
Kirjeldus: slisteem takistab

automaatselt rataste blokeerumist
pidurdamise ajal ratta pidurdusjou
valikulise vdhendamisega, niiteks
kooskolas UNECE eeskirjaga nr 13
ja médrusega (EL) 2019/2144.

Visuaalne kontroll koos elektroonilise
liidese kasutamisega, kui see on vdimalik
soiduki tehniliste omaduste tottu ja kui
vajalikud andmed on kéttesaadavad.

a) Siisteem voi moni komponent puudub.

b) Siisteem vdi komponendid on kahjustunud (néiteks ratta
kiirusandur).

¢) Tarkvaraversioon vdi -terviklus vale.

d) Juhtmestik on kahjustunud.

¢) Hoiatusseadis nditab siisteemi riket.

f) Siisteem niitab torget sdiduki elektroonilise liidese kaudu.
Ei mdjuta ohutut kéitamist.

Mojutab sdiduki ohutut kditamist.

Oht sdidukis viibivate isikute voi teiste liiklejate tervisele.

g) Siisteem voi komponendid ei to6ta voi ei todta digesti.
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h) Muu rike.
Ei mojuta ohutut kéitamist.

Mojutab sdiduki ohutut kéitamist.

Oht sdidukis viibivate isikute voi teiste liiklejate tervisele.

10.11.  Automaatne  valgustus
Kirjeldus:  soltuvalt iimbritseva
keskkonna valgustatusest liilitab
siisteem automaatselt pdevatuled
sisse ja vilja.

Visuaalne kontroll koos elektroonilise

a) Siisteem voi moni komponent puudub.

liidese kasutamisega, kui see on vdimalik
sOiduki tehniliste omaduste tdttu ja kui
vajalikud andmed on kittesaadavad.

b) Siisteem voi komponendid on kahjustunud.

¢) Tarkvaraversioon voi -terviklus vale.

d) Juhtmestik on kahjustunud.

¢) Hoiatusseadis nditab siisteemi riket.

f) Siisteem niitab torget sdiduki elektroonilise liidese kaudu.
Ei mdjuta ohutut kditamist.

Mgjutab sdiduki ohutut kéitamist.

Oht sdidukis viibivate isikute voi teiste liiklejate tervisele.

g) Siisteem voi komponendid ei to6ta voi ei todta digesti.

h) Muu rike.
Ei mdjuta ohutut kéitamist.

Mgjutab sdiduki ohutut kéitamist.

Oht sdidukis viibivate isikute voi teiste liiklejate tervisele.

10.12. Elektromehaaniline

Visuaalne kontroll koos elektroonilise

a) Siisteem voi moni komponent puudub.
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roolivoimendi
Kirjeldus: roolimist toetava lisajou
genereerib elektrimootor.

liidese kasutamisega, kui see on vdimalik
sOiduki tehniliste omaduste tottu ja kui
vajalikud andmed on kéttesaadavad.

b) Siisteem vdi komponendid on kahjustunud.

¢) Tarkvaraversioon voi -terviklus vale.

d) Juhtmestik on kahjustunud.

e) Hoiatusseadis nditab siisteemi riket.

f) Siisteem niitab torget sdiduki elektroonilise liidese kaudu.
Ei mdjuta ohutut kditamist.

Mojutab sdiduki ohutut kéitamist.

Oht sdidukis viibivate isikute voi teiste liiklejate tervisele.

g) Siisteem vdi komponendid ei to6ta (nditeks roolivdimendi ei
toota) voi el toota digesti (nditeks rooli nurga ja rataste nurga
vastuolu).

Mojutab roolimist.

h) Muu rike.
Ei mdjuta ohutut kéitamist.

Mojutab sdiduki ohutut kditamist.

Oht sdidukis viibivate isikute vdi teiste liiklejate tervisele.

10.13. Elektrooniline nelja ratta
juhtimine

Kirjeldus: juhitakse kahte telge,
koigi juhitavate rataste podrdenurk
on suurem kui 3°, néiteks kooskolas
UNECE eeskirjaga nr 79 ja

Visuaalne kontroll koos elektroonilise
liidese kasutamisega, kui see on voimalik
sdiduki tehniliste omaduste tdttu ja kui
vajalikud andmed on kéttesaadavad.

a) Siisteem vdi moni komponent puudub.

b) Siisteem voi komponendid on kahjustunud.

c¢) Tarkvaraversioon voi -terviklus vale.
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méadrusega (EL) 2019/2144.

d) Juhtmestik on kahjustunud.

e) Hoiatusseadis nditab siisteemi riket.

f) Siisteem néitab torget sdiduki elektroonilise liidese kaudu.

Ei mdjuta ohutut kditamist.

Mojutab sdiduki ohutut kéitamist.

Oht sdidukis viibivate isikute vdi teiste liiklejate tervisele.

g) Siisteem voi komponendid ei to6ta voi ei todta digesti.

h) Muu rike.
Ei mdjuta ohutut kditamist.

Mojutab sdiduki ohutut kéitamist.

Oht sdidukis viibivate isikute vdi teiste liiklejate tervisele.

10.14. Elektrooniline
amortiseerimine

Kirjeldus: sdltuvalt sdiduolukorrast
reguleerib siisteem amortisaatorite
tagasiporke- ja kokkusurumisetappi.

Visuaalne kontroll koos elektroonilise
liidese kasutamisega, kui see on voimalik
soiduki tehniliste omaduste tottu ja kui
vajalikud andmed on kéttesaadavad.

a) Siisteem voi moni komponent puudub.

b) Siisteem voi komponendid on kahjustunud.

c¢) Tarkvaraversioon voi -terviklus vale.

d) Juhtmestik on kahjustunud.

e) Hoiatusseadis néitab siisteemi riket.
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f) Siisteem niitab torget sdiduki elektroonilise liidese kaudu.
Ei mojuta ohutut kéitamist.

Mojutab sdiduki ohutut kéitamist.

Oht sdidukis viibivate isikute voi teiste liiklejate tervisele.

g) Siisteem voi komponendid ei to6ta voi ei todta digesti.

h) Muu rike.
Ei mojuta ohutut kéitamist.

Mojutab sdiduki ohutut kéitamist.

Oht sdidukis viibivate isikute voi teiste liiklejate tervisele.

10.15. Elektrooniline pidurisiisteem
Kirjeldus:  piduripedaali  andur
ja/vdi  rohuandur  registreerib
pidurdusndude ja arvutab iga ratta
optimaalse pidurdusjou nii, et kdik
rattapidurid rakenduksid
optimaalselt.

Visuaalne kontroll koos elektroonilise
liidese kasutamisega, kui see on voimalik
sOiduki tehniliste omaduste tdttu ja kui
vajalikud andmed on kéttesaadavad, voi
teekatsetus.

a) Siisteem voi moni komponent puudub.

b) Siisteem voi komponendid on kahjustunud.

¢) Tarkvaraversioon vdi -terviklus vale.

d) Juhtmestik on kahjustunud.

e) Hoiatusseadis nditab siisteemi riket.

f) Siisteem niitab torget sdiduki elektroonilise liidese kaudu.
Ei mdjuta ohutut kéitamist.

Mgjutab sdiduki ohutut kéitamist.

Oht sdidukis viibivate isikute voi teiste liiklejate tervisele.

g) Siisteem voi komponendid ei t66ta voi ei todta digesti.
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h) Muu rike.
Ei mojuta ohutut kéitamist.

Mojutab sdiduki ohutut kéitamist.

Oht sdidukis viibivate isikute voi teiste liiklejate tervisele.

10.16. Elektrooniline
stabiilsuskontroll

Kirjeldus: siisteem  stabiliseerib
sdiduki  vdi  kogu  autorongi

kriitilistes diinaamilistes
soiduolukordades, nditeks
kooskolas médrusega (EL)

2019/2144 ja UNECE eeskirjaga nr
140.

Visuaalne kontroll koos elektroonilise
liidese kasutamisega, kui see on vdimalik
sOiduki tehniliste omaduste tottu ja kui
vajalikud andmed on kéttesaadavad.

a) Siisteem vOi moni komponent puudub (néiteks ratta
kiirusandur).

b) Siisteem voi komponendid on kahjustunud (néiteks ratta
kiirusandur).

¢) Tarkvaraversioon vdi -terviklus vale.

d) Juhtmestik on kahjustunud.

e¢) Hoiatusseadis néitab siisteemi riket.

f) Siisteem néitab torget sdiduki elektroonilise liidese kaudu.
Ei mojuta ohutut kéitamist.

Mojutab sdiduki ohutut kditamist.

Oht sdidukis viibivate isikute voi teiste liiklejate tervisele.

g) Siisteem voi komponendid ei todta voi ei todta digesti.

h) Muu rike.
Ei mdjuta ohutut kéitamist.

Mojutab sdiduki ohutut kditamist.

Oht sdidukis viibivate isikute voi teiste liiklejate tervisele.

ET

47

ET



10.17. Kaugtuleabi
Kirjeldus: siisteem liilitab kaugtule
automaatselt sisse ja vilja vastavalt
soiduolukorrale ja
valgustustingimustele.

Visuaalne kontroll koos elektroonilise
liidese kasutamisega, kui see on vdimalik
soiduki tehniliste omaduste tdttu ja kui
vajalikud andmed on kéttesaadavad.

a) Siisteem voi moni komponent puudub.

b) Siisteem vdi komponendid on kahjustunud.

¢) Tarkvaraversioon voi -terviklus vale.

d) Juhtmestik on kahjustunud.

e) Hoiatusseadis nditab siisteemi riket.

f) Siisteem niitab torget sdiduki elektroonilise liidese kaudu.
Ei mojuta ohutut kéitamist.

Mojutab sdiduki ohutut kéitamist.

Oht sdidukis viibivate isikute voi teiste liiklejate tervisele.

g) Siisteem voi komponendid ei to6ta voi ei toota digesti.

h) Muu rike.
Ei mdjuta ohutut kéitamist.

Mgjutab sdiduki ohutut kéitamist.

Oht soidukis viibivate isikute voi teiste liiklejate tervisele.

10.18. Kiiruspiirik
Kirjeldus: soidu ajal vildib siisteem
kindlaksméératud maksimumkiiruse
iiletamist. Asjakohane, kui see on
kohustuslik, nditeks  kooskdlas
UNECE eeskirjaga nr 89 ja
madrusega (EL) 2019/2144.

Visuaalne kontroll koos elektroonilise
liidese kasutamisega, kui see on voimalik
sdiduki tehniliste omaduste tottu ja kui
vajalikud andmed on kéttesaadavad.

a) Siisteem voi moni komponent puudub (néiteks plomm, silt)
vOi ei ole paigaldatud vastavalt nGuetele.

b) Siisteem voi komponendid on kahjustunud.

c¢) Tarkvaraversioon voi -terviklus vale.

d) Juhtmestik on kahjustunud.

e) Hoiatusseadis néitab siisteemi riket.
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f) Siisteem niitab torget sdiduki elektroonilise liidese kaudu.
Ei mojuta ohutut kéitamist.

Mojutab sdiduki ohutut kéitamist.

Oht sdidukis viibivate isikute voi teiste liiklejate tervisele.

g) Siisteem voi komponendid ei to6ta voi ei todta digesti (nditeks
on rikutud vdi manipuleeritud voi rehvide suurus ei vasta
kalibreerimisparameetritele voi kiirus ei vasta seadevéirtusele,
kui seda kontrollitakse).

h) Muu rike.
Ei mdjuta ohutut kditamist.

Mojutab sdiduki ohutut kéitamist.

Oht sdidukis viibivate isikute voi teiste liiklejate tervisele.

10.19. Turvavod pinguti ja turvavod | Visuaalne kontroll koos elektroonilise | a) Siisteem voi mdni komponent puudub vi ei sobi sdidukile.

jOupiirik liidese kasutamisega, kui see on vdimalik
Kirjeldus: Onnetuse korral | sdiduki tehniliste omaduste tottu ja kui b) Siisteem v&i komponendid on kahjustunud.
pingutatakse turvavood, et asetada | vajalikud andmed on kéttesaadavad.

soitjad lahteasendisse ja/voi piirata

clekriliselt  juhitavat turvavéd ¢) Tarkvaraversioon vdi -terviklus vale.

joudu ja sellega piirata inimestele

mdjuvat joudu, nditeks vastavalt d) Juhtmestik on kahjustunud.
UNECE eeskirja nr 16 voi nr 94
nduetele. e) Hoiatusseadis nditab siisteemi riket.

f) Siisteem niitab torget sdiduki elektroonilise liidese kaudu.
Ei mojuta ohutut kéitamist.

Mojutab sdiduki ohutut kditamist.

Oht soidukis viibivate isikute tervisele.

ET 2




g) Siisteem voi komponendid ei to6ta (kui on asjakohane) voi ei
toota digesti.

h) Muu rike.
Ei mdjuta ohutut kditamist.

Mojutab sdiduki ohutut kéitamist.

Oht sdidukis viibivate isikute tervisele.

10.20. Tagatulede lilitamine
Kirjeldus:  sdltuvalt  valgustite
tooseisundist ja/voi rikkest votavad
valgustusfunktsioonid iile teised
valgustid.

Visuaalne kontroll koos elektroonilise
liidese kasutamisega, kui see on vdimalik
soiduki tehniliste omaduste tdttu ja kui
vajalikud andmed on kéttesaadavad.

a) Siisteem voi moni komponent puudub.

b) Siisteem vdi komponendid on kahjustunud.

c¢) Tarkvaraversioon vdi -terviklus vale.

d) Juhtmestik on kahjustunud.

e) Hoiatusseadis néitab siisteemi riket.

f) Siisteem niitab torget sdiduki elektroonilise liidese kaudu.
Ei mdjuta ohutut kéitamist.

Mojutab sdiduki ohutut kditamist.

Oht soidukis viibivate isikute voi teiste liiklejate tervisele.

g) Siisteem voi komponendid ei todta voi ei todta digesti.

h) Muu rike.
Ei mojuta ohutut kéitamist.

Mojutab sdiduki ohutut kditamist.

Oht sdidukis viibivate isikute voi teiste liiklejate tervisele.
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10.21 Kurvituled
Kirjeldus: pddramise ajal ning
soltuvalt podrdenurgast ja kiirusest
pooratakse  valgusvihku  ja/voi
lillitatakse sisse tdiendav esilatern,
nditeks kooskolas UNECE
eeskirjaga nr 48, nr 98 nr 112 vai nr
123.

Visuaalne kontroll koos elektroonilise
liidese kasutamisega, kui see on vdimalik
soiduki tehniliste omaduste tottu ja kui
vajalikud andmed on kéttesaadavad.

a) Siisteem voi moni komponent puudub.

b) Siisteem vdi komponendid on kahjustunud.

¢) Tarkvaraversioon voi -terviklus vale.

d) Juhtmestik on kahjustunud.

e) Hoiatusseadis nditab siisteemi riket.

f) Siisteem niitab torget sdiduki elektroonilise liidese kaudu.

Ei mojuta ohutut kéitamist.

Mojutab sdiduki ohutut kéitamist.

Oht sdidukis viibivate isikute voi teiste liiklejate tervisele.

g) Siisteem voi komponendid ei to6ta voi ei todta digesti.

h) Muu rike.
Ei mdjuta ohutut kéitamist.

Mgjutab sdiduki ohutut kéitamist.

Oht soidukis viibivate isikute voi teiste liiklejate tervisele.

10.22. Juhtimisabi
Kirjeldus: sdiduolukorrast olenevalt
muutub podrdenurk automaatselt
ilma juhi sekkumiseta. Asjakohane,
kui juhtimisse sekkumine toimub
kiirusel tle 15km/h, niiteks
vastavalt UNECE eeskirjale nr 79.

Visuaalne kontroll koos elektroonilise
liidese kasutamisega, kui see on vdimalik
sdiduki tehniliste omaduste tottu ja kui
vajalikud andmed on kéttesaadavad.

a) Siisteem voi moni komponent puudub.

b) Siisteem voi komponendid on kahjustunud.

¢) Tarkvaraversioon vdi -terviklus vale.

d) Juhtmestik on kahjustunud.

e) Hoiatusseadis nditab siisteemi riket.
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f) Siisteem niitab torget sdiduki elektroonilise liidese kaudu.
Ei mojuta ohutut kéitamist.

Mojutab sdiduki ohutut kéitamist.

Oht sdidukis viibivate isikute voi teiste liiklejate tervisele.

g) Siisteem voi komponendid ei to6ta voi ei todta digesti (nditeks
audiokomponendid).

h) Muu rike.
Ei mojuta ohutut kéitamist.

Mojutab sdiduki ohutut kéitamist.

Oht sdidukis viibivate isikute voi teiste liiklejate tervisele.

10.23. Korgusregulaator
Kirjeldus: stisteem muudab sdiduki
Sassii ja tee vahekaugust.

Visuaalne kontroll koos elektroonilise
liidese kasutamisega, kui see on vdimalik
sdiduki tehniliste omaduste tdttu ja kui
vajalikud andmed on kéttesaadavad.

a) Siisteem vdi moni komponent puudub.

b) Siisteem voi komponendid on kahjustunud.

c¢) Tarkvaraversioon vdi -terviklus vale.

d) Juhtmestik on kahjustunud.

e) Hoiatusseadis néitab siisteemi riket.

f) Siisteem niitab torget sdiduki elektroonilise liidese kaudu.
Ei mojuta ohutut kéitamist.

Mgjutab sdiduki ohutut kéditamist.

Oht sdidukis viibivate isikute voi teiste liiklejate tervisele.

g) Siisteem voi komponendid ei todta voi ei todta digesti.
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h) Muu rike.
Ei mojuta ohutut kéitamist.

Mojutab sdiduki ohutut kéitamist.

Oht sdidukis viibivate isikute voi teiste liiklejate tervisele.

10.24. Héadapidurdussignaal
Kirjeldus: tugeva aeglustuse korral
lulitatakse sisse ohutuled ja/voi
lisavalgustid  ja/vdi  hoiatatakse
tagapool liiklejaid  piduritulede
vilkumisega, nditeks  vastavalt
UNECE eeskirja nr 48 voi nr 13
nduetele.

Visuaalne kontroll koos elektroonilise
liidese kasutamisega, kui see on vdimalik
sOiduki tehniliste omaduste tdttu ja kui
vajalikud andmed on kittesaadavad.

a) Siisteem voi moni komponent puudub.

b) Siisteem voi komponendid on kahjustunud.

¢) Tarkvaraversioon voi -terviklus vale.

d) Juhtmestik on kahjustunud.

¢) Hoiatusseadis nditab siisteemi riket.

f) Siisteem niitab torget sdiduki elektroonilise liidese kaudu.
Ei mdjuta ohutut kditamist.

Mgjutab sdiduki ohutut kéitamist.

Oht sdidukis viibivate isikute voi teiste liiklejate tervisele.

g) Siisteem voi komponendid ei to6ta voi ei todta digesti.

h) Muu rike.
Ei mdjuta ohutut kéitamist.

Mgjutab sdiduki ohutut kéitamist.

Oht sdidukis viibivate isikute voi teiste liiklejate tervisele.

10.25. Kokkupdrke-eelne siisteem

Visuaalne kontroll koos elektroonilise

a) Siisteem voi moni komponent puudub.
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Kirjeldus: kriitilises sdiduolukorras
on soiduk kokkuporkeks
ettevalmistatud, et  vidhendada
soitjate  ja/voi teiste liiklejate
vigastuste ohtu.

liidese kasutamisega, kui see on vdimalik
sOiduki tehniliste omaduste tottu ja kui
vajalikud andmed on kéttesaadavad.

b) Siisteem vdi komponendid on kahjustunud.

¢) Tarkvaraversioon voi -terviklus vale.

d) Juhtmestik on kahjustunud.

e) Hoiatusseadis nditab siisteemi riket.

f) Siisteem niitab torget sdiduki elektroonilise liidese kaudu.
Ei mdjuta ohutut kditamist.

Mojutab sdiduki ohutut kéitamist.

Oht sdidukis viibivate isikute voi teiste liiklejate tervisele.

g) Siisteem vodi komponendid ei to6ta voi ei toota digesti (nditeks
elektrilise ajamiga aknad).

h) Muu rike.
Ei mdjuta ohutut kéitamist.

Mgjutab sdiduki ohutut kéitamist.

Oht sdidukis viibivate isikute voi teiste liiklejate tervisele.

10.26. Rehvirdhu hoiatus
Kirjeldus: stisteem tuvastab
rehvirhu vdhenemise integreeritud
andurite abil ja/vOi ratta kiiruse
ebausutavate vaartuste abil, nditeks
vastavalt madrusele (EL) 2019/2144
ja UNECE eeskirjale nr 141.

Visuaalne kontroll koos elektroonilise
liidese kasutamisega, kui see on vdimalik
sdiduki tehniliste omaduste tottu ja kui
vajalikud andmed on kéttesaadavad.

a) Siisteem voi moni komponent puudub.

b) Siisteem voi komponendid on kahjustunud.

¢) Tarkvaraversioon vdi -terviklus vale.

d) Juhtmestik on kahjustunud.

¢) Hoiatusseadis nditab siisteemi riket.
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f) Siisteem niitab torget sdiduki elektroonilise liidese kaudu.
Ei mojuta ohutut kéitamist.

Mojutab sdiduki ohutut kéitamist.

Oht sdidukis viibivate isikute voi teiste liiklejate tervisele.

g) Siisteem voi komponendid ei to6ta voi ei todta digesti.

h) Muu rike.
Ei mojuta ohutut kéitamist.

Mojutab sdiduki ohutut kéitamist.

Oht sdidukis viibivate isikute voi teiste liiklejate tervisele.

10.27. Veojoukontroll
Kirjeldus: siisteem vildib
pidurdusjdu  rakendamise  abil
veorataste tithipodrlemist

kiirenduse ajal.

Visuaalne kontroll koos elektroonilise
liidese kasutamisega, kui see on voimalik
sOiduki tehniliste omaduste tdttu ja kui
vajalikud andmed on kéttesaadavad.

a) Siisteem voi moni komponent puudub.

b) Siisteem voi komponendid on kahjustunud.

¢) Tarkvaraversioon vdi -terviklus vale.

d) Juhtmestik on kahjustunud.

e) Hoiatusseadis nditab siisteemi riket.

f) Siisteem niitab torget sdiduki elektroonilise liidese kaudu.
Ei mdjuta ohutut kéitamist.

Mgjutab sdiduki ohutut kéitamist.

Oht sdidukis viibivate isikute voi teiste liiklejate tervisele.

g) Siisteem voi komponendid ei t66ta voi ei todta digesti.
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h) Muu rike.
Ei mojuta ohutut kéitamist.

Mojutab sdiduki ohutut kéitamist.

Oht sdidukis viibivate isikute voi teiste liiklejate tervisele.

10.28. Muutuviilekandega
roolisiisteem

Kirjeldus: olenevalt sdiduolukorrast
muudab  siisteem  rooliseadme
tilekandearvu.

Visuaalne kontroll koos elektroonilise
liidese kasutamisega, kui see on voimalik
sOiduki tehniliste omaduste tottu ja kui
vajalikud andmed on kittesaadavad.

a) Siisteem voi moni komponent puudub.

b) Siisteem voi komponendid on kahjustunud.

¢) Tarkvaraversioon voi -terviklus vale.

d) Juhtmestik on kahjustunud.

¢) Hoiatusseadis nditab siisteemi riket.

f) Siisteem niitab torget sdiduki elektroonilise liidese kaudu.
Ei mdjuta ohutut kditamist.

Mgjutab sdiduki ohutut kéitamist.

Oht sdidukis viibivate isikute voi teiste litklejate tervisele.

g) Siisteem voi komponendid ei to6ta (néditeks roolivoimendi ei
toota) voi ei toota digesti (nditeks rooli nurga ja rataste nurga
vastuolu).

Mgjutab roolimist.
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h) Muu rike.
Ei mojuta ohutut kéitamist.

Mojutab sdiduki ohutut kéitamist.

Oht sdidukis viibivate isikute voi teiste liiklejate tervisele.

10.29. Ule katuse rullumise korral
kaitsev tarind (aktiivne)
Kirjeldus: eeldatava iimbermineku
korral laiendatakse tugielemente, et
tagada ellujgdmisruum, néiteks
kooskolas médrusega (EL)
2019/2144 ja UNECE eeskirjaga nr
21.

Visuaalne kontroll koos elektroonilise
liidese kasutamisega, kui see on vdimalik
sOiduki tehniliste omaduste tottu ja kui
vajalikud andmed on kéttesaadavad.

a) Siisteem voi moni komponent puudub.

b) Siisteem voi komponendid on kahjustunud.

¢) Tarkvaraversioon voi -terviklus vale.

d) Juhtmestik on kahjustunud.

¢) Hoiatusseadis nditab siisteemi riket.

f) Siisteem niitab torget sdiduki elektroonilise liidese kaudu.
Ei mdjuta ohutut kditamist.

Mgjutab sdiduki ohutut kéitamist.

Oht sdidukis viibivate isikute voi teiste liiklejate tervisele.

g) Siisteem voi komponendid ei t66ta voi ei tddta digesti.

h) Muu rike.
Ei mdjuta ohutut kéitamist.

Mgjutab sdiduki ohutut kéitamist.

Oht sdidukis viibivate isikute voi teiste liiklejate tervisele.

10.30. Vesinikusiisteem

Visuaalne kontroll koos elektroonilise

a) Siisteem voi moni komponent puudub.
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Kirjeldus:  vesinikku  hoitakse | liidese kasutamisega, kui see on voimalik

soidukis ja seda kasutatakse sdiduki | sdiduki tehniliste omaduste tottu ja kui b) Siisteem i komponendid on kahjustunud.

litkkumapanemiseks kas | vajalikud andmed on kéttesaadavad.

sisepdlemismootoris pdletamise voi ¢) Tarkvaraversioon voi -terviklus vale.
tiilendava  elektrimootori  jaoks

kiituseelemendis  elektrienergiaks d) Juhtmestik on kahjustunud.

muundamise teel.

e) Hoiatusseadis nditab siisteemi riket.

f) Siisteem niitab torget sdiduki elektroonilise liidese kaudu.
Ei mdjuta ohutut kditamist.

Mojutab sdiduki ohutut kéitamist.

Oht sdidukis viibivate isikute voi teiste liiklejate tervisele.

g) Siisteem voi komponendid ei to6ta voi ei todta digesti.

h) Muu rike.
Ei mdjuta ohutut kditamist.

Mgjutab sdiduki ohutut kéitamist.

Oht sdidukis viibivate isikute voi teiste liiklejate tervisele.

10.31. Paigaltvotuabi | Visuaalne kontroll koos elektroonilise | a) Stisteem vdi moni komponent puudub.

Kirjeldus: litkumahakkamisele | liidese kasutamisega, kui see on vdimalik
kaasaaitamine, nditeks  tOstes | sdiduki tehniliste omaduste tdttu ja kui b) Siisteem v&i komponendid on kahjustunud.
tostetavat telge vOi rakendades | vajalikud andmed on kéttesaadavad.

lithiajaliselt  pidurdusrohku  voi

TR ¢) Tarkvaraversioon vdi -terviklus vale.
vabastades automaatselt seisupiduri.

d) Juhtmestik on kahjustunud.

¢) Hoiatusseadis nditab siisteemi riket.
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f) Siisteem niitab torget sdiduki elektroonilise liidese kaudu.
Ei mojuta ohutut kéitamist.

Mojutab sdiduki ohutut kéitamist.

Oht sdidukis viibivate isikute voi teiste litklejate tervisele.

g) Siisteem voi komponendid ei to6ta voi ei todta digesti.

h) Muu rike.
Ei mojuta ohutut kéitamist.

Mojutab sdiduki ohutut kéitamist.

Oht sdidukis viibivate isikute voi teiste litklejate tervisele.

10.32. Haagise stabiliseerimine
Kirjeldus:  haagise  selektiivse
pidurdamisega  sdidupiduri  abil
stabiliseeritakse kogu autorongi
litkkumine.

Visuaalne kontroll koos elektroonilise
liidese kasutamisega, kui see on voimalik
sOiduki tehniliste omaduste tdttu ja kui
vajalikud andmed on kéttesaadavad.

a) Siisteem voi moni komponent puudub.

b) Siisteem voi komponendid on kahjustunud.

¢) Tarkvaraversioon vdi -terviklus vale.

d) Juhtmestik on kahjustunud.

e) Hoiatusseadis nditab siisteemi riket.

f) Siisteem niitab torget sdiduki elektroonilise liidese kaudu.
Ei mdjuta ohutut kéitamist.

Mgjutab sdiduki ohutut kéitamist.

Oht sdidukis viibivate isikute voi teiste liiklejate tervisele.

g) Siisteem voi komponendid ei t66ta voi ei todta digesti.
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h) Muu rike.
Ei mojuta ohutut kéitamist.

Mojutab sdiduki ohutut kéitamist.

Oht sdidukis viibivate isikute voi teiste liiklejate tervisele.

10.33. Aeglusti
Kirjeldus: tdiendav pidurisiisteem,
mis suudab teatava aja jooksul
pidurdada, ilma et pidurdustdhusus
markimisvéaarselt vaheneks, niiteks
kooskdlas UNECE eeskirjaga nr 13
ja médrusega (EL) 2019/2144.

Visuaalne  kontroll  (rakendatud ja
voimaluse korral rakendamata kidsku
korral)  koos elektroonilise liidese
kasutamisega, kui see on vdimalik sdiduki
tehniliste omaduste tottu ja kui vajalikud
andmed on kittesaadavad.

a) Siisteem voi moni komponent puudub (néditeks ebakindlad
tthendused voi kinnitused).

b) Siisteem vdi komponendid on kahjustunud.

¢) Tarkvaraversioon voi -terviklus vale.

d) Juhtmestik on kahjustunud.

e) Hoiatusseadis néitab siisteemi riket.

f) Siisteem niitab torget sdiduki elektroonilise liidese kaudu.
Ei mdjuta ohutut kéitamist.

Mojutab sdiduki ohutut kaitamist.

Oht sdidukis viibivate isikute voi teiste liiklejate tervisele.

g) Siisteem voi komponendid ei todta voi ei todta digesti.

h) Muu rike.
Ei mojuta ohutut kéitamist.

Mgjutab sdiduki ohutut kéditamist.

Oht sdidukis viibivate isikute voi teiste liiklejate tervisele.

10.34. Diferentsiaalilukustuse

Visuaalne kontroll koos elektroonilise

a) Siisteem vdi moni komponent puudub.
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viljaliilitamine liidese kasutamisega, kui see on vdimalik

Kirjeldus:  kui  siisteem  on | sdiduki tehniliste omaduste tdttu ja kui b) Siisteem i komponendid on kahjustunud.

rakendatud, lillitatakse | vajalikud andmed on kéttesaadavad.

diferentsiaalilukustus vilja c¢) Tarkvaraversioon voi -terviklus vale.
olenevalt parameetritest (nditeks

ratta  libisemine,  poordenurk, d) Juhtmestik on kahjustunud.

kiirus).

e) Hoiatusseadis nditab siisteemi riket.

f) Siisteem niitab torget sdiduki elektroonilise liidese kaudu.
Ei mdjuta ohutut kditamist.

Mojutab sdiduki ohutut kéitamist.

Oht sdidukis viibivate isikute voi teiste liiklejate tervisele.

g) Siisteem voi komponendid ei to6ta voi ei todta digesti.

Mojutab roolimist.

h) Muu rike.
Ei mdjuta ohutut kditamist.

Mojutab sdiduki ohutut kaitamist.

Oht sdidukis viibivate isikute voi teiste liiklejate tervisele.

10.35.  Elektrooniliselt  juhitav | Visuaalne kontroll koos elektroonilise | a) Siisteem voi moni komponent puudub.

tostetav abitelg veotelje ees ja taga | liidese kasutamisega, kui see on voimalik
Kirjeldus: juhtteljed on | sdiduki tehniliste omaduste tottu ja kui b) Siisteem v&i komponendid on kahjustunud.
elektrooniliselt juhitavad abiteljed. | vajalikud andmed on kittesaadavad.

Roolimisjou tekitab hiidropump voi

ratastele avalduv kiilgjoud ¢) Tarkvaraversioon vdi -terviklus vale.

d) Juhtmestik on kahjustunud.
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e) Hoiatusseadis nditab siisteemi riket.

f) Siisteem néitab torget sdiduki elektroonilise liidese kaudu.

Ei mojuta ohutut kéitamist.

Mojutab sdiduki ohutut kéitamist.

Oht sdidukis viibivate isikute voi teiste liiklejate tervisele.

g) Siisteem voi komponendid ei to6ta voi ei todta digesti.

M@gjutab roolimist.

h) Muu rike.
Ei mdjuta ohutut kéitamist.

Mojutab sdiduki ohutut kaitamist.

Oht sdidukis viibivate isikute voi teiste litklejate tervisele.

10.36.
juhtimissiisteemi
Kirjeldus:
amortiseerimist
elektrooniliselt.

Elektrooniline
amortisaator
roolisiisteemi
juhitakse

Visuaalne kontroll koos elektroonilise
liidese kasutamisega, kui see on vdimalik
sdiduki tehniliste omaduste tottu ja kui
vajalikud andmed on kéttesaadavad.

a) Siisteem voi moni komponent puudub.

b) Siisteem voi komponendid on kahjustunud.

¢) Tarkvaraversioon vdi -terviklus vale.

d) Juhtmestik on kahjustunud.

¢) Hoiatusseadis nditab siisteemi riket.
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f) Siisteem niitab torget sdiduki elektroonilise liidese kaudu.
Ei mojuta ohutut kéitamist.

Mojutab sdiduki ohutut kéitamist.

Oht sdidukis viibivate isikute voi teiste liiklejate tervisele.

g) Siisteem voi komponendid ei to6ta voi ei todta digesti.

M@gjutab roolimist.

h) Muu rike.
Ei mdjuta ohutut kditamist.

Mojutab sdiduki ohutut kaitamist.

Oht sdidukis viibivate isikute voi teiste liiklejate tervisele.

10.37. Bussi seisupidur
Kirjeldus: kui sdiduk seisab paigal,
tagab siisteem piduri rakendumise
olenemata pidurdusrohu
rakendamisest. Buss saab litkumist
alustada alles siis, kui uksed on
suletud.

Visuaalne kontroll koos elektroonilise
liidese kasutamisega, kui see on vdimalik
soiduki tehniliste omaduste tdttu ja kui
vajalikud andmed on kéttesaadavad.

a) Siisteem voi moni komponent puudub.

b) Siisteem voi komponendid on kahjustunud.

¢) Tarkvaraversioon vdi -terviklus vale.

d) Juhtmestik on kahjustunud.

e) Hoiatusseadis nditab siisteemi riket.
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f) Siisteem niitab torget sdiduki elektroonilise liidese kaudu.
Ei mojuta ohutut kéitamist.

Mojutab sdiduki ohutut kéitamist.

Oht sdidukis viibivate isikute voi teiste liiklejate tervisele.

g) Siisteem voi komponendid ei to6ta voi ei todta digesti.

h) Muu rike.
Ei mojuta ohutut kéitamist.

Mojutab sdiduki ohutut kéitamist.

Oht sdidukis viibivate isikute voi teiste liiklejate tervisele.

10.38. Langetamine
Kirjeldus:  siisteem  vdimaldab
maanteesdidukit ~ langetada, et
reisijatel oleks lihtsam sdidukisse
siseneda ja sealt viljuda.

Visuaalne kontroll koos elektroonilise
liidese kasutamisega, kui see on voimalik
sOiduki tehniliste omaduste tdttu ja kui
vajalikud andmed on kéttesaadavad.

a) Siisteem voi moni komponent puudub.

b) Siisteem voi komponendid on kahjustunud.

¢) Tarkvaraversioon vdi -terviklus vale.

d) Juhtmestik on kahjustunud.

e) Hoiatusseadis nditab siisteemi riket.

f) Siisteem niitab torget sdiduki elektroonilise liidese kaudu.
Ei mdjuta ohutut kéitamist.

Mgjutab sdiduki ohutut kéitamist.

Oht sdidukis viibivate isikute voi teiste liiklejate tervisele.

g) Siisteem voi komponendid ei t66ta voi ei todta digesti.
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h) Muu rike.
Ei mojuta ohutut kéitamist.

Mojutab sdiduki ohutut kéitamist.

Oht sdidukis viibivate isikute voi teiste liiklejate tervisele.

10.39. Poordepidur
Kirjeldus: pooramise ajal
rakendatakse doseeritud pidurdust
ithele v3i mitmele rattale.

Visuaalne kontroll koos elektroonilise
liidese kasutamisega, kui see on vdimalik
sOiduki tehniliste omaduste tottu ja kui
vajalikud andmed on kittesaadavad.

a) Siisteem voi moni komponent puudub.

b) Siisteem voi komponendid on kahjustunud.

¢) Tarkvaraversioon voi -terviklus vale.

d) Juhtmestik on kahjustunud.

¢) Hoiatusseadis nditab siisteemi riket.

f) Siisteem niitab torget sdiduki elektroonilise liidese kaudu.
Ei mdjuta ohutut kditamist.

Mgjutab sdiduki ohutut kéitamist.

Oht sdidukis viibivate isikute voi teiste liiklejate tervisele.

g) Siisteem voi komponendid ei to6ta voi ei todta digesti.

Mgjutab roolimist.
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h) Muu rike.
Ei mojuta ohutut kéitamist.

Mojutab sdiduki ohutut kéitamist.

Oht sdidukis viibivate isikute voi teiste liiklejate tervisele.

10.40. Rehvirdhu reguleerimine
Kirjeldus: juhi ndude kohaselt
reguleerib siisteem rehvirdhku.

Visuaalne kontroll koos elektroonilise
liidese kasutamisega, kui see on vdimalik
sOiduki tehniliste omaduste tottu ja kui
vajalikud andmed on kittesaadavad.

a) Siisteem voi moni komponent puudub.

b) Siisteem voi komponendid on kahjustunud.

¢) Tarkvaraversioon voi -terviklus vale.

d) Juhtmestik on kahjustunud.

¢) Hoiatusseadis nditab siisteemi riket.

f) Siisteem niitab torget sdiduki elektroonilise liidese kaudu.
Ei mdjuta ohutut kditamist.

Mgjutab sdiduki ohutut kéitamist.

Oht sdidukis viibivate isikute voi teiste liiklejate tervisele.

g) Siisteem voi komponendid ei t66ta voi ei tddta digesti.

h) Muu rike.
Ei mdjuta ohutut kéitamist.

Mgjutab sdiduki ohutut kéitamist.

Oht sdidukis viibivate isikute voi teiste liiklejate tervisele.

10.41. Liugliigendi stabiliseerimine

Visuaalne kontroll koos elektroonilise

a) Siisteem voi moni komponent puudub.
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Kirjeldus: liigendithendus | liidese kasutamisega, kui see on vdimalik

stabiliseeritakse ~ summutamisega | sdiduki tehniliste omaduste tdttu ja kui b) Siisteem i komponendid on kahjustunud.

olenevalt soiduki kiirusest, | vajalikud andmed on kattesaadavad.
liigendsummuti ~ silindri  rShust, ¢) Tarkvaraversioon voi -terviklus vale.

poorde- ja liigendinurgast.
d) Juhtmestik on kahjustunud.

e) Hoiatusseadis nditab siisteemi riket.

f) Siisteem niitab torget sdiduki elektroonilise liidese kaudu.
Ei mdjuta ohutut kditamist.

Mojutab sdiduki ohutut kéitamist.

Oht sdidukis viibivate isikute voi teiste liiklejate tervisele.

g) Siisteem voi komponendid ei to6ta voi ei todta digesti.

h) Muu rike.
Ei mdjuta ohutut kditamist.

Mgjutab sdiduki ohutut kéitamist.

Oht sdidukis viibivate isikute voi teiste liiklejate tervisele.

10.42. Nelja ratta seisupidur | Visuaalne kontroll koos elektroonilise | a) Siisteem vdi mdni komponent puudub.

Kirjeldus: siisteem  rakendab | liidese kasutamisega, kui see on vdimalik
maksimaalset pidurdusrdhku koigi | sdiduki tehniliste omaduste tottu ja kui b) Siisteem v&i komponendid on kahjustunud.
nelja ratta pidurisilindrites. vajalikud andmed on kittesaadavad.

¢) Tarkvaraversioon vdi -terviklus vale.

d) Juhtmestik on kahjustunud.

¢) Hoiatusseadis nditab siisteemi riket.
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f) Siisteem niitab torget sdiduki elektroonilise liidese kaudu.
Ei mojuta ohutut kéitamist.

Mojutab sdiduki ohutut kéitamist.

Oht sdidukis viibivate isikute voi teiste liiklejate tervisele.

g) Siisteem voi komponendid ei t66ta voi ei todta digesti.

h) Muu rike.
Ei mojuta ohutut kéitamist.

Mojutab sdiduki ohutut kéitamist.

Oht sdidukis viibivate isikute voi teiste liiklejate tervisele.

10.43. Esiratta vedrustuse
lukustusseade

Kirjeldus: esiratta vedrustust, mis
voimaldab mootorratta kiilgkallet,
saab lukustada ja lukustuse avada
elektrilise ajami abil. Teatava
kiiruse iiletamisel avaneb lukustus
automaatselt.

Visuaalne kontroll koos elektroonilise
liidese kasutamisega, kui see on voimalik
sOiduki tehniliste omaduste tdttu ja kui
vajalikud andmed on kéttesaadavad.

a) Siisteem voi moni komponent puudub.

b) Siisteem voi komponendid on kahjustunud.

¢) Tarkvaraversioon vdi -terviklus vale.

d) Juhtmestik on kahjustunud.

e) Hoiatusseadis nditab siisteemi riket.

f) Siisteem niitab torget sdiduki elektroonilise liidese kaudu.
Ei mdjuta ohutut kéitamist.

Mgjutab sdiduki ohutut kéitamist.

Oht sdidukis viibivate isikute voi teiste liiklejate tervisele.

g) Siisteem voi komponendid ei t66ta voi ei todta digesti.
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h) Muu rike.
Ei mojuta ohutut kéitamist.

Mojutab sdiduki ohutut kéitamist.

Oht sdidukis viibivate isikute voi teiste liiklejate tervisele.

10.44. Kohanduv esituli
Kirjeldus: timbritseva teeala
valgustust ja/voi liiklejate otsest
valgustust sdiduki ees asuvas

ohupiirkonnas optimeeritakse
valgusvihu diinaamilise
kohandamisega.

Visuaalne kontroll koos elektroonilise
liidese kasutamisega, kui see on vdimalik
sOiduki tehniliste omaduste tottu ja kui
vajalikud andmed on kittesaadavad.

a) Siisteem voi moni komponent puudub.

b) Siisteem voi komponendid on kahjustunud.

¢) Tarkvaraversioon voi -terviklus vale.

d) Juhtmestik on kahjustunud.

¢) Hoiatusseadis nditab siisteemi riket.

f) Siisteem niitab torget sdiduki elektroonilise liidese kaudu.
Ei mdjuta ohutut kditamist.

Mgjutab sdiduki ohutut kéitamist.

Oht sdidukis viibivate isikute voi teiste litklejate tervisele.

g) Siisteem voi komponendid ei to6ta voi ei todta digesti.

h) Muu rike.
Ei mdjuta ohutut kéitamist.

Mgjutab sdiduki ohutut kéitamist.

Oht sdidukis viibivate isikute voi teiste litklejate tervisele.

10.45. Elektriline seisupidur

Visuaalne kontroll koos elektroonilise

a) Siisteem voi moni komponent puudub.
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Kirjeldus: seisupiduri funktsioon | liidese kasutamisega, kui see on voimalik b) Si 5i k did on kahi d
kaivitatakse voi késk edastatakse | sdiduki tehniliste omaduste tdttu ja kui ) Siisteem v3i komponendid on kahjustunud.
elektrooniliselt voi | vajalikud andmed on kéttesaadavad.
elektromehaaniliselt. ¢) Tarkvaraversioon vdi -terviklus vale.
d) Juhtmestik on kahjustunud.
e) Hoiatusseadis nditab siisteemi riket.
f) Siisteem niitab torget sdiduki elektroonilise liidese kaudu.
Ei mdjuta ohutut kditamist.
Mojutab sdiduki ohutut kéitamist.
Oht sdidukis viibivate isikute voi teiste litklejate tervisele.
g) Siisteem voi komponendid ei to6ta voi ei todta digesti.
h) Muu rike.
Ei mdjuta ohutut kditamist.
Mgjutab sdiduki ohutut kéitamist.
Oht sdidukis viibivate isikute voi teiste liiklejate tervisele.
10.46. Rajavahetusabi | Visuaalne kontroll koos elektroonilise | a) Siisteem voi moni komponent puudub.
Kirjeldus: sdiduraja  vahetamise | liidese kasutamisega, kui see on vdimalik
k?rral ~_hoia?ab sﬁsteemw jul_lti sf)i.qui tehniliste ome.t.duste tottu ja kui b) Siisteem v&i komponendid on kahjustunud.
korvalsdidurajal olevate sdidukite | vajalikud andmed on kittesaadavad.
eest ja juhib sdiduki tagasi. . .. .
12 & ¢) Tarkvaraversioon vdi -terviklus vale.
d) Juhtmestik on kahjustunud.
¢) Hoiatusseadis nditab siisteemi riket.
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f) Siisteem niitab torget sdiduki elektroonilise liidese kaudu.
Ei mojuta ohutut kéitamist.

Mojutab sdiduki ohutut kéitamist.

Oht sdidukis viibivate isikute voi teiste liiklejate tervisele.

g) Siisteem voi komponendid ei to6ta voi ei todta digesti.

h) Muu rike.
Ei mojuta ohutut kéitamist.

Mojutab sdiduki ohutut kéitamist.

Oht sdidukis viibivate isikute voi teiste liiklejate tervisele.

10.47. Rajalhoideabi
Kirjeldus: siisteem hoiatab juhti, kui
soiduk tahtmatult lahkub

soidurajalt, ja juhib sdiduki tagasi,
nt kooskdlas maidrusega (EL)

2019/2144 ja komisjoni
rakendusméérusega (EL)
2021/646*.

Visuaalne kontroll koos elektroonilise
liidese kasutamisega, kui see on voimalik
sOiduki tehniliste omaduste tdttu ja kui
vajalikud andmed on kéttesaadavad.

a) Siisteem voi moni komponent puudub.

b) Siisteem voi komponendid on kahjustunud.

¢) Tarkvaraversioon vdi -terviklus vale.

d) Juhtmestik on kahjustunud.

e) Hoiatusseadis nditab siisteemi riket.

f) Siisteem niitab torget sdiduki elektroonilise liidese kaudu.
Ei mdjuta ohutut kéitamist.

Mgjutab sdiduki ohutut kéitamist.

Oht sdidukis viibivate isikute voi teiste liiklejate tervisele.

g) Siisteem voi komponendid ei t66ta voi ei todta digesti.
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h) Muu rike.
Ei mojuta ohutut kéitamist.

Mojutab sdiduki ohutut kéitamist.

Oht sdidukis viibivate isikute voi teiste liiklejate tervisele.

10.48. Automaatne hédaabikone
eCall

Kirjeldus: siisteem  kéivitatakse
sOidukisiseste ~ andurite  poolt
automaatselt vOi késitsi ja see
edastab mobiilsidevorgu  kaudu
miinimumandmekogumi (EN
15722) ja loob audioithenduse, mis
pohineb (hddaabi)numbril sdidukis
viibijate ja avaliku julgeoleku
héirepunkti vahel kooskadlas
Euroopa Parlamendi ja ndukogu
madrusega (EL) 2015/758** ja
komisjoni delegeeritud médrusega
(EL) 2017/79%***.

Visuaalne kontroll koos elektroonilise
liidese kasutamisega, kui see on vdimalik
sOiduki tehniliste omaduste tottu ja kui
vajalikud andmed on kittesaadavad.

Miinimumandmekogumi  kontrollimine
hdlmab selle kontrollimist, kas:

kohustuslikud véljad on tdidetud
usutava teabega;

erinevus sdidukisisese siisteemi
asukoha ja tegeliku asukoha vahel
on viiksem kui 150 meetrit.
Arvutuse voib teha vastavalt
komisjoni delegeeritud méaéruse
(EL) 2017/79 1 lisa punktile 2.5;
miinimumandmekogumi ajatempli
ja néidu ajatempli erinevus on
vaiksem kui 60 s.

a) Siisteem voi moni komponent puudub.

b) Siisteem voi komponendid on kahjustunud.

¢) Tarkvaraversioon voi -terviklus vale.

d) Juhtmestik on kahjustunud.

¢) Hoiatusseadis (eCall-siisteemi rikkeindikaator) nditab slisteemi
riket.

f) Siisteem niitab torget sdiduki elektroonilise liidese kaudu.
Ei mdjuta ohutut kéitamist.

Mgjutab sdiduki ohutut kéitamist.

Oht sdidukis viibivate isikute tervisele.

g) Siisteem voi komponendid ei todta voi ei todta digesti:
— audiokomponendid (nditeks ebadnnestunud kajakatse);

— miinimumandmekogum ei ole dige.
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h) Muu rike (nditeks mobiilsideseade, elektrooniline juhtseade
voi GPS-signaali rike).
Ei mdjuta ohutut kditamist.

Mojutab sdiduki ohutut kéitamist.

Oht sdidukis viibivate isikute tervisele.

10.49. Aktiivne kurvides kere
kaldumise valtimise siisteem
Kirjeldus: asjakohaste ajamite abil
tekitab siisteem kere kaldumisele
vastandliikumise, mis reguleerib
soiduki kere kaldumist olenevalt
sdiduolukorrast.

Visuaalne kontroll koos elektroonilise
liidese kasutamisega, kui see on vdimalik
sOiduki tehniliste omaduste tottu ja kui
vajalikud andmed on kittesaadavad.

a) Siisteem voi moni komponent puudub.

b) Siisteem voi komponendid on kahjustunud.

¢) Tarkvaraversioon voi -terviklus vale.

d) Juhtmestik on kahjustunud.

¢) Hoiatusseadis nditab siisteemi riket.

f) Siisteem niitab torget sdiduki elektroonilise liidese kaudu.
Ei mdjuta ohutut kditamist.

Mgjutab sdiduki ohutut kéitamist.

Oht sdidukis viibivate isikute voi teiste liiklejate tervisele.

g) Siisteem voi komponendid ei to6ta voi ei todta digesti.

h) Muu rike.
Ei mdjuta ohutut kéitamist.

Mgjutab sdiduki ohutut kéitamist.

Oht sdidukis viibivate isikute voi teiste liiklejate tervisele.

10.50. Parkimiskaamera siisteem

Visuaalne kontroll koos elektroonilise

a) Siisteem voi moni komponent puudub.
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Kirjeldus: siisteem, mis tekitab | liidese kasutamisega, kui see on voimalik

vdhemalt osa kaudsest vaatevdljast | sdiduki tehniliste omaduste tdttu ja kui b) Siisteem i komponendid on kahjustunud.

kaamete  kombinatsiooni  abil | vajalikud andmed on kéttesaadavad.
(nditeks kooskdlas UNECE ¢) Tarkvaraversioon voi -terviklus vale.

eeskirjaga nr 46).
d) Juhtmestik on kahjustunud.

e) Hoiatusseadis nditab siisteemi riket.

f) Siisteem niitab torget sdiduki elektroonilise liidese kaudu.
Ei mdjuta ohutut kditamist.

Mojutab sdiduki ohutut kéitamist.

Oht sdidukis viibivate isikute voi teiste liiklejate tervisele.

g) Siisteem voi komponendid ei to6ta voi ei todta digesti.

h) Muu rike.
Ei mdjuta ohutut kditamist.

Mgjutab sdiduki ohutut kéitamist.

Oht sdidukis viibivate isikute voi teiste liiklejate tervisele.

10.51. Soiduki hoiatusheli | Visuaalne kontroll koos elektroonilise | a) Siisteem voi moni komponent puudub.
Kirjeldus: viikesel kiirusel | liidese kasutamisega, kui see on vdimalik

liikkumise korral tekitab siisteem | sdiduki tehniliste omaduste tottu ja kui

. pot . o b) Siisteem vdi komponendid on kahjustunud.
véljapoole spetsiifilist heli, et | vajalikud andmed on kéttesaadavad.

hoiatada naiteks jalakaijaid. . .. .
J ! ¢) Tarkvaraversioon vdi -terviklus vale.

d) Juhtmestik on kahjustunud.

¢) Hoiatusseadis nditab siisteemi riket.
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f) Siisteem niitab torget sdiduki elektroonilise liidese kaudu.
Ei mojuta ohutut kéitamist.

Mojutab sdiduki ohutut kéitamist.

Oht sdidukis viibivate isikute voi teiste liiklejate tervisele.

g) Siisteem voi komponendid ei to6ta voi ei tddta digesti voi ei
vasta tlitibikinnituse saanud miiratasemele.

h) Muu rike.
Ei mojuta ohutut kéitamist.

Mojutab sdiduki ohutut kéitamist.

Oht sdidukis viibivate isikute voi teiste liiklejate tervisele.

Kirjeldus: siisteem
sisse/vdlja  peamised
(niditeks mérgutuled).

10.52. Peamised vilisvalgustid

lilitab
valgustid

Visuaalne kontroll koos elektroonilise
liidese kasutamisega, kui see on vdimalik
sdiduki tehniliste omaduste tdttu ja kui
vajalikud andmed on kéttesaadavad.

a) Siisteem voi moni komponent puudub.

b) Siisteem voi komponendid on kahjustunud.

c¢) Tarkvaraversioon vdi -terviklus vale.

d) Juhtmestik on kahjustunud.

e) Hoiatusseadis néitab siisteemi riket.

f) Siisteem niitab torget sdiduki elektroonilise liidese kaudu.
Ei mojuta ohutut kéitamist.

Mgjutab sdiduki ohutut kéditamist.

Oht sdidukis viibivate isikute voi teiste liiklejate tervisele.

g) Siisteem voi komponendid ei todta voi ei todta digesti.
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h) Muu rike.
Ei mojuta ohutut kéitamist.

Mojutab sdiduki ohutut kéitamist.

Oht sdidukis viibivate isikute voi teiste liiklejate tervisele.

10.53. Automaatne  sdiduraja
hoidmise siisteem
Kirjeldus: siisteem, mille juht
rakendab ja mis hoiab sodidukit
soidurajal, kontrollides  sdiduki
kiillg- ja pikisuunalist litkumist
pikema aja  jooksul ilma
juhi sekkumise vajaduseta (nditeks
vastavalt UNECE eeskirjale nr
157).

Visuaalne kontroll koos elektroonilise
liidese kasutamisega, kui see on vdimalik
sOiduki tehniliste omaduste tottu ja kui
vajalikud andmed on kittesaadavad.

a) Siisteem voi moni komponent puudub.

b) Siisteem voi komponendid on kahjustunud.

¢) Tarkvaraversioon voi -terviklus vale.

d) Juhtmestik on kahjustunud.

¢) Hoiatusseadis nditab siisteemi riket.

f) Siisteem niitab torget sdiduki elektroonilise liidese kaudu.
Ei mdjuta ohutut kditamist.

Mgjutab sdiduki ohutut kéitamist.

Oht sdidukis viibivate isikute voi teiste litklejate tervisele.

g) Siisteem voi komponendid ei to6ta voi ei todta digesti.

h) Muu rike.
Ei mdjuta ohutut kéitamist.

Mgjutab sdiduki ohutut kéitamist.

Oht sdidukis viibivate isikute voi teiste liiklejate tervisele.

10.54. Po6ramisabi

Visuaalne kontroll koos elektroonilise

a) Siisteem voi moni komponent puudub.
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Kirjeldus: siisteem, mis teavitab
juhti  vdimalikust  kokkupdrkest
kiilgsuunas lahedal  paikneva
liikklejaga  (nditeks  jalgrattaga)
(nditeks vastavalt UNECE
eeskirjale nr 151).

liidese kasutamisega, kui see on vdimalik
sOiduki tehniliste omaduste tottu ja kui
vajalikud andmed on kéttesaadavad.

b) Siisteem vdi komponendid on kahjustunud.

¢) Tarkvaraversioon voi -terviklus vale.

d) Juhtmestik on kahjustunud.

e) Hoiatusseadis nditab siisteemi riket.

f) Siisteem niitab torget sdiduki elektroonilise liidese kaudu.
Ei mdjuta ohutut kditamist.

Mojutab sdiduki ohutut kéitamist.

Oht sdidukis viibivate isikute voi teiste liiklejate tervisele.

g) Siisteem voi komponendid ei to6ta voi ei todta digesti.

h) Muu rike.
Ei mdjuta ohutut kditamist.

Mgjutab sdiduki ohutut kéitamist.

Oht sdidukis viibivate isikute voi teiste liiklejate tervisele.

10.55. Soidumeerik
Kirjeldus:  siisteem  juhtimisaja,
pauside, puhkeaja ja muude juhi
tegevusaegade registreerimiseks
néiteks vastavalt Euroopa
Parlamendi ja ndukogu maéérusele
(EL) nr 165/2014%%%**,

Visuaalne kontroll koos elektroonilise
liidese kasutamisega, kui see on vdimalik
soiduki tehniliste omaduste tottu ja kui
vajalikud andmed on kéttesaadavad.

a) Siisteem voi moni komponent puudub (nditeks plomm, silt)
vOi ei ole paigaldatud vastavalt nduetele (niiteks kaart on
aegunud).

b) Siisteem voi komponendid on kahjustunud (néiteks loetamatu
kaart).

¢) Tarkvaraversioon vdi -terviklus vale.

d) Juhtmestik on kahjustunud.

e) Hoiatusseadis néitab siisteemi riket.
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f) Siisteem niitab torget sdiduki elektroonilise liidese kaudu.
Ei mojuta ohutut kéitamist.

Mojutab sdiduki ohutut kéitamist.

Oht sdidukis viibivate isikute voi teiste liiklejate tervisele.

g) Siisteem voi komponendid ei to6ta voi ei todta digesti (nditeks
on rikutud vdi manipuleeritud voi rehvide suurus ei vasta
kalibreerimisparameetritele voi kiirus ei vasta seadevéartusele,
kui seda kontrollitakse).

h) Muu rike.
Ei mdjuta ohutut kditamist.

Mojutab sdiduki ohutut kéitamist.

Oht sdidukis viibivate isikute voi teiste liiklejate tervisele.

10.56. Arukas
kiirusekontrollisiisteem

Kirjeldus: siisteem, mis aitab juhil
valida teeoludega sobiva kiiruse,
andes spetsiifilist ja asjakohast
tagasisidet,  nditeks  kooskdlas
madrusega (EL) 2019/2144 ja
komisjoni delegeeritud méadrusega
(EL) 2021/1958%**%*,

Visuaalne kontroll koos elektroonilise
liidese kasutamisega, kui see on vdimalik
soiduki tehniliste omaduste tdttu ja kui
vajalikud andmed on kéttesaadavad.

a) Siisteem voi moni komponent puudub.

b) Siisteem vdi komponendid on kahjustunud.

¢) Tarkvaraversioon vdi -terviklus vale.

d) Juhtmestik on kahjustunud.

e) Hoiatusseadis nditab siisteemi riket.

f) Siisteem niitab torget sdiduki elektroonilise liidese kaudu.
Ei mdjuta ohutut kéitamist.

Mojutab sdiduki ohutut kditamist.

Oht sdidukis viibivate isikute voi teiste liiklejate tervisele.
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g) Siisteem voi komponendid ei t66ta voi ei tddta digesti.

h) Muu rike.
Ei mojuta ohutut kéitamist.

Mojutab sdiduki ohutut kéitamist.

Oht sdidukis viibivate isikute voi teiste liiklejate tervisele.

10.57. Tagurdamise tuvastamine
Kirjeldus: siisteem, mis teavitab
juhti  sdiduki  taga  olevatest
inimestest ja esemetest ning mille
peamine eesmirk on  viltida
kokkupdrget tagurdamisel, niiteks
vastavalt maarusele (EL) 2019/2144
ja UNECE eeskirjale nr 158.

Visuaalne kontroll koos elektroonilise
liidese kasutamisega, kui see on vdimalik
sOiduki tehniliste omaduste tottu ja kui
vajalikud andmed on kéttesaadavad.

a) Siisteem voi moni komponent puudub.

b) Siisteem vdi komponendid on kahjustunud.

¢) Tarkvaraversioon voi -terviklus vale.

d) Juhtmestik on kahjustunud.

e) Hoiatusseadis néitab siisteemi riket.

f) Siisteem niitab torget sdiduki elektroonilise liidese kaudu.
Ei mdjuta ohutut kéitamist.

Mgjutab sdiduki ohutut kéitamist.

Oht sdidukis viibivate isikute voi teiste liiklejate tervisele.

g) Siisteem voi komponendid ei todta voi ei todta digesti.

h) Muu rike.
Ei mdjuta ohutut kéitamist.

Mgjutab sdiduki ohutut kéditamist.

Oht sdidukis viibivate isikute vdi teiste liiklejate tervisele.
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10.58. Juhi unisuse ja tdhelepanu
hoiatus

Kirjeldus: siisteem, mis hindab juhi
valvsust sdidukisiisteemide analiiiisi
abil ja vajaduse korral hoiatab juhti,
nditeks kooskdlas madrusega (EL)

2019/2144 ja komisjoni
delegeeritud ~ maéddrusega  (EL)
2021/1341*x**%%,

Visuaalne kontroll koos elektroonilise
liidese kasutamisega, kui see on vdimalik
soiduki tehniliste omaduste tottu ja kui
vajalikud andmed on kéttesaadavad.

a) Siisteem voi moni komponent puudub.

b) Siisteem vdi komponendid on kahjustunud.

¢) Tarkvaraversioon voi -terviklus vale.

d) Juhtmestik on kahjustunud.

e) Hoiatusseadis nditab siisteemi riket.

f) Siisteem niitab torget sdiduki elektroonilise liidese kaudu.

Ei mojuta ohutut kéitamist.

Mojutab sdiduki ohutut kéitamist.

Oht sdidukis viibivate isikute voi teiste liiklejate tervisele.

g) Siisteem voi komponendid ei to6ta voi ei todta digesti.

h) Muu rike.
Ei mdjuta ohutut kéitamist.

Mgjutab sdiduki ohutut kéitamist.

Oht soidukis viibivate isikute voi teiste liiklejate tervisele.

10.59.  Korgtehnoloogiline  juhi
tahelepanu hajumise eest
hoiatamine

Kirjeldus: siisteem, mis aitab juhil
liiklusolukorrale pidevalt
tihelepanu poorata ja hoiatab juhti
tdhelepanu hajumise korral, nditeks
kooskdlas médrusega (EL)
2019/2144 ja komisjoni
delegeeritud ~ maddrusega  (EL)

Visuaalne kontroll koos elektroonilise
liidese kasutamisega, kui see on vdimalik
sdiduki tehniliste omaduste tottu ja kui
vajalikud andmed on kéttesaadavad.

a) Siisteem voi moni komponent puudub.

b) Siisteem voi komponendid on kahjustunud.

¢) Tarkvaraversioon vdi -terviklus vale.

d) Juhtmestik on kahjustunud.

¢) Hoiatusseadis nditab siisteemi riket.
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2023/2590* ik

f) Siisteem niitab torget sdiduki elektroonilise liidese kaudu.
Ei mojuta ohutut kéitamist.

Mojutab sdiduki ohutut kéitamist.

Oht sdidukis viibivate isikute voi teiste litklejate tervisele.

g) Siisteem voi komponendid ei to6ta voi ei todta digesti.

h) Muu rike.
Ei mojuta ohutut kéitamist.

Mojutab sdiduki ohutut kéitamist.

Oht sdidukis viibivate isikute voi teiste litklejate tervisele.

10.60. Siindmuseandmete salvesti
Kirjeldus: siisteem, mille ainus
eesmdrk on salvestada ja séilitada
kokkupdrkega seotud olulisi
parameetreid ja teavet vahetult enne
kokkupdrget, selle ajal ja vahetult
parast seda, nditeks kooskolas
médrusega (EL) 2019/2144,
komisjoni delegeeritud médrusega
(EL) 2022/545%#****** ja UNECE
eeskirjaga nr 160.

Visuaalne kontroll koos elektroonilise
liidese kasutamisega, kui see on voimalik
sOiduki tehniliste omaduste tdttu ja kui
vajalikud andmed on kéttesaadavad.

a) Siisteem voi moni komponent puudub.

b) Siisteem voi komponendid on kahjustunud.

¢) Tarkvaraversioon vdi -terviklus vale.

d) Juhtmestik on kahjustunud.

e) Hoiatusseadis nditab siisteemi riket.

f) Siisteem niitab torget sdiduki elektroonilise liidese kaudu.
Ei mdjuta ohutut kéitamist.

g) Siisteem voi komponendid ei to6ta voi ei todta digesti (nditeks
andmed ei ole kéttesaadavad).

h) Muu rike.
Ei mdjuta ohutut kéditamist.

10.61. Automaatsoidusiisteem

Visuaalne kontroll koos elektroonilise

a) Siisteem voi moni komponent puudub.
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Kirjeldus:  siisteemid, mis on
voimelised piisivalt tditma
tdisautomatiseeritud sdiduki kogu
diinaamilist ~ juhtimist,  nditeks

liidese kasutamisega, kui see on vdimalik
sOiduki tehniliste omaduste tottu ja kui
vajalikud andmed on kéttesaadavad.

b) Siisteem voi komponendid on kahjustunud.

¢) Tarkvaraversioon voi -terviklus vale.

kooskolas médrusega (EL)
2019/2144 ja komisjoni d) Juhtmestik on kahjustunud.
rakendusmadrusega (EL)
sfesfeskeoskoskoskoseskosk
2022/1426 : e) Hoiatusseadis nditab siisteemi riket.
f) Siisteem niitab torget sdiduki elektroonilise liidese kaudu.
Ei mdjuta ohutut kditamist.
Mojutab sdiduki ohutut kéitamist.
Oht sdidukis viibivate isikute voi teiste liiklejate tervisele.
g) Siisteem vodi komponendid ei to6ta voi ei toota digesti (nditeks
kasutajaliides).
h) Muu rike.
Ei mdjuta ohutut kditamist.
Mgjutab sdiduki ohutut kéitamist.
Oht soidukis viibivate isikute voi teiste liiklejate tervisele.
10.62. Juhi valmisoleku | Visuaalne kontroll koos elektroonilise | a) Siisteem vdi moni komponent puudub.
seiresiisteemid liidese kasutamisega, kui see on vdimalik

(automaatsdidusiisteem)

Kirjeldus: siisteem, mis hindab, kas
juht on teatavates olukordades
vajaduse korral vOdimeline {ile
votma isejuhtiva sdiduki juhtimise,
nditeks kooskdlas madrusega (EL)
2019/2144 ja UNECE eeskirjaga nr
157.

sdiduki tehniliste omaduste tottu ja kui
vajalikud andmed on kéttesaadavad.

b) Siisteem vdi komponendid on kahjustunud.

¢) Tarkvaraversioon vdi -terviklus vale.

d) Juhtmestik on kahjustunud.

e) Hoiatusseadis nditab siisteemi riket.
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f) Siisteem niitab torget sdiduki elektroonilise liidese kaudu.
Ei mojuta ohutut kéitamist.

Mojutab sdiduki ohutut kéitamist.

Oht sdidukis viibivate isikute voi teiste liiklejate tervisele.

g) Siisteem voi komponendid ei to6ta voi ei todta digesti (nditeks
kasutajaliides).

h) Muu rike.
Ei mojuta ohutut kéitamist.

Mojutab sdiduki ohutut kéitamist.

Oht sdidukis viibivate isikute voi teiste liiklejate tervisele.
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* Komisjoni 19. aprilli 2021. aasta rakendusméairus (EL) 2021/646, millega kehtestatakse Euroopa Parlamendi ja ndukogu méaaruse
(EL) 2019/2144 rakenduseeskirjad mootorsdidukite tiilibikinnituse iihtse korra ja tehniliste kirjelduste osas seoses hddaolukorra
rajalhoidestisteemidega (ELKS) (ELT L 133, 20.4.2021, 1k 31, ELI: http://data.europa.eu/eli/reg_impl/2021/646/0j).

** Euroopa Parlamendi ja ndukogu 29. aprilli 2015. aasta miédrus (EL) 2015/758, mis késitleb hddaabinumbri 112 teenusel
pohineva sdidukisisese eCall- siisteemi kasutuselevotmisega seotud tiiiibikinnituse ndudeid ning millega muudetakse direktiivi
2007/46/EU (ELT L 123, 19.5.2015, 1k 77, ELI: http://data.europa.eu/eli/reg/2015/758/0j).

*#* Komisjoni 12. septembri 2016. aasta delegeeritud maddrus (EL) 2017/79, millega kehtestatakse mootorsoidukite ELi
tiitibikinnituse tiksikasjalikud tehnilised nduded ja katsemenetlused seoses hddaabinumbri 112 teenusel pShinevate sdidukisiseste
eCall-stisteemidega, hddaabinumbri 112 teenusel pohinevate sdidukisiseste eCall-siisteemide eraldi seadmestike ja osadega ning
tdiendatakse ja muudetakse Euroopa Parlamendi ja ndukogu miirust (EL) 2015/758 erandite ja kohaldatavate standardite osas
(ELT L 12, 17.1.2017, 1k 44, ELI: http://data.europa.eu/eli/reg_del/2017/79/0j).

*#** Euroopa Parlamendi ja ndukogu 4. veebruari 2014. aasta méarus (EL) nr 165/2014 autovedudel kasutatavate sdidumeerikute
kohta, millega tunnistatakse kehtetuks ndukogu méirus (EMU) nr 3821/85 autovedudel kasutatavate sdidumeerikute kohta ning
muudetakse Euroopa Parlamendi ja ndukogu miirust (EU) nr 561/2006, mis kisitleb teatavate autovedusid kisitlevate
sotsiaaldigusnormide tihtlustamist (ELT L 60, 28.2.2014, 1k 1, ELI: http://data.europa.eu/eli/reg/2014/165/0j).

Faxkk Komisjoni 23. juuni 2021. aasta delegeeritud médrus (EL) 2021/1958, millega tdiendatakse Euroopa Parlamendi ja ndukogu
médrust (EL) 2019/2144 iiksikasjalike eeskirjadega mootorsdidukite tiilibikinnituse konkreetsete katsemenetluste ja tehniliste
nOuete kohta seoses arukate kiirusekontrollisiisteemidega ja nende siisteemide kui eraldi seadmestike tiilibikinnitusega ning
muudetakse kdnealuse miéruse II lisa (ELT L 409, 17.11.2021, 1k 1, ELI: http://data.europa.eu/eli/reg_del/2021/1958/0j).

*axkkx Komisjoni 23. aprilli 2021. aasta delegeeritud midrus (EL) 2021/1341, millega tdiendatakse Euroopa Parlamendi ja
ndukogu mdidrust (EL) 2019/2144 iiksikasjalike eeskirjadega mootorsdidukite tiilibikinnituse konkreetsete katsemenetluste ja
tehniliste nduete kohta seoses juhi unisuse ja tdhelepanu hoiatussiisteemidega ning muudetakse konealuse mééruse II lisa (ELT L
292, 16.8.2021, lk 4 ELI: http://data.europa.eu/eli/reg_del/2021/1341/0j).

Fasckdkxk Komisjoni 13. juuli 2023. aasta delegeeritud méaédrus (EL) 2023/2590, millega tdiendatakse Euroopa Parlamendi ja
ndukogu madrust (EL) 2019/2144 {iksikasjalike eeskirjadega mootorsdidukite tiilibikinnituse konkreetsete katsemenetluste ja
tehniliste nouete kohta seoses korgtehnoloogiliste juhi tdhelepanu hajumise eest hoiatamise silisteemidega ning muudetakse
konealust médrust (ELT L, 2023/2590, 22.11.2023, ELI: http://data.europa.eu/eli/reg_del/2023/2590/0j).
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http://data.europa.eu/eli/reg_del/2021/1341/oj
http://data.europa.eu/eli/reg_del/2023/2590/oj

Fadckickxk Komisjoni 26. jaanuari 2022. aasta delegeeritud méairus (EL) 2022/545, millega tdiendatakse Euroopa Parlamendi ja
noukogu maddrust (EL) 2019/2144 iiksikasjalike eeskirjadega mootorsoidukite tiilibikinnituse konkreetsete katsemenetluste ja
tehniliste nduete kohta seoses siindmuste salvestite ja nende siisteemide kui eraldi seadmestike tiiiibikinnitusega ning muudetakse
konealuse maaruse Il lisa (ELT L 107, 6.4.2022, 1k 18, ELI: http://data.europa.eu/eli/reg_del/2022/545/0j).

Fadckickxkx Komisjoni 5. augusti 2022. aasta rakendusmadrus (EL) 2022/1426, millega kehtestatakse Euroopa Parlamendi ja
ndukogu médruse (EL) 2019/2144 rakenduseeskirjad seoses tdisautomatiseeritud sdidukite automaatsdidusiisteemi (ADS)
tiiibikinnituse jaoks ette ndhtud {htse korra ja tehniliste kirjeldustega (ELT L 221, 26.8.2022, 1k 1, ELL
http://data.europa.eu/eli/reg_impl/2022/1426/0j).

13

2) III lisa muudetakse jargmiselt:

(2)

I jao ,,Rajatised ja vahendid* esimest 1diku muudetakse jargmiselt:

1) punktid 9 ja 10 asendatakse jargmisega:

»9) II klassi miirataseme mooteseade, kui moodetakse miirataset;

10) nelja heitgaasi anallisaator vastavalt Euroopa Parlamendi ja ndukogu direktiivile 2014/32/EL*;

* Euroopa Parlamendi ja ndukogu 26. veebruar 2014. aasta direktiiv 2014/32/EL mddtevahendite turul kéttesaadavaks tegemist
kisitlevate liitkmesriikide digusaktide tihtlustamise kohta (ELT L 96, 29.3.2014, 1k 149, ELI: http://data.europa.eu/eli/dir/2014/32/0j).*;

1) lisatakse punktid 16 ja 17:

,»16)  seade tahkete osakeste arvu piisava tdpsusega modtmiseks;

17) [Uks aasta pirast artiklis 17 osutatud delegeeritud digusakti joustumist] limmastikoksiidi (NOx) heite mddtmise
seade.”;

b) II jao tabel I asendatakse jargmisega:

s Tabel I ()

ET

Tehnoiilevaatuseks vajalik minimaalne varustus
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Soidukid Kategooria 1 punktis loetletud vahendid iga aspekti kohta
Taismass 7 8 9 10 11 12 13 14 15 16 17

1. Mootorrattad
Lle X X X X X
L3e, L4de X X X X X
L3e, L4de X X X X X
L2e X X X X X
L2e X X X X X
LSe X X X X X
LSe X X X X X
Loe X X X X X
Lée X X X X X
L7e X X X X X
L7e X X X X X

2. Inimeste veoks ettendhtud

soidukid

ET



Soidukid Kategooria I punktis loetletud vahendid iga aspekti kohta
Téismass 4 7 8 9 10 11 12 13 14 15 16 17
kuni 3 500 kg Mi, Ma X X X X X X X X X
X X
kuni 3 500 kg Mi, M2 X X X X X X
>3 500 kg M2, M3 X X X X X X X X X X
X X
>3 500 kg M2, M3 X X X X X X X
3. Kaubaveoks ettendhtud
soidukid
kuni 3 500 kg Ni X X X X X X X X X
X X
kuni 3 500 kg Ni X X X X X X
>3 500 kg N2, N3 X X X X X X X X X X
X X
>3 500 kg N2, N3 X X X X X X X
4. »M1  N-kategooria
soidukitest tuletatud
erisdidukid, TIb, T2b,
T3b, T4.1b, T4.2b ja
T4.3b «
kuni 3 500 kg Ni X X X X X X X X X
X X
kuni 3 500 kg Ni X X X X X X
ET 87



Soidukid

Kategooria

I punktis loetletud vahendid iga aspekti kohta

Taismass

7

8

9

10

11

17

>3500 kg

N2, N,

» M1 TIb,
T2b, T3b,
T4.1b,
T4.2b ja
T4.3b «

X

X

X

X

>3500 kg

N2, N3,
»MI1 Tib,
T2b, T3b,
T4.1b,
T42b  ja
T4.3b «

5. Haagised

kuni 750 kg

O1

> 750 kuni 3 500 kg

02

>3500 kg

03, O4

X

X

X

X

! P = bensiinimootor (ottomootor), D = diiselmootor (survesiiiitemootor).

.
s

88

* Kédesoleva direktiivi reguleerimisalasse mittekuuluvad sdidukikategooriad on esitatud suunava teabe andmiseks.
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3) IV lisa punkti 2 alapunkti a alapunktid i ja ii asendatakse jdrgmisega:

1)

ii)

soidukitehnoloogia:

pidurisiisteemid;

roolisiisteemid;

vaateviljad;

valgustussiisteem, valgustusseadmed ja elektroonilised osad;
teljed, veljed ja rehvid;

Sassii ja kere;

saaste ja heited;

alternatiivsed ajamid (korgepinge-, hiibriid-, vesinikusiisteemid);
erisoidukite suhtes kehtivad lisanduded;

katsemeetodid (sealhulgas wvajalik koolitus korgepingesiisteemiga

varustatud sdidukite kontrollimiseks);*.
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[11] LISA

Direktiivi 2014/47/EL 11, 111, IV ja V lisa muudetakse jargmiselt.
(1) IT lisa muudetakse jargmiselt:
a) punkti 1 lisatakse alapunkt 10:
,10) elektroonilised ohutussiisteemid.*;
b) punkti 3 muudetakse jargmiselt:
1) pealkiri asendatakse jirgmisega:

3 SOIDUKITE ULEVAATUSE SISU JA MEETODID,
EBAONNESTUMISE POHJUSED JA HINNANG PUUDUSTELE®;

i1) tabelis asendatakse punktid 1.1.3—1.1.6 jargmisega:

2
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1.1.3.  Vaakumpump voi kompressor ja Komponentide visuaalne kontroll | a) Ebapiisav Shurdhk/vaakum, et vdimaldada piduri X
mahutid tavapdrase toorohu juures. Kontrollitakse rakendamist vdhemalt neli korda pérast hoiatusseadise
vaakumi  v8i Ohurdhu ohutu taseme toolehakkamist (voi kui mootur nditab ohtu);
saavutamiseks ~ kuluvat  aega  ning
holatsseadise, mitiemahiselise kaitseklapl | yshemalt kaks korda pérast hoiatusseadise
J ’ toolehakkamist (v3i kui modtur nditab ohtu).
Pidurdamine - piduripedaali/hoova b) Ohutuks 5ks vaialiku Shurshu/vaakumi tekkeks kul X
vajutamine, mis  vdimaldab  kogu ) Ohutuks o Od s_’;/a]a ! tlg u1r9 u V.E{ }lml CRIERs Kuluy
ohu/vedeliku pealevoolurdhu rakendamist acg on noudeic arvestaces 111ga pixx .
pidurikoostule. ¢) Mitmemihiseline kaitseklapp vdi rdhualandusventiil ei X
toota.
d) Mérkimisvéarset rohulangust pohjustav Shuleke voi X
kuuldavad 6hulekked.
Ohuleke, mis pdhjustab rdhu kriitilist langust.
¢) Pidurisiisteemi toimimist modjutada voiv viline kahjustus. X
1.1.4.  Alardhu hoiatusseadis Toimimise kontroll. Defektne hoiatusseadis voi hoiatusseadise rike.
Alarohku ei ole voimalik kindlaks teha. X
1.1.5.  Seisupiduri juhtventiil Komponentide visuaalne kontroll a) Kédepide on pragunenud, kahjustunud vai liigselt kulunud. X
pidurisiisteemi kditamisel. ) . )
b) Ebakindel klapivdll voi klapp. X
¢) Uhendused on lahti, kinnituse on defektsed vi siisteem X
lekib.
d) Toimib mitterahuldavalt. X
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1.1.6.  Seisupidur (tdoseade, pidurikang, Komponentide visuaalne kontroll a) Piduri lukustus ei toota nduetekohaselt.
piduri lukustus) pidurisiisteemi kditamisel.

b) Kangiliigend v&i lukustusmehhanism on kulunud.

Ulemisrane kulumine.

¢) Kangi liigne liikumine, mis viitab ebadigele
reguleerimisele.

d) Tooseade puudub, see on kahjustunud vai ei t6ta.

e) Vale toimimine, hoiatusméargutuli ~ niitab
riket.
cc,
b
iii) tabelis asendatakse punkt 1.1.13 jargmisega:
2
1.1.13.  Piduri hodrdkatted ja klotsid Visuaalne kontroll. a) Katted voi klotsid on iilemédaraselt kulunud (kulumine on

joudnud miinimummargistuseni).

Katted voi klotsid on tileméaraselt kulunud
(miinimummargistus ei ole ndhtav).

ET 9



b) Katted voi klotsid on méardunud (6li, méére jne).

Pidurdustdohusus on halvenenud.

c) Hoordkate voi klots puudub voi on valesti paigaldatud voi
on selgelt valet tiilipi.

d) Kulumise mérgutule elektrijuhtmestik on lahti ithendatud
voi kahjustunud.

<,
s

iv) tabelis asendatakse punkt 1.1.18 jérgmisega:

2

1.1.18.  Kulumise kompensaatorid ja néiturid

Komponentide visuaalne kontroll piduri
siisteemi kéitamisel, kui voimalik.

a) Kompensaator on kahjustunud, kinni kiilunud vai liigub
valesti, on tilemaarselt kulunud voi valesti reguleeritud.

b) Kompensaator on defektne.

c) Kompensaator on valesti paigaldatud voi asendatud.

.,
s

v) tabelist jaetakse vilja punkt 1.1.19;

vi) tabelis asendatakse punkt 1.1.23 jirgmisega:

2

1.1.23. Pealejooksupidur

Kontrollimine visuaalselt ja kditamisel.

(a) Ei toota korralikult, nditeks tletab tiisli tookéik
2/3 pealejooksu ulatusest.

(b) Turvatross on defektne vdi puudub.

.
s

vii) tabelis asendatakse punktid 1.2.1 ja 1.2.2 jargmisega:

ET
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2

1.2.1. Toimimine (E) Moéddetakse pidurite staatilise katsetamise | a) Uhe vdi enama ratta pidurdusjdud on ebapiisav.
seadmel iilevaatuse ajal voi, kui see ei ole
voimalik, teekatsetuse ajal, rakendades _ o B
pidureid jirk-jirgult kuni maksimaalse Teekatsetuse korral kaldub sdiduk sirgjoonest liigselt
vajutuseni. korvale ja/vdi tekib liigne vibratsioon sdidupiduri
pedaali/hoova juures.
Voimaluse  korral tuleb tagada, et
mehhaanilisi sdidupidureid kontrollitakse Uhe v&i enama ratta pidurdusjoud puudub.
ilma regeneratiiv- v0i muu ahelpidurduse
segamise/mdjuta.
b) Mis tahes ratta pidurdusjoud on vdhem kui 70 % sama
telje teise ratta maksimaalsest moddetud pidurdusjoust.
Teekatsetuse korral kaldub sdiduk sirgjoonest liigselt
korvale.
Mis tahes ratta pidurdusjoud on vihem kui 50 % sama
telje teise ratta maksimaalsest moodetud pidurdusjoust.
¢) Pidurdusjoud ei muutu jérk-jargult (blokeerumine).
d) Mone ratta pidur rakendub liiga vara vai hilja.
e) Ratta tdispoorde jooksul koigub pidurdusjoud
iileméddraselt.
1.2.2.  Tohusus (E) Kontrollimine pidurite katsetamise seadmel | Ei anna vihemalt jargmist minimaalset véartust (). Mi-,

ettendhtud kaalu korral voi, kui seda ei ole
tehnilistel pohjustel vdoimalik kasutada, siis
teekatsetusel meerik-aeglustusmoddiku abil,
milles kasutatakse aeglustuse
registreerimisseadet ().

Maz- ja Ms-kategooria: 50 % (°);

Ni-kategooria: 45 %;

Na- ja Ns-kategooria: 43 % (*);

0s- ja Os-kategooria: 40 % (®);

T-kategooria: 40 %;

Saavutatud vihem kui 50 % eespool nimetatud véirtustest.
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)

viii) tabelis asendatakse punkt 1.3.1 jargmisega:

2

1.3.1. Toimimine (E)

Kui varupidurisiisteem on
soidupidurististeemist eraldatud,
kasutatakse punktis 1.2.1 osutatud meetodit.

a) Uhe voi enama ratta pidurdusjdud on ebapiisav.

Uhe vdi enama ratta pidurdusjdud puudub.

Voimaluse  korral tuleb tagada, et
mehhaanilisi pidureid kontrollitakse ilma
regeneratiiv- - vOi  muu  ahelpidurduse | v \is tahes ratta pidurdusjdud on vihem kui 70 % sama
segamise/mdjuta. telje teise ratta maksimaalsest mdddetud pidurdusjdust.
Teckatsetuse korral kaldub soiduk sirgjoonest liigselt
korvale.
Mis tahes ratta pidurdusjoud on vihem kui 50 % sama
telje teise ratta maksimaalsest moodetud pidurdusjdust.
¢) Pidurdusjoud ei muutu jérk-jargult (blokeerumine).
.
b
ix) tabelis asendatakse punkt 1.4.1 jirgmisega:
2
1.4.1. Toimimine (E) Piduri rakendamine pidurite katsetamise Uhel kiiljel pidur ei toota voi teekatsetuse korral kaldub
seadmel voi teekatsetusel. soiduk sirgjoonest liigselt korvale.
Katsetamise ajal saavutatud viahem kui 50 % punktis 1.4.2.
osutatud pidurdusjou véértustes (sdiduki massi jargi arvuta
tuna).
cc,
2
x) tabelis asendatakse punkt 1.5 jirgmisega:
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2

L.5.

Aecglustisiisteemi toimimine

Visuaalne kontroll ning vdimaluse korral
stisteemi toimimise kontrollimine, st
teekatsetus.

a) Rikkeindikaator néitab riket.

b) Siisteem ei toota.

xi) tabelist jietakse vélja punkt 1.6;

xii) tabelist jietakse vilja punkt 2.6;

<,

2

xvii) tabelis asendatakse punkt 4.1.1 jirgmisega:

2

4.1.1.

Seisund ja toimimine

Kontrollimine visuaalselt ja kaitamisel.

(a) Valgusallikas on defektne voi puudub.

Mitu valgusallikat (LED-valgusti puhul kuni 1/3 ei
toota).

Néhtavus on olulisel mééral mojutatud.

b) Projektsioonisiisteem (reflektor ja hajutiklaas) on veidi
defektne.

Projektsioonisiisteem (reflektor ja hajutiklaas) on
tugevalt defektne voi puudub.

c) Latern ei ole kindlalt kinnitatud.

d) Siisteem niitab torget, néiteks soiduki elektroonilise
liidese kaudu.

@,

3

xiv) tabelis asendatakse punkt 4.1.5 jirgmisega:
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2

4.1.5.  Kaisitsi reguleerimisseadmed (kui need

on kohustuslikud)

Visuaalne kontroll ja vdimaluse korral
kontrollimine kéitamisel v0i kasutades
soiduki elektroonilist liidest.

a) Seade ei toota.

b) Seadet ei saa juhikohalt kéitada.

<,
s

xv) tabelis asendatakse punkt 4.2.1 jirgmisega:

2

4.2.1.  Seisund ja toimimine

Kontrollimine visuaalselt ja kditamisel.

a) Valgusallikas on defektne voi puudub.

Mitu valgusallikat (LED-valgusti puhul kuni 1/3 ei to6ta).
Uks mitmest kiilgmisest valgusallikast on defektne.

Néhtavus on olulisel méaéral mojutatud (LED-valgusti puhul
todtab vahem kui 2/3).

b) Hajutiklaas on defektne.

¢) Latern ei ole kindlalt kinnitatud.

Viga oluline kiiljest dratuleku oht.

.,

3

xvi) tabelis asendatakse punkt 4.3.1 jirgmisega:

2

43.1.

Seisund ja toimimine

Kontrollimine visuaalselt ja kditamisel. | a) Valgusallikas on defektne voi puudub.

Mitu valgusallikat (LED-valgusti puhul kuni 1/3 ei
toota).

Uks valgusallikas (LED-valgusti puhul to6tab viihem
kui 2/3).

Ukski valgusallikas ei toota.

ET
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b) Hajutiklaas on veidi defektne (ei mojuta kiiratavat
valgust).

Hajutiklaas on tugevalt defektne (mdjutab kiiratavat
valgust).

¢) Latern ei ole kindlalt kinnitatud.

Viga oluline kiiljest dratuleku oht.

(13

xvii) tabelis asendatakse punkt 4.4.1 jirgmisega:

2

Parameeter

Meetod

Tehnoiilevaatuse mitteldbimise pohjused

Puuduste hindamine

Viike Suur Ohtlik

4.4.1.  Seisund ja toimimine

Kontrollimine visuaalselt ja kaitamisel.

(a) Valgusallikas on defektne voi puudub.

Mitu valgusallikat (LED-valgusti puhul kuni 1/3 ei
toota).

Uks valgusallikas (LED-valgusti puhul to6tab vihem
kui 2/3).

Ukski valgusallikas ei to6ta.

b) Hajutiklaas on veidi defektne (ei mdjuta kiiratavat
valgust).

Hajutiklaas on tugevalt defektne (mdjutab kiiratavat
valgust).

¢) Latern ei ole kindlalt kinnitatud.

Viga oluline kiiljest dratuleku oht.
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xviii) tabelis asendatakse punkt 4.5.1 jargmisega:

2

4.5.1.

Seisund ja toimimine

Kontrollimine visuaalselt ja kaitamisel.

(a) Valgusallikas on defektne voi puudub.
Mitu valgusallikat (LED-valgusti puhul kuni 1/3 ei
toota).

Uks valgusallikas (LED-valgusti puhul té6tab vihem
kui 2/3).

b) Hajutiklaas on veidi defektne (ei mojuta kiiratavat
valgust).

Hajutiklaas on tugevalt defektne (mdjutab kiiratavat
valgust).

¢) Latern ei ole kindlalt kinnitatud.

Viga oluline kiiljest dratuleku vdi vastutulevate
soidukite pimestamise oht.

13

xix) tabelis asendatakse punkt 4.6.1 jirgmisega:

2

4.6.1.

Seisund ja toimimine

Kontrollimine visuaalselt ja kditamisel.

(a) Valgusallikas on defektne voi puudub.

toota).

kui 2/3).

Mitu valgusallikat (LED-valgusti puhul kuni 1/3 ei

Uks valgusallikas (LED-valgusti puhul tétab viihem

(b) Hajutiklaas on defektne.

(c) Latern ei ole kindlalt kinnitatud.

Viga oluline kiiljest dratuleku oht.
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xX) tabelis asendatakse punkt 4.7.1 jirgmisega:

2

4.7.1.  Seisund ja toimimine Kontrollimine visuaalselt ja kaitamisel.

a) Latern heidab otsevalgust voi valget valgust taha.

b) Valgusallikas on defektne voi puudub (mitu
valgusallikat).

Valgusallikas on defektne voi puudub (iiks
valgusallikas).

c) Latern ei ole kindlalt kinnitatud.

Viga oluline kiiljest dratuleku oht.

@,
s

xx1) tabeli punktis 4.11 asendatakse tabeli esimese veeru tekst jargmisega:

,Elektrijuhtmestik (v.a korgepingejuhtmestik)*;

xxii) tabeli punktis 4.13 asendatakse tabeli esimese veeru tekst jargmisega:

»Akud (vOi patareid, v.a kdrgepingeakud)*;

xxiii) tabelisse lisatakse punkt 4.14:

2

4.14. Korgpingesiisteemid
4.14.1. Elektriohutus Visuaalne kontroll koos sdiduki liidese (a) Naidik voi soiduki liides nditab siisteemi riket.
kasutamisega
(b) Tarkvaraversioon voi -terviklus vale.
4.14.2. Veoaku kate Visuaalne kontroll. (a) Veidi halvenenud.
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Oluliselt halvenenud.

(b)  Kinnitus on defektne.

Viga oluline kiiljest dratuleku oht.

(¢)  Ummistunud ventilatsiooniava(d).

4.14.3. Veoaku

Visuaalne kontroll koos sdiduki liidese
kasutamisega, kui see on vdimalik sdiduki
tehniliste omaduste tottu ja kui vajalikud

(a) Lekkemargid.

Lekkimine (piiskade olemasolu).

andmed on kéttesaadavad.

(b) Vale tark- voi riistvara voi valmisolekukood ei ole

aktiivne.

4.14.4. Korgpingejuhtmestik

4.14.4.1. Korgpingejuhtmestik ja ithendus

Kanalile paigutatud vdi tdstukile tdstetud
soiduki visuaalne kontroll ja kditamine,
sealhulgas monel juhul mootoriruumi ja
pakiruumi sisemuse kontroll.

(a) Veidi halvenenud.
Oluliselt halvenenud.

Liihise oht.

(b) Juhtmestik on halvasti kinnitatud voi ei ole

piisavalt kaitstud.

Kinnitused on lahti, puutuvad vastu teravaid

servi, iithendused voivad lahti tulla.

Juhtmestik voib puutuda kokku kuumade voi
poorlevate osade voi maapinnaga, iihendused on

lahti.

(c) Korge tule-/sédelusoht.

4.14.4.2. Massiiihendus, kaasa arvatud selle
kinnitus

Kontrollimine visuaalselt ja kditamisel.

Veidi halvenenud.

Oluliselt halvenenud.

4.14.4.3. Massiiihenduse pidevus (X)?

Mo60otmine oommeetri abil.

Katse ei ole teostatav.

Liiga suur takistus (iile 100 ).

4.14.4.4. Laadimisava kate

Kontrollimine visuaalselt ja kditamisel.

Seisund on halvenenud.

Puudub.

4.14.4.5. Laadimisava

Kontrollimine visuaalselt ja kditamisel.

(a) Seisund on halvenenud.

Sulamise alguse vdi elektrikaare jélg.
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(b) Vdorkeha vai niiskus.

4.14.4.6. Laadimiskaabel

Kontrollimine visuaalselt ja kaitamisel.

(a) Seisund on halvenenud.

(b) Laadimiskaablit ei ole.

4.14.5. Kdrgepinge elektri- ja elektroonikaseadmed (X)?

4.14.5.1. Korgepinge elektri- ja
elektroonikaseadmed

Visuaalne kontroll sdiduki elektroonilist
liidest kasutades.

(a) Veidi halvenenud.

Oluliselt halvenenud.

(b) Kinnitus on defektne.

(c) Leke.

4.14.5.2. Veomootor

Visuaalne kontroll.

Siisteemide toovalmiduse kontrollimine
kohaldatava (pardaseire- voi
pardadiagnostikasiisteemi) liidese abil.

Potentsiaaliihtlustuse modtmine, kui see on
voimalik soiduki tehniliste omaduste tottu.

(a) Varjestus on deformeerunud, kahjustunud,
korrodeerunud vdi ei ole oma kohal.

(b) Hoiatusmargistus puudub voi ei ole loetav.

(¢) Juhtmestiku iihendus on halvasti kinnitatud voi
korrodeerunud.

(d) Elektriisolatsioon on kahjustunud voi selle seisund
on halvenenud.

Vo6ib kokkupuute korral pdhjustada vigastusi.

(e) Veomootor ei ole tddvalmis.

(f) Tuibikinnitusega riist- ja tarkvara vale versioon,
mis ei vasta UNECE eeskirjas nr 100 kindlaks
madratud nduetele.

4.14.5.3. Elektroonilised muundurid,
mootorid ja vaheldid

Visuaalne kontroll.

Stisteemide toovalmiduse kontrollimine
kohaldatava (pardaseire- voi
pardadiagnostikasiisteemi) liidese abil.

Potentsiaaliihtlustuse modtmine, kui see on
voimalik soiduki tehniliste omaduste tottu.

(a) Ei vasta nduetele!.

(b) Ei ole piisavalt kaitstud.

(c) Kahjustunud voi korrodeerunud osad.

Vo6ib pdhjustada vigastusi voi kiiljest éra tulla.

(d) Varjestus ei ole oma kohal v3i on kahjustunud.

(e) Elektriisolatsioon on kahjustunud voi selle seisund
on halvenenud.
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(f) Muunduri- ja vaheldisiisteemid ei ole tddvalmis.

(g) Tuubikinnitusega riist- ja tarkvara vale versioon.

4.14.6. Isolatsioonitakistus (X)?

4.14.6.1. Sodiduki laadimisava
isolatsioonitakistus ja kaitsemaandus
takistus

Soiduki elektroonilise liidese
isolatsioonitakistuse mdotmine, kui see on
voimalik sdiduki tehniliste omaduste tottu
ja kui vajalikud andmed on kattesaadavad.

(c) Isolatsioonitakistus ei vasta nduetele voi sdiduki
tootja esitatud eelnevalt kindlaksméaaratud
védrtustele.

(d) Kaitsemaandus takistus ei vasta nduetele.

4.14.6.2. Isolatsioonitakistus
korgepingesiisteemi ja Sassii vahel

Visuaalne kontroll.

Soiduki elektroonilise liidese
isolatsioonitakistuse mddtmine, kui see on
voimalik sGiduki tehniliste omaduste tottu
ja kui vajalikud andmed on kittesaadavad.

(c) Isolatsiooni seiresiisteem nditab riket.

(d) Isolatsioonitakistuse véartus ei vasta nduetele.

4.14.7. Kéivitustokestussiisteem

4.14.7.1. Kéivitustokestussiisteem

Kontrollimine visuaalselt ja kaitamisel (kui
voimalik).

Funktsionaalne kontroll, millega
kontrollitakse, et soiduk ei saa hakata
litkkuma, kui laadimiskaabel on iihendatud ja
juhistmel ei ole kedagi.

(2)

Naidiku rike.

(b)

Ei toota, st sdiduk saab litkuda, kui
laadimiskaabel on thendatud voi kui juhistmel
ei ole kedagi.

.,
s

xx1v) tabelis asendatakse punkt 5.1.3 jirgmisega:

2

5.1.3.  Rattalaagrid (+
E)

Visuaalne kontroll 18tkutestrite abil | a) Ulemiddrane 15tk rattalaagris.

(olemasolu korral). Ratast loksutatakse
voi rakendatakse igale rattale kiilgjoudu
ning iiles margitakse, kui suures ulatuses

Suunastabiilsus on halvenenud; purunemisoht.

liigub ratas kdadnmiku suhtes iiles poole.

b) Rattalaager on liiga tihke, kinni kiilunud.

Ulekuumenemisoht; purunemisoht.

(a) Kuuldavad margid laagri kulumisest voi kahjustusest.
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xxv) tabelist jdetakse vélja punktid 7.1.3, 7.1.4, 7.1.5 ja 7.1.6;

xxvi) tabelis asendatakse punkt 7.8 jirgmisega:

2

7.8. Kiirusmoddik Visuaalne kontroll voi kontrollimine
kaitamisel teekatsetuse ajal voi kasutades
soiduki elektroonilist liidest voi
eelnimetatute mis tahes kombinatsiooni.

a) Ei ole paigaldatud vastavalt nduetele'.

Puudub (kui on ndutav).

b) Talitlus on héiritud.

Ei toimi iildse.

¢) Maodik ei ole piisavalt valgustatud.

Moodik ei ole valgustatud.

@,
b

xxvii) tabelist jaetakse vélja punktid 7.9 ja 7.10;

xxviii) tabelis asendatakse punkt 7.11 jargmisega:

2

7.11.  Labisdidumdddik, kui see on olemas Visuaalne kontroll ja/voi elektroonilise
(pardaseire- voi pardadiagnostikasiisteemi)
liidese kasutamine.

a) Ilmselgelt manipuleeritud (pettus), et vihendada sdiduki
labisoidunditu voi ndidata seda tegelikust erinevana.

b) Ilmselgelt ei toota.

.,
s

xxix) tabelist jdetakse vélja punktid 7.12 ja 7.13;
xxx) tabelis asendatakse punktid 8.1 ja 8.2 jargmisega:

8.1. Miira
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8.1.1.  Miiravihendussiisteem (+E) Sisepdlemismootoriga L-kategooria sdidukite | 5y \fijratasemed iiletavad nduetes lubatavaid tasemeid !
puhul seisva soiduki tekitatava miira
visuaalne kontroll ja mdoSdtmine miirataseme
modteseadme abil.
ey L. b) Miiravihendussiisteemi mingi osa on tulnud lahti, on
yu;de N 01dul'<'1.te pUhlil zu,bj}f klmkvn'e‘ Ktori kahjustunud, valesti paigaldatud, puudub voi seda on
1ndamine (vé Ja arvatud jut’, kul inspextort ilmselgelt muudetud, nii et see mdjub negatiivselt
arvates v0ib miiratase olla piiri peal — sel miiratasemele
juhul voib mddta seisva auto tekitatud miira, ’
kasutades miirataseme mooteseadet). Viga oluline kiiljest dratuleku oht.
Mbbdtmine kaugmddtmisseadme abil. ¢) Kaugmddtmine néitab olulist nduetele mittevastavust.
8.2. Heitgaas
8.2.1. Heitgaasikontrolliseadmed Visuaalne kontroll koos elektroonilise liidese | a) Tootja paigaldatud heitekontrolliseadmed puuduvad,

kasutamisega (pardaseire- voi
pardadiagnostikasiisteemi ndit), kui see on
voimalik soiduki tehniliste omaduste tottu ja
kui vajalikud andmed on kittesaadavad.

neid on muudetud voi need on ilmselgelt kahjustunud.

b) Heitkoguste modtmist mojutavad lekked.

¢) Hoiatusseadise rike, hoiatusndidik/-méargutuli ei to6ta.

d) Rikkeindikaator liilitub sisse, hoiatusseadis néitab
siisteemi riket.

e) Siisteem niitab torget sdiduki elektroonilise liidese kaudu.

f) Heitgaasikontrolliseadme muutmine, mis mdjutab ohutust
ja/voi keskkonda.

g) Mis tahes muu heitega seotud juhtseadme muutmine, mis
mojutab ohutust ja/vdi keskkonda.

h) Selliste elektrooniliste seadmete olemasolu, mis ei ole
soiduki tootja lubatud ega tiitibikinnituse ajal heaks kiidetud,
mis muudavad mootori juhtplokki voi
heitgaasikontrolliseadme(te)sse sisenevaid voi neist
véljuvaid signaale.
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(i) Ebapiisav kogus reagenti (kui see on vajalik).
(j) Pardaseire- vdi pardadiagnostikasiisteemi néit, mis
osutab olulisele rikkele.
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Parameeter Meetod Tehnoiilevaatuse mitteldbimise pdhjused Puuduste hindamine
Viike Suur Ohtlik
8.2.2. Heitkoguste mddtmine — ottomootorid Katsemenetlus
Soidukite puhul, millel oli tiiibikinnituse
jaoks tahkete osakeste arvu piirnorm; Euro VI,
[Euro 6¢ voi uuem:
tahkete osakeste arvu mddtmine vastavalf
punktile 8.2.2.1.
Koikide soidukite puhul:
gaasilise heite katse vastavalt punktile 8.2.2.2.
Soidukite puhul, mille heitgaasiklass on Euro
IVI, Euro 6d-TEMP v&i uuem:
INOx mddtmine vastavalt punktile 8.2.2.3.
. S . Mootmistulemus iletab [tdpsustatakse vastavalt artiklis
8.2.2.1. Tahkete osakeste arvu mddtmine (E) So6iduki ettevalmistus [t4p X

I [tdpsustatakse vastavalt artiklis 21 osutatud|
delegeeritud digusaktidele].

IMoGtevahendite ettevalmistamine:

I tahkete osakeste arvu modtevahend on sisse
lilitatud vahemalt tootja méadratud
soojendusaja jooksul;

- mootevahendi enesekontroll [tipsustatakse
vastavalt artiklis 21 osutatud delegeeritud|
0igusaktidele], et jalgida seadme nduetekohast
toimimist t60 ajal ning esitada rikke korral
hoiatus voi teade.

[Enne iga katset kontrollitakse
[proovivdtusiisteemi  seisukorda, sealhulgas
lkontrollitakse, ega proovivotuvoolik vdi
igaasisond ei ole kahjustunud.

IKatsemenetlus:

I tahkete osakeste loenduri tarkvara suunab
kasutajat katse kéiku jargides automaatselt;

- gaasisond sisestatakse viljalaskesiisteemi

21 osutatud delegeeritud digusaktidele] (1/cm?).
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véljalaskeavasse vdhemalt 0,20 m siigavusele.
IPohjendatud erandi korral, kui proovi votmine|
sellises siigavuses ei ole voimalik, sisestatakse]
gaasisond vdhemalt 0,05m siigavusele.
Gaasisond ei tohi puudutada viljalasketorul
seinu;

- kui véljalaskesiisteemil on rohkem kui iiks|
véljalaskeava, tehakse katse koigi
véljalaskeavadega. Sel juhul loetakse sGidukil
tekitatavate tahkete osakeste arvuliseks
kontsentratsiooniks selle ava tahkete osakeste]
arvulist kontsentratsiooni, kus see oli kdige]
suurem;

I soidukit kéitatakse [vastavalt artiklis 21
osutatud delegeeritud odigusaktidele]. Kuil
paigalseisva sOiduki mootor ei ole sisse
lilitatud, peab katse ldbiviija kaivitamis- ja|

seiskamissiisteemi vélja lilitama.
Hiibriidsdidukite ja pistikithendusega
hiibriidsoidukite puhul peab

sisepdlemismootor todtama;

-  pédrast gaasisondi  viljalasketorusse
sisestamist tuleb jérgida jargmisi etappe:

1. vdhemalt 15-minutiline
stabiliseerimisperiood, mil mootor to5tab
tithikdigu poorlemissagedusel;

2.  pérast stabiliseerimisperioodi
moddetakse tahkete osakeste arvulist
kontsentratsiooni. Katse kestus on
viahemalt [ XX] sekundit (modtmise
kogukestus) [tipsustatakse vastavalt
artiklis 21 osutatud delegeeritud
digusaktidele].

Parast katse 10ppu esitab (ja salvestab)
modtevahend sdiduki tahkete osakeste arvulisel
kontsentratsiooni ja teate ,,PASS“ (1édbitud) voi
L, FAIL* (ebadnnestunud).

- Kui katse tulemus on piirnormist vdiksem|
voi sellega vordne, edastab modtevahend teate]
L, PASS.

I Kui katse tulemus on piirnormist suurem,
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edastab mootevahend teate ,, FAIL®.

8.2.2.2. Gaasiline heide (E)

Heitkoguste mootmine heitgaasianaliisaatori
labil kooskdlas nduetega’.

a) Gaasiline heide iiletab tootja kindlaksméaratud
konkreetset taset.

IMOStmist ei tehta kahetaktilise mootori korral.

Teise vOimalusena mootmine|
lkaugmdotmisseadme abil ning selle tulemuste
kinnitamine standardsetel kontrollimeetoditel.

(b) Kui see teave ei ole kittesaadav, siisinikmonooksiidi
heide tiletab

soidukite puhul, mille heitgaasi ei kontrollita
spetsiaalse heitekontrollisiisteemi abil,

—4,5 % voi

-3,5%

vastavalt nduetes' kindlaks méératud esmase
registreerimise voi kasutuselevotu kuupéevale;

soidukite puhul, mille heitgaasi kontrollitakse
spetsiaalse heitekontrollisiisteemi abil,

— tithikdigul: 0,5 %;

— korgendatud podretel: 0,3 % voi

— tiihikdigul: 0,3 % (7);

— korgendatud podretel: 0,2 % voi

— tithikdigul: 0,2 % (%);

— korgendatud podretel: 0,1 %;

vastavalt nduetes' kindlaks miratud esmase
registreerimise voi kasutuselevdtu kuupéevale.

¢) Lambda vaértus ei ole 1 + 0,03 voi ei ole kooskolas
tootja spetsifikatsiooniga.

8.2.2.3. NOx modtmine (E)

Sdiduki ettevalmistus

[tapsustatakse vastavalt artiklis 21 osutatud
delegeeritud digusaktidele];

- L

IMoGtevahendite ettevalmistamine:

I [tdpsustatakse vastavalt artiklis 21 osutatud|
delegeeritud digusaktidele Vol
lkombineeritakse  tahkete osakeste arvu

(a) MOodtmistulemus iiletab [NOx piirnorm téapsustatakse
vastavalt artiklis 21 osutatud delegeeritud
digusaktidele].
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modtmisega vastavalt punktile 8.2.2.1];

- modtevahendi enesekontroll [tipsustatakse
vastavalt artiklis 21 osutatud delegeeritud
0igusaktidele].

[Enne iga katset kontrollitakse]
proovivitusiisteemi  seisukorda, sealhulgas|
kontrollitakse, ega proovivdtuvoolik  vdi
igaasisond ei ole kahjustunud.

IKatsemenetlus:

I [tdpsustatakse vastavalt artiklis 21 osutatud|
delegeeritud digusaktidele voil
lkombineeritakse  tahkete osakeste arvu
modtmisega vastavalt punktile 8.2.2.1].

Teise voimalusena modtmine|
lkaugmddtmisseadme abil, mida on kinnitatud|
standardsete  katsemeetoditega  vastavalf]
kdesoleva tabeli punktile 8.2.2 voi direktiivi
2014/45/EL I lisa punkti 3 alapunktile 8.2.2.

(b) Pardaseire- vdi pardadiagnostikasiisteemi ndit, mis
osutab olulisele rikkele.
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Parameeter Meetod Tehnotilevaatuse mitteldbimise Puuduste hindamine
pohjused
Viike Suur Ohtlik
8.2.3. Heitkoguste moddtmine — survesﬁﬁtegaJKatsemenetlus
mootorid ey . . . .
Soidukite puhul, mille heitgaasiklass on Euro Sb, Euro VI vdi
luuem:
tahkete osakeste arvu mddtmine vastavalt punktile 8.2.3.1.
Soidukite puhul, mille heitgaasiklass on Euro 5a voi Euro V:
suitsususe modtmine vastavalt punktile 8.2.3.2.
Tahmafiltriga varustatud sdidukite puhul voivad liikmesriigid|
suitsususe modtmise asemel kasutada tahkete osakeste arvul
mAdtmist vastavalt punktile 8.2.3.1.
Soidukite puhul, mille heitgaasiklass on Euro 6d-TEMP, Euro|
VI voi uuem:
INOx mddtmine vastavalt punktile 8.2.3.3.
8.2.3.1. Tahkete osakeste arvu mddtmine (E) Soiduki ettevalmistus IMddtmistulemus iiletab 250 000 (1/cm?). X

Katse alguses peab sdiduki mootor olema:

- soe, st mootori jahutusvedeliku temperatuur peab olemal
> 60 °C, eelistatavalt > 70 °C;

I ettevalmistatud, tootades  madalate  pooretegal
tiihikdigul ja/voi paigal seistes vOi soites kiirendades kuni
2 000 podrdeni minutis. Soovitatav ettevalmistamise aeg on
ivihemalt 300 sekundit.

Katse ajal ei tohi sdiduk teha tahmafiltri aktiivset
regenereerimist.

Kiirkatse on voimalik ka siis, kui mootori jahutusvedeliku
temperatuur on < 60 °C. Kui sdiduk katset ei ldbi, korratakse
seda ning sdiduki mootori jahutusvedeliku temperatuuri ja|
ettevalmistamise nduded peavad olema tdidetud.

IMOGtevahendite ettevalmistamine:

- modtevahend peab olema sisse liilitatud olekus vidhemalt
tootja méadratud soojendamisaja jooksul;

Tahmafiltriga varustatud sdidukite puhul,
mille heitgaasiklass on Euro 5a vdi Euro
V, voivad liikmesriigid kohaldada
piirnormi kuni 1 000 000 (1/cm?).
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- modtevahend enesekontroll, nagu on kindlaks méaaratud|
lkomisjoni 20. martsi 2023. aasta soovituse (EL) 2023/688 5.
jaos, et jalgida seadme nduetekohast toimimist t66 ajal ja|
esitada rikke korral hoiatus vdi teade.

[Enne iga katset kontrollitakse proovivotusiisteemi seisukorda,
sealhulgas kontrollitakse, ega proovivdtuvoolik voi gaasisond|
ei ole kahjustunud.

IKatsemenetlus:

I tahkete osakeste loenduri tarkvara suunab kasutajat katse|
kaiku jargides automaatselt;

I gaasisond sisestatakse viljalaskesiisteemi viljalaskeavasse
vdhemalt 0,20 m siigavusele. Pdhjendatud erandi korral, kuil
[proovi votmine sellises siigavuses ei ole voimalik, sisestatakse]
igaasisond vihemalt 0,05 m siigavusele. Gaasisond ei tohi
puudutada valjalasketoru seinu;

I kui viljalaskesiisteemil on rohkem kui iiks véljalaskeava,
tehakse katse koigi viljalaskeavadega. Sel juhul loetakse
soiduki tekitatavate tahkete osakeste arvuliseks
lkontsentratsiooniks selle ava tahkete osakeste arvulist
lkontsentratsiooni, kus see oli kdige suurem;

- soiduk to6tab tiihikdigul viikestele pooretel. Kui
paigalseisva sdiduki mootor ei ole sisse liilitatud, peab katse
labiviija kiivitamis- ja seiskamissiisteemi vilja liilitama.
Hiibriidsdidukite ja pistikithendusega hiibriidsdidukite puhull
[peab sisepdlemismootor todtama;

|- pérast gaasisondi viljalasketorusse sisestamist tuleb jargida
jargmisi etappe:

1. vidhemalt 15-minutiline stabiliseerimisperiood, mil
mootor tootab tiithikdigu pdorlemissagedusel; (vabatahtlik)
enne stabiliseerumisperioodi tehakse 2—3 kiirendamist kuni
2000 poordeni minutis;

2. pérast stabiliseerimisperioodi mdddetakse tahkete
osakeste arvulist kontsentratsiooni. Katse kestus on
vihemalt 15  sekundit  (mdotmise  kogukestus).
Katsetulemuseks on mdotmisaja keskmine tahkete osakeste
arvuline kontsentratsioon. Kui moddetud tahkete osakeste
arvuline kontsentratsioon on piirnormist iile kahe korra
suurem, vOib modtmise 15 sekundi pédrast 1opetada.

Katsetulemus tuleb registreerida.
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Pérast katse 16ppu esitab (ja salvestab) modotevahend sGiduki
tahkete osakeste arvulise keskmise kontsentratsiooni ja teate
L, PASS* (labitud) voi ,,FAIL* (ebadnnestunud).

— Kui katse tulemus on piirnormist vidiksem voi sellegal
vordne, edastab modtevahend teate ,,PASS®.

- Kui katse tulemus on piirnormist suurem, edastab)
mdotevahend teate ,,FAIL®.

8.2.3.2.  Suitsusus

Sellest ndudest on vabastatud enne
1. jaanuari 1980 registreeritud voi kasutusele
voetud sdidukid.

Heitgaasi suitsusust moddetakse vabakiirendusel (koormust ei
rakendata miinimumpdoretest kuni katkesti rakendumiseni),)
kéigukang on neutraalasendis ja sidur on tihendatud ning (kui
see on tiitibikinnituseeskirjades ette néhtud)
pardadiagnostikasiisteemi ndit vastavalt tootja soovitustele ja|
muudele nduetele.

Soiduki ettevalmistus

1. Soidukit vdib katsetada ilma ettevalmistuseta, kuid
ohutuse mottes tuleb kontrollida, kas mootor on soe ja
rahuldavas mehaanilises seisukorras.

113

a) Soidukite puhul, mis on registreeritud voi
esmakordselt kasutusele voetud pédrast
nduetes!
kindlaksmédratud ~ kuupdeva, iletab
suitsusus taset, mis on margitud
soidukile kinnitatud tootja andmesildil.
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Parameeter

Meetod

Tehnoiilevaatuse mitteldbimise
pdhjused

Puuduste hindamine

Viike

Suur

Ohtlik

2. Eeltingimused

(i) Mootor peab olema tdiesti soe, nditeks mootoridli
temperatuur peab Jlimddtevarda torus sondiga
mdddetuna olema vidhemalt 80 °C voi, kui see on
madalam, vastama normaalsele todtemperatuurile
v0i peab infrapunase kiirguse alusel mdddetud
mootorisilindrite  temperatuur  olema  eespool
nimetatud temperatuuriga vihemalt samavaarne. Kui
seoses sOiduki koostega ei ole selline modtmine
praktiline, vdib mootori normaalse to6temperatuuri
médrata muul viisil, naiteks mootori
jahutusventilaatori todtamise pdhjal.

(if) Heitgaasisiisteemi puhastatakse vdhemalt kolme
vabakiirendustsiikliga voi samaviérse meetodiga.

Katsemenetlus

1. Mootor ja mis tahes turboiilelaadur peab enne iga
vabakiirendustsiiklit olema tiihikdigul. Suure vOimsusega
diiselmootorite puhul tadhendab see vihemalt
kiimnesekundilist ootamist pérast gaasipedaali vabastamist.

2. Iga vabakiirendustsiikli alustamiseks tuleb
gaasipedaal kiiresti ja sujuvalt (vdhem kui iihe sekundiga),
kuid mitte dgedalt alla vajutada, et saavutada maksimaalne
sissepritse pritsepumbast.

(b) Kui see teave ei ole kittesaadav voi kui
nduete' alusel ei ole kontrollviirtuste
kasutamine lubatud, siis

— {ilelaadeta mootorite puhul: 2,5 m™;
— turbomootorite puhul: 3,0 m™' vai

— nduetes' midratletud voi pérast
nduetes' kindlaks midratud
kuupdeva esmaselt registreeritud
voi esmaselt kasutusele vdetud

soidukite puhul
1,5m™ (%)
voi 0,7 m™! (®).
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Parameeter

Meetod

Tehnoiilevaatuse mitteldbimise
pdhjused

Puuduste hindamine

Viike

Suur

Ohtlik

3. Iga vabakiirendustsiikli ajal jouab mootor enne
gaasipedaali vabastamist maksimaalselt lubatud pooreteni
vOi tootja madratud pdoreteni voi, kui need andmed ei ole
kéttesaadavad, kahe kolmandikuni maksimaalselt lubatud
pooretest. Seda saab kontrollida nditeks mootori pdorete
arvu jilgides voi jittes piisavalt acga gaasipedaali esimesest
vajutamisest kuni selle vabastamiseni, mis M2, M3, N2 ja
Ns-kategooria sdidukite puhul peaks olema vahemalt kaks
sekundit.

4. Sdiduk loetakse iilevaatuse mitteldbinuks ainult siis,
kui  vdhemalt viimase kolme  vabakiirendustsiikli
aritmeetiline keskmine iiletab piirnormi. Seda vdib
arvutada, jattes korvale mis tahes mdotmised, mis
markimisvaarselt erinevad mooddetud keskmisest, voi
kasutades mis tahes statistilist arvutusmeetodit, mis votab
arvesse mOOtmiste  hajuvust.  Litkmesriigid  vodivad
kehtestada piirangu katse tsiiklite arvule.

5. Mittevajaliku testimise viltimiseks voivad
litkmesriigid tunnistada {ilevaatuse mittelabinuks need
soidukid, mille mddtmistulemused pérast vahem kui kolme
vabakiirendustsiikli voi puhastustsiikli ldbimist tletavad
markimisvadrselt piirnormi. Samuti vdivad litkmesriigid
mittevajaliku testimise véltimiseks tunnistada iilevaatuse
labinuks need sdidukid, mille mddtmistulemused jadvad
parast vdhem kui kolme vabakiirendustsiikli  voi
puhastustsiikli ~ 1dbimist — mérkimisvadrselt  allapoole
piirnormi.

Teise voimalusena mootmine kaugmddtmisseadme abil,
mida on kinnitatud standardsete katsemeetoditega vastavalt
kédesoleva tabeli punktile 8.2.3 voi direktiivi 2014/45/EL 1
lisa punkti 3 alapunktile 8.2.3.
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Parameeter Meetod Tehnoiilevaatuse mitteldbimise Puuduste hindamine
pShjused
Viike Suur Ohtlik
8.2.3.3. NOx mdotmine (E) (a) MOodtmistulemus tiletab 40 ppm. X

Soiduki ettevalmistus

Enne Kkatsetamist soojendatakse sdiduki heitgaasi
jéreltootlussiisteemi  vihemalt viieminutilise sdidu voi
samavéirse meetodiga seisundini, mis voimaldab sdiduki
selektiivse Kkataliiiitilise taandamise seadme abil NOx
heidet tdhusalt vidhendada. Kui selline seisund on
saavutatud, ei tohi sdidukit vilja liilitada ja mddtmine
tuleb teha Mi ja Ni-kategooria sdidukil kolme minuti
jooksul ning Mz, M3, N2 ja Ns-kategooria sdidukil puhul
3,5 minuti jooksul. Vodimaluse korral kontrollitakse
soiduki valmidust katsetamiseks nédidikuplokis oleva
miérgutule vOi soiduki liidese abil (pardaseire- voi
pardadiagnostikasiisteemi ndit).

Katse ajal ei tohi sdiduk teha tahmafiltri aktiivset
regenereerimist.

IMoGtevahendite ettevalmistamine:

— NOx heite mddtevahend on sisse liilitatud vahemalt tootja|
méadratud soojendusaja jooksul;

- mddtevahendi enesekontroll [tdpsustatakse vastavalt]
artiklis 21 osutatud delegeeritud Sigusaktidele], et jélgidal
seadme nduetekohast toimimist t66 ajal ning algatada rikke
korral hoiatus vdi sdnum.

Enne iga Kkatset kontrollitakse  proovivdtusiisteemi
seisukorda, sealhulgas kontrollitakse, ega proovivotuvoolik
vOi gaasisond ei ole kahjustunud.

Katsemenetlus:
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- NOx analiisaatori tarkvara suunab kasutajat katse kiikul
jargides automaatselt;

- gaasisond sisestatakse viljalaskesiisteemi véljalaskeavasse
vahemalt 0,20 m siigavusele. PGhjendatud erandi korral, kui|
proovi votmine sellises siigavuses ei ole voimalik,
sisestatakse  gaasisond vdhemalt 0,05m siigavusele,
Gaasisond ei tohi puudutada véljalasketoru seinu;

 kui véljalaskesiisteemil on rohkem kui iiks viljalaskeava,
tehakse katse koigi viljalaskeavadega. Sel juhul loetakse]
soiduki tekitatavate NOx kontsentratsiooniks selle ava NOx
kontsentratsiooni, kus see oli kdige suurem;

I soiduk tootab tihikdigul vaikestele pooretel;

I pérast gaasisondi véljalasketorusse sisestamist tuleb jérgida
jargmisi etappe:

1. vdhemalt 15-minutiline stabiliseerimisperiood, mil
mootor tootab tithikdigu podrlemissagedusel;

2.  pérast stabiliseerimisperioodi mdddetakse NOx
kontsentratsiooni. Katse kestus on vihemalt 15 sekundit
(modtmise kogukestus). Katsetulemuseks on
mddtmisaja keskmine NOx kontsentratsioon.

Parast katse 10ppu esitab (ja salvestab) mootevahend sdidukil
keskmise NOx kontsentratsiooni ja teate ,,PASS“ (ldbitud)
voi ,,FAIL® (ebadnnestunud).

- Kui katse tulemus on piirnormist viiksem vdi sellega
vordne, edastab modtevahend teate ,,PASS®.

— Kui katse tulemus on piirnormist suurem, edastab)
modtevahend teate ,,FAIL®.

Teise vOimalusena mododtmine kaugmdotmisseadme abil,
mida on kinnitatud standardsete katsemeetoditega vastavalt
kéesoleva tabeli punktile 8.2.3 vdi direktiivi 2014/45/EL 1
lisa punkti 3 alapunktile 8.2.3.

xxx1) tabelis asendatakse punkt 8.4.1 jargmisega:
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xxxii) tabelisse lisatakse punkt 10:

ET

8.4.1. Vedelikulekked

'Visuaalne kontroll.

Mis tahes ililemdarane vedelikuleke (muu
kui vesi), mis voib kahjustada keskkonda
voi kujutada ohtu teistele liiklejatele.

Pidev tilkade teke, mis kujutab endast viga
olulist ohtu.

bh)

10. ELEKTROONILISED OHUTUSSUSTEEMID

10.1. Poordelatern
Kirjeldus: pooramise ajal lillitatakse
sisse tdiendav esilatern. Tootab
soidukiiruseni 40 km/h,  nditeks
vastavalt UNECE eeskirja nr 48 voi
nr 119 nduetele.

Visuaalne kontroll koos elektroonilise
liidese kasutamisega, kui see on vdimalik
sdiduki tehniliste omaduste tottu ja kui
vajalikud andmed on kéttesaadavad.

a) Siisteem voi moni komponent puudub.

b) Siisteem vdi komponendid on kahjustunud.

¢) Tarkvaraversioon voi -terviklus vale.

d) Juhtmestik on kahjustunud.

e) Hoiatusseadis nditab siisteemi riket.

f) Siisteem nditab torget sdiduki elektroonilise liidese kaudu.
Ei mdjuta ohutut kditamist.

Majutab sdiduki ohutut kéitamist.

Oht sodidukis viibivate isikute voi teiste liiklejate tervisele.

g) Siisteem vOi komponendid ei t66ta voi ei todta digesti.
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h) Muu rike.
Ei mdjuta ohutut kaitamist.

Mojutab sdiduki ohutut kéitamist.

Oht sodidukis viibivate isikute voi teiste liiklejate tervisele.

10.2. Kohanduv piisikiirusehoidja
Kirjeldus: siisteem siilitab sGiduki
kiiruse sOltuvalt  eelistatavast
kiirusest ja pikivahest eesliikuva
soidukiga.

Visuaalne kontroll koos elektroonilise
liidese kasutamisega, kui see on vdimalik
soiduki tehniliste omaduste tottu ja kui
vajalikud andmed on kittesaadavad.

a) Stisteem v3i moni komponent puudub.

b) Siisteem v6i komponendid on kahjustunud voi andurid on ilmselgelt
valesti reguleeritud.

c¢) Tarkvaraversioon voi -terviklus vale.

d) Juhtmestik on kahjustunud.

e) Hoiatusseadis nditab siisteemi riket.

f) Siisteem nditab torget sdiduki elektroonilise liidese kaudu.
Ei mdjuta ohutut kaitamist.

Mojutab soiduki ohutut kditamist.

Oht sodidukis viibivate isikute voi teiste litklejate tervisele.

g) Siisteem vOi komponendid ei t66ta voi ei todta digesti.

h) Muu rike.
Ei mojuta ohutut kditamist.

Majutab sdiduki ohutut kéitamist.

Oht sodidukis viibivate isikute voi teiste liiklejate tervisele.

10.3. Kohanduvad deflektorid

Visuaalne kontroll koos elektroonilise

a) Siisteem vOi moni komponent puudub.
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Kirjeldus: soidustabiilsuse
parandamiseks muudetakse
tuuledeflektorite asendit olenevalt
soidukiirusest.

liidese kasutamisega, kui see on vdimalik
soiduki tehniliste omaduste tottu ja kui
vajalikud andmed on kéttesaadavad.

b) Siisteem v6i komponendid on kahjustunud.

c¢) Tarkvaraversioon voi -terviklus vale.

d) Juhtmestik on kahjustunud.

¢) Hoiatusseadis néitab siisteemi riket.

f) Siisteem néitab torget sdiduki elektroonilise liidese kaudu.
Ei mdjuta ohutut kaitamist.

M@djutab sdiduki ohutut kéitamist.

Oht sdidukis viibivate isikute vdi teiste liiklejate tervisele.

g) Siisteem vOi komponendid ei t66ta voi ei tddta digesti.

h) Muu rike.
Ei mdjuta ohutut kditamist.

Mojutab sdiduki ohutut kditamist.

Oht sodidukis viibivate isikute voi teiste litklejate tervisele.

10.4. Turvapadjasiisteem
Kirjeldus: Onnetuse korral
vihendavad taispuhutavad

turvapadjad vigastuste ohtu
absorbeeriva toime abil, nditeks
vastavalt UNECE eeskirjale nr 12,
nr 14 voi
nr 16.

Visuaalne kontroll koos elektroonilise
lildese kasutamisega, kui see on voimalik
soiduki tehniliste omaduste tottu ja kui
vajalikud andmed on kéttesaadavad.

a) Siisteem vOi komponendid (niiteks istme hdivatuse tuvastamine) on
ilmselgelt puudu.

b) Siisteem voi komponendid on kahjustunud.

¢) Tarkvaraversioon voi -terviklus vale.

d) Juhtmestik on kahjustunud.

e) Hoiatusseadis nditab siisteemi riket.
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f) Stisteem néitab torget sdiduki elektroonilise liidese kaudu.
Ei mdjuta ohutut kaitamist.

Mojutab sdiduki ohutut kéitamist.

Oht sdidukis viibivate isikute tervisele.

g) Siisteem voi komponendid ilmselgelt ei to6ta (nditeks ei sobi
soidukile).

h) Muu rike.
Ei mdjuta ohutut kditamist.

Mojutab sdiduki ohutut kditamist.

Oht sdidukis viibivate isikute tervisele.

10.5. Aktiivpeatugi
Kirjeldus: siisteem  vdhendab
tagantkokkuporke korral

lilisambavigastuse ohtu, muutes
peatoe asendit pea suunas.

Visuaalne kontroll koos elektroonilise
liidese kasutamisega, kui see on vdimalik
sdiduki tehniliste omaduste tottu ja kui
vajalikud andmed on kéttesaadavad.

a) Siisteem voi moni komponent puudub.

b) Siisteem voi komponendid on kahjustunud.

¢) Tarkvaraversioon voi -terviklus vale.

d) Juhtmestik on kahjustunud.

e) Hoiatusseadis nditab siisteemi riket.

f) Stisteem néitab torget sdiduki elektroonilise liidese kaudu.
Ei mojuta ohutut kditamist.

Majutab sdiduki ohutut kéitamist.

Oht soidukis viibivate isikute tervisele.

g) Siisteem v3i komponendid ei t66ta (kui on asjakohane) vdi ei toota

digesti.
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h) Muu rike.
Ei mdjuta ohutut kaitamist.

Mojutab sdiduki ohutut kéitamist.

Oht sdidukis viibivate isikute tervisele.

10.6. Aktiivne mootoriruumi kaas | Visuaalne kontroll koos elektroonilise | a) Siisteem voi moni komponent puudub.

Kirjeldus: mootoriruumi  kaane | liidese kasutamisega, kui see on vdimalik
automaatse kergitamisega tagab | sdiduki tehniliste omaduste tottu ja kui b) Sisteem v&i komponendid on kahjustunud.
siisteem jalakdijaga kokkupdrke | vajalikud andmed on kéttesaadavad.

korral  suurema  deformeeruva

. c¢) Tarkvaraversioon voi -terviklus vale.
pinna.

d) Juhtmestik on kahjustunud.

e) Hoiatusseadis nditab siisteemi riket.

f) Stisteem néitab torget sdiduki elektroonilise liidese kaudu.
Ei mdjuta ohutut kaitamist.

Mojutab sdiduki ohutut kditamist.

Oht sodidukis viibivate isikute voi teiste litklejate tervisele.

g) Siisteem voi komponendid ei to6ta (nditeks on aegunud) (kui on
asjakohane) voi ei todta digesti.

h) Muu rike.
Ei mojuta ohutut kditamist.

Majutab sdiduki ohutut kéitamist.

Oht sodidukis viibivate isikute voi teiste liiklejate tervisele.

10.7. Automaatne | Visuaalne kontroll koos elektroonilise | a) Siisteem voi moni komponent puudub.
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paigalhoiufunktsioon liidese kasutamisega, kui see on vdimalik b) Si 5i k did on kahi d
Kirjeldus: siisteem hoiab iseseisvalt | sdiduki tehniliste omaduste tottu ja kui ) Siisteem voi komponendid on kahjustunud.
soidukit paigal pérast sdidupiduri | vajalikud andmed on kéttesaadavad.
ja/voi seisupiduri kasutamist ning c¢) Tarkvaraversioon voi -terviklus vale.
litkkumahakkamisel vabastab need
automaatselt. d) Juhtmestik on kahjustunud.
¢) Hoiatusseadis néitab siisteemi riket.
f) Siisteem néitab torget sdiduki elektroonilise liidese kaudu.
Ei mdjuta ohutut kaitamist.
M@djutab sdiduki ohutut kéitamist.
Oht sdidukis viibivate isikute vdi teiste liiklejate tervisele.
g) Siisteem vOi komponendid ei todta voi ei todta digesti.
h) Muu rike.
Ei mdjuta ohutut kaitamist.
Mojutab sdiduki ohutut kditamist.
Oht sodidukis viibivate isikute voi teiste litklejate tervisele.
10.8. Esilaternate asendi | Visuaalne kontroll koos elektroonilise | a) Stisteem vdi moni komponent puudub.
automaatne reguleerimine | liidese kasutamisega, kui see on vdimalik
Kllrgeldus: . soltuvalt koormusest ja S(N)%dl%kl tehniliste omaduste tottu ja kui b) Siisteem v&i komponendid on kahjustunud.
pikisuunalisest kaldenurgast | vajalikud andmed on kéttesaadavad.
valikuline) reguleerib  siisteem . .. .
( . ) & . ¢) Tarkvaraversioon voi -terviklus vale.
esilaternate asendit vertikaalsuunas,
nditeks vastavalt UNECE eeskirjale
or 121. d) Juhtmestik on kahjustunud.
e) Hoiatusseadis néitab siisteemi riket.
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f) Stisteem néitab torget sdiduki elektroonilise liidese kaudu.
Ei mdjuta ohutut kaitamist.

Mojutab sdiduki ohutut kéitamist.

Oht sodidukis viibivate isikute voi teiste liiklejate tervisele.

g) Siisteem voi komponendid ei todta voi ei toota digesti.

h) Muu rike.
Ei mdjuta ohutut kaitamist.

Mojutab sdiduki ohutut kditamist.

Oht sodidukis viibivate isikute voi teiste liiklejate tervisele.

10.9. Automaatne
hadapidurdussiisteem
Kirjeldus: slisteem algatab

iseseisvalt pidurdamise, et viltida
kokkupdrget takistuse vOi teise
liikklejaga v0i vdhendada véltimatu
kokkupdrke tagajérgi.

Visuaalne kontroll koos elektroonilise
liidese kasutamisega, kui see on vdimalik
soiduki tehniliste omaduste tottu ja kui
vajalikud andmed on kéttesaadavad.

a) Siisteem vOi moni komponent puudub.

b) Siisteem voi komponendid on kahjustunud voi andurid on ilmselgelt
valesti reguleeritud.

¢) Tarkvaraversioon voi -terviklus vale.

d) Juhtmestik on kahjustunud.

e) Hoiatusseadis nditab siisteemi riket.

f) Stisteem néitab torget sdiduki elektroonilise liidese kaudu.
Ei mojuta ohutut kditamist.

Majutab sdiduki ohutut kéitamist.

Oht sodidukis viibivate isikute voi teiste liiklejate tervisele.

g) Siisteem voi komponendid ei to6ta voi ei todta digesti (nditeks
audiokomponendid).
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h) Muu rike.
Ei mdjuta ohutut kaitamist.

Mojutab sdiduki ohutut kéitamist.

Oht sodidukis viibivate isikute voi teiste liiklejate tervisele.

10.10. Mitteblokeeruv
pidurisiisteem
Kirjeldus: slisteem takistab

automaatselt rataste blokeerumist
pidurdamise ajal ratta pidurdusjou
valikulise vdhendamisega, niiteks
kooskolas UNECE eeskirjaga nr 13
ja médrusega (EL) 2019/2144.

Visuaalne kontroll koos elektroonilise
liidese kasutamisega, kui see on vdimalik
soiduki tehniliste omaduste tottu ja kui
vajalikud andmed on kittesaadavad.

a) Stisteem v3i moni komponent puudub.

b) Siisteem v&i komponendid on kahjustunud (néiteks ratta
kiirusandur).

c¢) Tarkvaraversioon voi -terviklus vale.

d) Juhtmestik on kahjustunud.

e) Hoiatusseadis nditab siisteemi riket.

f) Siisteem nditab torget sdiduki elektroonilise liidese kaudu.
Ei mdjuta ohutut kaitamist.

Mojutab soiduki ohutut kditamist.

Oht sodidukis viibivate isikute voi teiste litklejate tervisele.

g) Siisteem vOi komponendid ei t66ta voi ei todta digesti.

h) Muu rike.
Ei mojuta ohutut kditamist.

Majutab sdiduki ohutut kéitamist.

Oht sodidukis viibivate isikute voi teiste liiklejate tervisele.

10.11.  Automaatne  valgustus

Visuaalne kontroll koos elektroonilise

a) Siisteem vOi moni komponent puudub.
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Kirjeldus:  soltuvalt tmbritseva | liidese kasutamisega, kui see on voimalik
keskkonna valgustatusest liilitab | sdiduki tehniliste omaduste tottu ja kui
siisteem automaatselt pédevatuled | vajalikud andmed on kéttesaadavad.

sisse ja vilja.

b) Siisteem v6i komponendid on kahjustunud.

c¢) Tarkvaraversioon voi -terviklus vale.

d) Juhtmestik on kahjustunud.

¢) Hoiatusseadis nditab siisteemi riket.

f) Siisteem néitab torget sdiduki elektroonilise liidese kaudu.

Ei mdjuta ohutut kaitamist.

M@djutab sdiduki ohutut kéitamist.

Oht sdidukis viibivate isikute vdi teiste liiklejate tervisele.

g) Siisteem voi komponendid ei t6dta voi ei tddta digesti.

h) Muu rike.
Ei mdjuta ohutut kaitamist.

Mojutab sdiduki ohutut kditamist.

Oht sodidukis viibivate isikute voi teiste litklejate tervisele.

10.12. Elektromehaaniline | Visuaalne kontroll koos elektroonilise
roolivdimendi liidese kasutamisega, kui see on vdimalik
Kirjeldus: roolimist toetava lisajou | sdiduki tehniliste omaduste tottu ja kui
genereerib elektrimootor. vajalikud andmed on kéttesaadavad.

a) Siisteem vOi moni komponent puudub.

b) Siisteem voi komponendid on kahjustunud.

¢) Tarkvaraversioon voi -terviklus vale.

d) Juhtmestik on kahjustunud.

e) Hoiatusseadis néitab siisteemi riket.
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f) Stisteem néitab torget sdiduki elektroonilise liidese kaudu.
Ei mdjuta ohutut kaitamist.

Mojutab sdiduki ohutut kéitamist.

Oht sodidukis viibivate isikute voi teiste liiklejate tervisele.

g) Siisteem voi komponendid ei to6ta (nditeks roolivoimendi ei toota)
voi ei toota digesti (nditeks rooli nurga ja rataste nurga vastuolu).

M@gjutab roolimist.

h) Muu rike.
Ei mdjuta ohutut kéditamist.

Mojutab sdiduki ohutut kéitamist.

Oht sdidukis viibivate isikute voi teiste liiklejate tervisele.

10.13. Elektrooniline nelja ratta
juhtimine

Kirjeldus: juhitakse kahte telge,
kdigi juhitavate rataste podrdenurk
on suurem kui 3°, néiteks kooskolas
UNECE eeskirjaga nr 79 ja
méadrusega (EL) 2019/2144.

Visuaalne kontroll koos elektroonilise
liidese kasutamisega, kui see on voimalik
sdiduki tehniliste omaduste tdttu ja kui
vajalikud andmed on kéttesaadavad.

a) Siisteem voi moni komponent puudub.

b) Siisteem voi komponendid on kahjustunud.

¢) Tarkvaraversioon voi -terviklus vale.

d) Juhtmestik on kahjustunud.

e) Hoiatusseadis néitab siisteemi riket.
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f) Stisteem néitab torget sdiduki elektroonilise liidese kaudu.
Ei mdjuta ohutut kaitamist.

Mojutab sdiduki ohutut kéitamist.

Oht sodidukis viibivate isikute voi teiste liiklejate tervisele.

g) Siisteem voi komponendid ei todta voi ei toota digesti.

h) Muu rike.
Ei mdjuta ohutut kaitamist.

Mojutab sdiduki ohutut kditamist.

Oht sodidukis viibivate isikute voi teiste litklejate tervisele.

10.14. Elektrooniline
amortiseerimine

Kirjeldus: soltuvalt sdiduolukorrast
reguleerib siisteem amortisaatorite
tagasipdrke- ja kokkusurumisetappi.

Visuaalne kontroll koos elektroonilise
liidese kasutamisega, kui see on vdimalik
soiduki tehniliste omaduste tottu ja kui
vajalikud andmed on kéttesaadavad.

a) Siisteem vOi moni komponent puudub.

b) Siisteem voi komponendid on kahjustunud.

¢) Tarkvaraversioon voi -terviklus vale.

d) Juhtmestik on kahjustunud.

e) Hoiatusseadis nditab siisteemi riket.

f) Stisteem néitab torget sdiduki elektroonilise liidese kaudu.
Ei mojuta ohutut kditamist.

Mojutab sdiduki ohutut kditamist.

Oht sodidukis viibivate isikute voi teiste litklejate tervisele.

g) Siisteem voi komponendid ei tddta voi ei toota digesti.
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h) Muu rike.
Ei mdjuta ohutut kaitamist.

Mojutab sdiduki ohutut kéitamist.

Oht sodidukis viibivate isikute voi teiste litklejate tervisele.

10.15. Elektrooniline pidurisiisteem
Kirjeldus:  piduripedaali  andur
ja/voi rohuandur registreerib
pidurdusndude ja arvutab iga ratta
optimaalse pidurdusjou nii, et kdik
rattapidurid rakenduksid
optimaalselt.

Visuaalne kontroll koos elektroonilise
liidese kasutamisega, kui see on vdimalik
soiduki tehniliste omaduste tottu ja kui
vajalikud andmed on kittesaadavad, voi
teckatsetus.

a) Stisteem v3i moni komponent puudub.

b) Siisteem v6i komponendid on kahjustunud.

c¢) Tarkvaraversioon voi -terviklus vale.

d) Juhtmestik on kahjustunud.

e) Hoiatusseadis nditab siisteemi riket.

f) Stisteem néitab torget sdiduki elektroonilise liidese kaudu.
Ei mdjuta ohutut kaitamist.

Mojutab sdiduki ohutut kditamist.

Oht sodidukis viibivate isikute voi teiste litklejate tervisele.

g) Siisteem vOi komponendid ei t66ta voi ei tddta digesti.

h) Muu rike.
Ei mojuta ohutut kiitamist.

Mojutab sdiduki ohutut kditamist.

Oht sodidukis viibivate isikute voi teiste liiklejate tervisele.

10.16. Elektrooniline

Visuaalne kontroll koos elektroonilise

a) Siisteem voi mdni komponent puudub (nditeks ratta kiirusandur).

129

ET



stabiilsuskontroll liidese kasutamisega, kui see on vdimalik b) Si 5i k did on kahi d (niiitek
Kirjeldus: siisteem stabiliseerib | sdiduki tehniliste omaduste tottu ja kui k?' ustezm voi komponendid on kahjustunud (naiteks ratta
soiduki  vdi  kogu autorongi | vajalikud andmed on kattesaadavad. iirusandur).
kriitilistes diinaamilistes
soiduolukordades, néiteks ¢) Tarkvaraversioon vdi -terviklus vale.
kooskolas madrusega (EL)
2019/2144 ja UNECE eeskirjaga nr d) Juhtmestik on kahjustunud.
140.
e) Hoiatusseadis néitab siisteemi riket.
f) Stisteem néitab torget sdiduki elektroonilise liidese kaudu.
Ei mdjuta ohutut kaitamist.
Mojutab sdiduki ohutut kditamist.
Oht sdidukis viibivate isikute voi teiste liiklejate tervisele.
g) Siisteem voi komponendid ei todta voi ei tdota digesti.
h) Muu rike.
Ei mdjuta ohutut kaitamist.
Mojutab soiduki ohutut kditamist.
Oht sodidukis viibivate isikute voi teiste litklejate tervisele.
10.17. Kaugtuleabi | Visuaalne kontroll koos elektroonilise | a) Siisteem v6i moni komponent puudub.
Kirjeldus: siisteem liilitab kaugtule | liidese kasutamisega, kui see on voimalik
au.tomaatselt sisse ja vilja Vastava.It sf)i.qui tehniliste omaduste tottu ja kui b) Siisteem vdi komponendid on kahjustunud.
soiduolukorrale ja | vajalikud andmed on kéttesaadavad.
Igustustingi tele. . o .
vaigustustingimustele ¢) Tarkvaraversioon voi -terviklus vale.
d) Juhtmestik on kahjustunud.
e) Hoiatusseadis nditab siisteemi riket.
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f) Stisteem néitab torget sdiduki elektroonilise liidese kaudu.
Ei mdjuta ohutut kaitamist.

Mojutab sdiduki ohutut kéitamist.

Oht sodidukis viibivate isikute voi teiste liiklejate tervisele.

g) Siisteem voi komponendid ei todta voi ei toota digesti.

h) Muu rike.
Ei mdjuta ohutut kaitamist.

Mojutab sdiduki ohutut kditamist.

Oht sodidukis viibivate isikute voi teiste litklejate tervisele.

10.18. Kiiruspiirik
Kirjeldus: sdidu ajal véldib siisteem
kindlaksmédratud maksimumkiiruse
iiletamist. Asjakohane, kui see on
kohustuslik, nditeks  kooskdlas
UNECE eeskirjaga nr 89 ja
madrusega (EL) 2019/2144.

Visuaalne kontroll koos elektroonilise
liidese kasutamisega, kui see on voimalik
soiduki tehniliste omaduste tottu ja kui
vajalikud andmed on kéttesaadavad.

a) Siisteem vdi moni komponent puudub (nditeks plomm, silt) voi ei ole
paigaldatud vastavalt nduetele.

b) Siisteem voi komponendid on kahjustunud.

¢) Tarkvaraversioon voi -terviklus vale.

d) Juhtmestik on kahjustunud.

e) Hoiatusseadis nditab siisteemi riket.

f) Stisteem néitab torget sdiduki elektroonilise liidese kaudu.
Ei mojuta ohutut kditamist.

Majutab sdiduki ohutut kéitamist.

Oht sodidukis viibivate isikute voi teiste liiklejate tervisele.
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g) Siisteem v3i komponendid ei t66ta voi ei toota digesti (nditeks on
rikutud voi manipuleeritud voi rehvide suurus ei vasta
kalibreerimisparameetritele voi kiirus ei vasta seadevédrtusele, kui seda
kontrollitakse).

h) Muu rike.
Ei mdjuta ohutut kaitamist.

Mojutab sdiduki ohutut kditamist.

Oht sdidukis viibivate isikute voi teiste liiklejate tervisele.

10.19. Turvavdd pinguti ja turvavod | Visuaalne kontroll koos elektroonilise | a) Siisteem vdi moni komponent puudub vdi ei sobi sdidukile.

joupiirik liidese kasutamisega, kui see on vdimalik
Kirjeldus: onnetuse korral | sdiduki tehniliste omaduste tottu ja kui

- lau b) Siisteem voi komponendid on kahjustunud.
pingutatakse turvavood, et asetada | vajalikud andmed on kéttesaadavad.

soitjad ldahteasendisse ja/voi piirata

elektriliselt  juhitavat  turvavdd ¢) Tarkvaraversioon voi -terviklus vale.

joudu ja sellega piirata inimestele

mdjuvat joudu, niiteks vastavalt d) Juhtmestik on kahjustunud.
UNECE eeskirja nr 16 vdi nr 94
nduetele. e) Hoiatusseadis nditab siisteemi riket.

f) Stisteem néitab torget sdiduki elektroonilise liidese kaudu.
Ei mdjuta ohutut kditamist.

Mojutab sdiduki ohutut kéitamist.

Oht soidukis viibivate isikute tervisele.

g) Siisteem v3i komponendid ei to6ta (kui on asjakohane) vdi ei toota
Oigesti.
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h) Muu rike.
Ei mdjuta ohutut kditamist.

Mojutab sdiduki ohutut kéitamist.

Oht sdidukis viibivate isikute tervisele.

10.20.  Tagatulede  liillitamine
Kirjeldus:  soltuvalt  valgustite
tooseisundist ja/voi rikkest votavad
valgustusfunktsioonid iile teised
valgustid.

Visuaalne kontroll koos elektroonilise
liidese kasutamisega, kui see on vdimalik
soiduki tehniliste omaduste tottu ja kui
vajalikud andmed on kittesaadavad.

a) Stisteem v3i moni komponent puudub.

b) Siisteem v6i komponendid on kahjustunud.

c¢) Tarkvaraversioon voi -terviklus vale.

d) Juhtmestik on kahjustunud.

e) Hoiatusseadis nditab siisteemi riket.

f) Stisteem néitab torget sdiduki elektroonilise liidese kaudu.

Ei mdjuta ohutut kaitamist.

Mojutab sdiduki ohutut kditamist.

Oht sodidukis viibivate isikute voi teiste litklejate tervisele.

g) Siisteem vOi komponendid ei t66ta voi ei tddta digesti.

h) Muu rike.
Ei mojuta ohutut kditamist.

Mojutab sdiduki ohutut kéitamist.

Oht sodidukis viibivate isikute voi teiste liiklejate tervisele.

10.21 Kurvituled

Visuaalne kontroll koos elektroonilise

a) Stisteem vG3i moni komponent puudub.
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Kirjeldus: podramise ajal ning | liidese kasutamisega, kui see on voimalik b) Si 5i k did on kahi d
soltuvalt poordenurgast ja kiirusest | soiduki tehniliste omaduste tottu ja kui ) Siisteem voi komponendid on kahjustunud.
pooratakse  valgusvihku  ja/vdi | vajalikud andmed on kittesaadavad.
lilitatakse sisse tdiendav esilatern, ¢) Tarkvaraversioon vdi -terviklus vale.
néiteks kooskolas UNECE
eeskirjaga nr 48, nr 98 nr 112 vdi nr d) Juhtmestik on kahjustunud.
123.
¢) Hoiatusseadis néitab siisteemi riket.
f) Siisteem néitab torget sdiduki elektroonilise liidese kaudu.
Ei mdjuta ohutut kaitamist.
M@djutab sdiduki ohutut kéitamist.
Oht sdidukis viibivate isikute vdi teiste liiklejate tervisele.
g) Siisteem vOi komponendid ei t66ta voi ei tddta digesti.
h) Muu rike.
Ei mdjuta ohutut kaitamist.
Mojutab sdiduki ohutut kditamist.
Oht sodidukis viibivate isikute voi teiste litklejate tervisele.
10.22. Juhtimisabi | Visuaalne kontroll koos elektroonilise | a) Siisteem voi moni komponent puudub.
Kirjeldus: soiduolukorrast olenevalt | liidese kasutamisega, kui see on voimalik
¥nuut1.1b . péérdenprk autpmaatselt sf)i.dl}ki tehniliste omaduste tottu ja kui b) Siisteem v&i komponendid on kahjustunud.
ilma juhi sekkumiseta. Asjakohane, | vajalikud andmed on kéttesaadavad.
kui juhtimisse sekkumine toimub Tark . 5i —tervikl |
kiirusel ile 15 km/h,  niteks ¢) Tarkvaraversioon voi -terviklus vale.
vastavalt UNECE eeskirjale nr 79.
d) Juhtmestik on kahjustunud.
e) Hoiatusseadis néitab siisteemi riket.
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f) Stisteem néitab torget sdiduki elektroonilise liidese kaudu.
Ei mdjuta ohutut kaitamist.

Mojutab sdiduki ohutut kéitamist.

Oht sodidukis viibivate isikute voi teiste liiklejate tervisele.

g) Siisteem vdi komponendid ei t66ta voi el to6ta digesti (nditeks
audiokomponendid).

h) Muu rike.
Ei mdjuta ohutut kditamist.

Mojutab sdiduki ohutut kditamist.

Oht sdidukis viibivate isikute vdi teiste liiklejate tervisele.

10.23. Kdrgusregulaator
Kirjeldus: slisteem muudab sdiduki
Sassii ja tee vahekaugust.

Visuaalne kontroll koos elektroonilise
liidese kasutamisega, kui see on vdimalik
sdiduki tehniliste omaduste tottu ja kui
vajalikud andmed on kéttesaadavad.

a) Siisteem voi moni komponent puudub.

b) Siisteem voi komponendid on kahjustunud.

¢) Tarkvaraversioon voi -terviklus vale.

d) Juhtmestik on kahjustunud.

e) Hoiatusseadis nditab siisteemi riket.

f) Stisteem néitab torget sdiduki elektroonilise liidese kaudu.
Ei mojuta ohutut kditamist.

Majutab sdiduki ohutut kéitamist.

Oht sodidukis viibivate isikute voi teiste liiklejate tervisele.

g) Siisteem v3i komponendid ei to6ta voi ei todta digesti.
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h) Muu rike.
Ei mdjuta ohutut kaitamist.

Mojutab sdiduki ohutut kéitamist.

Oht sodidukis viibivate isikute voi teiste liiklejate tervisele.

10.24. Hédapidurdussignaal

Kirjeldus: tugeva aeglustuse korral
lilitatakse sisse ohutuled ja/voi
lisavalgustid  ja/vdi  hoiatatakse
tagapool liiklejaid  piduritulede
vilkumisega, nditeks  vastavalt
UNECE eeskirja nr 48 voi nr 13
nduetele.

Visuaalne kontroll koos elektroonilise
liidese kasutamisega, kui see on vdimalik
soiduki tehniliste omaduste tottu ja kui
vajalikud andmed on kittesaadavad.

a) Stisteem v3i moni komponent puudub.

b) Siisteem v6i komponendid on kahjustunud.

c¢) Tarkvaraversioon voi -terviklus vale.

d) Juhtmestik on kahjustunud.

e) Hoiatusseadis nditab siisteemi riket.

f) Stisteem néitab torget sdiduki elektroonilise liidese kaudu.
Ei mdjuta ohutut kaitamist.

Mojutab sdiduki ohutut kditamist.

Oht sodidukis viibivate isikute voi teiste litklejate tervisele.

g) Siisteem vOi komponendid ei t66ta voi ei tddta digesti.

h) Muu rike.
Ei mojuta ohutut kditamist.

Mojutab sdiduki ohutut kditamist.

Oht sodidukis viibivate isikute voi teiste liiklejate tervisele.

10.25. Kokkupdrke-eelne siisteem

Visuaalne kontroll koos elektroonilise

a) Stisteem v3i moni komponent puudub.
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Kirjeldus: kriitilises sdiduolukorras
on soiduk kokkuporkeks
ettevalmistatud, et  vidhendada
soitjate  ja/vdi teiste liiklejate
vigastuste ohtu.

liidese kasutamisega, kui see on vdimalik
soiduki tehniliste omaduste tottu ja kui
vajalikud andmed on kéttesaadavad.

b) Siisteem v6i komponendid on kahjustunud.

c¢) Tarkvaraversioon voi -terviklus vale.

d) Juhtmestik on kahjustunud.

¢) Hoiatusseadis néitab siisteemi riket.

f) Siisteem néitab torget sdiduki elektroonilise liidese kaudu.
Ei mdjuta ohutut kaitamist.

M@djutab sdiduki ohutut kéitamist.

Oht sdidukis viibivate isikute vdi teiste liiklejate tervisele.

g) Siisteem voi komponendid ei todta voi ei todta digesti (nditeks
elektrilise ajamiga aknad).

h) Muu rike.
Ei mdjuta ohutut kaitamist.

Mojutab soiduki ohutut kditamist.

Oht sodidukis viibivate isikute voi teiste liiklejate tervisele.

10.26. Rehvirdhu hoiatus
Kirjeldus: slisteem tuvastab
rehvirdhu vdhenemise integreeritud
andurite abil ja/vGi ratta kiiruse
ebausutavate vaartuste abil, nditeks
vastavalt médrusele (EL) 2019/2144
ja UNECE eeskirjale nr 141.

Visuaalne kontroll koos elektroonilise
liidese kasutamisega, kui see on vdimalik
soiduki tehniliste omaduste tottu ja kui
vajalikud andmed on kéttesaadavad.

a) Siisteem vOi moni komponent puudub.

b) Siisteem voi komponendid on kahjustunud.

¢) Tarkvaraversioon voi -terviklus vale.

d) Juhtmestik on kahjustunud.

e) Hoiatusseadis nditab siisteemi riket.
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f) Stisteem néitab torget sdiduki elektroonilise liidese kaudu.
Ei mdjuta ohutut kaitamist.

Mojutab sdiduki ohutut kéitamist.

Oht sodidukis viibivate isikute voi teiste liiklejate tervisele.

g) Siisteem voi komponendid ei todta voi ei toota digesti.

h) Muu rike.
Ei mdjuta ohutut kaitamist.

Mojutab soiduki ohutut kéitamist.

Oht sodidukis viibivate isikute voi teiste litklejate tervisele.

10.27. Veojoukontroll
Kirjeldus: slisteem vildib
pidurdusjou  rakendamise  abil
veorataste tithipdorlemist

kiirenduse ajal.

Visuaalne kontroll koos elektroonilise
liidese kasutamisega, kui see on vdimalik
soiduki tehniliste omaduste tottu ja kui
vajalikud andmed on kéttesaadavad.

a) Siisteem vOi moni komponent puudub.

b) Siisteem voi komponendid on kahjustunud.

¢) Tarkvaraversioon voi -terviklus vale.

d) Juhtmestik on kahjustunud.

e) Hoiatusseadis nditab siisteemi riket.

f) Stisteem néitab torget sdiduki elektroonilise liidese kaudu.
Ei mojuta ohutut kditamist.

Mojutab sdiduki ohutut kéitamist.

Oht sodidukis viibivate isikute voi teiste liiklejate tervisele.

g) Siisteem voi komponendid ei tddta voi ei toota digesti.
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h) Muu rike.
Ei mdjuta ohutut kaitamist.

Mojutab sdiduki ohutut kéitamist.

Oht sodidukis viibivate isikute voi teiste liiklejate tervisele.

10.28. Muutuviilekandega
roolisiisteem

Kirjeldus: olenevalt sdiduolukorrast
muudab  slisteem  rooliseadme
iilekandearvu.

Visuaalne kontroll koos elektroonilise
liidese kasutamisega, kui see on vdimalik
soiduki tehniliste omaduste tottu ja kui
vajalikud andmed on kittesaadavad.

a) Stisteem v3i moni komponent puudub.

b) Siisteem v6i komponendid on kahjustunud.

c¢) Tarkvaraversioon voi -terviklus vale.

d) Juhtmestik on kahjustunud.

e) Hoiatusseadis nditab siisteemi riket.

f) Stisteem néitab torget sdiduki elektroonilise liidese kaudu.
Ei mdjuta ohutut kaitamist.

Mojutab sdiduki ohutut kditamist.

Oht sodidukis viibivate isikute voi teiste liiklejate tervisele.

g) Siisteem vOi komponendid ei to6ta (niiteks roolivoimendi ei todta)
voi ei toota digesti (nditeks rooli nurga ja rataste nurga vastuolu).

Mdjutab roolimist.
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h) Muu rike.
Ei mdjuta ohutut kaitamist.

Mojutab sdiduki ohutut kéitamist.

Oht sodidukis viibivate isikute voi teiste liiklejate tervisele.

10.29. Ule katuse rullumise korral
kaitsev tarind (aktiivne)
Kirjeldus: eeldatava timbermineku
korral laiendatakse tugielemente, et
tagada ellujddmisruum, nditeks
kooskdlas madrusega (EL)
2019/2144 ja UNECE eeskirjaga nr
21.

Visuaalne kontroll koos elektroonilise
liidese kasutamisega, kui see on vdimalik
soiduki tehniliste omaduste tottu ja kui
vajalikud andmed on kéttesaadavad.

a) Stisteem v3i moni komponent puudub.

b) Siisteem v6i komponendid on kahjustunud.

c¢) Tarkvaraversioon voi -terviklus vale.

d) Juhtmestik on kahjustunud.

e) Hoiatusseadis nditab siisteemi riket.

f) Stisteem néitab torget sdiduki elektroonilise liidese kaudu.
Ei mdjuta ohutut kaitamist.

Mojutab sdiduki ohutut kditamist.

Oht sodidukis viibivate isikute voi teiste litklejate tervisele.

g) Siisteem vOi komponendid ei todta voi ei toota digesti.

h) Muu rike.
Ei mojuta ohutut kditamist.

Mojutab sdiduki ohutut kditamist.

Oht sodidukis viibivate isikute voi teiste liiklejate tervisele.

10.30. Vesinikusiisteem

Visuaalne kontroll koos elektroonilise

a) Stisteem v3i moni komponent puudub.
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Kirjeldus:  vesinikku  hoitakse
soidukis ja seda kasutatakse sdiduki
likkumapanemiseks kas
sisepdlemismootoris pdletamise voi
tdiendava  elektrimootori  jaoks
kiituseelemendis  elektrienergiaks
muundamise teel.

liidese kasutamisega, kui see on voimalik
soiduki tehniliste omaduste tottu ja kui
vajalikud andmed on kéttesaadavad.

b) Siisteem v6i komponendid on kahjustunud.

c¢) Tarkvaraversioon voi -terviklus vale.

d) Juhtmestik on kahjustunud.

¢) Hoiatusseadis néitab siisteemi riket.

f) Siisteem néitab torget sdiduki elektroonilise liidese kaudu.

Ei mdjuta ohutut kaitamist.

M@djutab sdiduki ohutut kéitamist.

Oht sdidukis viibivate isikute vdi teiste liiklejate tervisele.

g) Siisteem vOi komponendid ei t66ta voi ei tddta digesti.

h) Muu rike.
Ei mdjuta ohutut kaitamist.

Mojutab sdiduki ohutut kditamist.

Oht sodidukis viibivate isikute voi teiste litklejate tervisele.

10.31. Paigaltvotuabi
Kirjeldus: litkkumahakkamisele
kaasaaitamine, nditeks tOstes

tostetavat telge vOi rakendades
lihiajaliselt  pidurdusrohku  voi
vabastades automaatselt seisupiduri.

Visuaalne kontroll koos elektroonilise
liidese kasutamisega, kui see on vdimalik
soiduki tehniliste omaduste tottu ja kui
vajalikud andmed on kéttesaadavad.

a) Siisteem vOi moni komponent puudub.

b) Siisteem voi komponendid on kahjustunud.

¢) Tarkvaraversioon voi -terviklus vale.

d) Juhtmestik on kahjustunud.

e) Hoiatusseadis néitab siisteemi riket.
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f) Stisteem néitab torget sdiduki elektroonilise liidese kaudu.
Ei mdjuta ohutut kaitamist.

Mojutab sdiduki ohutut kéitamist.

Oht sodidukis viibivate isikute voi teiste liiklejate tervisele.

g) Siisteem voi komponendid ei todta voi ei toota digesti.

h) Muu rike.
Ei mdjuta ohutut kaitamist.

Mojutab sdiduki ohutut kditamist.

Oht sodidukis viibivate isikute voi teiste liiklejate tervisele.

10.32. Haagise stabiliseerimine
Kirjeldus:  haagise  selektiivse
pidurdamisega  sOidupiduri  abil
stabiliseeritakse  kogu autorongi
litkumine.

Visuaalne kontroll koos elektroonilise
liidese kasutamisega, kui see on voimalik
soiduki tehniliste omaduste tottu ja kui

vajalikud andmed on kéttesaadavad.

a) Siisteem vOi moni komponent puudub.

b) Siisteem voi komponendid on kahjustunud.

¢) Tarkvaraversioon voi -terviklus vale.

d) Juhtmestik on kahjustunud.

e) Hoiatusseadis nditab siisteemi riket.

f) Stisteem néitab torget sdiduki elektroonilise liidese kaudu.
Ei mojuta ohutut kditamist.

Mojutab sdiduki ohutut kditamist.

Oht sodidukis viibivate isikute voi teiste litklejate tervisele.

g) Siisteem voi komponendid ei tddta voi ei toota digesti.
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h) Muu rike.
Ei mdjuta ohutut kaitamist.

Mojutab sdiduki ohutut kéitamist.

Oht sodidukis viibivate isikute voi teiste liiklejate tervisele.

10.33. Aeglusti
Kirjeldus: tidiendav pidurisiisteem,
mis suudab teatava aja jooksul
pidurdada, ilma et pidurdustohusus
markimisvéarselt viheneks, néiteks
kooskdlas UNECE eeskirjaga nr 13
ja médrusega (EL) 2019/2144.

Visuaalne  kontroll  (rakendatud ja
voimaluse korral rakendamata kidsku
korral)  koos elektroonilise  liidese
kasutamisega, kui see on voimalik sdiduki
tehniliste omaduste tottu ja kui vajalikud
andmed on kittesaadavad.

a) Siisteem v8i moni komponent puudub (néiteks ebakindlad
ithendused vai kinnitused).

b) Siisteem v6i komponendid on kahjustunud.

c¢) Tarkvaraversioon voi -terviklus vale.

d) Juhtmestik on kahjustunud.

e) Hoiatusseadis nditab siisteemi riket.

f) Siisteem nditab torget sdiduki elektroonilise liidese kaudu.
Ei mdjuta ohutut kaitamist.

Mojutab soiduki ohutut kditamist.

Oht sodidukis viibivate isikute voi teiste litklejate tervisele.

g) Siisteem vOi komponendid ei t66ta voi ei todta digesti.

h) Muu rike.
Ei mojuta ohutut kditamist.

Majutab sdiduki ohutut kéitamist.

Oht sodidukis viibivate isikute voi teiste liiklejate tervisele.

10.34. Diferentsiaalilukustuse

Visuaalne kontroll koos elektroonilise

a) Siisteem vOi moni komponent puudub.
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véljaliilitamine

Kirjeldus:  kui  siisteem  on
rakendatud, lillitatakse
diferentsiaalilukustus vilja
olenevalt parameetritest (niiteks
ratta  libisemine,  pddrdenurk,
kiirus).

liidese kasutamisega, kui see on vdimalik
soiduki tehniliste omaduste tottu ja kui
vajalikud andmed on kéttesaadavad.

b) Siisteem v6i komponendid on kahjustunud.

c¢) Tarkvaraversioon voi -terviklus vale.

d) Juhtmestik on kahjustunud.

¢) Hoiatusseadis néitab siisteemi riket.

f) Siisteem néitab torget sdiduki elektroonilise liidese kaudu.

Ei mdjuta ohutut kaitamist.

M@djutab sdiduki ohutut kéitamist.

Oht sdidukis viibivate isikute vdi teiste liiklejate tervisele.

g) Siisteem vOi komponendid ei todta voi ei todta digesti.

M@jutab roolimist.

h) Muu rike.
Ei mdjuta ohutut kéditamist.

Mojutab sdiduki ohutut kéitamist.

Oht sdidukis viibivate isikute vdi teiste liiklejate tervisele.

10.35.  Elektrooniliselt  juhitav
tostetav abitelg veotelje ees ja taga
Kirjeldus: juhtteljed on
elektrooniliselt juhitavad abiteljed.
Roolimisjou tekitab hiidropump vai
ratastele avalduv kiilgjoud.

Visuaalne kontroll koos elektroonilise
liidese kasutamisega, kui see on vdimalik
sdiduki tehniliste omaduste tdttu ja kui
vajalikud andmed on kéttesaadavad.

a) Siisteem voi moni komponent puudub.

b) Siisteem voi komponendid on kahjustunud.

¢) Tarkvaraversioon voi -terviklus vale.

d) Juhtmestik on kahjustunud.
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e) Hoiatusseadis néitab siisteemi riket.

f) Stisteem néitab torget sdiduki elektroonilise liidese kaudu.

Ei mdjuta ohutut kditamist.

Mojutab sdiduki ohutut kaitamist.

Oht sdidukis viibivate isikute voi teiste litklejate tervisele.

g) Siisteem vOi komponendid ei t66ta voi ei toota digesti.

M@gjutab roolimist.

h) Muu rike.
Ei mdjuta ohutut kaitamist.

Mojutab soiduki ohutut kditamist.

Oht sodidukis viibivate isikute voi teiste liiklejate tervisele.

10.36.
juhtimissiisteemi
Kirjeldus:
amortiseerimist
elektrooniliselt.

Elektrooniline
amortisaator
roolisiisteemi
juhitakse

Visuaalne kontroll koos elektroonilise
liidese kasutamisega, kui see on vdimalik
soiduki tehniliste omaduste tottu ja kui
vajalikud andmed on kéttesaadavad.

a) Siisteem vOi moni komponent puudub.

b) Siisteem voi komponendid on kahjustunud.

¢) Tarkvaraversioon voi -terviklus vale.

d) Juhtmestik on kahjustunud.

e) Hoiatusseadis nditab siisteemi riket.
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f) Stisteem néitab torget sdiduki elektroonilise liidese kaudu.
Ei mdjuta ohutut kaitamist.

Mojutab sdiduki ohutut kéitamist.

Oht sodidukis viibivate isikute voi teiste liiklejate tervisele.

g) Siisteem voi komponendid ei todta voi ei toota digesti.

Mgjutab roolimist.

h) Muu rike.
Ei mdjuta ohutut kaitamist.

Mojutab sdiduki ohutut kéitamist.

Oht sodidukis viibivate isikute voi teiste litklejate tervisele.

10.37. Bussi seisupidur
Kirjeldus: kui sdiduk seisab paigal,
tagab siisteem piduri rakendumise
olenemata pidurdusrohu
rakendamisest. Buss saab litkumist
alustada alles siis, kui uksed on
suletud.

Visuaalne kontroll koos elektroonilise
liidese kasutamisega, kui see on voimalik
soiduki tehniliste omaduste tottu ja kui
vajalikud andmed on kéttesaadavad.

a) Siisteem vOi moni komponent puudub.

b) Siisteem voi komponendid on kahjustunud.

¢) Tarkvaraversioon voi -terviklus vale.

d) Juhtmestik on kahjustunud.

e) Hoiatusseadis néitab siisteemi riket.
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f) Stisteem néitab torget sdiduki elektroonilise liidese kaudu.
Ei mdjuta ohutut kaitamist.

Mojutab sdiduki ohutut kéitamist.

Oht sodidukis viibivate isikute voi teiste litklejate tervisele.

g) Siisteem voi komponendid ei todta voi ei toota digesti.

h) Muu rike.
Ei mdjuta ohutut kaitamist.

Mojutab sdiduki ohutut kditamist.

Oht sodidukis viibivate isikute voi teiste litklejate tervisele.

10.38. Langetamine
Kirjeldus:  slisteem  vdimaldab
maanteesdidukit  langetada, et
reisijatel oleks lihtsam sdidukisse
siseneda ja sealt véljuda.

Visuaalne kontroll koos elektroonilise
liidese kasutamisega, kui see on vdimalik
soiduki tehniliste omaduste tottu ja kui
vajalikud andmed on kéttesaadavad.

a) Siisteem vOi moni komponent puudub.

b) Siisteem voi komponendid on kahjustunud.

¢) Tarkvaraversioon voi -terviklus vale.

d) Juhtmestik on kahjustunud.

e) Hoiatusseadis nditab siisteemi riket.

f) Stisteem néitab torget sdiduki elektroonilise liidese kaudu.
Ei mojuta ohutut kditamist.

Mojutab sdiduki ohutut kditamist.

Oht sodidukis viibivate isikute voi teiste litklejate tervisele.

g) Siisteem voi komponendid ei tddta voi ei toota digesti.
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h) Muu rike.
Ei mdjuta ohutut kaitamist.

Mojutab sdiduki ohutut kéitamist.

Oht sodidukis viibivate isikute voi teiste litklejate tervisele.

10.39. P6ordepidur
Kirjeldus: pooramise ajal
rakendatakse doseeritud pidurdust
tihele voi mitmele rattale.

Visuaalne kontroll koos elektroonilise
liidese kasutamisega, kui see on vdimalik
soiduki tehniliste omaduste tottu ja kui
vajalikud andmed on kittesaadavad.

a) Stisteem v3i moni komponent puudub.

b) Siisteem v6i komponendid on kahjustunud.

c¢) Tarkvaraversioon voi -terviklus vale.

d) Juhtmestik on kahjustunud.

e) Hoiatusseadis nditab siisteemi riket.

f) Stisteem néitab torget sdiduki elektroonilise liidese kaudu.

Ei mdjuta ohutut kaitamist.

Mojutab sdiduki ohutut kditamist.

Oht sodidukis viibivate isikute voi teiste litklejate tervisele.

g) Siisteem vOi komponendid ei t66ta voi ei tddta digesti.

Majutab roolimist.
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h) Muu rike.
Ei mdjuta ohutut kaitamist.

Mojutab sdiduki ohutut kéitamist.

Oht sodidukis viibivate isikute voi teiste litklejate tervisele.

10.40. Rehvirdhu reguleerimine
Kirjeldus: juhi ndude kohaselt
reguleerib siisteem rehvirohku.

Visuaalne kontroll koos elektroonilise
liidese kasutamisega, kui see on vdimalik
soiduki tehniliste omaduste tottu ja kui
vajalikud andmed on kittesaadavad.

a) Stisteem v3i moni komponent puudub.

b) Siisteem v6i komponendid on kahjustunud.

c¢) Tarkvaraversioon voi -terviklus vale.

d) Juhtmestik on kahjustunud.

e) Hoiatusseadis nditab siisteemi riket.

f) Stisteem néitab torget sdiduki elektroonilise liidese kaudu.
Ei mdjuta ohutut kaitamist.

Mojutab sdiduki ohutut kditamist.

Oht sodidukis viibivate isikute voi teiste litklejate tervisele.

g) Siisteem vOi komponendid ei todta voi ei toota digesti.

h) Muu rike.
Ei mojuta ohutut kditamist.

Mojutab sdiduki ohutut kditamist.

Oht sodidukis viibivate isikute voi teiste liiklejate tervisele.

10.41. Liugliigendi stabiliseerimine

Visuaalne kontroll koos elektroonilise

a) Stisteem v3i moni komponent puudub.
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Kirjeldus: liigendiihendus
stabiliseeritakse ~ summutamisega
olenevalt soiduki kiirusest,
liigendsummuti  silindri  rShust,
poorde- ja liigendinurgast.

liidese kasutamisega, kui see on vdimalik
soiduki tehniliste omaduste tottu ja kui
vajalikud andmed on kéttesaadavad.

b) Siisteem v6i komponendid on kahjustunud.

c¢) Tarkvaraversioon voi -terviklus vale.

d) Juhtmestik on kahjustunud.

¢) Hoiatusseadis néitab siisteemi riket.

f) Siisteem néitab torget sdiduki elektroonilise liidese kaudu.

Ei mdjuta ohutut kaitamist.

M@djutab sdiduki ohutut kéitamist.

Oht sdidukis viibivate isikute vdi teiste liiklejate tervisele.

g) Siisteem vOi komponendid ei t66ta voi ei tddta digesti.

h) Muu rike.
Ei mdjuta ohutut kaitamist.

Mojutab sdiduki ohutut kditamist.

Oht sodidukis viibivate isikute voi teiste litklejate tervisele.

10.42. Nelja ratta seisupidur
Kirjeldus: slisteem rakendab
maksimaalset pidurdusrdhku koigi
nelja ratta pidurisilindrites.

Visuaalne kontroll koos elektroonilise
lildese kasutamisega, kui see on voimalik
soiduki tehniliste omaduste tottu ja kui
vajalikud andmed on kéttesaadavad.

a) Siisteem vOi moni komponent puudub.

b) Siisteem voi komponendid on kahjustunud.

¢) Tarkvaraversioon voi -terviklus vale.

d) Juhtmestik on kahjustunud.

e) Hoiatusseadis néitab siisteemi riket.

ET

150

ET



ET

f) Stisteem néitab torget sdiduki elektroonilise liidese kaudu.
Ei mdjuta ohutut kaitamist.

Mojutab sdiduki ohutut kéitamist.

Oht sodidukis viibivate isikute voi teiste liiklejate tervisele.

g) Siisteem voi komponendid ei to6ta voi ei toota digesti.

h) Muu rike.
Ei mdjuta ohutut kaitamist.

Mojutab sdiduki ohutut kditamist.

Oht sodidukis viibivate isikute voi teiste litklejate tervisele.

10.43. Esiratta vedrustuse
lukustusseade

Kirjeldus: esiratta vedrustust, mis
voimaldab mootorratta kiilgkallet,
saab lukustada ja lukustuse avada
elektrilise ajami abil. Teatava
kiiruse iletamisel avaneb lukustus
automaatselt.

Visuaalne kontroll koos elektroonilise
liidese kasutamisega, kui see on voimalik
soiduki tehniliste omaduste tottu ja kui
vajalikud andmed on kéttesaadavad.

a) Siisteem vOi moni komponent puudub.

b) Siisteem voi komponendid on kahjustunud.

¢) Tarkvaraversioon voi -terviklus vale.

d) Juhtmestik on kahjustunud.

e) Hoiatusseadis nditab siisteemi riket.

f) Stisteem néitab torget sdiduki elektroonilise liidese kaudu.
Ei mojuta ohutut kditamist.

Mojutab sdiduki ohutut kditamist.

Oht sodidukis viibivate isikute voi teiste litklejate tervisele.

g) Siisteem voi komponendid ei tddta voi ei toota digesti.
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h) Muu rike.
Ei mdjuta ohutut kaitamist.

Mojutab sdiduki ohutut kéitamist.

Oht sodidukis viibivate isikute voi teiste liiklejate tervisele.

10.44. Kohanduv esituli
Kirjeldus: imbritseva teeala
valgustust ja/vdi liiklejate otsest
valgustust sdiduki ees asuvas

ohupiirkonnas optimeeritakse
valgusvihu diinaamilise
kohandamisega.

Visuaalne kontroll koos elektroonilise
liidese kasutamisega, kui see on vdimalik
soiduki tehniliste omaduste tottu ja kui
vajalikud andmed on kittesaadavad.

a) Stisteem v3i moni komponent puudub.

b) Siisteem v6i komponendid on kahjustunud.

c¢) Tarkvaraversioon voi -terviklus vale.

d) Juhtmestik on kahjustunud.

e) Hoiatusseadis nditab siisteemi riket.

f) Stisteem néitab torget sdiduki elektroonilise liidese kaudu.
Ei mdjuta ohutut kaitamist.

Mojutab sdiduki ohutut kditamist.

Oht sodidukis viibivate isikute voi teiste liiklejate tervisele.

g) Siisteem vOi komponendid ei t66ta voi ei tddta digesti.

h) Muu rike.
Ei mojuta ohutut kditamist.

Mojutab sdiduki ohutut kditamist.

Oht sodidukis viibivate isikute voi teiste liiklejate tervisele.

10.45. Elektriline seisupidur

Visuaalne kontroll koos elektroonilise

a) Stisteem v3i moni komponent puudub.
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Kirjeldus: seisupiduri funktsioon | liidese kasutamisega, kui see on voimalik b) Si 5i k did on kahi d
kaivitatakse vOi kidsk edastatakse | sdiduki tehniliste omaduste tottu ja kui ) Siisteem voi komponendid on kahjustunud.
elektrooniliselt voi | vajalikud andmed on kéttesaadavad.
elektromehaaniliselt. c¢) Tarkvaraversioon voi -terviklus vale.
d) Juhtmestik on kahjustunud.
¢) Hoiatusseadis néitab siisteemi riket.
f) Siisteem néitab torget sdiduki elektroonilise liidese kaudu.
Ei mdjuta ohutut kaitamist.
M@djutab sdiduki ohutut kéitamist.
Oht sdidukis viibivate isikute vdi teiste liiklejate tervisele.
g) Siisteem vOi komponendid ei t66ta voi ei tddta digesti.
h) Muu rike.
Ei mdjuta ohutut kaitamist.
Mojutab sdiduki ohutut kditamist.
Oht sodidukis viibivate isikute voi teiste litklejate tervisele.
10.46. Rajavahetusabi | Visuaalne kontroll koos elektroonilise | a) Siisteem voi moni komponent puudub.
Kirjeldus: soiduraja  vahetamise | liidese kasutamisega, kui see on vdimalik
k(~)rral ~.homFab sﬁsteemw Juhtl S(N)%dl%kl tehniliste omaduste tottu ja kui b) Siisteem v&i komponendid on kahjustunud.
kdorvalsdidurajal olevate sodidukite | vajalikud andmed on kittesaadavad.
eest ja juhib sdiduki tagasi. . .. .
Jal & ¢) Tarkvaraversioon voi -terviklus vale.
d) Juhtmestik on kahjustunud.
e) Hoiatusseadis néitab siisteemi riket.
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f) Stisteem néitab torget sdiduki elektroonilise liidese kaudu.
Ei mdjuta ohutut kaitamist.

Mojutab sdiduki ohutut kéitamist.

Oht sodidukis viibivate isikute voi teiste litklejate tervisele.

g) Siisteem voi komponendid ei todta voi ei toota digesti.

h) Muu rike.
Ei mdjuta ohutut kaitamist.

Mojutab sdiduki ohutut kditamist.

Oht sodidukis viibivate isikute voi teiste litklejate tervisele.

10.47. Rajalhoideabi
Kirjeldus: siisteem hoiatab juhti, kui
soiduk tahtmatult lahkub

soidurajalt, ja juhib sdiduki tagasi,
nt kooskdlas médrusega (EL)

2019/2144 ja komisjoni
rakendusmédrusega (EL)
2021/646*.

Visuaalne kontroll koos elektroonilise
liidese kasutamisega, kui see on vdimalik
soiduki tehniliste omaduste tottu ja kui
vajalikud andmed on kéttesaadavad.

a) Siisteem vOi moni komponent puudub.

b) Siisteem voi komponendid on kahjustunud.

¢) Tarkvaraversioon voi -terviklus vale.

d) Juhtmestik on kahjustunud.

e) Hoiatusseadis nditab siisteemi riket.

f) Stisteem néitab torget sdiduki elektroonilise liidese kaudu.
Ei mojuta ohutut kditamist.

Mojutab sdiduki ohutut kditamist.

Oht sodidukis viibivate isikute voi teiste litklejate tervisele.

g) Siisteem voi komponendid ei tddta voi ei toota digesti.
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h) Muu rike.
Ei mdjuta ohutut kaitamist.

Mojutab sdiduki ohutut kéitamist.

Oht sodidukis viibivate isikute voi teiste litklejate tervisele.

10.48. Automaatne hiddaabikdne
eCall

Kirjeldus: siisteem  kéivitatakse
soidukisiseste  andurite  poolt
automaatselt vOi késitsi ja see
edastab mobiilsidevorgu  kaudu
miinimumandmekogumi (EN
15722) ja loob audioiihenduse, mis
pohineb (hddaabi)numbril sdidukis
viibijate ja avaliku julgeoleku
héirepunkti vahel kooskolas
Euroopa Parlamendi ja ndukogu
madrusega (EL) 2015/758** ja
komisjoni delegeeritud médrusega
(EL) 2017/79%**.

Visuaalne kontroll koos elektroonilise
liidese kasutamisega, kui see on vdimalik
soiduki tehniliste omaduste tottu ja kui
vajalikud andmed on kittesaadavad.

Miinimumandmekogumi  kontrollimine
hdlmab selle kontrollimist, kas:

kohustuslikud viljad on tdidetud
usutava teabega;

erinevus sdidukisisese siisteemi
asukoha ja tegeliku asukoha vahel
on vdiksem kui 150 meetrit.
Arvutuse voib teha vastavalt
komisjoni delegeeritud méaéruse
(EL) 2017/79 1 lisa punktile 2.5;
miinimumandmekogumi ajatempli
ja ndidu ajatempli erinevus on
vaiksem kui 60 s.

a) Stisteem v3i moni komponent puudub.

b) Siisteem v6i komponendid on kahjustunud.

c¢) Tarkvaraversioon voi -terviklus vale.

d) Juhtmestik on kahjustunud.

e) Hoiatusseadis (eCall-siisteemi rikkeindikaator) néitab siisteemi riket.

f) Stisteem néitab torget sdiduki elektroonilise liidese kaudu.
Ei mdjuta ohutut kaitamist.

Mojutab sdiduki ohutut kditamist.

Oht sdidukis viibivate isikute tervisele.

g) Siisteem vOi komponendid ei t6dta voi ei todta digesti:
— audiokomponendid (nditeks ebadnnestunud kajakatse);

— miinimumandmekogum ei ole dige.

h) Muu rike (nditeks mobiilsideseade, elektrooniline juhtseade voi
GPS-signaali rike).
Ei mdjuta ohutut kditamist.

Mojutab sdiduki ohutut kéitamist.

Oht sdidukis viibivate isikute tervisele.
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10.49. Aktiivne kurvides kere
kaldumise véltimise siisteem
Kirjeldus: asjakohaste ajamite abil
tekitab siisteem kere kaldumisele
vastandliikumise, mis reguleerib
soiduki kere kaldumist olenevalt
soiduolukorrast.

Visuaalne kontroll koos elektroonilise
liidese kasutamisega, kui see on voimalik
sOiduki tehniliste omaduste tottu ja kui
vajalikud andmed on kéttesaadavad.

a) Siisteem voi moni komponent puudub.

b) Siisteem v6i komponendid on kahjustunud.

¢) Tarkvaraversioon vdi -terviklus vale.

d) Juhtmestik on kahjustunud.

¢) Hoiatusseadis néitab siisteemi riket.

f) Stisteem néitab torget sdiduki elektroonilise liidese kaudu.

Ei mdjuta ohutut kaitamist.

Mojutab sdiduki ohutut kditamist.

Oht sdidukis viibivate isikute vdi teiste liiklejate tervisele.

g) Siisteem vOi komponendid ei t6dta voi ei tddta digesti.

h) Muu rike.
Ei mdjuta ohutut kaitamist.

Mojutab soiduki ohutut kditamist.

Oht sodidukis viibivate isikute voi teiste litklejate tervisele.

10.50. Parkimiskaamera siisteem
Kirjeldus: siisteem, mis tekitab
vihemalt osa kaudsest vaateviljast
kaamete  kombinatsiooni  abil
(nditeks kooskdlas UNECE
eeskirjaga nr 46).

Visuaalne kontroll koos elektroonilise
liidese kasutamisega, kui see on vdimalik
soiduki tehniliste omaduste tottu ja kui
vajalikud andmed on kéttesaadavad.

a) Siisteem voi moni komponent puudub.

b) Siisteem voi komponendid on kahjustunud.

¢) Tarkvaraversioon voi -terviklus vale.

d) Juhtmestik on kahjustunud.

e) Hoiatusseadis nditab siisteemi riket.
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f) Stisteem néitab torget sdiduki elektroonilise liidese kaudu.
Ei mdjuta ohutut kaitamist.

Mojutab sdiduki ohutut kéitamist.

Oht sodidukis viibivate isikute voi teiste liiklejate tervisele.

g) Siisteem voi komponendid ei todta voi ei toota digesti.

h) Muu rike.
Ei mdjuta ohutut kaitamist.

Mojutab sdiduki ohutut kditamist.

Oht sodidukis viibivate isikute voi teiste litklejate tervisele.

10.51. Soiduki hoiatusheli
Kirjeldus: viikesel kiirusel
litkumise korral tekitab siisteem
véljapoole spetsiifilist heli, et
hoiatada néiteks jalakaijaid.

Visuaalne kontroll koos elektroonilise
liidese kasutamisega, kui see on vdimalik
soiduki tehniliste omaduste tottu ja kui
vajalikud andmed on kéttesaadavad.

a) Siisteem vOi moni komponent puudub.

b) Siisteem voi komponendid on kahjustunud.

¢) Tarkvaraversioon voi -terviklus vale.

d) Juhtmestik on kahjustunud.

e) Hoiatusseadis nditab siisteemi riket.

f) Stisteem néitab torget sdiduki elektroonilise liidese kaudu.
Ei mojuta ohutut kditamist.

Mojutab sdiduki ohutut kditamist.

Oht sodidukis viibivate isikute voi teiste liiklejate tervisele.

g) Siisteem voi komponendid ei todta voi ei toota digesti voi el vasta
tiitibikinnituse saanud miiratasemele.
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h) Muu rike.
Ei mdjuta ohutut kaitamist.

Mojutab sdiduki ohutut kéitamist.

Oht sodidukis viibivate isikute voi teiste liiklejate tervisele.

10.52. Peamised

Kirjeldus:
sisse/vilja

susteem
peamised

(nditeks mérgutuled).

vilisvalgustid

lilitab
valgustid

Visuaalne kontroll koos elektroonilise
liidese kasutamisega, kui see on vdimalik
soiduki tehniliste omaduste tottu ja kui
vajalikud andmed on kittesaadavad.

a) Stisteem v3i moni komponent puudub.

b) Siisteem v6i komponendid on kahjustunud.

c¢) Tarkvaraversioon voi -terviklus vale.

d) Juhtmestik on kahjustunud.

e) Hoiatusseadis nditab siisteemi riket.

f) Stisteem néitab torget sdiduki elektroonilise liidese kaudu.
Ei mdjuta ohutut kaitamist.

Mojutab sdiduki ohutut kditamist.

Oht sodidukis viibivate isikute voi teiste litklejate tervisele.

g) Siisteem vOi komponendid ei t66ta voi ei tddta digesti.

h) Muu rike.
Ei mojuta ohutut kditamist.

Mojutab sdiduki ohutut kditamist.

Oht sodidukis viibivate isikute voi teiste liiklejate tervisele.

10.53.

Automaatne

sdiduraja

Visuaalne kontroll koos elektroonilise

a) Stisteem v3i moni komponent puudub.
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hoidmise stisteem
Kirjeldus: siisteem, mille juht
rakendab ja mis hoiab sdidukit
soidurajal, kontrollides  sdiduki
kiilg- ja pikisuunalist liikumist
pikema aja  jooksul ilma
juhi sekkumise vajaduseta (niiteks
vastavalt UNECE eeskirjale nr
157).

liidese kasutamisega, kui see on voimalik
soiduki tehniliste omaduste tottu ja kui
vajalikud andmed on kéttesaadavad.

b) Siisteem v6i komponendid on kahjustunud.

c¢) Tarkvaraversioon voi -terviklus vale.

d) Juhtmestik on kahjustunud.

¢) Hoiatusseadis néitab siisteemi riket.

f) Siisteem néitab torget sdiduki elektroonilise liidese kaudu.

Ei mdjuta ohutut kaitamist.

M@djutab sdiduki ohutut kéitamist.

Oht sdidukis viibivate isikute vdi teiste liiklejate tervisele.

g) Siisteem vOi komponendid ei t66ta voi ei tddta digesti.

h) Muu rike.
Ei mdjuta ohutut kaitamist.

Mojutab sdiduki ohutut kditamist.

Oht sodidukis viibivate isikute voi teiste litklejate tervisele.

10.54. Pooramisabi
Kirjeldus: siisteem, mis teavitab
juhti  voimalikust — kokkupdrkest
kiilgsuunas  ldhedal  paikneva
likklejaga  (nditeks  jalgrattaga)
(nditeks vastavalt UNECE
eeskirjale nr 151).

Visuaalne kontroll koos elektroonilise
lildese kasutamisega, kui see on voimalik
soiduki tehniliste omaduste tottu ja kui
vajalikud andmed on kéttesaadavad.

a) Siisteem vOi moni komponent puudub.

b) Siisteem voi komponendid on kahjustunud.

¢) Tarkvaraversioon voi -terviklus vale.

d) Juhtmestik on kahjustunud.

e) Hoiatusseadis néitab siisteemi riket.
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f) Stisteem néitab torget sdiduki elektroonilise liidese kaudu.
Ei mdjuta ohutut kaitamist.

Mojutab sdiduki ohutut kéitamist.

Oht sodidukis viibivate isikute voi teiste litklejate tervisele.

g) Siisteem voi komponendid ei todta voi ei toota digesti.

h) Muu rike.
Ei mdjuta ohutut kaitamist.

Mojutab sdiduki ohutut kditamist.

Oht sodidukis viibivate isikute voi teiste litklejate tervisele.

10.55. Soidumeerik
Kirjeldus:  siisteem  juhtimisaja,
pauside, puhkeaja ja muude juhi
tegevusaegade registreerimiseks
naiteks vastavalt Euroopa
Parlamendi ja ndukogu méérusele
(EL) nr 165/2014%***,

Visuaalne kontroll koos elektroonilise
liidese kasutamisega, kui see on vdimalik
soiduki tehniliste omaduste tottu ja kui
vajalikud andmed on kéttesaadavad.

a) Siisteem vdi moni komponent puudub (nditeks plomm, silt) voi ei ole
paigaldatud vastavalt nduetele (nditeks kaart on aegunud).

b) Siisteem voi komponendid on kahjustunud (nditeks loetamatu kaart).

¢) Tarkvaraversioon voi -terviklus vale.

d) Juhtmestik on kahjustunud.

e) Hoiatusseadis nditab siisteemi riket.

f) Stisteem néitab torget sdiduki elektroonilise liidese kaudu.
Ei mojuta ohutut kditamist.

Majutab sdiduki ohutut kéitamist.

Oht sodidukis viibivate isikute voi teiste liiklejate tervisele.
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g) Siisteem v3i komponendid ei todta voi ei toota digesti (nditeks on
rikutud voi manipuleeritud voi rehvide suurus ei vasta
kalibreerimisparameetritele voi kiirus ei vasta seadevairtusele, kui seda
kontrollitakse).

h) Muu rike.
Ei mdjuta ohutut kaitamist.

Mojutab sdiduki ohutut kditamist.

Oht sdidukis viibivate isikute voi teiste liiklejate tervisele.

10.56. Arukas
kiirusekontrollisiisteem

Kirjeldus: siisteem, mis aitab juhil
valida teeoludega sobiva Kkiiruse,
andes spetsiifilist ja asjakohast
tagasisidet,  nditeks  kooskolas
madrusega (EL) 2019/2144 ja
komisjoni delegeeritud méérusega
(EL) 2021/1958*****,

Visuaalne kontroll koos elektroonilise
liidese kasutamisega, kui see on vdimalik
soiduki tehniliste omaduste tottu ja kui
vajalikud andmed on kéttesaadavad.

a) Stisteem v3i moni komponent puudub.

b) Siisteem v6i komponendid on kahjustunud.

¢) Tarkvaraversioon voi -terviklus vale.

d) Juhtmestik on kahjustunud.

e) Hoiatusseadis nditab siisteemi riket.

f) Stisteem néitab torget sdiduki elektroonilise liidese kaudu.
Ei mdjuta ohutut kditamist.

Mojutab sdiduki ohutut kéitamist.

Oht sodidukis viibivate isikute voi teiste liiklejate tervisele.

g) Siisteem vOi komponendid ei todta voi ei todta digesti.
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h) Muu rike.
Ei mdjuta ohutut kaitamist.

Mojutab sdiduki ohutut kéitamist.

Oht sodidukis viibivate isikute voi teiste liiklejate tervisele.

10.57. Tagurdamise tuvastamine
Kirjeldus: siisteem, mis teavitab
juhti  sdiduki  taga  olevatest
inimestest ja esemetest ning mille
peamine eesmirk on  viltida
kokkupdrget tagurdamisel, néiteks
vastavalt médrusele (EL) 2019/2144
ja UNECE eeskirjale nr 158.

Visuaalne kontroll koos elektroonilise
liidese kasutamisega, kui see on vdimalik
soiduki tehniliste omaduste tottu ja kui
vajalikud andmed on kittesaadavad.

a) Stisteem v3i moni komponent puudub.

b) Siisteem v6i komponendid on kahjustunud.

¢) Tarkvaraversioon voi -terviklus vale.

d) Juhtmestik on kahjustunud.

e) Hoiatusseadis nditab siisteemi riket.

f) Stisteem néitab torget sdiduki elektroonilise liidese kaudu.
Ei mdjuta ohutut kaitamist.

Mojutab sdiduki ohutut kditamist.

Oht sodidukis viibivate isikute voi teiste litklejate tervisele.

g) Siisteem vOi komponendid ei t66ta voi ei tddta digesti.

h) Muu rike.
Ei mojuta ohutut kditamist.

Mojutab sdiduki ohutut kditamist.

Oht sodidukis viibivate isikute voi teiste litklejate tervisele.

10.58. Juhi unisuse ja tdhelepanu

Visuaalne kontroll koos elektroonilise

a) Stisteem v3i moni komponent puudub.
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Kirjeldus: siisteem, mis hindab juhi
valvsust sdidukisiisteemide analiitisi
abil ja vajaduse korral hoiatab juhti,
niiteks kooskdlas méddrusega (EL)

2019/2144 ja komisjoni
delegeeritud ~ maddrusega  (EL)
2021/1341***kk*,

liidese kasutamisega, kui see on vdimalik
soiduki tehniliste omaduste tottu ja kui
vajalikud andmed on kéttesaadavad.

b) Siisteem v6i komponendid on kahjustunud.

c¢) Tarkvaraversioon voi -terviklus vale.

d) Juhtmestik on kahjustunud.

¢) Hoiatusseadis néitab siisteemi riket.

f) Siisteem néitab torget sdiduki elektroonilise liidese kaudu.

Ei mdjuta ohutut kaitamist.

M@djutab sdiduki ohutut kéitamist.

Oht sdidukis viibivate isikute vdi teiste liiklejate tervisele.

g) Siisteem vOi komponendid ei t66ta voi ei tddta digesti.

h) Muu rike.
Ei mdjuta ohutut kaitamist.

Mojutab sdiduki ohutut kditamist.

Oht sodidukis viibivate isikute voi teiste litklejate tervisele.

10.59.  Korgtehnoloogiline  juhi
téhelepanu hajumise eest
hoiatamine

Kirjeldus: siisteem, mis aitab juhil
liiklusolukorrale pidevalt
téhelepanu podrata ja hoiatab juhti
tahelepanu hajumise korral, niiteks
kooskolas médrusega (EL)
2019/2144 ja komisjoni
delegeeritud ~ maddrusega  (EL)

Visuaalne kontroll koos elektroonilise
liidese kasutamisega, kui see on vdimalik
soiduki tehniliste omaduste tottu ja kui
vajalikud andmed on kéttesaadavad.

a) Siisteem vOi moni komponent puudub.

b) Siisteem voi komponendid on kahjustunud.

¢) Tarkvaraversioon voi -terviklus vale.

d) Juhtmestik on kahjustunud.

e) Hoiatusseadis néitab siisteemi riket.
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f) Stisteem néitab torget sdiduki elektroonilise liidese kaudu.
Ei mdjuta ohutut kaitamist.

Mojutab sdiduki ohutut kéitamist.

Oht sodidukis viibivate isikute voi teiste liiklejate tervisele.

g) Siisteem voi komponendid ei todta voi ei toota digesti.

h) Muu rike.
Ei mdjuta ohutut kaitamist.

Mojutab sdiduki ohutut kditamist.

Oht sodidukis viibivate isikute voi teiste liiklejate tervisele.

10.60. Siindmuseandmete salvesti
Kirjeldus: siisteem, mille ainus
eesmirk on salvestada ja siilitada
kokkupdrkega seotud  olulisi
parameetreid ja teavet vahetult enne
kokkupdrget, selle ajal ja vahetult
parast seda, nditeks kooskodlas
médrusega (EL) 2019/2144,
komisjoni delegeeritud méérusega
(EL) 2022/545******** ja UNECE
eeskirjaga nr 160.

Visuaalne kontroll koos elektroonilise
liidese kasutamisega, kui see on vdimalik
soiduki tehniliste omaduste tottu ja kui
vajalikud andmed on kéttesaadavad.

a) Siisteem vOi moni komponent puudub.

b) Siisteem voi komponendid on kahjustunud.

¢) Tarkvaraversioon voi -terviklus vale.

d) Juhtmestik on kahjustunud.

e) Hoiatusseadis nditab siisteemi riket.

f) Stisteem néitab torget sdiduki elektroonilise liidese kaudu.
Ei mojuta ohutut kditamist.

g) Siisteem voi komponendid ei todta voi ei todta digesti (nditeks
andmed ei ole kittesaadavad).

h) Muu rike.
Ei mojuta ohutut kditamist.

10.61. Automaatsdidusiisteem

Visuaalne kontroll koos elektroonilise

a) Siisteem vOi moni komponent puudub.
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Kirjeldus:  siisteemid, mis on
voimelised pusivalt tditma
tdisautomatiseeritud sdiduki kogu
diinaamilist ~ juhtimist,  nditeks

liidese kasutamisega, kui see on vdimalik
soiduki tehniliste omaduste tottu ja kui
vajalikud andmed on kéttesaadavad.

b) Siisteem v6i komponendid on kahjustunud.

c¢) Tarkvaraversioon voi -terviklus vale.

kooskdlas madrusega (EL)
2019/2144 ja komisjoni d) Juhtmestik on kahjustunud.
rakendusméérusega (EL)
sfeskeoskoskosfesieskok sk
2022/1426 ’ ¢) Hoiatusseadis néitab siisteemi riket.
f) Siisteem néitab torget sdiduki elektroonilise liidese kaudu.
Ei mdjuta ohutut kaitamist.
M@djutab sdiduki ohutut kéitamist.
Oht sdidukis viibivate isikute vdi teiste liiklejate tervisele.
g) Siisteem voi komponendid ei todta voi ei todta digesti (nditeks
kasutajaliides).
h) Muu rike.
Ei mdjuta ohutut kaitamist.
Mojutab soiduki ohutut kditamist.
Oht sodidukis viibivate isikute voi teiste litklejate tervisele.
10.62. Juhi valmisoleku | Visuaalne kontroll koos elektroonilise | a) Siisteem voi moni komponent puudub.
seiresiisteemid liidese kasutamisega, kui see on vdimalik

(automaatsdidusiisteem)

Kirjeldus: siisteem, mis hindab, kas
juht on teatavates olukordades
vajaduse korral vdimeline iile
votma isejuhtiva sdiduki juhtimise,
néiteks kooskdlas médrusega (EL)
2019/2144 ja UNECE eeskirjaga nr
157.

soiduki tehniliste omaduste tottu ja kui
vajalikud andmed on kéttesaadavad.

b) Siisteem voi komponendid on kahjustunud.

¢) Tarkvaraversioon voi -terviklus vale.

d) Juhtmestik on kahjustunud.

e) Hoiatusseadis nditab siisteemi riket.
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f) Siisteem niitab torget sdiduki elektroonilise liidese kaudu.
Ei mdjuta ohutut kaitamist. X

Mojutab sdiduki ohutut kéitamist.

Oht sodidukis viibivate isikute voi teiste liiklejate tervisele.

g) Siisteem voi komponendid ei todta voi ei toota digesti (nditeks X
kasutajaliides).

h) Muu rike.
Ei mdjuta ohutut kditamist. X

Mojutab sdiduki ohutut kditamist.

Oht sdidukis viibivate isikute vdi teiste liiklejate tervisele.

ET

* Komisjoni 19. aprilli 2021. aasta rakendusméérus (EL) 2021/646, millega kehtestatakse Euroopa Parlamendi ja ndukogu méiruse (EL)
2019/2144 rakenduseeskirjad mootorsdidukite tiitibikinnituse iihtse korra ja tehniliste kirjelduste osas seoses héidaolukorra
rajalhoidestisteemidega (ELKS) (ELT L 133, 20.4.2021, 1k 31, ELI: http://data.europa.eu/eli/reg_impl/2021/646/0j).

** Euroopa Parlamendi ja ndukogu 29. aprilli 2015. aasta maérus (EL) 2015/758, mis kasitleb hddaabinumbri 112 teenusel pohineva
soidukisisese eCall- silisteemi kasutuselevotmisega seotud tiilibikinnituse ndudeid ning millega muudetakse direktiivi 2007/46/EU (ELT L
123, 19.5.2015, 1k 77, ELI: http://data.europa.eu/eli/reg/2015/758/0j).

*#* Komisjoni 12. septembri 2016. aasta delegeeritud méarus (EL) 2017/79, millega kehtestatakse mootorsdidukite ELi tiilibikinnituse
tiksikasjalikud tehnilised nduded ja katsemenetlused seoses hddaabinumbri 112 teenusel pohinevate sdidukisiseste eCall-siisteemidega,
hidaabinumbri 112 teenusel pohinevate sdidukisiseste eCall-siisteemide eraldi seadmestike ja osadega ning tdiendatakse ja muudetakse
Euroopa Parlamendi ja noukogu méérust (EL) 2015/758 erandite ja kohaldatavate standardite osas (ELT L 12, 17.1.2017, lk 44, ELI:
http://data.europa.eu/eli/reg_del/2017/79/0j).

**** Euroopa Parlamendi ja ndukogu 4. veebruari 2014. aasta méérus (EL) nr 165/2014 autovedudel kasutatavate sdidumeerikute kohta,
millega tunnistatakse kehtetuks ndukogu mairus (EMU) nr 3821/85 autovedudel kasutatavate sdidumeerikute kohta ning muudetakse
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2)

Euroopa Parlamendi ja ndukogu miirust (EU) nr 561/2006, mis kisitleb teatavate autovedusid kisitlevate sotsiaaldigusnormide
tihtlustamist (ELT L 60, 28.2.2014, 1k 1, ELI: http://data.curopa.eu/eli/reg/2014/165/0j).

*Askx Komisjoni delegeeritud méarus (EL) 2021/1958, 23. juuni 2021, millega tdiendatakse Euroopa Parlamendi ja ndukogu médrust
(EL) 2019/2144 tiksikasjalike eeskirjadega mootorsdidukite tlilibikinnituse konkreetsete katsemenetluste ja tehniliste nduete kohta seoses
arukate kiirusekontrollisiisteemidega ja nende siisteemide kui eraldi seadmestike tiitibikinnitusega ning muudetakse konealuse méaaruse 11
lisa (ELT L 409, 17.11.2021, 1k 1, ELI: http://data.europa.cu/eli/reg_del/2021/1958/0j).

*Asckxk Komisjoni 23. aprilli 2021. aasta delegeeritud madrus (EL) 2021/1341, millega tdiendatakse Euroopa Parlamendi ja ndukogu
madrust (EL) 2019/2144 iiksikasjalike eeskirjadega mootorsdidukite tiilibikinnituse konkreetsete katsemenetluste ja tehniliste nduete
kohta seoses juhi unisuse ja tdhelepanu hoiatussiisteemidega ning muudetakse konealuse mééruse II lisa (ELT L 292, 16.8.2021, 1k 4 ELI:
http://data.europa.eu/eli/reg_del/2021/1341/0j).

*asdckxkx Komisjoni delegeeritud méédrus (EL) 2023/2590, 13. juuli 2023, millega tidiendatakse Euroopa Parlamendi ja ndukogu médrust
(EL) 2019/2144 iiksikasjalike eeskirjadega mootorsdidukite tiilibikinnituse konkreetsete katsemenetluste ja tehniliste nduete kohta seoses
korgtehnoloogiliste juhi tdhelepanu hajumise eest hoiatamise siisteemidega ning muudetakse konealust méédrust (ELT L, 2023/2590,
22.11.2023, ELIL http://data.europa.eu/eli/reg_del/2023/2590/0j).

ekl Komisjoni 26. jaanuari 2022. aasta delegeeritud méérus (EL) 2022/545, millega tdiendatakse Euroopa Parlamendi ja ndukogu
madrust (EL) 2019/2144 iiksikasjalike eeskirjadega mootorsdidukite tiiiibikinnituse konkreetsete katsemenetluste ja tehniliste nduete
kohta seoses siindmuste salvestite ja nende siisteemide kui eraldi seadmestike tiiiibikinnitusega ning muudetakse konealuse mééruse I lisa
(ELT L 107, 6.4.2022, 1k 18, ELI: http://data.ecuropa.eu/eli/reg_del/2022/545/0j).

kol Komisjoni 5. augusti 2022. aasta rakendusmaédrus (EL) 2022/1426, millega kehtestatakse Euroopa Parlamendi ja ndukogu
maéruse (EL) 2019/2144 rakenduseeskirjad seoses tdisautomatiseeritud sdidukite automaatsdidusiisteemi (ADS) tiilibikinnituse jaoks ette
ndhtud {ihtse korra ja tehniliste kirjeldustega (ELT L 221, 26.8.2022, 1k 1, ELI: http://data.europa.eu/eli/reg_impl/2022/1426/0j).*.

IIT lisa muudetakse jargmiselt:

IT peatiiki 3. jao esimene lause asendatakse jirgmisega:

ET

»labelis 1 on esitatud eeskirjad, mida voib kohaldada veose kinnitamise kontrollimisel, et teha kindlaks, kas veotingimused on
aktsepteeritavad.®.
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3) IV lisa muudetakse jargmiselt:

(a) vormi esikiiljel asendatakse punkt 6 jargmisega:

,,0. Sdiduki kategooria®

(a)
(b)
(c)
(d)
(e)
®
(8)
(h)

W)
(k)
)
(m)
(n)

Ni (kuni 3,5 t)

N2 (3,512 t)

N3 (iile 12 t)

03 (3,5-10¢)

O4 (lle 10 t)

M2 (iile 9 istekoha®, kuni 5 t)
M:; (iile 9 istekoha®), ile 5 t)
T1b

T2b

T3b

T4.1b

T4.2b

T4.3b

Muu sodidukikategooria:

(palun tépsustage).*;

(b) punkti 10 muudetakse jargmiselt:

1) alapunkt 10 asendatakse jargmisega:

,»10) elektroonilised ohutussiisteemid?*;

i1) lisatakse punkt 11:

,11) veose kinnitamine®;

ET
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(©) vormi tagakiilge muudetakse jargmiselt:
1) lisatakse punkt 4.14:
»4.14. Korgepingesiisteemid
4.14.1. Elektriohutus
4.14.2. Veoaku kate
4.14.3. Veoaku
4.14.4. Kdorgepingejuhtmestik
4.14.5. Korgepinge elektri- ja elektroonikaseadmed
4.14.6. Isolatsioonitakistus
4.14.7. Kaivitustokestussiisteem*;
i1) punktid 8.2.1-8.2.2.2 asendatakse jargmisega:
,»3.2.1. Heitgaasikontrolliseadmed
8.2.2. Heitkoguste mddtmine — ottomootorid
8.2.2.1. Tahkete osakeste arvu modtmine
8.2.2.2. Gaasiline heide
8.2.2.3. NOx modtmine
8.2.3. Heitkoguste mddtmine — diiselmootorid
8.2.3.1. Tahkete osakeste arvu modtmine
8.2.3.2. Suitsusus
8.2.3.3. NOx modtmine*;
ii1) lisatakse punkt 10:
,,10.  Elektroonilised ohutussiisteemid vastavalt direktiivi 2014/47/EL 1I lisale*.
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4

V lisa asendatakse jargmisega:

»V LISA

KOMISJONI TEAVITAMISEKS KASUTATAV STANDARDVORM

Standardvorm koostatakse elektrooniliselt tdodeldaval kujul ning see edastatakse elektrooniliselt, kasutades standardset kontoritarkvara.

Iga litkmesriik esitab molemad jargmised tabelid:

(a)
(b)

ET

iiks koondtabel tabel aastas;

iiksikasjalikuma kontrolli kdigus kontrollitud sdidukite iga registreerimisriigi kohta eraldi tabel, mis sisaldab iga sdidukikategooria kohta
teavet kontrollitud ja tuvastatud puuduste kohta.
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koikide (esmaste ja iiksikasjalikumate) kontrollide

Koondtabel

kohta
Aruandev litkmesriik: Aruandeperiood: aasta [X]
T1b, T2b, T3b, Muud
Soiduki kategooria: N N2 N; M2 Ms O3 O4 T4.1b, T4.2b ja T4.3b . Kokk
1 kategooriad u
(vabatahtlik)
Kontroll | Mitteldb | Kontroll | Mitteldbi | Kontroll | Mitteldb | Kontroll | Mitteldb | Kontroll | Mitteldb | Kontroll | Mitteldb | Kontroll | Mitteldb | Kontroll | Mitteldb | Kontroll | Mitteldb | Kontroll | Mitteldb
Registreerimisriik itud inud itud nud itud inud itud inud itud inud itud inud itud inud itud inud itud inud itud inud

soidukit | soidukit | soidukit | sdidukite | soidukit | sdidukit | sdidukit | soidukit | sdidukit | sdidukit | sdidukit | sdidukit | sdidukit | sdidukit | sdidukit | sdidukit | sdidukit | sdidukit | soidukit | sdidukit

earv (') | earv(® earv arv earv earv earv earv earv earv earv earv earv earv earv earv earv earv earv earv
Belgia
Bulgaaria
TSehhi Vabariik
Taani
Saksamaa
Eesti
lirimaa
Kreeka
Hispaania
Prantsusmaa
Horvaatia
Itaalia
Kiipros
Lati
Leedu
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Soiduki kategooria:

Registreerimisriik

Ni

N

T1b, T2b, T3b,
T4.1b, T4.2b ja
T4.3b

Muud
kategooriad
(vabatahtlik)

Kokk

Kontroll
itud
soidukit
earv

Mitteldb
inud
soidukit
earv

Kontroll
itud
soidukit
earv

Mitteldbi
nud
soidukite
arv

Kontroll
itud
soidukit
e arv

Mitteldb
inud
soidukit
earv

Kontroll
itud
soidukit
earv

Mitteldb
inud
soidukit
earv

Kontroll
itud
soidukit
e arv

Mitteldb
inud
soidukit
earv

Kontroll
itud
soidukit
earv

Mitteldb
inud
soidukit
earv

Kontroll
itud
soidukit
earv

Mitteldb
inud
soidukit
earv

Kontroll
itud
soidukit
earv

Mitteldb
inud
soidukit
earv

Mitteldb
inud
soidukit
earv

Kontroll
itud
soidukit
earv

Mitteldb
inud
soidukit
earv

Kontroll
itud
soidukit
earv

Luksemburg

Ungari

Malta

Madalmaad

Austria

Poola

Portugal

Rumeenia

Sloveenia

Slovakkia

Soome

Rootsi

Albaania

Andorra

Armeenia

Aserbaidzaan
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T1b, T2b, T3b,

Muud

Soiduki kategooria: Ny N2 N3 M. M3 03 O4 T4.1b, T4.2b ja . Kokk
T4.3b kategooriad u
) (vabatahtlik)
Kontroll | Mitteldb | Kontroll | Mitteldbi | Kontroll | Mitteldb | Kontroll | Mitteldb | Kontroll | Mitteldb | Kontroll | Mitteldb | Kontroll | Mittelab | Kontroll | Mitteldb | Kontroll | Mitteldb | Kontroll | Mitteldb
Registreerimisriik itud inud itud nud itud inud itud inud itud inud itud inud itud inud itud inud itud inud itud inud
soidukit | soidukit | soidukit | sdidukite | sdidukit | soidukit | sdidukit | sdidukit | sdidukit | sdidukit | sdidukit | sdidukit | sdidukit | sodidukit | sdidukit | soidukit | sdidukit | sdidukit | sdidukit | sdidukit
earv earv earv arv earv e arv earv earv earv e arv earv earv earv earv earv earv earv earv earv earv
Valgevene
Bosnia ja
Hertsegoviina
Gruusia
Kasahstan
Liechtenstein
Monaco
Montenegro

Pdhja-Makedoonia

Norra

Moldova Vabariik

Venemaa Foderatsioon

San Marino

Serbia

Sveits

Tadzikistan

Tiirgi

Tiirkmenistan
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T1b, T2b, T3b,

Siduki kategooria: Ni No Ns M, Ms 05 04 T4.lb, T42bja | Muwd Kokk
T4.3b kategooriad u
) (vabatahtlik)
Kontroll | Mitteldb | Kontroll | Mitteldbi | Kontroll | Mitteldb | Kontroll | Mitteldb | Kontroll | Mitteldb | Kontroll | Mitteldb | Kontroll | Mitteldb | Kontroll | Mitteldb | Kontroll | Mittelib | Kontroll | Mitteldb
Registreerimisriik itud inud itud nud itud inud itud inud itud inud itud inud itud inud itud inud itud inud itud inud
soidukit | sdidukit | sdidukit | sdidukite | sdidukit | sdidukit | sdidukit | sdidukit | sdidukit | sdidukit | sdidukit | sdidukit | sdidukit | soidukit | sdidukit | sdidukit | sdidukit | sdidukit | sdidukit | sdidukit
earv earv earv arv e arv earv earv earv e arv earv earv earv earv earv earv earv earv earv earv earv
Ukraina
Uhendkuningriik
Usbekistan
Muud kolmandad
riigid (palun
tépsustage)

(") Kontrollitud sdidukite koguarv (esmastel ja iiksikasjalikumatel kontrollidel), kaasa arvatud puudusteta ning vdiksemate, suurte vdi ohtlike puudustega sdidukid.

(3) Oluliste vdi ohtlike puudustega mittelibinud sdidukid IV lisa kohaselt.
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Aruandev liikmesriik:

Aruandva litkmesriigi nimi:

Uksikasjalikumate kontrollide tulemused

Registreerimisriik: Aruandeperiood: aasta [x]
Soiduki registreerimisriigi nimi:
T1b, T2b, T3b,
X Muud
N N2 N3 M M; O3 O4 T4.1b, T4.2b ja . Kokk
kategooriad
T4.3b . u
(vabatahtlik)
Soiduki katezooria: Kontroll | Mitteldb | Kontroll | Mitteldbi | Kontroll | Mitteldb | Kontroll | Mitteldb | Kontroll | Mitteldb | Kontroll | Mitteldb | Kontroll | Mitteldb | Kontroll | Mitteldb | Kontroll | Mitteldb | Kontroll | Mitteldb
U g ’ itud inud itud nud itud inud itud inud itud inud itud inud itud inud itud inud itud inud itud inud
soidukit | sdidukit | soidukit | sdidukite | sdidukit | sdidukit | sdidukit | sdidukit | sdidukit | soidukit | sdidukit | sdidukit | sdidukit | sdidukit | sdidukit | sdidukit | soidukit | sdidukit | sdidukit | soidukit
earv(') | earv(®) earv arv earv earv earv earv earv earv earv earv earv earv earv earv earv earv earv earv
Puuduste tiksikasjad
Kontrollit| Mitteldbi| Kontrollit| Mittelab| Kontrollit| Mitteldb| Kontrollit| Mitteldb| Kontrollit| Mittelédb| Kontrollit| Mittelab| Kontrollit| Mittelab| Kontrollit| Mittelab| Kontrollit| Mitteldb| Kontrollit] Mitteldb
ud nud ud inud ud inud ud inud ud inud ud inud ud inud ud inud ud inud ud inud

0) Identifitseerimine

1) Pidurisiisteem

2) Rooliseade

3) Néhtavus

4) Valgustusseadmed
ja elektrisiisteem

5) Teljed, veljed,
rehvid, vedrustus

6) Sassii ja selle
kinnitused
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T1b, T2b, T3b,

N No Ns Mo Ms 0 0y Ta.lb, T42bja | Mwwd Kokk
T4.3b kategooriad u
(vabatahtlik)
Siduki Kat i Kontroll | Mitteldb | Kontroll | Mittelédbi | Kontroll | Mitteldb | Kontroll | Mitteldb | Kontroll | Mitteldb | Kontroll | Mitteldb | Kontroll | Mitteldb | Kontroll | Mitteldb | Kontroll | Mitteldb | Kontroll | Mittelib
o1t kategoonia: itud inud itud nud itud inud itud inud itud inud itud inud itud inud itud inud itud inud itud inud
sOidukit | sdidukit | sdidukit | sdidukite | sdidukit | sdidukit | sdidukit | sdidukit | sdidukit | sdidukit | sdidukit | sdidukit | sdidukit | sdidukit | sdidukit | sdidukit | sdidukit | sdidukit | sdidukit | sdidukit
¢ arv ¢ arv ¢ arv arv ¢ arv ¢ arv ¢ arv ¢ arv ¢ arv ¢ arv ¢ arv ¢ arv ¢ arv ¢ arv ¢ arv ¢carv € arv € arv € arv ¢carv
Kontrollit| Mitteldbi | Kontrollit| Mitteldb| Kontrollit| Mitteldb| Kontrollit| Mitteldb| Kontrollit| Mitteldb| Kontrollit| Mitteldb| Kontrollit| Mittelab| Kontrollit| Mitteldb| Kontrollit| Mittelab| Kontrollit| Mitteldb
ud nud ud inud ud inud ud inud ud inud ud inud ud inud ud inud ud inud ud inud

7) Muu varustus,

sealhulgas
sdidumeerik ja
kiiruspiirikud

8) Saaste

sealhulgas
heide ning
kiituse ja/voi
0li mahavool

9) Tdiendavad

tilevaatused Ma-
/M3-kategooria
soidukitele

10) Elektroonilised
ohutussiisteemid

11) Veose kinnitamine

Mitteldbimiste
koguarv

(") Kontrollitud sdidukite koguarv (esmastel ja iiksikasjalikumatel kontrollidel), kaasa arvatud puudusteta ning viiksemate, suurte vdi ohtlike puudustega sdidukid.

(%) Oluliste vdi ohtlike puudustega mitteldbinud sdidukid IV lisa kohaselt.
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